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1 POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

X-Bar je elektromechanicka cestna zavora na rezidencné pouzitie. POZOR! - Akékolvek iné poutZitie, odlisné od tu popisaného a v prostredi odlisnom od tu uvedeného,
je povaZzované za nevhodné a zakazané!

X-Bar je elektromechanicky prevodovy motor 24 V. Je vybaveny signalizatnym majdkom a systémom s elektrickym koncovym spinacom bez regulacnych vaciek. Ma
zabudovanu riadiacu jednotku, ktora je pripravena na zapojenie zariadeni patriacich do systému Nice Opera.

X-Bar funguje na elektricku energiu. V pripade vypadku napdjania je mozné zédvoru odblokovat prislusnym klti¢om a rucéne hybat ramenom. Je tiez mozné pouzit batériu,
model PS124 (volitelné prislusenstvo), ktord v pripade vypadku sietového napajania zaru¢uje automatickému systému vykonanie niekolkych manévrov.

p MONTAZ

2.1 - Previerky pred montazou

Skér ako zacnete montovat, treba skontrolovat celistvost komponentov vyrobku, vhodnost vybraného modelu a prostredia uréeného na montaz:
Skontrolujte, ¢i je vsetok material v perfektnom stave a vhodny na predpokladany tcel.

Uistite sa, Ze vsetky podmienky pouzivania su v , limitoch pouZzitia“ vyrobku (ods. 2.2).

Uistite sa, Ze vSetky parametre pouZivania su v limitoch hodnét uvedenych v , Technickych parametroch vyrobku“.

Presved(te sa, Ze prostredie vybrané na montaz je kompatibilné s celkovymi rozmermi vyrobku (obr. 1).

Skontrolujte, ¢i povrch vybrany na montaz zavory je pevny a zarucuje stabilné upevnenie.

Skontrolujte, ¢i miesto upevnenia nie je vystavené zaplavam, pripadne uvaZujte s montazou zavory v primeranej vyske nad zemou.
Skontrolujte, ¢i priestor okolo vyrobku umozriuje jednoduché a bezpecné ru¢né pouzivanie.

Uistite sa, Ze povedla drahy ramena nie su prekazky, ktoré by mohli obmedzovat jeho pohyb a maximdlne otvorenie a zatvorenie.

Uistite sa, ¢i miesto upevnenia kazdého komponentu je chranené pred ndhodnymi narazmi.

2.2 - Limity pouZitia vyrobku

Skér, ako zaénete montovat pohon, uistite sa, Ze jeho Gdaje su v nizsieuvedenych limitoch pouZitia uvedenych v Tabulke 1.

TABULKA 1
Typoldgia Rozmery ramena Maximalna rychlost Max. cykly za hodinu Max. po sebe idtice cykly
(Tc = Cas zatvorenia)
X-Bar s ramenom, bez prislusenstva 3,00 m Tc24s 100 50
X-Bar s ramenom a svetlami mod. XBA4 3,00 m Tc25s 80 40

2.3 - Upevnenie zavory

e Ak je montaziny povrch uZ pripraveny:

01. Postavte zavoru na vymedzenu plochu a naznacte si polohu dier.

02. Zévoru odloZte bokom, v naznalenych bodoch upevriovaciu plochu prevrtajte a vlozte 4 hmozdinky (M12), ktoré nie su st¢astou doddvky.
03. Zévoru spravne umiestnite a zablokujte prislusnymi maticami a podlozkami, ktoré nie st sic¢astou dodavky.

e Ak montainy povrch este nie je pripraveny:

01. Vykopte zdklady s rozmermi rovnakymi alebo vaésimi ako ma zakladova platria (volitelné prislusenstvo).

02. Pripravte kablové prechodky pre elektrické kable.

03. Do betdnu poloZte zakladovu platriu, ktora musi byt zéroven s povrchom a vo vodovéhe. Pozor - Platria musi byt poloZena paralelne s ramenom.
04. Zéavoru spravne umiestnite a zablokujte prislusnymi maticami a podlozkami, ktoré nie su su¢astou dodévky.

2.4 - Montaz ramena

e Poskladanie drZiaka ramena:

01. Zasurite 2 koliky na prislu$né miesta na vystupnej hriadeli motora (obr. 2) .

02. ZaloZte drziak na vystupnu hriadel motora, oto¢te ho v smere ,,zvislého ramena“ (obr. 3) a upevnite ho prislusnymi skrutkami a podlozkami, ktoré dobre zatiahnite
(obr. 4).

03. Zalozte kryt ramena a ¢iastoCne ho upevnite 4 dodanymi skrutkami (obr. 5).

e Poskladanie ramena:

01. Zlozte dve spojky (obr. 6 — kazda spojka sa skladd z 2 polovi¢nych krytov a 8 samoreznych skrutiek) .

02. Zasurite jednu spojku do prvého hlinikového profilu (obr. 7 — na ulahZenie méZete pouzit gumené kladivo).

03. Do $trbin profilu na oboch stranach zasufite drZiaky spojky (obr. 8 — na ulahéenie mézete pouzit gumené kladivo).
04. Zopakujte proces od bodu 01 a zasurite zvys$né hlinikové profily (obr. 9).
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05. Polozte diery drziakov spojky tak, aby pasovali na diery profilov (obr. 10).

06. Zablokujte drziaky pomocou dodanych podloZiek a matic na kazdej spojke (obr. 11).

07. Rozrezte na polovicu dodanu ndrazovu gumu.

08. Na oboch strandch profilu zaloZte ndrazovi gumu do $trbiny (obr. 12) tak, aby pretrcala asi o 2 cm na opaénej strane (na strane zatky).
09. Zaloite zatku ramena.

10. Na opacny koniec ako je zatka zaloZte platnicky drziaka ramena (obr. 13).

11. Skompletované rameno zasurite do krytu drZiaka ramena aZ po doraz a pevne zatiahnite 4 skrutky.

2.5 - Rucné odblokovanie a zablokovanie motora
Manuadlne odblokovanie sa méze vykonat na oboch stranach zévory.

01. Otocte kryt kltuca (obr. 14).
02. Zasurite dodany kIU¢ a otocte nim o 180° v smere alebo proti smeru hodin (obr. 15).
03. Na zablokovanie motora otocte kli¢om o 180° tym istym smerom.

3 ELEKTRICKE ZAPOJENIA

POZOR! - V3etky elektrické zapojenia musia byt vykonané, ked' je vypnuté napajanie zo siete a odpojena pripadna batéria.

01. Odskrutkujte skrutky krytu.

02. Privedte kable cez X-Bar od zékladne k riadiacej jednotke, smerom k lavej strane elektroniky.

03. Kabel napajania zapojte na svorku s 3 kontaktmi s poistkou a kdbel zaistite objimkou.

04. Vykonajte zapojenia zvysnych kablov v zmysle elektrickej schémy na obr. 16. Pozndmka - na ulahcenie zapojeni je mozné vybrat svorkovnicu.

Elektrické zapojenie roznych zariadeni (fotobunky, digitalne klavesnice, transponderové ¢itace kariet a pod.) na riadiacu jednotku sa musia vykonat prostrednictvom
systému ,,BlueBUS” od Nice. Tento systém umoziiuje vykonat elektrické zapojenia s pouZitim len 2 voditov, cez ktoré prebieha tak elektrické napajanie, ako aj
komunikacéné signaly. Elektrické zapojenie sa robi paralelne a nie je potrebné respektovat polaritu. Pocas fazy rozliSenia je kazdé zariadenie rozoznané riadiacou
jednotkou jednotlivo vdaka jednohlasnému kédu. Vzdy, ked' pridate alebo odoberiete nejaké zariadenie, treba vykonat jeho rozlisenie riadiacou jednotkou (vid' ods. 4.7).

3.1 - Prvé zapnutie a kontrola zapojeni
POZOR! - Zapojenie musi byt vykonané vyhradne kvalifikovanym technickym pracovnikom.

Po zapnuti elektrického napajania riadiacej jednotky skontrolujte nasledovné:
o Skontrolujte, ¢i led ,,0K“ pravidelne blika s frekvenciou 1 bliknutie za sekundu.
o Skontrolujte, ¢i je zhasnuté svetlo.

Ak toto nenastalo, treba vypnut elektrické napajanie riadiacej jednotky a skontrolovat, ako boli vykonané jednotlivé zapojenia.
3.2 - Rozlisenie pripojenych zariadeni

Po prvom zapnuti je potrebné, aby riadiaca jednotka rozlisila zariadenia zapojené na vstupy ,BlueBUS“ a ,Stop“.

POZOR! - Faza rozli$enia musi byt vykonana, aj ked' na riadiacu jednotku nie je pripojené Ziadne zariadenie.

Riadiaca jednotka je vdaka procesu rozlienia schopna rozoznat jednotlivo rdzne pripojené zariadenia a rozpoznat s velkou presnostou mozné anomadlie. Kvéli tomu je
potrebné vykonat rozlidenie po kazdykrat, ked'sa prida nové zariadenie alebo odpoji existujuce zariadenie.

Led ,L1“ a ,L2“ na riadiacej jednotke blikaju, ¢im upozorfuju, Ze je potrebné vykonat rozlisenie:

01. Stlacte a podrzte sucasne stlacené tlacidla , A“ a ,Set”.

02. Ked'led,L1”a,L2“zaénu rychlo blikat (priblizne po 3 sekundach), tlagidla uvolhite.

03. Pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka dokon&i fazu rozlisenia zariadeni. Na konci tejto fazy led ,Stop” musi svietit a led ,L1“ a ,,L2“ musia zhasnut (mézu
zaat blikat led ,L3“ a ,L4“).

Tento proces méze byt vykonany znovu aj po zapojeni nového zariadenia na riadiacu jednotku.

3.3 - RozliSenie pol6h pri otvoreni a zatvoreni

Po rozliSeni pripojenych zariadeni je potrebné, aby riadiaca jednotka rozliSila polohy mechanickych dorazov, tak pri otvoreni ako pri zatvoreni ramena. V tejto faze
riadiaca jednotka vypocita hodnotu drahy ramena od mechanického dorazu pri zatvoreni po doraz pri otvoreni.

01. Odblokujte motor (vid ods. 2.5) a ruéne nastavte rameno priblizne do uhlu 45° (polovica jeho drahy).
02. Motor zablokujte.

03. Na riadiacej jednotke stlaéte a podrzte sicasne stlacené tladidld ,Set“a , ¥ *“.

04. Ked sa za¢ne manéver (priblizne po 3 sekundach), tlac¢idla uvolnite.

05. Pockajte, kym riadiaca jednotka dokonéi fazu rozliSenia: zatvorenie, otvorenie a zatvorenie ramena.
06. Stlacte tlacidlo ,Open*“, aby rameno vykonalo dalsi kompletny manéver otvorenia.

07. Stlacte tlacidlo ,Close”, aby rameno vykonalo dalsi kompletny manéver zatvorenia.

Pocas tychto manévrov si riadiaca jednotka zapaméta silu potrebnu na ich vykonanie.
POZOR! - Fazy rozli$enia nesmu byt prerusené. Ak sa tak stane, je potrebné zopakovat cely proces rozlienia. Ak na konci fazy rozli$enia led ,L3“ a ,,L4“ blikaju, znamend
to, Ze prislo k chybe.

Faza rozlisenia mechanickych dorazov sa mézZe zopakovat kedykolvek aj po dokon&eni montaze (napriklad ak sa posunie poloha mechanického dorazu).

DOLEZITE! - KSty poloh spomalenia si riadiaca jednotka automaticky aktualizuje. Po faze hladania két je potrebné vykonat aspori 2-3 kompletné manévre.

3.4 - Kontrola pohybu ramena

Po dokonéeni fazy rozlisenia zariadeni a pol6h mechanickych dorazov odporu¢ame vykonat niekolko otvaracich a zatvaracich manévrov na kontrolu spravneho pohybu

ramena:

01. Stlacte tladidlo ,Open” a skontrolujte, ¢i otvaraci manéver prebieha spravne, bez zmien rychlosti. Dalej preverte, ¢ rameno zaéne spomalovat, ked pride do polohy
spomalenia nastavenej pre otvéranie.



02. Stlacte tladidlo ,Close” a skontrolujte, &i zatvaraci manéver prebieha spravne, bez zmien rychlosti. Dalej preverte, ¢i rameno zaéne spomalovat, ked pride do polohy
spomalenia nastavenej pre zatvaranie.

03. Pocas manévrov skontrolujte, ¢i Ziarovka na riadiacej jednotke blika v pravidelnych intervaloch — 0,5 sekundy svieti a 0,5 sekundy je zhasnutd.

04. Vykonajte niekolko otvéracich a zatvaracich manévrov a presvedcte sa, Ze neexistuju body s vacsim trenim alebo funkéné anomalie.

POZOR! - Ak manéver zacina z inej polohy, ako je jeden z mechanickych dorazov (pri otvoreni alebo zatvoreni), vykona sa velmi pomalou rychlostou.

3.5 - Hibkovo

® Programovacie tlacidla

Na riadiacej jednotke su 3 tlacidld, ktoré sa pouzivaju tak na ovlddanie jednotky pocas skusok, ako aj na programovanie:

Tla¢idlo , A Open” umoZriuje ovlddat otvaranie ramena alebo prestvat sa v bode programovania smerom hore.

Tlacidlo ,Stop” umozriuje zastavit prebiehajlici manéver. Ak je stlacené dlhsie ako 5 sekund, umoziiuje vstupit do fazy programovania.
Tlagidlo ,, ¥ Close” umoZiiuje ovladat zatvaranie ramena alebo prestvat sa v bode programovania smerom dole.

POZOR! - Poéas vykondvania manévru (otvaranie alebo zatvaranie) maju vietky 3 tlaidla funkciu STOP: zastavia prebiehajici manéver.

® Programovanie

Riadiaca jednotka disponuje niekolkymi funkciami, ktoré sa programujd prostrednictvom 3 tlaidiel (,A“, , ¥, ,Set”) a stav ich fungovania signalizuje 8 led (L1 ... L8).
Funkcie sa nastavuju na 2 stuprioch:

- Prvy stupeni: funkcie nastavitelné spdsobom ON - OFF (aktivna - neaktivna). Kazda led (L1 ... L8) oznacuje prislusnu funkciu: led svieti = funkcia je aktivna; led je
zhasnuta = funkcia nie je aktivna (vid Tabulku 2).

- Druhy stupeii: parametre nastavitelné na stupnici hodnét od 1 do 8. Kazda led (L1 ... L8) oznacuje vybranu hodnotu z tych moznych (vid Tabulku 3).

TABULKA 2 - Funkcie (prvy stupen)

Led Popis Priklad

L1 Automatické zatvorenie Tato funkcia vykond automatické zatvorenie ramena po nastavenom Case pauzy. Hodnota ¢asu pauzy je od vyroby 30
sekind. Hodnota je nastavitelna od 10 do 200 sekund.

L2 Zatvor po foto Funkcia-umoziuje podrzat rameno v otvorenej polohe iba na-&as potrebny k prejazdu. Ked' je funkcia aktivna,

fungovanie sa meni na zaklade parametra nastaveného pre funkciu ,,Automatické zatvorenie:

® s, Automatickym zatvorenim” aktivnym sa otvaraci manéver zastavi hned’ po uvolneni fotobuniek a po 5 sekundach
zacne zatvaraci manéver;

® s ,Automatickym zatvorenim“ neaktivanym rameno vidy pride do polohy maximalneho otvorenia (aj ked sa
fotobunky uvolnia skor) a po 5 sekunddch zaéne zatvaraci manéver.

L3 Vidy zatvor Tato funkcia je uzitoénd v pripade, aj kratkeho, vypadku elektrického pradu. Ak je funkcia aktivna (ON) a po navrate
elektrického prudu riadiaca jednotka zisti, Ze rameno je otvorené, spusti zatvaranie. Z bezpecnostnych dévodov
zatvoreniu predchadza 3-sekundové blikanie majaka.

L4 Stand by Tato funkcia zniZuje spotrebu. Ak je aktivna, po 1 minute od dokonc¢enia manévru riadiaca jednotka vypne vystup
,,BlueBUS” (pripojené zariadenia) a vSetky led okrem led BlueBUS, ktora blika rychlejsie. Ked' riadiaca jednotka dostane
prikaz, obnovi normalne fungovanie.

L5 Spomalenie dlhé/kratke Téato funkcia .umoziiuje zdvojndsobit drahu zacatia spomalenia, tak pri otvarani ako pri zatvarani. Ak funkcia nie je
aktivna, spomalenie je kratke.

L6 Blikanie vopred Tato funkcia aktivuje 3-sekundovi pauzu medzi aktivaciou majaka a koncom manévru.

L7 Citlivost Aktivéaciou tejto funkcie je mozné vyrazne zvysit stuperi citlivosti, ktorym riadiaca jednotka rozliSuje pritomnost

prekazok. Ak sa pouziva ako pomocny systém na rozliSenie ,narazovej sily motora“, treba nastavit aj hodnoty
,rychlosti” a ,sily motora” v menu na druhom stupni.

L8 Smer rotacie motora Tento parameter umoZriuje obratit smer rotacie motora, aby sa rameno mohlo namontovat napravo. Hodnota
nastavena z vyroby je ,OFF“ (Standardna rotdcia motora — zatvorenie ramena je nalavo). Ak je funkcia aktivna, je
mozné zamenit otvaraci manéver za zatvdraci. DéleZité - Ked aktivujete funkciu, musite znovu uloZit kéty do pamate.

Pocas normélneho fungovania riadiacej jednotky led (L1 ... L8) mozu bud' svietit alebo byt zhasnuté, na zaklade stavu fungovania, ktoré predstavuju. Po¢as manévru led
(L1 ... L8) blikaju a ukazuju silu, ktord motor potrebuje na vykonanie manévru: L8 ukazuje, Ze je potrebnd nizka sila, az po L1, ktord zobrazuje maximalnu potrebnd silu.

Programovanie na prvom stupni (funkcie ON-OFF)

Vsetky funkcie na prvom stupni sd zvyroby nastavené na ,OFF“, ale mdiu byt kedykolvek upravené procesom, ktory je popisany dalej. DOLEZITE! - Proces
programovania je ¢asovo obmedzeny, medzi stlaéenim dvoch tladidiel méZe uplynat max. 10 sekind. Potom sa proces automaticky ukonéi a do paméte sa uloZia Gpravy
vykonané do daného momentu.

Proces programovania (prvy stupen):
01. Stlacte a podrzte aspon 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set”.
02. Ked'led ,L1” zagne blikat, uvolnite tlaidlo.
03. Stlacte tlacidlo ,, A“ alebo , ¥ “ a presurite sa z blikajlcej led na led predstavujicu funkciu, ktord chcete upravit.
04. Stlacte tlacidlo ,Set” na zmenu stavu funkcie:
- kratke blikanie = OFF,
- dlhé blikanie = ON.
05. Pockajte 10 sekund (maximalny ¢as), aby ste vystupili z programovania.

Pozndmka - Ak chcete nastavit dalsie funkcie ,,ON“ alebo ,,OFF*, zopakujte pocas tej istej fazy kroky 03 a 04.
Programovanie na druhom stupni (nastavitelné parametre)

V3etky parametre na druhom stupni si z vyroby nastavené tak ako je zvyraznené sivou farbou v Tabulke 3, ale méZu byt kedykolvek upravené procesom, ktory je
popisany dalej. DOLEZITE! - Proces programovania je ¢asovo obmedzeny, medzi stlacenim dvoch tlacidiel méze uplynit max. 10 sekind. Potom sa proces automaticky
ukonéi a do pamate sa uloZia Upravy vykonané do daného momentu.

Proces programovania (druhy stupen):

01. Stlacte a podrzte aspon 3 sekundy stlaené tlacidlo ,Set”.

02. Ked led,L1” zaéne blikat, uvolnite tlacidlo.

03. Stlacte tlacidlo ,A“ alebo , ¥ “ a presurite sa z blikajucej led na ,,vstupnu led” predstavujicu funkciu, ktord chcete upravit.
04. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo ,Set” az do dokoncenia bodu 06.

05. Pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujuca aktualny stupef parametra, ktory chcete upravit.

06. Stlacte tladidlo ,A“ alebo , ¥ “ a presuiite sa blikajdcu led na led predstavujicu hodnotu parametra.

07. Uvolnite tlacidlo ,Set”.

08. Pockajte 10 sekund (maximalny ¢as), aby ste vystupili z programovania.

Pozndmka - Ak chcete zmenit dalsie parametre, zopakujte pocas tej istej fazy kroky 03 aZ 07.




TABULKA 3 — Funkcie (druhy stuperi)

Vstupna led Parameter Led (stupen) Hodnota Popis

L1 Cas pauzy L1 5 sekund Upravuje cas pauzy, t.j. cas pred
L2 10 sekdnd automatickym zatvorenim ramena.
L3 20 sekund Ma efekt, iba ak je aktivne
L4 40 sekund Zatvorenie.
L5 60 sekund
L6 80 sekund
L7 120 sekdnd
L8 200 sekund

L2 Funkcia , Krok-za-krokom* L1 Otvor — stop — zatvor — stop Upravuje sekvenciu prikazov
L2 Otvor — stop — zatvor — otvor priradenych  kvstupu ,Krok-za-
L3 Otvor — zatvor — otvor — zatvor krokom“ alebo k radiovému prikazu.
L4 Kondominiova (viac ako 2 s = stop)
L5 Kondominiova (menej ako 2 s = Ciasto¢né otvorenie)
L6 Krok-za-krokom 2
L7 Osoba pritomna
L8 ,Poloautomatické” otvorenie, zatvorenie , 0soba pritomna“

L3 Rychlost motora L1 Rychlost 1 (30 % - pomaly) Upravuje rychlost motora pocas
L2 Rychlost 2 (47 %) normalneho chodu.
L3 Rychlost 3 (65 %)
L4 Rychlost 4 (82 %)
L5 Rychlost 5 (100 %)
L6 Otvor V3, zatvor V2
L7 Otvor V4, zatvor V3
L8 Otvor V5, zatvor V4

L4 Vystup FLASH L1 Funkcia kontrolka otvoreného ramena (24 V - 10 W) Vybera zariadenie pripojené na
L2 Aktivny, ak je rameno zatvorené (24 V - 10 W) vystup  FLASH. Pred zmenou
[E) Aktivny, ak je rameno otvorené (24 V - 10 W) programovania dajte pozor, i
L4 Majak (12 V- 21 W) napatie, pod ktorym funguje
L5 Majak pre svetld ramena (24 V - 10 W) zariadenie pripojené na svorku
16 Elektrozamok (24 V - 10 W) FLASH zodpovedd programovaniu.
L7 Tlakovy raz (24 V- 10 W)
L8 Kontrolka udrzby (24 V - 10 W)

L5 Sila motora pri otvarani L1 Sila 1 (nizka) Upravuje systém  kontroly sily
L2 Sila 2 motora vzhladom na vahu ramena
L3 Sila3 pocas otvaracieho manévru
L4 Sila4 anasledne citlivost rozliSovania
LS Silas prekazok.
L6 Sila6 Pozndmka — Sila je - rozliSend
7 Sila 7 automaticky pocas prvych dvoch
L8 Sila 8 (vysoka) i

L6 Sila motora pri zatvarani L1 Sila 1 (nizka) Upravuje systém  kontroly sily
L2 Sila 2 motora vzhladom na vahu ramena
L3 Sila 3 pocas zatvaracieho manévru
L4 Sila 4 anasledne citlivost  rozliSovania
L5 Sila'5 prekazok.
6 STG Pozndmka — Sila je rozliSend
L7 Sila automaticky pocas prvych dvoch
L8 Sila 8 (vysokd) manevrov.

L7 Avizo udriby L1 2500 Upravuje pocet manévrov, po
L2 5000 ktorych  signalizuje  poZiadavku
L3 10000 udrzby automatického systému.
L4 15000
L5 20000
L6 30000
L7 40000
L8 50000

L8 Zoznam chyb L1 Vysledok 1. manévru (posledny vykonany) Umoziuje skontrolovat typ poruchy,
L2 Vysledok 2. manévru ku ktorej doslo pocas poslednych 8
L3 Vysledok 3. manévru manévrov.
L4 Vysledok 4. manévru
L5 Vysledok 5. manévru
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru

Poznamky k Tabulke 3: e Sivd farba zvyraziiuje hodnoty nastavené vo vyrobe. ® Vietky parametre mdzu byt upravené podla Zelania bez akejkolvek podmienky, iba
nastavenia ,,Sily motora pri otvarani“ a ,,Sily motora pri zatvérani” si mdzu vyzadovat zvldstnu pozornost: a) Neodporiéa sa pouzivat vysoké hodnoty sily na kompenzaciu
skutoénosti, Ze rameno mda nenormalne body trenia. Prehnana sila moéZe ovplyvnit bezpetné fungovanie systému alebo poskodit rameno. b) Ak sa ovladanie ,Sily
motora" pouziva ako pomocny systém na zniZenie ndrazovej sily, po kazdom nastaveni zopakujte meranie sily v zmysle poZiadaviek normy EN 12445. c) Opotrebenie
a klimatické podmienky vplyvaji na pohyb ramena, preto je potrebné pravidelne kontrolovat nastavenie sily.
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CITLIVA HRANA 8,2 kOhm




Tieto obrazky nahradzaju obr. 8 — 10 — 11 tykajlice sa kapitoly 2.4 — Montaz ramena

razok nahr. ie ramena“ (kapitol
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