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Upozornenie:

A Tento navod je uréeny vyluéne kvalifikovanym technickym
pracovnikom. Ziadna z informacii uvedenych v tomto navode
nie je ur¢ena pre konec¢ného uzivatela! Tento navod sa vzt'ahuje
k riadiacej jednotke A924 a nemé6ze byt pouzity pre iné vyrobky.
Riadiaca jednotka A924 sluzi na ovladanie elektromechanického
pohonu SUMO vyrobeného firmou Nice S.p.A. Kazdé iné pouzitie
sa povazuje za nevhodné, a preto zakazané platnymi predpismi.
Neinstalujte jednotku, ak ste si neprecitali vopred cely navod.
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1) Popis vyrobku

( Princip fungovania riadiacej jednotky A924 je zaloZzeny na systéme
kontroly polohy fungujicom prostrednictvom magnetického senzora
(enkédera) zabudovaného v motore. Tento systém rozliSuje stuper
rotacie hriadela a umoznuje nastavenie poléh a rychlosti, funkcie
nedosiahnutelné s tradi€nym ovladanim. Vdaka kontrole rychlosti
a krutiaceho momentu motora, jednotka dokaze rozoznat prekazku
("amperometricka funkcia"). Riadiaca jednotka je vybavena pogi-
tadlom manévrov, ktoré umoznuje planovat udrzbu. Je pripravena
na zasunutie radiovych prijimacov Nice a ma vnutorné zariadenie
na dobijanie batérie.
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Obr. 1 znazornuje komplexny pohlad na kartu a ukazuje zakladné \
komponenty.

Konektor sekundarneho transformatora 1

Poistka motora (F2)

Nastavenie amperometriky pre otvaranie
Nastavenie amperometriky pre zatvaranie

Poistka pre majak, elektricky zamok, fotobunky (F3)
Konektor sekundarneho transformatora 2
Mikroprocesor

Zastrcka pre radiovy prijimac

Tlacidlo "Otvor"
Tlacidlo "Pamat
Tlacgidlo "Zatvor"

Svorka pre anténu a druhy kanal radia
Programovacie dip-svi¢e

Dip-svi¢e funkcii

Konektor pre zariadenie na ovladanie dveri
Led vstupov

Svorky pre motor/vstupy/vystupy

Led "OK"

Led odblokovania

Led enkddera

Poistka batérie (F4)

Svorky pre napajanie

Tratova poistka (F1)

Konektor primarneho transformatora

Led batérie

Svorka pre batériu
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2) Instalacia

-

2.1) Prvotné previerky

A Automatické branové a dverové systémy mézu byt insta-
lované len kvalifikovanymi technikmi pri plnom resSpektovani
noriem.
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Pred zacatim inStalacie:

» Prestudujte si odsek "Upozornenia pre inStalujuceho".

» Uistite sa, Ze mechanické dorazy su schopné zastavit pohyb
dveri a bez tazkosti pohltia celu kynetickd energiu nahromadenu
pocas pohybu.

/

@ 2.2) Montaz riadiacej jednotky A924

Jednotka je dodavana v kryte, ktory, ak je spravne inStalovany,
zarucuje stupen ochrany IP55, €o znamena, Ze je vhodny aj na
montaz v exteriéri.

Ako namontovat’ riadiacu jednotku:

» Instalujte jednotku na pevny a dokonale rovny povrch, prime-
rane chraneny pred narazmi. Davajte pozor, aby spodok zostal
asporl 40 cm nad zemou.

« Kablové prechodky instalujte jedine do spodnej Casti jednotky,
v ziadnom pripade nerobte diery do bo¢nych stien alebo hore.

~N

Kable musia vchadzat do jednotky len zospodu!

» Vlozte dve skrutky do prislusnych hornych dier tak, Ze ich zasu-
niete po drazke (obr. 2A) a CiastoCne ich zatiahnite. Otocte ria-
diacu jednotku o 180° a rovnaku operaciu zopakujte s dalSimi
dvomi skrutkami (obr. 2B). Upevnite jednotku na stenu.

* Nasunte kryt podla potreby (otvaranie vlavo alebo vpravo) a
silno zatlacte, ako znazornuju Sipky (obr. 2C).

e Na zlozenie krytu zatlacte skrutkovaCom na pant a zaroven
tlacte smerom hore (obr. 2D).
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2.3) Elektrické zapojenia < Na zapojenie majéka a elektrického zamku pouzite kable s mini-
malnym prierezom 1 mm?=
A Na zaruéenie bezpeénosti instalujiceho a aby sa predi§lo = Na zapojenie bezpeCnostnych obvodov s velmi nizkym napatim

poskodeniu komponentov, musi byt odpojené napajanie ria- sa musia pouzit kable s prierezom 0,25 mm2 (ak dizka presahuje
diacej jednotky, aj batéria, ked’ sa prevadzaju elektrické zapo- 30 m, pouzite koaxiélne kable a uzemnenie zapojte len na konci
jenia alebo sa zasuva radiovy prijimac. od riadiacej jednotky).
» Venujte maximalnu pozornost zariadeniam s polaritou (majak,

Pri elektrickych zapojeniach sa riad'te elektrickou schémou elektrozamok, vystup fototest, fotobunky, batéria atd').
(odsek 2.4), pricom dbajte na to, Ze: = Ak sa nepouzivaju vstupy kontaktov normalne zatvorenych (NC),
- Riadiaca jednotka sa napaja kablom 3 x 1,5 mm? (faza, neutral musia sa premostit' so svorkou "Spolocnik 24 Vdc", ak sa nepou-

a zem). Ak vzdialenost medzi jednotkou a uzemnenim presahuje Zivaju vstupy normalne otvorené (NO), nechaju sa volné.

30 m, v blizkosti jednotky musi byt bezpeénostné uzemnenie. = Kontakty musia byt mechanické a bezpotencialové. Nedovoluju

« Na zapojenie k SUMO musi byt pouzity kabel 3 x 2,5 mm? (ak je sa zapojenia typu "PNP", "NPN", "Open Collector" a pod.
dIhsi ako 10 m, pouzite 4 mm?) pre motor a kabel 2 x 0,75 mm?
pre enkoder.
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2.4) Elektricka schéma
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.6) Fototest

Funkcia "Fototest" je vynikajuce rieSenie, ¢o sa tyka spolahlivosti
bezpecnostnych zariadeni, a radi riadiacu jednotku a fotobunky do
kategorie 2 podla normy UNI EN 954-1 (vyd. 12/1998).
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Ked je vyZiadany pohyb, riadiaca jednotka najprv preveri, i vSetky
zainteresované prijimace davaju suhlas, potom vypne vystup foto-
test a skontroluje, ¢i tento fakt signalizuju vSetky prijimace zrusenim
suhlasu, nakoniec znovu aktivuje vystup fototest a eSte raz skon-

Na realizaciu tohto rieSenia zapojte fotobunky podla prikladov na
obrazkoch 3A, 3B alebo 3C a dip-svi¢ 7 prepnite na On ("Fototest"
aktivny).
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Obr. 3C Zapojenie Fototestu len s fotobunkou Foto 2

troluje suhlas vSetkych prijimacov. Ak je po€as uvedenej sekvencie
rozoznané vadné zariadenie alebo skrat na kabloch, manéver
nebude vykonany.
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2.7) Previerka zapojeni

A Nasledovné operacie si vyzaduju pracu na zivych obvo- Maximalne sa sustred’te na to, ¢o robite a nikdy nepracujte
doch ,cez niektoré &asti prechadza sietové napétie, a preto  sami!
s mimoriadne nebezpecné!

Ked’ si dokonéené zapojenia, je treba urobit’ generalnu previerku, t.j.:
¢ Napojte riadiacu jednotku a ihned skontrolujte, ¢i je na svorkach 1-2 sietové napétie a na svorkach 15-16 (vystup prislusenstva)
pribl. 28 Vdc. Ak nie, okamzite odpojte jednotku a pozorne skontrolujte zapojenia a napajacie napatie.

e Asi 2 sekundy po zapnuti by mala zac¢at blikat' led "OK" na znamenie, Ze riadiaca jednotka pracuje spravne. Blikanie je pravidelné,
v 1-sekundovych intervaloch.

e Presvedcte sa, Ze prislusné led na vstupoch kontaktov NC ("Stop", "Foto" a "Foto2") su rozsvietené (bezpec€nostné zariadenia aktivne)
a led na vstupoch kontaktov NO su zhasnuté (nie je pritomny Ziaden prikaz). Ak to tak nie je, skontrolujte zapojenia a funkénost’
jednotlivych zariadeni.

e Skontrolujte spravne fungovanie vSetkych bezpec€nostnych zariadeni zapojenych na jednotku (nidzové zastavenie, fotobunky, pneu-
matické hrany atd.). Vzdy pri ich aktivacii musia zhasnut prislusné led "Stop", "Foto" alebo "Foto2".

e Skontrolujte, ¢i sa motor otaca v spravnom smere, t.j.:
+ odblokujte motor a skontrolujte, i sa na karte rozsvietila led odblokovania;
+ manualne dajte dvere do polohy, v ktorej sa mézu volne hybat v smere otvarania aj zatvarania;
+ motor znovu zablokujte a skontrolujte, €i zhasla led odblokovania;
+ stlacte tlacidlo "Zatvor" (zn. K na obr. 1) a skontrolujte, ¢i sa dvere hybu v smere zatvarania;
+ ak sa vykona otvaraci manéver, znovu stlacte tlacidlo "Zatvor", €im zastavite pohyb dveri, vypnite napajanie a vymerite medzi sebou
dva kable motora;
+ nezavisle od smeru pohybu, stlacte znovu tlacidlo "Zatvor", aby ste hned zastavili manéver.

.
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3) Programovanie

-

Po uspesnej previerke zapojeni méze zacat faza hfadania mechanickych dorazov.

Tato operacia je dblezita, pretoze riadiaca jednotka A924 musi zmerat trasu vykonanu motorom, na zaklade poctu impulzov enkddera,
pri pohybe dveri z polohy maximalneho zatvorenia (poloha 0) do polohy maximalneho otvorenia (poloha 1).

Poloha 0 a poloha 1 sluzia ako vychodzi bod pre vSetky dalSie body znazornené na grafe na obr 4.

POLOHA 0: je bod, v ktorom st sekcionalne dvere v zatvorenej polohe, a zodpoveda |t Um@
mechanickému dorazu (obyéajne podlaha). S
POLOHA 1: je bod, v ktorom su sekcionalne dvere v polohe maximalneho otvorenia, :A M
a zodpoveda mechanickym dorazom pri otvoreni (bod M). «—RA
POLOHA A:  je bod, v ktorom sa maju dvere zastavit pocas otvarania (nemusi sa bez- " B
podmienecne zhodovat s mechanickymi dorazmi pri otvoreni). o
POLOHA B: je bod, v ktorom sa maju dvere zastavit po¢as manévru Ciasto¢ného :
otvorenia.

POLOHA RA: je bod, v ktorom maju dvere zacat spomalovat po€as normalneho otva-
racieho manévru.

POLOHA RC: je bod, v ktorom maju dvere zacat spomalovat pocCas zatvaracieho
manévru.

i «——RC

0

~

Hradanie mechanickych dorazov mdze prebiehat prostrednictvom pociato€ného hladania, automatického hfadania alebo manualneho
programovania. Po "pociato€nom hladani" alebo "automatickom hladani" sa m6zu jedna alebo viac poléh upravit prostrednictvom
manualneho programovania, okrem polohy 0 a polohy 1, ktoré sluzia ako vychodzie body pre vSetky ostatné polohy.




4 3.1) Pociato€né hladanie mechanickych dorazov

Proces "pociatocného hladania mechanickych dorazov" je vykonany automaticky pri prvom manévri po instalacii.

Tabulka "A" Aktivacia pociatoéného hfadania mechanickych dorazov:

1. Odblokujte motor a manualne dajte dvere do polohy, v ktorej sa mézu volne otvarat a zatvarat. Motor zablokujte.

2. Kratko stlacte na karte tlacidlo "Otvor" (zn. | na obr. 1) alebo "Zatvor" (zn. K na obr. 1) alebo dajte ovladaci impulz na
vstupy a davajte pozor, ¢i riadiaca jednotka vykona pomalé zatvorenie az do polohy 0, pomalé zatvorenie az do polohy 1
a rychle zatvorenie do polohy 0.

Poznamka: ak po prikaze nasleduje ako prvy manéver otvorenie, dajte eSte jeden prikaz na zastavenie pohybu a pre-
merite polaritu motora.

3. Po dokonc&eni uvedenej sekvencie bude matematickou operaciou vypocitana poloha A (Zelané otvorenie) vzdialena nie-
kolko centimetrov od maximalneho otvorenia, poloha B (Ciastoné otvorenie) priblizne 3/4 od polohy A a polohy RA a RC
potrebné pre spomalenie.

4. Proces "pociatoéného hladania mechanickych dorazov" je dokonéeny a motor je pripraveny na pouzivanie.

Poznamka 1: ak pocas "pociatoéného hladania mechanickych dorazov" zasiahne niektoré z bezpecnostnych zariadeni alebo dalsi

ovladaci impulz, pohyb dveri bude okamzite zastaveny. Preto bude potrebné zopakovat horeuvedeny postup.

.

4 3.2) Automatické hl'adanie mechanickych dorazov

Alternativou "pociatocného hladania", ktord mozno kedykolvek aktivovat, je "automatické hfadanie mechanickych dorazov". Proces auto-
maticky vykona hladanie mechanickych dorazov (poloha 0 a poloha 1) rovnakym spésobom, ako je uvedené pri "pociato€nom hladani".

Tabulka "B" Aktivacia automatického hladania mechanickych dorazov:

1. Nastavte dip-svice takto:
Tppnnnnnnn| ||
12345678910 1112
2. Odblokujte motor a manualne dajte dvere do polohy, v ktorej sa mézu volne hybyt v smere otvarania aj zatvarania.
Motor zablokuijte.
3. Stlacte tlacidlo "Zatvor" (zn. K na obr. 1) a davajte pozor, €i riadiaca jednotka vykona pomalé zatvorenie do polohy 0,

pomalé otvorenie do polohy 1 a rychle zatvorenie do polohy 0.
Poznamka: ak po prikaze nasleduje ako prvy manéver otvorenie, dajte eSte jeden prikaz na zastavenie pohybu a pre-
merite polaritu motora.

4. Z hodnoty tychto poléh bude matematickou operaciou vypocitana poloha A (Zelané otvorenie) par centimetrov od maxi-
malneho otvorenia, poloha B (Ciastocné otvorenie) 3/4 od polohy A a polohy RA a RC potrebné pre spomalenia.
5. Proces "automatického hladania mechanickych dorazov" je dokonceny a motor je pripraveny na pouzivanie.

Poznamka 1: ak poc¢as "automatického hladania mechanickych dorazov" zasiahne niektoré z bezpecnostnych zariadeni alebo dalSi
ovladaci impulz, pohyb dveri bude okamzite zastaveny. Preto bude potrebné zopakovat horeuvedeny postup.

.
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4 3.3) Proces ukladania do pamite

V nasledovnych odsekoch, na konci programovania niektorych parametrov, bude viackrat uvedeny vyraz "Proces ukladania do pa-
mate". Tato operacia slizi na to, aby sa hodnota parametru, ktory chcete programovat, preniesla do trvalej paméate na riadiacej
jednotke.

Tabulka "C" Postup pri ukladani do pamate:

1. Stlacte aspon na 3 sekundy tlacidlo "Pamat™ (zn. J na obr. 1). Po vypr$ani 3 sekund led "OK" (zn. R na obr. 1) rychlo blika.

2. Uvolnite tlagidlo "Pamat”. Led "OK" pokracuje rychlo blikat este 3 sekundy.

3. Do tychto 3 sekuind stlaéte, spolo¢ne a len na moment, dve tlacidla "Otvor" a "Zatvor" (zn. | a K na obr. 1). Pri si¢asnom
stlaceni oboch tlacidiel led "OK" zhasne.

4. Uvolnite dve tlacidla "Otvor" a "Zatvor". Led "OK" sa rozsvieti na asi 2 sekundy a potvrdi, Ze uloZenie vybraného para-

metra do pamate prebehlo spravne.

AN




4 3.4) Manualne programovanie mechanickych dorazov

Tymto procesom sa manualne zadaju vSetky polohy uvedené na obr. 4 pri dodrZzani poradia uvedeného v nasledovnej tabulke. Poloha 0
je vychodzia poloha, musi byt programovana ako prva a nikdy viac sa nemeni.

Tabulka "D" Manualne programovanie poloh:
1. Nastavte dip-svi¢e jednym z uvedenych spdsobov podla parametru, ktory chcete ulozit do pamate

POLOHA 0: Mechanicky doraz pri zatvarani

12345678910 112

POLOHA RA: Poloha, v ktorej zaCina spomalovanie pri zatvarani

12345678910 1112

POLOHA B: Poloha zastavenia v manévri Ciastocného otvorenia

12345678910 112

POLOHA RA: Poloha, v ktorej zaCina spomalovat normalny otvaraci manéver

12345678910 1112

POLOHA A: Poloha zastavenia v normalnom otvaracom manévri

12345678910 112

POLOHA 1: Mechanicky doraz pri otvarani

12345678910 1112

2. Stlacte na karte tlacidlo "Otvor" (zn. | na obr. 1) alebo "Zatvor" (zn. K na obr. 1) a drzte ho stla¢ené, az kym je dosiahnuta
zelana poloha.

Pozn.: Stlac¢te tlacidlo "Pamat™ (zn. J na obr. 1), ak chcete zvysit rychlost.
3. Ked je dosiahnuta poloha, uvolnite tlacidla a vykonajte "Proces ukladania do pamate" (odsek 3.3).

Pozn. 1: alternativou manualneho programovania vSetkych poloh je uloZenie len poldh 0, A a 1 do pamaéte. Polohy B, RA a RC m6zu
byt vypocitané automaticky riadiacou jednotkou.

.
4 3.5) Programovanie polohy elektrozamku

Ked je k vystupu ELZ priradena funkcia elektrického zamku (vid' svi¢ 8 v odseku 5), mdzete naprogramovat prah, po prekroceni ktorého
sa vystup vypne.

Tabulka "E" Programovanie polohy elektrického zamku:

1. Nastavte dip-sviCe takto:
pnnnnnnltun| || Ny
12345678910 1112
2. Stlacte tlaCidlo "Otvor" (zn. | na obr. 1) alebo "Zatvor" (zn. K na obr. 1) a drzte ho, kym dosiahnete zelanu polohu.

Pozn.: Stlacte tlacidlo "Pamat™ (zn. J na obr. 1), ak chcete zvysit rychlost.
3. Ked je dosiahnuta poloha, uvolnite tlacidla a vykonajte "Proces ukladania do pamate™ (odsek 3.3).

¥
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3.6) Programovanie ¢asu pauzy
Ked je zvolena funkcia automatického zatvorenia, po cykle otvorenia sa aktivuje ¢asovac, ktory riadi ¢as pauzy. Po jeho vyprsani je

automaticky aktivovany zatvaraci manéver. Ak tento ¢as nikdy nebol programovany, riadiacou jednotkou je nastaveny na 30 s, ale
nasledovny proces umoznuje naprogramovat akukolvek hodnotu medzi 1 a 1023 s (pribl. 17 minut).

Tabulka "F" Programovanie ¢asu pauzy:

1. Nastavte dip-svice takto:
nepnnnnnnn||[nf
12345678910 1112
2. Pomocou 10-dielnych dip-sviGov vyberte Zelany ¢as, pricom berte do Gvahy, Ze:  Priklad: ¢as pauzy 25 s
Dip 1 On aktivuje pauzu na 1 S 25 = 16+8+1
Dip 2 On " 2 " nastavte On dip-svice 5,4 a 1
Dip 3 On " 4 "
Dip 4 On " 8 " Illlllllll ll
Dip 5 On " 16 "
Dip 6 On " 30 " 12345678910 1112
Dip 7 On ! 64 "
Dip 8 On ! 128 "
Dip 9 On ! 256 "
Dip 10 On ! 512 !

Ak suviac ako jeden dip-svi¢ nastavené On, vybrany ¢as pauzy sa rovna suctu hodnét jednotlivych dip-svicov.
8 Vykonaijte "Proces ukladania do pamate” (odsek 3.3).

.
-
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3.7) Vymazanie pamadte

VSetky programovatelné parametre st zapisané v permanentnej pamati, ktora uchovava informacie aj po¢as vypadku prudu. Méze sa
stat, Ze bude treba vymazat vSetky ulozené udaje.

Tabulka "G" Vymazanie obsahu pamate:

1. Nastavte dip-svice takto:
Tppmnnnnnp || ¥t
12345678910 1112
2. Vykonaijte "Proces ukladania do pamate" (odsek 3.3), ktory v tomto pripade slizi na potvrdenie mazania.

Pozn.: Ked je pamat vymazana, je to akoby motor nikdy nebol instalovany, a preto dvere nie su schopné normalneho pohybu. V takom
pripade prvy prikaz, ktory pride na vstupy alebo stlacenie tlacidiel "Otvor" alebo "Zatvor" okamzite aktivuje proces "Poc¢iatoéného
hladania mechanickych dorazov".

Pozn.: Touto operaciou sa nevymaze pocet vykonanych manévrov, ani pocet planovanych manévrov.

Y4
AN

3.8) Nastavenia

Po ukonc&eni fazy programovania je potrebné prejst k vykonaniu
niekolkych nastaveni, ktoré su dblezité pre spravne a bezpecné
fungovanie automatického systému.




-

3.8.1) Nastavenie amperometriky

Na obmedzenie sily, ktora je v hre pocas pohybu, poZiadavka Kvéli dalSiemu zvySeniu bezpecnosti, ak amperometrika zasiahne
stanovena normami, riadiaca jednotka je vybavena dvomi trimrami  tri razy za sebou bez toho, aby dvere dosiahli kompletné zatvo-
TR2 (zn. C na obr. 1) a TR1 (zn. D na obr. 1), ktoré umozfiuja  renie, pohyb sa zastavi a predtym nastane kratka inverzia.
primerane menit prah citlivosti amperometriky poc¢as otvaracieho

a zatvaracieho manévru. Ak je po€as pohybu dveri rozoznana

prekazka, tento sa zastavi a, ak je aktivne "poloautomatické"

alebo "automatické" fungovanie, vykona sa pohyb opaénym @ @
smerom.

TR2 TR1

Ak pocas zatvarania zasiahne amperometrika, riadiaca jednotka
obrati pohyb a otvaraci manéver, ak nie je preruseny, skon¢i
s dverami proti mechanickému dorazu pri otvoreni - poloha 1 TR2 = nastavenie amperometriky pre otvaranie
(potvrdenie polohy). TR1 = nastavenie amperometriky pre zatvaranie

- J
4 3.8.2) Nastavenie rychlosti )

Na znizenie kynetickej energie po naraze na prekazku, ako aj na nastavenie prahu amperometriky, méze sa znizit' rychlost dveri pocas
normalneho fungovania.

Rychlost méze byt nastavena:

e pri spésobe "osoba pritomna" len so stojacim motorom,

* pri "poloautomatickom" alebo "automatickom" spésobe tak s nehybnym motorom, ako aj s pohybujucimi sa dverami (okrem fazy
rozbehu a spomalenia).

Tabulka "H" Nastavenie rychlosti:
1. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo "Pamat

(zn. J na obr. 1).

2. O sekundu...
+ stlacte a podrzte stlacene tlacidlo "Zatvor" (zn. K na obr. 1) na zniZenie rychlosti alebo
+ stlacte a podrzte stlacené tlacidlo "Otvor" (zn. | na obr. 1) na zvySenie rychlosti.

8 Akonahle rychlost’ dosiahne Zelanu hodnotu, uvolnite tlacidlo (nova rychlost sa automaticky ulozi do pamate).

N.B.: Systém nastavenia je efektivny, kym sa nedosiahnu minimalne alebo maximalne hodnoty limitu zodpovedajuce rychlostiam uvede-
nym v.navode na montaz motora. Dosiahnutie tychto limitov je signalizované pomocou led "OK", ktora zostane svietit, ak je dosiahnuta
maximalna hodnota a zostane zhasnuta, ak sa dosiahne minimalna hodnota.




4) Testovanie

\_

A Testovanie automatického systému musi vykonat’ kvalifikovany a skiseny pracovnik, ktory rozhodne, aké skusky st nevy-
hnutné vzhl'adom na pritomné rizika.

Testovanie je najdblezitejSou Castou celej fazy instalacie. Kazdy jeden komponent, t.j. motor, nidzové zastavenie, fotobunky atd’., si méze
vyzadovat Specificku fazu testovania, preto doporucujeme postupovat podla inStrukcii v prislusnych navodoch.

Pri testovani riadiacej jednotky A924 vykonaijte tieto operacie:

1.

Nastavte dip-sviCe takto:
(vSetky funkcie deaktivované a poloautomatické fungovanie)

12345678910 1112

Stlacte tlacidlo "Otvor" (zn. | na obr. 1) a skontrolujte, ze:

= sa aktivuje majak;

» zacina otvaraci manéver s fazou rozbehu;

= pohyb sa zastavi, po predchadzajucej faze spomalenia, ked' dvere dosiahnu polohu A.

Stlacte tlaCidlo "Zatvor" (zn. K na obr. 1) a skontrolujte, Ze:
= sa aktivuje majak;

 zacCina zatvaraci manéver;

» pohyb sa zastavi, ked dvere dosiahnu polohu 0.

Vykonajte otvaraci manéver a skontrolujte, Ze zasah zariadenia zapojeného na:
« vstup "Stop" ihned zastavi pohyb dveri;

« vstup "Foto" nema Ziaden efekt;

« vstup "Foto2" zastavi a obrati pohyb.

Vykonajte zatvaraci manéver a skontrolujte, Ze zasah zariadenia zapojeného na:
« vstup "Stop" ihned' zastavi pohyb dveri;

= vstup "Foto" zastavi a obrati pohyb;

= vstup "Foto2" nema ziaden efekt.

Zamestnajte zariadenie zapojené na:

« vstup "Stop" a skontrolujte, Ze nezacina ziaden manéver, ked je vstup aktivovany;

= vstup "Foto" a skontrolujte, ze nezacina ziaden manéver, ked je aktivovany ovladaci vstup pre zatvaranie;
« vstup "Foto2" a skontrolujte, ze nezacina ziaden manéver, ked je aktivovany ovladaci vstup pre otvaranie.

Pocas pohybu, pri otvarani aj zatvarani, zastavte pohyb dveri nejakou prekazkou a skontrolujte, Ze sa manéver obrati
skor, ako je presiahnuta zakonom povolena sila.

Skontrolujte, Ze aktivacia vstupov (ak su zapojené) vyvola krokovu sekvenciu:
« pre vstup "Krok-za-krokom: Otvor - Stop - Zatvor - Stop;

« pre vstup "Otvor": Otvor - Stop - Otvor - Stop;

* pre vstup "Zatvor": Zatvor - Stop - Zatvor - Stop;

« pre vstup "Ciasto&né otvorenie": Ciastoéné otvorenie - Stop - Zatvor - Stop.

5) Volitelné funkcie

Ked je dip-svi¢ programovania nastaveny Off, dip-svi¢ funkcii umozriuje vybrat r6zne funkcie, ako je uvedené dalej:

Svi¢ 1-2 Off Off = "Manualne" fungovanie, t.j.: osoba pritomna
On Off = "Poloautomatické" fungovanie
Off On = "Automatické" fungovanie, t.j.: automatické zatvorenie
On On = "Automatické" fungovanie + "Vzdy zatvor"
Svi¢ 3 On = Kondominiové fungovanie <nie je mozné pri manualnom sposobe>
Svi¢ 4 On =  5-sekundové blikanie majaka (2 s pri manualnom spdsobe)
Svi¢ 5 On =  Zatvor 5 s po Foto pri automatickom alebo Zatvor po Foto pri poloautomatickom spésobe
Svi¢ 6 On = "Foto" aj pri otvarani
Svi¢ 7 On = Aktivacia Fototestu
Svi¢ 8 On = Pridrzny magnet/Elektrozamok (On = pridrzny magnet, Off = elektrozamok)
Svi¢ 9 On = "Jednosmerny" semafér
Svi¢ 10 On = "Dvojsmerny semafér"

Pozn.: Samozrejme, ak je svi¢ "Off", priradena funkcia nie je aktivna.




-

5.1) Popis funkcii

Fungovanie "osoba pritomna"
Pohyb je vykonavany len pocas pritomnosti prikazu. Pohyb sa zastavi, akonahle prestane prikaz alebo po zasahu bezpecnostného
zariadenia ("Stop", "Foto" alebo "Foto2") alebo po zasahu amperometriky. Ked' sa raz pohyb zastavil, je potrebné najskor prerusit’ prikaz
na vstupe, az potom mdze zacat novy pohyb.
Fungovanie poloautomatické a automatické
Pri "poloautomatickom" alebo "automatickom" fungovani je po ovladacom impulze vykonany cely pohyb az do dosiahnutia koncovej
polohy. Dal$i impulz na ten isty vstup, ktory zagal pohyb, vyvola Stop. Ak na ovladacom vstupe namiesto impulzu nastane pretrvava-
juci signal, prejde sa do stavu prevahy, v ktorom ostatné ovladacie vstupy zostavaju deaktivované (toto je uzitoc¢né napriklad na zapo-
jenie hodin pri otvoreni). Po¢as manévru zasah amperometriky alebo fotobunky ("Foto" pri zatvarani, "Foto2" pri otvarani) vyvola
obratenie smeru pohybu.
U automatického fungovania nasleduje po otvoreni pauza a nasledne zatvorenie.
Ak pocas pauzy pride k zasahu "Foto", Casovac¢ zaCne odpocitavat ¢as odznovu. Na druhej strane, ak po¢as pauzy zasiahne vstup
"Stop", funkcia zatvorenie bude zruSena a prejde sa do stavu Stop.
Funkcia "vzdy zatvor"
Automaticky vykona zatvaraci manéver, ktorému predchadza 5 s vystrazné blikanie, ak su po navrate prddu rozpoznané otvorené dvere.
Fungovanie kondominiové
Pri "kondominiovom" fungovani neméze byt otvaraci manéver preruseny ovladacimi impulzmi okrem tych, ktoré vyvolavaju zatvorenie.
Pocas zatvarania novy ovladaci impulz vyvola zastavenie a obratenie pohybu do smeru otvarania.
Vystrazné blikanie
Nasledne po prikazovom impulze je najprv aktivovany majak, a potom o 5 s (2 s pri manualnom fungovani), zacina manéver.
Zatvor 5 s po Foto pri automatickom alebo zatvor po Foto pri poloautomatickom fungovani
Pri automatickom fungovani zasah foto po€as otvarania alebo zatvarania znizi ¢as pauzy na 5 s nezavisle od programovaneho ¢asu
pauzy. Pri poloautomatickom zasah foto po€as zatvarania aktivuje automatické zatvorenie s programovanym ¢asom pauzy.
Foto aj pri otvarani
S touto funkciou zasah bezpecnostného zariadenia "Foto" vyvola prerusenie pohybu aj pocas otvarania a ak je vybrané "poloautoma-
tické" alebo "automatické" fungovanie, hned po uvolneni "Foto" pokracuje pohyb v smere otvarania.
Aktivacia Fototestu
Tato funkcia umoznuje vykonat na zaciatku kazdého manévru kontrolu spolahlivosti vSetkych fotobuniek, ¢im zvySuje bezpecnost
zariadenia. BlizSie informacie najdete v odseku "2.6 Fototest".
Pridrzny magnet/elektrozamok
Funkcia umoznuje priradit k vystupu Elb (svorky 11 a 12) fungovanie typu:

e elektrozamok (svi¢ 8 Off) - vystup sa aktivuje poCas otvarania, ak sa zacina od zatvorenych dveri a zostane aktivny, az kym dvere

dosiahnu polohu elektrického zamku (programovatelna, vid odsek 3.5);

e pridrzny magnet (svi¢ 8 On) - vystup sa aktivuje na konci zatvarania a zostane aktivny po¢as celého ¢asu, kym su dvere zatvorené.
Jednosmerny semafor
Pri tomto spdsobe je vystup SCA aktivny pri otvorenych dverach a poCas otvarania zostane kontrolka rozsvietena. Pocas zatvarania a
pri zatvorenych dverach je neaktivna. Na vystup sa moze zapojit zelena ziarovka, ktora, ak svieti, ukazuje volny prejazd.
Dvojsmerny semafér
Nastavenim dip-svi¢a 10 na On, nezavisle-od svi¢a 9, sa aktivuje funkcia "dvojsmerny semafor" a na riadiacej jednotke pride k nasle-
dovnym Upravam: vstup "Otvor" sa stane "Krok-za-krokom2", vystupy "Osvetlenie" (COR) a "Kontrolka brana otvorena" (SCA) sa stanu
zelenym svetlom pre jeden smer a zelenym svetlom pre druhy smer, ako vidno na obr. 5. Pre kazdy smer pohybu bude nastaveny iny
prikaz na otvorenie: "Krok-za-krokom" (KK) na vjazd.a "Krok-za-krokom 2" (KK2) na vyjazd. Takto sa mézu instalovat dva semaféry.so
signalizaciou Cervena a Zelena zapojené na vystupy SCA a COR.

©
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(SCA) 18 ——(—@

‘ Vstup prikazu s KK ‘

Vystup kontrolky otvorenej brany - SCA

‘ Sekcionalne dvere ‘

Vystup osvetlenia - COR ———@® (COR) 19 ——@ rosze

ﬁ '
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‘ Vystup prikazu s KK2 ‘ 17

Spolo¢nik

Normalne su vystupy SCA a COR, a nasledne aj semafory, zhasnuté. Po zadani prikazu s KK na vjazd sa zacne manéver otvarania a
zaroven sa aktivuje SCA, ktora rozsvieti zelené svetlo na vjazde a Cervené svetlo na vyjazde. Naopak, ak je dany prikaz na otvorenie
s KK2, aktivuje sa vystup COR a s nim zelené svetlo na vyjazde a Cervené svetlo na vjazde. Svetlo zostane zapnuté pocas celej fazy
otvarania a pripadne pocas pauzy. Vo faze zatvarania su aktivované sicasne zelené a Cervené svetlo, ¢im oznamuiju, Ze nie je prednost
v prejazde. Dva vystupy mézu priamo ovladat malé 24 Vcc ziarovky s max. vykonom 10 W na vystup. V pripade, Ze je potrebné pouzit
ziarovky s vacsim vykonom, treba pouzit relé riadené vystupmi riadiacej jednotky, ktoré ovladaju Ziarovky semaféru.




6)

Udrzba

-

Riadiaca jednotka je elektronicka suciastka, a preto si nevyzaduje Ziadnu zvlastnu udrzbu. Napriek tomu by vS8ak malo byt pravidelne
preskusané (aspon kazdych 6 mesiacov) spravne fungovanie karty a prisluSnych zariadeni na fiu zapojenych, a to vykonanim celého
procesu testovania (vid kap. 4). Na planovanie udrzby celého systému je na riadiacej jednotke umiestnené pocitadlo manévrov, ktorého
hodnota sa zvySuje po kazdom otvaracom manévri. Toto zvySenie signalizuje led udrzby (MAN) bliknutim. Hodnota pocitadla manévrov
je neustale porovnavana s prahom alarmu (programovatelnym instalujucim) a s prahom vystrahy (automaticky nastavenym asi 0 6 %
niz8ie ako prah alarmu). Ked pocet vykonanych manévrov prekro¢i prah vystrahy, led udrzby blika len poc¢as manévru. Ked je vSak
prekroCeny prah alarmu, blika stéle (¢i je motor v pohybe alebo stoji) a takto signalizuje, Ze musi byt vykonana udrzba. Prah alarmu
moze byt programovany od minimalnej hodnoty 200 po maximalnu hodnotu 50800 manévrov, ako nasobok 200.

Tabulka "I" Programovanie prahu alarmu
1. Nastavte dip-sviCe takto:
ppppnnpp it |01
12345678910 1112
2. Vydelte poCet manévrov, ktoré sa maju programovat, ¢islom 100 a potom 2. Priklad: po¢et manévrov
3. V tabulke najdite kombinaciu dip-svicov, sucet hodnét ktorych dava rovnaku na programovanie: 30.000
celkovl hodnotu ako prave vypocitané ¢islo a prislusné dip-svice nastavte On. Vysledok po deleni: 150
Dip-svi¢ Sv.1 Sv.2 | Sv.3 Sv.4 | Sv.5 Sv.6 | Sv.7 Sv.8
Hodnot 1 2 4 8 16 32 64 128 150=128 +16+4+2,
odnoa Dip-svige 5, 8, 3a 2 na On
gifgRgginn||nn
12345678910 1112
4. VVykonajte proces "Ukladania do pamate" (vid odsek 3.3).

Po naprogramovani prahu alarmu, zobrazte ho, aby ste sa uistili, Ze prave vykonana operacia bola uspesna.

Tabulka "L" Zobranie prahu alarmu

~

1. Nastavte dip-sviCe takto:
pnnnnnpnfyp |||t
12345678910 1112
2. Prepnite dip-svi¢ 1 na On (2,3,4 a 5 na Off), pocitajte, kolkokrat blikne led "OK" a na kusok papiera si zaznacte pocet
bliknuti (ak je to 10, napiSte 0).
3. Zopakujte operaciu s dip-svicmi 2, 3, 4 a 5.
4. Pocet manévrov zrekonstruujete podla jedného z dvoch prikladov:
Nasggenie Fpwnn [|[o%nnn ||nn¥nn [|wna¥p | ppnal | Pocet
dip-svicov manévrov
12345 12345 12345 12345 12345
Priklad Pocet bliknuti
1 2 10 4 1.204
¢. 1 led "OK" 10
Priklad Pocet bliknuti
1 4 10 10 7 14.007
¢. 2 led "OK"

Rovnaky proces pouzite na zobrazenie poc¢tu vykonanych manévrov.

Tabulka "M" Zobrazenie poc¢tu vykonanych manévrov

1. Nastavte dip-sviCe takto:
ppnnnnpnnt |1
12345678910 1112
2. Pocitajte, kolkokrat blikne led "OK" s dip-sviémi 1, 2, 3, 4 a 5 ako ukazuje priklad 1 alebo 2.

Pozn.: Vzdy, ked sa programuje prah alarmu, automaticky sa vymaze pocet vykonanych manévrov.




-

6.1) Likvidacia

Tento vyrobok je vyrobeny z réznych druhov materialov. Niektoré
z nich m6zu byt recyklované. Uistite sa, Zze recyklujete alebo
likvidujete vyrobok v sulade s platnymi predpismi.

.

A Niektoré eletronické stuéiastky mézu obsahovat’ $kodlivé
latky. Nezahadzujte ich do smetia.

7) Fungovanie s batériami

-

Na riadiacej jednotke je trasformator primeraného vykonu pre dodavku elektrickej energie motoru a elektronickej karte, ked je vSetko
napajané priamo zo siete. V pripade, Ze sa vyzaduje fungovanie automatického systému aj po€as vypadku elektriny, staci pripojit
vhodné batérie. Ked sa pouziva sietové napatie, riadiaca jednotka dobija batérie. Naopak, po€as vypadku prudu zo siete jednotka
automaticky prepne do rezimu, v ktorom batérie dodavaju energiu potrebnu na fungovanie.

Tabulka "N" Zapojenie batérii

1. Pred zapojenim batérii inStalujte systém a presvedcte sa, Ze vSetko funguje spravne.

2. Skontrolujte, Ci svieti led batérie a Ci je na svorkach napatie pribl. 27 V.
A Pri vykonavani nasledovnej operacie davajte velky pozor, pretoZe si vyzaduje pracu na Zivych obvodoch.

3. Zapoijte batérie tak, ako uvadza obr. 6.

JAY - Vstup riadiacej jednotky

U

\ | 4
-] [+] ] [+]

+ Svorka batérie

Dizka max. 3 m
Min. prierez 2x2,5 mm?

odpojte batérie a skontrolujte polaritu zapojenia.

12V 12V
6 Ah 6 Ah
4. Hned potom, ako zapojite batérie na riadiacu jednotku, skontrolujte, Zze led batérie eSte svieti. Ak zhasla, okamzite

5. Ak led batérie svieti, skontrolujte znovu napatie na svorkach batérie. Ak je napatie:
e menSie ako 18 Vcc, batérie nie su zapojené spravne alebo su vadné;
e medzi 18 a 25 Vcc, batérie su vybité, treba ich dobit;
e vacsie ako 25 Vcc, batérie su nabité, preto odpojte napajanie zo siete a skontrolujte, Ze automaticky systém pokracuje
spravne fungovat, potom znovu zapojte napajanie zo siete.

Poznamka: Pri fungovani s batériami motor pracuje pomalSie, ako ked je riadiaca jednotka napajana zo siete.

rii F4 na riadiacej jednotke.

.

Poznamka 1: Ak pouzivate oba systémy napajania (elektricka siet a batérie) a chcete odpojit' riadiacu jednotku v pripade udrzby alebo
z bezpecnostnych dévodov, je potrebné, aby ste okrem odpojenia hlavného privodu pradu odpoijili aj batérie alebo vybrali poistku baté-

~

J

8) Radiovy prijimac

-

Na riadiacej jednotke je pripraveny konektor na zasunutie radiové-
ho prijimaca (volitelné prisluSenstvo), ktory umozriuje aktivovat
vstup Krok-za-krokom a takto ovladat riadiacu jednotku z dialky
prostrednictvom vysielaca. Pripadny Cisty kontakt druhého kanala

je na svorkach 41-42.

Skoér ako zasuniete prijimac, odpojte elektrické napajanie a pri-
padne batérie. Prijimac zasurite s dielmi obratenymi smerom na
mikroprocesor riadiacej jednotky.

~




9)

Co robit, ked'...

-

.

Tu uvadzame niektoré z najcastejSich problémov, ktoré sa mozu vyskytnut poc€as instalacie.

* Ziadna led nesvieti:
Skontrolujte, ¢i je na svorkach 1 a 2 sietové napatie a &i nie su vypalené poistky F1 alebo F3.
e Manéver nezacina:
Skontrolujte, ¢i su aktivne led bezpe&nostnych vstupov "Stop", "Foto" a "Foto2" a ¢i je motor zablokovany (led odblokovania zhasnuta).
 Smer pohybu sa obrati po¢as manévru:
Skontrolujte, Ze nezasiahlo Ziadne bezpecnostné zariadenie ("Foto" pri zatvarani a "Foto2" pri otvarani) alebo amperometrika. Ak ide
o tu druhu moznost, skontrolujte, €i je nastavenie dostatocné pre pohyb dveri. Pokial nie, zvyste stupen citlivosti oto¢enim jedného
z dvoch trimerov v smere hodin (TR2 pre otvaranie, TR1 pre zatvaranie).
* Led "OK" rychlo blika:
Vstupné napétie nie je dostatocné alebo bola vybrana nespravna kombinacia pomocou dip-svicov.
* Motor sa hybe pomaly:
Ak bol predtym odblokovany, riadiaca jednotka vykonava jeho Stelovanie. Prvy zasah amperometriky sa povazuje za mechanicky
doraz a pamat zvoli spravnu polohu.
* Motor vykona fazu rozbehu a zastavi sa:
Skontrolujte, ¢i led enkddera blika, ked je motor v pohybe. Led méze blikat r6znou rychlostou v zavislosti od rychlosti pohybu. Ked
sa motor zastavi, led musi zostat svietit' alebo zhasne, podla polohy, v ktorej sa zastavila hriadel motora.
e Led "OK" zostane hned’ po prikaze na par sektind svietit"
Toto ukazuje chybu v ovladani motora. Skontrolujte kable a uzemnenie motora, inak budete musiet vymenit' riadiacu jednotku.

10) Technické parametre

-

Vstup napajania : riadiaca jednotka A924 0 230 Vac 10 %, 50-60 Hz
: riadiaca jednotka A924/V1 Il 120 Vac 10 %, 50-60 Hz

Napajanie z batérii : 21.- 28 Vdc (dve 12V batérie, kapacita 6 Ah)

Nastavenie amperometriky :0d2,5do15A

Vystup prislusenstva : 24 VVdc, max. odber pradu 200 mA

Vystup fototestu : 24 VVdc, max. odber prudu 200 mA

Vystup majaka : 24 Vdc, max. vykon 25 W

Vystup elektrozamku : 24 Vdc, max. odber prudu 500 mA

Vystup led SCA : 24 Vdc, max. vykon 5 W

Vystup osvetlenia : 24 Vdc, max. vykon 5 W

Vystup led udrzby : 24'Vdc, max. vykon 2 W

Cas pauzy : programovatelny od 1 do 1023 sekund

Napatie dobijaca batérie : 27 Vdc

Odber prudu pri dobijani : 200 mA

Cas celkového dobitia : pribl. 24 h pre dve 12V - 6 Ah batérie

Pracovna teplota :-20-+70 °C

Stupen ochrany : IP55

Rozmery a véaha 1220 x 280 v. 110, pribl. 4 kg




Dichiarazione CE di conformita / EC declaration of conformity
(secondo Direttiva 98/37/EC, Allegato Il, parte B) (according to 98/37/EC Directive, Enclosure Il, part B)

Numero / Number: 141/A924

Data / Date: 5/2001 Revisione / Revision: 2

Il sottoscritto Lauro Buoro, Amministratore Delegato, dichiara che il prodotto:
The undersigned Lauro Buoro, General Manager, declares that the product:

Nome produttore / Producer name:

Indirizzo / Address:

Tipo / Type:

Modello / Model:
Accessori / Accessories:

NICE s.p.a.

Via Pezza Alta 13, 31046 Z.l. Rustigné -ODERZO- ITALY

Centrale di comando a 1 motore 24Vd.c. per portoni sezionali/Control Unit for 1 motor 24Vd.c. for sectional doors
A924

Ricevente radio mod. K, BIO, FLO, FLOR/mod. K, BIO, FLO, FLOR radio receiver

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie / Complies with the following community directives

Riferimento n°
Reference n°

Titolo
Title

73/23/CEE

DIRETTIVA 73/23/CEE DEL CONSIGLIO del 19 febbraio 1973 concernente il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati
membri relative al materiale elettrico destinato ad essere adoperato entro taluni limiti di tensione /Council Directive
73/23/EEC of 19 February 1973 on the harmonization of the laws of Member States relating to electrical equipment
designed for use within certain voltage limitis

89/336/CEE

DIRETTIVA 89/336/CEE DEL CONSIGLIO del 3 maggio 1989, per il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati membri
relative alla compatibilita elettromagnetica /Council Directive 89/336/EEC of 3 May 1989 on the approximation of the
laws of the Member States relating to electromagnetic compatibility

98/37/CE (EX 89/392/CEE)

DIRETTIVA 98/37/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 22 giugno 1998 concernente il ravvicina-
mento delle legislazioni degli Stati membri relative alle macchine/DIRECTIVE 98/37/EC OF THE EUROPEAN PARLIA-
MENT AND OF THE COUNCIL of 22 June 1998 on the approximation of the laws of the Member States relating to
machinery

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti Norme armonizzate / Complies with the following Harmonised standards

Riferimento n°  Edizione Titolo Livello di valutazione Classe
Reference n° Issue Title Estimate level Class
EN60335-1 04/1998 Sicurezza degli apparecchi elettrici d’'uso domestico e similare — Norme generali.

Safety of household and electrical appliances — General requirements
EN60204-1 09/1993 Sicurezza del macchinario-Equipagg. elettrico delle macchine-Parte 1:Reg.generali

Safety of machinery-Electrical equipment of machines-Part 1:General requirements
EN55022 09/1998 Apparecchi per la tecnologia dell'informazione.Caratteristiche di radiodisturbo.

Limiti e metodi di misura/Information-technology equipment — Radio disturbance

characteristics — Limits and methods of measurement A
EN55014-1 4/1998 Compatibilita elettromagnetica — Prescrizioni per gli elettrodomestici, gli utensili elettrici

e gli apparecchi similari.Parte 1: Emissione- Norma di famiglia di prodotti

Electromagnetic Compatibility — Requirements for Household Appliances, Electric Tools

and Similar Apparatus — Part 1: Emission — Product Family Standard
ENV50204 04/1996 Campo elettromagnetico irradiato dai radiotelefoni numerici - Prova di immunita.

Radiated Electromagnetic Field from Digital Radio Telephones - Immunity Test 10V/m A
EN61000-3-2-3 03/1995 Parti 2-3: Armoniche/Flicker/ Parts 2-3: Harmonic/Flicker A

Compatibilita elettromagnetica (EMC) / Electromagnetic compatibility (EMC)

Parte 4: Tecniche di prova e di misura / Part 4: Testing and measurement techniques
EN61000-4-2 09/1996 Parte 2: Prove di immunita a scarica elettrostatica

Part 2: Electrostatic discharge immunity test 4KV, 8KV B
EN61000-4-3 11/1997 Parte 3: Prova d'immunita sui campi irradiati a radiofrequenza

Part 3: Radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test 10V/m A
EN61000-4-4 09/1996 Parte 4: Test sui transienti veloci/ immunita ai burst

Part 4: Electrical fast transient/burst immunity test. 2KV, 1KV B
EN61000-4-5 06/1997 Parte 5: Prova di immunita ad impulsi / Part 5: Surge immunity test 2KV, 1KV B
EN61000-4-6 11/1997 Parte 6: Immunita ai disturbi condotti, indotti da campi a radiofrequenza

Part 6: Immunity. to conducted disturbances; induced by radio-frequency fields. 10V A
EN61000-4-8 06/1997 Parte 8: Prova di immunita a campi magnetici a frequenza di rete

Part 8: Power frequency magnetic field immunity test. 30A/m A
EN61000-4-11 09/1996 Parte 11: Prove di immunita a buchi di tensione, brevi interruzioni e variazioni di tensione

Part 11: Voltage dips, short interruptions and voltage variations-immunity tests B-C

Risulta conforme a quanto previsto dalle altre norme e/o specifiche tecniche di prodotto
Complies with the other standards and/or product technical specifications

Riferimento n°  Edizione Titolo Livello di valutazione Classe
Reference n°® Issue Title Estimate level Class
EN 12445 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates

Safety in use of power operated doors - Test methods
EN 12453 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates

Safety in use of power operated doors - Requirements

Inoltre dichiara che non & consentita la messa in servizio del prodotto suindicato finché la macchina, in cui il prodotto stesso e
incorporato, non sia identificata e dichiarata conforme alla direttiva 98/37/CE/ The above-mentioned product cannot be used until the machine
into which it is incorporated has been identified and declared to comply with the 98/37/CE directive.

Il prodotto suindicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri cataloghi generali
The above product is an integral part of one of the typical installation configurations as shown in our general catalogues

ODERZO, 16 May 2001
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