1 - Safety and installation instructions

H CAUTION! IMPORTANT INSTRUCTIONS: for per-
sonal safety it is important to read and follow these
instructions, and store them in a safe place. In case
of doubt, contact the Nice Support Service. Incor-
rect installation is a safety hazard and can lead to
faulty operation. B Installation, hookup, programming
and maintenance shall only be performed by qualified
technicians, in compliance with the applicable laws,
standards, local regulations and these instructions. W
The transmitter component (TX) and the receiver com-
ponent (RX) on the device shall be permanently installed
opposite one another on two vertical and parallel walls.
The walls shall be solid so they do not transmit any vi-
brations to the photocells. B The photocells shall be in-
stalled in a position that protects them from accidental
impacts and that ensures easy access for maintenance.
B The photocells must be connected only to a NICE
control unit (or interface) equipped with “BlueBus” tech-
nology. M The photocell must operate only when an ob-
ject is placed between the TX and the RX). Operation by
reflection is prohibited. B To increase the level of safety
against malfunction, the photocells shall be connected to
a command control unit (or interface) equipped with the
“phototest” function. M The product is protected against
water and dust; it is therefore suited for normal outdoors
applications. It is however not suited for use in heavily
saline, acidic or potentially explosive atmospheres. Do
not install the equipment in areas subject to flooding or
water stagnation. B The electrical cables must enter the
photocell through one of the holes located on the bottom
of its mount and must be inserted from below. This so as
to prevent water dripping inside the product.

2 - Product description and intended use

This device is a photocell, namely a type-D presence de-
tector, pursuant to the EN 12453 standard. It is part of
the Era-EP series, and is intended to be used on auto-
mation systems for doors, gates, garage doors and simi-
lar installations. Any use other than that described is
to be considered improper and prohibited! The de-
vice uses “BlueBus” technology, which enables the con-
nection and communication among the photocells and
the command control unit (or interface) with two wires.
This is a “parallel” connection. Each pair of photocells
shall be assigned a specific task in the automation by the
insertion of jumpers. The product may be used together
with “FT210B” series devices, equipped with the “Blue-
Bus” technology (see fig. 6 and 7), which enable the res-
olution of problem of electric connection with the sensi-
tive edges installed on moving door leafs.

3 - Installation and connections

VERY IMPORTANT! - So that there is optical alignment
between the TX and the RX, make sure to check, prior
to installation, that the walls where the photocells
are to be mounted are parallel to one another. If the
walls are not parallel, it is suggested that adjustable pho-
tocells (e.g. EPLOB) be used, as the alignment of these
photocells cannot be adjusted once their installation has
been completed.

M 01. Prior to installation read the warnings in Chapter 1
and the data in Chapter 8. B 02. Disassemble and pre-
pare th photocells (fig. 1, 2, 3, 4 and 5). B 03. Consult
the instruction manual for your control unit (or interface)
(or fig. 6, 7, 8, 9 and 10) to choose the detection func-
tion and the corresponding installation position, that are
to be assigned to the pair of photocells. Note their iden-
tification code number (e.g. “PHOTO 2”). To use one or
two pairs of photocells as the automatic opening control
device, choose either the FA1 and/or the FA2 functions.
B 04. Identify the identification code number chosen
previously in Table A (e.g. “PHOTO 2”). Note the dia-
gram found under the code number and insert the jump-
ers in the TX and RX photocells, in the same position as
shown in the diagram. Note — Keep any unused jumpers
for any possible future need (fig. 11). B 05. If other pairs
of photocells are to be installed, repeat points 03 and 04
for each. Caution! — Each pair of photocells must use a
different jumper configuration than that used for the oth-
er photocells in the automation. B 06. Attach the pho-
tocell brackets to the walls in the pre-established loca-
tions. Caution! — The two elements must be aligned on
a single axis (fig. 12-a), to facilitate the sub. nt opti-
cal aiming of the TX to the RX. If the walls do not facilitate
this alignment, it is suggested that, at this point, the pho-
tocell brackets be installed provisionally (using adhesive
tape or other method), to then install them definitively
(fig. 12-b) only once testing has been completed (Chap-
ter 4). Note - Only for single or double leaf sliding
gates — To avoid interference among the different “Blue-
Bus” devices, position the TX and RX components as in-
dicated on the tags in fig. 6 or 7. B 07. Disconnect the
power from the automation and if present, disconnect

the back-up battery. B 08. Connect the TX and RX com-
ponents in “parallel” (fig. 13) using a two-wire bus cable.
Then, connect the bus cable to the “BlueBus” terminal
on the control unit (or interface). Matching polarity is not
required. M 09. Photocells used as the “automatic
opening control device” - If the photocells are set up
for this function (check in point 03), complete their in-
stallation by cutting the electrical bridge between points
“A”, on the TX and RX circuit cards (fig. 14). B 10. In-
stall the TX and RX modules on their supports (fig. 15).
W 11. Power the automation and perform the “BlueBus
device learning procedure”, found in the control unit (or
interface) instruction manual. Note — If this photocell is
going to be used to replace a previously existing photo-
cell, the jumpers must be positioned in the same man-
ner as before. In this case the device learning procedure
is not required. M 12. Perform the test procedure as de-
scribed in Chapter 4. B 13. Complete the installation as
shown in fig. 18, 19.

4 - Automation Testing

To make sure that the photocells are operating proper-
ly or to detect any interference from other devices, take
these steps. @ 01. Power the automation and observe
the status of the LEDs on the TX and RX (fig. 15). Use
Table B to find out the meaning of the different statuses,
keeping in mind that proper operation is indicated only
when the two LEDs flash very slowly. If the status is not
compliant, perform the operations provided for in Table
B. In particular, if the alignment between TX and RX re-
quires adjustment, move one or both the photocells un-
til they are aimed at one another; that is, once the two
LEDs flash very slowly (= optimum reciprocal alignment).
W 02. Check their operation by blocking the line of sight
between them with a cylinder (@ = 5 cm; L = 30 cm): first
pass the object close to the TX, then to the RX and, fi-
nally, halfway between them (fig. 16). Make sure that in
each case the output switches from “Active” to “Alarm”
and back, and that the automation responds properly to
actuation of the photocell. B 03. Verify the correct ob-
stacle detection as required by the EN 12445 standard,
using a parallelepiped (700 x 300 x 200 mm) with three
faces (one per dimension) with a matt black surface and
the others with glossy reflective surface (fig. 17).

Caution! — After having added, removed or replaced
any automation photocells, the entire automation system
must be tested, referring to the manuals for each of the
different devices.

5 - User warnings

Caution! — Photocells do not constitute actual safety de-
vices, but are rather safety aids. Although constructed
for maximum reliability, in extreme conditions they may
malfunction or fail, and this may not be immediately evi-
dent. For this reason, and as a matter of good practice,
observe the following instructions: e Transit can only oc-
cur if the gate or door are completely open and with the
leaves stationary. ® NEVER TRANSIT while the gate or
door are closing or are about to close. ® If you note any
sign of malfunction, shut off power to the automation im-
mediately and use manual mode only (refer to the au-
tomation instruction manual). Contact your maintenance
staff/person for the control and the possible repair.

6 - Maintenance

Service the photocells at least every 6 months as follows:
1) release the motor as instructed in the user manual to
prevent the automation operating unexpectedly during
maintenance; 2) check for humidity, oxidation and for-
eign bodies (such as insects) and remove them. In case
of doubt, replace the equipment; 3) clean the housing
— especially the lenses and glass panels — with a soft,
slightly damp cloth. Do not use alcohol, benzene, abra-
sive or other cleaning products; these can affect the pol-
ished surfaces and compromise the operation of the
photocells; 4) run the tests indicated in “Tests”; 5) the
product is designed to work for at least 10 years in nor-
mal conditions; we recommend increasing the frequency
of maintenance thereafter.

7 - Scrapping

This product is an integral part of the automation and
must therefore be scrapped together with it, in the same
way as indicated in the automation’s instruction manual.

8 - Technical specifications

Please note: the technical features refer to an ambient
temperature of 20°C. Nice S.p.a. reserves the right to
modify the products without altering their intended use
and essential functions.

B Type of product: presence detector for automated
gates and doors (type D per EN 12453). B Technol-
ogy adopted: direct optical interpolation between TX
and RX units, with modulated IR beam. B Power sup-
ply / output: The device may be connected only to a
control unit (or interface) equipped with “BlueBus” tech-
nology. The electrical power is drawn from this device,
where the output signals are sent.  Maximum ab-
sorbed power: 1 “BlueBus” unit. B TX beam angle:

20° (+ 25%). B RX field angle: 8° (+ 25%). B Range:
useful range 15m; maximum range 30m. The range may
be reduced by 50% in poor atmospheric conditions (fog,
rain, dust, etc.). Bl Detection capacity: opaque objects
larger than 50 mm along the line of sight between TX
and RX (max. speed 1.6 m/s). B Number of photocells
that may be connected: Up to 7 pairs of safety func-
tion photocells may be installed and 2 pairs to control the
open command (automatic synchronisation avoids inter-
ference among the different detectors). B Maximum
length of the wire: all components must be connected
in parallel. The sum of the lengths of all of the wires used
to connect the different components, including the wire
coming from the control unit shall not be greater than 50
metres. B Protection rating: IP 44 B Use in acid, sa-
line or potentially explosive atmosphere: no. B Op-
erating temperature: -20 to +50°C M Installation: el-
ements installed facing each other on two vertical paral-
lel walls, or on an appropriate column support. B TX/
RX alignment adjustment: no. B Dimensions (single
component) / Weight (sum of two components): —
EPLB, 70 x 70(h) x 30 mm / 165 g — EPMB, 50 x 80(h)
x28.5mm/ 143 g

9 - CE Declaration of Conformity

Nice S.p.A. hereby declares that the products: EPLB,
EPMB comply with the essential requirements and oth-
er pertinent provisions defined by Directive 2004/108/
EC. The CE declaration of conformity can be viewed and
printed at the website www.nice-service.com, or may be
requested directly from Nice S.p.A.

7 Mr. Mauro Sordini (Chief Executive Officer)
-

Istruzioni originali e complete

1 - Avvertenze per la sicurezza e l'instal-
lazione

B ATTENZIONE! ISTRUZIONI IMPORTANTI: per la
sicurezza delle persone & importante leggere, ri-
spettare e conservare queste istruzioni. In caso di
dubbi, chiedere chiarimenti al Servizio Assistenza
Nice. L'installazione non corretta pregiudica la si-
curezza e provoca guasti. B Tutte le operazioni di in-
stallazione, collegamento, programmazione e manuten-
zione devono essere effettuate esclusivamente da per-
sonale tecnico qualificato, rispettando le leggi, le norma-
tive, i regolamenti locali e le presenti istruzioni. B Lele-
mento trasmittente (TX) e I'elemento ricevente (RX) del
dispositivo devono essere fissati uno di fronte all’altro, in
modo permanente, su due pareti verticali e parallele tra
loro. Queste devono essere di materiale solido e non de-
vono trasmettere vibrazioni alle fotocellule. B La posizio-
ne scelta per il fissaggio deve proteggere la fotocellula da
urti accidentali e deve garantire un facile accesso per la
manutenzione. M Le fotocellule devono essere collegate
esclusivamente a una centrale (o a un’interfaccia) di co-
mando Nice, dotata di tecnologia “BlueBus”. B Il dispo-
sitivo deve funzionare esclusivamente per interpolazione
diretta tra I'’elemento Tx e RX: e vietato il funzionamen-
to per riflessione. M Per innalzare il livello di sicurezza ai
guasti & necesario collegare la fotocellula a una centra-
le (0 a un’interfaccia) di comando dotata della funzione
“fototest”. M Il prodotto € protetto contro le infiltrazioni
di pioggia e polvere; quindi & adatto all’'uso nei norma-
li “ambienti esterni”. In ogni caso non € adatto all’'uso in
ambienti con atmosfera particolarmente salina, acida o
potenzialmente esplosiva. Evitare I'installazione anche in
luoghi soggetti a ristagni d’acqua e allagamenti. B | ca-
Vi elettrici devono entrare nella fotocellula attraverso uno
dei fori predisposti nella zona inferiore del suo supporto;
inoltre i cavi devono provenire dal basso. Questo evitera
lo stillicidio di acqua all’interno del prodotto.

2 - Descrizione del prodotto e
destinazione d’uso

Il presente dispositivo € una fotocellula, ovvero un rive-
latore di presenza del tipo D, secondo la EN 12453. Fa
parte della serie Era-EP ed & destinato agli impianti di
automazione per porte, cancelli, portoni da garage € si-
milari. Qualsiasi altro uso diverso da quello descrit-
to & da considerarsi improprio e vietato! Il dispositivo
& dotato di tecnologia “BlueBus” che consente il collega-
mento e la comunicazione tra le fotocellule e la centrale
(o I'interfaccia) di comando, con due conduttori elettri-
ci. Il collegamento awviene “in parallelo”; ad ogni cop-
pia di fotocellule viene assegnata una funzione specifica
nell’automazione, attraverso I'inserimento di alcuni jum-
per. Il prodotto & utilizzabile insieme ai dispositivi della
serie “FT210B”, dotati di tecnologia “BlueBus” (vedere
la fig. 6 e 7), che consentono di risolvere il problema dei
collegamenti elettrici dei bordi sensibili installati su ante
in movimento.

3 - Installazione e collegamenti
MOLTO IMPORTANTE! - Per ottenere I'allineamen-

to ottico tra TX e RX, & necessario controllare pri-
ma dell’installazione che le pareti scelte per il fis-
saggio degli elementi siano perfettamente paralle-
le tra loro. Se non lo sono, si consiglia I'uso di fotocellu-
le orientabili (es. EPLOB) in quanto le presenti fotocellule
non hanno un sistema per regolare I'allineamento dopo il
loro fissaggio definitivo.

B 01. Prima dell’installazione leggere le avvertenze nel
capitolo 1 e i dati nel capitolo 8. B 02. Smontare e pre-
parare le fotocellule (fig. 1, 2, 3, 4, 5). B 03. Consultare il
manuale istruzioni della vostra centrale (o dell'interfaccia)
di comando (oppure le fig. 6, 7, 8, 9, 10) per scegliere la
funzione di rilevazione e la posizione d’installazione ab-
binata, che si desidera assegnare alla coppia di fotocel-
lule; annotare la loro sigla identificativa (es. “FOTO 27). e
Per usare una o due coppie di fotocellule come disposi-
tivo per il comando automatico della manovra di-apertu-
ra, scegliere la funzione FA1 e/o FA2. B 04. Individuare
nella Tabella A la sigla scelta in precedenza (es. “FOTO
2”); osservare lo schema riportato sotto la sigla e inserire
i jumper nella fotocellula TX e RX, nella stessa posizione
mostrata dallo schema. Nota = Conservare i jumper non
utilizzati per un loro eventuale utilizzo futuro (fig. 11). B
05. Se si desidera installare ulteriori coppie di fotocellule,
ripetere per ognuna'i punti 03 e 04. Attenzione! — Ogni
coppia di fotocellule deve utilizzare una configurazione di
jumper diversa da quelle utilizzate dalle altre fotocellule
presenti nell’automazione. M 06. Fissare i supporti delle
fotocellule alle pareti, nelle posizioni prestabilite. Atten-
zione! — | due elementi devono essere allineati lungo uno
stesso asse (fig. 12-a), in modo da favorire il successivo
puntamento ottico tra TX e I'RX. Se le pareti non favo-
riscono questo allineamento si consiglia, in questa fase,
di fissare i supporti delle fotocellule in modo prowvisorio
(con nastro adesivo o altro), per poi fissarli in modo de-
finitivo (fig. 12-b) soltanto alla fine del collaudo (capitolo
4). Nota - Solo per cancelli scorrevoli a singola o a
doppia anta — Per evitare interferenze fra i diversi dispo-
sitivi “BlueBus” presenti, posizionare gli elementi TX e RX
come indicato dai cartigli presenti nella fig. 6 o 7. B 07.
Togliere I'alimentazione all’automazione; se & presente la
batteria tampone, scollegare anche questa. l 08. Colle-
gare gli elementi TX e RX in “parallelo” (fig. 13) utilizzan-
do un cavo bus con due conduttori elettrici; infine col-
legare il cavo bus al morsetto “BlueBus” presente sulla
centrale (o sull’interfaccia) di comando: non & necessario
rispettare alcuna polarita. l 09. Fotocellule usate co-
me “dispositivo di comando automatico della ma-
novra di apertura” — Se le fotocellule sono state predi-
sposte per questa funzione (verificare al punto 03), com-
pletare la loro installazione tagliando il ponte elettrico tra
i punti “A”, presenti sulle schede degli elementi TX e RX
(fig. 14). W 10. Fissare i moduli TX e RX nei loro suppor-
ti (fig. 15). W 11. Alimentare I'automazione ed eseguire
la “procedura di apprendimento dei dispositivi BlueBus”,
riportata nel manuale istruzione della centrale (o dell’in-
terfaccia) di comando. Nota — Se la presente fotocellula
viene usata per sostituire un’altra esistente, & necessario
posizionare i jumper nella_stessa posizione precedente.
In questo caso non & necessario eseguire la procedura di
apprendimento dei dispositivi. B 12. Eseguire il Collaudo
descritto nel Capitolo 4. B 13. Completare I'installazione
come indicato nella fig. 18, 19.

4 - Collaudo dell’installazione

Per verificare il corretto funzionamento delle fotocellule o
rilevare le interferenze con altri dispositivi, procedere nel
modo seguente: M 01. Alimentare I'automazione e o0s-
servare lo stato del Led posizionato sul TX e sul'RX (fig.
15); quindi, trovare nella Tabella B il significato dello sta-
to tenendo presente che il funzionamento & ottimale solo
quando i due Led lampeggiano molto lentamente. Se lo
stato rilevato non e conforme, effettuare le azioni previste
nella Tabella B. In particolare, se serve migliorare I'alline-
amento tra TX e RX spostare di poco una o entrambe le
fotocellule affinché puntino una verso l'altra, fino a quan-
do i loro Led iniziano a lampeggiare molto lentamente (=
allineamento reciproco ottimale). B 02. Verificare I'effi-
cienza della rilevazione interrompendo I'asse ottico tra le
due fotocellule con I"ausilio di un cilindro (@ = 5 cm; L =
30 cm): passare I'oggetto prima vicino al TX, poi vicino
al’RX e, infine, a una distanza intermedia tra i due (fig.
16). Durante ogni passaggio accertarsi che I'uscita passi
dallo stato di “Attivo” a quello di “Allarme”, e viceversa, e
che I'automazione esegua I’azione prevista, conseguen-
te all'intervento della fotocellula. B 03. Verificare il corret-
to rilevamento dell’ostacolo come richiesto dalla norma
EN 12445, utilizzando un parallelepipedo (700 x 300 x
200 mm) con tre facce (una per ogni dimensione) di ma-
teriale nero opaco e le restanti facce in materiale lucido
riflettente (fig. 17).

Attenzione! — Dopo aver aggiunto, tolto o sostituito del-
le fotocellule dall’automazione € necessario eseguire di
nuovo il collaudo dell’intera automazione, facendo riferi-
mento ai manuali dei vari dispositivi.

5 - Avvertenze per 'uso

Attenzione! - Le fotocellule non sono un dispositivo di
sicurezza ma soltanto un dispositivo ausiliario alla sicu-

Table A ¢ TabellaA e

ableauA ¢ TablaA ¢ Tabelle A ¢ TabelaA ¢ Tabulka A

TablaB ¢ TabelleB ¢ TabelaB ¢ Tabulka B
ES ESTADO DEL LED
Siempre apagado

SIGNIFICADO
(TX, RX) — La fotocélula no esta alimentada o esta

Cerciorarse de que en los bornes de la fotocélula haya una tension de 8 - 12 Vdc; si la tensién es correcta, es

Poloha FOTO FOTO Il FOTO 1 FOTO 11l FOTO 2 FOTO 211 FOTO 3 FA1(%) FA2(*)
fotobuniek
Polone, | 1o B |[B% B | B =" H L=V =
mostikov ° I po

mostik “A” na elektrickej karte TX a RX (obr. 14).

(*) * EN — Cut the electrical bridge “A” on the TX and RX wiring diagram (fig. 14). ® IT — Tagliare il ponte elettrico “A” sulla scheda elettrica del TX e RX (fig. 14). ® FR — Couper le pont
électrique « A » sur la carte électrique du TX et du RX (fig. 14). ® ES — Cortar el puente eléctrico “A” en la tarjeta eléctrica TX y RX (fig. 14). ¢ DE — Schneiden Sie die elektrische Briicke
LA" auf der elektrischen Platine von TX und RX zu (Abb. 14). ¢ PL — Przecia¢ mostek elektryczny ,A” na ptycie elektrycznej nadajnika i odbiornika (rys. 14). ® SK — Preruste elektricky

EN LED STATUS

Always off
faulty.

Table B ¢ TabellaB ¢ Tableau B

MEANING
(TX, RX) — The photocell has no power supply or is

Check that on the terminals of the photocell there is a voltage of approximately 8 to 12 V DC. If the voltage
is correct, it is likely that the photocell is faulty.

ACTION

3 quick flashes, (pause), ...

(TX, RX) — The pair of photocells has not been memo-
rised in the control unit (or the interface).

Make sure that each pair of photocells has a different jumper configuration than the others. Perform the de-
vice learning procedure (Chapter 3, point 11).

Very slow flashing

(TX, RX) — The TX is transmitting properly. The RX is
receiving an optimum signal.

None; optimum TX - RX alignment.

averiada.

probable que la fotocélula esté averiada.

ACCION

3 parpadeos rapidos, (pau- | (TX, RX) — El par de fotocélulas no esta memorizado
sa), ... en la central (o en la interfaz) de mando.

Cerciorarse de que cada par de fotocélulas tenga una configuracion de jumpers diferente de los otros. Ejecutar el
procedimiento de adquisicion de los dispositivos (capitulo 3, punto 11).

Parpadeo muy lento
una sefal éptima.

(TX, RX) — El TX transmite regularmente. EI RX recibe | Ninguna; alineacion TX-RX 6ptima.

Parpadeo lento

(RX) — El RX recibe una sefal buena.

Ninguna, funcionamiento correcto.

Parpadeo rapido

(RX) — El RX recibe una sefal escasa.

Funcionamiento discreto; se recomienda limpiar los vidrios.

Parpadeo muy rapido

(RX) — El RX recibe una sefal pésima.

Funcionamiento al limite; limpiar los vidrios y repetir la alineacion entre TX y RX.

Siempre encendido
DE LED-STATUS

Immer ausgeschaltet
sorgt oder ist defekt.

(TX, RX) — El RX no recibe ninguna sefial.
BEDEUTUNG
(TX, RX) — Die Fotozelle wird nicht mit Spannung ver-

Verificar si hay un obstaculo entre TX y RX; limpiar los vidrios; repetir la alineacion entre TX y RX.

Vergewissern Sie sich, dass an den Klemmen der Fotozellen eine Spannung von ca. 8-12 V DC vorhanden ist.
Falls der Spannungswert korrekt ist, ist die Fotozelle wahrscheinlich beschadigt.

AKTION

3 Mal schnelles Blinken,
(Pause), ...

(TX, RX) — Das Fotozellenpaar ist nicht in der Steue-
rungszentrale (oder in der Schnittstelle) gespeichert.

Vergewissern Sie sich, dass jedes Fotozellenpaar Uber eine Jumper-Konfiguration verflgt, die sich von den ande-
ren unterscheidet. Flhren Sie das Einlernungsverfahren der Vorrichtungen durch (Kapitel 3, Punkt 11).

Sehr langsames Blinken

(TX, RX) — TX Ubermittelt regelmaBige Signale. RX
empfangt ein optimales Signal.

Keine; Ausrichtung TX-RX optimal.

Langsames Blinken

(RX) — RX empfangt ein gutes Signal.

Keine; gute Betriebsttichtigkeit

Slow flashing

(RX) — The RX is receiving a good signal.

None; good operation.

Schnelles Blinken

(RX) — RX empfangt ein mangelhaftes Signal.

Ausreichende Funktionstlchtigkeit; es wird empfohlen, die Gléaser zu reinigen.

Sempre spento
guasta.

(TX, RX) — La fotocellula non e alimentata oppure e

Fast flashing (RX) — The RX is receiving a weak signal. Fair operation; the photocell glass should be cleaned.
Very fast flashing (RX) — The RX is receiving a poor signal. Barely operational; clean the photocell glass and realign the TX and RX photocells.
Always on (TX, RX) —The RX'is receiving no signal. Check if there is an obstacle between the TX and the RX; clean the photocell glass and realign the TX and
RX photocells.
IT STATO DEL LED SIGNIFICATO AZIONE

Accertarsi che sui morsetti della fotocellula sia presente una tensione di circa 8 - 12 Vdc; se la tensione e
corretta e probabile che la fotocellula sia guasta.

3 lampeggi veloci, (pausa), ...

(TX, RX) — La coppia di fotocellule non & memorizzata
nella centrale (o nell'interfaccia) di comando.

Accertarsi che ogni coppia di fotocellule abbia una configurazione di jumper diversa dalle altre. Fare la proce-
dura di apprendimento dei dispositivi (capitolo 3, punto 11).

Lampeggio molto lento
segnale ottimo.

(TX, RX) — Il TX trasmette regolarmente. L'RX riceve un

Nessuna; allineamento TX-RX ottimale.

Lampeggio lento

RX) — L'RX riceve un segnale buono.

Nessuna; funzionamento buono.

Lampeggio veloce

RX) — L'RX riceve un segnale scarso.

Funzionamento discreto; si consiglia di eseguire la pulizia dei vetrini.

Lampeggio molto veloce

RX) — L'RX riceve un segnale pessimo.

Funzionamento al limite; eseguire la pulizia dei vetrini; fare di nuovo I'allineamento tra TX e RX.

(
(
(
Sempre acceso (

FR ETAT DE LA LED

Toujours éteinte
endommagée.

TX, RX) — L'RX non riceve alcun segnale.
SIGNIFICATION
(TX, RX) — La photocellule n’est pas alimentée ou est

Verificare se ¢’'é un ostacolo tra TX e RX; eseguire la pulizia dei vetrini; fare di nuovo I'allineamento tra TX e RX.

S’assurer qu’une tension d’environ 8 - 12 Vcc est présente sur les bornes de la photocellule ; si la tension
est correcte, la photocellule est probablement en panne.

ACTION

3 clignotements rapides,
(pause), ...

(TX, RX) — La paire de photocellules'n’est pas mémori-
sée dans la logique (ou dans I'interface) de commande.

S’assurer que chaque paire de photocellules a une configuration de cavaliers différente des autres. Procé-
der a la reconnaissance des dispositifs (chapitre 3, point 11).

Clignotement trés lent
un excellent signal.

(TX, RX) — Le TX transmet-normalement. Le RX recoit

Aucune ; alignement TX-RX optimal.

Clignotement lent

(RX) — Le RX recoit un bon signal.

Aucune ; bon fonctionnement.

Clignotement rapide

(RX) — Le RX regoit un signal faible.

Fonctionnement moyen : nous conseillons de procéder au nettoyage des verres de protection.

Clignotement tres rapide

(RX) — Le RX recoit un signal tres mauvais.

entre TX et RX.

Fonctionnement limite ; procéder au nettoyage des verres de protection ; procéder & un nouvel alignement

Sehr schnelles Blinken

(RX) — RX empfangt ein sehr schlechtes Signal.

durch.

Betriebsfahigkeit grenzwertig; reinigen Sie die Glaser; fihren Sie eine neuerliche Ausrichtung zwischen TX und RX

Immer eingeschaltet

PL STAN DIODY LED

Zgaszona
lub jest uszkodzona.

(TX, RX) — RX empfangt Uberhaupt kein Signal.

ZNACZENIE
(nadajnik, odbiornik) — Fotokomorka nie jest zasilana

Vergewissern Sie sich, dass kein Hindernis zwischen TX und RX vorhanden ist; reinigen Sie die Glaser; flihren Sie
eine neuerliche Ausrichtung zwischen TX und RX durch.

Sprawdzi¢, czy w zaciskach fotokomorki jest obecne napigcie okoto 8 - 12 Vdc; jezeli napigcie jest prawidtowe,
prawdopodobnie nastgpito uszkodzenie fotokomarki.

DZIALANIE

3 szybkie mignigcia, (pau-

(nadajnik, odbiornik) — Para fotokomarek nie jest
za) . wczytana do centrali sterujacej (lub interfejsu).

Nalezy sie upewnic, ze kazda para fotokomdrek posiada konfiguracje zworek inna od pozostatych. Przeprowadzi¢
procedure wczytywania urzadzen (rozdziat 3, punkt 11).

Bardzo wolne miganie

(nadajnik, odbiornik) — Nadajnik nadaje w sposdb
prawidfowy. Odbiornik odbiera optymalny sygnat.

Brak; optymalne wyréwnanie nadajnika i odbiornika.

Wolne miganie

(odbiornik) — Odbiornik odbiera sygnat dobrej jakosci. | Brak; prawidtowe funkcjonowanie.

Szybkie miganie

(odbiornik) — Odbiornik odbiera sygnat stabej jakosci.

Srednia jako$é funkcjonowania; zaleca sie wyczyszczenie szybek.

Bardzo szybkie miganie

(odbiornik) — Odbiornik odbiera sygnat ztej jakosci.

Bardzo zte funkcjonowanie; wyczysci¢ szybki; wykona¢ nowe wyréwnanie nadajnika i odbiornika.

Stale zhasnuta
alebo je pokazena

(TX, RX) — Fotobunka nema napéjanie

Swieci (nadajnik, odbiornik) — Odbiornik nie odbiera zad-
Nnego sygnatu. réwnanie miedzy nadajnikiem i odbiornikiem.
SK STAV LED VYZNAM

fotobunka pokazena.

Sprawdzi¢, czy miedzy nadajnikiem i odbiornikiem znajduje sie przeszkoda, wyczysci¢ szybki; wykonac nowe wy-

Uistite sa, Ze na svorkach fotobunky je napétie cca. 8 - 12 Vdc; ak je napétie spravne, pravdepodobne je

AKCIA

3 rychle zablesky,
(pauza), ...

(TX, RX) — Par fotobuniek nie je ulozeny v pamati
riadiacej jednotky (alebo interfejsu)

(kapitola 3, bod 11).

Uistite sa, Ze kazdy par fotobuniek ma ind konfiguraciu mostikov. Vykonajte proces nacitania zariadeni

Vel'mi pomalé blikanie (TX,

) — TX vysiela normalne, RX prijima

Ziadna; vyladenie TX-RX je optimalne.

P Ié blikanie

(RX) — RX prijima dobry signal

Ziadna; fungovanie je dobré.

Rychle blikanie (RX) — RX prijima slaby signal

Obstojné fungovanie; odporuca sa vycistenie sklicok.

Velmi rychle blikanie

(RX) — RX prifima velmi slaby signal

Fungovanie na hrane; vycistite sklicka a znovu vykonajte vyladenie medzi TX a RX.

Toujours allumée

(TX, RX) — RX ne recoit aucun signal.

nouvel alignement entre TX et RX.

\erifier s'il y a un obstacle entre TX et RX ; procéder au nettoyage des verres de protection ; procéder a un

Stale rozsvietena

(TX, RX) — RX neprijima Ziaden signéal

medzi TX a RX.

Skontrolujte, ¢i sa medzi TX a RX nenachadza nejaka prekazka; vycistite sklicka a znovu vykonajte vyladenie

rezza. Nonostante siano costruite per la massima affi-
dabilita, in situazioni estreme possono avere malfunzio-
namenti o guastarsi e il problema potrebbe non esse-
re subito evidente. Per questi motivi, e comungque come
buona regola, rispettare le seguenti avvertenze: e |l tran-
sito attraverso il varco & consentito solo se il cancello o il
portone & completamente aperto e con le ante ferme. ©
E ASSOLUTAMENTE VIETATO transitare mentre il can-
cello o il portone si sta chiudendo o si prevede che la
chiusura sia imminente. ® Se si verificano segni di mal-
funzionamento togliere immediatamente I'alimentazione
all’automazione; eventualmente utilizzarla in modo esclu-
sivamente manuale facendo riferimento al suo manuale
istruzioni. Quindi chiamare immediatamente il personale
abilitato per il controllo e I'eventuale riparazione.

6 - Manutenzione

Eseguire la manutenzione delle fotocellule aimeno ogni 6
mesi, effettuando le seguenti operazioni: 1) sbloccare il
motore come descritto nel suo manuale istruzioni per im-
pedire 'azionamento involontario dell’automazione du-
rante la manutenzione; 2) controllare I'eventuale presen-
za di umidita, ossidazioni e corpi estranei (ad esempio,
insetti), ed eliminarne la presenza. In caso di dubbi sosti-
tuire il dispositivo; 3) pulire I'involucro esterno, — in par-
ticolare, le lenti e i vetrini, — utilizzando un panno morbi-
do leggermente umido. Non usare sostanze detergenti a
base di alcol, benzene, abrasivi o similari; queste posso-
no opacizzare le superfici lucide e pregiudicare il funzio-
namento della fotocellula; 4) eseguire il controllo funzio-
nale come descritto nel capitolo “Collaudo”; 5) il prodot-
to & progettato per funzionare almeno 10 anni in condi-
zioni normali; trascorso questo periodo si consiglia di in-
tensificare la frequenza degli interventi di manutenzione.

7 - Smaltimento

Questo prodotto & parte integrante dell’automazione e
deve essere smaltito con essa, applicando gli stessi cri-
teri riportati nel manuale istruzioni dell’automazione.

8 - Caratteristiche tecniche

Avvertenze: le caratteristiche tecniche sono riferite alla
temperatura ambientale di 20°C. Nice S.p.a. si riserva il
diritto di modificare i prodotti mantenendone comunque

la destinazione d’uso e le funzionalita essenziali.

M Tipologia del prodotto: rilevatore di presenza per
automazioni su cancelli e portoni (tipo D secondo la nor-
ma EN 12453). B Tecnologia adottata: interpolazione
ottica diretta tra TX ed RX, con raggio infrarosso modu-
lato. M Alimentazione/uscita: il dispositivo puo essere
collegato esclusivamente a una centrale (o un’interfac-
cia) di comando con tecnologia “BlueBus”. Da questa
preleva I'alimentazione elettrica e a questa invia i segna-
li di uscita. B Corrente massima assorbita: 1 unita
“Bluebus”. B Angolo del raggio emesso dal TX: 20°
(+ 25%). B Angolo dell’area di rilevamento dell’RX:
8° (+ 25%). W Portata: portata utile 15m; portata mas-
sima 30m. La portata pud ridursi del 50% in presenza di
fenomeni atmosferici (nebbia, pioggia, polvere, ecc.). B
Capacita di rilevamento: oggetti opachi con dimen-
sioni maggiori di 50 mm, presenti sull’asse ottico tra TX
ed RX (velocita massima di 1,6 m/s). B Numero di fo-
tocellule collegabili: fino a 7 coppie di fotocellule con
funzione di protezione e 2 con funzione di comando di
apertura (il sincronismo automatico evita I'interferenza fra
i vari rilevatori). M Lunghezza massima del cavo: tutti
gli elementi devono essere collegati in parallelo. La som-
ma delle lunghezze di tuttii cavi impiegati per collegare
i vari elementi tra loro, compreso il cavo che arriva alla
centrale, non deve superare i 50 - m. B Grado di pro-
tezione: IP 44 W Utilizzo in atmosfera acida, salina
o potenzialmente esplosiva: no. B Temperatura di
funzionamento: -20 + +50°C W Montaggio: elementi
fissati uno di fronte all’altro, su due pareti verticali e paral-
lele tra loro o su apposito supporto a colonna. M Siste-
ma per regolare I'allineamento tra TX e RX: no. B
Dimensioni (elemento singolo) / Peso (somma dei
due elementi): - EPLB, 70 x 70(h) x 30 mm / 165 g —
EPMB, 50 x 80(h) x 28,5 mm / 143 g

9 - Dichiarazione CE di conformita

Nice S.p.A. dichiara che i prodotti: EPLB, EPMB sono
conformi ai requisiti essenziali ed alle altre disposizio-
ni pertinenti, stabilite dalle direttive 2004/108/CE. La
dichiarazione di conformita CE pu0 essere consultata
e stampata nel sito www.nice-service.com oppure pud

essere richiesta a Nice S.p.A.
.— 7 Ing. Mauro Sordini (Amministratore delegato)
e o
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1 - Consignes de sécurité et d’installation

B ATTENTION ! INSTRUCTIONS IMPORTANTES :

our la sécurité des personnes, il est important de
lire, de respecter et de conserver ces instructions.
En cas de doutes, demander des précisions au ser-
vice aprés-vente Nice. Une installation incorrecte
compromet la sécurité et cause des dommages.
M Toutes les opérations d’installation, de raccordement,
de programmation et de maintenance doivent étre ef-
fectuées uniquement par des techniciens qualifiés, en
observant les lois, les réglementations, les reglements
locaux et les présentes instructions. B L'élément émet-
teur (TX) et I'élément récepteur (RX) du dispositif doivent
étre fixés I'un en face de I'autre, de fagon permanente,
sur deux murs verticaux, paralleles entre eux. Ces der-
niers doivent étre composés d’un matériau solide et ne
doivent pas transmettre de vibrations aux photocellules.
W "emplacement choisi pour la fixation doit protéger la
photocellule contre les chocs accidentels et garantir un
acces facile pour I'entretien. B Les photocellules doivent
étre reliés uniguement a une logique (ou a une interface)
de commande Nice, équipée de technologie « BlueBus
». Ml Le dispositif doit étre utilisé uniqguement par inter-
polation directe entre I'élément TX et RX : le fonction-
nement par réflexion est interdit. M Pour augmenter le
niveau de sécurité face aux pannes, relier la photocel-
lule @ une logique de commande (ou a une interface)
équipée de la fonction « phototest ». B Le produit est
protégé contre les infiltrations de la pluie et de la pous-
siere. Il peut donc étre utilisé a I'extérieur. Dans tous les
cas, il n'est pas adapté pour une utilisation dans des
environnements a I'atmosphere particulierement riche en
sel, acide ou potentiellement explosive. Eviter I'installa-
tion dans des zones soumises a la stagnation de I'eau et

aux inondations. M Les cables électriques doivent entrer
dans la photocellule a travers un des trous prévus dans
la partie inférieure de son support ; en outre, les cables
doivent arriver par le bas. Cela empéchera que I'eau ne
goutte a l'intérieur du produit.

2 - Description du produit et application

Cet appareil dispose d’une photocellule, un détecteur de
présence de type D, selon la norme EN 12453, Il fait
partie de la série Era-EP et est destiné a des systemes
d’automatisme pour portails, portes, portes de garage,
etc. Toute autre utilisation que celle décrite doit
étre considérée comme impropre et interdite ! Le
dispositif est équipé de technologie « BlueBus » qui per-
met la connexion et la communication entre les photo-
cellules et la logique (ou I'interface) de commande, avec
deux conducteurs électriques. La connexion a lieu « en
parallele » ; une fonction spéciale est attribuee a chaque
paire de photocellules dans I'automatisme, a travers I'in-
sertion de cavaliers. Le produit est utilisable avec les dis-
positifs de la série « FT210B », équipés de technologie «
BlueBus » (voir fig. 6 et 7), qui permettent de résoudre
le probleme des connexions électriques des bords sen-
sibles sur des vantaux en mouvement.

3 - Installation et connexions

TRES IMPORTANT ! — Pour obtenir I'alignement op-
tique entre TX et RX, il faut s’assurer, avant I’installa-
tion, que les murs choisis pour la fixation des élé-
ments sont parfaitement paralléles entre eux. S'ils
ne le sont pas, nous conseillons I'utilisation de photocel-
lules orientables (par ex. EPLOB) car les photocellules
présentes ne disposent pas d’un systeme permettant de
régler I'alignement apres leur fixation définitive.

M 01. Avant de procéder a I'installation, consulter atten-
tivement les avertissements du chapitre 1 et les données
du chapitre 8. B 02. Démonter et préparer les photocel-
lules (fig. 1, 2, 3, 4, 5). W 03. Consulter la notice d’ins-
tructions de votre logique (ou interface) de commande
(ou bien les fig. 6, 7, 8, 9, 10) pour choisir la fonction
de détection et la position d’installation associée, que
vous souhaitez attribuer a la paire de photocellules ; pre-
nez note de leur sigle d’identification (par ex. « FOTO 2

»). ® Pour utiliser une ou deux paires de photocellules
comme dispositif de commande automatique de la ma-
nceuvre d’ouverture, choisir la fonction FA1 et/ou FA2. B
04. |dentifier dans le Tableau A le sigle choisi précédem-
ment (par ex. « FOTO 2 ») ; observer le schéma figurant
sous le sigle et introduire les cavaliers dans les photo-
cellules TX et RX, dans la méme position indiquée sur le
schéma. Remarque — Conserver les cavaliers non utili-
sés pour une éventuelle utilisation future (fig. 11). Il 05.
Pour installer des paires de photocellules supplémen-
taires, répéter pour chacune d’elles les instructions des
points 03 et 04. Attention ! — Chaqgue paire de photocel-
lules doit utiliser une configuration de cavalier autre que
celles utilisées par les autres photocellules présentes
dans 'automatisme. B 06. Fixer les supports des photo-
cellules aux murs, aux endroits prévus. Attention ! — | es
deux éléments doivent étre alignés sur un axe unique
fig. 12-a), de maniere a favoriser ensuite le pointement
optique entre TX et RX. Si les murs ne favorisent pas ce
alignement, nous conseillons, au cours de cette phase,
de fixer les supports des photocellules de fagon provi-
soire (avec du ruban adhésif ou autre), et de les fixer en-
suite de fagon définitive (fig. 12-b) uniquement a la fin de
la procédure d’essai (chapitre 4). Remarque - Unique-
ment pour portails coulissants a un ou a deux van-
taux — Pour éviter des interférences entre les différents
dispositifs « BlueBus » présents, positionner les éléments
TX et RX comme indiqué par les encadrements présents
a la fig. 6 ou 7. W 07. Couper I'alimentation de I'auto-
matisme ; en cas de présence de batterie tampon, la
déconnecter elle aussi. B 08. Connecter les éléments TX
et RX en « parallele » (fig. 13) en utilisant un cable bus a
deux conducteurs électriques ; connecter enfin le cable
bus a la borne « BlueBus » présente sur la logique (ou
sur l'interface) de commande : il n’est pas nécessaire
de respecter une polarité quelconque. B 09. Photocel-
lules utilisées comme « dispositif de commande
automatique de la manceuvre d’ouverture » - Si les
photocellules ont été prévues pour cette fonction (véri-
fier au point 03), compléter leur installation en coupant
le pont électrique entre les points « A », présents sur
les cartes des éléments TX et RX (fig. 14). B 10. Fixer
les modules TX et RX sur leurs supports (fig. 15). B 11.

Alimenter I'automatisme et effectuer la « procédure de
reconnaissance des dispositifs BlueBus », décrite dans
le manuel d’instructions de la logique (ou de l'interface)
de commande. Remarque - Si la présente photocellule
est utilisée pour en remplacer une autre déja existante,
il faut positionner les cavaliers dans la méme position
gu’avant. Dans ce cas, il n’est pas nécessaire de procé-
der a la reconnaissance des dispositifs. B 12. Effectuer
la procédure d’essai décrite au Chapitre 4. B 13. Com-
pléter I'installation tel que décrit fig. 18, 19.

4 - Essai de I'automatisme

Pour s’assurer du bon fonctionnement des photocellules
ou pour détecter des interférences avec d’autres dispo-
sitifs, procéder comme suit. B 01. Alimenter I'automa-
tisme et observer I'état de la Led située sur TX et sur RX
(fig. 15) ; trouver ensuite dans le Tableau B a quoi cor-
respond cet état en sachant que le fonctionnement est
optimal quand les deux Led clignotent trés lentement. Si
I’état constaté n’est pas conforme, effectuer les actions
prévues dans le Tableau B. S’il s’avére notamment né-
cessaire d’améliorer I'alignement entre TX et RX, dépla-
cer légerement une photocellule ou les deux afin qu’elles
pointent I'une vers I'autre, jusqu’a ce que leurs Led com-
mencent a clignoter trés lentement (= alignement réci-
proque optimal). B 02. Vérifier I'efficacité de la détection
en interrompant 'axe optique entre les deux photocel-
lules a I'aide d’un cylindre (@ = 5 cm, L = 30 cm) : pas-
ser 'objet tout d’abord a proximité du TX, puis du RX et,
enfin, a une distance intermédiaire entre les deux (fig. 16).
Lors de chaque passage, s’assurer que la sortie passe
de I'état de « actif » a « alarme », et vice-versa, et que 'au-
tomatisme effectue I'action prévue suite a I'intervention
de la photocellule. B 03. Vérifier la bonne détection de
I'obstacle comme I'exige la norme EN 12445, en utilisant
un parallélépipede (700 x 300 x 200 mm) avec trois faces
(une pour chaque dimension) de matériau noir mat et les
autres faces en matériau brillant réfléchissant (fig. 17).

Attention ! - Apres avoir ajouté, enlevé ou remplacé des
photocellules de I'automatisme, il faut effectuer une nou-
velle procédure d’essai de tout I'automatisme, en suivant
les instructions des notices des différents dispositifs.

EN - Instructions and warnings for
installation and use

IT - Istruzioni ed avvertenze per
I'installazione e 'uso

FR - Instructions et avertissements
pour I'installation et I'utilisation

ES - Instrucciones y advertencias
para la instalacion y el uso

DE - Installierungs-und
Gebrauchsanleitungen und
Hinweise

PL - Instrukcje i ostrzezenia do
instalacji i uzytkowania

SK - Navod na montaz
a pouzivanie

www.nhiceforyou.com

5 - Recommandations pour l'utilisation

Attention ! - Les photocellules ne sont pas un disposi-
tif de sécurité mais uniquement un dispositif auxiliaire de
sécurité. Méme si elles sont construites pour une fiabilite
maximale, dans les situations extrémes, elles peuvent mal
fonctionner ou tomber en panne, et le probleme risque
de ne pas étre immédiatement évident. Pour ces raisons,
et comme bonne régle de base, prendre les précautions
suivantes : ® Le passage n’est possible que si le por-
tail ou la porte est completement ouverte et ses vantaux
a larrét. o IL EST STRICTEMENT INTERDIT de passer
quand le portail ou la porte se referme ou si on s’attend a
ce que la fermeture soit imminente. ® En cas de mauvais
fonctionnement, couper immédiatement I'alimentation de
I'automatisme ; I'utiliser au besoin uniquement en mode
manuel en se référant a sa notice d’instruction. Ensuite,
appeler immédiatement un technicien qualifi€ pour une
inspection et, éventuellement, une réparation.

6 - Entretien

Effectuer I'entretien des photocellules, au moins tous les
6 mois, en procédant comme suit : 1) débrayer le moteur
comme décrit dans sa notice d’instructions pour éviter
toute manipulation involontaire de I'automatisme pen-
dant les travaux d’entretien ; 2) vérifier la présence éven-
tuelle d’humidité, d’oxydation et de corps étrangers (par
exemple, insectes), et éliminer le cas échéant. En cas de
doute, remplacer le dispositif ; 3) nettoyer le boitier et
notamment les lentilles et les vitres, en utilisant un chiffon
doux imbibé d’un peu d’eau. Ne pas utiliser de produits
de nettoyage contenant de I'alcool, du benzeéne, des
abrasifs ou autres produits similaires ; ils risquent d’opa-
cifier les surfaces brillantes et de compromettre le fonc-
tionnement de la photocellule ; 4) effectuer le controle
du fonctionnement comme décrit dans le chapitre « Es-
sais » ; 5) le produit est congu pour fonctionner au moins
10 ans dans des conditions normales, apres quoi nous
conseillons d’augmenter la fréquence des opérations de
maintenance.

7 - Mise au rebut

Ce produit est partie intégrante de I'automatisme et doit
étre éliminé avec ce dernier, en appliquant les mémes
critéres indiqués dans le manuel d’instruction de I'auto-
matisme.

8 - Caractéristiques techniques

Avertissements : les caractéristiques techniques se ré-
ferent & une température ambiante de 20 °C. Nice S.p.a.
se réserve le droit de modifier les produits, tout en conser-
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vant I'usage prévu et les caractéristiques essentielles.

B Type de produit : détecteur de présence pour auto-
matisme de portails et portes (type D selon la norme EN
12453). B Technologie adoptée : interpolation optique
directe entre TX et RX, avec infrarouge modulé. B Ali-
mentation / sortie : le dispositif ne peut étre connecté
gu’a une logique (ou a une interface) de commande a
technologie « BlueBus ». C’est de celle-ci qu’il préleve
son alimentation électrique et c’est a elle qu'il envoie les
signaux de sortie. B Courant maximum absorbé : 1
unité « BlueBus ». B Angle du rayon émis par TX :
20° (+/- 25 %). B Angle de la détection de RX : 8° (+
25%). W Portée : portée utile 15 m ; portée maximum
30 m. La portée peut étre réduite de 50 % en présence
de phénomeénes atmosphériques (brouillard, pluie, pous-
siere, etc.). Bl Capacité de détection : objets opaques
ayant des tailles supérieures a 50 mm, présents sur I'axe
optique entre TX et RX (vitesse maximale de 1,6 m/s). B
Nombre de photocellules raccordables : jusqu’a 7
paires de photocellules avec fonction de protection et 2
avec fonction de commande d’ouverture (la synchroni-
sation automatique évite I'interférence entre les différents
détecteurs). B Longueur maximale du cable : tous les
éléments doivent étre connectés en parallele. La somme
des longueurs de tous les céables utilisés pour raccor-
der les divers éléments entre eux, y compris le cable qui
arrive a la logique de commande, ne doit pas dépas-
ser 50 m de long. M Indice de protection : IP 44 W
Utilisation dans une atmosphére acide, saline ou
potentiellement explosive : non. B Température de
fonctionnement : de -20 a +50 °C M Installation : élé-
ments fixés I'un en face de I'autre, sur deux murs ver-
ticaux, paralleles entre eux ou sur un support colonne
prévu a cet effet. Bl Systéme pour régler I’'alignement
entre TX et RX : non. M Dimensions (élément indivi-
duel) / Poids (somme des deux éléments) : - EPLB,
70 x 70(h) x 30 mm / 165 g — EPMB, 50 x 80(h) x 28,5
mm /143 g

9 - Déclaration de conformité

Nice S.p.A. déclare que les produits : EPLB, EPMB sont
conformes aux exigences essentielles et autres disposi-
tions pertinentes, prévues par les directives 2004/108/
CE. La déclaration de conformité CE peut étre consultée
et imprimée sur le site www.nice-service.com ou bien
peut étre demandée a Nice S.p.A.

%%I’n/g. Mauro Sordini (Chief Executive Officer)
-
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¢ EN - Single leaf sliding gate @ IT - Cancello scorrevole ad anta singola ® FR - Portail coulissant a un seul vantail ® ES - Puerta de corredera de
una hoja ® DE - Einteiliges schiebetor ® PL - Brama przesuwna z jednym skrzydtem e SK - Posuvné brana s jednym kridlom
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@ ¢ EN - Synchronised leafs sliding gate ® IT - Cancello scorrevole ad ante contrapposte ® FR - Portail coulissant
a vantaux opposés ® ES - Puerta de corredera de hojas contrapuestas ® DE - Schiebetor mit entge-
gengesetzt angebrachten torfligeln ® PL - Brama przesuwna z dwoma przeciwlezacymi skrzydtami
® SK - Posuvné brana s dvomi protifahlymi kridlami
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9 ¢ EN - Swing gate ¢ IT - Cancello a battente ® FR - Portail battant ® ES - Puerta de batiente ® DE - Drehtor
*PL - Brama skrzydfowa ¢ SK - Kridlova brana




1 - Advertencias para la seguridad y la
instalacion

M ;ATENCION! INSTRUCCIONES IMPORTANTES:
para la seguridad de las personas es importante
leer, respetar y guardar estas instrucciones. Ecaso
de dudas, pedir aclaraciones al Servicio de Asis-
tencia Nice. La instalacion incorrecta perjudica la
seguridad y provoca averias. B Todas las operacio-
nes de instalacion, de conexién, de programacion y de
mantenimiento del producto deben ser realizadas exclu-
sivamente por personal técnico cualificado, respetando
las leyes, las normativas, los reglamentos locales y estas
instrucciones. M El elemento transmisor (TX) y el elemen-
to receptor (RX) del dispositivo se deben fijar uno frente
al otro de manera permanente sobre dos paredes verti-
cales paralelas entre si. Las paredes deben ser de mate-
rial sélido y no deben transmitir vibraciones a las fotocé-
lulas. B La posicion elegida para la fijacion debe proteger
la fotocélula contra cualquier golpe y garantizar un facil
acceso para el mantenimiento. B Las fotocélulas se de-
ben conectar exclusivamente a una central (0 a una in-
terfaz) de mando Nice dotada de tecnologia “BlueBus”.
M El dispositivo debe funcionar exclusivamente por in-
terpolacion directa entre Tx y Rx; el funcionamiento por
reflexion esta prohibido. B Para aumentar el nivel de se-
guridad en caso de desperfectos, es necesario conec-
tar la fotocélula a una central (0 a una interfaz) de mando
dotada de funcion “fototest”. B El producto esta prote-
gido contra las infiltraciones de lluvia y polvo, por lo que
se puede utilizar en ambientes exteriores. Sin embargo,
no debe utilizarse en atmdsferas particularmente salinas,
&cidas o con peligro de explosion. Evitar la instalacion en
lugares sujetos a estancamientos de agua e inundacio-
nes. M Los cables eléctricos deben entrar en la fotocélu-
la por uno de los orificios situados en la zona inferior del
soporte; ademas, los cables deben provenir desde aba-
jo. Esto servira para prevenir el estancamiento de agua
dentro del producto.

2 - Descripcion del producto y destino
de uso

Este dispositivo es una fotocélula, o detector de presen-
cia de tipo D, seguin la norma EN 12453. Forma parte de
la serie Era-EP y esta destinado a los sistemas de au-
tomatizacion para puertas, cancelas, portones de garaje
y afines. Esta prohibido cualquier uso diferente de
aquel descrito en este manual. El dispositivo esta do-
tado de tecnologia “BlueBus”, que permite la conexion
y la comunicacién entre las fotocélulas y la central (o
la interfaz) de mando con dos conductores eléctricos.
La conexién es “en paralelo”; a cada par de fotocélulas
se asigna una funcion especifica en la automatizacion,
mediante la colocacion de algunos jumpers. El producto
se puede utilizar junto con los dispositivos de la serie
“FT210B”, dotados de tecnologia “BlueBus” (ver la fig. 6
y 7), que permiten resolver el problema de las conexio-
nes eléctricas de las bandas sensibles instaladas en las
hojas en movimiento.

3 - Instalacion y conexiones

iMUY IMPORTANTE! - Para lograr la alineacion optica
entre TX y RX es necesario comprobar, antes de la
instalacion, que las paredes elegidas para la fija-
cion de los elementos sean perfectamente parale-
las entre si. En caso contrario, se recomienda el uso de
fotocélulas orientables (gj. EPLOB), ya que las presentes
fotocélulas carecen de un sistema para regular la alinea-
cién después de la fijacion definitiva.

M 01. Antes de la instalacion, leer las advertencias en el
capitulo 1y los datos en el capitulo 8. B 02. Desmontar
y preparar las fotocélulas (fig. 1, 2, 3, 4, 5). B 03. Con-
sultar el manual de instrucciones de la central (o de la in-
terfaz) de mando (o las fig. 6, 7, 8, 9, 10) para elegir la
funcién de deteccidn y la posicion de instalacion que se
desee asignar al par de fotocélulas; tomar nota de la si-
gla de identificacion (gj. “FOTO 2”). e Para utilizar uno o
dos pares de fotocélulas como dispositivo para el man-
do automatico de la maniobra de apertura, elegir la fun-
cién FA1 y/o FA2. B 04. |dentificar en la Tabla A la sigla
elegida anteriormente (gj. “FOTO 2”); observar el esque-
ma debajo de la sigla y colocar los jumpers en la foto-
célula TX 'y RX en la posicion mostrada por el esquema.
Nota - Conservar los jumpers no utilizados para el futuro
(fig. 11). W 05. Si se desea instalar mas pares de foto-
células, repetir los puntos 03 y 04 por cada una. jAten-
cion! — Cada par de fotocélulas debe utilizar una confi-
guracion de jumpers diferente de aquellas utilizadas por
las otras fotocélulas presentes en la automatizacion. B
06. Fijar los soportes de las fotocélulas en las paredes,
en las posiciones preestablecidas. jAtencion! — | os dos
elementos deben estar alineados sobre un mismo eje
(fig. 12-a) para favorecer el sucesivo enfrentamiento ép-
tico entre TX 'y RX. Si las paredes no favorecen el alinea-
miento, en esta fase se recomienda fijar los soportes de
las fotocélulas de manera provisoria (con cinta adhesiva
o afin); sdlo al finalizar la prueba (capitulo 4) se fijaran de
manera definitiva (fig. 12-b). Nota — Sdlo en caso de
puertas correderas de una o dos hojas — Para evi-
tar interferencias entre los dispositivos “BlueBus”, poner
los elementos TX y RX como se ilustra en los esquemas
de la fig. 6 o 7. M 07. Desconectar la alimentacion de
la automatizacion; desconectar también la bateria de re-
serva, si la hay. B 08. Conectar los elementos TX y RX
en “paralelo” (fig. 13) utilizando un cable bus con dos
conductores eléctricos; conectar el cable bus al borne
“BlueBus” de la central (o interfaz) de mando: no es ne-
cesario respetar ninguna prioridad. B 09. Fotocélulas
utilizadas como “dispositivo de mando automati-
co de la maniobra de apertura” - Si |as fotocélulas se
han predispuesto para esta funcion (verificar en el punto
03), completar la instalacion cortando el puente eléctri-
co entre los puntos “A” en las tarjetas de los elementos
TXy RX (fig. 14). B 10. Fijar los mdédulos TX 'y RX en sus
soportes (fig. 15). B 11. Alimentar la automatizacion y
ejecutar el “procedimiento de adquisicion de los dispo-
sitivos BlueBus” indicado en el manual de instrucciones
de la central (o interfaz) de mando. Nota - Si la presente
fotocélula se utiliza para sustituir otra existente, es nece-
sario colocar los jumpers en la mism icion

terior. En este caso no es necesario ejecutar el procedi-
miento de adquisicion de los dispositivos. B 12. Efectuar
la prueba descrita en el capitulo 4. B 13. Completar la
instalacion como se indica en la fig. 18, 19.

4 - Prueba de la automatizacion

Para verificar el funcionamiento correcto de las fotocé-
lulas o detectar las interferencias con otros dispositivos.
W 01. Alimentar la automatizaciéon y observar el estado
del led en el TX y en el RX (fig. 15); buscar en la Tabla
B el significado del estado teniendo en cuenta que el
funcionamiento es éptimo sélo cuando los dos leds par-
padean muy lentamente. Si el estado detectado no es
conforme, realizar las acciones indicadas en la Tabla B.
En particular, si hay que mejorar la alineacién entre TX
y RX, desplazar un poco una o ambas fotocélulas para
que apunten la una a la otra, hasta que sus leds empie-
cen a parpadear muy lentamente (= alineacion reciproca
dptima). M 02. Verificar la eficiencia de la deteccion in-
terrumpiendo el eje dptico entre las dos fotocélulas con
el auxilio de un cilindro (& = 5 cm; L = 30 cm): hacerlo
pasar cerca del TX y luego del RX y, por ultimo, a una

distancia intermedia entre ambos (fig. 16). Durante cada
paso, comprobar que la salida conmute de “Activa” a
“Alarma”, y viceversa, y que la automatizacion ejecute
la accién prevista, consiguiente a la intervencion de la
fotocélula. B 03. Comprobar que la deteccion del obsta-
culo sea correcta segun la norma EN 12445; utilizar un
paralelepipedo (700 x 300 x 200 mm) con tres caras de
material negro opaco (una cara de cada medida) y las
restantes de material brillante reflectante (fig. 17).

jAtencion! — Después de afadir, quitar o sustituir fotocé-
lulas de la automatizacion es necesario volver a realizar
la prueba de toda la automatizacion siguiendo las ins-
trucciones de los manuales de los distintos dispositivos.

5 - Advertencias para el uso

ijAtencion! — Las fotocélulas no son un dispositivo de
seguridad, sino solamente un componente auxiliar de se-
guridad. Si bien estan construidas para asegurar la maxi-
ma fiabilidad, en situaciones extremas pueden presen-
tar defectos de funcionamiento, o averiarse; ademas, el
problema podria no manifestarse de inmediato. Por eso
se recomienda respetar estas advertencias: e Transitar
solamente si la cancela o el portdn estan completamente
abiertos y con las hojas detenidas. ¢ QUEDA ABSOLU-
TAMENTE PROHIBIDO transitar mientras la cancela o el
portén se esta cerrando o se esté por cerrar. ® En caso
de defectos de funcionamiento, desconectar inmediata-
mente la alimentacion de la automatizacion y utilizar la
automatizacion sélo en modo manual; consultar el ma-
nual de instrucciones. Llamar inmediatamente a personal
habilitado para el control y la reparacion.

6 - Mantenimiento

Realizar el mantenimiento de las fotocélulas al-menos
cada 6 meses: 1) desbloguear el motor como se indi-
ca en el manual de instrucciones para impedir el accio-
namiento involuntario de la automatizacién durante el
mantenimiento; 2) verificar si hay-humedad, oxidacion
0 cuerpos extrafios (por ejemplo, insectos) y eliminarlos.
En caso de dudas, sustituir el dispositivo; 3) limpiar la
cubierta externa, — especialmente las lentes y los vidrios
— utilizando un pafo suave apenas humedecido. No utili-
zar sustancias detergentes a base de alcohol, benceno,
abrasivos o afines; éstas podrian quitar brillo a las super-
ficies y perjudicar el funcionamiento de la fotocélula; 4)
realizar un control del funcionamiento como se indica en
el capitulo “Prueba”; 5) el producto esta disefiado para
funcionar al menos 10 anos en condiciones normales;
transcurrido ese plazo, se recomienda aumentar la fre-
cuencia del mantenimiento.

7 - Eliminacion
Este producto forma parte de la automatizacion vy, por
consiguiente, debe eliminarse junto con ella, aplicando

los criterios indicados en el manual de instrucciones de
la automatizacion.

8 - Caracteristicas técnicas

Advertencias: las caracteristicas técnicas se refieren
a una temperatura ambiental de 20°C. Nice S.p.a. se
reserva el derecho de modificar los productos, mante-
niendo los usos y las funciones esenciales.

M Tipo de producto: detector de presencias para au-
tomatizaciones en cancelas y portones (tipo D segun la
norma EN 12453). B Tecnologia adoptada: interpo-
lacién optica directa entre TX y RX, con rayo infrarrojo
modulado. M Alimentacion / salida: el dispositivo se
puede conectar exclusivamente a una central (0 a una
interfaz) de mando con tecnologia “BlueBus”, de la cual
obtendra la alimentacion eléctrica y a la cual transmitira
las sefales de salida. B Corriente maxima absorbi-
da: 1 unidad “BlueBus”. B Angulo del rayo emitido
por el TX: 20° (x 25%). @ Angulo del drea de detec-

o e EN - Sectional door

e IT - Garage sezionale

¢ FR - Porte sectionnelle

e ES - Garaje seccional

* DE - Sektionaltor

¢ PL - Brama-garazowa sekcyjna
* SK - Sekcionalne garéZové vrata

cion del RX: 8° (+ 25%). B Alcance: alcance Util 15m;
alcance maximo 30m. El alcance puede reducirse en un
50% en presencia de fendmenos atmosféricos (niebla,
lluvia, polvo, etc.). Bl Capacidad de deteccion: objetos
opacos de mas de 50 mm presentes sobre el eje dptico
entre TXy RX (velocidad maxima de 1,6 m/s).  Nime-
ro de fotocélulas conectables: hasta 7 pares de fo-
tocélulas con funcién de proteccion y 2 con funcion de
mando de apertura (el sincronismo automatico evita la
interferencia entre los detectores). B Longitud maxima
del cable: todos los elementos deben conectarse en
paralelo. La suma de las longitudes de todos los cables
empleados para conectar los elementos entre si, inclui-
do el cable que viene de la central, no debe ser superior
a 50 m. B Grado de proteccion: IP 44 B Uso en at-
mosfera acida, salina o potencialmente explosiva:
no. M Temperatura de funcionamiento: -20 +~+50°C
B Montaje: elementos fijados uno frente al otro, sobre
dos paredes verticales paralelas entre si.o en su espe-
cifico soporte de columna. M Sistema para regular la
alineacion entre TX y RX: no. M Medidas (de un so-
lo elemento) / Peso (suma de los dos elementos): -
EPLB, 70 x 70(h) x 30 mm/ 165 g — EPMB, 50 x 80(h)
x28,5mm/ 143 g

9 - Declaraciéon de conformidad CE

Nice S.p.A. declara que los productos: EPLB, EPMB
cumplen con los requisitos esenciales y demas dis-
posiciones pertinentes establecidas por las directivas
2004/108/CE. La declaracion de conformidad CE se
puede consultar en el sitio www.nice-service.com o se
puede solicitar a Nice S.p.A.

%%I,n/g. Mauro Sordini (Chief Executive Officer)
-

1 - Hinweise zur Sicherheit und Installa-
tion
B ACHTUNG! WICHTIGE ANWEISUNGEN: Fir die
icherheit von Personen ist es wichti i

diese Anweisungen lesen, befolgen und aufbewah-
ren. Zégern Sie nicht, sich bei Fragen an den Nice-
Kundendienst zu wenden. Eine fehlerhafte Instal-
lation beeintrachtigt die Sicherheit und kann zu
Schaden fiihren. B Alle Installations-, Anschluss-, Pro-
grammierungs- und Wartungsarbeiten am Produkt mis-
sen von qualifiziertem Fachpersonal unter Einhaltung
der Gesetze, Bestimmungen und &rtlichen Vorschriften
sowie der Anweisungen dieses Handbuchs ausgefihrt
werden. B Das sendende Element (TX = Sender) und
das empfangende Element (RX = Empfanger) der Vor-
richtung mussen jeweils einander gegentber dauerhaft
an vertikalen und zueinander parallelen Wanden befes-
tigt werden. Diese Wande mussen aus festem Material
bestehen und dirfen keine Vibrationen an die Fotozel-
len Ubertragen. M Die Position flr die Befestigung muss
so gewahlt werden, dass der Schutz der Fotozelle vor
versehentlichen StéBen gewahrleistet ist; dartiber hinaus
muss sie leicht fir Wartungsarbeiten zuganglich sein. B
Die Fotozelle missen nur an eine Nice-Steuerzentrale
(oder eine Schnittstelle) mit ,BlueBus*“-Technologie an-
geschlossen werden. B Die Fotozelle darf nur zur direk-
ten Interpolation zwischen TX und RX eingesetzt werden;
der Einsatz zur Reflexion ist verboten. M Um den St6-
rungsschutzgrad zu erhéhen, muss die Fotozelle an ei-
ne Steuerzentrale (oder eine Schnittstelle) mit ,Fototest-
Funktion“ angeschlossen werden. B Das Produkt ist ge-
gen Regen und Staub geschiitzt; deshalb ist es fir den
Einsatz in ,normalen AuBenrdumen” geeignet. Es ist je-
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@ ¢ EN - Up & over garage doors

e IT - Garage basculante

* FR - Porte de garage basculante
¢ ES - Garaje basculante

e DE - Garagenkipptor

e PL - Garaz brama uchylna
* SK - VWyklopné garézové vrata

doch nicht geeignet flr besonders salzhaltige, saure
oder potentiell explosive Umgebungen. Auch an Orten
mit Uberschwemmungsgefahr oder an denen sich Was-
ser ansammeln kann, ist die Installation verboten. M Die
elektrischen Kabel kénnen durch eine der vorgestanzten
Offnungen im unteren Bereich der Halterung in die Foto-
zelle eingeflihrt werden; die Kabel missen von unten hi-
neingefihrt werden: Dadurch wird verhindert, dass sich
Wasser im Produkt ansammelt.

2 - Produktbeschreibung und Einsatz

Bei dem vorliegenden Gerét handelt es sich um eine
Fotozelle, oder ein Préasenzmelder vom Typ D, gemai
EN 12453. Sie ist Teil der Reihe Era-EP und ist flr den
Einsatz in Automatisierungsanlagen fir Turen, Tore, Ga-
ragentore und adhnliches gedacht. Jeder andere als
oben beschriebene Gebrauch ist unsachgemaB
und verboten! Das Gerat verfigt Uber ,BlueBus“-
Technologie, die die Verbindung und die Kommunikation
zwischen den Fotozellen und der Steuerzentrale (bzw.
der Schnittstelle) mithilfe von zwei elektrischen Leitern
ermoglicht. Der Anschluss erfolgt in ,Parallelschaltung*;
jedem Fotozellenpaar wird eine spezifische Funktion in
der Automatisierung zugewiesen. Dies erfolgt mithilfe
des Einsatzes von Jumpern. Das Produkt kann zusam-
men mit Geraten der Serie ,FT210B“ mit ,BlueBus*-
Technologie verwendet werden (siche Abb. 6 und 7),
die es ermdglichen, das Problem der elektrischen An-
schllisse der auf sich bewegenden Torflligeln installierten
Schaltleisten zu I16sen.

3 - Installation und Anschliisse

SEHR WICHTIG! - Um eine ordnungsgemaBe opti-
sche Ausrichtung zwischen TX und RX zu gewahrleis-
ten, muss vor der Installation unbedingt Gberprift
werden, ob die fiir die Befestigung der Elemente
gewdhlten Wéande vollkommen parallel zueinander
verlaufen. Falls dies nicht der Fall ist, empfehlen wir den
Einsatz von schwenkbaren Fotozellen (z. B. EPLOB), da
die genannten Fotozellen Uber kein System zur Regu-
lierung der Ausrichtung nach ihrer endguiltigen Befesti-
qung verflgen.

M 01. Lesen Sie vor der Installation die Hinweise im Kapi-
tel 1 und die Angaben im Kapitel 8. B 02. Bauen Sie die
Fotozellen aus und bereiten Sie diese vor (Abb. 1, 2, 3,
4, 5). B 03. Schlagen Sie im Bedienungshandbuch Ihrer
Steuerzentrale (bzw. der Schnittstelle) nach (oder siehe
Abb. 6, 7, 8, 9, 10), um die Erfassungsfunktion‘und die
damit verknUpfte Installationsposition auszuwahlen, die
dem Fotozellenpaar zugewiesen werden sollen. Notieren
Sie das entsprechende Identifikationskurzel (z. B. ,FOTO
2“). ® Um ein oder zwei Fotozellenpaare als Vorrichtung
fiir die automatische Steuerung der Offnungsbewegung
zu verwenden, wahlen Sie die Funktion FA1 und/oder
FA2. B 04. Ermitteln Sie in der Tabelle A das zuvor ge-
wahlte Kirzel (z. B. ,FOTO 2. Halten Sie sich an das
neben dem Kirzel angefiihrte Schema und setzen Sie
die Jumper in die Fotozelle TX und RX in jener Position
ein, die im Schema gezeigt wird. Hinweis — Bewahren
Sie die nicht verwendeten Jumper flir eine etwaige Ver-
wendung in der Zukunft auf (Abb. 11). B 05. Falls Sie
weitere Fotozellenpaare installieren mochten, wiederho-
len Sie fur jedes einzelne die unter Punkt 03 und Punkt
04 angefihrten Schritte. Achtung! — Bei jedem Fotozel-
lenpaar ist eine Jumper-Konfiguration zu verwenden, die
sich von jener unterscheidet, welche von den anderen in
der Automatisierung vorhandenen Fotozellen verwendet
wird. l 06. Befestigen Sie die Halterungen der Fotozel-
len an den daflr vorgesehenen Positionen an den Wan-
den. Achtung! — Die beiden Elemente missen auf einer
einzigen Achse ausgerichtet werden (Abb. 12-a), um auf
diese Weise die folgende optische Ausrichtung zwischen
TX und RX zu begunstigen. Falls sich die Wande nicht
gut fUr diese Ausrichtung eignen, empfehlen wir, in die-
ser Phase die Halterungen der Fotozellen provisorisch
zu befestigen (mit Klebeband oder ahnlichem), um diese
dann nur flr die Abnahmeprifung (Kapitel 4) endgtiltig
(Abb. 12-b) zu fixieren. Hinweis — nur fiir Schiebetore
mit einfachem oder doppeltem Fliigel — Um Interfe-
renzen zwischen den diversen vorhandenen ,BlueBus*“-
Geraten zu vermeiden, positionieren Sie die Elemente TX
und RX so, wie in den Abb. 6 oder 7 gezeigt. B 07. Tren-
nen Sie die Automatisierung von der Stromversorgung.
Falls eine Pufferbatterie vorhanden ist, nehmen Sie auch
diese heraus. B 08. SchlieBen Sie die Elemente TX und
RX in Parallelschaltung an (Abb. 13) und verwenden Sie
dazu ein Buskabel mit zwei elektrischen Leitern. Schlie-
Ben Sie dann das Buskabel an die Klemme ,BlueBus*“ an
der Steuerzentrale (oder der Schnittstelle) an. Sie mus-
sen dabei keine spezielle Polung beachten. M 09. Fo-
tozellen, die als ,automatische Steuerungsvorrich-
tung der Offnungsbewegung verwendet werden*”
— Falls die Fotozellen fir diese Funktion geeignet sind
(Uberprufen Sie dies unter Punkt 03), schlieBen Sie de-
ren Installation ab, indem Sie die elektrische Briicke zwi-
schen den Punkten ,A“ auf den Platinen der Elemen-
te TX und RX zuschneiden (Abb. 14). B 10. Befestigen
Sie die Module TX und RX in ihren Halterungen (Abb.
15). B 11. SchlieBen Sie die Automatisierung ab und flh-
ren Sie das ,Einlernungsverfahren der BlueBus-Geréate*

durch, wie es in der Bedienungsanleitung der Steuerzen-
trale (oder der Schnittstelle) beschrieben ist. Hinweis —
Falls die beschriebene Fotozelle verwendet wird, um ei-
ne bereits vorhandene zu ersetzen, mussen die Jumper
in_derselben Position wie zuvor positioniert werden. In
diesem Fall muss das Einlernungsverfahren der Geréate
nicht durchgefiihrt werden. B 12. Flihren Sie die in Kapi-
tel 4 beschriebene Abnahmeprifung durch. B 13. Been-
den Sie die Installation. Siehe dazu Abb. 18, 19.

4 - Abnahmepriifung der Automatisierung

Gehen Sie wie folgt vor, um die ordnungsgemaBe Funkti-
onstlchtigkeit der Fotozellen zu Uberprifen oder festzu-
stellen, ob Interferenzen mit anderen Geraten vorhanden
sind. M 01. SchlieBen Sie die Automatisierung an und
beobachten Sie den Status der LED auf TX und auf RX
(Abb. 15). Ermitteln Sie dann anhand der Tabelle B die
Bedeutung des Status. Beachten Sie dabei, dass eine
optimale Funktionstichtigkeit nur dann gewéhrleistet
ist, wenn die beiden LEDs sehr langsam blinken. Falls
der festgestellte Status dem nicht entspricht, fUhren Sie
die in Tabelle B vorgesehenen MaBnahmen durch. Falls
die Ausrichtung zwischen TX und RX verbessert werden
muss, verschieben Sie eine oder beide Fotozellen ein
wenig, damit sie einander gegenuber positioniert sind,
und zwar solange, bis die entsprechenden LEDs sehr
langsam zu blinken beginnen (= optimale gegenseiti-
ge Ausrichtung). B 02. Die Wirksamkeit der Erfassung
Uberprufen, indem die optische Achse zwischen zwei
Fotozellen mit Hilfe eines Zylinders (@ = 5 cm; L = 30
cm) unterbrochen wird: Den Gegenstand erst in der Na-
he von TX, dann in der Nahe von RX vorbeifihren und
schlieBlich mittig zwischen beiden (Abb. 16). Wahrend
jedes Vorbeiflihrens sicherstellen, dass der-Ausgang
vom Zustand ,Aktiv* in den Zustand ,Alarm“ und um-
gekehrt wechselt und dass die Automatisierung die
vorgesehene Aktion durchfihrt, die auf den Einsatz der
Fotozelle folgt. M 03. Die korrekte Erfassung des Hinder-
nisses geman Norm EN 12445 mit einem Quader (700 x
300 x 200 mm) mit drei Seiten aus schwarzem, mattem
Material (eine fur jede GréBe) und den restlichen Seiten
aus einem glanzenden, reflektierenden Material (Abb.
17) Uberprifen.

Achtung! - Wenn Fotozellen zur Automatisierung hinzu-
gefugt bzw. entfernt oder ausgetauscht werden, muss
neuerlich eine Abnahmeprifung der gesamten Automa-
tisierung erfolgen. Halten Sie sich dabei an die Anwei-
sungen in den Handblchern der diversen Vorrichtungen
und Gerate.

5 - Hinweise zum Gebrauch

Achtung! — Die Fotozellen (Lichtschranken) sind keine
Sicherheitsvorrichtung, sondern nur eine Hilfseinrich-
tung flr die Sicherheit. Obwohl Sie mit héchster Sorgfalt
konstruiert werden, kénnen Sie in extremen Situationen
Funktionsstérungen aufweisen oder ausfallen und das
Problem kénnte nicht sofort auffallen. Aus diesem Grund
und als Faustregel missen die folgenden Hinweise be-
achtet werden: e Das Hindurchgehen durch die Tor6ff-
nung ist nur erlaubt, wenn das Tor komplett gedffnet ist
und wenn die Torflugel stillstehen. ® ES IST IN JEDEM
FALL VERBOTEN HINDURCHZUGEHEN, wéhrend das
Tor sich schlieBt oder vorauszusehen ist, dass es sich in
Kurze schlieBen wird. e Bei Betriebsstérungen die Au-
tomatisierung sofort von der Stromversorgung trennen;
ausschlieBlich im Handbetrieb verwenden und dabei
die Gebrauchsanleitung der Automatisierung beachten.
Dann sofort das fur die Prifung und Reparatur zugelas-
sene Personal rufen.

6 - Wartung

Die Wartung der Fotozellen mindestens alle 6 Monate
mit der folgenden Prozedur durchfiihren: 1) Den Motor
der Automatisierung wie in der Gebrauchsanleitung be-
schrieben entriegeln, um ein unbeabsichtigtes Ingang-
setzen der Automatisierung zu verhindern; 2) Kontrollie-
ren, ob das Gerat eventuell feucht, oxidiert oder durch
einen Fremdgegenstand behindert wird (zum Beispiel
Insekten), und das Hindernis entfernen. Im Zweifelsfall
die Vorrichtung ersetzen; 3) Die AuBenverkleidung —
insbesondere Linsen und Glaser — mit einem weichen,
leicht angefeuchteten Tuch sdubern. Keine Reiniger
mit Alkohol, Benzol, Scheuermittel oder dhnlichem ver-
wenden; die kénnen die glanzenden Oberflachen matt
werden lassen und die Funktionsweise der Fotozelle
beeintrachtigen; 4) Die Funktionskontrolle wie im Kapitel
LPrafung” ausflihren; 5) das Produkt ist dazu ausgelegt,
mindestens 10 Jahre unter normalen Bedingungen zu
funktionieren; nach diesem Zeitraum wird empfohlen, die
Absténde zwischen den Wartungen zu verkurzen.

7 - Entsorgung

Dieses Produkt ist ein vervollstandigender Teil der Auto-
matisierung und muss somit gemeinsam mit dieser ent-
sorgt werden; dabei die in der Gebrauchsanleitung der
Automatisierung genannten Kriterien beachten.

8 - Technische Merkmale

Hinweise: Die technischen Merkmale beziehen sich
auf eine Umgebungstemperatur von 20°C. Nice
S.p.a. behalt sich das Recht vor, die Produkte zu ver-
andern, wobei der Einsatzzweck und die Grundfunk-

—

tionen beibehalten werden.

B Produkttypologie: Prasenzmelder fur Automatisie-
rungen auf Toren und Turen (Typ D gemaB der Norm EN
12453). B Verwendete Technologie: Direkte optische
Interpolation zwischen TX und RX, mit modulierten Infra-
rot-Strahlen. B Stromversorgung / Ausgang: Die Vor-
richtung kann nur an eine Nice-Steuerzentrale (oder eine
Schnittstelle) mit ,BlueBus“-Technologie angeschlossen
werden. Uber diese erfolgt die Stromversorgung und an
diese werden die Ausgangssignale Ubermittelt. B Maxi-
male Stromaufnahme: 1 ,BlueBus“-Einheit. ll Winkel
des vom TX ausgesendeten Strahls: 20° (+ 25%). B
Winkel des Erfassungsbereichs des RX: 8° (+ 25%).
B Reichweite: Nutzreichweite 15 m; Maximale Reich-
weite 30 m. Die Reichweite kann sich bei schlechten
Witterungsbedingungen (Nebel, Regen, Staub etc.) auf
50 % reduzieren. B Erfassungsvermoégen: matte Ge-
genstéande mit einer GréBe oberhalb von 50 mm auf der
optischen Achse zwischen TX und RX (maximale Ge-
schwindigkeit 1,6 m/s). B Anzahl der Fotozellen, die
angeschlossen werden kdnnen: bis zu 7 Fotozellen-
paare mit Schutzfunktion und-2 mit Offnungssteuerungs-
funktion (durch den automatischen Gleichlauf werden In-
terferenzen zwischen den diversen Meldern vermieden).
B Maximale Kabelldnge: Der Anschluss aller Elemente
muss parallelerfolgen. Die Summe der Langen aller zum
Anschluss der diversen Elemente miteinander verwen-
deten Kabel (einschlieBlich des Kabels, das zur Steue-
rungszentrale flhrt) darf nicht mehr als 50 m betragen. B
Schutzart: |P 44 B Verwendung in saurer, salzhalti-
ger oder potentiell explosiver Atmosphére: Nein. B
Betriebstemperatur: -20 bis +50°C B Montage: Ele-
mente werden einander gegenlberliegend, auf zwei ver-
tikalen und parallelen Wanden oder auf einer Saulenhal-
terung befestigt. M System zum Ausrichten von TX
und RX: Nein. B Abmessungen (einzelnes Element)
/ Gewicht (Summe der beiden Elemente): - PHSB,
70 x 70 (h) x 30 mm / 165 g — EPMB, 50 x 80 (h) x 28,5
mm /143 g

9 - EG-Konformitatserklarung

Hiermit erklart Nice S.p.A., dass die Produkte: EPLB,
EPMB den wesentlichen Anforderungen und den Ub-
rigen einschlagigen Bestimmungen der Richtlinie
2004/108/EG entsprechen. Die EG-Konformitatserkla-
rung kann auf der Website www.nice-service.com ein-
gesehen und ausgedruckt oder aber von Nice S.p.A. an-
gefordert werden.

_ 7 Ing. Mauro Sordini (Chief Executive Officer)

1 - Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa
i montazu

B UWAGA! WAZNE INSTRUKCJE: w celu zapew-
nienia bezpieczenstwa, nalezy przeczyta¢ niniej-
sza instrukcje, stosowac sie do jej zalecen oraz za-
chowadé ja na przysztosé. W przypadku watpliwo-
$ci, zwrocié sie o pomoc do Serwisu Technicznego
Nice. Instalacja wykonana nieprawidtowo to poten-
cjalne zagrozenie i niebezpieczernstwo powstania
usterek. B Wszelkie czynno$ci zwigzane z montazem,
poditgczeniem, programowaniem i konserwacja powin-
ny by¢ przeprowadzane wytacznie przez wykwalifikowa-
nego i przeszkolonego technika, w poszanowaniu prze-
piséw, norm i lokalnych rozporzadzeri oraz wskazéwek
zamieszczonych w niniejszej instrukcji. B Nadajnik (TX) i
odbiornik (RX) urzadzenia nalezy zamocowac¢ naprzeciw
siebie, w sposdb staty, na dwdéch pionowych i réwnole-
glych wzgledem siebie $cianach. Sciany musza byé wy-
konane z solidnego materiatu i nie moga przekazywac
drgan do fotokomdrek. M Potozenie, w ktérym zostanie
zamocowana fotokomdrka, musi zapewnia¢ ochrone
przed przypadkowymi uderzeniami i tatwy dostep w celu
wykonania czynnosci konserwacyjnych. B Fotokomorki
musza by¢ potaczona wytacznie z centralg sterujaca (lub
interfejsem) Nice, posiadajaca technologi¢ ,BlueBus”. B
Fotokomdrka musi dziata¢ wytacznie na zasadzie bezpo-
Sredniej interpolacji migdzy nadajnikiem i odbiornikiem;
dziatanie przy wykorzystaniu odbicia jest zabronione.
Aby zwiekszy¢ poziom zabezpieczenia przed usterkami,
nalezy podtaczy¢ pare fotokomorek do centrali sterujacej
(lub interfejsu) posiadajacej funkcje ,fototest”. B Produkt
jest zabezpieczony przed wnikaniem deszczu i kurzu, co
sprawia, ze jest on odpowiedni do uzytkowania w stan-
dardowych warunkach na zewnatrz budynkdw. Nie na-
daje sie on jednak do uzytkowania na zewnatrz budyn-
kow w silnie zasolonej, kwasnej lub potencjalnie wybu-
chowej atmosferze. Nalezy unika¢ montazu w miejscach
ulegajacych zalaniu.i w ktérych dochodzi do stania wody.
W Przewody elektryczne muszg wchodzi¢ do fotokomar-
ki poprzez jeden z przystosowanych otworéw znajduja-
cych sie w dolnej czesci jej wspornika; oprocz tego prze-
wody musza by¢ doprowadzane od dotu. Zapobiegnie
to dostawaniu sie wody do wnetrza produktu.

2 - Opis produktu i jego przeznaczenie

Omawiany tu produkt to fotokomorka, czyli wykrywacz
obecnosci typu D, zgodnie z normg EN 12453. Nale-
zy ona do serii Era-EP i jest przeznaczona do uzycia w
instalacjach automatyzujgcych drzwi, bramy wjazdowe,
bramy garazowe, itp. Wszelkie uzycie inne niz opisa-
ne uznaje si¢ za uzycie niewlasciwe i zabronione!
Urzadzenie jest wyposazone w technologie ,BlueBus”
umozliwiajaca potaczenie i komunikacje miedzy fotoko-
morkami i centralg sterujgca (lub interfejsem) przy uzyciu
dwadch przewodow elektrycznych. Potaczenie jest typu
LJrownolegtego”; poprzez umieszczenie kilku zworek,
kazdej parze fotokomorek zostaje przypisana odpo-
wiednia funkcja automatyki. Produkt moze by¢ uzywany
tacznie z urzadzeniami serii ,FT210B” wyposazonymi w
technologie ,BlueBus” (patrz rys. 6 i 7), ktdére umozliwia-
ja rozwiazanie problemu potaczen elektrycznych listew
krawedziowych zainstalowanych na ruchomym skrzydle.

3 - Montaz i potaczenia

BARDZO WAZNE! - W celu uzyskania wyréwnania
optycznego migedzy nadajnikiem i odbiornikiem, przed
dokonaniem montazu nalezy sprawdzié, czy Scia-
ny przeznaczone do mocowania elementéw sa do-
skonale réwnolegte wzgledem siebie. Jezeli Sciany
nie sa réwnolegte, zaleca sie uzycie fotokomaorek regu-
lowanych (np. EPLOB), poniewaz istniejace fotokomorki
nie posiadaja mechanizmu umozliwiajacego ich regula-
cie po zamocowaniu na state.

M 01. Przed rozpoczeciem czynnosci montazowych, na-
lezy przeczytac ostrzezenia zamieszczone w rozdziale 1
i dane w rozdziale 8. @ 02. Zdemontowac i przygotowac
fotokomorki (rys. 1, 2, 3, 4, 5). B 03. Zapoznac sie z in-
strukcja centrali sterujacej (lub interfejsu) (lub z rys. 6, 7,
8, 9, 10) w celu dokonania wyboru funkcji odczytu i od-
powiedniej pozyciji montazowej, ktéra pragnie sie nadac
parze fotokomorek; zanotowac ich skrot identyfikacyjny
(np. ,FOTO 2”). e W celu uzycia jednej lub dwaoch par fo-
tokomorek jako urzadzenia do sterowania automatycz-
nego manewrem otwierania, nalezy wybrac funkcje FA1
i/lub FA2. B 04. Odczyta¢ w Tabeli A uprzednio wybra-
ny skrét (np. ,FOTO 2”); patrzac na schemat zamiesz-
czony pod skrétem, umiesci¢ zworke w fotokomaorce
nadajnika i odbiornika, w pozycji wskazanej na sche-
macie. Uwaga — Nalezy zachowac nieuzywane zworki
na wypadek koniecznosci przysztego uzycia (rys. 11).
W 05. Jezeli pragnie sie zamontowac dodatkowe pary
fotokomorek, dla kazdej pary nalezy powtorzy¢ punkty
083 i 04. Uwaga! — Kazda para fotokomorek musi posia-
dac konfiguracje zworek inng od konfiguracji uzywanych
przez pozostate fotokomorki obecne w automatyce. B
06. Przymocowac¢ wsporniki fotokomdrek do scian we
wczesniej ustalonych pozycjach. Uwaga! — Te dwa ele-
menty musi by¢ wyréwnane do tej samej osi (rys. 12-a
w_sposéb umozliwiajgcy komunikacje optyczng miedzy
nadajnikiem i odbiornikiem. Jezeli $ciany uniemozliwia-
ja takie utozenie, zaleca sig w tej fazie przymocowanie
wspornikow fotokomdérek w sposdb prowizoryczny (przy
uzyciu tasmy klejacej lub podobnego elementu), mocu-
jac fotokomadrki w sposdb ostateczny (rys. 12-b) dopie-
ro po zakoriczeniu préb technicznych (rozdziat 4). Uwa-
ga - Wylacznie dla bram przesuwnych z pojedyn-
czym lub podwdjnym skrzydtem — W celu unikniecia
wystgpowania zakidcen migdzy réznymi urzadzeniami
,BlueBus”, nalezy ustawi¢ elementy nadajnika i odbior-
nika w sposdb wskazany na rys. 6 lub 7. B 07. Odig-
czy¢ zasilanie od automatyki; jezeli wystepuje akumula-
tor awaryjny, nalezy go réwniez odtaczy¢. B 08. Podta-
czy¢ elementy nadajnika i odbiornika ,rownolegle” (rys.
13), przy uzyciu kabla typu BUS z dwoma przewoda-
mi elektrycznymi; na koniec, podtgczy¢ kabel typu BUS
do zacisku ,BlueBus” na centrali sterujacej (lub na in-
terfejsie): nie jest konieczne przestrzeganie zadnej bie-
gunowosci. ll 09. orki uz ne jak -
m. zne urzadzenie steruj: manewrem otwie-
rania” — Jezeli fotokomorki zostaty przystosowane do
tej funkgiji (patrz punkt 03), nalezy zakonczy¢ ich mon-
taz przecinajac mostek elektryczny miedzy punktami ,A”
znajdujgcymi sie na ptytach nadajnika i odbiornika (rys.
14). B 10. Przymocowac moduty nadajnika i odbiornika
do odpowiednich wspornikéw (rys. 15). B 11. Podia-
czy¢ automatyke do zasilania i przeprowadzi¢ ,procedu-
re wezytywania urzadzen BlueBus”, opisana w instrukcji
obstugi centrali sterujacej (lub interfejsu). Uwaga — Jezeli
obecna fotokomdrka zostanie uzyta w celu zastgpienia
innej, istniejacej fotokomarki, nalezy umiesci¢ zworki w
tej samej pozycji. W ten sposéb, nie bedzie konieczne
przeprowadzanie procedury wczytywania urzadzen. B
12. Wykonac Prébe odbiorcza opisana w Rozdziale 4.
M 13. Zakonczy¢ instalacje, wykonujac czynnosci przed-
stawione na rys. 18, 19.

4 - Proba odbiorcza automatyki

W celu sprawdzenia prawidtowego dziatania fotokomao-
rek lub odczytu zakidcer z innymi urzadzeniami, nalezy
postepowaé w nastepujacy sposob. B 01. Podtaczyé
automatyke do zasilania i obserwowac stan diody
LED umieszczonej na nadajniku i odbiorniku (rys. 15);
nastepnie, odczyta¢ w Tabeli B znaczenie stanu, pa-
mietajgc, ze funkcjonowanie jest optymalne wytgcznie

wtedy, gdy obie diody LED migaja bardzo wolno. Je-
zeli odczytany stan jest inny, nalezy wykonac dziatania
przewidziane w Tabeli B. W szczegdlnosci, w razie po-
trzeby poprawy wyréwnania miedzy nadajnikiem i od-
biornikiem, nalezy nieznacznie przesunac jedna lub obie
fotokomdrki w sposdb taki, by zostaty one skierowane
wzgledem siebie, az do rozpoczecia bardzo wolnego
migania diod LED (= optymalne wzajemne wyréwnanie).
B 02. Sprawdzi¢ skuteczno$é wykrywania promienia,
przerywajac 0$ optyczna miedzy dwiema fotokomorka-
mi przy uzyciu watka (@ = 5 cm; L = 30 cm): przesunac
przedmiot najpierw blisko elementu TX, nastgpnie blisko
elementu RX, a na koniec w odlegtosci posredniej mie-
dzy nimi (rys. 16). Za kazdym razem, gdy przedmiot jest
przesuwany, nalezy upewnic sie, ze wyjscie przechodzi
ze stanu ,wigczone” do stanu ,,alarm” i na odwrot oraz ze
automat reaguje w przewidziany sposéb w odpowiedzi
na interwencje fotokomarki. B 03. Sprawdzi¢ prawidto-
we wykrywanie przeszkody, zgodnie z wymogami normy
EN 12445, wykorzystujac réwnolegtoscian (700 x 300 x
200 mm) z trzema $cianami (jedna dla kazdego wymiaru)
z czarnego, matowego materiatu i z pozostatymi Scia-
nami z potyskliwego materiatu odblaskowego (rys. 17).

Uwaga! - Po dodaniu, usunigciu lub wymianie fotoko-
morek w automatyce, nalezy wykona¢ nowa probe od-
biorczg caftej automatyki, postepujac zgodnie ze wska-
zéwkami zamieszczonymi w instrukcjach poszczegdl-
nych urzadzen.

5 - Ostrzezenia na temat uzytkowania

Uwaga! - Fotokomorki nie sg urzadzeniami ochronny-
mi, a wylgcznie pomocniczymi urzadzeniami zabezpie-
czajgcymi. Cho¢ zbudowano je tak, aby gwarantowaty
najwyzsza niezawodnos¢, w ekstremalnych sytuacjach
moze doj$¢ do nieprawidtowosci w dziataniu lub usterek,
ktdre nie beda natychmiast widoczne. Z tego powodu
i na zasadzie dobrego uzytkowania urzadzenia, nalezy
przestrzega¢ nastepujacych ostrzezen: e Przejazd przez
drzwi lub brame jest mozliwy, gdy sg one catkowicie
otwarte, a skrzydta sg zatrzymane. ¢ KATEGORYCZ-
NIE ZABRANIA SIE przejezdzania lub przechodzenia,
gdy brama wtasnie sie zamyka lub za chwile zacznie sie
zamykac. ¢ Jesli zauwazy sie oznaki usterek, nalezy na-
tychmiast odtgczy¢ napigcie od automatu; ewentualnie
uzywac jedynie w trybie recznym zob. instrukcja obstugi.
Nastepnie nalezy niezwtocznie wezwaé fachowca upo-
waznionego do kontroli i ewentualnej naprawy.

6 - Konserwacja

Konserwacje fotokomorek nalezy przeprowadza¢ co
najmniej co 6 miesiecy, wykonujac ponizsze czynnosci:
1) odblokowac silnik automatu w sposdb opisany w jego
instrukcji obstugi, aby uniemozliwi¢ jego nieumysine uru-
chomienie; 2) sprawdzi¢ ewentualng obecnos¢ wilgoci,
rdzy i ciat obcych (np. owaddéw) i usunac je. W przypadku
watpliwosci, nalezy wymieni¢ urzadzenie; 3) wyczyscic
obudowe zewnetrzng, a w szczegdlnosci soczewki i
szybki; uzy¢ migkkiej szmatki, zwilzonej niewielka iloscia
wody. Nie wolno stosowaé srodkéw myjacych na bazie
alkoholu, benzenu, szorujgcych lub podobnych; moga
one spowodowac¢ zmatowanie soczewki oraz wptywac
na dziatanie fotokomarki; 4) przeprowadzi¢ kontrole uzy-
cia w sposéb opisany w rozdziale “Proba odbiorcza”; 5)
produkt zostat zaprojektowany do co najmniej 10-letnigj
pracy w normalnych warunkach; po uptywie tego okresu
zaleca sie zwigkszenie czestotliwosci wykonywania kon-
serwaciji.

7 - Usuwanie

Niniejszy produkt jest integralng czescig automatu i musi
zosta¢ usuniety razem z nim, przy zastosowaniu kryte-
riow podanych w instrukcji obstugi automatu.

8 - Parametry techniczne

Ostrzezenia: parametry techniczne odnosza sie do
temperatury otoczenia réwnej 20°C. Firma Nice S.p.a.
zastrzega sobie prawo do wprowadzenia w dowolnej
chwili zmian do urzadzenia wedtug wiasnego uznania,
zachowujgc jednakze zasadnicze funkcje i przeznacze-
nie.

M Typologia urzadzenia: wykrywacz obecnosci do in-
stalacji automatyzujgcych bramy (typ D zgodnie z nor-
mg EN 12453). B Zastosowana technologia: bez-
posrednia interpolacja optyczna miedzy TX a RX, z mo-
dulowanym promieniem podczerwonym. B Zasilanie /
wyjscie: urzadzenie moze by¢ potgczone wytacznie z
centralg sterujaca (lub interfejsem) wyposazona w tech-
nologie ,BlueBus”. Pobiera z niej zasilanie elektryczne i
przesyta do niej sygnaty wyjsciowe. ll Maksymalny po-
boér pradu: 1 jednostka ,BlueBus”. B Kat promienio-
wania wysytanego przez element TX: 20° (+ 25%). B
Kat strefy wykrywania elementu RX: 8° (+ 25%). B
Zasieg: zasigg uzyteczny 15 m; zasieg maksymalny 30
m. Zasieg moze zmniejszy¢ sie 0 50% z powodu dziata-
nia czynnikdw atmosferycznych (mgty, deszczu, zapyle-
nia, itp.). M Zdolno$¢ wykrywania: przedmioty matowe
0 wymiarach przekraczajgcych 50 mm, znajdujace sie
na osi optycznej miedzy TX a RX (predkos$¢ maksymalna
réwna 1,6 m/s). B Liczba fotokomodrek mozliwych do
podtaczenia: do 7 par fotokomdrek z funkcjg ochronng
i 2 pary z funkcja sterowania otwieraniem (automatyczna

synchronizacja zapobiega interferencji pomiedzy réznymi
czujnikami). l Maksymalna dtugos$¢ kabla: wszystkie
elementy musza by¢ potaczone réwnolegle. Suma diu-
gosci wszystkich kabli uzytych do wzajemnego potacze-
nia réznych elementow, wigcznie z kablem dochodzg-
cym do centrali, nie moze przekracza¢ 50 m. B Stopien
ochrony: IP 44 B Uzytkowanie w atmosferze kwa-
$nej, zasolonej lub potencjalnie wybuchowej: nie.
M Temperatura robocza: -20 + +50°C l Montaz: ele-
menty zamocowane naprzeciw siebie, na dwdch piono-
wych i réwnolegtych scianach lub na przeznaczonym do
tego stupku wspornikowym. B System regulacji wy-
réwnania TX i RX wzgledem siebie: nic. B Wymia-
ry (pojedynczego elementu) / Waga (suma obu ele-
mentéw): — EPLB, 70 x 70(h) x 30 mm / 165 g — EPMB,
50 x 80(h) x 28,5 mm /143 g

9 - Deklaracja zgodnosci CE

Spodtka Nice S.p.A. oswiadcza, ze produkty: EPLB,
EPMB s3 zgodne z zasadniczymi wymogami oraz z in-
nymi majacymi zastosowanie rozporzadzeniami, okre-
Slonymi w dyrektywach 2004/108/WE. Deklaracja zgod-
nosci CE jest dostepna do wgladu i wydruku na stronie
www.nice-service.com lub w siedzibie firmy Nice S.p.A.

-~ 7 Inz. Mauro Sordini (Chief Executive Officer,
ot : )
-

1 - Upozornenia tykajlice sa bezpec-
nosti a montaze
B POZOR! DOLEZITE INSTRUKCIE: pre bezpeé-

uschovat tento navod. V pripade nejasnosti si
vyziadajte vysvetlenie od Asistenénej sluzby
Nice. Nespravna montaz ohrozuje bezpeénost a
sposobuje poruchy. B VSetky kroky montaze,
zapojenia, programovania a servisu musi vykonat
vyhradne kvalifikovany technicky pracovnik pri dodrziavani
zékonov, noriem, lokdlnych nariadeni a inStrukcil
uvedenych v tomto navode. B Vysielaci prvok (TX) a
prijfimaci prvok (RX) zariadenia musia byt upevnené jeden
oproti  drunému, trvalym spbésobom, na dvoch
vertikdlnych a paralelnych stenéch. Steny musia byt z
pevného materidu a nesmU prendSat vibrécie na
fotobunky. B Miesto vybrané pre upevnenie musi chranit
fotobunku pred néhodnymi narazmi a musi.zarucovat
lahky pristup kvoli servisu. B Fotobunky musia byt
zapojené vyhradne na riadiacu jednotku (alebo interfejs)
Nice, vybavenu technolégiou “BlueBus”. M Fotobunka
musi fungovat vyhradne na priamu interpolaciu medzi
vysielacim prvkom (TX) a priimacim (RX): je zakézané
fungovanie s odrazom. B Pre zvySenie stupna
bezpecnosti vo¢i porucham je potrebné zapojit par
fotobuniek na riadiacu jednotku vybavenu funkciou
“fototest”. M Vyrobok je chraneny pred infiltraciou dazda
a prachu; je preto vhodny na pouZite v norméalnom
“vonkajSom prostredi“. V kazdom pripade nie je vhodny
na pouZitie v prostredi so slanym, kyslym a potenciélne
wybusnym ovzdusim. Vyvarujte sa tieZ montdZi na
miestach vystavenych zavlaZovaniu a zaplavam. B
Elektrické kable musia vchadzat do fotobunky cez jednu z
dier pripravenych na spodnej Casti svojho krytu; okrem
toho kable musia byt privedené zospodu. Tymto
predidete presakovaniu vody dovnutra vyrobku.

2 - Popis vyrobku a ucel pouzitia

Toto zariadenie je fotobunka (presnejSie detektor
pritomnosti typu D podla normy EN 12453). Je
sucastou série Era-EP a je uréené pre automatické
zariadenia k dveram, branam, garazovym vratam a pod.
Akékolvek iné pouzitie, odliSné od tu
uvedeného, sa povaZuje za nevhodné a
zakazané! Zariadenie je vybavené technoldgiou
“BlueBus”, ktora umoZriuje zapojenie a komunikaciu
medzi fotobunkami a riadiacou jednotkou (alebo
interfejsom)  prostrednictvom  dvoch  elektrickych
vodiGov. Zapojenie sa vykondva “paralelne”’. Ku
kazdému par fotobuniek sa priradi Specialna funkcia v
automatickom systéme, a to prostrednictvom mostikov.
Vyrobok je pouZitelny v kombinacii so zariadeniami série
“FT210B” s technoldgiou “BlueBus” (vid obr. 6 a 7),
ktoré umoznuju riesit problém elektrického zapojenia
citlivych hran namontovanych na mobilnych kridlach.

3 - Montaz a zapojenia

VELMI DOLEZITE! - Na dosiahnutie optického
vyrovnania medzi TX a RX je potrebné este pred
montaZou skontrolovat, &éi su steny, vybrané
pre upevnenie prvkov, medzi sebou dokonale
paralelné. Ak nie sU, odpori¢a sa pouzit
orientovatelné fotobunky (napr. EPLOB), pretoze
fotobunky EPLB/EPLB nemaju systém na reguléciu
vyrovnania potom, ako boli upevnené na steny.

W 01. ESte pred montéZzou si precitajte upozornenia
uvedené v kapitole 1 a Udaje v kapitole 8. H 02.
Pripravte si fotobunky a rozoberte ich (obr. 1, 2, 3, 4, 5).

B 03. PresStudujte si navod na zapojenie vaSej
riadiacej jednotky (alebo interfejsu) (alebo obr. 6, 7,
8, 9, 10) pre vyber funkcie rozliSovania a prislusnej
polohy montaze, ktoru chcete priradit k paru fotobuniek.
Vsimnite si ich identifikacny kéd (napr. “FOTO 27). e Ak
chcete pouzivat jeden alebo dva pary fotobuniek ako
automatické zariadenie. na ovladanie otvaracieho
manévru, vyberte si funkciu FA1 a/alebo FA2. B 04. V
Tabul'ke A ngjdite predtym vybrany kod (napr. “FOTO
2”); preStudujte si schému patriacu k tomuto kédu a
zalozte mostiky do fotobunky TX a RX (ebr. 11) v
rovnakej polohe, ako vidite na schéme. Poznamka —
OdloZte si nepouZité mostiky pre ich pripadné vyuZitie v
budicnosti. B 05. Ak si Zelate namontovat dalsie pary
fotobuniek, pre kazdy péar zopakujte body 03 a 04.
Pozor! - Kazdy péar fotobuniek musi pouzivat
konfiguraciu mostikov odlisnu od tych, ktoré st pouzité
na inych fotobunkach pritomnych v automatickom
systéme. B 06. Upevnite drziaky fotobuniek na steny,
na vopred urc¢ené miesta. Pozor! — PresvedCte sa, Ze
va prvky smeruju jeden na druhy r. 12- I
llah¢enie nasledného optického smerovania TX a RX.
Ak steny nedovoluju takéto smerovanie, odporica sa v
tejto faze upevnit drZiaky fotobuniek provizérnym
sposobom (lepiacou paskou alebo podobne), a upevnit
ich definitivne (obr. 12-b) az neskor vo faze kolaudacie
(kapitola 4). Poznamka - len pre posuvné brany s
Jjednym alebo dvomi kridlami — Aby ste predisli
ruSeniu medzi viacerymi pritomnymi zariadeniami
“BlueBus”, prvky TX a RX umiestnite tak, ako ukazuju
cedulky na obr. 6 alebo 7. B 07. Vypnite napajanie
automatického zariadenia; ak je pritomna nidzova batéria,
odpojte aj tuto. M 08. Zapojte prvky TX a RX “paralelne”
(obr. 13) s pouZitim busového kabla s dvomi
elektrickymi vodi¢mi. Nakoniec zapojte busovy kabel na
svorku “BlueBus” na riadiacej jednotke (alebo interfejse):
nie je potrebné dodrZiat Ziadnu polaritu. Hl 09.
Fotobunk o X “zariadeni
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Ak boli fotobunky nastavené na tato funkciu
(skontrolujte v bode 08), dokoncite ich montaz
prerusenim elektrického mostika medzi bodmi “A” na
kartach prvkov TX a RX (obr. 14). B 10. Upevnite
prvky TX a RX do ich drziakov (obr. 15). B 11. Zapnite
napajanie automatického zariadenia a vykonajte “proces
nacitania zariadeni BlueBus”, uvedeny v navode k
riadiacej jednotke (alebo interfejsu). Poznamka — Ak
pouzivate tuto fotobunku ako néhradu za uz existujicu,
je potrebné nastavit mostiky do rovnakej polohy ako na
starej. V takomto pripade nie je potrebné vykonat
proces nacitania zariadeni. B 12. Vykonajte kolaudaciu,
ako je popisané v kapitole 4. B 13. Dokoncite montaz v
zmysle obr. 18, 19.

4 - Kolaudacia automatického zariadenia

Na kontrolu spravneho fungovania fotobuniek alebo na
zistenie ruSenia s inymi zariadeniami postupuijte
nasledovne: M 01. Zapnite napéjanie automatického
zariadenia a pozorujte stav led na TX a RX (obr. 15).
Potom néjdite v Tabulke B vyznam stavu, pricom
nezabudajte, Ze ie | ima [

ikaju Ak zisteny stav
nevyhovuije, vykonajte akcie predpisané v Tabulke B. Ak
treba zlepsit vyrovnanie medzi TX a RX, troSku posurite
jednu alebo obe fotobunky tak, aby smerovali jedna na
druht, az kym ich led za¢nl hlikat velmi pomaly (=
optimalne vzgjomné vyladenie). M 02. Skontrolujte
spolahlivost rozliSovania prerusenim optickej osi medzi
dvomi fotobunkami pomocou tyée (@ = 5 cm; dl. = 30
cm): prejdite tyCou najprv pred fotobunkou TX, potom
pred RX a nakoniec v strede medzi dvomi (obr. 16).
Pocas kazdého prechadzania sa presvedcte, Ze vystup
prejde zo stavu “Aktivny” do stavu “Alarm” a naopak, a
ze automatické zariadenie vykona predvidant akciu
vyplyvajucu zo zésahu fotobunky. B 03. Skontrolujte
spravne rozliSovanie prekézok v sllade s poZiadavkami
normy EN 12445, pouzitim hranola (700 x 300 x 200
mm) s tromi licami (iedno pre kazdy rozmer) z matného
Sierneho  materidlu  a tromi licami zo svetlého
odrazového materiélu (obr. 17).

Pozor! - Po pridani, odobrati alebo vymene fotobuniek
v automatickom systéme je potrebné znovu vykonat
kolaudaciu celého automatického systému, a to podla
navodov k jednotlivym zariadeniam.

5 - Upozornenia tykajuce sa pouzivania

Pozor! — Fotobunky nie su bezpeCnostné zariadenie,
ale iba pomocné zariadenie pre bezpecnost. Napriek
tomu, Ze suU vyrobené pre maximalnu spolahlivost, v
extrémnych situaciach mézu vykazovat poruchy alebo
nespravne fungovanie, pricom problém nemusi byt
ihned viditelny. Z tychto dévodov, ako aj podla pravidiel
spravnej montaze, dodrzujte nasledovné upozornenia: ®
Prejazd je dovoleny len vtedy, ked su brana alebo
garézové vrata Uplné otvorené a kridla st nehybné. e JE
UPLNE ZAKAZANE prechadzat poCas zatvarania brany/
vrat alebo ak oc¢akavate, Ze sa brana zatvori. e Ak sa
prejavia znaky nespravneho fungovania, ihned vypnite
napajanie automatického zariadenia, pripadne ho
pouzivajte vyhradne v manualinom rezime v sulade s pri-
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slusnym navodom. Zavolajte hned kvalifikovaného
technika kvoli kontrole a pripadnej oprave zariadenia.

6 - Servis

Servis fotobuniek vykonavajte aspori kazdych 6
mesiacov, a to s tymito krokmi: 1) Odblokujte pohon,
ako je popisané v jeho navode na montéz, aby sa
zabranilo nechcenej aktivacii automatického zariadenia
poCas servisu. 2) Skontrolujte pripadnu pritomnost
vihkosti, oxidacie alebo cudzich telies (napr. hmyz) a
odstrante ich. V pripade pochybnosti vymente
zariadenie. 3) Odistite vonkajsi obal - konkrétne
SoSovky a sklicka - s pouzitm makkej, mierne
navih&enej handricky. Nepouzivajte Cistiace prostriedky
na baze alkoholu, benzénu, brusne prostriedky a pod.;
tieto moézu spdsobit zmatnenie lesklého povrchu a
ohrozit fungovanie fotobunky. 4) Vykonajte kontrolu
fungovania, ako je popisané v kapitole “Kolaudacia”. 5)
\yrobok je navrhnuty tak, aby fungoval asporn 10 rokov
v normalnych podmienkach. Po uplynuti tejto doby sa
odporuca zintenzivnit frekvenciu servisnych zasahov.

7 - Likvidacia
Tento  vyrobok je neoddelitelnou sucastou
automatického systému a musi byt zlikvidovany spolu s

nim s pouzitim rovnakych kritérii, ako sU uvedené v
navode k automatickému zariadeniu.

8 - Technické parametre

Upozornenia: technické parametre sa vztahuju na
teplotu prostredia 20°C. Nice S.p.a. si vyhradzuje pravo
upravovat svoje vyrobky, kedykolvek to povaZuje za
potrebné, pricom zachova Uc¢el pouzitia a funénost
vyrobku.

B Typ vyrobku: detektor pritomnosti pre automatické
zariadenia na branach a dverach (typ D podla normy
EN 12453) B Osvojena technolégia: priama opticka
interpolacia  medzi TX a RX s modulovanym
infracervenym licom M Napajanie / vystup:
zariadenie mbéze byt zapojené vyhradne na riadiacu
jednotku (alebo interfejs) s technolégiou “BlueBus”; z
tejto si berie elektrické napdjanie a tejto posiela
vystupné signaly @ Max. odber pradu: 1 jednotka
“BlueBus” M Uhol liéa vydavaného TX: 20° (+
25%) M Uhol rozliSovania RX: 8° (+ 25%). W
Dosah: uzitocny dosah 15 m; maximalny dosah 30 m;
dosah sa moze znizit o 50 %  za pritomnosti
atmosferickych vplyvov (hmla, dazd, prach a pod.) B
Kapacita rozliSovania: matné predmety s rozmermi
vacsimi ako 50 mm, pritomné na optickej osi medzi TX
a RX (maximdlna rychlost 1,6 m/s) H Pocet
zapojitelnych fotobuniek max. 7 parov fotobuniek s
bezpecnostnou funkciou a 2 s funkciou ovliadania
otvarania (automaticka synchronizacia predchadza
rueniu medzi jednotlivymi detektormi) M Max. dizka
kabla: vsetky prvky musia byt zapojené paralelne;
stcet dizok vsetkych kablov, pouZitych na zapojenie
jednotlivych prvkov medzi sebou, ktory prichddza do
riadiacej jednotky, nesmie presiahnut 50 m W Stupen
ochrany: IP 44 M Pouzitie v kyslom, slanom
alebo potencialne vybusnom prostredi: nic B
Teplota fungovania: -20 + +50°C B Montaz: prvky
upevnené jeden oproti druhému na dvoch vertikalnych,
paralelnych  stenach B Systém  regulacie
vyrovnania medzi TX a RX: nic B Rozmery (jeden
prvok) / vaha (celkova za dva prvky): - EPLB 70 x
70 (v.) x 30 mm / 165 g — EPMB 50 x 80 (v.) x 28,5
mm /143 g

9 - Vyhlasenie o zhode ES

Nice S.p.A. vyhlasuje, Ze vyrobky: EPLB, EPMB
spifajil  zakladné naleZitosti a ostatné prislugné
opatrenia  stanovené smernicou 2004/108/ES.
Vyhlasenie o zhode ES je k nahliadnutiu a vytlaceniu na
stranke  www.nice-service.com, alebo mobze byt
vyZiadané vo firme Nice S.p.A.

~— ] Ing. Mauro Sordini (generdiny riadiitel]
é%%%’g u ini (generdiny riadiitel)
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