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Navod na pouzivanie pohonu RUN

Vyhlasenie o zhode

‘] VSEOBECNE UPOZORNENIA A VYSTRAHY

1.1 - Vystrahy tykajice sa bezpecnosti

* POZOR! - Tento navod obsahuje dodlezité inStrukcie a vystrahy
tykajice sa bezpeénosti. Chybna montaz méze zapriéinit vazne
zranenia. Pred zaéiatkom prace je potrebné pozorne si preéitat
vSetky casti navodu. V pripade pochybnosti preruste montaz a
poziadajte o vysvetlenie Asistenénu sluzbu Nice.

* POZOR! - Dolezité insStrukcie: uchovajte tento navod do
buducnosti pre pripadné servisné zasahy alebo likvidaciu
vyrobku.

ZvlaStne upozornenia o vhodnosti pouzivania tohto vyrobku v suvislosti so
Smernicou o strojovych zariadeniach 98/37/ES (2006/42/ES):
® Tento vyrobok sa dostava na trh ako “Ciastocne skompletizované strojové
zariadenie”, je teda vyrobeny, aby bol zabudovany do stroja alebo
skompletovany s dalSimi zariadeniami za Ucelom zostrojenia “strojového zaria-
denia” v zmysle Smernice 2006/42/ES len v spojeni s dal$imi komponentmi a
spdsobom popisanym v tomto navode na montaz. Ako vyplyva zo Smernice
2006/42/ES, upozornujeme, Ze nie je dovolené uviest tento vyrobok do
prevadzky, kym vyrobca stroja, do ktorého je tento vyrobok zabudovany, svoj
stroj neoznadil a nevyhlasil zhodnym so Smernicou 2006/95/ES.

Zvlastne upozornenia o vhodnosti pouZivania tohto vyrobku v suvislosti so

Smernicou o nizkom napati 73/23/EHS a 2006/95/ES:

® Tento vyrobok zodpoveda poziadavkam Smernice o nizkom napati, ak je
pouzity na Ucel a v konfiguracii stanovenej v tomto navode a v kombinacii s
vyrobkami uvedenymi v katalogu vyrobkov Nice S.p.a. Poziadavky nemusia
byt zaruCené, ak je vyrobok pouzity v inej konfiguréacii alebo s inymi
vyrobkami, ako sU predpisané. Za takychto podmienok je zakézané
pouzivanie vyrobku pokial ten, kto vykonava inStalaciu, nepreveril sulad s
poziadavkami vyplyvajucimi zo smernice.

Zvlastne upozornenia o vhodnosti pouZivania tohto vyrobku v suvislosti so

Smernicou o elektromagnetickej kompatibilite 2004/108/ES:

® Tento vyrobok bol vystaveny skuske tykajucej sa elektromagnetickej
kompatibility v najkritickejSich uzivatelskych situéciach, v konfigurécii
predpisanej tymto navodom a v kombinacii s prisluSsenstvom uvedenym v
katalogu vyrobkov Nice S.p.a. Elektromagneticka kompatibilita nemusi byt
zarucena, ak je vyrobok pouzity v inej konfiguracii alebo s inymi vyrobkami,
ako su predpisané. Za takychto podmienok je zakazané pouzivanie vyrobku,
pokial ten, kto vykonava inStalaciu, nepreveril silad s poziadavkami
vyplyvajucimi zo smernice.

1.2 - Vystrahy tykajuce sa montaze

® Pred zaCatim montaze skontrolujte, Ci je tento vyrobok vhodny na

automatizaciu vasej brany (vid kapitolu 3 a “Technické parametre

wrobku”). Ak nie je vhodny, NEZACINAJTE montéZ.

Vsetky kroky montaze a servisu sa musia vykonavat s pohonom

odpojenym od elektrického napajania. Ak vypinac nie je viditelny z

miesta, kde je umiestneny pohon, pred zacatim prac je potrebné umiestnit k

vypinadu tabulku s napisom “POZOR! PREBIEHA UDRZBA”.

Po¢as montaze manipulujte 's pohonom opatrme, vyvarujte sa stlaceniu,

narazu, padu alebo-kontaktu s akoukolvek tekutinou. Vyrobok nedavajte do

blizkosti zdrojov tepla, ani ho nevystavujte volnym plamernom. VSetky tieto

Ukony ho mézu poskodit a spdsobit poruchy alebo nebezpecné situacie. Ak

sa tak stane, okamzite zastavte montéz a obratte sa na Asistencnu sluzbu

Nice.

Nevykonavajte Ziadne Upravy na ziadnej Casti vyrobku. Nedovolené Ukony

mozu spbsobit len poruchy. Vyrobca sa zrieka kazdej zodpovednosti za

Skody spbsobené svojvolnou Upravou vyrobku.

Ak je vaSa brana vybavena peSimi dverami, vyZaduje sa zariadenie s

kontrolnym systémom, ktoré zabrani fungovaniu pohonu, ked su peSie

dvere otvorené.

Na privode napajania k zariadeniu pripravte vypina¢ (nie je v baleni) s takou

vzdialenostou otvorenych kontaktov, ktora umoZfiuje Uplné odpojenie v

podmienkach platnych pre kategériu prepatia lll.

POZOR! - Je prisne zakazané napajat pohon skér, ako bol

kompletne namontovany.

Klt€ovy selektor musi byt umiestneny v dohlade od pohonu, ale dostatocne

vzdialeny od pohyblivych Casti zariadenia, v miniméalinej vyske 1,5 m nad

zemou a nepristupny verejnosti. Ak sa selektor pouziva v rezime “osoba

pritomna”, pred aktivaciou sa uistite, Ze v blizkosti brany sa nezdrziavaju

Ziadne osoby.

® Uistite sa, Ze neexistuje riziko zakliesnenia a pritlatenia o pevné diely, ked' je
branové kridlo v polohe maximélneho otvorenia a zatvorenia. Pripadne tieto
diely chrante.

® V/yrobok nemozno povazovat za systém absolutnej ochrany pred vniknutim.
Ak sa chcete efektivne chranit, treba automatickd branu zjednotit s dalSimi
bezpecnostnymi zariadeniami.



* Na zéklade Specifickej situacie pouzivania a pritomnych rizik zistite potrebu
dalSich zariadeni na kompletizaciu automatickej brany; treba brat do Gvahy
napriklad rizika narazu, stlacenia, zakliesnenia, vle€enia a pod., ako aj iné
v8eobecné rizika.

® Ak sa potvrdi zasah isti¢a alebo poistky, pred ich vymenou je potrebné zistit
a odstranit pricinu poruchy.

® Automatické zariadenie nesmie byt pouzivané skér, ako bolo uvedené do
prevadzky, ako popisuje kapitola “Kolaudacia a uvedenie do prevadzky”.

® Pohon podrobujte pravidelnym skdSkam pre kontrolu pripadnej
nevyvazenosti, znakov opotrebenia alebo poskodenia elektrickych kablov a
mechanickych Casti. NepouZivajte pohon v pripade, Ze su potrebné
nastavenia alebo oprava.

® V pripade dlhého obdobia nepouzivania je vhodné vybrat pripadnd nudzovu
batériu a odlozit ju na suchom mieste, aby sa prediSlo riziku Uniku
jedovatych latok z batérie.

® Obalovy material vyrobku musi byt zlikvidovany v plnom sulade s normami
platnymi vo vasej krajine.

1.3 - Vystrahy tykajlice sa pouzZivania

® \lyrobok nie je ureny na pouzivanie osobami (vratane deti), ktorych fyzicke,
zmyslové alebo mentalne schopnosti su znizené, alebo im chybaju patricné
skusenosti, pripadne vedomosti, pokial nie sU pod dozorom osoby
zodpovedngj za ich bezpecnost alebo ak neboli touto osobou poucené o
pouZivani vyrobku.

® Deti, ktoré sa zdrziavaju v blizkosti automatickej brany, musia byt pod
dozorom; uistite sa, Ze sa nehraju s branou.

® Nedovolte detom hrat sa s fixnym oviadacim zariadenim. Dialkové ovladace
drzte mimo ich dosahu.

®* Na povrchové Cistenie vyrobku pouzivajte makku-a mierne navihéenu
handricku. PouZivajte iba vodu; nepouzivajte saponaty ani riedidla.

POPIS VYROBKU

A UCEL POUZITIA

Tento vyrobok je ur€eny na automatizaciu posuvnych bran s rezidenénym
pouzivanim. POZOR! - Akékolvek iné pouzitie, odliSné od tu
popisaného a v podmienkach prostredia odliSnych od uvedenych v
tomto navode, sa povazZuje za nevhodné a zakazané!

RUN je rad elektromechanickych nereverznych motorov vybavenych
elektronickou riadiacou jednotkou a konektorom typu “SM” pre prijimac
radiovych prikazov (volitelny). Elektrické zapojenia smerom k externym
zariadeniam sU zjednodusené vdaka pouzitiu “BlueBUS”, o je technoldgia,
ktora umoznuje zapojit viac zariadeni len pomocou 2 vodiGov. Zoznam
zariadeni, ktoré sa mézu zapojit na BlueBUS Runu, je uvedeny v odseku 8.1.1
“BlueBUS”; aktualny zoznam so suvisiacou kompatibilitou je tiez na stranke:
www.niceforyou.com.

RUN ma konektor pre vzdialeni programovaciu jednotku, ktora umozriuje
kompletné a rychle riadenie montaze a servisu a diagnostiku pripadnych
poruch; vid tiez 8.1.8 “Zapojenie programéatora Oview”.

Ak je napéjany zo siete, Run méze hostit nudzovu batériu, ktora v pripade
vypadku ~elektrickej ‘energie (black-out) zaruCuje  vykonanie - niekolkych
manévrov, v nasledujucich hodinach aj bez elektrického napajania (vid odsek
8.1.9). V pripade preruSenia dodavky elektrického pradu je vzdy mozné hybat
kridlom brany,  a to po odblokovani -motora prostrednictvom prislusnej
rukovéte (vid odsek 3.6).

Pohon umoznuje montaz rézneho prislusenstva, ktoré zvysuje jeho funkénost
a zarucuje bezpecnost.

Sucastou radu RUN suU vyrobky, ktorych zékladné rozdiely su popisané v
tabulke 1 (vid obr.1).
TABULKA 1
porovnanie zakladnych parametrov motora RUN
RUN400HS RUN1200HS

Typ motora

Typ koncového spinaca elektromechanicky elektromechanicky
Maximélna dizka kridla 14m 14m
Maximalna vaha kridla 300 kg 1200 kg
Maximalny kratiaci moment 14,7 Nm 28,4 Nm

pri vypade (zodpoveda sile) (409 N) (790 N)
Motor 24 V; 5500 RPM 24 V; 3100 RPM

Poznamka: 1 kg = 9,81 N, teda napriklad 1390 N = 142 kg

3.1 - Previerky pred montazou

Pozor! - Montaz RUNu musi vykonat kvalifikovany pracovnik a
reSpektovat pritom zakony, normy a nariadenia, ako aj inStrukcie
uvedené v tomto navode.

Skér ako pristupite k montézi RUNu, je potrebné vykonat nasledovné
previerky:

® Skontrolujte, Ci vSetok materiél, ktory budete pouZivat, je vo vybornom
stave, vhodny na pouZitie a vyhovujuci normam.

Skontroluijte, Ci je konstrukcia brany vhodna na automatizaciu.

Skontrolujte, ¢i vaha a rozmery brany spadaju do limitov uvedenych v
kapitole “3.2 Obmedzenie pouZzitia”.

Porovnanim hodnét uvedenych v kapitole “Technické parametre”
skontrolujte, &i sila potrebna na uvedenie kridla do pohybu je nizSia ako
polovica “Maximalneho krutiaceho momentu” a sila potrebna na udrzanie
kridla v pohybe je nizsia ako polovica “Nominalneho krdtiaceho momentu”;
na silach sa odporiéa hranica 50 %, pretoZze nepriaznivé klimatické
podmienky mozu zvysit trenie.

Uistite sa, Ze po celej drahe brany, tak pri otvarani ako pri zatvarani, nie su
body s nadmernym trenim.

Uistite sa, Ze neexistuje nebezpecie vykolajenia brany.

Skontrolujte pevnost mechanickych dorazov na konci drahy, t.. ¢i sa
nezdeformuju, ani ked brana silne narazi na doraz.

Skontrolujte, &ije kridlo vo vodovahe, to znamena, Ze musi zostat nehybné,
ked ho zastavite v lubovolnej polohe.

Skontrolujte, ¢i miesto, kde bude pohon upevneny, nepodiieha zaplavam;
pripadne pripravte montaz pohonu v primeranegj vyske nad zemou.
Skontrolujte, Ci miesto, kde bude pohon upevneny, umoziuje jednoduchy a
bezpecny manéver odblokovania.

Skontrolujte, ¢i sU body upevnenia jednotlivych zariadeni na miestach
chranenych pred narazmi, a ¢i su povrchy dostatoéne pevné.

® Zabrante tomu, aby mohli byt asti automatického zariadenia ponorené do
vody alebo inych tekutin.

Nepokladajte RUN do blizkosti plamefia alebo zdrojov tepla, ani do
potencialne vybusného, obzvlast kyslého alebo slaného prostredia; toto
mdbze RUN poskodit a spdsobit poruchy alebo nebezpeéné situacie.

® \ pripade, Ze suU do kridla brany zabudované pesie dvere alebo existuje
branka v priestore pohybu kridla, musite sa uistit, Ze neprekaza jeho
normalnemu pohybu a pripadne instalovat vhodné blokovacie zariadenie.
Riadiacu jednotku zapojte na privod elektrického napéjania vybaveny
bezpecnostnym uzemnenim.

Branu zapojte na ochranné uzemnenie v sulade s platnymi normami.

Na privode elektrického napajania je potrebné inStalovat zariadenie, ktoré
zaru¢i Uplné odpojenie automatického zariadenia od siete. Vypina¢ musi
mat kontakty s takou vzdialenostou otvorenia, ktora dovoluje kompletné
odpojenie za podmienok stanovenych kategériou prepétia Ill, v sulade s
pravidlami spravnej montaze. V pripade potreby toto zariadenie zaruCuje
rychle a bezpeéné vypnutie napdjania, preto. musi byt umiestnené v
dohlade od pohonu. Ak by bolo nainstalované na nie viditelnom-mieste;
musi byt vybavené systémom), ktory zablokuje pripadné nahodné alebo
nedovolené ' zapnutie napgjania; za  UCelom odvratenia akéhokolvek
nebezpedia. Vypinad nie je dodavany spolu s vyrobkom.

3.2 - Obmedzenie pouzitia

Udaje, tykajlice sa viastnosti vyrobkov radu RUN, su uvedené v kapitole
Technické parametre vyrobku a su to jediné hodnoty, ktoré umoznuju spravne
zhodnotenie vhodnosti pouZzitia.

Konstrukéné vlastnosti RUNu ho preduréuji na pouzitie na posuvnych
branach, v ramci limitov uvedenych v tabulkach 2 a 3.

Skutoéna vhodnost RUNu na automatizaciu urcitej posuvnej brany zavisi od
trenia a inych faktorov, aj prilezitostnych, ako je napriklad pritomnost ladu,
ktory by mohol prekazat pohybu brany.

Pri redlnej previerke je absolitne neodmyslitelné zmerat silu potrebnd na
pohyb kridla po celgj jeho dréhe a skontrolovat, &i tato neprekracuje
polovicu “nominalneho krdtiaceho momentu” uvedeného v kapitole
“Technické parametre” (odporica sa rezerva 50 % pretoZe nepriaznivé
klimatické podmienky mdzu zvysit trenie); dalej pre stanovenie cyklov za
hodinu, po sebe iducich cyklov a maximalnej dovolengj rychlosti treba zobrat
do uvahy obmedzenia uvedené v tabulkach 1 a 2.



TABULKA 2 - Obmedzenia suvisiace s dizkou kridla 800 + 100 - 50%
RUN400HS RUN1200HS 100 + 1200 - 60%
Dizka cykly/h nepretrzité cykly/h nepretrzité
kridla (m) maximalne c)_{klyl maximalne °¥k|¥| Dalsie zatazové prvky (brat do Gvahy,
maximalne maximalne ak je pravdepodobnost, Ze nastand,
do 4 67 33 36 21 vysSia ako 10%)
4+6 45 26 26 15 Teplota prostredia vySSia ako 40°C alebo 10% 10%
6-8 37 o1 o3 10 nlz§|a ako 0°C alebo vihkost vac&sia ako
80%
8+10 29 18 17 10 Pritomnost prachu alebo piesku 15% 15%
10+12 25 1 14 8 Pritomnost soli 20% 20%
1214 22 13 13 ! PreruSenie manévru z Foto 10% 10%
Prerusenie manévru zo Stop 20% 20%
TABULKA 3 - Obmedzenia savisiace s vahou kridla Aktivny rozbeh 10% 10%
RUN400HS RUN1200HS Celkovy index zataze %:
Vaha krida (kg) Percento cyklov Percento cyklov
50 + 100 100% 100%
100 + 200 50 80 GRAF 1
200 + 300 30 75 500.000
300 + 550 60
450.000
550 + 800 50
800 + 1000 40 g 0000 \
1000 + 1200 30 \% 350.000 \
g 300.000 \\
3.2.1 - Zivotnost vyrobku g A \\
Zivotnost je priemerna ekonomicka trvacnost vyrobku. Hodnota Zivotnosti je .;. N
silne ovplyvnend indexom zataze manévrov: t.j. suctom vsetkych faktorov, G 200.000 ~
ktoré sa podielaju na opotrebeni vyrobku, vid Tabulku 4. —
Na vykonanie odhadu zivotnosti vasho automatického zariadenia postupujte [
nasledovnym sposobom: 100.000
01. Spocitajte hodnoty poloziek v Tabulke 4 vyplyvajuce z podmienok
pritomnych vo vasom zariaden; 50.000
02.V Grafe 1 vedte z prave najdenej hodnoty vertikalnu priamku az do
bodu, kde pretne krivku; z tohto bodu vedte horizontalnu priamku 0 .
smerom k Giare “cyklov manévrov”. Néjdena hodnota je odhadovana L S R N PG N
o . . N S CXN
zivotnost vasho vyrobku.
Hodnoty Zivotnosti, uvedené v grafe, dosiahnete len prisnym dodrZiavanim Index zataze (%)
servisného planu, vid kapitolu “Servisny plan”. Odhad zivotnosti sa vykonava

na zaklade projektovych vypodtov a vysledkov skusok vykonanych na
prototypoch. Kedze je to len odhad, nepredstavuje ziadnu zaruku efektivnej
Zivotnosti vyrobku.

Priklad vypoctu Zivotnosti pre RUN40OHS: automatizacia brany s kridlom dl.
10 m a s vahou 150 kg, nachadzajicej sa pri mori:

V Tabulke 4 viete Zistit “indexy zétaZe” pre takyto typ zariadenia: 15% (“Dizka kridla”),
80% (“Vaha kridla”) a 10% (“Teplota prostredia vyssia ako 40°C alebo nizsia ako 0°C
alebo vihkost vécsia ako 80%’).

Tieto indexy sa musia spocitat, aby ste dostali celkovy index zdtaZe, ktory je v tomto
pripade 556%. Z ndjdenej hodnoty (56%) skontrolujte v Grafe 1 na horizontéalnej osi
(“index zataZe”), hodnotu zodpovedajicu “cyklom manévrov”, ktoré bude nas vyrobok
schopny vykonat pocas svojho Zivota = priblizne 180.000 cykiov.

TABULKA 4 - Odhad Zivotnosti na zaklade

indexu zataze manévrov

Index zataze Run

400HS 1200HS
Dizka kridla v metroch
Do 6 5% 5%
6+9 10% 10%
9+12 15% 15%
12 +14 20% 20%
Vaha kridla v kg
50 + 100 10% 5%
100 + 200 30% 10%
200 + 300 60% 20%
300 + 550 - 30%
550 + 800 - 40%

3.3 - Pripravné prace pred montazou

Obr. 2 znazorfiuje priklad automatického zariadenia zostaveného s kompo-
nentmi Nice:

Klucovy selektor

Prijimac FT210B

Fotobunky

Vysiela¢ FT210B

Primarna mobilna hrana

Konzola koncového spinaca “Otvorené”
Ozubeny hreben

Majak so zabudovanou anténou

RUN

10 Konzola koncového spinaca “Zatvorené”
11 Sekundarna mobilna hrana (volitelna)
12 Radiovy vysielad

OCONOGAWN=

Tieto komponenty su umiestnené podla typickej a zauzivanej schémy.
Vychadzajuc z obr. 2 urcite priblizni polohu, v ktorej bude inStalovany kazdy
jeden komponent vasho zariadenia. Délezité — Pred vykonanim montaze
pripravte elektrické kéble, potrebné vo vasom zariadeni, pricom vychadzajte z
obr. 2 a z “Tabulky 5 - Technické parametre elektrickych kablov’.
Pozor - PocCas ukladania trubiek na prechod elektrickych kéblov berte do
Uvahy, Ze kvoli pripadnému hromadeniu vody v spojovacich krabi¢kach mézu
trubky spbsobovat kondenzaciu vo vnutri riadiacej jednotky a poSkodit
elektronické obvody.



TABULKA 5 - Technické parametre elektrickych kablov (obr. 2)

Zapojenie Typ kabla

Maximalna povolena dizka

A: Kabel NAPAJANIA 1 kébel 3 x 1,6 mm?

30 m (poznamka 1)

B: Kabel MAJAKA s anténou 1 kébel 2 x 0,5 mm?

1 koaxialny kabel typ RG58

20m
20 m (odporuca sa menej ako 5 m)

C: Kébel FOTOBUNIEK 1 kébel 2 x 0,5 mm?

30 m (poznamka 2)

D: Kabel KLUCOVEHO SELEKTORA 2 kéble 2 x 0,5 mm? (poznamka 3) 50 m
E: Kabel ZAPOJENIA medzi 2 mobilnymi hranami 1 kébel 3 x 0,5 mm? (poznamka 4) 20m
F: Kabel ZAPOJENIA mobilnych hran 2 kable 2 x 0,5 mm? (poznamka 5) 30m

jpohonu.

Poznamka 3 - Tieto 2 kable méZu byt nahradené jedinym kéblom 4 x 0,5 mn¥.

Poznamka 4 — Tieto kable méZu byt nahradené jedinym kablom 5 x 1,6 mn¥.

pouZitie FT210B.

Poznamka 1 — Ak kdbel napdjania presahuje dizku 30 m, treba pouZit kdbel s va&sim prierezom (3 x 2,5 mn¥) a je potrebné instalovat bezpecnostné uzemnenie v blizkosti

Poznamka 2 - Ak kabel Bluebus presahuje diZku 30 m, avéak maximéine 50 m, treba pouZit kdbel s vacsim prierezom (2 x 1 mn¥).

Poznamka 5 — Na zapojenie mobiinych hrdn na posuvné kridla treba pouZit vhodné zariadenia, ktoré umoZzriuju spojenie aj vtedy, ked je kridlo v pohybe; na obrazku je zndzornené

POZOR! - Pouzité kable musia byt vhodné do prostredia, v ktorom sa vykonava montaz.

3.4 - Montaz pohonu

VYSTRAHY

e Chybna montaz moéze spodsobit tazké zranenia osobe, ktora

vykonava pracu a osobam, ktoré budu zariadenie pouzivat.

e Skor ako sa pustite do montaze pohonu, vykonajte previerky

popisané v odseku 3.1 a 3.2.

Ak uz plocha pre upevnenie pohonu.existuje, montaz pohonu sa musi urobit

priamo na tuto plochu s pouzitim vhodného materialu, napr. roztaznych

hmozdiniek. VV opacnom pripade na upevnenie pohonu:

01. Vykopte zakladovu jamu primeranych rozmerov, pricom vychadzajte z kot
uvedenych na obr. 3.

02. Pripravte jednu alebo viac trubiek na prechod elektrickych kablov (obr. 4).

03. ZaloZte 4 kotvy na zakladovu platiu tak, Ze date jednu maticu pod a
jednu nad platfiu; matica pod plathou sa zatiahne (obr. 5) tak, aby
zavitova Cast vytféala maximalne 40 mm nad platriou.

04. Do zakladu vylejte beton a skér, ako zacne tuhnut, polozte zakladovu
platfiu v kétach uvedenych na obr. 3; uistite sa, Ze je paralelne voci kridlu
a v dokonalej vodovahe, obr. 6. Pockajte, kym beton celkom vytvrdne.

05. Odstrante 4 horné matice z platne a polozte na nu pohon; skontrolujte, Ci
je dokonale paralelny voci kridlu, potom zlahka zatiahnite 4 matice s
dodanymi podlozkami (obr. 7).

06. Odblokujte pohon, ako je uvedené v odseku 3.6 Manualne odblokovanie
a zablokovanie pohonu.

07.Pomaly otvarajte kridlo, na ozubené koleso zaloZte prvy diel ozubeného
hrebena a skontrolujte, ¢i zacCiatok hrebena koreSponduje so zaciatkom
kridla (obr. 8). Uistite sa, ze medzi ozubenym kolesom a hreberom je
vbla 1+2 mm, potom ozubeny hreber upevnite na kridlo pomocou
vhodného kotviaceho materialu.

08. PosUvajte kridlo a vzdy pouzite ozubené koleso ako vychodzi bod pre
upevnenie dalSich dielov ozubeného hrebena.

09. Z posledného dielu ozubeného hrebena odrezte pretiéajicu Cast.

10. VyskuSajte viackrat otvorit a zatvorit kridlo a uistite sa, ze ozubeny hreberi
bezi rovno po ozubenom kolese s toleranciou max. 5 mm, a ze po celej
dizke bola dodrzana véla 1+2 mm medzi ozubenym kolesom a hreberiom
(obr. 9).

11. Silno zatiahnite upevriovacie matice pohonu, &im zabezpecite jeho pevné
osadenie na zemi; upevriovacie matice zakryte prislusSnymi zaslepkami
(obr. 10).

12. Upevnite konzoly koncovych spinacov tak, ako je popisané dalej (u verzii
s indukénym koncovym spinacom upevnite konzoly tak, ako je uvedeny v
odseku “3.5 Upevnenie konzol indukéného koncového spinaca’):

a) Rucne posurite kridlo do otvorenej polohy, pricom nechajte volné aspor
2-3 cm od mechanického dorazu.

b) Konzolu nasurite na ozubeny hreberi v smere otvarania az do bodu, kde
zasiahne koncovy spina¢. Potom posurite konzolu eSte aspori 0 2 cm a
zafixujte ju prostrednictvom prislusnych skrutiek na ozubeny hreberi (obr.
11

c) F.%ovnaky postup vykonajte pre koncovy spina¢ pri zatvoren.
13. Zablokujte pohon, ako je popisané v odseku Manualne odblokovanie a
zablokovanie pohonu v kapitole “Navod na pouzivanie”.

3.5 - Upevnenie konzol indukéného koncového spinaca

U verzii, ktoré pouzivaju indukény koncovy spinag, treba upevnit konzoly

koncového spinaca nasledovne.

01. Rucne posurite kridlo do otvorenej polohy, pri€om nechajte volné aspori
2-3 cm od mechanického dorazu.

02. Konzolu nasurite na ozubeny hreben v smere otvarania az do bodu, kde
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zhasne prislusna led, ako vidno na obr. 12. Potom posunte konzolu este
aspon o 2 cm a zafixujte ju prostrednictvom prislusnych skrutiek na hreber.

03. Rucne posunte kridlo do zatvorenej polohy, pricom nechajte volné aspori
2-3 cm od mechanického dorazu.

04. Konzolu nasurite na ozubeny hreberi v smere zatvarania az do bodu, kde
zhasne prislusna led. Potom posurite konzolu este aspon o 2 cm a zafi-
xujte ju prostrednictvom prislusnych skrutiek na hreber.

Pozor - U indukéného koncového spinaéa musi byt vzdialenost

konzoly medzi 3 a 8 mm, ako je znazornené na obr. 13.

3.6 - Manualne odblokovanie a zablokovanie pohonu

Pohon je vybaveny systémom mechanického odblokovania, ktory umoziuje
otvorit a zatvorit branu rucne.

Tieto manualne kroky musia byt vykonané v pripadoch vypadku elektrického
prudu, poruch fungovania alebo vo fazach montaze.

01. Odsunte kryt zamku (faza 1 - obr. 14);

02. Dnu zasunte KIU¢, otocte nim v smere hodinovych ruciciek a vytiahnite
rukovat odblokovania (faza 2 - obr. 14);

03. Teraz je mozné ru¢ne posunut kridlo brany do Zelanej polohy (faza 3 a 4 -
obr. 14).

4l ELEKTRICKE ZAPOJENIA

POZOR! - Vsetky elektrické zapojenia musia byt vykonané bez
elektrického napajania zo siete a pripadne s odpojenou
nudzovou batériou.

01. Natiahnite kable ku vSetkym zariadeniam, pri€om ich nechajte. dihsie o
20+30 cm, ako treba. Typ kablov najdete v Tabulke a zapojenia na obr.
17.

02. Pomocou svorky pozbierajte a zviazte vSetky kable, ktoré vedu do
pohonu a svorku dajte hned pod dieru, ktorou vchadzaju kable.

03. Kabel napéjania zapojte na prislusnu svorku riadiacej jednotky, ako vidno
na obr. 15, a potom ho pripevnite na prvy blokovaci krizok.

04. V/ykonajte zapojenia dalSich kablov podla schémy na obr. 16. Pre vacsie
pohodlie je moZné svorky vytiahut.

05. Po ukoncCeni zapojeni upevnite pozbierané kable prislusSnymi krazkami
(obr. 16), pretfCajuca Cast kabla antény sa pripevni k ostatnym kablom.

4.1 - Popis elektrickych zapojeni

® FLASH = vystup pre jeden alebo dva majaky typu “LUCYB” alebo podobné
s jedinou Ziarovkou 12 V max. 21 W.

® S.C.A. = vystup “Kontrolka otvorenej brany”, na ktory je mozné zapoijit
signalizacnu ziarovku 24 V max. 4 W; mbze byt programovany aj pre iné
funkcie, vid odsek “7.5 Programovanie na druhom stupni”.

BLUEBUS = na tuto svorku sa moézu zapojit kompatibilné zariadenia;
vSetky zariadenia sa zapoja paralelne len prostrednictvom dvoch vodicov,
na ktorych prebieha elektrické napdjanie aj komunikacné signaly. BlizSie
informécie o BlueBUS su v odseku “8.1.1 BlueBUS”.

® STOP = vstup pre zariadenia, ktoré zablokuju alebo pripadne zastavia
prebiehajuci manéver; vhodnym prispdsobenim mdzu byt na vstup zapojené
kontakty typu “Normalne zatvorené”, typu “Normélne otvorené” alebo
zariadenia s konstantnym odporom. BlizSie informacie o STOP su v odseku
“8.1.2 Vstup STOP”.




* PP = vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb v rezime Krok-za-krokom;
mozné zapojit kontakty typu “Normalne otvorené”.

®* OPEN = vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb len v smere otvarania;
mozné zapojit kontakty typu “Normalne otvorené”.

® CLOSE = vstup pre zariadenia, ktoré oviadaju pohyb len v smere zatvarania;
mozné zapojit kontakty typu “Normalne otvoreng”.

* ANTENA = vstup pre zapojenie antény radiového priimaca (anténa je
zabudovana v LUCYB).

5 KONEENE PREVIERKY A SPUSTENIE

Skoér ako zalnete fazu previerok a spustenia automatického zariadenia,
odporuca sa dat kridlo priblizne do polovice drahy tak, aby sa mohlo volne
hybat v smere otvarania aj zatvarania.

5.1 - Vyber smeru

Podla toho, v akej polohe je pohon voci brane, je potrebné vybrat smer
otvaracieho manévru; ak sa pri otvarani kridlo musi hybat smerom dolava,
treba nastavit selektor viavo, ako na obrazku

~

/

ak sa pri otvarani kridlo musi hybat smerom doprava, treba nastavit selektor
vpravo, ako na obrazku.

~

]

J

padne zaénu blikat led L3 a L4).

Nagcitanie zariadeni v rezime 2

Umoznuje konfigurovat:

* \/ystup Bluebus s pomocnym vystupom 12 V; mdze sa pouZit ako vystup
pre napajanie elektronickych jednotiek s napajanim 12 V max. 6 W;
POZOR - ak sa vykonava naéitanie zariadeni v rezime 2, uz nie je
mozné pouzit fotobunky Bluebus”.

® Rezim fungovania vstupov svoriek OPEN a CLOSE ako bezpecnostnych
prvkov “foto” a “foto 2” (pre tuto funkciu vid Tabulku 10 a obr. 18).

Tento rezim fungovania sa aktivuje poCas fazy nacitania zariadeni tak, ze
podrzite stlacené tlacidla [Open] a [Stop] dihsie ako 8 sekund. Po uplynuti 8
sekund zablesky led L1 a L2 budu extra rychle; teraz mdzete tlacidla [Open]
a [Stop] pustit.

Faza naditania zapojenych zariadeni méze byt kedykolvek znovu vykonana, aj
po montazi, napriklad ak sa prida nové zariadenie; na vykonanie nového
nacitania vid odsek “8.1.6 Nacitanie dalSich zariadeni”.

5.4 - Naéitanie dizky kridla

Po nacitani zariadeni zatnu blikat led L3 a L4; toto znamena, Ze je potrebné,
aby riadiaca jednotka rozliSila dizku kridla brany (vzdialenost medzi koncovym
spinagom pri zatvoreni a koncovym spinacom pri otvoreni). Toto meranie je
potrebné pre vypocet bodov spomalenia a bodu Ciastocného otvorenia.

01. Stlacdte a podrzte stlacené tlacidla [Set] a [V].

|

02. Uvolnite tlacdidla, ked sa zaéne manéver (priblizne o 3 s).

03. Skontrolujte, ¢i prebiehajuci manéver je otvaranie, inak stlacte tlacidlo
[Stop] a s najvacsou pozornostou skontrolujte odsek “5.1 Viyber smeru”;
potom zopakuijte krokyod bodu 1.

5.2 - Zapnutie napajania
POZOR! - Zapnutie napajania RUNu musi vykonat skiiseny a

kvalifikovany pracovnik, ktory ma pozadované opravnenia a ktory
bude dodrziavat zakony, normy a smernice.

Akonahle zapnete napajanie RUNu, odporica sa vykonat niekolko jednodu-

chych previerok:

01. Skontrolujte, &i led BlueBUS pravidelne blika s frekvenciou jeden zablesk
za sekundu.

02. Skontrolujte, Ci blikaju aj led na fotobunkach (TX aj RX); typ zableskov nie
je dolezity, ten zavisi od inych faktorov.

03. Skontrolujte, ¢i majak zapojeny na vystup FLASH a kontrolna ziarovka
zapojenana vystup S.C.A., st zhasnuté.

Ak sa toto vSetko nestane, treba ihned vypnut napajanie riadiacej jednotky a s

najvacSou pozornostou skontrolovat elektrické zapojenia.

Dalsie uZito&né informacie ohladom hladania a diagnostiky portich najdete v

kapitole “RieSenie prolémov”.

5.3 - Nacitanie zariadeni

Po zapnuti napjania je potrebné, aby riadiaca jednotka rozliSila zariadenia
zapojené na vstupy BlueBUS a STOP. Pred touto fazou led L1 a L2 blikaju,
¢im upozorfiuju na potrebu vykonania nacitania zariadenti.

01. Stlacte a podrzte stlacené tlacidla [A] a [Set].

02. Uvolnite tlacidla, ked led L1 a L2 zacnu velmi rychlo blikat (priblizne po 3 s).

03. Pockajte niekolko sekind, aby riadiaca jednotka dokondila naditanie
zariadeni.

04. Na konci nacitania led STOP musi zostat svietit, led L1 a L2 zhasnu (pri-

04. Pockajte, kym riadiaca jednotka dokondi otvaraci manéver az po dosiahnutie
koncového spinaca pri otvoreni; hned potom sa zaéne zatvaraci manéver.

05. Pockajte, kym riadiaca jednotka dokon¢i zatvaraci manéver.

Nagéitanie dizky kridla v rezime 2

Umozriuje konfiguraciu:

® “Spomalenie” pri otvarani a zatvéarani na 10 cm;

® “Setup rychlosti motora” pri otvarani a zatvarani na 100% (super rychly
rezim, vid Tabulku 8).

Tento rezim fungovania sa aktivuje pocCas fazy nacitania zariadeni tak, Ze
podrzite stlacené tladidla [Stop] a [Close] dlhsie ako 8 sekund. Po
uplynuti 8 sekund zéblesky led L3 a L4 budd extra rychle; teraz mbzete
tlacidla [Stop] a [Close] pustit.

Ak sa toto vSetko nestane, treba ihned vypnit napéjanie riadiacej jednotky a s
najva&Sou pozornostou skontrolovat elektrické zapojenia. DalSie uzitocné
informacie ohladom hladania a diagnostiky porich néajdete v kapitole
“Riesenie prolémov”.

5.5 - Kontrola pohybu brany

Po nagitani di?ky kridla brany sa odporiéa vykonat niekolko manévrov na

kontrolu spravneho pohybu brany.

01. Stlacte tlacidlo [Open] na ovladanie manévru “Otvor”; kontrolujte, &i
otvaranie brany prebieha pravidelne bez zmien rychlosti; ked sa kridlo
nachadza na 70 az 50 cm od koncového spinaca pri otvoreni, musi
spomalit a zastavit pri zasahu koncového spinada 2+3 cm od
mechanického dorazu pri otvoreni.

02. Stlacte tlaCidlo [Close] na ovladanie manévru “Zatvor”; kontrolujte, &i
zatvaranie brany prebieha pravidelne bez zmien rychlosti; ked sa kridlo
nachadza na 70 az 50 cm od koncového spinaca pri zatvoreni, musi
spomalit a =zastavit pri zasahu koncového spinata 2+3 cm od
mechanického dorazu pri zatvoreni.

03.Pocas manévru kontrolujte, & majak vydava pravidelné zablesky v
intervaloch 0,5 s svieti/0,5 s zhasnuty. Ak je inStalovana aj kontrolna
Ziarovka zapojena na svorku SCA, skontrolujte aj tieto zablesky: pomalé
pri otvarani, rychle pri zatvarani.

04. Vykonajte viaceré otvaracie a zatvaracie manévre, aby ste odhalili
pripadné chyby montaze a nastavenia alebo dalSie anomalie, ako
napriklad body s nadmernym trenim.

05. Skontrolujte, Ci je upevnenie pohonu RUN, ozubeného hrebena a konzol
koncovych spinaCov pevné, stabiné a dostato¢ne odolné aj pocas
prudkého zrychlenia alebo spomalenia pohybu brany.
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5.6 - Zapojenia d'alSich zariadeni
Ak mate potrebu napéjat externé zariadenia,
napriklad bezdotykovy d&itaé transpondero-
vych kariet alebo podsvietenie klucového
selektora, moZete odobrat napajanie, ako
vidno na obrazku. Napajacie napétie je 24
Vee -30% +50% s max. moznym odberom
prudu 100 mA.

sl0p
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24 \Vcc
Ak mate potrebu napajat externé zariadenia s
pomocnym napéjanim 12 V, mdzete odobrat | BLUEBUS
napajanie zo svorky Bluebus potom, ako ste na
riadiacej jednotke nastavili rezim 2 programo-
vania zariadeni.
POZOR! - Programovanim zariadeni v rezime 2
sa deaktivuje kompatibilita riadiacej jednotky so l l
systémom Bluebus. + -

12 Vce

6 KOLAUDACIA A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto je najddlezitejsia faza v realizacii automatického systému, ktorej cielom je
zarucit maximalnu bezpecnost. Kolaudacia sa méze pouzit aj ako pravidelna
previerka zariadeni, ktoré tvoria automaticky systém.

POZOR! - Kolaudacia celého systému musi byt vykonana
skisenym a kvalifikovanym pracovnikom, ktory rozhodne, aké
skusky sa vyzaduji na zaklade pritomnych rizik, a ktory
skontroluje dodrZanie zakonov, noriem a smernic, a to najma
vSetkych poziadaviek normy EN12445, ktora urcuje skuasobné
metody na previerku automatickych branovych pohonov.

6.1 - Kolaudacia

Kazdy jeden komponent automatického systému, napriklad citlivé hrany,
fotobunky, nidzovy stop atd., si vyzaduje Specialnu fazu kolaudéacie; pre tieto
zariadenia sa musia vykonat postupy uvedené v prislusnych navodoch na
montaz. Pri kolaudacii RUNu vykonajte nasledovné operacie v uvedenom
poradi:

01. Skontrolujte, ¢i boli prisne dodrzané vsetky podmienky uvedené v.tomto
navode, a najmé v kapitole “1 Vystrahy”.

02. Odblokujte pohon, ako je uvedené v odseku 3.6 Manualne odblokovanie
a zablokovanie pohonu.

03. Skontrolujte, ¢i je mozné rucne otvorit a zatvorit kridlo silou nepresahu-
jucou 390 N (priblizne 40 kg).

04. Zablokujte pohon.

05. Pomocou instalovanych ovlddacich zariadeni (kli€ovy selektor, ovladacie
tlacidla alebo radiové vysielace) vykonajte skusky otvorenia, zatvorenia a
zastavenia brany a skontrolujte, i sa tato sprava podla ocakavania.

06.Skontroluite”  jedno’ po  druhom -« spravne fungovanie  vSetkych
bezpecnostnych zariadeni pritomnych v systéme (fotobunky, citlivé hrany,
nudzovy stop atd.); uistite sa, Ze spravanie brany zodpoveda oCakavaniu.
VZdy, ked zasiahne nejaké zariadenie, na riadiacej jednotke led “BlueBUS”
musi vydat 2 rychle zablesky na potvrdenie, Ze riadiaca jednotka rozoznala
pripad.

07.Ak boli nebezpecné situéacie, spdsobené pohybom kridla brany,
zabezpecené obmedzenim narazovej sily, musi sa vykonat meranie sily
v zmysle poZiadaviek normy EN 12445, Ak sa nastavenie “Rychlosti” a
ovladanie “Sily motora” pouZivajl na pomoc systému pri znizovani
narazovej sily, pokuste sa ndjst nastavenie, ktoré dava najlepSie
vysledky.

6.2 - Uvedenie do prevadzky

Uvedenie do prevadzky modze nastat az potom, ked boli s pozitivnym
vysledkom vykonané vSetky fazy kolaudacie RUNu a ostatnych pritomnych
zariadeni. Je zakazané Ciastocné alebo “provizérne” uvedenie do prevadzky.

01. Zostavte a uchovajte aspori 10 rokov zlozku technickej dokumentacie
automatického systému, ktord musi obsahovat aspon: komplexny vykres
automatického systému, schému elektrickych zapojeni, analyzu rizik a
prislusné prijaté rieSenia, vyhlasenie o zhode vyrobcu vSetkych pouzitych
zariadeni (pre RUN pouzite prilozené Vyhlasenie o zhode ES), kopiu
navodu na pouzivanie a servisny plan automatického systému.

02. Upevnite na branu tabulku obsahujucu aspori tieto Udaje: typ pohonu,
meno a adresa konstruktéra (zodpovedného za “uvedenie do prevadzky”),
vyrobné Cislo, rok zostrojenia a znacku “CE”.

03.V blizkosti brany upevnite trvalym spdsobom etiketu alebo tabulku
znazornujucu kroky odblokovania a manualneho manévru.

04. Zostavte a odovzdajte majitelovi zariadenia vyhlasenie o zhode automatic-
kého systému.
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05. Zostavte a odovzdajte majitelovi zariadenia navod “InStrukcie a vystrahy k
pouzivaniu pohonu”.

06. Zostavte a odovzdajte majitelovi zariadenia servisny plan automatického
systému (ktory bude zahffiat vSetky predpisy tykajuce sa servisu
jednotlivych instalovanych zariadeni).

07. Pred uvedenim automatického systému do prevadzky informujte majitela
automatického zariadenia primerane a pisomnou formou (napriklad v
inStrukciach a vystrahach k pouzivaniu pohonu) o nebezpedi a rizikach,
ktoré su nadalej pritomné.

SERVIS VYROBKU

Na udrzanie konStantnej Urovne bezpecnosti a zaru€enie maximalnej Zivotnosti
celého automatického systému je potrebny pravidelny servis; za tymto Ucelom
ma RUN pocitadlo manévrov a systém signalizacie pozadovaného servisu; vid
odsek “8.2.3 Avizo servisu”.

POZOR! - Servis sa musi vykonavat pri plnom dodrziavani
bezpeénostnych predpisov uvedenych v tomto navode a v sulade s
poziadavkami platnych zakonov a noriem.

U ostatnych zariadeni v systéme postupujte podlia prisluSnych servisnych
planov.

01.RUN si vyZzaduje planovany servis najneskor do 6 mesiacov alebo po
20.000 mangévroch od posledného servisu.

02. Odpojte vSetky zdroje elektrického napajania vratane pripadnej nidzovej
batérie.

03. Skontrolujte stav opotrebenia vSetkych materialov, z ktorych je pohon
zlozeny, pri¢om zviaStnu pozornost venujte znakom erdzie alebo
oxidacie konstrukénych Casti; vymente diely, ktoré neposkytuju
dostatocné zaruky.

04. Skontrolujte stav opotrebenia pohyblivych sudiastok: ozubené koleso,
ozubeny hreber a vSetky Casti brany; vymerite opotrebovane diely.

05. Znovu zapojte zdroje elektrického napajania a vykonajte vsetky skusky a
previerky uvedené v odseku “6.1 Kolaudacia”.

LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitelnou stuc¢astou automatického systému,
a preto musi byt zlikvidovany spolu s nim.
Tak ako pri montazi, aj na konci Zivota tohto vyrobku musia byt kroky
likvidacie vykonané kvalifikovanym pracovnikom.

Tento vyrobok je zlozeny z rbznych typov materidlov: niektoré mézu byt
recyklovang, iné musia byt zlikvidované. Informujte sa o systémoch recyklacie
alebo likvidacie predpisanych smernicami platnymi vo vasej krajine pre tuto
kategoriu vyrobkov.

Pozor! — Niektoré Gasti vyrobku mézu obsahovat jedovaté alebo nebezpedné
latky, ktoré mdzu mat Skodlivé UCinky na Zivotné prostredie a na ludskeé
zdravie.

Ako znazormiuje vedlgjsi symbol, je zakézané vyhodit tento

vyrobok do domového odpadu. Vykonajte preto “separovany

zber” v sUlade s metddami stanovenymi v smerniciach

platnych vo vaSej krajine, alebo odovzdajte vyrobok
predajcovi v momente nakupu nového rovnocenného
vyrobku.

Pozor! — Nariadenia platné na lokalnej Urovni méZu predpisovat tvrdé sankcie
pre pripady nelegalnej likvidacie tohto vyrobku.

[ PROGRAMOVANIE

7.1 - Prednastavené funkcie

Riadiaca jednotka RUNu ma niekolko programovatelnych funkci. Z vyroby su
tieto funkcie nastavené v konfiguracii, ktora by mala vyhovovat vacsine
automatickych systémov.

7.2 - Programovacie tlac¢idla

Na riadiacej jednotke RUNu sa nachadzaju 3 tlagidla, ktoré mézu byt pouzité
jednak na ovladanie riadiacej jednotky pocCas previerok, jednak na
programovanie:



Open  Tlagidlo “OPEN” umozriuje ovladat otvéranie brany alebo posuvat
A smerom hore bod programovania

Stop  Tlacidlo “STOP” umozriuje zastavit manéver alebo ak je stlacené
Set dihsie ako 5 sekund, umoznuije vstupit do programovania

Close Tlagidlo “CLOSE” umozfiuje ovladat zatvéranie brany alebo
v posuvat smerom dole bod programovania

7.3 - Programovanie

Riadiaca jednotka RUNu disponuje niekolkymi programovatelnymi funkciami; nastavenia funkcii sa robia prostrednictvom 3 tlacidiel [A] [Set] [V], ktoré
sa nachadzaju na riadiacej jednotke, a zobrazuju sa prostrednictvom 8 led: L1.... L8.

Programovatelné funkcie na RUNe su dostupné na 2 stuprioch:

Prvy stupeii: funkcie nastavitelné v reZzime ON-OFF (aktivna alebo neaktivna); v tomto pripade kazda led L1 .... L8 oznacuje jednu funkciu, ak led svieti,
funkcia je aktivna, ak je led zhasnutd, funkcia je neaktivna; vid Tabulku 6.

Druhy stupeii: parametre nastavitelné na stupnici hodnét (hodnoty od 1 do 8); v tomto pripade kazdé led L1.... L8 oznaduje nastavent hodnotu z 8 moznych;
vid Tabulku 8.

TABULKA 6 - Zoznam programovatelnych funkci: prvy stupen

Funkcia Popis
L1 Automatické Tato funkcia umozfiuje automatické zatvorenie brany po uplynuti naprogramovaného &asu pauzy. Z wroby je Cas
zatvorenie pauzy nastaveny na 30 sekund, ale méze byt upraveny.na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 a 180 sekund. Ak funkcia nie je
aktivna, fungovanie je “poloautomatické”.
L2 Zatvor po Tato funkcia umoznuje mat branu otvorenu len na Cas potrebny k prejazdu. Zasah “Foto” vyvola vzdy automaticke
Foto zatvorenie s ¢asom pauzy 5 s (nezavisle od naprogramovanej hodnoty). Spravanie sa meni podla toho, &i je alebo nie

je aktivna funkcia “Automatické zatvorenie”.

Ak “AUTOMATICKE ZATVORENIE™ nie je aktivne: brana vzdy dosiahne polohu Uplného otvorenia (aj ked uvolnenie
Foto nastane skor). Uvolnenie Foto vyvola automaticke zatvorenie s pauzou 5 s.

Ak “AUTOMATICKE ZATVORENIE” je aktivne: otvaraci manéver sa zastavi hned po uvolneni fotobuniek a nastava
automatické zatvorenie s pauzou 5 s.

Funkcia “Zatvor po Foto” a vzdy deaktivuje, ak je manéver preruseny prikazom Stop.

Ak funkcia “Zatvor po Foto” nie je aktivna, ¢as pauzy bude ten, ktory je naprogramovany, alebo nepride k automa-
tickému zatvoreniu, ak je funkcia neaktivna.

L3 Vzdy zatvor Funkcia “Vzdy zatvor” zasiahne a vyvola zatvorenie, ked je po obnoveni napajania zistena otvorena brana. Z
bezpecnostnych dévodov manévru predchadza 5 s vystrazné blikanie majaka. Ak funkcia nie je aktivna, po obnoveni
napajania brana zostane nehybna.

L4 Stand-By Tato funkcia umoznuje maximalne znizit spotrebu energie, je obzvlast uzitocna pri fungovani s nidzovou batériou. Ak
je tato funkcia aktivna, po 1 minite od ukoncenia manévru riadiaca jednotka vypne vystup BlueBUS (a teda zariadenia)
a vSetky led okrem led BlueBUS, ktora bude blikat pomalSie. Ked riadiaca jednotka prijme prikaz, obnovi plné
fungovanie. Ak funkcia nie je aktivna, neprichadza k Setreniu odberu prudu.

L5 Vypad Aktivaciou tejto funkcie sa deaktivuje postupné zrychlenie na zadiatku kazdého manévru; toto umozriuje mat
maximalnu silu vypadu a je to uzitocné tam, kde je vysokeé statické trenie, napriklad v pripade snehu alebo ladu, ktory
brzdi kridlo. Ak vypad nie je aktivny, manéver sa zacne postupnym rozbehom.

L6 Vystrazné Konfiguracia vystrazného. blikania pridava pauzu 3 s 'medzi zapnutie majéka a zaciatok manévru, aby sa v predstihu
blikanie vopred | upozornilo na nebezpecnu situéciu. Ak vystrazné blikanie vopred nie je aktivne, zapnutie majaka je ¢asovo zladené so
zaciatkom manévru.

L7 “Zatvor” bude Aktivaciou tejto funkcie v8etky prikazy. “zatvor” (vstup “CLOSE” alebo radiovy prikaz “Zatvor”) aktivuju “Ciastoné
“Ciast. otvorenie” | otvorenie”, t.j. manéver Ciastocneho otvorenia brany (vid led L6 v Tabulke 8).

L8 Rezim “Slave” Aktivaciou tejto funkcie sa RUN stava “Slave” (sluha): takto je mozné synchronizovat fungovanie 2 pohonov na
(sluha) protilahlych kridlach, kde jeden pohon funguje ako Master a druhy ako Slave; blizSie informéacie najdete v odseku “

8.1.5 RUN v rezime “Slave”.

Pogas normalneho fungovania RUNu led L1.... L8 su bud rozsvietené alebo zhasnuté, na zéklade stavu funkcie, ktord predstavuju, napriklad L1 svieti, ak je
aktivne “Automatické zatvorenie”.

7.4 - Programovanie na prvom stupni (funkcie ON-OFF)

Z vyroby su funkcie na prvom stupni nastavené vsetky “OFF”, ale mbzu sa kedykolvek zmenit, ako je popisané v Tabulke 6. Pri vykonavani tejto procedury
davajte pozor, pretoZze mate k dispozicii maximalny ¢as 10 s medzi stlacenim jedného tladidla a druhého, inak sa procedura automaticky ukon&i a do paméte sa
uloZia Upravy vykonané do toho momentu.

TABULKA 7
Ako zmenit funkcie ON-OFF

'R Stlacte a podrzte stlacené tlaCidlo “Set” priblizne 3 sekundy;
[\-Al Uvolnite tlacdidlo “Set”, ked led L1 za¢ne blikat;

[\BE Stlacte tladidlo “A” alebo “¥” a posurite zablesky na led, ktoré predstavuje funkciu, ktorti cheete upravit;

[\ Stlacte tlacidlo “Set” na zmenu stavu funkcie: (kratke zablesky = OFF - dihé zablesky = ON);

[\ Pockajte 10 sekund (maximalny ¢as) na opustenie programovania.

Poznamka — Body 3 a 4 sa mbZu zopakovat pocas tej istej fazy programovania pre nastavenie dalsich funkcii ON alebo OFF.




7.5 - Programovanie na druhom stupni (nastavitelné parametre)

Z vyroby sU parametre nastavené na hodnotach vyznacenych v Tabulke 8 takto “ ", ale mézu byt kedykolvek zmenené, ako je popisané v Tabulke 9. Pri
vykonavani tejto procedury davajte pozor, pretoze mate k dispozicii maximalny ¢as 10 s medzi stlatenim jedného tladidla a druhého, inak sa procedura
automaticky ukonci a do pamate sa uloZia Upravy vykonané do toho momentu.

TABULKA 8 - Funkcie na druhom stupni (nastavitel'né parametre)

Vstupna led Parameter Led (stupeii) Hodnota Popis
L1 Cas L1 5 sekund Upravuje ¢as pauzy, t.j. Cas pred
pauzy L2 15 sekdnd automatickym zatvorenim. M4 efekt, len
ak je aktivne automatické zatvorenie.
L3 30 sekund
L4 45 sekind
L5 60 sekund
L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L2 Funkcia L1 Otvor - stop - zatvor - stop Upravuje sekvenciu prikazov priradenych
P.P. L2 Otvor - stop - zatvor - apre k ystupu P.P. alebo k 1. radiovému
L3 Otvor - zatvor- otvor - zatvor prikazu.
L4 Kondominiové
L5 Kondominiové 2 (viac ako 2” bude stop)
L6 Krok-za-krokom 2 (menej ako 2” bude Ciastoné otvorenie)
L7 Osoba pritomna
L8 Otvaranie “poloautomatické”, zatvaranie “osoba pritomna”
L3 Rychlost L1 Velmi pomaly Upravuije rychlost motora po¢as
motora L2 Pomaly normalneho chodu.
L3 Stredne
L4 Rychlo
L5 Velmi rychlo
L6 Super rychlo
L7 Otvor “rychlo”; zatvor “pomaly”
L8 Otvor “super rychlo”, zatvor “rychlo”
L4 Vystup L1 Funkcia “Kontrolka otvorenej brany” Upravuje funkciu priradenu k vystupu
ser iz R Uil e
L3 Aktivny, ked je brana otvorena napétie 24 V =30 +50% s maximalnym
L4 Aktivny s vwstupom radia &. 2 vykonom 4 W).
L5 Aktivny s vystupom rédia ¢. 3
L6 Aktivny s vystupom rédia €. 4
L7 Kontrolka servisu
L8 Elektrozamok
LS Sila L1 Super lahka brana Systém kontroly sily meria aj teplotu
motora L2 Velmi lahka brana pros,tredia a autpvmayicky zvySi silu
— v pripade obzviast nizkej teploty.
L3 Lahka brana
L4 Stredne lahké brana
L5 Stredne tazka brana
L6 Tazké brana
L7 Velmi tazka brana
L8 Super tazka brana
L6 Ciastoéné | L1 0,5m Upravuje mieru Ciastocného otvorenia.
otvorenie [, 1m Ciastocné otvorenie sa mbze ovladat
2. radiovym prikazom alebo z “CLOSE”,
L3 1.5m ak je pritomna funkcia “Zatvor”, stane sa
L4 2m “Ciasto¢né otvorenie”.
L5 2,5m
L6 3m
L7 3,4m
L8 4m
L7 Avizo L1 Automaticky (na zaklade obtiaznosti manévrov) Upravuje poCet manévrov, po ktorych
servisu L2 1000 signalizuje potrebu servisu automatického
zariadenia (vid' odsek “8.2.3 Avizo
L3 2000 servisu”).
L4 4000
L5 7000
L6 10000
L7 15000
L8 20000




UmoZriuje zistit typ poruchy, ku ktorej

prislo v priebehu poslednych 8 manévrov

(vid odsek “9.3 Histéria chyb”).

L8 Zoznam L1 \lysledok 1. manévru (najnovsieho)
poruch L2 Vysledok 2. manévru
L3 Vysledok 3. manévru
L4 Vysledok 4. manévru
L5 Vysledok 5. manévru
L6 Vysledok 6. manévru
L7 \ysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru

Poznamky:
* Riadky v sivej farbe predstavuju nastavenie z vyroby.

 VSetky parametre mozu byt upravené podia Zelania bez akejkolvek podmienky; jedine nastavenie “Sily motora” si vyzaduje zvlaStnu pozornost:

- Neodportca sa pouzivat vysoké hodnoty sily na kompenzaciu faktu, Ze brana ma nenormaine body trenia; nadmerna sila méze ohrozit fungovanie bezpecnostného systému alebo poskodit branu.
- Ak sa ovladanie “Sily motora” pouziva na pomoc systému pri znizovani narazovej sily, po kazdom nastaveni zopakujte meranie sily, ako predpisuje norma EN 12445,

- Opotrebenie a klimatické podmienky maju vplyv na pohyb brany, preto je potrebné pravidelne kontrolovat nastavenie sily.

TABULKA 9

Procedura programovania na druhom stupni (nastavitelné parametre)

[E Ml Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo “Set” priblizne 3 sekundy;

[\ Al Uvolnite tladidlo “Set”, ked led L1 za¢ne blikat;

<M Stlacte tladidlo “A” alebo “¥” a posurite zablesky na led, ktoré predstavuje funkciu, ktor( cheete upravit;

(/M Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo “Set” az do ukoncenia bodu 06;

[\ Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led, ktora predstavuje aktualny stupen parametra, ktory chcete upravit;

LCREN Stlacte tlacdidlo “A” alebo “¥” a posurite zablesky na led, ktora predstavuje hodnotu parametra;

LAl Uvolnite tlacdidlo “Set”;

[I: 3 Pockajte 10 sekund (maximalny ¢as) ha opustenie programovania.

Poznamka — Body 3 aZ 7 a méZu zopakovat pocas tej istej fazy programovania pre nastavenie dalsich parametrov.

8 Hiekovo

8.1 - Pridanie alebo odobratie zariadeni

K automatickému systému s pohonom RUN je mozné kedykolvek pridat alebo
odobrat zariadenia. Specialne na “BlueBUS” a na vstup “STOP” mdzu byt
zapojeneé rozne typy zariadeni, ako je popisané v nasledovnych odsekoch.

Po pridani alebo odobrati zariadeni je potrebné zopakovat
nacitanie zariadeni, ako je uvedené v odseku “8.1.6 Nacitanie
dalSich zariadeni”.

8.1.1 - BlueBUS

BlueBUS je technologia, ktora umoznuje vykonat zapojenie kompatibilnych
zariadeni len pomocou dvoch vodicov, na ktorych prebieha jednak elektrické
napajanie, jednak komunikacné signaly. VSetky zariadenia su zapojené
paralelne na tych istych 2 vodi¢och BlueBUS a-bez potreby: dodrziavania
polarity; kazde zariadenie je rozoznévane jednotlivo, kedze poCas montaze sa
mu priradi jedine¢na adresa. Na BlueBUS sa moézu zapojit napriklad:
fotobunky, bezpecnostné zariadenia, ovladacie tlacidla, signalizacné kontrolky
atd. Riadiaca jednotka RUNu rozpozna prostrednictvom. . prislusnej - fazy
nacitania jedno po druhom vSetky zapojené zariadenia a je schopna s
mimoriadnou presnostou rozlisit vSetky mozné poruchy. Z tohto dévodu treba
zakazdym, ked sa prida alebo odoberie nejaké zariadenie zapojené na
BlueBUS, vykonat na riadiacej jednotke fazu naditania, ako popisuje odsek
“8.1.6 Nacitanie dalSich zariadeni”.

8.1.2 - Vstup STOP

STOP je vstup, ktory vyvola okamzité zastavenie prebiehajuceho manévru, po

ktorom nasleduje kratka inverzia. Na tento vstup sa mézu zapojit zariadenia s

vystupom s kontaktom normalne otvorenym “NO”, normélne zatvorenym “NC”

alebo zariadenia s vystupom s konStantnym odporom 8,2 kQ, napriklad citlivé

hrany.

Tak ako pre BlueBUS, riadiaca jednotka rozliSi typ zariadenia zapojeného na

vstup STOP podas fazy nacitania (vid odsek “8.1.6 Naditanie dalSich

zariadeni”); nasledne bude vyvolany STOP, ked sa prejavi akakolvek zmena

voci nau¢enému stavu.

Con opportuni accorgimenti ¢ possibile collegare all'ingresso STOP pili di un

dispositivo, anche di tipo diverso:

* Piu dispositivi NA si possono collegare in parallelo tra di loro senza alcun
limite di quantita.

* Piu dispositivi NC si possono collegare in serie tra di loro senza alcun limite
di quantita.

¢ Due dispositivi con uscita a resistenza costante 8,2kQ si possono collegare
in parallelo; se vi sono piu di 2 dispositivi allora tutti devono essere collegati
“in cascata” con una sola resistenza di terminazione da 8,2k<Q.

e E possibile la combinazione di NA ed NC ponendo i 2 contatti in parallelo
con I'avvertenza di porre in serie al contatto NC una resistenza da 8,2kQ (cio
rende possibile anche la combinazione di 3 dispositivi: NA, NC e 8,2kQ).

POZOR - Ak je vstup STOP pouzity na zapojenie zariadeni s
bezpecnostnou funkciou, jedine zariadenia s vystupom s
konstantnym odporom 8,2 kQ zarucuju kategériu 3 bezpeénosti
voéi porucham podla normy EN 954-1.

8.1.3 - Fotobunky

Systém “BlueBUS” umoznuje, pomocou adresovania prostrednictvom
prislusnych mostikov, rozoznanie fotobuniek zo strany riadiacej jednotky a
priradenie spravnej rozliSovacej funkcie. Adresovanie sa robi tak na TX ako
aj na RX (nastavenim mostikov rovnakym sposobom), pricom treba
skontrolovat, aby neboli dalSie pary fotobuniek s rovnakou adresou.

V automatickom systéme pre posuvné brany s pohonom RUN je mozné
instalovat fotobunky tak, ako je popisané v Tabulke 10 a na obr. A.

Po montazi alebo demontazi fotobuniek treba vykonat na riadiacej jednotke
fazu nacitania, ako popisuje odsek “8.1.6 Nacitanie dalSich zariadeni”.

TABULKA 10 - ADRESY FOTOBUNIEK

Fotobunka Mostiky
FOTO Externa fotobunka v = 50 cm

S0 zadsahom pri zatvarani
FOTO Il Externa fotobunka v = 100 cm

S0 zasahom pri zatvarani
FOTO 1 Intern& fotobunka v = 50 cm

so zasahom pri zatvarani
FOTO 11l | Interna fotobunka v = 100 cm 0

SO zasahom pri zatvarani . 5
FOTO 2 Externa fotobunka

S0 zasahom pri otvarani
FOTO 211 Intern& fotobunka

S0 zasahom pri otvarani




FOTO 3 Jediné fotobunka, ktora pokryva ”

cely automaticky systém J

POZOR - Montaz FOTO 3 spolu s FOTO Il si vyzaduje, aby poloha
prvkov, ktoré tvoria fotobunku (TX - RX), reSpektovala vystrahu uvedenu v
navode na montaz fotobuniek.

8.1.4 - Fotosenzor FT210B

Fotosenzor FT210B zjednocuije v jedinom zariadeni systém obmedzovania sily
(typ C podla normy EN12453) a detektor pritomnosti, ktory rozliSuje prekazky
pritomné na optickej osi medzi vysielatom TX a priimacom RX (typ D podla
normy EN12453). Vo fotosenzore FT210B signaly stavu citlivej hrany su
posielané prostrednictvom IU¢a fotobunky, 6o spéaja 2 systémy do jediného
zariadenia. Vysielacia Cast, umiestnena na mobilnom kridle, je napajana z
batérie, a takto su odburané neestetickeé systémy zapojenia; Specialne obvody
znizuju spotrebu batérie na zarudenie zivotnosti az 15 rokov (vid detajly
odhadu v navode na montaz vyrobku).

Jediné zariadenie FT210B  priradené k citlivej hrane (napriklad TCB65)
umoznuje dosiahnut bezpecnostny stupen “primarnej hrany”, ktory predpisuje
norma EN12453 pre [ubovolny “typ pouzitia” a “typ aktivacie”.

Fotosenzor FT210B v kombinacii s “odporovymi” citlivymi hranami (8,2 kOhm),
je bezpecny pri jednotlivych poruchach (kategéria 3 podla EN 954-1). Ma
Specialny protikolizny obvod, ktory predchadza ruseniu s inymi detektormi, aj
ked nie sU synchronizované, a umozfuje pridanie dalSich fotobuniek;
napriklad v pripade prejazdu tazkych vozidiel, kde sa normalne instaluje druha
fotobunka vo vyske 1m nad zemou.

BlizSie informacie o spdsoboch zapojenia a adresovani najdete v navode na
montaz FT210B.

8.1.5 - RUN v rezime “Slave”

Vhodnym programovanim a zapojenim mdze RUN fungovat v rezime
“Slave” (sluha); tento rezim fungovania sa pouziva v pripade, ze potrebujete
automatizovat 2 protilahlé kridla a Zelate si, aby pohyby kridel boli
synchronizované. Takymto spdsobom jeden RUN funguje ako Master (pan),
teda riadi manévre, a naopak druhy RUN funguje ako Slave, teda vykonava
prikazy, ktoré posiela Master (z vyroby st vSetky pohony RUN:Master):

Na konfiguraciu RUN ako Slave je potrebné aktivovat funkciu na prvom stupni
“Rezim Slave” (vid Tabulku 6).

Zapojenie medzi RUN Master a RUN Slave sa robi prostrednictvom BlueBUS.
POZOR - V tomto pripade musi byt dodrzana polarita pri zapajani
medzi dvomi RUNmi, ako je znazornené na obr. 18 (ostatné
zariadenia zostavaju bez polarity).

Pri montazi 2 RUN v rezime Master a Slave vykonajte nasledovné kroky:

* Vlykonajte montaz 2 pohonov, ako je znazornené na obréazku. Je jedno,
ktory pohon bude Master a ktory Slave; v rozhodovani treba prehodnotit
pohodinost zapojeni a fakt, Zze prikaz Krok-za-krokom na Slave umoznuje
Uplné otvorenie jedine kridla Slave.

¢ Vlykonajte nacitanie zariadeni na RUN Slave (vid odsek “8.1.6 Nacitanie
dalsich zariadeni”).

¢ Vykonajte nacitanie zariadeni na RUN Master (vid odsek “8.1.6 Nacitanie
dalsich zariadeni”).

¢ \lykonajte nacitanie dizky kridel na RUN Master (vid odsek “5.4 Nacitanie
dizky kridia”).

Pri zapajani 2 RUNov v rezime Master-Slave davajte pozor:

e V3etky zariadenia musia byt zapojené na RUN Master (ako na obr. 18)
vratane radiového priimaca.

e \/ pripade pouZitia nidzovej batérie musia mat oba pohony svoju vlastnu
batériu.

® \/Setky programovania na RUN Slave budu ignorované (prednost maju tie na
RUN Master) s vynimkou tych, ktoré st uvedené v Tabulke 11.

TABULKA 11 - Programovanie na RUN Slave
nezavisle od RUN Master

Funkcie na prvom stupni

Funkcie na druhom stupni

(funkcie ON - OFF) (nastavitelné parametre)
Stand-by Rychlost motora
Vypad Vystup SCA
Rezim Slave Sila motora
Zoznam chyb

Na Slave je mozné zapojit:

e jeden vlastny majak (Flash)

e jednu vlastnu kontrolku otvorenej brany (S.C.A.)

e jednu vlastnu citlivd hranu (Stop)

* jedno vlastné ovliadacie zariadenie (P.P.), ktoré ovlada celkové otvorenie
len kridla Slave

Na Slave sa vstupy Open a Close nepouZivaju.

8.1.6 - Nacitanie dalSich zariadeni

Normalne sa nacitanie zariadeni zapojenych na BlueBUS a na vstup STOP
vykonava pocas fazy montaze.
Ak su vSak pridané alebo odobraté zariadenia, je mozné zopakovat nacitanie tak,
ako je popisané v Tabulke 12.

TABULKA 12

Nacitanie dalSich zariadeni

(V) B Stlacte a podrzZte stladené tladidla “A” a “Set”;

(- Al Uvolnite tlacdidlo “Set”, ked led L1 zac¢ne blikat;

(<Ml Uvolnite tlacidla, ked led “L1” a “L2” za¢nU blikat velmi rychlo
(priblizne po 3 s);
[\ Na konci naditania led L1 a L2 prestanu blikat, led STOP musi

zostat svietit, led L1... L8 sa rozsvietia v zavislosti od stavu funkcii
ON-OFF, ktoré predstavuiju.

POZOR - Po pridani alebo odobrati zariadeni je potrebné znovu vykonat
kolaudaciu automatického  systému, -ako je uvedené v odseku “6.1
Kolaudacia”.

8.1.7 - Radiovy prijimac¢

Pre dialkové ovliadanie RUNu je na riadiacej jednotke pripravena zastréka SM
pre volitelné radiové prijimace typu SMXI alebo SMXIS.

Bliz8ie informacie najdete v navode na montaz radiového prijimaca. Pri
zasUvani prijimaca postupujte podla obr. 20.

V Tabulke 13 je popisany vztah medzi vystupom radiového prijimaca a
prikazom, ktory RUN vykona:

* Zapojte 2 pohony ako na obr. 18. o ) TABULKA 13 - Prikazy s prijimaéom SMXI, SMXIS
¢ Vyberte smer otvaracieho manévru 2 pohonov, ako je znazornené na p . PP
obrazku (vid tiez odsek “5.1 Viyber smeru’). Vystup €. 1 Prikaz *P.P.” (Krok-za-krokom)
Vystup ¢. 2 Prikaz “Ciastoéné otvorenie”
( _ _ | [ wystup &3 Prikaz “Otvor”
_ Q ﬂ _ Vystup ¢. 4 Prikaz “Zatvor”

& J

e Zapnite napajanie 2 pohonov.
* Na RUN Slave naprogramuite funkciu “Rezim Slave” (vid Tabulku 6).
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8.1.8 - Zapojenie programatora Oview

Na riadiacej jednotke sa nachadza konektor BusT4, na ktory je mozné zapojit
programovaciu jednotku Oview, ktora umozfiuje kompletné a rychle riadenie
fazy montaZe, servisu a diagnostiky celého automatického systému. Ku
konektoru sa dostanete postupom podla obr. 21, potom zapojte koncovku
do prislusnej zastréky. Oview mbze byt zapojené na viac riadiacich jednotiek
sUCasne, a to az 16 bez zvlastnej pripravy, pripadne az 60 pri dodrzani
prislusnych vystrah, a mdze zostat zapojené na riadiacu jednotku aj pocas
normalneho fungovania pohonu. V tomto pripade méze byt pouzité na priame
posielanie prikazov riadiacej jednotke s pouzitim Specidlneho menu “Uzivatel”.



Je tiez mozné vykonavat aktualizacie Firmwaru. Ak je na riadiacej jednotke
instalovany radiovy prijimac z radu OXI (alebo OXIT), prostrednictvom Oview je
mozné mat pristup k parametrom vysielaCov uloZzenych v pamati samotného
prifimaca.

BlizSie informacie najdete v prislusnom navode na inStalaciu a navode k
systému “Opera system book”.

8.1.9 - Zapojenie, montaz a vymena nudzovej batérie

POZOR! - Elektrické zapojenie batérie na riadiacu jednotku moéze
byt vykonané aZ potom, ked’ sii dokonéené vSetky fazy montaze a
programovania, pretoze batéria predstavuje nudzové elektrické
napajanie.

Pre RUN4OOHS a RUN1200HS je moznost zapojit nudzové batérie, pricom
sa ako interfejs pouZije nabijacia karta PS524, v kombinéacii s parom batéri
B12-B.4310 (12 V - 7 Ah).

Postupujte podla krokov zobrazenych na obr. 22:

01. Zasunte nabijaciu kartu PS524, ako je znazornené vo faze 1.

02. Zasunite uZ zapojené batérie, ako je znazormnené vo faze 2 a 3.

03. Zapojte konektor batérii do nabijacej karty PS524 (faza 4), a potom
zapojte zapajaci kabel na riadiacu jednotku, ako je znazornené vo faze
5

04. Kébel zapojenia medzi riadiacou jednotkou a nabijacou kartou umiestnite
tak, ako vidno na obrazku vo faze 6.

Poznamka - V pripade potreby moZu byt riadiaca jednotka a nabijacia karta
vybraté von, a to zatlacenim prisiusnych jazyckov (obr. 23).

8.2 - Specialne funkcie
8.2.1 - Funkcia “VZdy otvor”

Funkcia “Vzdy otvor” je vlastnost riadiacej jednotky, ktora umoznuje vzdy
ovladat otvaraci manéver, ked prikaz “Krok-za-krokom” trva dlhsie ako 2
sekundy; toto je uzitocné napriklad na zapojenie kontaktu programovacich
hodin na svorku P.P. za UCelom udrzania otvorenej brany v urditom
casovom Useku. Tato funkcia je platna, nech je programovanie vstupu P.P.
akékolvek, s vynimkou nastavenia ako “Zatvor”, vid parameter “Funkcia
P.P.” v Tabulke 8.

8.2.2 - Funkcia “Hyb aj tak”

V pripade, Ze niektoré z bezpecnostnych zariadeni by nefungovalo spravne
alebo by bolo nefunkéné, je mozné aj tak ovladat a hybat branu v rezime
“Osoba pritomna”.

Blizsie informacie najdete v odseku “Oviadanie s nefunk&énymi fotobunkami” v
prilohe “Navod na pouzivanie pohonu RUN”.

8.2.3 - Avizo servisu

RUN umozruje avizovat pouZivatelovi potrebu vykonania servisnej prehliadky
automatického systému. Pocet manévrov, po ktorych sa zacne signalizacia, je
volitelny z 8 stupriov prostrednictvom nastavitelného parametra “Avizo
servisu” (vid Tabulku 8).

Stupen 1 je “automaticky” a vychadza z obtiaZnosti manévrov, Cize zo sily a
trvania manévru. Ostatné nastavenia sU zaloZzené na pocte vykonanych
maneévrov.

Signalizacia potreby servisu prebieha bud prostrednictvom majéka Flash
alebo Ziarovky zapojenej na vystup S.C.A., ked je tento programovany ako
“Kontrolka servisu” (vid Tabulku 8).

Na zéklade poctu vykonanych manévrov oproti nastavenému limitu majak
Flash a kontrolka servisu vydavaju signaly uvedené v Tabulke 14.

TABULKA 14 - Avizo servisu s Flash
a kontrolkou servisu

Pocet manévrov Signaly Flash

Signaly kontrolky
servisu

Menej ako 80%
limitu

Svieti 2 s na zaciatku
otvaracieho manévru

Normélne (0,5 s svieti -
0,5 s zhasnuty)

Medzi 81% a 100%
limitu

Na zaciatku manévru
zostane svietit 2 s

Blik& pocas celého
manévru

Viac ako 100% limitu Na zadiatku a na konci
manévru zostane

svietit

Vzdy blika 2 s, potom
pokracuje normalne

8.2.4 - Kontrola poc¢tu vykonanych manévrov

Pomocou funkcie “Avizo servisu” je mozné skontrolovat pocet vykonanych
mavérov v percentach oproti nastavenému limitu. Pri previerke postupuite tak,
ako je uvedené v Tabulke 15.

TABULKA 15

Kontrola poétu vykonanych manévrov

(A Stlacte a podrzZte stlacené tladidlo “Set” priblizne 3 sekundy;

(/2B Uvolnite tlacidlo “Set”, ked led L1 zacne blikat;

'Rl Stlacte tlacdidlo “A” alebo “¥” a posurite zablesky na led L7, ¢o je
“vstupna led” pre parameter “Avizo servisu”;

(\ZEEl Stlacte a podrzte stlacené tladidlo “Set” poCas vykonavania krokov
5,6ar7;

(M PocCkajte priblizne 3 sekundy, potom sa rozsvieti
predstavuje aktualny stupefi parametra “Avizo servisu”;

BNl Stlacte a hned uvolnite tladidla “A” a “¥”;

led, ktora

(YAl | cd zodpovedajuca vybranému stupriu vyda niekolko zableskov.
Pocget zableskov uréuje percento vykonanych manévrov (v nasobkoch
10%) oproti nastavenému limitu.
Napriklad: ked je avizo servisu nastavené na L6, t.j. 10000, 10%
zodpoveda 1000 manévrom; ak zobrazovacia led vyda 4 zablesky,
znamena to, Ze bolo dosiahnutych 40% manévrov (to znamena
medzi 4000 a 4999 manévrov). Ak nebolo dosiahnutych ani 10%
manévrov, led nevyda Ziaden zablesk;

[oI: B Uvolnite tlacdidlo “Set”.

8.2.5 - Vynulovanie pocitadla manévrov

Po vykonani servisu automatického zariadenia je potrebné vynulovat pocitadio
manévrov. Postupuijte tak, ako je popisané v Tabulke 16.

TABULKA 16

Vynulovanie pocéitadla manévrov

R Stlacte a podrzte stlacené tladidlo “Set” priblizne 3 sekundy;
[\ Uvolnite tlacidlo “Set”, ked led L1 zadne blikat;

VB Stlacte tladidlo “A” alebo “¥” a posuiite zablesky na led L7, ¢o je
“vstupna led” pre parameter “Avizo servisu”;

(ZWEl Stlacte a podrzte stlacené tlacdidlo “Set” pocas vykonavania krokov
5a6;

(MM Pockajte priblizne 3 sekundy, potom sa rozsvieti
predstavuje aktualny stupen parametra “Avizo servisu”;

led, ktora

Al Stlacte a podrzte stlatené aspon 5 sekund tlagidla “A” a “V¥”,
potom obe uvolnite. Led zodpovedajuca vybranému stupfiu vyda
niekolko rychlych zableskov na potvrdenie, ze pocitadlo manévrov
bolo vynulované;

[\rAl Uvolnite tlagidlo “Set”.
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9 €0 ROBIT AK... navod na rie$enie problémov

9.1 - DIAGNOSTIKA
Niektoré zariadenia dokazu vydavat signaly, podla ktorych je mozné rozoznat stav fungovania alebo pripadné poruchy.

Nasledujuce odseky popisuju rozne signaly podla typu zariadenia.

9.2 - RieSenie problémov
V Tabulke 17 s uvedené uZitocné informécie, ako postupovat v pripadoch nespravneho fungovania, ku ktorému by mohlo prist po¢as montaze alebo v pripade
poruchy.

01.

02.

03.

04.

05.

06.

07.

08.

TABULKA 17

Hradanie poriuch

Radiovy vysielad neovlada branu a led na vysielaci sa
nerozsvieti.

Skontrolujte, Ci nie je vybita batéria vysielaCa, pripadne ju vymerite.

Radiovy vysiela& neovlada branu, ale led na vysielaCi
sa rozsvieti.

Skontroluijte, &i je vysielad spravne ulozeny v paméti radiového prijimaca.

Neda sa ovladat ziaden manéver a led “BlueBUS”
nebliké.

Skontrolujte, ¢i je RUN napajany sietovym napatim.
Skontrolujte, Ci nie su vypéalené poistky F1, F2 a F3; v tomto pripade zistite pri¢inu poruchy,
a potom ich vymerite za nové rovnakej hodnoty a parametrov.

Neda sa ovladat Ziaden manéver a majak je zhasnuty.

Skontrolujte, &i je prikaz skutocne prijaty. Ked prikaz pride na vstup PP, prislusna led “PP”
sa-musi-rozsvietit; ak sa pouziva radiovy vysielag; led “BluBus” musi-vydat dva rychle
zablesky.

Radiovy vysiela¢ neovlada branu a majak vyda
niekolko zableskov.

Ratajte pocet zableskov a skontrolujte ich vyznam v Tabulke 19.

Manéver sa zaéne, ale hned potom pride k inverzii.

Zvolena sila by mohla byt prili§ nizka pre vas typ brany. Skontrolujte, ¢i nie su prekazky a
pripadne vyberte vacsiu silu.

Manéver je vykonany spravne, ale majak
nefunguje.

Skontrolujte, Ci je po€as manévru napatie na svorke majaka FLASH (kedze je striedave,
hodnota napétia nie je dolezita: priblizne 10-30 Vcc); ak namerate napatie, problém
sposobuje ziarovka, ktoru treba vymenit za novl rovnakych parametrov; ak nenamerate
napatie, mohlo by sa jednat o prepatie na vystupe FLASH - skontrolujte, &i nie je skrat na
kabli.

Manéver je vykonany spravne, ale kontrolka SCA
nefunguije.

Skontrolujte typ funkcie programovanej pre vystup SCA (Tabulka 8).

Ked ma byt kontrolka rozsvietend, skontrolujte, ¢i je napétie na svorke SCA (priblizne 24
Vce); ak namerate napatie, problém spdsobuje kontrolka, ktorl treba vymenit za novu
rovnakych parametrov; ak nenamerate napétie, mohlo by sa jednat o prepétie na vystupe
SCA. Skontrolujte, Ci nie je skrat na kabli.

9.3 - Histéria chyb
RUN umoznuje zobrazit pripadné chyby, ku ktorym priSlo pocas poslednych 8 manévrov, napriklad prerusenie manévru kvoli zasahu fotobunky alebo citlivej

hrany. Na kontrolu zoznamu chyb postupujte v zmysle Tabulky 18.

01.

02.

03.

04.

05.

06.

07.

TABULKA 18

Historia chyb

Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo “Set” priblizne 3 sekundy;

Uvolnite tlagidlo “Set”, ked led L1 zaéne blikat;

StlacCte tlacidlo “A” alebo “V¥” a presurite zablesky na L8, t.j. na “vstupnu led” parametra “Histéria chyb”;

Stladte a podrzte stlacené tlacidlo “Set” pocas krokov 5 a 6;

Pockajte priblizne 3 sekundy, potom sa rozsvietie led zodpovedjice manévrom, ktoré vykazali chyby. Led L1 ukazuje vysledok najnovSieho manévru,
led L8 ukazuje vysledok najstarSieho 6smeho manévru. Ak led svieti, znamené to, Ze poCas manévru sa prejavili chyby; ak je led zhasnuta, znamena

to, Ze manéver bol dokonceny bez chyb;

Stlacte tlaCidla “A” a “V¥” pre vyber zelaného manévru: prislusna led vyda tolko zableskov, kolko by normalne vydal majak po nejakej chybe (vid

Tabulku 19);

Uvolnite tlagidlo “Set”.

9.4 - Signaly majaka
Ak sa na vystup FLASH na riadiacej jednotke zapoji majak (alebo led-svetlo programované ako majék), tento pocas vykonavania manévru vydava jeden zablesk
kazdu sekundu.
Ak sa vyskytnu poruchy, majak vydava signaly, ktoré sa opakuju dvakrat oddelené 1-sekundovou pauzou. Rovnaké signaly vydava aj led-majak a led “Bluebus”.

V Tabulke 19 su popisané priCiny a rieSenia pre kazdy typ signalu.

Signaly

1 zéblesk

Pri¢ina

1-sekundova pauza
1 zablesk

Chyba na systéme Bluebus

TABULKA 19

RieSenie

Previerka zariadeni zapojenych na systém Bluebus, ktora sa vykonava
na zaciatku manévru, nezodpoveda zariadeniam uloZzenym do paméte
pocas fazy naditania. Je mozné, Ze suU pritomné pokazené zariadenia,
preto ich treba skontrolovat a vymenit.
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2 zablesky Zéasah fotobunky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k
1-sekundova pauza pohybu; skontrolujte, &i nie su pritomné prekazky alebo ¢i sa fotobunky
2 zéblesky medzi sebou nerusia infraervenym luc¢om.

3 zablesky Zasah obmedzovaca “Sily motora” Pocas pohybu sa brana stretla s va¢sim trenim; zistite pricinu.
1-sekundova pauza

3 zablesky

4 zablesky Zasah vstupu STOP Na zadiatku manévru alebo po€as pohybu prisSlo k zasahu vstupu
1-sekundova pauza STOP; zistite pricinu.

4 zablesky

5 zableskov Chyba vo vnutornych parametroch Pockajte aspor 30 sekund a skuste znovu dat prikaz; ak stav pretrvava,
1-sekundova pauza riadiacej jednotky mdze ist o vaznu poruchu a treba vymenit elektronicku kartu.

5 zableskov

6 zableskov Prekroceny maximalny limit manévrov Pockajte par minut, kym sa obmedzova¢ manévrov vrati pod maximalny
1-sekundova pauza za hodinu limit.

6 zableskov

7 zébleskov Chyba na vnutornych elektrickych Odpojte na par sekund vSetky napdjacie obvody, potom skuste znovu
1-sekundova pauza obvodoch dat prikaz; ak stav pretrvava, méze ist o vaznu poruchu a treba vymenit
7 zébleskov elektronicku kartu.

8 zableskov Uz je pritomny prikaz, ktory Skontrolujte druh prikazu, ktory je stéle pritomny; méze to byt napriklad
1-sekundova pauza neumoznuje vykonat dalSie prikazy prikaz z hodin na vstupe “otvor”.

8 zableskov

9.5 - Signaly riadiacej jednotky
Led svoriek, konektory a tladidla pritomné na riadiacej jednotke vydavaju zviastne signaly, na signalizaciu jednak normalneho fungovania, jednak pripadnych

anomali.

V Tabulke 20 su popisané priciny a rieSenia pre kazdy typ signalu.

TABULKA 20

Led svoriek
pritomnych na
riadiacej jednotke

Led Bluebus Pri¢ina RieSenie

Zhasnuta Porucha Skontrolujte napajanie.

Skontrolujte, ¢i nie su vypéalené poistky; ak ano, zistite pri¢inu poruchy, a
potom ich vymente za nové rovnakej hodnoty.

Rozsvietena Vazna porucha lde o vaZnu poruchu.

Skuste na par sekund vypnut riadiacu jednotku; ak stav pretrvava, ide o
vaznu poruchu-a treba vymenit elektronicku kartu.

1 zablesk za sekundu Vsetko OK Funzionamento normale della centrale.

2 rychle zablesky Prislo k zmene stavu Je to normalne, ked pride k zmene na jednom zo vstupov: PP, STOP,
OPEN, CLOSE, k zasahu fotobuniek alebo alebo bol pouZity. radiovy
vysielag.

Séria zableskov oddelenych Rézne Je to rovnaka signalizécia ako na majaku (vid Tabulku 19).

1-sekundovou pauzou

Led STOP Pric¢ina RieSenie

Zhasnuta Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.

Rozsvietena VSetko OK Vstup STOP je aktivny.

Led PP Pri¢ina RieSenie

Zhasnuta Vsetko OK Vstup PP nie je aktivny.

Rozsvietena Zéasah vstupu PP Je to normélne, ak je skuto¢ne aktivne zariadenie zapojené na vstup
PP.

Led OPEN Pric¢ina Riesenie

Zhasnuta Vsetko OK Vstup OPEN nie je aktivny.

Rozsvietena Zasah vstupu OPEN Je to normalne, ak je skuto¢ne aktivne zariadenie zapojené na vstup
OPEN.

Led CLOSE Pri¢ina RieSenie

Zhasnuta Vsetko OK Vstup CLOSE nie je aktivny.

Rozsvietena Zéasah vstupu CLOSE Je to normélne, ak je skutoéne aktivne zariadenie zapojené na vstup CLOSE.

Led STOP Pric¢ina Riesenie

Zhasnuta Vstup STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.

Rozsvietena Vsetko OK Vstup STOP je aktivny.

1
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TABULKA 21

Programovacie led pritomné na riadiacej jednotke

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania zobrazuje, Ze “Automatické zatvorenie” nie je aktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania zobrazuje, Ze “Automatické zatvorenie” je aktivne.
Blika ® Prebieha programovanie funkcii.

* Ak blika sucasne s L2, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni
vid odsek 5.3 Nacitanie zariadeni).

Led 2 Popis

Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania zobrazuje, Ze “Zatvor po foto” nie je aktivne.

Rozsvietena Poc¢as normalneho fungovania zobrazuje, Ze “Zatvor po foto” je aktivne.

Blika ® Prebieha programovanie funkcii.
® Ak blika su¢asne s L1, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni
(vid odsek 5.3 Nacitanie zariaden).

Led 3 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania zobrazuje, Ze “Vzdy zatvor” nie je aktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania zobrazuje, ze “Vzdy zatvor” je aktivne.

Blika ® Prebieha programovanie funkcii.
* Ak blika sucasne s L4, zpamené to, Ze je potrebné vykonat fazu nadftania dizky kridla
(vid odsek 5.4 Nacitanie dizky kridla).

Led 4 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania zobrazuje, ze “Stand-by” nie je aktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania zobrazuje, ze “Stand-by” je aktivne.

Blika * Prebieha programovanie funkcif.
e Ak blika sucasne s L3, zpamené to, Ze je potrebné vykonat fazu nadftania dizky kridla
(vid odsek 5.4 Nacitanie dizky kridla).

Led 5 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania zobrazuje, ze “Vypad” nie je aktivny.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania zobrazuje, ze “Vypad” je aktivny.

Blika Prebieha programovanie funkci.

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania zobrazuje, Ze “Vystrazné blikanie vopred” nie je aktivne.
Rozsvietena Poc&as normalneho fungovania zobrazuje, ze “Vystrazné blikanie vopred” je aktivne.
Blika Prebieha programovanie funkcii.

Led 7 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania zobrazuije, ze vstup CLOSE aktivuje zatvaraci manéver.
Rozsvietena Poc¢as normélneho fungovania zobrazuje, Ze vstup CLOSE aktivuje manéver ¢iastocného zatvorenia.
Blika Prebieha programovanie funkci.

Led 8 Popis

Zhasnuta Pogas normalneho fungovania zobrazuje, ze RUN je konfigurovany ako Master.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania zobrazuje, Zze RUN je konfigurovany ako Slave.

Blika Prebieha programovanie funkcii.




TECHNICKE PARAMETRE VYROBKU

UPOZORNENIA: ¢ V/3etky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20 °C (= 5 °C). ® Nice S.p.a. si vyhradzuje pravo vykonavat na

vyrobku Upravy, kedykolvek to uzna za potrebné, pricom vsak zachova rovnaku funkénost a Ucel pouZitia.

Model
Typ

RUN400HS

RUN1200HS

elektromechanicky pohon s elektronickou riadiacou jednotkou pre automaticky pohyb posuvnych bran

na priemyselné pouZitie

Ozubené koleso

pocet zubov 18; modul 4 *

Maximalny kratiaci moment pri 14,7 Nm 27,4 Nm
vypade (zodpoveda schopnosti (409 N) (790 N)
vyvinut silu na uvedenie kridla

do pohybu)

Nominalny kratiaci moment 5,6 Nm 10,3 Nm
[zodpoveda schopnosti vyvinat silu (157 N) (286 N)
na udrzanie kridla v pohybe]

Rychlost (naprazdno) 40 m/min. 22 m/min.
Rychlost (pri nominalnom kratiacom) 35 m/min. 19 m/min.

Maximalna frekvencia cyklov
fungovania (pri nominalnom
kratiacom momente)

11 cyklov/h (264 cyklov/den) pre branu dl. 15 m
(zodpoveda cyklu 63%), (riadiaca jednotka
obmedzuje cykly na max. poCet uvedeny
v tabulkach 2 a 3)**

15 cyklov/h (365 cyklov/den) pre branu dl. 15 m
(zodpoveda cyklu 63%), (riadiaca jednotka
obmedzuje cykly na max. poCet uvedeny
v tabulkach 2 a 3)**

Maximalny ¢as nepretrzitého
fungovania (pri nominalnom
kratiacom momente)

40 minut (riadiaca jednotka obmedzuje
nepretrzité fungovanie na maximum uvedené

v tabulkach 2 a 3)™*

60 minut (riadiaca jednotka obmedzuje
nepretrzité fungovanie na maximum uvedené
v tabulkach 2 a 3)**

Obmedzenie pouzitia

vo v8eobecnosti je RUN schopny automatizovat brany s vahou alebo dizkou v limitoch uvedenych v tabulkéch

2,3a4

Zivotnost

odhadom medzi 150.000 a 450.000 cyklov, v zavislosti od podmienok uvedenych v tabulke 4

Napajanie RUN 400HS - 1200HS

230 Vac (+10% -15%) 50 Hz

Maximalny vykon pri vypade 700 W 700 W
[zodpoveda Amperom] 38,5A) 8,5A)
Maximalny vykon pri vypade 400 W 400 W
[zodpoveda Amperom] (1,8A) (1,8 A)

lzolaéna trieda

1 (vyzaduje sa bezpecnostné uzemnenie)

Vystup majaka

pre 2 majaky LUCYB/ELB (ziarovka 12 V, 21 W)

Vystup S.C.A

pre 1 ziarovku 24 V- max. 4 W (napétie na vystupe moéze kolisat medzi -30 a +50% a mdze ovladat aj malé

relé)

Vystup BLUEBUS

jeden vystup so zatazou max. 15 jednotiek BlueBus

Vstup STOP pre kontaky normalne zatvorené, normélne otvorene alebo s konstantnym odporom 8,2 kQ; samonacitanie
(zmena voci stavu uloZzenému v pamati vyvola prikaz “STOP”)

Vstup PP pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvolé prikaz P.P.)

Vstup OPEN pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz OTVOR)

Vstup CLOSE

pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz ZATVOR)

Zastrcka radia OXI

konektor SM pre prijimace SMXI; SMXIS alebo OXI

Vstup ANTENY radia

vstup antény radia 52 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Programovatelné funkcie

8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcii (vid tabulky 7 a 9)

Funkcie v rezZime samonacitania

Samonacditanie zariadeni zapojenych na vystup BlueBus

Samonacitanie typu zariadenia “STOP” (kontakt NO, NC alebo odpor 8,2kQ)
Samonaditanie dizky brany a vypocet bodov spomalenia a Ciastocného otvorenia

Teplota fungovania -20°C +50°C
Pouzitie v obzvlast kyslom nie

alebo slanom alebo potencialne

vybusnom prostredi

Stupen ochrany IP 44

Rozmery a vaha

400 x 255 v. 390 mm; 24,5 kg

* Volitelné prisluSenstvo - 12-zubové ozubené koleso, modul 6
**Pri 50 °C a s branou dl. 15 metrov je max. frekvencia fungovania 7 cyklov/h (zodpoveda cyklu 40%).
** Pri 50 °C je max. as nepretrzitého fungovania 10 minut.




KOVOPOLOTOVARY.CczZ



1 () NAVOD NA POUZIVANIE POHONU RUN (odovzdat koncovému pouzivatelovi)

Pred prvym pouzitim automatického zariadenia si nechajte od montéra vysvetlit pévod zvyskovych rizik a venujte niekolko minut &itaniu
tohto navodu. Navod si odlozte, ak by sa vyskytli akékolvek pochybnosti v budicnosti, a odovzdajte ho pripadnému novému majitelovi

zariadenia.

POZOR! - Vase automatické zariadenie je stroj, ktory verne plny vase prikazy. Lahkomyselnym alebo nespravnym

pouzivanim sa tento stroj moze stat nebezpeénym:

- Neovladajte pohyb brany, ak sa v jej akénom dosahu nachadzaju osoby, zvierata alebo veci.

- Je absolutne zakazané dotykat sa pohyblivych &asti brany, kym je tato v pohybe!

- Fotobunky nie su bezpec¢nostné zariadenie, ale iba pomocné zariadenie pre bezpecénost. Su vyrobené s vysoko
spolahlivou technolégiou, ale v extrémnych situaciach mézu fungovat nespravne alebo sa mézu aj pokazit, a v
uréitych pripadoch porucha nemusi byt hned evidentna. Z tychto doévodov je potrebné pocas pouzivania
automatického zariadenia davat pozor na nasledovné vystrahy:

- Prejazd je dovoleny, len ked' je brana uplne otvorena a nehybna.
- Je absolitne zakazané prechadzat cez branu, ked sa tato zatvara!
- Pravidelne kontrolujte spravne fungovanie fotobuniek a bezpe¢nostnych systémov.

1 - Deti: Automatické zariadenie zaruCuje vysoky stupen bezpec-
nosti-tym;, Ze - prostrednictvom svojich rozliSovacich-systémov- brani
pohybu brany, ak su pritomné osoby alebo predmety, a zarucuje
vzdy predvidatelnt a bezpecnu aktivaciu. Napriek tomu je rozvazne
zakazat detom hrat sa v blizkosti automatickej brany a aby neprislo k
nahodnej aktivacii, nenechavajte dialkove ovladace v ich dosahu: toto
nie je hral

2 - \lyrobok nie je ureny na pouZivanie osobami (vratane deti),
ktorych fyzické, zmyslové alebo mentalne schopnosti su znizené,
alebo ktorym chybaju prislusné skusenosti alebo znalosti, pokial nie
sU pod dozorom osoby zodpovednej za ich bezpecnost alebo im tato
osoba nesprostredkovala instrukcie tykajice sa pouZivania vyrobku.

3 - Anomalie: Akonahle spozorujete akékolvek nezvyCajné sprava-
nie zo strany automatickej brany, vypnite elektrické napajanie
zariadenia a vykonajte manualne odblokovanie. Nepokusajte sa sami
0 Ziadnu opravu, ale poZiadajte o servis vasho montéra: medziasom
mobze zariadenie fungovat ako neautomatizovana brana, a to po
odblokovani motora, ako je popisané dalej. V pripade poruchy
alebo vypadku pruadu, zatial ¢o ¢akate na zasah vasho montéra
alebo obnovenie dodavky elektrickej energie, mézete branu rovnako
pouzivat. Treba vykonat manudlne odblokovanie motora a rucne
posuvat kridlo brany v Zelanom smere.

4 - Ovladanie s nefunkénymi fotobunkami: Ak bezpecnostné
zariadenia, pritomné v automatickom systéme, nefunguju spravne, je
mozné ‘gj tak ovladat branu v rezime “osoba pritomna”, priom
postup je nasledovny:

01. Prostrednictvom vysielaca alebo klu¢ového prepinaca a pod.
poslite prikaz na aktivaciu brany. Ak vSetko funguje spravne,
brana sa bude hybat regulérne, inak postupuijte ako je popisané
dalej;

02. Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny;

03. Priblizne o 2 sekundy brana vykona pozadovany manéver v
rezime “osoba pritomna”; to znamen4, ze brana pokracuje v
pohybe len dovtedy, kym drzite aktivny prikaz.

DOLEZITE! - Ked' sG bezpeé&nostné zariadenia nefunké&né,
odporiéa sa ¢im skor dat zariadenie opravit kvalifikova-
nému technikovi.

5 - Aj ked si myslite, Ze to dokazete sami, nerobte Ziadne Gpravy
na zariadeni a parametroch programovania a nastavenia:
zodpovednost je na vaSom montérovi.

6 - Kolaudacia, pravidelny servis a pripadné opravy musia byt
zaznamenané pracovnikom, ktory tieto Ukony vykonal, a predmetné
doklady musia byt uschované u maijitela automatického zariadenia.
Jediné zasahy, ktoré ma pouZivatel dovolené a zarover odporucané
pravidelne vykonavat, su d&istenie skliCok fotobuniek a vonkajSie
Cistenie pohonu. Aby sa zabranilo nahodnej aktivacii brany zo strany
tretich oséb, pred tymito Ukonmi nezabudnite odblokovat motor, ako
je popisané dalej. Na Cistenei pouZivajte len makku handricku, mierne
navih¢enu vodou.

7 - Likvidacia: Na konci zivota vasho pohonu sa uistite, ze jeho
likvidaciu vykona kvalifikovany. - pracovnik-a.ze..material bude
recyklovany alebo zlikvidovany v sulade s predpismi platnymi vo vasej
krajine.

8 - Manualne odblokovanie a zablokovanie motora: Pohon je
vybaveny systémom mechanického odblokovania, ktory umoZnuje
rucné otvorenie a zatvorenie brany.

Tieto manuélne operacie sa vyzaduju v pripadoch vypadku
elektrického prudu, poruch fungovania alebo vo fazach montaze.
01. Odsurite kryt zamku (faza 1 - obr. A);

02. Do viozky zasunte klU¢, otodte nim v smere hodinovych rudiciek
a vytiahnite rukovét odblokovania (faza 2 a 3 - obr. A);

03.Teraz je moZzné ru¢ne posunut kridlo brany do Zelanej polohy
(faza 4 - obr. A).

g><.----------_-----_------------_-----_------------_-----_-----_------_-----_-----_-----__---___-----_------------_-----_------------_-----_------------_-----_-----
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CE MARK DECLARATION OF CONFORMITY and declaration of incorporation of partly completed machinery
Declaration in accordance with the following Directives: 2004/108/EC (EMC); 2006/42/EC (MD) annex Il, part B

Declaration number: 500/RUN..HS Revision: 1 Language: EN
Manufacturer's NICE s.p.a.

Name:

Address: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) ltaly

Person authorized to compile the technical documentation: NICE s.p.a.

Type of product: Electromechanical gearmotor with incorporated control unit

Model / Type: RUN1200HS, RUN400HS

Accessories: PS524 battery charger, radio receiver mod. SMXI, SMXIS or ONEXI

The undersigned Mauro Sordini, as Chief Executive Officer, hereby declares under his own responsibility that the product identified above complies with the
provisions of the following directives:

e DIRECTIVE 2004/108/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of 15 December 2004 on the approximation of the laws of the Mem-
ber States relating to electromagnetic compatibility and repealing Directive 89/336/EEC, in accordance with following harmonised standards:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

In addition, the product conforms to the following directive in accordance with the provisions applicable to partly completed machinery:

e Directive 2006/42/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of May 17 2006 regarding machines and amending directive 95/16/EC (consoli-

dated text)
e | hereby declare that the pertinent technical documentation has been drafted in accordance with Annex VII B of Directive 2006/42/EC and that the following essential require-
ments have been fulfiled: 1.1- 1.1.2-1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.56.1-1.5.2-1.56.5- 1.56.6- 1.56.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
* The manufacturer agrees to send the national authorities pertinent information on the partly completed machinery, in response to a motivated request, without affecting its
intellectual property rights.
e |f the partly completed machinery is operated in a European country with an official language other than the language used in this declaration, the importer must include a
translation with this declaration.
e The partly completed machinery must not be operated until the final machine in which it is to be incorporated is declared to conform to the provisions of Directive 2006/42/

EC, if applicable.
The product also complies with the following standards: EN 60335-1:2012
EN 60335-2-103:2003+A11:2009

The parts of the product which are subject to the following standards comply with them: EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002,
EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 1 July 2014 Mr. Mauro Sordini
(Chi ive Apficer

VYHLASENIE O ZHODE ES a vyhlasenie o zabudovani do “&iastoéne skompletizovaného strojového zariadenia”
Vyhlasenie v stlade so smernicami: 2004/108/ES (EMC); 2006/42/ES (MD) priloha I, Cast B

Cislo vyhlasenia: 500/RUN..HS Revizia: 1 Jazyk: SK
Meno vyrobcu: NICE s.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV), Taliansko

Osoba zodpovedna za vypracovanie technickej dokumentacie: NICE s.p.a.

Typ vyrobku: Elektromechanicky pohon so zabudovanou riadiacou jednotkou

Model / Typ: RUNT200HS, RUN40OOHS

Prislusenstvo: nabijacka batérie PS524, radiove prijimace mod. SMXI|, SMXIS a ONEXI

Dolupodpisany Mauro ‘Sordini, vo funkcii generaineho riaditela, vyhlasuje na svoju viastni zodpovednost, e horeuvedeny vyrobok spiifa nalezitosti
nasledovnych smernic:

* SMERNICA EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2004/108/ES z 15. decembra 2004 o aproximacii pravnych predpisov &lenskych $tatov vztahujdcich
sa na elektromagnetickl kompatibilitu a o zruseni smernice 89/336/EHS, v sulade s nasledovnymi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005, EN
61000-6-3:2007+A1:2011

Dalej vyrobok spifia naleZitosti nasledovnej smernice v zmysle poziadaviek platnych pre “Giasto¢ne skompletizovaného strojového zariadenia”:

* SMERNICA EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2006/42/ES zo 17. maja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a doplneni smernice 95/16/ES
(prepracované znenie)
* \lyhlasuje sa, Ze prislusna technicka dokumentéacia bola zostavena v sulade s prilohou VII B smernice 2006/42/ES a Ze boli dodrZzané nasledovné zékladné nélezitosti: 1.1 -
112-113-121-126-151-1562-155-156-15.7-158-15.10-1.5.11
® \/yrobca sa zavazuje na zéklade dévodnej Ziadosti odovzdat kompetentnym organom prislusné informacie o “Ciasto¢ne skompletizovanom strojovom zariadeni”, pricom sa
zachova nedotknuté jeho pravo na dusevné viastnictvo.
* Ak je “CiastoCne skompletizované strojové zariadenie” uvedené do prevadzky v eurdpskej krajine s Uradnym jazykom inym, ako je ten, v ktorom je pisané toto vyhlasenie,
dovozca ma povinnost prilozit k tomuto vyhlaseniu prislusny preklad.
® Upozoriiujeme, Ze “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” nesmie byt uvedené do prevadzky, az kym koncové strojové zariadenie, v ktorom je zabudované, nebolo
vyhlasené zhodnym, s ustanoveniami smernice 2006/42/ES.

Dalej spifia poziadavky tychto noriem:
EN 60335-1:2012, EN 60335-2-103:2003+A11:2009

Vyrobok spifia, s obmedzenim na prislugné &asti, naleZitosti nasledovnych noriem:
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 1. jula 2014
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