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1) Upozornenia

Tento navod obsahuje ddlezité informacie tykajlce sa bezpecnosti. Predtym,
ako zacnete s inStalaciou komponentov, precitajte si vSetky inStrukcie,
ktoré su tu uvedené. OdlozZte si tento navod pre budtce pouZitie.

Vzhladom na nebezpecie, ktoré sa moze vyskytnut tak pocas instalacie ako
aj pouzivania ROBUS350, instalacia musi byt vykonana pri plnom reSpek-
tovani platnych predpisov, aby bola zachovana maximalna bezpec¢nost.
Tento odsek obsahuje véeobecné vystrahy. Dal$ie, $pecifickejsie upozor-
nenia su uvedené v kapitolach "3.1 Prvotné previerky" a "5 Kolaudacia a
uvedenie do prevadzky".

A Podla najnovsSej europskej legislativy vyroba automa-
tickych dveri a bran je riadena ustanoveniami uvedenymi
v Nariadeni 98/37/CE (Nariadenie o strojoch) a eSte Specific-
kejSie opatreniami EN 12445, EN 12453 a EN 12635,
ktoré umoznuju vyrobcom vyhlasit predpokladanu zhodu
vyrobku.

Dalsie informacie, voditko k analyze rizik a k zostave technickej dokumen-
tacie najdete na "www.niceforyou.com".

* Tento navod bol zostaveny pre pouzitie kvalifikovanymi pracovnikmi.
Okrem priloZzenej Specifikacie "Instrukcie a upozornenia pre uzivatelov
motora ROBUS", ktorti by mal inStalujuci vystrihnat a odovzdat’ majite-
fovi, Ziadna z informacii uvedenych v tomto navode, nie je uréena konec-
nému uzivatelovi!

* Kazdé pouzitie ROBUS350, ktoré nie je vyslovene uvedené v tomto
navode, je zakazané. Nespravne pouzivanie méze spdsobit poskodenie
a Uraz.

2) Popis vyrobku a ucel pouzitia

* Pred zacatim instalacie musi byt zostavena analyza rizik, ktora zahifa
z4kladné bezpecnostné poZiadavky predpisané v Prilohe | Nariadenial
o strojoch a uvadza prislusné rieSenia.

Analyza rizik je jeden z dokladov, ktory je sucastou "technickej doku-
mentacie" pre tento automaticky systém.

» Na zaklade Specifickej aplikacie a pritomnych rizik zistite, &i su potrebné
dalSie zariadenia na dokoncenie automatického systému s ROBUS350.
Musite brat’ do Uvahy nasledovné rizika: naraz, stlacenie, vieCenie a pod.
a tiez iné vSeobecné rizika.

« Pokial to nie je vyslovene uvedené v tomto navode, neupravujte Ziadne
komponenty. Ukony tohto druhu mézu viest len k porucham. NICE sa
zrieka zodpovednosti za Skody spdsobené upravenymi vyrobkami.

* Zabezpecte, aby sa pocas instalacie a pouzivania nedostali dovnutra
riadiacej jendotky a inych otvorenych zariadeni predmety alebo tekutiny.
Ak treba, kontaktujte zakaznicky servis NICE. Pouzivanie ROBUS350
za takychto podmienok méze byt nebezpecné.

* Pokial nebol automaticky systém spusteny do chodu ako uvadza kapi-
tola "5 Kolaudacia a uvedenie do prevadzky", nesmie byt pouzivany.

« Obalovy material z ROBUS350 musi byt zlikvidovany v sulade s miest-
nymi predpismi.

« V pripade poruchy, ktora sa neda vyrieSit' pouzitim informacii uvedenych
v tomto navode, obratte sa na zakaznicky servis NICE.

= Ak sa stane, Ze je vyskoceny isti¢ alebo vyhoreté poistka, skor ako
resetujete isti€ alebo vymenite poistku, musite zistit' pri€inu poruchy
a odstranit’ ju.

* Predtym, ako zasiahnete na vnutorné svorky pod krytom ROBUS350,
vypnite privod prudu. Ak nemate zdroj v dohlade, postavte k nemu tabulu
s napisom: "POZOR: PREBIEHA UDRZBA!"
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ROBUS350 je elektromechanicky prevodovy motor pouzivany na auto-
matizovanie rezidenénych posuvnych bran. Ma elektronicku riadiacu
jednotku a radiovy prijimac pre dialkové ovladanie. Elektrické zapojenia
na vonkajSie zariadenia su zjednodusené pomocou techniky "BlueBUS",
ktora umozniuje zapojit viaceré zariadenia s pouzitim len 2 kablov.

\

ROBUS350 je pohanany elektricky. V pripade vypadku pradu méze byt
motor odblokovany Specialnym kliéom a branou sa da hybat ru¢ne.
Pripadne, existuje batéria PS124 (volitelné prisluSenstvo), ktora umoz-
fuje pouzivat branu aj po€as vypadku elektrického pradu.

227

330

-

AV

2.1) Limity pouzitia

Kapitola "8 Technické parametre" obsahuje udaje potrebné na
rozhodnutie, ¢i si komponenty ROBUS350 vhodné pre konkrétnu
aplikaciu.

Vo v§eobecnosti je ROBUS350 vhodny na automatizovanie bran
so Sirkou do 15 m a vdhou max. 350 kg, ako uvadzaju tabulky
1a2.

Dizka kridla je smerodatna pri uréovani jednak maximalneho
poctu cyklov za hodinu, ako aj naslednych cyklov. Pomocou véahy
kridla je mozné stanovit percento znizenia cyklov a maximalnu
moznu rychlost. Napriklad, ak je kridlo dlhé 5 m, mézete mat
10 cyklov/hodinu a 6 naslednych cyklov. Ak ale kridlo vazi 240 kg,
musia byt znizené na 80 %, teda na 8 cyklov/hodinu a priblizne
5 naslednych cyklov, pricom maximalna povolena rychlost je V5:
velmi rychlo.

Riadiaca jednotka mé obmedzovacie zariadenie, ktoré predchadza
riziko prehriatia vyplyvajlce zo zataZze motora a trvania cyklov. Toto
zariadenie zasahuje, ked je prekroceny maximalny limit.

Tabulka 1: limity vo vztahu k dizke kridla

Dizka kridla m Max. cykly/hod. Max. pocet nasl. cyklov
max. 3 30 20

3+5 18 12

5+6 15 10

6+7 12 8

Vaha kridla kg Percento cyklov Max. povolena rychlost
max. 200 100% V6 = extrémne rychlo
200+250 90% V5 = velmi rychlo
250+300 80% V4 = rychlo

300+350 70% V3 = stredne

J
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2.2) Typicky systém

Obrazok 2 zobrazuje typicky systém automatizovania posuvnej brany s pouzitim ROBUS350.

e 2 D F

Klacovy prepinac

Fotobunky na stipikoch
Fotobunky

Hlavna pevna hrana (volitelné)
Hlavna pohybliva hrana

Doraz pri otvoreni

Ozubeny hreber

NOoO oA OON =

8 Druha pevna hrana (volitelné)

9 Majak so zabudovanou anténou
10 ROBUS350

11 Doraz pri zatvoreni

12 Druha pohybliva hrana (volitelné)
13 Radiovy vysielac

AV4
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2.3) Zoznam kablov

Obrazok 1 znazorfiuje kable potrebné na zapojenie zariadeni pre typicku instalaciu. Tabulka 2 udava parametre kablov.

A: Pouzité kable musia byt vhodné pre dany druh instalacie. Napriklad kabel typu HO3VV-F sa doporucuje na interna aplikaciu
a kabel HO7RN-F je vhodny pre vonkajsiu aplikaciu.

Tabul'ka 3: zoznam kablov

Zapojenie Typ kablu Maximalna povolena dizka
A: Napdjanie 1 kabel 3x1,5 mm? 30 m (poznamka 1)

. ; 1 kabel 2x0,5 mm? 20m
B: Majak s anténou . — — -

1 kabel RG58 koaxialny 20 m (doporu€uje sa menej ako 5 m)

C: Fotobunky 1 kabel 2x0,5 mm? 30 m (poznamka 2)
D: Klaéovy prepinac 2 kéable 2x0,5 mm? (poznamka 3) 50 m
E: Pevna hrana 1 kébel 2x0,5 mm? (poznamka 4) 30m
F: Pohybliva hrana 1 kabel 2x0,5 mm? (poznamka 4) 30 m (poznamka 5)

Poznamka 1: napdjacie kable, ak su dihsie ako 30 m, by mali mat vacési prierez, napr. 3x2,5 mm?, a bezpeénostné uzemnenie v blizkosti

jednotky.

Poznamka 2: Ak je kabel "BlueBUS" dIh$i ako 30 m, je potrebny kabel 2x1 mm? (max. 50 m).
Poznamka 3: Namiesto dvoch kablov 2x0,5 mm? méze byt pouzity jeden 4x0,5 mm?2.
Poznamka 4: Ak mate viac ako jednu hranu, informacie tykajluce sa typu zapojenia, ktoré doporucuje vyrobca, najdete v kapitole "7.3.2

Vstup STOP".

Poznamka 5: Na zapojenie pohyblivych hran na kridlo musia byt pouzité $pecialne zariadenia umozriujice spojenie, aj ked sa kridlo hybe.

J
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InStalacia

A Instalaciu ROBUS350 musi vykonat’ kvalifikovany personal v sulade s platnou legislativou, normami a nariadeniami
a instrukciami uvedenymi v tomto navode.
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3.1) Prvotné previerky

Pred zacatim inStalacie ROBUS350 musite:

» Skontrolovat), ¢i je vSetok material vo vybornom stave, vhodny na
pouzitie a Ze zodpoveda platnym normam.

* Ubezpedit sa, Zze konstrukcia brany je vhodna na automatizovanie.

e PresvedCit sa, Ze vaha a rozmery kridla spadaju do vyhrade-

nych pracovnych limitov uvedenych v kapitole "2.1 Limity

pouzitia".

Skontrolovat, Ze statické trenie (t.j. sila potrebna na zacatie

pohybu kridla) je menSie ako polovica "maximalneho krutiaceho

momentu a dynamické trenie (t.j. sila potrebna na udrzanie kridla

v pohybe) je mensie ako polovica "nominalneho krutiaceho

momentu". Porovnat vysledné hodnoty s tymi uvedenymi v kapi-

tole "8 Technické parametre". Vyrobca doporucuje rozpatie 50 %

pre silu, nakolko nepriaznivé klimatické podmineky mézu zvysit

trenie.

Ubezpecdit sa, ze poCas otvarania a zatvarania nema kridlo body

vacsieho trenia.

Ubezpecit sa, Ze nehrozi nebezpecie vykolajenia brany.

Presvedcit’ sa, Ze mechanické dorazy su dostatoCne pevné a Ze

nie je riziko ich deformacie, aj ked kridlo narazi prudko na me-

chanicky doraz.

» Skontrolovat), ¢i je brana dobre vyvazena. Nesmie sa sama hybat,

ak je zastavend v stredovej polohe.

Skontrolovat, Ze nie je riziko zaplavenia terénu, kde je upevneny

motor. Ak treba, motor namontujte nad urover zeme.

* Presvedcit sa, ze miesto inStalacie umozruje bezpecné a jedno-
duché odblokovanie motora.

- Skontrolovat, Zze miesta, kde budd montované jednotlivé

zariadenia, su chranené pred narazmi a ze povrch je primerane

pevny.

Nikdy neponarat komponenty do vody alebo inych tekutin.

ROBUS350 drzat daleko od zdrojov tepla a otvoreného ohna,

kyselin, soli alebo potencialne vybusného prostredia. Toto by
mohlo poskodit ROBUS350 a spdsobit’ poruchy alebo nebez-

pecné situacie.

e Ak suU v branovom kridle alebo v dosahu pohybu brany pesie

dvere, presvedcit sa, Ze tieto neprekazaju normalnemu pohybu.
Ak treba, instalovat vhodny blokovaci systém.

« Riadiacu jednotku zapojit jedine na zdroj napajania vybaveny

bezpecnostnym uzemnenim.
e Privod napajania musi byt chraneny vhodnym
istiCom.

Na privode napajania musi byt zariadenie na odpojenie (katego-

rie lll, t.j. vzdialenost’ medzi kontaktmi aspon 3,5 mm) alebo iny

vhodny systém, napr. zastrcka. Ak takyto vypinac nie je v blizkost

automatického pohonu, musi byt vybaveny blokovacim systémom

proti nahodnému zapnutiu.

N
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3.2) Instalacia prevodového motora

Prevodovy motor musi byt upevneny priamo na uz existujuci

montazny povrch s pouzitim vhodnych prostriedkov, napriklad

roztahovacich kotiev.

Inak musi instalujdci na upevnenie motora:

1.Vykopat zdkladovu jamu vhodnych rozmerov, vychadzajuc
z Udajov na obrazku 3.

2.Pripravit jednu alebo viac prechodiek pre elektrické kable, ako
znazornuje obrazok 4.

3.Zalozit' dve kotvy na zdkladovu platiiu s jednou maticou pod a
jednou navrch platne. Matica zospodu platne musi byt zatiahnuta
na doraz tak, aby kotva tr€ala nad uroven platne priblizne
25+35 mm, ako vidno na obrazku 5.
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4.Naliat betén a, predtym ako zacne tvrdnut, nastavit’ zakladovu
platiiu na hodnoty podla obrazku 3. Skontrolovat, Ze je rovno-
bezne s kridlom a v dokonalej vodovahe. Pockat na Uplné vytvrd-
nutie beténu.

5.0dstranit 2 horné matice z platne a polozit na ne prevodovy
motor. Uistit sa, Ze je perfektne rovnobezne s kridlom, zaskrut-
kovat 2 dodané matice s podlozkami, ako vidno na obrazku 7.

J
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Ak uz je ozubeny hreben instalovany, po upevneni motora pouzite

nastavovacie skrutky, ako ukazuje obrazok 8, aby ste nastavili ozu-

beny prevod ROBUS350 do spravnej vysky, ponechajuc volu 1+2 mm

od ozubeného hrebena. Inak musi instalujuci na upevnenie hrebera

vykonat' nasledovné:

6.0Odblokovat motor, ako uvadza odsek "Odblokovanie a manualny
pohyb" v kapitole "InStrukcie a upozornenia pre uzivatelov
motora ROBUS".

7.Kompletne otvorit kridlo a zalozit prvy kus hrebefia na ozubené
koleso. Skontrolovat, ¢i je zaciatok hrebera v sulade so zaciatkom
kridla, ako vidno na obrazku 9. Nechat véfu 1+2 mm medzi hre-
benom a ozubenym prevodom, potom upevnit hreben na kridlo
pomocou vhodnych skrutiek.

AAby sa zabranilo prenosu vahy kridla na motor, je délezité
ponechat’ vol'u 1+2 mm medzi ozubenym hrebennom a kolesom,
ako ukazuje obrazok 10.

8. Posunut kridlo, pricom sa pouzije ozubené koleso ako referen-
¢ny bod na upevnenie dalSich dielov hrebera.

9. Odrezat zvySok ozubeného hreberia.

10. Niekolkokrat otvorit' a zatvorit branu a presvedCit' sa, Ze hreben
je v rovine s ozubenym kolesom s maximalnou toleranciou
5 mm. Okrem toho skontrolovat, Ze véla 1+2 mm je dodrzana
po celej dizke medzi kolesom a hrebefiom.

11.Poriadne zatiahnut dve upevriovacie matice motora a ubezpe-
Cit' sa, Ze je dobre pripevneny k zemi. Prikryt’ matice prisluSnymi
krytkami, ako znazorriuje obrazok 11.

12.Upevnit dva koncové dorazy, pri "otvoreni" a "zatvoreni", pri-
slusnymi skrutkami na vonkajsie konce hreberia, ako vidno na
obrazku 12. Brat’ do uvahy, Ze kridlo sa bude posuvat este asi
2+3 cm potom, ako vypne spinac. Konzoly by mali byt v dosta-
to€nej vzdialenosti od mechanickych dorazov.

13.Zablokovat motor, ako uvadza odsek "Odblokovanie a manu-
alny pohyb" v kapitole "InStrukcie a upozornenia pre uzivatefov
motora ROBUS".

\

3.3) Instalacia réznych zariadeni

Ak sa vyzaduju dalSie zariadenia, inStalujte ich podrla inStrukcii uvedenych v prislusnom navode. Aké prislusenstvo méze byt zapojené
na ROBUS350, zistite v odseku "3.5 Popis elektrickych zapojeni" a na obrazku 2.

AYZARRY4

3.4) Elektrické zapojenia

A Elektrické zapojenia vykonavajte jedine vtedy, ked je
vypnuty privod elektrického pradu do systému. Odpojte tiez
batérie, ak su pritomné.

1. Odstrante ochranny kryt, aby ste mali pristup k elektronickej
riadiacej jednotke ROBUS350. Bo¢na skrutka sa musi vybrat
a kryt nadvihnat nahor.

2. Odstrarte gumenu prechodku, ktora uzatvara dieru na prechod
kablov a vlozte vSetky spojovacie kable od réznych zariadeni,
ponechaijtic dizku o 20+30 cm vadsiu, ako je potrebné. Informa-
cie tykajuce sa typu kablov najdete v tabulke 3 a zapojenia na
obrazku 2.

3. Pomocou pasky spojte kable, ktoré vchadzaju do motora. Pasku
ulozte hned pod dieru, cez ktoru kable vchadzaju. Do gumene;j
prechodky urobte dieru, ktora je o trochu mensia ako priemer

kablov, ktoré su zviazané dokopy, a prevlecte prechodku cez
kable, az kym sa dotyka pasky. Potom vratte prechodku spat
na jej miesto na diere, cez ktor prechadzaju kable. Dalsim
kusom pasky spojte pretf€ajlice kable, a to tesne nad gumenou
prechodkou.

4. Zapojte napajaci kabel na prislusnu svorku, ako je zobrazené

na obrazku 13, potom ho pripevnite pomocou pasky k prvému
upevhovaciemu krizku.

5. Dalsie kable zapojte tak, ako vidno na obrazku 15. Aby ste si
ulahdili tento ukon, svorky sa daju vybrat von a nasledne zalo-
zit naspat.

6. Ked su zapojenia hotové, pomocou pasky upevnite kable na
druhom upevriovacom kruzku. Koniec kablu antény musi byt
pripevneny k ostatnym kablom pomocou dalSej pasky, ako
ukazuje obrazok 14.

N\
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3.5) Popis elektrickych zapojeni
Tu dalej uvadzame struény popis elektrickych zapojeni. BlizSie
informacie najdete v odseku "7.3 Pridanie alebo odstranenie
zariadeni".

FLASH: vystup majaka typu "LUCYB" alebo podobny vystup s je-
dinou ziarovkou 12 V, max. 21 W.

S.C.A.: vystup "kontrolky otvorenej brany", na ktory méze byt za-
pojena ziarovka (24 V, max. 4 W).

BLUEBUS: na tuto svorku mézu byt zapojené kompatibilné zaria-
denia. Tieto su zapojené paralelne s pouzitim len dvoch vodicov,
cez ktoré prechadza tak dodavka elektriny, ako aj komunikacné
signaly. BlizSie informacie o BlueBUS su uvedené v odseku "7.3.1
BlueBUS".

STOP: vstup pre zariadenia, ktoré preruSia, pripadne zastavia
prebiehajuci manéver. Na vstup mdzu byt zapojené kontakty ako

"normalne zatvorené", "normalne otvorené" alebo zariadenia s
konstantnym odporom pomocou $pecialnych postupov. Dalsie
informacie su v odseku "7.3.2 Vstup STOP".

P.P.: vstup pre zariadenia, ktoré kontroluju pohyb. Na tento vstup
sa mdzu zapojit zariadenia "normalne otvorené".

ANTENNA: vstup na pripojenie antény radiového prijimaca (anténa
je zabudovana v LUCYB).

J
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Zaverecné previerky a spustenie

Vyrobca doporucuje pred za€atim kolaudacie a sprevadzkovania automatického systému dat’ kridlo priblizne do polovice drahy. Takto si

zabezpecite, Ze sa brana mdze volne hybat v oboch smeroch.

/
-
/

4.1) Volba smeru

Smer otvaracieho manévru sa vybera v zavislosti od polohy moto-
ra voCi kridlu. Ak sa kridlo ma hybat dolava, aby sa otvorilo, prepi-
na¢ musi byt nastaveny vlavo, ako vidno na obrazku 16. Naopak,
ak sa ma kridlo pohybovat smerom doprava pocas otvarania, pre-
pinac treba nastavit’ vpravo, tak ako je to na obrazku 17.

\
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4.2) Pripojenie napajania

plnom resSpektovani platnych zakonov, pravidiel a noriem.

Pripojenie ROBUS350 na hlavny zdroj musi vykonat’ kvalifikovany a skiiseny pracovnik vybaveny potrebnym naradim a pri

\

-

Akonahle je ROBUS350 napojeny, mali by ste preverit nasledovné:

1. Presvedcte sa, Ze led "BlueBUS" pravidelne blika, a to asi jeden-
krat za sekundu.

2. Presvedcte sa, Ze led na fotobunkach blikaju (tak na TX, ako aj
na RX). Spdsob blikania nie je dblezity, nakolko zalezi od inych
faktorov.

3. Ubezpecdte sa, Ze majak zapojeny na vystup FLASH a Ziarovka

/
led zapojena na vystup "kontrolka otvorenej brany", su zhas-\
nuté.

V pripade, Ze uvedené podmienky nie su splnené, musite okamzite
vypnut privod napajania do riadiacej jednotky a velmi pozorne skon-
trolovat elektrické zapojenia.

Dalsie informacie o hfadani a analyze portch najdete v kapitole
"7.6 RieSenie problémov".

N
/4.3) RozliSenie zariadeni

Po zapnuti napdjania musite nechat riadiacu jednotku rozlisit
zariadenia zapojené na vstupy BlueBUS a STOP. Pred touto fazou

1. Stlacte tlacidla [A] a [Set] a podrzte ich stlacené.

budu led L1 a L2 blikat, ¢im oznamuju, Ze sa méa vykonat rozli-
Senie zariadeni.

2. Uvolnite tlacgidla, ked led L1 a L2 zaénu rychlo blikat (pribl. po 3 sekundach).

3. Pockaijte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka dokonéi rozliSovanie zariadeni.

pripadne zacnu blikat).

Proces rozliSovania pripojenych zariadeni méze byt hocikedy zopa-
kovany, a to aj po inStalacii, napr. ked’ sa prida d'alSie zariadenie.

4. Ked je rozoznavanie dokoncené, led STOP musi zostat rozsvietend, ale led L1 a L2 zhasnu (led L3 a L4

Ako sa robi rozoznavanie dalSich zariadeni, je popisané v odseku
"7.3.4 RozliSenie dalSich zariadeni".

/4.4) Rozlisenie dizky kridla
Po rozliSeni zariadeni za¢nu led L3 a L4 blikat. Tym oznamuju,

Ze riadiaca jednotka musi rozlisit dizku kridla. Pogas tohto pro-
cesu sa meria dizka kridla od koncového spinaéa pri zatvoreni

1. Stlactetlacidla [V¥] a [Set] a podrzte ich stlaené.

po koncovy spinac pri otvoreni. Toto meranie je nutné pre vypocet
bodov spomalenia a bodu Ciastoéného otvorenia.

2. Uvolnite tlacidla, ked sa zaCne manéver (pribl. po 3 sekundach).

odsek "4.1 Volba smeru". Potom zopakuijte postup od bodu 1.

3. Skontrolujte, Ci prebiehajuci pohyb je otvaraci manéver. Ak nie, stlacte tlacidlo [Stop] a pozorne preverte

raci manéver.

4. Pockajte, kym sa brana otvori az do dosiahnutia koncovych spinacov pri otvoreni. Hned nato za¢ne zatva-

5. Pockajte, kym riadiaca jednotka zavre branu.

Ak uvedené podmienky neboli spinené, okamzite vypnite napajanie
riadiacej jednotky a velmi pozorne skontrolujte elektrické zapojenia.

Dalsie informacie s uvedené v odseku "7.6 RieSenie problémov".

Y4

4.5) Kontrola pohybu brany

Ked je dokon&ené rozoznavanie dizky kridla, je vhodné vykonat

niekolko manévrov, aby bolo mozné preverit, ¢i brana chodi bez

problémov.

1.Stlacte tlacidlo [Open] na otvorenie brany. Skontrolujte, ¢i otva-
ranie brany prebieha plynule, bez zmien v rychlosti. Kridlo musi
len spomalit’ a zastavit, ked je 70 az 50 cm od mechanického
dorazu pri otvoreni. Potom, 2+3 cm od mechanického dorazu,
zasiahne koncovy spinac.

2.Stlacte tlacidlo [Close] na zatvorenie brany. Skontrolujte, €i sa
brana zatvara plynule, bez zmien v rychlosti. Kridlo musi iba
spomalit’ a zastavit, ked je medzi 70 a 50 cm od mechanického
dorazu. Potom, 2+3 cm od mechanického dorazu pri zatvoreni,

zasiahne koncovy spinac. \

3.Poc¢as manévru skontrolujte, i majak blika rychlostou 0,5 sekun-
dy svieti a 0,5 sekundy zhasne. Tiez preverte blikanie Ziarovky
zapojenej na svorku S.C.A., ak je pouzita: pomalé blikanie po¢as
otvarania, rychle blikanie pocas zatvarania.

4.Niekolkokrat otvorte a zatvorte branu, aby ste sa uistili, ze nie su
ani ziadne body nadmerného trenia, ani chyby montaze alebo
nastavenia.

5. Preverte, €i upevnenie motora ROBUS350, hreberia a konzol
koncovych dorazov su silné, stabilné a dostato¢ne odolné, aj ked
sa brana rozbieha a brzdi prudko.

-
/4.6) Vopred nastavené funkcie

Riadiaca jednotka ROBUS350 ma niekolko programovatelnych
funkcii. Tieto funkcie su nastavené v konfiguracii, ktora by mala
vyhovovat vacsine bran. M6zu vSak byt hocikedy zmenené pros-
\trednictvom $pecialneho programovacieho procesu. Dalsie infor-

AN

macie su v kapitole "7.2 Programovanie".
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/4.7) Ulozenie radiovych vysielacov do pamite

Konektor "SM" pre radiové prijimace typu SMXI alebo SMXIS slizi na to, aby umoznil uzivatelovi ovladat ROBUS350 z dialky (vid
obrazok 18). Kazdy radiovy vysiela€ je rozoznany spominanym prijimacom pomocou "kédu", ktory je u jedného vysiela¢a odliSny od
vSetkych ostatnych vysielaov. Toto je dblezité pri vykonavani procesu "ukladania do pamate", ktorym uzivatel pripravuje prijimac¢ na
rozoznanie kazdého jedného vysielaca. Vysielate mézu byt ulozené 2 spdsobmi:

Sposob I: pri tomto spdsobe je funkcia tlacidla vysielaca fixna a Tabulka 4: Ukladanie sposobom |

Pri spésobe Il mézu byt pouZzité rozne tlacidla na tom istom vysie-

laci tak, aby davali jednému automatickému systému viac ako jeden Tabulka 6: 1. priklad ukladania spésobom I

prikaz, alebo aby ovladali viaceré systémy. Napriklad v tabulke 6  Tla¢. T1| Prikaz "Otvor" Automaticky systém A
je ovladany len systém "A" a tla¢idla T3 a T4 su pridruzené k tomu  Tla¢. T2| Prikaz "Zatvor" Automaticky systém A
istému prikazu. Alternativne, v priklade uvedenom v tabulke 7, si  Tla¢. T3| Prikaz "PesSie dvere" Automaticky systém A
ovladané tri systémy, menovite "A" (tlacidla T1 a T2), "B" (tlaCidlo  Tla¢. T4| Prikaz "Pesie dvere" Automaticky systém A

T3) a"C" (tlacidlo T4).
Tabulka 7: 2. priklad ukladania spésobom |l

A Nakorko je proces ukladania do pamate ¢asovo obmedzeny  Tla¢. T1| Prikaz "Otvor" Automaticky systém A
(10 sekund), musite si precitat’ inStrukcie v nasledovnom od- Tla¢. T2| Prikaz "Zatvor" Automaticky systém A
seku este predtym, ako pristupite k ich vykonaniu. Tla¢. T3| Prikaz "Krok-za-krokom" Automaticky systém B

Tla¢. T4 | Prikaz "Krok-za-krokom" Automaticky systém C

kazdé tlacidlo zodpoveda prikazu riadiacej jednotky uvedenému  Tlacidlo T1 Prikaz "Krok-za-krokom"

v tabulke 4. Pre kazdy vysielac je len jedna faza, poCas ktorej sa  Tlacidlo T2 Prikaz "Pesie dvere"

uloZia do pamate vSetky tlacidla vysielaa. Nezalezi na tom, ktoré  Tlacidlo T3 Prikaz "Otvor"

tlacidlo sa stla¢i po¢as ukladania, v paméati bude zabrané iba  Tladidlo T4 Prikaz "Zatvor"

jedno miesto. Vysiela€ méze normalne ovladat len jeden automa-  Poznamka: jednokanalové vysielaCe maju len tlacidlo T1, dvojkanalove
ticky systém spdsobom |I. vysielace maju len tlacidla T1 a T2.

Spésob II: pri tomto spésobe méze byt kazdé tladidlo vysielada
pridruzené k jednému zo 4 moznych prikazov riadiacej jednotky Prikaz "Krok-za-krokom"

uvedenych v tabulke 5. V kazdej faze je ulozené len jedno tlacidlo, E:. 2 Prikaz "Pesie dvere"

konkrétne to, ktoré bolo stlacené pocas ukladania. Kazdé ulozené 6.3 Prikaz "Otvor"

tlacidlo zaberie jedno miesto v pamati. ¢. 4 Prikaz "Zatvor"

N
/

4.7.1) Ukladanie do pamate spésobom |

Tabulka 8: Ako ulozit’ vysiela¢ sposobom | R IET
1. Stlacte tlacidlo na prijimaci a drzte ho stlac¢ené (pribl. 3 s). A4

[ ) 3s
2. Ked sa led na prijimaci rozsvieti, uvolnite tlacidlo. N 4

AR [

3. Do 10 s stlacte hociktoré tlacidlo na vysielaci, ktory ma byt ulozeny a podrzte ho aspon 2 s. V4

2s
4. Ak bol proces ukladania Uspesny, led na prijimaci 3-krat blikne. \é/

N x3

Ak su dalSie vysielaCe na uloZenie do pamate, zopakujte krok 3 do 10 sekund, inak sa faza ukladania do paméate automaticky
ukon¢i.

AN
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4.7.2) Ukladanie do pamate spésobom i

Tabulka 9: Ako ulozit’ tlacidlo vysielaca sp6sobom Il Priklad
1. Tlacidlo na prijimadi stlacte tolkokrat, ako je ¢islo zodpovedajluce Zelanému prikazu, 4V
podla tabulky 5. D 1.4
2. Uistite sa, Ze led na prijimaci blikne tolkokrat, ako je Cislo zodpovedajuce vybranému NIV
prikazu. /Q\ 1.4
3. Do 10 s stlacte hociktoré tlacidlo na vysielaci, ktory ma byt uloZzeny a podrzte ho aspon 2 s. ¥4
- 2s
4. Ak bol proces ukladania uspesny, led na prijimaci 3-krat blikne. \(\)/
N x3

Ak su dalSie vysielace, ktoré sa maju ulozit do pamate s rovnakym druhom ovladania, zopakuijte krok 3 do 10 s, inak sa faza
\ukladania do pamate automaticky ukongi.

©
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4.7.3) Ukladanie do pamate "na dialku”

Novy radiovy vysiela¢ méze byt ulozeny do pamate bez priameho
zasahu na tlacidla prijimaca. Musite mat’ uz nakédovany a funkény
vysiela€. "Novy" radiovy vysiela¢ zdedi vlastnosti toho "starého",
to znamena, ze ak stary radiovy vysiela¢ bol ulozeny v pamati spo-
sobom |, novy bude tiez ulozeny spésobom I. V tomto pripade
mbzete vo faze ukladania do pamate stlacit hociktoré tlacidlo na
dvoch vysielacoch. Na druhej strane, ak bol stary vysiela¢ uloZeny
spbésobom Il, novy bude tiez ulozeny do pamate spdsobom II.
Musite ale stlacit tlacidlo na starom vysielagi, ktoré zodpoveda
Zelanému prikazu a tlacidlo na novom vysielaci, ku ktorému chcete
tento prikaz priradit.

A Ukladanie do pamaéte na dialku méze zasiahnut’ vSetky pri-
jimace, ktoré sa nachadzaju v dosahu vysiela¢a. Preto musi
byt’ pod pridom len ten, ktorého sa tato operacia bezprostredne
tyka.

S oboma vysielaémi v ruke, postavte sa do dosahu automatického systému a vykonajte nasledovné kroky:

Tabulka 10: Ako ulozit’ vysiela€ "na dialku"
1. Na novom radiovom vysieladi stlacte tlacidlo a podrZte ho aspori 5 s. Potom ho uvolnite. )4 4
5s
2. Pomaly 3-krat stlacte tlacidlo na vysielaci vopred ulozenom v paméti. V4 V4 ¥4
1s —1s(—1s
3. 1-krat pomaly stlacte tlacidlo na novom radiovom vysielaci. ¥4
1s

Teraz bude novy radiovy vysiela¢ rozoznany prijimac¢om a nadobudne vlastnosti toho vopred ulozeného v pamati.
Ak su dalSie vysielaCe, ktoré sa maju ulozit do pamate, zopakujte vSetky kroky pre kazdy novy vysielac.

\

N
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4.7.4) Vymazanie radiovych vysieladov z pamate

Tabul'ka 11: Ako vymazat’ vSetky radiové vysielace

1. Stlacte tlacidlo na prijimaci a podrzte ho. ¥
2. Pockajte, kym sa rozsvieti led, potom kym zhasne, a eSte pockajte, kym 3-krat blikne. N o NIV
/TN O: x3
3. Presne pocas tretieho bliknutia uvornite tlacidlo. 4
4. Ak bol proces uspesny, o chvilku led 5-krat blikne. N (n)/
NG

N
/

\_

4.7.5) Vyhlasenie o zhode pre radiovy prijimaé
Vyhlasenie o zhode

C: 151/SMXI Rev. 03

Nice S.p.a., Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV), Taliansko .
NICE S.p.a. vyhlasuje, Ze radiové prijimace typu SMXI, SMXIS a prislusné vysielace FLO2R-S a SM2 splnaju zakladné nalezitosti
uvedené v Nariadeni R&TTE 1999/5/CE, pre pouzitie, na ktoré sl zariadenia uréené.

Vyrobené v Triede 1, sub-trieda 20.

Datum: 19. marec 2004

5)

Kolaudacia a uvedenie do prevadzky

Toto je najdblezitejSia Cast v procese inStalacie automatického
systému, kedze je treba zabezpecit maximalny stupen bezpec-
nosti. Kolaudacia sa méze vyuzit' aj ako metdda periodickej kontroly
funkCénosti a spolahlivosti jednotlivych zariadeni v systéme.

A Kolaudacia celého systému musi byt vykonana kvalifiko-
vanym a skiusenym pracovnikom. Tento musi rozhodnut,
ktoré testy je nutné previest’ na zaklade pritomnych rizik,
a preverit, ¢i systém vyhovuje platnym predpisom a normam,
obzvlast ustanoveniam normy EN 12445, ktora stanovuje
sposoby testovania automatickych branovych systémov.

10
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5.1) Kolaudacia

Kazdy komponent systému, t.j. bezpecnostné hrany, fotobunky,
nudzovy stop a pod. si vyzaduje Specificki fazu kolaudacie. Preto
doporucujeme postupovat’ podla inStrukcii uvedenych v prislusnych
navodoch.

Pri kolaudacii ROBUS350 postupujte nasledovne:

1. Uistite sa, Ze inStrukcie zvyraznené v tomto navode, obzvlast
v kapitole "1 Upozornenia", boli plne dodrzané.

2. Pomocou ovladacich a zastavovacich zariadeni (kficovy prepi-
nac¢, ovladacie tlagidla alebo radiovy vysielac) preskusSajte
otvorenie, zatvorenie a zastavenie brany a presvedcte sa, Zze sa
kridlo hybe spravnym smerom.

3. Skontrolujte spravne fungovanie vSetkych bezpe€nostnych zaria-
deni, jedno po druhom(fotobunky, citlivé hrany, nadzovy stop
atd’.). Zakazdym, ked je zariadenie aktivované, led "BLUEBUS"
na riadiacej jednotke 2-krat rychlo blikne, ¢im potvrdi, Zze jednot-
ka rozoznala situaciu.

4. Aby ste skontrolovali fotobunky a presvedcili sa, Ze sa neruSia
navzajom s dalSimi zariadeniami, prejdite s valcekom priemeru
5 cm a dizky 30 cm cez opticku os, naprv pred TX, potom RX a
nakoniec v strede medzi obomi a uistite sa, Ze vo vSetkych pri-
padoch zariadenie reaguje prepnutim z aktivneho stavu do alar-
mu a naopak, a ze spdsobi mienenu reakciu na riadiacej jednot-
ke, napriklad Ze zapricini reverzny pohyb pocas zatvaracieho
manévru.

5. Ak boli obmedzenim impaktnej sily zachranené nebezpecéné
situacie spdsobené pohybom kridla, uzivatel musi podla normy
EN 12445 zmerat impaktnu silu. Ak sa na podporu systému pri
znizeni impaktnej sily pouzivaju nastavenie "rychlosti" a kon-
trola "sily motora", pokuste sa najst nastavenie, ktoré prinasa
najlepsie vysledky.

-
/
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5.2) Uvedenie do prevadzky

Uvedenie do prevadzky prichadza na rad jedine, ak vSetky fazy

kolaudacie ROBUS350 a ostatnych zariadeni boli uspesne dokon-

c¢ené. Nie je dovolena Ciastona kolaudacia alebo pouzivanie
systému v provizérnych podmienkach.

1. Pripravte a uchovajte aspori 10 rokov technickd dokumentaciu
automatického systému, ktora musi zahffiat minimalne: kom-
plexny vykres automatického systému, schému kéblov, analyzu
rizik a ich vhodnych rieSeni, vyhlasenie vyrobku o zhode v3et-
kych inStalovanych zariadeni (pre ROBUS350 pouzite prilozené
vyhlasenie CE o zhode), képiu navodu na montaz a plan udrzby
automatického systému.

2. Na branu dajte nalepku obsahujucu aspori tieto udaje: typ auto-
matického zariadenia, meno a adresu vyrobcu (osoba zodpo-
vedna za "uvedenie do prevadzky"), vyrobné Cislo, rok vyroby a
oznacenie "CE".

3. Vedla brany umiestnite permanentnu nalepku alebo tabulku zo-

brazujicu odblokovaci a manualny manéver.

. Pripravte vyhlasenie o zhode pre cely automaticky systém a

odovzdajte ho majitelovi.

5. Pripravte "Navod na pouzivanie a upozornenia" pre automaticky
systém a odovzdajte ho maijitelovi.

6. Pripravte plan udrzby automatického systému a odovzdajte ho
majitefovi. Musi obsahovat vSetky nariadenia tykajuce sa udrzby
jednotlivych zariadeni.

7. Pred uvedenim automatického systému do prevadzky informuijte
pisomne maijitefa ohfadom nebezpecia a rizik, ktoré nadalej pre-
trvavaju (t.j. "Navod na pouzivanie a upozornenia").

J
\
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6)

Udrzba a likvidacia

Tato kapitola obsahuje informacie o tom, ako prevadzat udrzbu ROBUS350 a ako ho zlikvidovat.

N )

6.1) Udrzba
Na udrzanie stupria bezpecnosti a zaru¢enie maximalnej Zivotnosti
automatického systému je nutna pravidelna udrzba.

A Proces Udrzby musi prebiehat’ v striktnom sulade s bez-
peénostnymi predpismi uvedenymi v tomto navode a v sulade
s platnou legislativou a normami.

Ak s pritomné dalSie zariadenia, postupuijte podla prikazov uvedenych

v prisluSnom plane udrzby.

1. ROBUS350 vyzaduje planovanu udrzbu kazdych 6 mesiacov
alebo 10.000 manévrov (max.) po poslednej udrzbe:

2. Odpoijte privod prudu (a batériu, ak je instalovana).

3. Zistite, ¢i komponenty, ktoré tvoria automaticky systém, nie su
poskodené, zvlastnu pozornost venujte korézii alebo oxidacii kon-
Strukénych dielov. Vymerite diely, ktoré nezodpovedaju Standardu.

. Skontrolujte opotrebenie hybnych Easti: ozubeny prevod, hreberi
a kridlové komponenty. Ak treba, vymerite ich.

5. Opat zapojte zdroj elektrickej energie a vykonajte kolaudaciu a

previerky predpisané odsekom "5.1 Kolaudacia".

)

\
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6.2) Likvidacia

ROBUS je vyrobeny z réznych druhov materialov. Niektoré z nich
moézu byt recyklované: ocel, hlinik, plast, elektrické kable. Ostatné
musia byt zlikvidované (batérie a elektronické dosky).

A Niektoré elektronické suciastky a batérie mézu obsaho-
vat’ jedované latky. Nevyhadzujte ich do smetia. Informujte sa
o moznej recyklacii alebo systéme likvidacie v sulade s plat-
nymi miestnymi nariadeniami.

1. Odpojte napajanie z automatického systému (a batériu, ak je

instalovana).

2. Rozoberte vSetky zariadenia a prisluSenstvo postupujuc opacne,

ako popisuje kapitola "3 Instalacia".

3. Tam, kde je to mozné, oddelte Casti, ktoré mdézu alebo musia
byt recyklované alebo zlikvidované réznymi spésobmi, t.j. ko-
vové Casti oddelene od plastovych, elektronické karty zvlast,
batérie atd.

. Roztriedte rézne materialy a doructe ich miestnym firmam s po-
volenim na zber a likvidaciu odpadu.

J
\
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7)

Dodato¢éné informacie

( Programovanie, personalizacia a ako rieSit poruchy na ROBUS350 - o tom bude tato kapitola.

-

7.1) Programovacie klace
Riadiaca jednotka ROBUS350 ma tri tlac¢idla, ktoré sa mézu pouzi-
vat’ na ovladanie jednotky pocas testovania a programovania.

i
0

Open Tlacidlo "OPEN" umozriuje uzivatelovi oviadat otvorenie brany alebo posu-
A vat dopredu body programovania.
Stop Tlacidlo "STOP" umozriuje uzivatelovi zastavit manéver. Ak je stlacené na
Set viac ako 5 sekind, umozniuje uzivatelovi vstupit do programovania.
Close | Tlagidlo "CLOSE" umozriuje uzivatelovi ovladat zatvorenie brany alebo po-
v suvat' dozadu body programovania.

AN
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7.2) Programovanie

Na riadiacej jednotke ROBUS350 je dostupnych niekolko progra-
movatelnych funkcii. Funkcie sa nastavuju pomocou 3 tlacidiel
na riadiacej jednotke: [A] [Set] [¥] a viditelné su prostrednictvom
6led:L1....L6.

Programovatelné funkcie pristupné na ROBUS350 su dané na 2
stupnoch:

Prvy stupen: sp6sobom ON-OFF mo6zu byt nastavené funkcie
(aktivne alebo neaktivne). V tomto pripade kazda zled L1....L6
ukazuje jednu funkciu. Ak je led rozsvietena, funkcia je aktivna, ak
je led zhasnuta, funkcia je neaktivna. Vid Tabulku 12.

Druhy stupen: stupriovito (od 1 do 6) mézu byt nastavené hodno-
ty parametrov. V tomto pripade kazda z led L1....L6 ukazuje na-
stavenu hodnotu (je 6 moznych nastaveni). Vid Tabulku 14.

\_
/

7.2.1) Funkcie na prvom stupni (ON-OFF funkcie)

Tabulka 12: Zoznam programovatelnych funkcii: prvy stupen

J
\

Tato funkcia zapri€ini, Ze sa brana zatvori automaticky po vyprsani programovaného ¢asu. Vyrobné na-
stavenie ¢asu pauzy je 30 sekund, ale méze byt zmenené na 5, 15, 30, 45, 60 alebo 80 sekund. Ked je

Tato funkcia umozZnuje zatvorit branu 5 sekund po uvolneni fotobuniek, aj ked je ¢as pauzy nastaveny na
vys$Siu hodnotu. Fungovanie je rozne, podfa toho, &i je "Automatické zatvorenie" aktivne alebo neaktivne.
Ak je "Automatické zatvorenie" aktivne, otvaraci manéver sa zastavi ihned, ako je uvolnena fotobun-

Ak je "Automatické zatvorenie" neaktivne, otvaraci manéver nebude preruSeny, ale ked sa fotobunka
uvolni, po 5 sekundach sa zacne zatvaranie. Ak je funkcia neaktivna, ¢as pauzy bude ten, ktory je

Funkcia "Vzdy zatvor" sa spusti a brana sa zatvori, ak sa po navrate elektrického prudu zisti, Ze je brana
otvorend. Pred za¢atim manévru z bezpe¢nostnych dévodov blikd majak 5 sekund. Ak je funkcia neak-

Tato funkcia umozriuje uzivatelovi znizit spotrebu na Uplné minimum. Je to obzvlast vhodné v pripadoch,
ked sa pouziva batéria. Ked je tato funkcia aktivna, riadiaca jednotka vypne vystup BLUEBUS (a na-
sledne aj zariadenie) a vSetky led jednu mindtu po skonéeni manévru. Jedina led, ktora zostane
rozsvietena, je led BLUEBUS LED, ktora bude jednoducho blikat pomalsSie. Ked pride prikaz, riadiaca
jednotka sa zresetuje na pIné fungovanie. Ked je tato funkcia neaktivna, neprichadza k ziadnemu

Ak je tato funkcia aktivna, bude odpojeny postupny rozbeh na zaciatku kazdého manévru. Toto umozriu-
je vrcholny vypad a je to uzitocné vtedy, ak je vysoké statické trenie, t.j. ak je kridlo blokované snehom

S funkciou vystrazného blikania sa prida pauza 3 sekundy medzi rozsvietenim majaka a zaciatkom ma-
névru, a to na vystrahu uzivatela, vopred, pred potencialne nebezpecnou situaciou. Ak je vystrazné

Led | Funkcia Popis
L1 Automat. zatvorenie
funkcia neaktivna, fungovanie bude "polo-automaticke".
L2 Zatvor po foto
ka. Po 5 sekundach sa brana zacne zatvarat.
naprogramovany.
L3 VZzdy zatvor
tivna, po navrate pradu brana ostane otvorena.
L4 Stand-By
zniZeniu spotreby.
LS Vyrazenie
alebo ladom. Ak je vypad neaktivny, manéver sa zacne postupnym rozbiehanim.
L6 Vystrazné blikanie
blikanie neaktivhe, majak sa rozsvieti, ked sa zacne manéver.

Pocas normalneho fungovania ROBUS350 su led L1....L6 bud rozsvietené alebo zhasnuté, v zavislosti od stavu funkcie, ktoru repre-
zentuju. Napriklad L1 bude rozsvietenad, ak je aktivna funkcia "Automatického zatvorenia".
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/7.2.2) Programovanie na prvom stupni (ON-OFF funkcie)
Funkcie na prvom stupni su vSetky vyrobne nastavené na "OFF". Samozrejme, mézu byt hocikedy zmenené, ako uvadza Tabulka 13.
Kroky vykonavajte obozretne, pretoze mate ¢as maximalne 10 sekund od stlaenia jedného tlacidla po druhé. Ked uplynie dIhSi ¢as,

proces sa automaticky ukon¢i a do pamate sa ulozia zmeny urobené do daného momentu.
Tabulka 13: Zmena ON-OFF funkcii Priklad
1. Stlacte tlacidlo[Set] a podrzte ho (pribl. 3 s). )\ 4
SET 3s
2. Ked zacne led L1 blikat, uvornite tlaCidlo [Set]. NIVZ 4
L1 SET|
3. Stlacte tlacidlo[A] alebo [¥] a presunite blikajucu led na led reprezentujucu td funkciu, ktora ma 4 Y4 %
byt zmenena. @ al. @ N
4. Stlacte tlacidlo [Set] na zmenu stavu funkcie (kratke blikanie = OFF, dihé blikanie = ON). v 4 \(5/ NI
SET| /TN O:
5. Pockajte 10 sekind a maximalny ¢as automaticky vyprsi. *
10s
\Poznémka: Body 3 a 4 sa mdzu zopakovat pocas tej istej programovacej fazy, aby sa nastavili dalSie funkcie na ON alebo OFF. /
/7.2.3 Funkcie na druhom stupni (nastavitelné parametre) \
Tabulka 14: Zoznam programovatelnych funkcii: druhy stupen
Led vstupu | Parameter Led (stupen)| Hodnota Popis
L1 > sekur’]d Nastavuje ¢as pauzy, konkrétne ¢as, ktory
L2 15 sekund L .
x . ubehne pred automatickym zatvorenim.
Cas pauzy L3 30 sekund Coe . .
L1 - Toto je ucinné, len ak je aktivne automa-
L4 45 sekund s .
- tické zatvorenie.
L5 60 sekund
L6 80 sekund
L1 Otvor - stop - zatvor - stop
_ L2 Otvor _sifERIERE ST o Riadi sekvenciu ovladania pridruzent ku
Funkcia krok-| L3 Otvor - zatvor - otvor - zatvor .
L2 —— - vstupu Krok-za-krokom alebo k 1. prikazu
za-krokom L4 Kondominiové fungovanie T )
radia (vid Tabulky 4 a 5).
L5 Zatvor
L6 Osoba pritomna
L1 Velmi pomaly
L2 Pomaly
L3 Rychlost L3 Stredne Nastavuje rychlost motora po€as normal-
motora L4 Rychlo neho pohybu.
L5 Velmi rychlo
L6 Extrémne rychlo
L1 Funkcia ukazovatela otvorenej brany
Vystup L2 Rozsvietena, ak je kridlo zatvorené
L4 ukazovatefla L3 Rozsvietena, ak je kridlo otvorené Nastavuje funkciu pridruzenu k vystupu
otvor. brany L4 Aktivna s 2. prikazom radia S.C.A.
L5 Aktivna s 3. prikazom radia
L6 Aktivna so 4. prikazom radia
L1 "Velmi lahka " brana
L2 "Lahka" brana Nastavuje systém, ktory ovlada silu
L5 Sila motora L3 "Priemerna" brana motora, s ciefom prispdsobit ju vahe
L4 "Priemerne tazka" brana brany.
L5 "Tazka" brana
L6 "Velmi tazka" brana
L1 0,5m
- . L2 1m . I - .
Ciasto¢né Nastavuje meranie Ciasto€ného otvorenia.
. L3 1,5m . L . ax s .
L6 otvorenie L 5 Ciasto¢né otvorenie moze byt ovladané
L5 2,?m len 2. prikazom radia (vid Tabulky 4 a 5).
L6 3m
Pozn.:". " znamena vyrobné nastavenie.

- J
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VSetky parametre m6zu byt nastavené podla zelania bez akych- <Ak je "sila motora" pouzita na ovladanie systému znizenia impakt-

kolvek obmedzeni.Jedine nastavenie "sily motora" si vyzaduje nej sily, zmerajte silu vzdy znovu po kazdom nastaveni, ako pred-

zvlastnu starostlivost: pisuje norma EN 12445.

»Nepouzivajte hodnoty vysokej sily na kompenzaciu bodov nad- = Opotrebenie a klimatické podmienky mézu ovplyvnit pohyb bra-
merného trenia kridla. Premrstena sila méze obmedzit' fungovanie ny, preto sa méze vyzadovat opatovné periodické nastavenie.

bezpecnostného systému alebo poskodit’ kridlo.

-
/

7.2.4) Programovanie na druhom stupni (nastavitel'né parametre)

Nastavitelné parametre su vyrobne nastavené, ako je oznaené s" " v tabulke. M6Zu byt v8ak hocikedy zmenené, ako uvadza Ta-
bulka 15. Postupujte velmi pozorne, nakolko mate maximalne 10 sekind medzi stlacenim jedného tlacidla a dalSieho. Ak prejde dIhsSi
Gas, proces sa automaticky ukonc¢i a do pamate sa ulozia Upravy vykonané do daného momentu.

Tabulka 15: Ako zmenit’ nastavitel'né parametre Priklad

1. Stlacte tlaCidlo[Set] a podrzte ho stlacené (pribl. 3 s).

2. Ked led L1 zacne blikat, uvolnite tlacidlo [Set] . NI 4

3. Stlagte tlagidlo[A] alebo [¥] a presurite blikajicu led na "led vstupu", ktora reprezentuje parameter, Y4 ¥4
ktory chcete upravit.

4. Stlacte tlacidlo [Set] a drzte ho stlacené pocas kroku 5 a 6.
5. Pockajte pribl. 3 sekundy, po ktorych sa rozsvieti led reprezentujica platny stupen parametru, ktory N (')ﬁ

sa chystate zmenit. /TN
6. Stlacte tlacidlo [A] alebo [¥] na posunutie led predstavujucej hodnotu parametru. Y4 34 NIV

Calal(v] 295
7. Uvolnite tlagidlo [Set]. 4
8. Pockajte 10 sekind a maximalny ¢as automaticky vyprsi.
10s

Poznamka: Body 3 az 7 sa mdzu zopakovat pocas tej istej programovacej fazy, aby sa zmenili dalSie parametre.

J
\

-
/
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7.2.5) Priklad programovania na prvom stupni (ON-OFF funkcie)
V priklade je uvedena sekvencia, ktoru treba vykonat, aby sa zmenili vyrobné nastavenia funkcii na aktivaciu "Automatického zatvore-
nia" (L1) a "Vzdy zatvor" (L3).

Tabulka 16: Priklad programovania na prvom stupni Priklad
1. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho stlacené (pribl. 3 s). A 4
3s
2. Ked zacne led L1 blikat, uvolnite tlacidlo [Set]. NIV
O: L1 SET]
3. Stlacte tlacidlo [Set] eSte raz, aby ste zmenili stav funkcie pridruzenej k L1 (Automatické zatvorenie). 4 NIV
Teraz bude led L1 vykonavat’ dlhé bliknutia. SET N
4. Stladte dvakrat tlagidlo [¥] a presuiite blikajicu led na led L3. Y4 ¥4 &
( : ( : \L3
5. Stlacte jedenkrat tlacidlo [Set], aby ste zmenili stav funkcie pridruzenej k L3 (Vzdy zatvor). 4
Teraz bude led L3 vykonavat dlhé bliknutia. (‘sET
6. Pockajte 10 sekind a maximalny ¢as automaticky vyprsi. *
10s

Ked je operacia dokon&ena, led L1 a L3 musia zostat rozsvietené, ¢im oznamuiju, Ze funkcie "Automatické zatvorenie" a "Vzdy
zatvor" su aktivne.

N\
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7.2.6) Priklad programovania na druhom stupni (nastavitel'né parametre)
V priklade je uvedena sekvencia, ktoru treba vykonat, aby sa zmenili vyrobné nastavenia parametrov zvysujuce "Cas pauzy" na 60 se-
kand (vstup na L1 a stupen na L5) a znizujuce "Silu motora" pre lahké brany (vstup na L5 a stuperi na L2).

Taburlka 17: Priklad programovania na druhom stupni Priklad
1. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho stlacené (pribl. 3 s). L4
3s
2. Ked led L1 zacne blikat, uvornite tlacidlo [Set]. N (5, 4
< L1 SET|
3. Stlacte tlacidlo [Set] a drzte ho stlacené pocas krokov 4 a 5. L 4
4. Pockajte pribl. 3 sekundy, kym sa rozsvieti led L3, ktora reprezentuje platny stupen NIV
"Casu pauzy". T~ L3 3s
5. Stlacte dvakrat tlacidlo [¥], aby ste presunuli rozsvietenu led na L5, ktora reprezentuje Y4 ¥4
novt hodnotu "Casu pauzy". v Y~ L5
6. Uvolnite tlacidlo [Set]. 4

7. Stlacte 4-krat tlacidlo [¥], aby ste presunuli blikajucu led na led L5.

Y4 V4 ¥4 ¥4

8. Stlacte tlacidlo [Set] a drzte ho stlacené pocas krokov 9 a 10. L 4
SET
9. Pockajte pribl. 3 sekundy, kym sa rozsvieti led L5, ktora predstavuje platny stupen NIV
"Sily motora". any L3 3s
10. Stlacte 3-krat tlacidlo [A], aby ste presunuli rozsvietenu led na L2, ktora predstavuje novu V4 V4 V4.
hodnotu "Sily motora". (Zl (Zl (Zl_, 7~ L2
11.  Uvolnite tlacidlo [Set]. 4
SET|
12. Pockajte 10 sekund a maximalny ¢as automaticky vyprsi. AT
RS 10s

o

/7.3) Pridanie alebo odstranenie zariadeni

K automatickému systému ROBUS350 mézu byt kedykolvek pri-
dané alebo odstranené zariadenia. PresnejSie, na vstupy "BLUE-
BUS" a "STOP" m6zu byt zapojené roézne typy zariadeni, ako je

vysvetlené v odsekoch "7.3.1 BlueBUS" a "7.3.2 Vstup STOP".

/7.3.1) BlueBUS

Technol - gia BlueBUS v&8m umogRuje zapojiS kompatibiln® zaria-
denia s pouzitim len dvoch vodi€ov, ktorymi prechadza tak dodav-
ka energie ako komunikacné signaly. VSetky zariadenia su zapo-
jené paralelne na tie isté 2 vodi¢e BlueBUS. Nie je potrebné dodr-
Ziavat polaritu. Kazdé zariadenie je rozoznavané individualne,
pretoZe pocas inStalacie mu je pridelena jednoznaéna adresa. Na
BlueBUS mgu byS zapojen® fotobunky, bezpelnostn® zariadenia,
ovi§dacie tlalidl§, sign§lne svetl§ atN. Riadiaca jednotka ROBUS350
rozozn8va vgetky pripojen® zariadenia individuglne a dok8ge roz-

12gi$ vgetky mogn® abnormality s absol¥tnou presnosSou. Z tohto
dtvodu mus? riadiaca jednotka prejsS rozozn§vac?m procesom za-
kagdTm, keN je k BlueBUS pridan® alebo odobrat® zariadenie.
ViN odsek "7.3.4 Rozlgenie Nalg?ch zariaden?".

)
\

/7.3.2) Vstup STOP

STOP je vstup, ktorT zapr?linz okamgit® prerugenie man®vru (s krst-

kym sp2tnTm chodom). Zariadenia s vIstupom s kontaktmi norm§l-

ne otvorenTmi "NO" a zariadenia s kontaktmi normgIne zatvorenTmi

"NC", ako aj zariadenia s vIstupom s kongtatnTm odporom 8,2 KY,

ako citlivé hrany, mézu byt zapojené na tento vstup.

Ako u BlueBUS, riadiaca jednotka po¢as procesu rozoznavania

rozlisi typ zariadenia zapojeného na vstup STOP (vid odsek "7.3.4

RozliSenie dalSich zariadeni"). Zaroven, ak sa ukaze hocijaka zme-

na voci nastavenému stavu, je vyvolany STOP. Pomocou vhodnych

krokov je mozné zapojit na vstup STOP viac ako jedno zariadenie,

aj rézneho druhu.

« Viaceré zariadenia typu NO m6zu byt navzajom zapojené
paralelne.

« Viaceré zariadenia typu NC mézu byt navzajom zapojené
sériovo.

* Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 KQ mézu
byt zapojené paralelne. Ak treba, viaceré zariadenia musia byt
zapojené "kaskadovite" s jedinym kone¢nym odporom 8,2 KQ.

» Kombinacia NO a NC je mozna, ked sa ulozia dva kontakty
paralelne. Musi sa v§ak dat pozor, aby odpor 8,2 KQ bol
v sérii ku kontaktu NC (takto je mozZné kombinovat aj 3 za-
riadenia: normélne otvorené, normalne zatvorené a
8,2 KQ).

A Ak je vstup STOP pouzivany na zapojenie zariadeni s bez-
pec¢nostnymi funkciami, len zariadenia s vystupom 8,2 KQ
zarucuju bezpec€nostnu kategériu 3 v zmysle normy EN 954-1.

J
\
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/7.3.3) Fotobunky

Systém "BlueBUS" umozniuje riadiacej jednotke prostrednictvom
adresovania cez Specialne mostiky rozoznat fotobunky a priradit
im spravnu rozoznavaciu funkciu. Proces adresovania sa musi
urobit tak na TX ako na RX (nastavenim mostikov rovnakym sp6-
sobom), pricom sa treba uistit, Ze nie su dalSie pary fotobuniek
s rovnakou adresou. Na automatickom systéme pre posuvné brany
s ROBUS350 je mozné instalovat fotobunky tak, ako je zndzornené
na obrazku 22. Po pridani alebo odobrati fotobuniek musi byt vzdy
vykonana rozoznavacia faza na riadiacej jednotke, ako popisuje
odsek "7.3.4 RozliSenie dalSich zariadeni”.

Tabulka 18: Adresovanie fotobuniek

Fotobunka Mostiky

‘e oro'!
i }
. m ‘ou' ',FOTD
S
L]
102" | /
FoFOm;TI;a Il

Fotobunka Mostiky

FOTO
Externa fotobunka v.=50 cm
aktivovana pri zatvarani brany

FOTO 2
Externa fotobunka
aktivovana pri otvarani brany

FOTO Il
Externa fotobunka v.=100 cm
aktivovana pri zatvarani brany

FOTO 2 11
Interna fotobunka
aktivovana pri otvarani brany

FOTO 1
Interna fotobunka v.=50 cm
aktivovana pri zatvarani brany

FOTO 3
Jedina fotobunka pre cely
automaticky systém

FOTO 1 1l
Interna fotobunka v.=100 cm
aktivovana pri zatvarani brany

AV pripade instalacie FOTO 3 a FOTO Il spolu musi poloha
prvkov fotobuniek (TX-RX) zodpovedat’ upozorneniam uvede-
nym v navode na instalaciu fotobuniek.

\_
/

7.3.4) RozliSenie d'alSich zariadeni

Tabulka 19: RozliSenie d’alSich zariadeni

Normalne sa rozoznavanie zariadeni zapojenych na BlueBUS a vstup STOP vykonava pocas inStalacie. Ak sa vSak pridavaju nové alebo
odoberaju staré zariadenia, proces rozliSenia je mozné urobit nasledovnym spésobom:

1. Stlacte tlagidla [A] a [Set] a podrzte ich stladené. vy ¥
( : SET
2. Uvolnite tlacidla, ked zaénu led L1 a L2 velmi rychlo blikat' (pribl. po 3 s). 4+ 4 NI
(CalCE] AL L2
3. Pockajte par sekund, kym riadiaca jednotka rozozna zariadenie.
4. Ked je rozlienie dokonéené, led L1 a L2 zhasnu, led STOP musi zostat rozsvietena a led o o
L2 -L6 sa rozsvietia na zaklade ON-OFF funkcii, ktoré predstavujua. L1 L2

cii uvedenych v odseku "5.1 Kolaudacia".

\_

A Potom, ako ste pridali alebo odobrali nejaké zariadenie, automaticky systém musi byt znovu skolaudovany v zmysle instruk-

J
\
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7.4) Specialne funkcie

7.4.1) Funkcia "Vzdy otvor”

Funkcia "Vzdy otvor" umoznuje uzivatelovi riadiacej jednotky
ovladat otvaraci manéver, ked prikaz "Krok-za-krokom" pretrvava
dlhSie ako 2 sekundy. Toto je uzitocné napriklad pre zapojenie
¢asového programatora na svorku "Krok-za-krokom", aby brana

zostala otvorena po urcitu dobu. Tato vlastnost je platna s akym-
kolvek programovanim vstupu "Krok-za-krokom" okrem programu
"Zatvor". Vid parametre "Funkcie Krok-za-krokom" v tabulke 14.

/7.4.2) Funkcia "Hyb akokolvek"
V pripade, ze jedno z bezpecnostnych zariadeni nepracuje spravne

alebo je pokazené, je stale mozné ovladat a hybat branu spésobom
"Osoba pritomna". Detajly su uvedené v prilohe "Instrukcie a upo-

\

zornenia pre uzivatelov motora ROBUS" v odseku "Ovladanie
s nefunk&nymi bezpec&nostnymi zariadeniami”.

J
\

J
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7.5) Zapojenie na d'alSie zariadenia

Ak uzivatel potrebuje pripojit externé zariadenia ako &ita¢ bezdo-
tykovych kariet alebo osvetlenie klu€¢ového prepinaca, je mozné
odobrat’ napéjanie, ako vidno na obrazku 23.

Napajacie napatie je 24 Vdc -30 % - +50 % s maximalnym moznym

pradom 100 mA.

ol 0P 4

o]
]

24Vcc

AV

\_

7.6) RieSenie problémov

Tabufka 20 obsahuije instrukcie, ktoré vam pomozu pri rieSeni poruch,
ktoré sa mdze prihodit pocas inStalacie alebo vypadku energie.

Tabulka 20: RieSenie problémov
Priznaky

Doporucené rieSenie

Radiovy vysiela¢ neovlada branu a led
na vysielaci sa nerozsvieti

Pozrite sa, €i nie su vybité batérie vysielaca a ak treba, vymerite ich.

Radiovy vysiela¢ neovlada branu, ale
led na vysielaci sa rozsvieti

Skontrolujte, &i bol vysiela¢ spravne ulozeny do pamate radiového prijimaca.

Uzivatel nie je schopny ovladat pohyb
a led "BLUEBUS" neblika

Zistite, €i je ROBUS350 napajany sietovym napatim 230 V. Pozrite sa, €i nevyhorela
niektora z poistiek. Ak treba, zistite pri¢inu poruchy a potom vymernte poistky za nové
s rovnakymi vlastnostami.

Nezacne ziaden pohyb a majak nesvieti

Ubezpecte sa, Ze prikaz je skutocne prijaty. Ked prikaz dorazi na vstup KROK-ZA-
KROKOM, prislusna led "KROK-ZA-KROKOM" sa musi rozsvietit. Ak pouzivate
radiovy vysielag, led "BLUEBUS" musi dvakrat rychlo bliknut.

Nezacne ziaden pohyb a majak niekolkokrat
blikne

Pocitajte bliknutia a skontrolujte prislusnt hodnotu v tabulke 21.

Pohyb sa za¢ne, ale okamZite nasleduje
spatny chod

Zvolena sila by mohla byt prili§ nizka pre tento typ brany. Pozrite sa, Ci neexistuju
nejaké prekazky. Ak treba, zvyste silu.

Manéver je vykonany, ale majak
nefunguje

Ubezpecte sa, Zze po€as manévru je napatie na svorke majaka FLASH (hodnota napa-
tia nie je dolezita: priblizne 10-30 Vac). Ak namerate napatie, problém je v Ziarovke.
V takom pripade vymernte ziarovku za novu s rovnakymi vlastnostami. Ak nename-
rate prad, mohlo by ist o pretazenie na vystupe FLASH. Skontrolujte, ¢i nenastal
skrat na kabloch.

Manéver je vykonany, ale indikator otvorenej
brany nefunguje

Zistite, aky druh funkcie je programovany pre vystup S.C.A. (tabulka 14). Ked ma byt
svetlo rozsietené, skontrolujte, ¢i je na svorke S.C.A. napatie (priblizne 2 Vdc). Ak je
tam napatie, pri¢inou problému bude svetlo, ktoré sa musi vymenit za nové s rovna-
kymi vlastnostami. Ak tam nie je napatie, mohlo by ist o pretazenie na vystupe S.C.A.
Skontrolujte kable, ¢i na nich nenastal skrat.

AN

J

7.7) Diagnostika a signalizacia

Niektoré zariadenia vydavaju zvlastne signaly, ktoré vam dovolia

rozoznat stav fungovania alebo moznu poruchu.
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7.7.1) Signalizacia majakom
Pocas manévru majak FLASH blika jedenkrat za sekundu. Ked nie¢o nie je v poriadku, blikanie je zrychlené - svetlo blika dvakrat so
sekundovou pauzou medzi bliknutiami.

Tabulka 21: Signalizacia pomocou majaka FLASH

Rychle blikanie Pricina Riesenie
. . Na zaciatku manévru zariadenia pripojené na BLUEBUS nezodpovedaju tym,
1 bliknutie ) . . ) . . : A
ktoré boli rozoznané pocas fazy rozliSenia. Jedno alebo viac zariadeni mézu
1 sekundu pauza Chyba BlueBUS , ) s e . e
: . byt vadné. Skontrolujte ich a, ak treba, vymente ich. V pripade modifikacii
1 bliknutie . i , e rar : .
zopakuijte rozliSovaci proces (7.3.4 RozliSenie dalSich zariadeni).
2 bliknutia Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas. Pozrite sa,
1 sekundu pauza Zasah fotobunky ¢i nie su nejaké prekazky. Toto je normaine, ak existuje prekazka, ktora zne-
2 bliknutia moznuje pohyb.
3 bliknutia Aktivacia zariadenia obme-
1 sekundu pauza . . i Pocas pohybu dochadza k nadmernému treniu brany. Zistite pri€inu.
: . dzujuceho "silu motora
3 bliknutia
4 bliknutia
1 sekundu pauza Aktivacia vstupu STOP Pocas pohybu bol aktivovany vstup STOP. Zistite pri€inu.
4 bliknutia
S bliknuti Chyba vo vnutornych. . Pockajte aspor 30 sekund, potom skuste zadat prikaz. Ak sa ni¢ nestane,
1 sekundu pauza parametroch elektronickej NN . "
. . BN méze ist' o vaznu poruchu a elektronicku kartu bude treba vymenit.
5 bliknuti riadiacej jednotky
gleliang Maxnmalny I|m!t Pockajte par minat, kym sa zariadenie obmedzujuce manévre vrati pod maxi-
1 sekundu pauza manévrov/hodinu bol : .
. p . malny limit.
6 bliknuti prekroceny
7 bliknuti Chyba na vnitornych Na pa3r sz'akund odethvvsetky napajime'o!ovod'yva potom sa pokuste znovu
1 sekundu pauza I zadat prikaz. Ak sa ni¢ nestane, mdze ist 0 vaznu poruchu a elektronicku
: . elektrickych obvococh "
7 bliknuti kartu bude treba vymenit.

AV

7.7.2) Signaly na riadiacej jednotke

Na riadiacej jednotke ROBUS350 je sada led, z ktorych kazda
méze davat’ zvlastne znamenia tak po¢as normalneho fungovania,

ako aj v pripade poruchy.

J
\

Tabulka 22: Led na svorkach riadiacej jednotky

Led BLUEBUS Pri¢ina Riesenie
Ubezpecte sa, ze je prud. Skontrolujte, €i nie su vypalené poistky. Ak
Zhasnuta Porucha treba, zistite pri€inu poruchy a potom vymerite poistka za nové s rovnaky-

mi vlastnostami.

Rozsvietena

Vazna porucha

Ide o vaznu poruchu. Skuste na par sekund vypnut riadiacu jednotku. Ak
stav pretrvava, znamena to, Ze ide o poruchu a elektronicka karta sa musi
vymenit.

1 bliknutie kazdu sekundu

V8etko OK

Normélne fungovania riadiacej jednotky.

2 rychle bliknutia

Zmena stavu vstupu

Je to normalne, ked je zmena na jednom zo vstupov: OPEN, STOP, zasah
fotobuniek alebo pouzitie radiového vysielaca.

Séria bliknuti oddelenych

Je to rovnaka signalizacia ako na majaku.

sekundovou pauzou Rozne Vid tabulku 21.
Led STOP Pric¢ina RieSenie

Zhasnuta Aktivacia vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.

Rozsvietena V3etko OK Vstup STOP je aktivny.
Led KROK-ZA-KROKOM Pric¢ina RiesSenie

Zhasnuta VSetko OK Vstup KROK-ZA-KROKOM nie je aktivny.

Rozsvietena Aktivacia vstupu KROK- Je to normalne, ak zariadenie zapojené na vstup KROK-ZA-KROKOM je

ZA-KROKOM momentalne aktivne.
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Tabulka 23: Led na tlac¢idla
Led L1

Popis

Zhasnuta

Poc¢as normalneho fungovania zariadenie ukazuje, ze "Automatické zatvorenie" je neaktivne.

Rozsvietena

Poc¢as normalneho fungovania zariadenie ukazuje, ze "Automatické zatvorenie" je aktivne.

Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ak blika spolu s L2, znamena to, Ze uzivatel musi vykonat fazu rozliSenia zariadeni (vid odsek "4.3
Rozlisenie zariadeni").
Led L2 Popis
Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania zariadenie ukazuje, Ze "Zatvor po foto" je neaktivne.

Rozsvietena

Pocas normalneho fungovania zariadenie ukazuje, Ze "Zatvor po foto" je aktivne.

Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ak blika spolu s L1, znamena to, Ze uzivatel musi vykonat fazu rozliSenia zariadeni (vid odsek "4.3
Rozlisenie zariadeni").
Led L3 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania zariadenie ukazuje, Zze "Vzdy zatvor" je neaktivne.

Rozsvietena

Poc¢as normalneho fungovania zariadenie ukazuje, ze "Vzdy zatvor" je aktivne.

Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ak blika spolu s L4, znamena to, Ze uZivatel musi vykonat fazu rozoznania dizky kridla (vid odsek "4.4
Rozlidenie dizky kridla").
Led L4 Popis
Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania zariadenie ukazuje, ze "Stand-By" je neaktivne.

Rozsvietena

Poc¢as normalneho fungovania zariadenie ukazuje, ze "Stand-by" je aktivne.

Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ak blika spolu s L3, znamena to, Ze uZivatel musf vykonat fazu rozoznania dizky kridla (vid odsek "4.4
Rozlisenie dizky kridla").
Led L5 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania zariadenie ukazuje, ze "Vyrazenie" je neaktivne.
On Pocas normalneho fungovania zariadenie ukazuje, ze "Vyrazenie" je aktivne.
Flashing Prebieha programovanie funkcii.
Led L6 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania zariadenie ukazuje, ze "Vystrazné blikanie" je neaktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania zariadenie ukazuje, Ze "Vystrazné blikanie" je aktivne.
Blika Prebieha programovanie funkcii.

7.8) Prislusenstvo
Pre ROBUS350 je dostupné nasledovné volitelné prislusenstvo:
e PS124 24 V batéria - 1.2 Ah so zabudovanym dobijacéom

Informacie o kompletnej Skale prisluSenstva najdete v katalogu
vyrobkov Nice s.p.a.

)
~
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Technické parametre

/

\_
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Za ucelom vylepsSenia svojich vyrobkov si Nice S.p.a. vyhradzuje pravo modifikovat ich technické parametre hocikedy a bez predchadza-
juceho upozornenia. V kazdom pripade vSak vyrobca zarucuje ich funkénost’ a vhodnost pre dané ucely.
VSetky technické parametre sa vztahuju na izbovu teplotu 20 °C (5 °C).

Technické parametre: ROBUS350

elektromechanicky prevodovy motor na automaticky pohyb posuvnych bran pre rezidenéné

Typ pouzitie, v€. elektronickej riadiacej jednotky

Ozubeny prevod

Z: 15; Modul: 4; Rozte¢: 12,6 mm; Priemer roztece: 60 mm

Maximalny kratiaci moment pri vyrazeni

18 Nm; zodpoveda schopnosti rozbehnut kridlo so statickym trenim max. 600 N

Nominalny kratiaci moment

10 Nm; zodpovedé schopnosti udrzat v pohybe kridlo s dynamickym trenim max. 333 N

Rychlost pri nominalnom krdat. momente

0,18 m/s

Rychlost napréazdno

0,34 m/s

Maximalna frekvencia funk&nych cyklov

50 cyklov denne (riadiaca jednotka umozriuje maximum popisané v tabulkach 1 a 2)

Maximalny ¢as nepretrzitého fungovania

10 minut (riadiaca jednotka obmedzuje nepretrzité fungovanie na maximum popisané

v tabulkach 1 a 2)

Limity pouzitia

v§eobecne je ROBUS350 vhodny na automatizovanie bran s kridlami do Sirky 15 m a
vahy do 350 kg, ako uvadzaju tabulky 1 a 2

Napéjanie ROBUS350

Napajanie ROBUS350/V1

230 Vac (+10 % +15 %) 50/60 Hz
120 Vac (+10 % +15 %) 50/60 Hz

Maximalna spotreba

250 VA

Izolaéna trieda

1 (vyzaduje sa bezpecnostné uzemnenie)

Nudzové napajanie

s volitelnym prisluSenstvom PS124

Vystup majaka

pre 1 majak LUCYE (12 V, 21 W Ziarovka)

Vystup BLUEBUS

jeden vystup s maximum nosnostou 15 jednotiek BlueBUS

Vstup STOP

pre kontakty normalne otvorené, kontakty s odporom 8,2 KQ alebo kontakty normalne zat-
vorené; samo-rozliSenie (kazda zmena oproti pdvodnému stavu zapricini prikaz "STOP")

Vstup krok-za-krokom

pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu zapri€ini prikaz "KROK-ZA-KROKOM")

Vstup antény radia

52 Q pre kable RG58 alebo podobného typu

Programovatelné funkcie

6 ON-OFF funkcii a 6 nastavitefnych funkcii (vid tabulky 12 a 14)

Funkcie rozliSovania

rozliSenie zariadeni zapojenych na vystup BlueBUS;

rozliSenie typu zariadenia "STOP" (kontakt normalne otvoreny alebo normalne zatvoreny
alebo kontakt s odporom 8,2 KQ);

rozlienie dizky kridla a vypocet bodov spomalenia a giastoéného otvorenia

Teplota fungovania -20 °C =50 °C
Pouzitie v kyslom, slanom alebo poten- .
e e . Nie
cialne vybusnom prostredi
Stupen ochrany IP 44

Rozmery a vaha

330 x 195 v. 227 mm; 8 kg

Technické parametre

Radiovy prijimac¢: SMXI Radiovy prijimac¢: SMXIS

Typ 4-kanalovy prijimac pre radiovo ovladané zariadenia

Frekvencia 433,92 MHz

Kédovanie digitalne, Rolling code s 53 Bit, typ FLOR digitalne, Rolling code so 64 Bit, typ SMILO
. Yy, . FLOR, VERY VR; len jedina skupina: ERGO,

Kompatibilita s vysielacmi PLANO. PLANOTIME, SMILO SMILO

Zapamatatelné vysielace

do 256, ak su uloZzené v pamati spdésobom |

Vstupny odpor

52 Q

Citlivost’

lepsSia ako 0,5 pV

Dosah vysielacov

od 100 do 150 m - tato vzdialenost sa mdze menit v zavislosti od pritomnych prekézok alebo elektromag-
netického rusenia a vplyva na fiu poloha antény prijimaca

Vystupy 4 (na konektore SM)
Teplota fungovania -10°C+=55°C
Technické parametre Vysielaé: FLO2R-S \ Vysiela¢: SM2
Typ 2-kanalovy vysielac pre radiové ovladanie
Frekvencia 433,92 MHz
Kédovanie digitélne, Rolling code s 53 Bit, typ FLOR \ digitalne, Rolling code so 64 Bit, typ SMILO
Tlagidla 2
Napajanie 12 Vdc s batériou 23 A
Spotreba 25 mA

Zivotnost batérie

1 rok, odhad pri 10 prikazoch/den, kazdy v trvani 1 s pri 20 °C (pri nizkych teplotach sa vykonnost baté-
rie znizuje)

Radiacny vykon

100 pW

Rozmery a vaha

72x40v.18 mm/30g \ priemer 48 v.14 mm/19g

Stupen ochrany

IP40 (vhodny pre pouzitie v interiéri alebo v chranenom prostredi)

Teplota fungovania

-40°C +85°C
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InStrukcie a upozornenia pre uzivatelov motora ROBUS

-

\_

Blahozelame vam k vyberu vyrobku znacky Nice
pre vas automaticky systém! Nice S.p.A. vyraba
komponenty na automatizovanie bran, dveri, rolova-
cich bran, roliet a markiz: prevodové motory, riadiace
jednotky, dialkové ovladanie, majaky, fotobunky a
rézne prislusenstvo. Nice pouziva iba najkvalitnejSie
materialy a prvotriedne pracovné postupy. Neustéale
pracuje na vyvoji inovativnhych rieSeni za ucelom
zjednodu$enia pouzivania svojich zariadeni a uzko-
stlivo sa venuje studiu technickych, estetickych a
ergonomickych vlastnosti. Zo Sirokej Skaly vyrobkov
Nice va$ inStalujuci technik urcite vybral ten najlepsi
a najvhodnejsi pre vaSe Specifické poziadavky.

Nice vSak nie je vyrobcom vasho automatického sys-
tému, ktory naopak, je vysledkom operacii vykona-
nych vasim inStalujucim technikom, a to kombinéacie
analyzy, vyvoja, vyberu materialu a realizacie systému.
Kazdy automaticky systém je jedine¢ny a iba vas
inStalujuci technik ma skusenosti a profesionalitu,
ktoré su potrebné na zostavenie systému schopného
uspokojit vase poziadavky, systému, ktory je bez-
pecny a spolahlivy, ma dlhu zivotnost, ale hlavne je
postaveny v sulade s plathymi normami.
Automaticky systém nie je len velmi pohodiny, ale
pIni aj urdity stuperi bezpecnosti vo vaSom domove.
NavySe, s trochou pozornosti, pretrva roky. A hoci
automaticky systém vo vasom vlastnictve spiria platné
bezpe€nostné poZiadavky, to eSte nevyluéuje pritom-
nost "pretrvavajuceho rizika", to znamena moznost,
ze sa vyskytne nebezpecéna situacia, ktora je obvykle
vysledkom nespravneho alebo nezmyselného pouzi-
vania. Pripravili sme pre vas zoznam rad, ako postu-
povat, aby ste sa vyhli nehodam:

Predtym, ako prvykrat pouzijete automaticky sys-
tém, pozZiadajte technika, aby vam vysvetlil, z éoho
pramenia pretrvavajuce rizika. Najdite si par minat a
precitajte si in§trukcie a upozornenia pre uzivatela,
ktory vam dal inStalujaci. OdloZte si ndvod pre buduce
pouZitie a odovzdajte ho pripadnému dalSiemu maji-
telovi automatického systému.

-Vas automaticky systém je stroj, ktory verne plni
vase prikazy. Nezmyselné alebo nespravne pouzi-
vanie ho méze urobit nebezpefnym: neovladajte
pohyb automatického systému, pokial su v jeho do-
sahu osoby, zvierata alebo veci.

<Deti: automatické zariadenie je konStruované tak,
aby zaru€ovalo vysoky stupen bezpecnosti. Je vyba-
vené rozliSovacim zariadenim, ktoré rozozna pritom-
nost os6b alebo veci v drahe, a tym zaru€uje bez-
pecnu a spolahlivi aktivaciu. Napriek tomu nesmiete
dovolit detom hrat sa v blizkosti automatického
systému. Aby ste predisli akejkolvek nahodnej akti-
vacii, drzte dialkové ovladanie mimo dosahu deti:
to nie su hracky!

<Poruchy: akonahle spozorujete, ze vas automaticky
systém nefunguje spravne, odpojte elektrické napa-

janie a vykonajte manualne odblokovanie. Nepoku-
Sajte sa robit akékolvek opravy, ale zavolajte insta-
lujuceho technika. Medzi€asom mbze zariadenie
fungovat ako brédna bez automatizacie, a to po od-
blokovani motora, ako je popisané nizsie.

<Udrzba: tak ako hociktory stroj, vase automatické
zariadenie potrebuje pravidelnu udrzbu, ktora je za-
rukou dlhej zivotnosti a Uplnej bezpecnosti. S vasim
technikom si dohodnite plan udrzby. Nice doporuéuje
vykonavat udrzbu kazdych Sest mesiacov pri nor-
malnom domacom pouzivani, ale tento interval méze
byt rézny v zavislosti od intenzity pouzivania. Kon-
trolu, udrzbu a opravy méze vykonavat vyluéne kva-
lifikovany pracovnik.

*Na systéme alebo jeho programovani, ako aj na
nastavitefnych parametroch ni¢ nemefte, ani ked
mate pocit, Ze to dokazete: za automaticky systém
je zodpovedny vas instalujuci technik.

<Kolaudacia, pravidelna udrzba a vSetky opravy mu-
sia byt zdokumentované osobou, ktora ich vykonala.
Tieto doklady musia zostat uchované u uzivatela
automatického systému.

Jediné zasahy do udrzby, ktoré su uzivatelovi dovo-
lené a doporucené pravidelne vykonavat, sa tykaju
Cistenia skliCok fotobuniek a odstrafiovania listov a
kamienkov, ktoré by mohli prekazat' zariadeniu. Pred
takymito pracami odblokujte automaticky systém (ako
je popisané nizSie), aby nikto nemohol aktivovat bra-
nu. Na Cistenie pouzite len vihki handri¢ku.

eLikvidacia: na konci zivotnosti musi byt automatické
zariadenie zlikvidované kvalifikovanym pracovnikom
a materialy musia byt recyklované alebo zlikvidované
v sulade s platnymi miestnymi normami.

«V pripade poruchy alebo vypadku elektrickej ener-
gie: zatial, ¢o ¢akate na prichod technika (alebo na
navrat prudu, ak vas systém nie je vybaveny baté-
riou), zariadenie mozete pouzivat ako branu bez
automatizacie. Na to je treba ruéne odblokovat pre-
vodovy motor (toto je jediny ukon, ktory je dovolené
vykonat uzivatelovi na automatickom systéme): tato
operaciu navrhol vyrobca tak, aby bola absolutne
jednoducha, bez pouzitia akéhokolvek naradia alebo
fyzickej sily.

~
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Odblokovanie a manualny pohyb: pred vykonanim tejto operacie si prosim uvedomte, ze odblokovanie je mozné,

len ak kridlo nie je v pohybe.

1 Odsurite disk prikryvajuci zamok.

2 Vlozte klu¢ a otoéte ho v smere hodin.

Na zablokovanie: vykonajte tie isté kroky v opacnom slede.

Ovladanie s nefunkénymi bezpe¢nostnymi zariade-
niami: ak su bezp. zariadenia pokazené, brana sa da aj
tak ovladat.

e Aktivujte ovladanie brany (stlacenim dialkového
ovladania, oto¢enim kfd¢a na prepinaci atd.). Ak
bezpeénostné zariadenie povoli manéver, brana
sa normalne otvori a zatvori, inak majak niekolko-
krat zablika, ale pohyb sa nezacne (pocet bliknuti
zavisi od doévodu, kvoli ktorému bol manéver
znemozneny).

e V tomto pripade do 3 sekund aktivujte ovliadanie
znovu a drzte ho aktivne.

e Priblizne o 2 sekundy za¢ne pohyb brany spésobom
"osoba pritomna", t.j. pokial pretrvava prikaz, bra-
na sa hybe; akonéhle sa prikaz uvolni, brana sa
zastavi.

A Axsu bezpeénostné zariadenia mimo prevadzky,
automaticky systém je nutné ¢o najskor nechat’
opravit’.

Vymena batérie dialkového ovladania: ak sa vam
po nejakom Case zda, ze vase dialkové ovladanie uz
nepracuje tak dobre, alebo nefunguje vébec, moéze to
byt jednoducho vybitou batériou (v zavislosti od sp6-
sobu pouzivania mdze vydrzat niekofko mesiacov,
ale aj viac ako rok). Pridete na to tak, ze svetielko
potvrdzujuce vysielanie je slabé alebo blikotavé, alebo
sa rozsvieti len nakratko. Skér, ako zavolate instalu-
juceho technika, skuste vymenit batériu za jednu
z iného fungujuceho vysielaca: ak je pri€inou problé-
slaba batéria, len ju vymente za novu, rovnakého
druhu.

Batérie obsahuju jedovaté latky: nevyhadzujte ich
medzi spolo¢ny odpad, ale pouzite metédy stanovené
miestnymi nariadeniami.

Ste spokojni? V pripade, Ze by ste chceli pridat novy
automaticky systém k vaSmu domu, zavolajte vasho
starého inStalujuceho technika a pouZite vyrobky Nice.
Dostanete sluzby Specialistu a nhajmodernejSie vyrob-
ky na trhu, najlepSie fungovanie a maximalnu kompa-
tibilitu systémov.

Dakujeme, Ze ste si preéitali tieto instrukcie. Zelame
vam plnu spokojnost’ s vasim novym systémom. S kaz-
dou poziadavkou, aj v buducnosti, sa prosim obratte
s plnou déverou na vasho instalujuceho technika.

)




/Dichi,araz_ione di conformita
Vyhlasenie o zhode

secondo Direttiva 98/37/EC, Allegato II, parte B (dichiarazione CE di conformita del fabbricante)
podla Nariadenia 98/37/EC, Priloha I, ¢ast' B (vyhlasenie vyrobcu CE o zhode)

Numero 183/ROBUS350 Revisione: 0
Cislo Revizia

Il sottoscritto Lauro Buoro in qualita di Amministratore Delegato, dichiara sotto la propria responsabilita che il prodotto
Dolupodpisany Lauro Buoro, konatel spolo¢nosti, vyhlasuje na svoju viastnu zodpovednost, Ze vyrobok

Nome produttore: NICE s.p.a.

Meno vyrobcu

Indirizzo Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigné, Oderzo (TV) Italia

Adresa

Tipo Motoriduttore elettromeccanico “ROBUS350” con centrale incorporata

Typ Elektromechanicky prevodovy motor "ROBUS350" so zabudovanou riadiacou jednotkou
Modello RB350

Model

Accessori: Ricevente radio mod. SMXI; batteria di emergenza PS124

Prislusenstvo Radiovy prijima¢ SMXI; nudzovéa batéria PS124

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie:
Splria podstatné nélezitosti nasledovnych nariadeni:

98/37/CE (ex 89/392/CEE) DIRETTIVA 98/37/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 22 giugno 1998 concernente il
ravvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative alle macchine

98/37/CE (ex 89/392/EEC) NARIADENIE 98/37/EC EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 22. jina 1998 tykajiice sa harmonizécie legislativ &lenskych
Statov ohfadom strojov

73/23/CEE DIRETTIVA 73/23/CEE DEL CONSIGLIO del 19 febbraio 1973 concernente il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati mem-
bri relative al materiale elettrico destinato ad essere adoperato entro taluni limiti di tensione

73/23/EEC NARIADENIE 73/23/EEC RADY z 19. februara 1973 tykajuce sa harmonizacie legislativ ¢lenskych Statov ohladom elektrického zariadenia
urceného na pouZzitie v urcitych limitoch napatia

89/336/CEE DIRETTIVA 89/336/CEE DEL CONSIGLIO del 3 maggio 1989, per il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative
alla compatibilita elettromagnetica

89/336/EEC NARIADENIE 89/336/EEC RADY z 3. méja 1989 tykajuce sa harmonizécie legislativ ¢lenskych Statov ohladom elektromagnetickej kompa-
tibility

Inoltre dichiara che non & consentita la messa in servizio del prodotto sopra indicato finché la macchina, in cui il prodotto & incorporato, non
sia stata identificata e dichiarata conforme alla direttiva 98/37/CE

Okrem toho vyhlasuje, Ze horeuvedené komponenty nemézu byt uvedené do prevadzky, pokym stroj, v ktorom je vyrobok zabudovany, nebol oznac¢eny a
vyhlaseny za zhodny s Nariadenim 98/37/EC.

Il prodotto sopra indicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri cataloghi
generali

Tento vyrobok sa povaZuje za neoddelitelnu ast jednej z typickych instalacnych konfiguracii, ako je uvedené v nasom generalnom katalégu.
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[ o Nice SpA

Oderzo TV ltalia

Tel. +39.0422.85.38.38
Fax +39.0422.85.35.85
info@niceforyou.com

Nice Padova

Sarmeola di Rubano PD ltalia
Tel. +39.049.89.78.93.2

Fax +39.049.89.73.85.2
info.pd@niceforyou.com

Nice Roma

Roma ltalia

Tel. +39.06.72.67.17.61
Fax +39.06.72.67.55.20
info.roma@niceforyou.com

Nice France

Buchelay

Tel. +33.(0)1.30.33.95.95
Fax +33.(0)1.30.33.95.96
info@nicefrance.fr

Nice Rhéne-Alpes
Decines Charpieu France
Tel. +33.(0)4.78.26.56.53
Fax +33.(0)4.78.26.57.53
info.lyon@nicefrance.fr

Nice France Sud
Aubagne France

Tel. +33.(0)4.42.62.42.52
Fax +33.(0)4.42.62.42.50
info.marseille@nicefrance.fr

Nice Belgium
Leuven (Heverlee)

Tel. +32.(0)16.38.69.00
Fax +32.(0)16.38.69.01
info@nicebelgium.be

Nice Espafia Madrid
Tel. +34.9.16.16.33.00
Fax +34.9.16.16.30.10

Nice Espafia Barcelona
Tel. +34.9.35.88.34.32
Fax +34.9.35.88.42.49

Nice Polska
Pruszkow

Tel. +48.22.728.33.22
Fax +48.22.728.25.10
info@nice.com.pl

Nice China

Shanghai

Tel. +86.21.525.706.34
Fax +86.21.621.929.88
info@niceforyou.com.cn

www.hiceforyou.com

n Nice Gate je divizia pre automatické dverové a branové systémy 2

Nice Screen je divizia pre automatické systémy na rolety a markizy
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