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1. Upozornéni

Dfiv nez zacnete s instalacni praci, pfe¢téte si tyto instrukce. Instrukce obsahuji dullezité informace tykajici se
bezpec€nosti, instalace, pouziti a udrzby.

Aby jste mohli vyuzit tyto instrukce co mozna nejjednoduseji, pokusili jsme se pfi rliznych fazich instalace postupovat
stejnym zplsobem. VSechny postupy, kieré nejsou specifikované v téchto instrukcich, nejsou dovolené; nevhodné
pouzivani mize poskodit vyrobek a ohrozit osoby a majetek.

Bezpelné si uschovejte tuto pfiru¢ku pro budouci pouZiti.
Tato pfirucka i konstrukce a vyroba soucasti, z kterych se sklada zavora SIGNO, jsou v Uplném souladu s platnymi
normami a predpisy.
Bereme-li v Gvahu rizika, které mohou existovat béhem prabéhu instalace a fungovani SIGNA, je potfebné, aby se
instalace provadéla v pfisném souladu se sou€asné platnou legislativou, normami a pfedpisy,zejména:
o Pfedtim, nez zacnete s instalaci, zkontrolujte, zda pfidavna zafizeni popf. materialy, které jsou potfebné na
zkompletovani automatiky na zavoru SIGNO, splfiuji poZzadavky na specifickou aplikaci.
o Automatické systémy se nesmi pouzivat, pokud nebyly pfezkousSené prevzaté tak, jak je popsano v textu pod
zahlavim:Testovani a pfezkouseni.
o Balici materialy se musi likvidovat v souladu s danymi pfedpisy.
o Neupravujte zadné soucastky, pokud uUprava neni specifikovana v této pfiru¢ce. Operace tohoto druhu vedou
k pravdépodobné nefunkénosti. Firma NICE nebere zadnou zodpovédnost za Skody, zplUsobené v dusledku
pouziti upravovanych vyrobkd.
o Neponofujte automatické Casti do vody ani do jiné kapaliny. Dbejte na to, aby kapaliny v pribéhu instalace
nepronikly do fidici jednotky nebo do jinych otevienych soucasti.

V pfipadé, Ze kapaliny proniknou do zafizeni, okamzité odpojte elektricky proud a kontaktujte se s oddélenim
pro sluzbu zakaznikam firmy NICE. Pouziti zavory SIGNO za téchto podminek by mohlo byt nebezpeéné.

o Skladujte vSechny soucasti zavory SIGNO mimo zdroj tepla a otevifeného ohné. Teplo i oheri by mohly poskodit
soucastky a zplsobit nefungovani zavory, pozar a nebezpecné situace.

o Béhem dlouhého obdobi nefungovani by se baterie mély vyjmout a skladovat na suchém mist&, aby se tim
zabranilo vniknuti Skodlivych latek.

o Ovladaci jednotku pfipojujte ke zdroji elektrického proudu, ktery je vybaveny uzemfovacim systémem.

o VSechny operace, které vyzaduji otevieni dvifek pfistroje SIGNO, se musi provadét tak, ze fidici jednotka je
odpojena od zdroje elektrického proudu. V pfipadé, Ze se odpojeni neda zajistit, pfipojte tabulku v tomto
smyslu: ,POZOR: PROVADEJi SE UDRZBARSKE PRACE !

o V pfipadé, ze dojde k odpojeni automatickych jisticl nebo pferuseni pojistek, musite zjistit pFic¢inu a odstrani ji
dfiv, nez znovu zapnete jisti¢ nebo vyménite pojistky.

Pokud se vyskytne chyba, ktera se neda vyresit pomocnou informaci, které jsou uvedené v této pfirucce, obratte se na
oddéleni sluzeb zakaznikim firmy NICE.

2. Popis vyrobku

SIGNO je elektromechanicka zavora skladajici se ze zakladové desky, konzoly na pfipojeni ramena zavory a ovladaci
jednotky.

Automaticky systém je navrzeny pro dosazeni koncovych poloh (otvirani a zavirani ) se zpomalovaci fazi,
s monitorovanim zatiZzeni motoru b&€hem pohybu.

Diky témto kontrolnim systémum vS8echny prekazky, na které zavora narazi v prostoru zdvihu, se okamzité identifikuji a
zpUsobi obraceni sméru pohybu (funkce priibézného snimace). Systém se da pouzivat v ,ruénim®, ,poloautomatickém* a
»=automatickém® rezimu pomoci funkci jako je ,Zavfit 0 sekund po FOTO" ,Vzdy zavfit* a dvéma typy signalizovani
semafory. Ridici jednotka je vybavena poditadlem cyklG pro planovani servisnich zasah(i a konektorem pro zasunuti
pfijimace SM.

Volitelné pfisludenstvi je k dispozici pro vSechny verze.

SIGNO 3 slouzi k automatickému otevirani pfistupu chranéného ramenem zavory délky az 3 m
SIGNO 4 slouzi k automatickému otevirani pfistupu chranéného ramenem zavory délky az 4 m
SIGNO 6 slouzi k automatickému otevirani pfistupu chranéného ramenem zavory délky az 6 m
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2.1 Vykonové limity

SIGNO 3 azdo3m SIGNO4azdo4m SIGNO 6 do délky 6 m SIGNO 6 do délky 8,5 m
Zavora s kompletni Zavora s kompletni sadou Zavora s kompletni sadou S 24 WA (rameno) je vybavena mobilni
sadou pfisluenstvi pfislusenstvi az do délky 3,75 m pfisluSenstvi a s omezenou rychlosti podpérou , s omezenou rychlosti

a s omezenou rychlosti

— 4 6 8.5
f——————— i 3 + -
E E ‘ n.a_s_-_r_-.:f_

Délka zavory (m)

Poznamka: pro rahna s kruhovym prufezem
se zadné pfislusenstvi (kromé& modelu WA 11)

3. Instalace

Automatické branové a vratové systémy musi byt instalované vylu¢n¢ kvalifikovanym technickym personalem a v plném souladu se
zakonnymi ptredpisy. Pfed zacatkem instalacnich praci si pecliveé piectéte nasledujici pokyny, které jsou uvedené v teto piirucce.

3.1. Kontroly a predbézné fungovani

. Zkontrolujte, zda je baleni neporusené. Po odstranéni obalu zkontrolujte, zda dodavka obsahuje vSechny soucastky, které
jsou zobrazeny na Obr. 1.

4 ks kotev M12

4 ks podlozek @ 12 mm

4 ks pojistnych matic M 12
2 ks Sroubll 4,2x9,5

1 ks konzoly na podporu zavory
1 ks kli¢ na odblokovani

1 ks kli¢ na kryt

4 ks Sroubit M8 x 16

1 ks zékladové desky

1 ks kryt zavory

1 ks potistény kryt

1 ks celni kryt

. S odkazem na Obr. 2, zkontrolujte, zda prostor pro upevnéni zdvory odpovidd rozmérim zéavory.

Upozornéni : zkontrolujte, zda se ma zavora instalovat napravo (R), nebo nalevo (L).

Dbejte na to, aby pohybu zavory pfi zdvihani a zavirani neptekazeli zadné piekazky.

Dbejte na to, aby nosna zékladna pro zavoru SIGNO byla pevna a dostatecné velka.

Dbejte na to, aby zaklad pro upevnéni zavory umoziioval a bezpecnou funkci.

Dbejte na to, aby jednotlivé soucasti byly chranény pied narazy, a aby montazni povrchy byly dostatecné odolné.
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3.2. Typicky systém (Obr. 3)

©oNORhON =

10.
1.
12.

Signo

Hlinikové rameno

Klavesnice

Sloupek pro klavesnici
Sloupek pro fotoburiku
Fotobunka

Ochranny pas z Cervené gumy
Bezpecénostni lista,nebo pas z ervené gumy
PferuSovana signalni svétla
Cervené odrazové pasy
Anténa

Majak

3.3. Upevnéni

1.

No ok

10.
11.

Upevnéte dodanou zakladovou desku v betonovém zakladu vhodné velikosti. Zakladova deska musi byt v jedné
roviné s povrchem podstavce, v dokonalé roviné a s dokonale Cistym povrchem. Dbejte na to, aby jste nepoSkodili
zavity ukotveni. Vytvorte kanal, kterym by se mohl vést jeden, pfipadné vice elektrickych kabel(.

Upozornéni: zakladova deska musi vést rovnobézné se zavorou. Obr. 4.

Umistéte zavoru SIGNO na pfedem instalovanou zakladovou desku a zajistéte ji dodanymi Srouby a podlozkami.
Obr. 5.

Je-li to potfebné, zménte pozici pruziny, pfesurite ji zprava doleva.

Upozornéni: pokud je rameno ve svislé poloze, je pruzina uvolnéna Obr. 6.

PFipevnéte rameno z&vory ke konzole a zajistéte ji pfitdhnutim &tyfmi Srouby. Obr. 7.

Provedte odblokovani. (viz kapitola 8 ,,Odblokovani)

Nastavte rameno do vodorovné polohy a pfipevnéte vdechno zvolené pfisluSenstvi.

Vyrovnejte rameno pomoci napinaci ty€e na nastaveni pruziny. Rameno musi byt spravné vyvazené. Zkontrolujete
to tak, Ze rameno umisténé pod uhlem 45° nema tendenci ani stoupat ani klesat. Obr. 8.

UPOZORNENI : pokud skongil proces vyvaZzovani ramena, je tfeba dotahnout $rouby napinaci tyce.

Vodorovné a svislé linearni vyrovnani je mozné nastavit pomoci tlumiciho zafizeni omezeni drahy. Obr. 9.

Znovu zablokujte zavoru provedenim kroku 5 v opacném pofadi.

Pokud se nepouzije pfislusenstvi zavory SIGNO, pfipadné se pouziji pouze nékteré Casti, postup vyvazovani je
mozné usnadnit umisténim pruziny do jednoho z otvor(, které jsou k dispozici. Obr. 10.

3.4. Pripojeni k elektrickému proudu

Pripojte pfivod elektrického proudu 230 V do svorek. Obr. 11.
Zabezpecte kabel proti vytrZeni.
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3.5. Elektrické schéma

Nasledujici obrazek ukazuje usporadani elektronické desky s vyznacenim hlavnich komponentli a konektorl pro
pfipojeni vodicu.
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3.6. POPIS ZAPOJENI

1-2 Féze — Nula = napdjeni ze sité

3-4 Majak = 24V stejnosmérnych max. 25 W

5-6 Elektricky zamek / = 24V stejnosmérnych max. 250 mA elektromagneticky zamek /
PridrZeni pridrZzeni

7-8 Fototest = Vystup fototestu

9-10 24 V stejnosmérného 24 V stejnosmérnych max. 200 mA napajeni piislusenstvi

11 Spoleény spolecny pro vSechny vstupy

12 SCA = vystup indikace otevirani zavory (LED sviti = zavora oteviena,
LED zhasnuté = zévora zaviena, LED blika rychle = zaviraci faze,
LED blika pomalu = oteviraci faze)

13 Cor ~ vystup osvétleni (aktivuje se na zacatku cyklu a zGistdva aktivni 60 sekund po skonceni cyklu)
14 Man = vystup LED udrzby
15 Sync = synchronizace zavor
16  Stop = vstup STOP (bezpecnostni vypnuti), normalné zavieny typ (NC),
nebo staly typ odporu 8,2 kQ
17  Foto = vstup pro bezpe¢nostni zafizeni (fotobunky, pneumatické bezpe€nostni list) funkéni v prubéhu
zaviraci faze
18  Step-by-step = Vstup krokovani Otevtit — Stop — Zaviit — Stop
19  Open = Vstup pro otevirani s cyklickou funkci Oteviit — Stop — Oteviit - Stop
20 Close = Vstup pro zavirani s cyklickou funkci Zaviit — Stop — Zavfit - Stop
Aerial = Vstup pro anténu pfijimace
Battery = Pripojeni zasuvné karty pro nabijecku baterie

3.7. Poznamky o elektrickych spojich

Pro zajisténi bezpecnosti montéra a zamezeni poskozeni komponentl pii zapojovani systému nebo pii pfipojovani ptijimace, musi
byt ovladaci jednotka odpojend od napajeci sité a od zaloznich baterii (pokud jsou pouzité).

Elektrické zapojeni se provadi podle &asti 16.5. této prirucky, pri¢emz vezméte v ivahu nasledujici :

e | Ovladaci jednotka se musi napéjet kabelem 3 x 1,5 mm” (faze, nula a uzemnéni); pokud je vzdalenost mezi ovladaci jednotkou

a uzemnénim vétsi nez 30 m, musi se instalovat uzemnéni v bezprostiedni blizkosti ovladaci jednotky.
TSI, - ; — — - - o ~ TR — 7
e Pro pfipojeni bezpecnostniho majaku a elektrického zamku doporucujeme pouzit vodi¢e s minimalnim prafezem 1 mm”.

® Pro pfipojeni nizkonapétové Casti bezpecnostniho obvodu pouzijte vodice s minimalnim prafezem 0,25 mm’, ( presahuje-li
délka 30 m, pouZijte stinény kabel se stinénim pfipojenym k uzemnéni pouze na strané fidici jednotky).

e Dejte pozor na zafizeni vyzadujici spravné dodrzeni polarity (majak, elektricky zamek, fototest, piisluSenstvi, atd.)

e Pokud se vstupy typu NC (normalné spojené)nepouzivaji, musi byt spojené se spole¢nym vstupem, nepouzité vstupy typu NO
(normalné rozpojené) musi zlstat nezapojené.
 Kontakty musi byt mechanické a bezpotencidlové. Kontakty typu ,,PNP,“NPN* , Otevieny kolektor se nesmi pouZivat.
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3.8. Popis vstupu Stop

Ovladaci jednotka muaze byt naprogramovana pro dva typy funkce vstupu STOP:
o Normalné zavieny (NC) : pro pfipojeni zafizeni s rozpinacim kontaktem - tlacitko STOP, nouzové zastaveni
apod. (nastaveno z vyroby).
o STOP s konstantnim odporem: pro pfipojeni zafizeni s konstantnim odporem vstupu 8,2 kW (napf.
bezpeclnostni lista). V tomto pfipadé ovladaci jednotka méFi odpor mezi vstupem STOP a spole¢nou svorkou a
blokuje Fidici jednotku, pokud se hodnota pohybuje mimo definovany rozsah hodnoty 8,2 kW + 50 %.

Programovani vstupu STOP :

123 456789 10 11 12

1. Nastavte pfepinace tak, jak je uvedené na obrazku

Provedte ,uloZzeni do paméti“ (sekce 4.4), které v tomto pFipadé slouzi k uloZeni statusu vstupu
STOP v rezimu uceni.

123 456789 10 11 12

3. Vratte DIP pfepinace do uvedeného nastaveni

Poznamka. Kdyz se postup programovani ukon¢i, LED STOP musi zUstat rozsvicené pro potvrzeni spravného uloZeni tidajt.

3.9. Fototest

Funkce fototestu je idedlni feSeni spolehlivosti ve vztahu k bezpeénostnim zafizenim a umozriuje dosahnout ,kategorie

zafizeni. Pro realizaci tohoto feSeni zapojte fotobufiky podle nasledujiciho schéma zapojeni nastavte DIP pfepinac 7 do
polohy ,ON —Zapnuto“ (Aktivace fototestu).

~ ® o2 =5
e e iio]
T RX X RX
©) | roro © | foro | ©
12 12345 12 12345
SRR NESAESIISERS] SRS NESARSIISERS
s N NI, 10 —J
[ — A
L | 7 11
8 17

Pred zacatkem jakéhokoliv manévru se fotobunky otestuji a manévr zacne pouze tehdy, kdyz je vysledek testu pozitivni.
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3.10. Kontrola zapojeni
Nasledujici operace zahrnuji prace, které se provadéji na obvodech pod napétim. Nékteré ¢asti jsou pod napétim sité a jsou proto
mimofadné nebezpecné ! Davejte mimofadny pozor na to, co délate a nikdy nepracujte sami!

Po skonceni zapojeni, proved’te celkovou kontrolu a to nasledujicim zptlisobem :

. Zapnéte proud do fidici jednotky a okamzité zkontrolujte pfitomnost napéti sit€¢ na svorkach 1-2 a napéti v rozsahu 28-33
V na svorkach 9-10 (napajeni piislusenstvi). Pokud hodnoty neodpovidaji vySe uvedenym specifikacim, okamzité odpojte
jednotku a pecliveé zkontrolujte spoje a napéti site.

. Pfiblizn€ 2 sekundy po zapnuti by se méla rozblikat v pravidelnych intervalech jedné sekundy LED OK a tim indikovat, ze
fidici jednotka funguje spravné.

. Zkontrolujte, zda LED vstupi STOP a FOTO jsou rozsvicené (bezpecnostni zafizeni je aktivni), zatimco LED vstupti
krokovani (Step-by-step) a Oteviit / Zaviit musi byt zhasnuté (neni pfitomny zadny povel). Pokud tomu tak neni,
zkontrolujte spoje a provéite , zda vSechna zatizeni funguji spravné.

Zkontrolujte, zda vSechna bezpeCnostni zafizeni v systému funguji spravné (nouzové vypnuti, fotobuiiky, pneumatické
bezpecnostni listy, atd.). Vzdy, kdyZ se bezpecnostni zafizeni vypnou, pfislusné LED STOP a FOTO musi zhasnout.

. Odblokujte zavoru a zkontrolujte zda :
= je rameno vyvazené — pokud ne, nastavte vyvazZovaci pruzinu.
= se rameno pohybuje v celém rozsahu svého pohybu bez nadmérného odporu

n
spravné funguji koncové spinace: se zavienym ramenem je rozepnuty pouze koncovy spina¢ pro zavienou polohu-

LED musi byt zhasnutd, pokud je rameno oteviené, musi byt rozepnuty pouze koncovy spinac oteviené polohy —
LED musi byt zhasnutd. Neni-li tomu tak, odpojte elektricky proud a obrat'te konektor koncovych spinaci.

= nechte rameno pfiblizn¢ pod uhlem 45°tak, aby se mohlo volné pohybovat ve sméru otevieni i ve sméru zavieni a
pak zajistéte zavoru.
. Zkontrolujte, zda se rameno pohybuje spravnym smérem, t.j.
= Stisknéte tlacitko ,,Close —Zavrit™ a zkontrolujte, zda se rameno pohybuje ve sméru zavieni
= Pokud se rameno pohybuje ve sméru otvirani, stisknéte znovu tlacitko ,,Close — Zaviit®, pro zastaveni pohybu,
vypnéte sitovy piivod a vzajemné prohod’te vodice, které napajeji motor.

n
Bez ohledu na smér pohybu ramena, doporucujeme znovu zastavit pohyb stisknutim tlacitka ,,Close — Zaviit™.

4. Programovani a nastaveni

Pokud byla kontrola zapojeni pozitivni, mizete zacit s fazi vyhledavani mechanickych dorazti. Tento postup je nutny, protoze fidici
jednotka STA20 musi zméfit vzdalenost, kterou projde pfevodovy motor, aby piemistil rameno ze zcela zaviené polohy (pozice 0) do
zcela oteviené polohy (pozice 1).

Postup hledani mechanickych dorazli 1ze provést s pouzitim rezimu pocate¢niho hledéani, nebo rezimu automatického vyhledavani.
Nasledné po ,,pocateénim hledani®, nebo ,,automatickém hledani“, pokud je tieba, miizete editovat pozice zpomaleni RA a RC
pomoci postupu ru¢niho programovani.

! RA
| . . 1
Pozice 0 : bod, kdy je rameno zaviené, coz odpovidd mechanickému i i
dorazu zavieni. v
Pozice RC : pozice, pii které rameno musi zacit sfdzi zpomalovani H //’,"
b&hem zavirani. i E /'/’I ot RC
Pozice RA : pozice, pii které rameno musi zacit s fazi zpomalovani i L,"/' e
béhem otvirani. & ____________________ ' 0
Pozice 1: bod, pfi kterém je rameno plné oteviené, to odpovida Tt

mechanickému dorazu Gplného otevieni.
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4.1. Pocatecni vyhledavani mechanickych dorazi

Postup ,Pocate¢ni vyhledavani mechanickych dorazi“ se provadi automaticky jako prvni manévr, ktery je provadén po
instalaci zavory

Pro aktivovani pocatecniho vyhledavani pozice mechanickych dorazu :

1. odblokujte zavoru, volné s ni pohybujte ve sméru otvirani a zavirani a potom ji zablokujte.

2. kratce stisknéte tlacitko ,Close — Zavfit* na desce, nebo pfivedte povelovy impuls na vstupni svorky a pockeijte,
dokud fidici jednotka neprovede pomaly zaviraci manévr do pozice 0, pomaly oteviraci manévr do polohy 1 a
rychly zaviraci manévr do polohy 0.

Poznamka : pokud je po povelu prvnim pohybem oteviraci manévr, dalSim povelem zastavte postup a
potom obratte polaritu vodi¢u, které napajeji motor.

3. Po dokonceni vySe popsaného postup se automaticky provede matematicka operace pro vypocitani pozic
zpomalovani ( RA a RC).

Postup ,poc¢ate¢niho vyhledavani mechanickych dorazd“ je nyni ukonéen a pfevodovy motor je pfipraven na

pouzivani. Nastavte podle potfeby ,funkce na DIP* pfepinacdich .

Poznamka 1: Pokud se béhem faze ,poCatecniho vyhledavani“ aktivuje nékteré z bezpe€nostnich zafizeni,
pohyb ramena se okamzité pferusi. V tomto pfipadé se vySe uvedeny postup musi zopakovat
od kroku 1.

4.2. Automatické vyhledavani mechanickych dorazi
Jako alternativa k postupu ,pocatecniho vyhledavani“ mize byt kdykoliv aktivovana faze ,automatického vyhledavani
mechanickych dorazd“ bez toho, Ze by se musela vymazat pamét. Postup vykonava fazi vyhledavani mechanickych

dorazu (pozice 0 a 1) s pouzitim té samé metody, ktera je popsana pro postup ,pocate¢niho vyhledavani®.

Aktivace vyhledavani mechanickych dorazu:

1. Nastavte DIP pfepinace tak, jak je uvedené na obrazku: i (AR RRRN] " |

123 45 6 7 8 9 10 11 12

2. odblokujte zavoru, volné s ni pohybujte ve sméru otvirani a zavirani a potom ji zablokujte.
3. Kratce stisknéte tlacitko ,Close — Zavfit“ na desce, nebo pfivedte povelovy impuls na vstupni svorky a pockejte,
dokud Fidici jednotka neprovede pomaly zaviraci manévr do pozice 0, pomaly oteviraci manévr do polohy 1 a
rychly zaviraci manévr do polohy 0.

Poznamka : pokud je po povelu prvnim pohybem oteviraci manévr, dalSim povelem zastavte postup a

potom obratte polaritu vodicl, které napajeji motor.

4. Po dokon&eni vySe popsaného postup se automaticky provede matematicka operace pro vypocitani pozic
zpomalovani ( RA a RC)

5. Vratte DIP pfepinade do pozice uvedené na obrazku: EERRNNENNNN| RN

1 23 456 7 89 10 11 12

6. Postup ,pocatecniho vyhledavani“ mechanickych dorazd je nyni ukon€en a pfevodovy motor je pfipraven k
pouzivani. Nastavte pfepinace funkci podle pozadavk.

Poznamka 1: Pokud se béhem faze ,po¢atecniho vyhledavani“ aktivuje nékteré z bezpecnostnich zafizeni,
pohyb ramena se okamzité pferudi. V tomto pfipadé se vySe uvedeny postup musi zopakovat
od kroku 1.
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4.3. Rucni programovani zpomalovacich pozici

Tento postup popisuje ruéni vkladani pozici pro zacCatek zpomalovani jako alternativy k automaticky
vypocitanym pozicim poc¢ate¢niho, nebo automatického vyhledavani mechanickych dorazu.

Pro ruéni programovani pozici zpomalovani :

1. Nastavte DIP pfepinace podle jednoho z nasledujicich obrazkud v zavislosti na parametru, ktery chcete ulozit do

paméti :

POZICE RC: Vychozi pozice zpomalovani béhem zaviraciho manévru: L . innnnnl " i
123 45 6 7 8 9 10 11 12

POZICE RA: Vychozi pozice zpomalovani béhem otviraciho manévru: inn i pnnnnn| [T

123 456 7 8 9 10 11 12

2. Stisknéte na desce tladitko ,Open — Otevfit* ,nebo ,Close — Zavfit* a podrzte ho, dokud neni dosazena
pozadovana poloha.
Poznamka : Stisknéte tlacitko STOP, pokud chcete zrychlit pohyb ramena.

3. Po dosazeni poZadované pozice pustte tlaCitko a provedte ,postup uloZeni do paméti* (17.4).

4. Vratte DIP prepinage do pozice uvedené na obrazku: ERRnnnnnng il

123 45 6 7 8 9 10 11 12

4.4. Ulozeni do paméti

Tato operace slouzi pro uloZzeni hodnoty parametru do paméti fidici jednotky.

Pro provedeni postupu ulozeni do paméti :
1. Podrzte tlacitko STOP alespor 3 sekundy - LED OK zacne rychle blikat.
2. Pustte tlacitko STOP. LED OK bude rychle blikat po dobu dalSich 3 sekund.
3. V priibéhu tfi sekund stisknéte na okamzik zarovern tlacitka OPEN a CLOSE a kdyz jsou obé klavesy stlacené
soucasné, LED OK zhasne a potom se na 2 sekundy rozsviti, pro potvrzeni, Ze vybrany parametr byl spravnym
zpusobem uloZzeny do paméti.

4.5. Vymazani paméti

VSechny programovatelné parametry jsou zaznamenany v pameéti, ktera uchova informace i v pfipadé pferuseni
napajeni. V nékterych pfipadech se vSak mlze stat, ze potfebujete odstranit vSechny udaje uloZzené v paméti.

Pro vymazani paméti :

1. Nastavte DIP prepinace podle obrazku : Spapnnnnnn B8

123 456 7 89 10 11 12

2. Provedte ,postup ukladani do paméti“ (Cast 4.4), ktery je vtomto pfipadé pouZit pro potvrzeni postupu
vymazavani.

3. Vratte DIP prepinade na nastaveni uvedené na obréazku : IR NNNN 0]

1 23 456789 10 11 12

Poznamka: Po vymazani paméti je systém v takovém stavu, jako by fidici jednotka nikdy nebyla
naprogramovana, takze nebude mozny zadny pohyb. V tomto pfipadé prvni povel, ktery se pfivede do vstupu
stisknutim tlaCitka OPEN nebo CLOSE, slouzi pro aktivaci postupu ,Pocateéni vyhledavani mechanickych
doraz("“.
Poznamka 1: Tato operace nevymaze hodnoty pocitadla provedenych manévrd a poctu naprogramovanych
manévru.
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4.6. Nastaveni

Po ukonceni faze programovani mizete provést potfebna nastaveni, ktera jsou potfebna pro zabezpeceni spravného a
bezpelného fungovani automatického systému.

4.6.1. Nastaveni krouticiho momentu

Pro omezeni urovné krouticiho momentu dodaného prfevodovym systémem v souladu se zavedenymi normami je Fidici
jednotka vybavena trimrem TR1, ktery slouzi pro nastaveni krouticiho momentu motoru. Pro zvySeni krouticiho
momentu otacejte trimrem ve sméru hodinovych ru€iCek. Vyskytne-li se béhem pohybu ramena prekazka (kroutici
moment motoru vyZaduje vySSi kroutici moment nez jaky je naprogramovany), systém se zastavi, a pokud je nastaveny
automaticky nebo poloautomaticky rezim, zacne manévr v opaéném sméru. Vyskytne-li se tfikrat za sebou prekazka, dfiv
nez rameno dosahne spravnou zaviraci polohu, pro zvySeni urovné& bezpecnosti motor provede kratkou zménu sméru
drahy a potom se zastavi.

4.6.2. Nastaveni rychlosti

Omezeni kinetické energie ramena v pfipadé srazky s moznymi prekazkami, kromé& omezeni krouticiho momentu
motoru, je také mozné redukovat rychlosti motoru. Rychlost mize byt kdykoliv nastavena pomoci trimru TR2: pro
zvySeni rychlosti otacejte trimrem ve sméru hodinovych ruci¢ek. Kdyz je trimr nastaveny na pozici nejvySsi rychlosti,
oteviraci ¢as zavory je pfiblizné 3 sekundy. S trimrem na pozici nejmensi rychlosti je oteviraci ¢as pfiblizné 6 sekund.

4.6.3 Nastaveni doby pauzy

Pokud je nastavena funkce automatického zavirani, po otviracim pohybu se spusti ¢asovac (doba pauzy). Po uplynuti
intervalu ¢asovace se automaticky spusti zaviraci manévr. Doba pauzy se mlze nastavit timrem TR3. S trimrem na
pozici nejkrat§iho ¢asu je doba puzy 0 sekund, na pozici nejdelSiho ¢asu (ve sméru hodinovych ruci¢ek) je oba pauzy
120 sekund.
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5. Testovani a prezkouseni

Toto je nejdulezitéjSi operace, ktera zajisti maximalni bezpecnost a spolehlivost automatického systému. Postup
testovani se miize pouzivat pro periodické kontroly zafizeni, které tvofi automaticky systém.

Testovani celého systému musi provadét kvalifikovany a zkudeny persondl, ktery musi stanovit, ktery test se bude
provadét na zakladé pfislusnych rizik a ovéfit shodu systému s platnymi pfedpisy, legislativou a normami, hlavné vSak
s pozadavky EU normy 12445, ktera stanovuje testovaci metody pro automatické systémy pro zévory smiSenych
prechod pro vozidla a chodce.

Kazdy komponent systému, tj. zafizeni pro nouzové vypnuti, fotoburiky, atd. mohou vyZadovat specifickou testovaci fazi.
Proto doporu€ujeme dodrzovani postup(, které jsou uvedené v této referencni pfirucce.

Proved'te nasledujici kroky testovani:

1. Zajistéte, aby se v plném rozsahu dodrZovaly instrukce uvedené v kapitole ,VYSTRAHA® .

2 Nastavte vS8echny DIP pfepinace tak, jak je uvedené na obrazku i
: (v8echny funkce jsou deaktivovany, nebo v poloautomatickém Annnnnnnn 0l
reiimu) 123456782910 1112

3. Stisknéte tlatitko OPEN a zkontrolujte zda :

o se aktivuje majak

« se spusti oteviraci manévr se zrychlenim

e se pohyb zpomali a zastavi, kdyZ rameno dosahne oteviené polohy.

4. Stisknéte tlacitko CLOSE a zkontrolujte, zda:
o se aktivuje majak
e se spusti zaviraci manévr
e se pohyb zastavi, kdyZ se rameno zavfe.

5. Spustte oteviraci manévr a zkontrolujte, zda aktivace bezpeénostniho zafizeni spojeného se:
e vstupem STOP zpUsobuje okamzité pferuseni pohybu,
e vstupem FOTO nema Zadny ucinek,

6. Spustte zaviraci manévr a zkontrolujte, zda aktivace bezpe&nostniho zafizeni spojeného se :
o vstupem STOP zplsobuje okamzité pferuSeni pohybu
¢ vstupem FOTO zpusobi, zastaveni pohybu a spusténi v opacném sméru

7. Aktivujte bezpecnostni zafizeni spojené se :
o vstupem STOP a zkontrolujte, zda v dobé, kdy je aktivni vstup, systém nevykonava zadny pohyb,
o vstupem FOTO a zkontrolujte, zda v dobg, kdy je aktivni vstup pro zavieni, systém nevykonava zadny pohyb.

8. V prabéhu oteviraciho, nebo zaviraciho manévru omezte pohyb ramena néjakou pfekazkou a zkontrolujte, zda
prevodovy motor provede zménu sméru dfiv, nez se pfekroCi uroven krouticiho momentu podle platnych norem.

9. Zméite silu narazu v souladu s pozadavky normy EU 12445. PouZiva-li se fizeni ,krouticiho momentu motoru®
na pomoc systému pfi redukci sily narazu, hledejte také nastaveni, které poskytuje nejlepsi vysledky.

10. Zkontrolujte, zda aktivace vstupu (jsou-li pfipojené) zpusobi krok v nasledujicim poradi :
e pro vstup STEP-BY-STEP (krokovani) : otevfit — stop — zavfit — stop,
o pro vstup OPEN (otevfit) : otevfit — stop — otevfit - stop.
o pro vstup CLOSE (zavfit) :zavfit — stop — zavfit — stop.

11. Vratte DIP pfepinaé do nastaveni uvedeného na obrazku : ERRRNNNEND 01N

1 23 456 7 8 9 10 112
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6. Nastaveni funkci

Pro vybér poZadovanych funkci nastavte programovaci DIP pfepinate na OFF a aktivujte funkci DIP pfepinacu podle
nasledujiciho seznamu :

Pfepinac 1-2 Off Off »,Manualni“ rezim, (dead man)

On Off = ,Poloautomaticka“ rezim

Off On = ,Automaticky” rezim, t.j. automatické zavirani

OnOn = ,Automaticky rezim + vzdy zavfit"
Prepinac3 On = Spole€ny rezim < Neni k dispozici v manualnim rezimu>
Prepinat4 On = 5 sekund pfedblikani (2 sekundy v manualnim reZimu)

Znovu zavieni 0 sekund po FOTO v automatickém rezimu,

Prepinacs  On ~ nebo znovu zavieni po FOTO v poloautomatickém rezimu

Prepinac6 On = FOTO také béhem otvirani
PifepinaC7 On = Aktivace fototestu
Pfepinac 8 On = Pfidrzeni .

Off = Elektromagneticky zamek
Prepina€9 On = Semafor v jednosmérném rezimu
Pfepina¢ 10 On = Semafor v obou smérech

Poznamka : Nastaveni DIP pfepinacu do pozice ,OFF* deaktivuje pfifazené funkce.

6.1 Popis funkci
Manualni rezim

Pohyb se provadi pouze tehdy, pokud je pfitomny povel. Pohyb se zastavi hned, jakmile se pferusi povel, aktivuje-li se
jedno z bezpecnostnich zafizeni (STOP nebo FOTO) , nebo kdyz se aktivuje snima¢ proudu.

Pokud byl manévr pferuSen, musi se nejprve deaktivovat deaktivovat a teprve potom se muze pfivést dalsi povel pro
spusténi nového pohybu.

Poloautomaticky a automaticky rezim

V poloautomatickém nebo automatickém rezimu, se po povelovém impulsu provede cely pohyb, dokud neni dosazena
specificka pozice. Druhy impuls na tom samém vstupu, ktery spustil pohyb, zplsobi zastaveni systému. Pokud se
ovladaci povel zada namisto impulsu formou nepfetrzZitého signalu, budou vSechny ostatni fidici povely blokované (tuto
funkci lze pouzit napf., kdyz je tfeba pfipojit hodiny k otviracimu vstupu ). Aktivace ampérmetrické ochrany nebo
fotoburiky, které pfislusi sméru pohybu béhem manévru (FOTO b&hem zaviraciho manévru), maji za nasledek zménu
sméru.

V automatickém pracovnim rezimu nasleduje po oteviracim manévru pauza a po ni zaviraci manévr. Pokud dojde
béhem intervalu pauzy k aktivaci vstupu FOTO, ¢asovac¢ bude vynulovan a bude spustén dopfedu nastaveny ¢as pauzy.
Pokud bé&éhem doby pauzy dojde k aktivaci vstupu STOP, funkce opakovaného zavfeni se zrusi a systém piejde do stavu
STOP.

Funkce ,,vzdy zavrit“

Pokud je po obnoveni dodavky proudu rameno v oteviené poloze dojde po 5-ti sekundovém predblikani majaku
k automatickému spusténi zaviraciho manévru.

Spolec¢na funkce

Pfi ,spole¢né” funkci nelze oteviraci manévr prerusit povelovymi impulsy, kromé téch impulsl, které maji za nasledek
zaviraci manévr. BEhem zaviraciho pohybu novy ovladaci impuls zpUsobi, Ze pohyb se zastavi a obrati (otviraci pohyb).

Predblikani

Povelovy impuls aktivuje majak a po 5-ti sekundach (po 2 v manualnim rezimu) nasleduje pohyb.
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Znovu zavieni 0 sekund po FOTO v automatickém rezimu nebo znovu zavieni po FOTO v poloautomatickém
rezimu

V automatickém rezimu aktivace vstupu FOTO pfi oteviracim, nebo zaviracim rezimu se doba pauzy redukuje na O
sekund bez ohledu na nastaveny ¢as pauzy. V poloautomatickém rezimu aktivace vstupu FOTO aktivuje automatické
zavieni s nastavenym Casem pauzy.

FOTO také pfi otevirani

Pri této funkci aktivace vstupu FOTO zpusobi preru$eni pohybu i béhem oteviraciho manévru. Pokud je zvoleny
poloautomaticky nebo automaticky rezim,dojde po deaktivaci vstupu FOTO k obnoveni pohybu.

Aktivace fototestu

Pfed zahajenim kazdého manévru se zkontroluji vSechny fotoburky, tim se zvySuje celkova bezpecénostni Uroven
systému. Dal8i podrobnosti viz ¢ast 16.9.

Pridrzeni/elektromagneticky zamek

Toto nastaveni umozfiuje vystupu ELEKTRICKY ZAMEK pfifadit nasledujici typy funkci:
o elektromagneticky zamek (Pfepina¢ 8 OFF) — vystup je nékolik sekund aktivni pfi oteviracim manévru se zavienym
ramenem
e pridrzeni (Pfepina¢ 8 ON) — vystup se aktivuje na konci zaviraciho pohybu a zUstava aktivovany po celou dobu, kdy
rameno z(stava v zaviené pozici.

Semafor v jednosmérném rezimu

V tomto rezimu je vystup SCA aktivni pfi otevieném ramenu a béhem oteviraciho pohybu, bé&hem zaviraciho pohybu a
pfi zavieném ramenu se deaktivuje. To umozriuje pouzit zelené svétlo semaforu k indikaci volného prujezdu.

Semafor v obou smérech

Nastaveni pfepinaCe 10 na ON, bez ohledu na nastaveni pfepinaCe 9, slouzi k aktivaci funkce ,semafor v obou
smérech®. V fidici jednotce probéhnou nasledujici zmény : vstup ,OPEN“ se zméni na ,Step-by-step 2 (krokovani 2),”
zatim co vystupem ,Courtesy light — Osvétleni* (COR) a ,Barrier open indicator light — Indikace otevfeni zavory“ (SCA) se
zméni na zelené svétlo pro jeden smér a zaroven ¢ervené svétlo pro druhy smér tak, jak je to znazornéné na Obr. 5.
Pro kazdy smér prUjezdu je nastaveny jiny oteviraci pfikaz: ,Step-by-step“(PP) pro vjezd a ,Step-by-step 2“(PP2) pro
vyjezd. V tomto pfipadé jsou instalované dva semafory s Cervenymi a zelenymi svétly, pfipojenym k vystupiim SCA
(Indikace otevieni zavory) a COR(Courtesy light- Osvétleni).

®
©

Ingresso Comando con PP [T R 1
| |
1 1

=

scmyn — ¢ 9 L]

Uscita spia barriera aperta - SCA

Barriera ‘

Uscita luce di cortesia - COR ————@ ‘ (COR) 13 ———@ o

L)
O |

Uscita Comando con PP2 11
Comune

®
©

II::>

Za normalnich podminek jsou vystupy SCA a COR vypnuté a vypnuté jsou také semafory. Po povelu na vstup krokovani
se spusti se otviraci manévr a zaroven se aktivuje vystup SCA a zelené svétlo semaforu na vjezdové strané spolu
s Eervenym svétlem semaforu na vyjezdové strané.

Pokud je povel pro otevfieni pfivedeny na vstup krokovani 2, aktivuje se vystup COR a ten aktivuje zelené svétlo
semaforu na strané vyjezdu a cCervené svétlo semaforu na strané vjezdu. Svétlo zlstane rozsvicené béhem celé
oteviraci faze b&éhem doby pauzy, pokud je naprogramovana. Naopak, béhem zaviraci faze sviti zelené a ¢ervené svétlo
semaforu spolecné, tim se signalizuje zruseni prioritniho prijezdu.

Vystupy umoziuji pfipojit Zarovky s napétim 24 V s maximalnim pfikonem 10 W na vystup. Pokud je tfeba pouzit
zarovky s vétsim pfikonem, je nutné je pfipojit pfes relé napajené z vystupu fidici jednotky.
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7. Co délat, kdyz...

Nasledujici sekce popisuje nekteré z nejbéznéjsich problémil, s kterymi je mozné se sejit béhem instalace systému:

e Nesviti Zadna LED :
Zkontrolujte, zda je na svorkach 1 a 2 napéti a zkontrolujte,zda nejsou prerusené pojistky F1 a F3 .

e Manévr se nespusti :
Zkontrolujte, zda LED bezpecnostnich vstupti STOP a FOTO jsou aktivni a zda motor neni zabrzdény.

e Béhem manévru dojde ke zméné sméru :
Zkontrolujte, zda se aktivovalo nekteré z bezpe€nostnich zatizeni (Foto béhem zaviraciho manévru), nebo zda se aktivoval
snimac¢ proudu. V druhém piipadé zkontrolujte, zda je nastaveni snimacée proudu dostate¢né pro pohyb ramena. Je-li hodnota
nedostatecna, zvyste troven otacenim trimru krouticiho momentu (TRI) ve sméru hodinovych rucicek.

e LED OK blika rychle:
Nedostatecné napéti zdroje nebo nespravné zvolena kombinace na DIP pifepinaci.

e Motor se pomalu pohybuje :

Ovladaci jednotka vykonava nastavovaci program. Prvni aktivace proudového snimace se interpretuje jako mechanicky doraz.

e Motor provede fazi zrychleni a potom se zastavi :
Zkontrolujte, zda béhem pohybu motoru blikd LED enkodéru . Frekvence blikani mtze byt vyssi nebo niz§i vzhledem
k rychlosti pohybu. Pti zastaveném motoru miize LED svitit nebo byt zhasnuté v zavislosti na tom, v jaké poloze zlstala hiidel
motoru.

e LED trvale sviti nékolik sekund bezprostiedné po povelu:
Toto indikuje chybu v fidicim stupni motoru. Zkontrolujte pfipojeni vodic¢a a izolaci motoru. Pokud je v§e v potadku, vyméite
fidici jednotku.

8. Odblokovani
Vystraha : odblokovani Ize provadét pouze tehdy, kdyZ je rameno zastavené.
V piipadé¢ vypadku elektrického proudu nebo v pfipadé systémovych chyb je nutné provést odblokovani podle Obr. 12.

1. Zdvihnéte diskovy kryt zamku. Vlozte kli¢ a otacejte ve sméru hodinovych rucicek
2. Otacejte uvolniovaci rukojeti proti sméru hodinovych ru¢icek. Nyni lze ruéné pohybovat ramenem.

Uzam¢eni ramena : vrat'te uvolnovaci rukojet’ do piivodni polohy, oto¢te kli¢em a vyjméte ho.

9. Udrzba

Operace Udrzby se musi provadét piisné v souladu s bezpecnostnimi smérnicemi, které jsou uvedené v teto pfirucce a v souladu
s platnymi pfedpisy a normami. Zavora SIGNO nevyzaduje zadnou zvlastni wdrzbu, pravidelné kontroly provadéné
v naprogramovanych terminech zabezpeci delsi Zivotnost systému a spolehlivou funkci bezpecnostnich zafizeni. Pro tento ucel se
musi provadét vSechny testy a kontroly specifikované v Casti 4.1 ,, Testovani®.

SIGNO 3 Provadéni periodické vSeobecné kontroly kazdych 50.000 cyklu
SIGNO 4 Provadéni periodické vSeobecné kontroly kazdych 6 mésicti nebo 50.000cykli
SIGNO 6 Provadéni periodické vSeobecné kontroly kazdych 6 mésicti nebo 50.000 cyklu

9.1. Planovani udrzby

Pro planovani udrzbaiskych zasahl v celém systému je fidici jednotka vybavena pocitaéem cyklu, ktery zvySuje svoji hodnotu pfi
kazdém oteviracim manévru. Zvyseni je signalizovano blikanim LED (MAN). Hodnota pocitace cykll se neustale srovnava s prahem
poplachu (naprogramovaném pfi instalaci systému) a kontroluje se srovnavanim s prahem varovani (nastaveny automaticky na
hodnotu piiblizné o 6 % nizsi nez je prah poplachu). Pfekro¢i-li prah varovani pocet provedenych cykli, LED zablika jen béhem
pohybi zavory, ale kdyz se prah poplachu piekroc¢i, tato LED blika stale ( kdyZ motor stoji nebo se pohybuje), tim signalizuje
naléhavou pottebu provedeni udrzby.

Prah varovani se miZze naprogramovat od minimalni hodnoty 1.000 do maximalni hodnoty 255.000 cykli v nasobkach tisicti.
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Programovani prahu varovani :

1

il
. Nastavte DIP prepinace tak, jak je uvedené na obrazku : ifnnnnni

123 456 7 89 10

11 12

2. Rozdélte pocet cykll, které budou programované &islem 1.000 Priklad: pocet’ lcyklu, které  budou
naprogramované je 100.000
3. V nasledujici tabulce najdete kombinaci DIP pfepinacu, jejichz soucet Vysledek po déleni: 100
se rovna Cislu, které jste pravé vypocitali a nastavte pfislusné DIP 100 =4 + 32 + 64
prepinace na ON (zapnout). DIP prepinace 3,
6 a 7 se nastavi na ON
Dip switch | Swl | Sw2 | Sw3 | Sw4 | Sw5 | Sw6 | Sw7 | Sw8 [ 1111 [N |
Pesi 1 2 4 8 | 16 | 32 | 64 | 128 i i
1 23 456 7 89 10 11 12
4. Provedte ,postup ukladdani“ (¢ast 4.4)
5. Vratte DIP pfepinace na nastaveni tak, jako je na obrazku.
BEARRNENNER (0N

123 45 6 7 8 9 10

11 12

Po nastaveni prahu poplachu si ho mlzete zobrazit, aby jste se presvédcili, Zze operace, kterou jste provedli, je Uspésna.

Zobrazeni prahu poplachu

1. Nastavte DIP prepinace tak, jak je uvedené : (FRERRRE i | i
1 23 456 7 8 9 10 11 12
2. Nastavte DIP pfepina€ 1 na ON (2,3,4,5 a 6 na OFF), pocitejte pocCet bliknuti LED OK a poznamenejte si je
(kdyz bude 10 bliknuti zaznameneijte 0).
3. Opakujte operaci s DIP piepinaci 2,3, 4,5 a 6.
4. Ted prepocitejte poCet cyklu tak, jak je uvedené ve dvou niZze uvedenych prikladech
Konfigurace || Bggmun || w¥amun | mn"nnn | nnn¥an | nnnn¥n|nnunp?| Pocet
DIP prepinact cyklu
1 2 3 4 56 1 2 3 4 56 1 2 3 456 1 2 3 4 56 1 2 3 4 56 1 2 3 4 56
Priklad | Pocet bliknuti
&1 OK LED 10 1 2 10 4 5 012.045
Priklad | Pocet bliknuti
9 OK LED 1 4 10 10 7 3 140.073
5. Vratte DIP pfepinace do nastaveni uvedeného na obrazku :
Innnnnnnnn 01l
1 23 45 6 7 8 9 10 11 12
Pouzijte ten samy postup pro zobrazeni pocétu uskutec¢nénych cykll.
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Zobrazeni poctu uskutec¢nénych cyklt

1. Nastavte DIP piepinace tak, jako je uvedené na obrazku : (FRRRNRER

123 45 6 7 8 9 10 11 12

2. Znova spocitejte bliknuti LED OK s pfepinaci 1,2,3,4,5, a 6 tak, jak je uvedené v pfikladé 1, nebo 2.
Poznamka : Vzdy kdyz se naprogramuje prah varovani, hodnota poctu uskutecnénych cykld se automaticky
vymaze.

3. Vratte DIP pfepinale do nastaveni tak, jak je zobrazeno : ilRnninNnnl il

123 456 7 8 9 10 11 12

10. Likvidace

Zavora SIGNO je konstruovana z rGznych typu materialtd, nékteré z nich se mohou recyklovat (ocel, hlinik, plastické
hmoty, elektrické kabely), zatim co jiné je tfeba likvidovat (elektrické desky a sou€astky).

VAROVANI: nékteré elektronické soudastky mohou obsahovat znegistujici latky. Neznegistujte Zivotni prostiedi.
Obstarejte si informace o recyklovani, anebo systémech likvidace, které jsou k dispozici a jsou v souladu s platnymi
predpisy.

1. Odpojte automaticky systém od zdroje elektrické energie.

2. Demontujte vSechny soucasti a pfisluSenstvi v opaéném pofadi postupl, které jsou popsané v kapitole 16
.Instalace.”

3. Odstrarite elektrickou Fidici desku.

4 Roztfidte elektricky a recyklovatelny material a odeslete ho licencovanym firmam na obnovu respektive likvidaci.

5. Zistavajici material odeslete autorizovanym firmam na sbér odpadu.

11. Technicka specifikace

SIGNO 3 SIGNO3 V1 SIGNO 4 SIGNO4 V1 SIGNO 6 SIGNO6 V1

Napéti proudu (stfidavy 50/60 Hz) 230 | 110 | 230 [ 110 | 230 | 110

Nouzové napajeni (V stejnosmérny) 24

Prikon (W) 250 300

Sitovy proud (A) 1.1 | 22 1.3 | 26 | 13 | 26

Proud motoru (A) 10 12

Pfevodovy pomér 1/123 1/241

Kroutici moment ( Nm) 130 200 250

Minim. — max. otviraci as v s 1.8+4 3+6 6+10

Provozni teplota min. — max (°C) 20°+ +50°

Pracovni cyklus (%) 80

Ochranna klasifikace IP 44

Hmotnost (kg) * 50 58

Izolaéni tfida 1

* bez instalovaného pfislusenstvi
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11.1. Specifikace ovladaci jednotky

Napajeni pfisluSenstvi : 24 V stejnosmérny, max. proud 200 mA (napéti mezi 17 a 35V)
Vystup majaku : 24V stejnosmérny, max. pfikon 25 W (napéti mezi 16 a 35V)
Vystup el. Zamku . 24V stejnosmérny, max. proud 250 mA (napéti mezi 17 a 35V)
Vystup fototestu : 24V stejnosmérny, max. proud 200 mA (napéti mezi 17 a 35V)
Vystup osvétleni . 24V stejnosmérny, max. piikon 10 W (napéti mezi 17 a 35V)
Vystup indikace otevieni zavory : 24 \/ stejnosmérny, max. pfikon 10 W (napéti mezi 17 a 35V)
Vystup indikace udrzby : 24 'V stejnosmérny, max. pfikon 10 W (napéti mezi 17 a 35V)
Vstup STOP : pro NC kontakty nebo 8,2 KW stalého odporu +/- 50 %
Doba pauzy : 0 + 120 sekund
Cas osvétleni : 60 sekund
Maximalni délka kabeld : napajeni 30 m

anténa 5 m

12. Prislusenstvi

SIGNO 3 4 6
SIA1 Kotevni zakladna s pfichytkami . .
SIA2 Kotevni zékladna s pfichytkami .
SIA3 Lakované hlinikové rameno 36 x 73 x 3.250 mm .
WA1 Lakované hlinikové rameno 36 x 73 x 4.250 mm .
WA2 Baleni obsahujici 8 m rudého narazuvzdorného pryZového pasu . .
s koncovkou pro rameno WA1
WA3 Bile lakované hlinikové rameno & 70 x 4.250 mm pro pouziti pfi velkém .
vétru pouze s WA11
WA4 PfisluSenstvi pro rameno WA3 .
WAG6 Baleni obsahujici 8 m rudého narazuvzdorného pryzového pasu .
s koncovkou pro rameno WA21 a WA22.
WA7 Bile lakované hlinikové rameno @ 90 x 6.250 mm pro pouziti pfi velkém .
vétru pouze s WA11
WAS PfisluSenstvi pro rameno WA7. .
WA9 Baleni blikajicich LED pro ramena WA1,WA21 a WA22 . . .
WA10 Cervené samolepici odrazové pasky. . . .
WA11 Nastavitelny podpéra pro ramena. . . .
WA12 Mobilni podpéra pro ramena. . .
WA13 2m hlinikovy zavés pro ramena WA1, WA21, WA22. . .
WA14 Kloub pro ramena WA1 (od 1.850 do 2.400 mm) .
WA21 Lakované hlinikové rameno 36 x 73 x 3.125 mm .
WA22 Délené rameno plus spojka bile lakované, 2 ¢asti 36 x 94 x 3.125 mm .
WA24 Bile lakované trubkové hlinikové teleskopické rameno, max. délka 8 m, .
komplet s mobilni podpérou WA12, protivahou a konektorem
PS224 Zalohovaci baterie 24 V stejnosmérnych . . .
SIA20 Nahradni Fidici jednotka . . .

12.1. Radioprijimac¢

Ridici jednotka je vybavena konektorem pro radiopfijima& SM (volitelné pfislusenstvi), ktery umozfiuje aktivovat vstupy
tak, jak je uvedené v nésledujici tabulce :

Vystup pfijimace Vstup Fidici jednotky
¢. 1 krokovani
C.2 stop
¢.3 open — otevrit
C. 4 close - zavfit
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13. Instrukce a varovani pro uzivatele zavor SIGNO

Dékujeme vam za to, Ze jste si vybrali jako va$ automatizovany systém pravé
vyrobek firmy NICE !

Firma NICE vyrabi komponenty pro automatizaci bran, vrat, rolovacich vrat, rolet
a markyz: pfevodové motory, fidici jednotky, majaky, majaky, fotoburiky a razné
prisluSenstvi.

Firma NICE pouziva jen nejkvalitnéjSi materidly a prvotfidni zpracovani.
Soustfeduje se na vyvoj novatorskych FeSeni, ur€enych pro zjednoduSeni
pouzivani svych zafizeni a vénuje mimofadnou pozornost studiu technickych,
ergonomickych a estetickych charakteristik. Ze Siroké palety vyrobkut firmy NICE
si vasi instalaéni technici urcité vyberou ten, ktery nejlépe bude splfiovat vase
specifické pozadavky.

Vezméte ale na védomi, Ze firma NICE neni tvGircem vaseho automatizovaného
systému, ktery je kone¢nym vysledkem analyzy vybéru materiali a odborné
prace dodané vasim specialistou na automatizované instalace.

Kazdy automaticky systém je jedineény a jen vas specialista na instalace ma
potfebné zkuSenosti a profesionalitu, ktera je potfebna pro vytvoreni systému,
ktery dokonale splfiuje vase pozadavky a je b&éhem pouzivani bezpeény a
spolehlivy, a predevSim odrazi zasady inzZenyrské praxe a je v plném souladu
se zavedenymi normami a predpisy tykajicimi se automatického systému.
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Automaticka zavora (‘

S1oNo

Automaticky systém je mimofadné vhodny a vysoce cenény pfispévek k vasim
bezpec€nostnim strategiim. S nékolika pfedbéznymi opatfenimi vam poskytne
spolehlivou sluzbu do budoucich let.

Dokonce i tehdy, kdyz va$ automaticky systém splfiuje bezpec€nostni trovné,
které na néj kladou aktualni normy, nelze vyloucit pfitomnost moznych
,zvySenychrizik” tj. moznost potencialnich rizikovych situaci, které jsou obycejné
vysledkem zanedbani nebo dokonce nespravného pouzivani systému. Proto si
dovolujeme dat vam nékolik tipt pro spravnou funkci, abyste se mohli vyhnout
moznym problém0m.

* Pfed pouzitim vaseho automatického systému pozadejte svého specialistu na
instalace, aby vam vysvétlil pivod zvySenych rizik a vénujte par minut &teni
pfirucky o instrukcich a vystrahach pro uzivatele. UloZte pfiru¢ku na bezpe¢né
misto pro budouci potfeby a v pfipadé prodeje ji odevzdejte novému vlastnikovi
automatického systému.

« Va$ automaticky systém je stroj uréeny k tomu, aby poslouchal vase pfikazy
s maximalni presnosti. Nespravné, popf. nevhodné pouzivani systému muize
zvysit bezpec€nostni rizika. Neobsluhujte automaticky systém, v pfipadé, Ze by
jeho pohyb mohl predstavovat riziko osobam, zvifatdm nebo predmétim
v dosahu jeho plsobeni.
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+ Déti : automaticky systém zaruéuje vysokou miru bezpecénosti diky
sérii snimacich systému uréenych k zabranéni pohybu v pfitomnosti
osob nebo predmétt a to zaruenim bezpecénych a predvidatelnych
pohyblu v kterémkoliv €ase. | pfes tyto konstrukéni vlastnosti se
doporucuje, aby si déti nehraly v bezprostfednim okoli automatického
systému. Je tfeba drzet dalkové ovladani mimo dosah déti, aby se
tim zabranilo nechténému aktivovani systému: automaticky systém
neni hrackal!

* Chyby : VSimnete-li si jakékoliv nepravidelnosti ve fungovani
automatického systému, odpojte zdroj elektrického napéti a provedte
ruéni odblokovani. NepokousSejte se provadét opravy bez odborné
pomoci, vzdy pozadujte zasah vaSeho specialisty na automatické
instalace. Nez bude provedena oprava, miize se systém pouzivat
v manualnim rezimu, poté, co byl pfevodovy motor vypnuty tak, jak je
popsané v dalSi ¢asti.

« Udrzba : Jako véechny stroje, také vas automaticky systém
vyzaduje pravidelnou udrzbu pro zajisténi jeho funkce na co nejdelsi
moznou dobu v podminkach absolutni bezpecnosti. Dohodnéte
s vaSim specialistou na instalaci plan udrzby spolu s pravidelnym
servisem. Firma NICE doporucuje, aby se servis pro normalni pouziti
provadél v Sestimési¢nich intervalech. Toto obdobi se muze liit ve
vztahu k intenzité pouzivani systému. VSechny kontroly, udrzby a
opravy musi provadét vyluéné kvalifikovany personal.

* Dokonce i tehdy, pokud se domnivate, Ze jste dostatecné
kvalifikovany, nepokousSejte se modifikovat systém nebo programovat
a regulovat parametry. Zodpovédnost za takové operace ma
specialista na instalace.

» Kone¢né testovani, periodicka udrzba a vSechny opravy se musi
zdokumentovat osobou, ktera je za né zodpovédna, a pfislusnou
dokumentaci musi vlastnik automatického systému uchovavat.

« Likvidace: Pokud automaticky systém dosahne konec svoji
zivotnosti, dbejte na to, aby ho rozebral kvalifikovany specialista, aby
se material recykloval a likvidoval v souladu s platnymi mistnimi
predpisy.

* V pfripadé poruchy popr. vypadku elektrického proudu:

Pokud cekate na pfichod vaseho specialisty pro instalace nebo na
obnovu dodavky elektrického proudu. Neni-li vas systém vybaveny
zalozni baterii, automaticky systém se mlzZe pouzivat stejnym
zplsobem jako jakykoliv normalni neautomaticky pFistup. Pro
pfechod na tento zpusob fungovani musite provést ruéni odblokovani
(toto je jedind ,udrzbarska“ operace, kterou je uzivatel na
automatickém systému opravnény provést.) Tato operace byla firmou
NICE specificky vyvinuta, aby se zabezpecila maximalni lehkost
pouziti bez potfebnych nastroji nebo nadmérného fyzického vypéti.

Upozornéni : odblokovani lze provést poze
tehdy, kdyz je rameno zastavené.

1. Zdvihnéte kryt zamku. Vlozte kli¢ a
otocte ho ve sméru hodinovych rucicek.
2. Otacejte uvolinovaci rukojeti proti sméru

hodinovych ruéicek. Nyni lze ruéné
pohybovat ramenem.

Uzamdéeni ramena: vratte uvolfovaci rukojet do
pavodni polohy, otoéte kli¢em a vyjméteho.

Dulezité: Je-li va$ automaticky systém vybaveny dalkovym
ovladanim a po Case se zhorsi jeho dosah nebo prestane fungovat
uplné,je potfeba vyménit baterie ve vysilaci ( podle typu baterie a
Cetnosti pouzivani muze Zivotnost kolisat od nékolika mésicu az do
dvou nebo tfi let.) Bezpeénym znakem nizkého napéti baterie je to,
LED potvrzeni pfenosu je tlumena, nesviti a nebo sviti jen obcas.
Dfiv nez zacnete konzultovat se svym specialistou na instalace,
pokuste se vyménit baterii za baterii z jiného, spravné fungujiciho
vysilace ( je-li k dispozici). VyreSi-li to problém, potom jednoduse
namontujte novou baterii toho samého typu jako byl original.
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Jste spokojeny ? Prejete-li si vybavit vas ddm novym automatickym
systémem, svéfte svoje pozadavky vaSemu specialistovi na
instalace a firmé NICE S.p.a., mate zaruku potfebné odborné znalosti
a nejprogresivnéjSich vyrobkG na trhu, srysy nepfekonatelného
vykonu a bezproblémové komptability.

Dékujeme vam, Ze jste si nasli ¢as a precetli si tyto poznamky.
Pfejeme vam co nejvétsi spokojenost pfi pouzivani vaseho nového
automatického systému. VaSemu specialistovi na instalace bude
potéSenim pomoci vam se vSemi souCasnymi a budoucimi
pozadavky.
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Nice SpA Phone +39 0422.853838 P.IVAIT 03099360269
Via Pezza Alta, 13 Fax +39 0422.853585 C.F./Reg. Impr. att Srs,

Z.l. Rustigné 1-31046 info@niceforyou.com TV02717060277 quuqo““?o%:'?

Oderzo (TV) ltalia www.niceforyou.com R.E.A. TV220549 S

Mecc. TV042127 E‘_

o

Prohlaseni EU o shodé

Prohlaseni EU o shodé podle smérnice 98/37/EU, Priloha I, Cast B
(prohlaseni EU o shodé vyrobku)

Cislo: 179/SIGNO Revize: 1

Nize podepsany Lauro Buoro ve funkci zplnomocnéného spravce, prohlaSuje na svou
zodpoveédnost, Ze vyrobek :

Jméno vyrobce : NICE s.p.a.

Adresa : Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigné, Oderzo (TV) Italia

Typ: Elektromechanicky pfevodovy motor se zabudovanou ustfednou

Modely : SIGNO3, SIGNO4, SIGNOS,

Prislusenstvi : Radiopfijima¢ SMXI, SMXIS, nouzova baterie PS224 a doplfujici pfislusenstvi

uvedené v referencni pfirucce
jsou vyrobené v souladu se smérnici spoleCenstvi :

e 98/37/CEE (modifikovana 89/392/CEE) SMERNICE 98/37/CE Evropského parlamentu a
Rady Evropy z 22. ¢ervna 1998 tykajici se pfiblizovani legislativ ¢lenskych statd ohledné

Jak vyplyva ze smérnice 98/37/CEE, je tfeba upozornit na to, Zze se nedovoluje uvést do
pouzivani vySe uvedeny vyrobek, pokud stroj, do kterého je vyrobek zamontovany, nebyl
identifikovany a deklarovany v souladu se smérnici 98/37/CE.

Kromé toho je vyrobek v souladu s nasledujicimi direktivami spoleCenstvi, tak jak jsou

modifikované Smérnici 93/68/CEE Rady z 22. Cervna 1993 :

e 73/23/CEE SMERNICE 73/23/CEE Rady Evropy z 19. Gnora 1973 tykajici se pfiblizovani
legislativ Clenskych statu tykajicich se elektrickych materiald urenych na pouziti v ramci

nékterych omezeni napéti.

e 89/336/CEE SMERNICE 89/336/CEE RADY z 3. kvétna 1989 o priblizovani se legislativam
¢lenskych stati ohledné elektromagnetické kompatibilité.

Oderzo, 10 Giugno 2004 Lauro Buoro
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