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upozornéni:

Tato priru¢ka byla napséana pro

kvalifikované techniky. Zadna

z informaci obsazenych v této firuéce

neni uréena koncovym uzivateim!

Priru¢ka se tyka pouze uvedengdici

jednotky a nesmi se pouzivat pro jiné vyrobky.
Jednotku neinstalujte, dokud si alespo

jednou nepectete vSechny pokyny.



www.kovopolotovary.cz

Néva pokyny pro montaz

1) Popis vyrobku

Tato jednotka wena pro automatické zvolit pomoci minipepina&a DIP a

ovladani vrat a dweridi jednofézovymi nastavovat pomoci trimr

sttidavymi motory s fevodovkou ROBO,

OTTO a THOR. Ridici jednotka je osazena diodami LED
Ridici jednotka existuje viznych indikujicimi stav vstup umisgnymi
provedenich podle toho, jaky z mator v blizkosti €chto vstuf. DalSi diody LED

s prevodovkou mdidit, nafF.: nastaveni sily, v blizkosti mikroprocesoru indikuji spravnou
indikace oteteni a automatické ostleni. funkci vnitini logiky.

Jednotka ma taki@du funcki, ktere Ize Pro snazsi orientaci v jednotlivyéhstech

systému, znazauje obr. 1 hlavni sodasti.

A B c D E A minispin@ DIP pro,vo,Ibu funkci
B trimr pro nastaveni sily
’/ 4} / C trimr pro nastaveni pracovni doby TL
ﬁ @ D trimr pro nastaveni dobygstavky TP
DUOUEEEEEE I:I {Dl:l @ E svorkovnice pro anténu a druhy kanal
7z W F & F  konektor pro desku radigéipmace
g — & G LED pro indikaci stavu vstuip
’ / o & H svorky vstuf a vystugh
/ ¥ POy @ I spolené relé
X ‘ Y moy| G||@ H J  svorkovnice vykonovych vstiig blikace
’; FOTO (2% / @ L konektor primaru transformatoru
\ / \ OYRe @ M sitova pojistka (5A)
. w oo n:¥] @ N vystupni konektor automatického &teni
/ g (jen u modelu OTTO)
A @ | O vykonovy vystup pro motor
¢ | P konektor pro fipojeni kondenzatoru
# B/ / Q momentové relé
2 il [ Iy 7 D R triak pro ovladani automatického éteni
/ ry (jen u modelu OTTO)

= |I== J S triak pro zavirani

T triak pro otevirani

U konektor sekundaru transformatoru
V  vstup koncového spita FCA / FCC
W  rychla pojistka nizkého n&p (500mA)
X

Y

z

\ﬂ‘-‘:
x
In
\[?
9
AN

pozice pro desku PIU
LED OK
mikroprocesor

P (o) N M L
Kéd vyrobku* Kaod Fidici jednotky* Pridavna funkce
RO1000 ROA3 trimr pro nastaveni sily
ROBO RO1020
RO1010 ROA4 relé krout. momentu
THOR TH1551 THAS trimr pro nastaveni sily
TH2251 THAG relé krout. momentu
OTTO 0T21 OTAl vystup automatického
oswtleni

* = pro verzi 120 V 50/60 Hz pfidejte ke kodu V1.
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Néva pokyny pro montaz

2) Montaz:

Automatické dverni a vratove systémy Respektujte upozorréni uvedena
sméji montovat pouze kvalifikovani v souboru ,Upozornéni pro montéry*.
montéri pri plném dodrZzovani zakonnych

piredpisi.

2.1) Typické struktura systému
Dale bude uvedeno schéma typického egani systému, abychom tak v n ekteré pojmy
a aspekty automatickych dwéch nebo vratovych systém

ROBO / THOR OTTO

1) Dvojice fotailanka “Photo”
2) Varovny blika

3) Kli¢ovy sping

4) Pneumaticka lista

5) Dvojice fotalanki “Photo 2”

Zejména si povSinte, Ze:

* VSechny fotélanky NICE maji synchronizai systém, ktery odstiigje problém s ruSenim
mezi dv¥ma pary fotélanki (dalSi podrobnosti najdete v navodu k ttémkim).

« Dvojice fotailanki “Photo” neni aktivni fi otevirani, zatimcoipzavirani tyto fotélanky

obraceji chod.

* Dvojice fotailanka “Photo 2" neni aktivni fi zavirani, zatimcoipotevirani tyto fotélanky

obraceji chod.
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2.2) Elektrick& pripojka

Pro zajisténi bezpe&nosti obsluhy a
zabranéni poskozeni sotastek pri
zapojovani nebo zasouvaniiznych
jednotek se z#izeni za zadnych okolnosti
nesmi napajet elek¥inou.

* Pro napéjeni jednotky pouZzijte kabel 3 x
1.5 mnf : pokud by byla vzdalenost
jednotky od uzemi wtSi nez 30m,
doplite u jednotky gidavny zemni.

* Pro gipojeni nizkonagrovych obvod
pouzijte vodée s pfifezem minimalga
0,25mnf.

» Pokud délka vode gresahuje 30m,
pouzijte stigny vodié a stikni uzemugte
jen na straéfidici jednotky.

» Nespojujte vodie v podzemnich krabicich
ani tehdy, jsou-li zcela vod&stné.

* Pokud se vstupy na kontakty NC (v klidu
sepnuté) nepouziji, &y by se mimo
vstupi foto¢lanku spoijit se svorkou “zem
24V” | je-li umozréna funkce Fototest.
DalSi informace naleznete v odstavci
“Fototest”.

» Pokud je na jednom vstupu pouzit vice nez

jeden kontakt NC, musi se spojit do
SERIE.

» Pokud nejsou pouzity vstupy kontakiO
(v klidu rozepnuté), rly by se ponechat
nezapojené.

» Pokud je na jednom vstupu pouZit vice nez

jeden kontakt NO, musi se spojit
PARALELNE.

» Kontakty musi byt mechanické a
bezpotencialni; nejsou povoleny
polovodioveé kontakty jako nap
tranzistory typu PNP, NPN, ot&any
kolektor, apod.

Néva pokyny pro montaz
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2.2.2) Popis @ipojeni

Néva pokyny pro montaz

Dale je uveden stimy popis zapojeni vystugidici jednotky.

Svorky Funkce Popis

1-2 vykonovy = sit

: vstup

3-4 majak = vystup pro fipojeni varovného blik&e k stovému napti
: (max. 40W)

5-6 24 Vst = vystup 24Vstpro funkce napajené z 24VY¢toto, radio,
: atd.) Max. 200mA

7 spolg&na zem | = spol&na zem pro vSechny vstupy

8 indikace = vystup max. 24 Vstpro indikator oteeni vrat 2W (u

: oteveni vrat | modelu OTTO neni pouZita)

9 stop = vstup pro zastaveni pohybu

10 Foto = vstup pro bezgmostni prvky (fotdlanky, pneumatické listy
11 krokovani (PP)| = vstup pro cyklickou funkci (“ota¥t” - “stop” - “zaviit” -

: “Stop")

12 otevirani = vstup pro otevirani

13 zavirani = vstup pro zavirani

41-42 2. réddiovy = vystup pro druhy kanél radiovéhtjpnace, je-li pouzit

: kanal

43-44 anténa = vstup pro anténu raditipmace

2.2.3) Fototest

“Fototest” je nejlepsi mozn@&Seni
bezpe&nostnich z&zeni z hlediska
spolehlivosti a diky jemu jsatidici jednotka
a bezpénostni fotélanky z&azeny do
“kategorie 2” podle normy UNI EN 954-1 (z
12/1998).

Pred zapoetim jakéhokoliv pohybu se
zkontroluji gisluSna bezpmostni zéizeni, a
pohyb se zahdji jen tehdy, je-li vSe

v paradku.

Pokud je zkouSka net&ma (nap
fotoclanek je oslepen sluncem, kabely jsou

zkratovany apod.), vyhodnoti se poruchovy
stav a pohyb se neprovede.

Uvedeni funkce Fototest do provozu:

* Instalujte pidavnou desku PIU.

* Nastavte minispiraDIP ¢.10 do polohy

ON

» Zapojte bezp@ostni zéizeni zvlastnim
zpasobem podl®br. 4atak, aby vysilae
fotoclanka nebyly gimo napajeny ze
servisniho vystupu ale ze svorek 7 a 8 desky
PIU. Maximalni proud, ktery i¥e deska
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Néva pokyny pro montaz

PIU poskytnout na vystupu “Fototest”, je provede jen v fipac, Ze uvedena sekvence

100mA (2 dvojice fotdlanka NICE) kroka probshne Uspsre.

* Napajeni fijimacu zapojte pimo na Oba vysil&e je teba uvést do synchronniho

servisni vystugridici jednotky (svorky 5-6). provozu tak, Zze sererusi propojky. To je

Pokud v budoucnu nebudeba vyuzivat jediny zpisob, jak zajistit, Ze se 8hlvojice

funkci Fototest, feprete minispind DIP ¢. foto¢lanki nebudou navzajem rusit.

10 a upravte zapojeni podbdr. 4h Prostuduijte si vifruéce k fot@&lankim
pokyny tykajici se

Test fot@lanka: je-li tteba uskuténit pohyb, synchronniho provozu.

zkontroluje se nejdve, zda s tim davaji Pokud neni pouzit vstup “Fototest” (fap

souhlas vSechny zZastréné gijimace, poté Photo2) ale funkce “fototest” je poZzadovana,

se odpoji napajeni vys#a, natez se piemostte nepouZzity vstup podigbr. 4c.

zkontroluje, zda vSechnyipmace tuto
skute&nost zaznamenaly tim, Ze zruSilyapv
souhlas, poté se &pzapne napajeni vyséa
a souhlas fijimaca se o¥ii znovu. Pohyb se

4a

“Photo” a “Photo2” s funkci “Fototest”

| (Boara FIU) 5678810 13 ]I I -I
| 1211909 8 7 I -
| I il | Pl 1 |
| teeodapnl | :| |
I . I | FIU I
_________________ S [ - ___
| ] ]
| | | |
| 7 RX | | TX RX| |
[ I
| @ ||| © @ || @
| 7 NHENE | | [ TEEEE !
| L AL Fk|FF (W | | L) -1 AL |
I—n_n_." I [ |
| Iy | | ‘ |
: [ : Py — 10 |
n] Pl 4z 7
[ S i L —————___l
'l — | — N ] r  —
I TX RX X I I IX RX I
| @ PHOTO 2 @ | | @ PHOTO 2 @ |
| [Baard PIL} rmm.] | | . [Board FIU} | ] I
. 11 & |a | bla E
| ‘J | | : |
I —] [ I ' I
I | | PU 1 —— PIU 10 |
I | [ — T |
L | - ___ J
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4b

“Photo” a “Photo2” bez funkce “Fototest”

[ @eaary s e7asi 13l r—— T 1
I'21| &% B 7 N I l I
| i : | :

I |- KN - S BB HF R l
I_______i_________________'______- _1 e d
| | |
| | | |
: ™ RX : : X RX :
ERIRONECNRC - © |roo | © |
: [2]&] la]z]alalad] I : alé HMARAH I

| IR W, N g —

I T I l B I
I ML I | l"- 1|:. I
| | | c - |
O ] - ______1
M| — T ] T T T ] r T 1
I T* R % I | ™ Ax| |
| | | |
I @ PHOTO 2 @ I | @ PHOTO 2 @ |
| 3 [Beaard P} TS | | s {Baard PIL) TTETETE |
| |_ll1il selaew | I AL 8o wes |
| | R W | I L |
I F A E I | g I
| 1 | I g — | FIU 10 |
| | | & 7 |
L | L ]

4c

“Photo” s funkci “F  ototest”
[Baard FIU) ! | |
i 7
21109 8 7., 5678010 1 I “TRL I
[T T TE i | Pl 10— |
—-J = 1§ 9@ Hd P FU & —
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2.2.4) Kontrola spoj U

Nasledujici postup zahrnuje praci na Zivych
obvodech; ¥tSina z nich sice pracuje s velmi
nizkym bezpénym nagtim, takZe nejsou
nebezpeéné, ale tkteré jsou pod sovym
napstim, z¢éehoz plyne, Ze jsou VYSOCE
NEBEZPE-NE! Vénujte nejvy3si pozornost
tomu, co dlate, a NIKDY NEPRACUJTE
SAMI!

 Zaprete napdjeni jednotky a zkontrolujte,
zda napti mezi svorkami 5-6 jeffblizné
24 Vst.

* Zkontrolujte, Ze LED “OK” rychle zablika
a poté blika s konstantnim kmitem.

» Nyni zkontrolujte, zda LED odpovidajici
kontakiim NC (bez napajeni sepnute) sviti
(vSechna bezeaostni z&zeni jsou
aktivovana) a Zze LED odpovidajici
vstupim NO (bez napajeni rozepnuté)
nesviti (stav bez povigt pokud tomu tak
neni, zkontrolujte fipojeni vSech Zdzeni
a ujistte se, Ze jsou schopna funkce.
Vstup STOP vypind FCA i FCC.

* Ujistéte se, Ze koncové spiteafunguji
spravig; zatlate na paku koncového
spind&e a zkontrolujte, zda odpovidajici
spin& funguje a vypinaipslusnou LED
fidici jednotky.

 Uvolnéte kidlo vrat, gesdite je do
poloviny drahy a zastavte; nyni séfe
pohybovat jak ve s#nu zavirani, tak
otevirani.

* Nyni se peswdcite, Ze k pohybu dochazi
ve spravném sinu, tj. zkontrolujte, zda
smeér nastaveny n#édici jednotce odpovida
smeéru pohybu kidla. Tato kontrola méa
nejvyssi dlezitost: pokud by byl sem
pohybu Spatny, vékterych gfipadech
(nag. v poloautomatickém rezimu) se
muze zdat, Ze “automaticky” systém

Néva pokyny pro montaz

funguje spravé; operace otevirani je
vlastre podobné operaci uzavirani, ovSem
s jednim zakladnim rozdilemtigavirani,
které je za normalnich podminek
nejnebezp&ngjsi, se ignoruji bezgaostni
zaizeni, a aktivuji seipotevirani,cimz
zpasobi, Ze vrata se &aou zavirat proti
piekazce, coz fze mit katastrofalni
dusledky!

* Pro kontrolu spravnosti sfru ot&eni
vySlete kratky impuls do vstupu PP
(krokovaci rezim); prvni pohyb, ktery
jednotka provede po zapnuti napajeni, je
vzdy oteveni, takZze snadno &iite, Ze
automaticky systém se pohybuje spravnym
smérem; pokud je pohyb v nespravném
smeéru, postupujte dale takto:

o Vypnéte napajeni

o Otocte konektor motoru a
koncového vyping o 180°.

(Viz "O”a “V”naobr.1)

0 Kdyz to provedete, zkontrolujte,
zda je nyni srr ot&eni spravny
postupem podleipdeSlého
bodu.

Ukolem LED “OK” uprosted desky je
indikovat stav vnini logiky: pravidelné
blikani v intervalul sekundy indikuje, Ze
mikroprocesor desky je aktivnicaka na
povel. KdyZz mikroprocesor zjisti Znu stavu
nekterého vstupu (fize se jednat o povel
nebo stav minispir@ DIP), generuje se
rychly dvojity impuls, i kdyZ tato zma
nebude mit Zzadny okamzity nasledek. Velmi
rychlé blikani po dobu 3 s znamenayitkci
jednotce bylo zapojeno napéjeni nebo Ze
jednotka provadi vnihi testovani.
Nepravidelné blikdni znamena, Ze xmittest
byl neldsgsny a doslo k chyb
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3) Nastaveni:

Nastaveni Ize provést pomoci trimkteré
zmeni tyto parametry:

Pracovni doba (TL):

Nastavi se maximalni doba pro operaci
otevirani nebo zavirani.

Pro nastaveni pracovni doby TL vyberte
poloautomaticky provozni rezinfgsunutim
minispin&e DIP¢. 1 do polohy ON a
nastavte trimr TL do poloviny jeho drahy.
Potom spu&e kompletni operaci otevirani
nasledovanou kompletni operaci zavirani a
nastavte znovu trimr TL tak, aby byl
dostatektasu na cely pohyb i s rezervou asi
2az3s.

Pokud je trimr nastaven na maximurias

je stéle nedostatay, preruste propojku

TLM na ploSném spoji mezi trimry TL a TP,
¢imz se dosahne delSich pracovniahi.

Doba prestavky (TP):

V automatickém rezimu se nastavtigsova
mezera mezi ukamenim operace otvirani a
zapa@etim operace zavirani.

Pro nastaveni dobygstavky TP vyberte
automaticky rezim ifg@sunutim minisping
DIP ¢. 2 do polohy ON a nastavte trimr TP
podle poteby.

Pak provdte oteveni a zkontrolujtéas,
ktery uplyne ped automatickym zaenim.

Il I (N

o’ O~

TLM

Sila (F):
Tento trimr umisiny vidici jednotce
nastavuje maximalni silu.

Néva pokyny pro montaz

Pfi nastavovani trimru sily (F) ldite velmi
opatrni, protoZze nastaveni oviiyje arove
bezpé&nosti automatického systémui P
nastaveni tohoto parametru pouzijte metodu
pokusu a omylu, déle jéeba zntit silu
pusobici na Kdlo vrat a porovnat ji

s hodnotami regulace.

U ridicich jednotek RO1010 a OT21 se sila
nastavuje vicepolohovynigpingem
umisénym na krytu transformatoidici
jednotky.

10
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4) Testovani

Po uvedenych kontrolach a nastaveni Ize
systém otestovat.

Automaticky systém musi byt testovan
kvalifikovanymi specialisty, ktefi musi
vzhledem k relativnimu riziku
rozhodnout, jaké testy provést.

T

instalace systému. Kazdy jednotlivy prvek,
nag. motor s pevodovkou, nouzovy
vypin&, fototlanky atd., mohou vyzadovat
zvlastni krok testovani. Proto dodrzujte
postupy uvedené v jednotlivych navodech.

PFi testovaniridici jednotky proved’te tyto
operace:

1. Volba funkci:

» Nastavte minispinaDIP ¢. 1 do polohy

ON (poloautomaticky rezim)

» Pokud byla provedena propojeni podhe.
43, aby bylo mozno vyuzivat funkci Fototest
(tedy je-li osazena deska PIU), nastavte
minispin& DIP ¢. 10 do polohy ON (funkce
Fototest).

» Nastavte vSechny ostatni spie®IP do
polohy OFF

2. Stiskrete tlatitko “Otewit” nebo
“Krokovani” a zkontrolujte, zda:

* se aktivoval majak

* z&ala operace otevirani

* se pohyb zastavi, kdyZ je dosaZzeno
koncoveého spinz otevirani FCA.

3. Stiskrete tlatitko “Zavrit” nebo
“Krokovani” a zkontrolujte, zda:

* se aktivoval majak

* z&ala operace zavirani

* se pohyb zastavi, kdyZ je dosazeno
koncového spin# zavirani FCC.

4. Zahajte operaci otevirani a zkontrolujte,
zda [¥i této operaci zidzeni:

 zapojené na vstup “Stop” zastavi pohyb
kratkym pgrepdlovanim.

* zapojené na vstup “Photo” se nijak
neprojevi

Néva pokyny pro montaz

* zapojené na vstup “Photo2” zastavi a obrati
pohyb (pokud je osazena deska PIU).

5. Zahajte operaci zavirani a zkontrolujte,
zda [¥i této operaci zadzeni:

* zapojené na vstup “Stop” zastavi pohyb
kratkym grepdlovanim.

* zapojené na vstup “Photo” zastavi pohyb a
obréti jej

* zapojené na vstup “Photo2” se nijak
neprojevi (pokud je osazena deska PIU)

6. Na gipojenych vstupech zkontrolujte, zda
aktivace vstupu vyvola jeden krok v tomto
poradi:

* Vstup krokovani: Piadi kroki = “Otewit”
— “Stop” — “Zawit” — "Stop”

* Vstup otevirani: Padi kroki = “Otewit” —
“Stop” — “Otewit” — "Stop”

* VVstup zavirani: Padi kroki = “Zawrit” —
“Stop” — “Zawit” — “Stop”

* VVstupcasté&ného otevirani: Radi kroki =
“Oteviit casté&né” — “Stop” — “Zawit” —
“Stop” (je-li osazena deska PIU).

7 Je-li pouzita funkce Fototest, zkontrolujte,
zda test je funtni (je-li osazena deska PIU):
* Odpojte fotélanek “Photo”, pak sptite
pohyb a zkontrolujte, Ze se neprovede.

» Odpoijte fotgélanek “Photo2”, pak sptite
pohyb a zkontrolujte, Ze se neprovede.

* Zkratujte kontakt fotdlaneku “Photo”, pak
spuste pohyb a zkontrolujte, Ze se
neprovede.

* Zkratujte kontakt fotdlaneku “Photo2”,
pak spuste pohyb a zkontrolujte, Ze se
neprovede.

8. Provel'te test detekce tlakové sily, jak jej
poZaduje EN 12445,

Pokud se po ukaeni testovani aktivuji dalSi
funkce, které mohou snizit bezpest
systému, je nutno proveést testghito funkci.

11
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5) Provozni rezimy

V manualnim provoznim rezimu aktivuje
vstup ,Otevit* operaci otevirani a vstup
LZaviit* aktivuje operaci zavirani.

Vstup ,Krokovani“ aktivuje sfdaw

otevirani a zavirani.

Pohyb se zastavi, jakmile je ukam povel

na vstupu. Pokud koncovy spéveebo
fotoclanek “Photo2” (na desce PIU)igobi
aktivaci ithem operace otevirani, pohyb se
zastavi; pi operaci zavirani se naopak pohyb
zastavi, pokud aktivaci apobi “Photo”. Ve
fazi otevirani i zavirani dojde pomoci povelu
na vstupu “Stop” k prudkému zastaveni.
Pokud je pohyb zastaven, dejteg

povelem k novému pohybu povel ,Stop*“.
Pokud je nastaven jeden z automatickych
provoznich rezira (“Poloautomaticky”,
“Automaticky” nebo “Vzdy zavirej”),

zpasobi povelovy impuls na vstupu ,Otéy

Ze se zahaji proces otevirani. Impuls na
vstupu ,Krokovani* aktivuje stdaw

otevirani a zavirani. Druhy impuls na vstupu
“Krokovani” nebo na vstupu, ktery vyvolal
pohyb, tento pohyb zastavi.

6) Programovatelné funkce

Jednotka je vybavena sadou mikrospina
pouzitych pro ovladaniiznych funkcigimz
se systém stal vhodj§im pro fizné poteby
uzivatele a bez@egjSim v tiznych
podminkach pouziti. VSechny funkce Ize
aktivovat fesunutim odpovidajiciho
minispina&e DIP do polohy “On” a
deaktivovat pepnutim do polohy “Off”.

Néva pokyny pro montaz

Ve fazi otevirani i zavirani dojde pomoci
povelu na vstupu “Stop” k prudkému
zastaveni.

Pokud se na povelovy vstup misto impulsu
piivede trvala arovg vznikne stav
“priorita”, v némz jsou ostatni povely
zablokovanyuzite¢né, kdyZ chcete

pripojit ¢asova nebo prepinat den-noc)
Pokud je zvolen automaticky rezim, bude
operace otevirani nasledovarfagtavkou a
poté operaci zavirani. Pokughiem
prestavky spusti “Phototasové se
vynuluje a zé&ne odpditavatéas gestavky
znovu; pokud se naopakhem gestavky
objevi signal “Stop”, zrusi se funkce zavirani
a systém se zastavi.

Pokud “Photo” spustidhem operace
otevirani, nic se nestane, ale pokud spusti
“Photo2” (na desce PIU), obrati sesm
pohybu; pokud “Photo” spustébem oprace
zavirani, dojde k obraceni pohybu
nasledovanémuipstavkou a operaci
zavirani.

Nékteré z programovatelnych funkci maji
vztah k aspekiim bezpe&nosti; peclivé
zhodnat’te U€inky t échto funkci a zjistéte,
ktera zajisti nejvysSi moznou Grové
bezpanosti.

QOQUEOEREER
1

Pomoci minispinact DIP muZzete zvolit rizné provozni rezimy a pfidat poZzadované funkce, viz tabulka:

12
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Néva pokyny pro montaz

Spinat 1- | Off-Off = manualni pohyb (dead man)
2:
On -Off = poloautomaticky pohyb
Off-On = automaticky pohyb (tj. automatické zavirani)
On -On = automaticky pohyb + vzdy z&v
Spinat 3: | On = provozni rezim kondominium <neni k dispozici vimaalnim
rezimu>
Spinat 4: | On = varovné blikani v fedstihu
Spina 5: | On = “Zaviit" 5 s po “Photo” <v automatickém rezimu> nebo VZA#'
po “Photo” <v poloautomatickém rezimu>
Spina& 6: | On = “Photo” bezpéné také pi otvirani
Spina& 7: | On = postupny rozjezd
Spina 8: | On = zpomaleni
Spina 9: | On = brzda
Spin& (u Robo) On  =indikator ofi@ni vrat s pokrnym blikanim
10:
bez desky PIU
(u Otto) On = doba automatického&tieni = 4 minuty
s deskou PIU On = funkce Fototest

Pozn.:Nekteré funkce jsou k dispozici jen z&infch podminek, které jsou vyzéeny
poznamkami umighymi mezi symboly “<...>".

6.1) Popis funkci
Nasleduje strény popis funkci, které Izefjplat pepnutim odpovidajicihorepinae DIP do

polohy “ON”.
Spina 1- | Off-Off | = manualni pohyb (dead man)
2:
On - = poloautomaticky pohyb
Off
Off-On | = automaticky pohyb (automatické *awi)
On - = automaticky pohyb + vzdy z#v
On

V manudlnim provoznim rezimu se vrata budou pohgbj@n tehdy, pokud bude stisknuto
odpovidajici ovladaci tdtko.

V poloautomatickém provoznim rezimu odstartujely pehyb povelovym impulsem, pokud
nevyprsi nastaveny pracowds nebo neni-li dosazeno mechanické zarazky. \fraattckém
provoznim rezimu je operace otvirani nasledovdast@avkou a poté automatickou operaci
zavirani.

Funkce “Vzdy zaiit” se aktivuje vzdy po vypadku napajeni; jsouriita otevena, provede se
operace zaeni, které pedchazi varovné blikani po dobu 5 sekund.

Spinat 3: On = provozni rezim Kondominium <neni k dispozici vmodlnim rezimu>

13
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Néva pokyny pro montaz

V provoznim rezimu Kondominium nelze operaci otémir jakmile uz z&ala, gerusit jinym

Z.o

povelovym impulsem na vstupech “Krokovani

neboé®it”, pokud vrata nedokaih otevirani.

Pri operaci zavirani zastavi novy povelovy impulsarobrati skr pohybu,¢imz je oteve.

Spinat 4. On  =Varovné blikani

Povelovy impuls aktivuje majak, &ez po 5 s nasleduje pohyb (po 2 s v manualnim zim

Spina 5:
“Photo” <v poloautomatickém rezimu>

On ="Zaviit” 5 s po “Photo” <v automatickém rezimu> nebo VZ# po

Pokud je nastaven automaticky rezim, dovoluje fiatdce udrzovat vrata otéana po dobu
potrebnou pro projeti; kdyz je ukéan signal na vstupu “Photo”, operace se zastadragg
zavirani zéne automaticky po 5 s. Pokud signal “Photo” spugtbloautomatickém rezimu
béhem operace zavirani, aktivuje se automaticka cperavirani po nastavené dqisestavky.

Spinat 6: On

= bezpeénostni “Photo” také i operaci otvirani

Bezpe&nostni zéizeni “Photo” je normakhaktivni jen @i operaci zavirani; je-li spiddIP ¢. 6
v poloze "On", spusti bezf@ostni z&zeni | ¢ operaci otevirani.
V rezimu poloautomatickém nebo automatickérnesoperace otvirani dpihned po odpojeni

fotoclanku.

Spinat 7: On = postupny rozjezd

Zahdji operaci postupnéimz se pedejde ragm v automatickém systému.

Spinat 8: On = zpomaleni

7~

Funkce zpomaleni snizi rychlost na 30% Wpoé hodnoty, aby ségqreslo zbytenym razim

na konci operace.

Stejre jako rychlost operace, sniZuje funkce zpomal&rdutici moment motoru o 70%.
Pro systémy vyZadujici zvySeny kroutici momeénénoto snizeni Zpobit okamzité zastaveni

motoru.

Verze ROBO a THOR:

Po operaci otaeni nebo zateni, ktera
probihne na konci pracovni doby. Provede
se faze zpomaleni, jejiZ trvani se rovna
pracovni dob TL.

Pokud je operace ukéana koncovym
spingem a faze zpomaleni se neprovede,
nastavte pracovni dobu tak, aby zpomaleni
zatalo 30-50 cm ped aktivaci koncového
vypinae.

Pokud je funkce zpomaleni pouzita u
citlivych

instalaci a trva-li déle nez 3 s, nainstalujte
sitovy filtr dimenzovany na alespdi 6A

Verze OTTO:

Po ukoreni operace zavirani trva faze
zpomaleni 3 s, pokud byla spérs
koncovymi vypindi a rovna se pracovni
doke (funkce zpomaleni pracuje lépe

s koncovymi vypind).

Béhem operace otevirani je misto funkce
zpomaleni pouZzita funkce postupného
zastaveni.

s Utlumem 30dB na svorky ivodu sit€ do
blizkosti Fidici jednotky, aby nebyly
pirekro¢eny meze elektromagnetického
vyzarovani uvedené v norn§ EN 500814.

14
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Néva pokyny pro montaz

Spina 9: On =brzda
Ke konci pohybu se provede operace Brednotoru, zpoatku se brzdi jen lehce a poté
vyrazreji, aby se vrata zastavila rychle, avSak bes.raz

Spinat 10:  On

ROBO - THOR OoTTO

Bez osazené desky PIU: Bez osazené desky PIU:

« Indikator oteveni vrat s porrnou indikaci » Doba automatického o&leni = 4 minuty
S osazenou deskou PIU: S osazenou deskou PIU:

* Fototest * Fototest

Tato funkceridi (Einnost fot@lanka na p&atku kazdé operace. Viz kapitola ,Fototest".

7) PouZziti 2¥idicich jednotek na op&nych kiidlech

Pokud chcete sestavit automaticky systém se

dvéma protitEznymi kidly:

 Pouzijte dva motory sdicimi jednotkami
pripojenymi podleobr. 5.

» Majak a indikator ote\eni gipojte
k jakékoliv z obouidicich jednotek.

* Vstupy musi byt spojeny paraléln

 Spol&na svorka vstupmize byt zapojena
do jedné ze Zidicich jednotek.

* Spojte vodie OV (svorka 5) obotidicich
jednotek.

* Funkce Fototest se nemusi pouZzit

» Funkce Kondominium (spigdIP ¢. 3) by
méla byt osazena, protoze unioie
resynchronizaci, pokud dojde
k rozsynchronizovani obdiidicich
jednotek.
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Néva pokyny pro montaz

8) Prislusenstvi

Deska PIU

Ridici jednotka je jiz vybavena viemi funkcemi paariymi i normalnich instalacich. Aby
bylo mozno systém aplikovat i ve zvlastnich podraatk

byla vyrobena fidavna deska PIU, kterdigava nové funkce, jako nagsignalizaci semaforem,

automatické ositleni, elektrické zamykani, “PhotoZ’ast&né oteweni a Fototest.

Ruda = Ruda barva vystup kontrolu
semaforu foto¢lanki na p@atku
Obvykle je vypnuta a kazdé operace.
zapina se jen tehdy,
kdyZ se vrata Castainé oteweni = Vstup procaste&né
pohybuji. oteveni Caste&né
oteweni, Stop, Zaiit,
Zelena = Zelena barva Stop). Provadi stejnou
semaforu funkci jako
Obvykle je zapnuta a “Krokovani” na hlavni
vypina se jen tehdy, desce s tim rozdilem,
kdyz se vrata Ze operace otevirani
pohybuji. probih& po dobu
nastavenou trimrem
Elektricky zamek = Vystup pro povel T.AP.P. na desce PIU.

elektrickému zamku.

ON), dovoluje tento

Elektricky zamek se Foto 2 = 2. vstup

aktivuje na 1,5 sip bezpe&nostniho

startu operace zaizeni. Toto

otevirani. bezpe&nostni z&zeni

zasahuje  otevirani

Automatické oswtleni/ tak, ze zfisobi
Fototest = Jedné se o vystup, zastaveni vrat a jejich

ktery kdyz je pouzit uzaveni, pokud je na

pro ovladani fidici jednotce

automatického nastaven

oswtleni, zapina poloautomaticky nebo

oswtleni na poéatku automaticky rezim

kazdého pohybu. To provozu.

pak Zistava zapnuté 24V = vystup 24V pouzity

po ukorgeni pohybu
na dobu nastavenou
trimrem T.Cor. na
desce “PIU".

Je-li aktivovana
funkce “Fototest”
(spin& DIP¢. 10 =

17

pro napéajeni wjSich
zaizeni jako
fotoclanki apod.
Svorka 11 je
spol&nou zemi pro
vstupy.
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Deska RADIO

Néva pokyny pro montaz

Ridici jednotka je op&tna konektorem pro zasunuti jednotky ratljopace (vyrobek firmy
NICE), ktera aktivuje vstup “Krokovani” a umaije dalkové ovladaridici jednotky vysilaem.

9) Udrzba

ProtoZeridici jednotka je elektronické

zaizeni, nevyZzaduje Zadnou zvlastni udrzbu.

Presto v pravidelnych intervalech (alegpo
jednou za 6 ®sia1) zkontrolujte, zda
zaizeni nastavujici silu motoru je

v perfektnim provoznim stavu; pokud to
bude nutné, nastavte je trimrem.

10) Likvidace

Zatizeni je vyrobeno ziznych material,
z nichz rekteré Ize recyklovat.
Zajistéte, aby recyklace nebo likvidace
vyrobku prolghla v souladu s platnymi
zakony a pedpisy.

11) Co célat, kdyz ....

Tatocast ponize montéim vyreSit rektere
z nefastjSich problén, které se mohou
objevit @i instalaci.

Zadnéa LED nesviti:

* Zkontrolujte, zda jéidici jednotka
napajena (zkontrolujtetkivé nagti na
svorkach 1-2 a n&f priblizné 24Vst na
svorkach 5-6).

 Zkontrolujte, zda 2 gove pojistky nejsou
preruseny; pokud zadna z LED nesviti,
doSlo pravépodobrt k n¢jaké zavazné
poruSe a proto by g&dici jednotka nila
vymenit.

Dioda LED OK pravidelné blika, ale
diody LED vstupi neindikuji stav
odpovidajicich vstupi

Pak provd’te znovu kompletni test pro
kontrolu, zda koncové vypite,

bezpe&nostni zéizeni (fot@lanky,
pneumatické dorazy apod.) a varovny hiika
jsou v perfektnim provoznim stavu.

Nékteré elektrické souwastky mohou
obsahovat Skodlivé latky, proto je
nevyhazujte do #zného komunalniho
odpadu.

* Pelive zkontrolujte pivody ke vstupnim

svorkam 7-13.

Neprovadéji se zadné pohyby

* Zkontrolujte, zda diody LED
bezpe&nostnich funkci “Stop” (FCA +
FCC), “Photo” a “Photo2” (pokud jsou
instalovany) sviti a zda LED odpovidajici
povelim, které byly aktivovany
(“Krokovani”, “Otewit” nebo “Zawit")
sviti po celou dobu trvani povelu.

Vrata méni smér pohybu v prabéhu jedne

operace

Zmeéna snéru je zpisobena tim, ze:

* se aktivuji fotgélanky (“Photo2” i
otevirani, nebo “Photo”ipzavirani);
v takovéem pipadt zkontrolujte pivody
fotoclanki a zkontrolujte diody LED
vstupi.
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12) Technické parametry

Napsti napajeci sé

Verze /V1

Max. proud pro zédzeni 24V
Vykon majaku

je 40W

Néva pokyny pro montaz

: 230 Vst 50/60 Hz
: 120 V$t50/60 Hz

: 200mA
. Maxiion varovného blikée napajeného ze &it

Vystup “SCA” pro indikator oteteni vrat : Max. fikon indikatoru napajeného z 24Yg 2W

Provozni teplota

Pracovni doba ROBO/THOR
(s TLM)

Pracovni doba OTTO

(s TLM)

Doba frestavky

Na desce PIU

:-20+70 °C
: nastavitelna od 2,56® s, nebo od <50 do >120 s

: nastavitelna od 2,5 dos;2tebo od <20 do >40 s

: nastavitelna od 5 do > 160 s.

Dobacast&ného oteveni ROBO/THOR  : nastavitelnaod 1 do > 30 s

Dobacast&ného oteveni OTTO
Doba automatického osteni

: nastavitelnaod 1 do > 14 s
: nastavitelnaod 1 do> 180 s
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