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STRAHY A PREDBEZNE OPATRENIA TYKAJU

SA BEZPECNOSTI

— KROK 1 —

Vystrahy tykajuce sa bezpecnosti

* POZOR! - Tento navod obsahuje doblezité upozornenia tykajuce
sa bezpec€nosti os6b. Chybna inStalacia moze spbsobit vazne
zranenia. Pred zaCatim prace je potrebné pozorne si precitat cely
navod. V pripade pochybnosti preruste motnaz a poziadajte o radu
technicku podporu Mhouse.

POZOR! - Dodlezité upozornenie: uschovajte tento navod pre
pripadny servis alebo likvidaciu zariadenia v budicnosti.

POZOR! - Podla najnovSej eurépskej legislativy zostrojenie
automatickej brany alebo dveri musi resSpektovat normy
predpisané Smernicou 2006/42/ES (Smernica o strojovych
zariadeniach), obzvlast normy EN 12445, EN 12453, EN 12635 a
EN 13241-1, ktoré umoziuju vyhlasenie zhody automatického
zariadenia. Z toho vyplyva, Zze vSetky kroky pripojenia na
elektricku siet, kolaudacie, spustenia prevadzky a servisu
vyrobku musia byt vykonané vyhradne kvalifikovanym a
kompetentnym pracovnikom!

Pripravné prace, montaz, pripojenie zariadeni medzi sebou a
programovanie méze vykonat aj osoba bez zvlastnej kvalifikacie,
avSak musi prisne a v predpisanom poradi dodrzat vSetky
inStrukcie uvedené v tomto navode, najma vystrahy uvedené v
tomto KROKU 1.

Vystrahy tykajiuce sa montaze
Pri ¢&itani tohto navodu venujte velku pozornost inStrukciam

ozna¢enym symbolom:

Tymto symbolom su oznac¢ené ukony, ktoré mézu byt potencialnym
zdrojom nebezpecenstva, a preto musi " vykonané vyhradn
kvalifikovanym a skisenym pracovnikom, pri dodrzani instrukcii a
platnych bezpeénostnych noriem.

e Skor ako zacnete s montazou, skontrolujte, ¢i je tento vyrobok vhodny
na automatizaciu vaSej brany alebo vrat (vid KROK 3 a kapitolu
“Technické parametre vyrobku”). Ak nie je pre vas vhodny,
NEMONTUJTE ho.
Privod napajania musi byt vypabeny vypinaCom (nie je sucastou
dodavky) umoznujucim Uplné vypnutie a splfajucim Uroven ochrany v
kategdrii prepétia Ill.
Pocas vSetkych ukonov tykajlcich sa montaze a servisu musi byt
automaticky systém odpojeny od elektrického napdjania. Ak
vypina¢ nie je viditelny z miesta, kde je umiestnené automatické
zariadenie, pred zacatim prac k nemu umiestnite tabulku s napisom
“POZOR! PREBIEHA UDRZBA”.
PoCas montaZze zaobchadzajte s vyrobkom opatrne, vyhnite sa
stlageniu, narazu, padu alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek druhu.
WWrobok neddvajte do blizkosti zdrojov tepla, ani ho nevystavujte
otvorenému plamenu. VSetky tieto Ciny by ho mohli poskodit a byt
pricinou poruch &i nebezpeCnych situdcii. Ak sa takéto nieCo stane,
ihned’ zastavte montaz a obratte sa na technicku podporu Mhouse.
Na ziadnej Casti vyrobku nevykonavajte Upravy. Nedovolené operacie
mobzu spbsobit poruchy. Vyrobca sa zrieka vSetkej zodpovednoti za
Skody spbsobené upravenymi vyrobkami.
Riadiaca jednotka musi byt zapojena na elektrickl siet vybavenu
bezpecnostnym uzemnenim.
Vyrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami (vratane deti) so
znizenymi fyzickymi, zmyslovymi a mentalnymi schopnostami alebo s
nedostatkom skusenosti ¢i vedomosti, pokial tieto osoby nie su
pod dohladom osoby zodpovednej za ich bezpecnost.
Uistite sa, Ze brana je kon$truovana tak, Ze ked sa nachadza v
bodoch maximéalneho Otvorenia a Zatvorenia, neexistuju miesta, kde
hrozi privretie; ak ano, zabezpedte primerant ochranu.
Vyrobok nemozno povazovat za absolutny bezpe&nostny sytém. Ak
sa chcete efektivne chranit pred viamanim, je potrebné zosuladit
automatické zariadenie s dalsimi bezpecnostnymi prvkami.
Automatické  zariadenie nesmie byt pouzivané pred spustenim
prevadzky, ako uvadzame v kapitole “Kolaudacia a spustenie
prevadzky”.
¢ \/ pripade dihych obdobi nepouzivania je vhodné vybrat batériu (PR1)
a uskladnit ju na suchom mieste, aby ste predisli riziku Uniku
jedovatych latok.

Vystrahy tykajuce sa pouzivania

e Na povrchové Cistenie vyrobku pouzivajte makku, mierne navihéenu
handricku. PouZivajte iba vodu; nepouzivajte ziadne Cistiace
prostriedky &i riedidla.
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OBOZNAMENIE SA S VYROBKOM A PRIiPRAVA NA MONTAZ

POZNAMKY K NAVODU

e Tento navod popisuje, ako zostavit kompletné a optimalne
automatické zariadenie, ako to na obr. 3, s pouzitim vSetkych
zariadeni Mhouse, ktoré su sucastou automatického systému
zvaného “SL1W-SL10W”. Niektoré z uvedenych zariadeni a
prisluSenstva su na objedndvku a nie su sucastou sady.
Kompletny prehlad najdete v katalégu vyrobkov Mhouse alebo
na stranke www.mhouse.com.

e Tento navod je zostaveny ako sprievodca krok po kroku. Kvdli
bezpecnosti a ulaheniu montaze a programovania
odpori¢ame vykonat vsetky uvedené operacie v takom poradi,
ako su tu uvedené.

— KROK 2 —
2.1 - POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

Zariadenia z tejto sady a dalSie zariadenia (niektoré na objednavku),
tvoria spolu automaticky systém zvany “SLIW-SL10W”, urCeny na
automatizaciu posuvnej brany s “rezidenénym” pouzitim. Akékolvek iné
pouzivanie, odliSné od uvedeného, a v prostredi odliSnom od
uvedeného v tomto navode, sa povazuje za nevhodné, a preto
zakazané!

Zakladnu Cast automatického zariadenia tvori elektromechanicky
prevodovy motor s ozubenym kolesom na prenos na ozubeny hrebefi
upevneny na posuvnej brane. Vo vnutri pohonu je zabudovana riadiaca
jednotka, ktora oviada fungovanie celého automatického systému.
Riadiaca jednotka sa sklada z elektronickej karty a zabudovaného
radiového priimaca na prijem prikazov, ktoré uzivatel posiela
prostrednictvom vysielaca. Ma pamat pre 256 vysielaCov GTX4 a 20 bezdré-
tovych zariadeni.

Inovativny systém Mhouse Power&Free System umoZzniuje riadiacej
jednotke ovladat radiovo fotobunky PH100W a majak FL100W, bez
pripojenia kablov. Existuje tiez moznost pripojenia dalSich zariadeni
cez jediny 2-Zilovy kébel, a to na vstupy urcené pre otvaranie (Open) a
zastavenie (Stop). Riadiaca jednotka mdéze byt napdjana z pevnej
elektrickej siete (230 V) alebo alternativne z fotovoltického systému PF od
Mhouse.

Ak je napdjana zo siete, mdze hostit batériu (mod. PR1, voliteiné
prisluSenstvo), ktora automatickému zariadeniu zarucuje vykonanie
energie (black-out). Branu je tiez vzdy mozné pouzivat ru¢ne, ked najprv
odblokujete motor prislusSnym kli¢om (vid" kapitolu 11.3 Navodu na
pouzivanie).

2.2 - ZARIADENIA POTREBNE NA SKOMPLETOVANIE
SYSTEMU

Na obr. 1 su zobrazené vsSetky zariadenia potrebné na zostavenie
kompletného systému, ako je ten na obr. 3.

Zariadenia na obr. 1 su:

A - 1 elektromechanicky pohon SLIWC-SL10WC so zabudovanou
riadiacou jednotkou a zakladovou platrhou

B - 2 konzoly koncovych dorazov

C - 3 odblokovacie kluce

D - 1 par fotobuniek PH100W (vysielaC TX a prijimac RX)

E - 2 radiové vysielace GTX4

F - 1 majak FL100W

G - drobny spojovaci material

— KROK 3 —
PREVIERKY PRED MONTAZOU

3.1 - KONTROLA VHODNOSTI BRANY NA AUTOMATIZACIU
A VHODNOSTI PROSTREDIA

e Skontroluite, & je mechanicka konsStrukcia brany vhodna na
automatizaciu a wvyhovujlca platnym normam. Pri tejto previerke
vychddzajte z technickych Udajov uvedenych na etikete brany.
Délezité - Tento vyrobok nemdze automatizovat branu, ktorda sama o
sebe nie je funkéna a bezpeCng; taktiez nemdze riesit vady spdsobené
nespravnou montazou alebo jej zlym servisom.

Ruéne hybte branou v oboch smeroch (otvaranie/zatvaranie) a
presvedCte sa, Zze pohyb je nemenny po celej drahe (nesmu existovat
body, kde sa vyzaduje vacsia & mensia namaha).

V pripade, ze suU v brane alebo jej pohybovom priestore zabudované
priechodzie dvere, uistite sa, ze tieto neprekazaju normalnemu pohybu
brany, pripadne instalujte vhodné medziblokovacie zariadenie.
Skontrolujte, &i je brana vyvazena. To znamena, ze ked ju ruéne date
do ktorejkolvek polohy, zostane stat a nehybe sa sama od sebe.

Uistite sa, ze nehrozi riziko vykolajenia brany.

Uistite sa, Ze miesto, kde bude upevneny pohon, je dostatocne
priestranné pre vykonanie ru¢ného odblokovania motora.

Skontrolujte, &i miesto, kde bude namontovany pohon, nie je
vystavené zaplavam; pripadne pocitajte s montazou motora v primera-
nej vySke nad zemou.

Skontrolujte, &i plochy vybrané pre montaz jednotlivych zariadeni su
pevné a zarucuju stabilné upevnenie; pre fotobunky si zvolte hladky
povrch, umoznujuci spravne nasmerovanie paru (Tx a Rx).

Skontrolujte, ¢i kazdé jedno zariadenie v systéme bude umiestnené na
mieste chranenom pred nahodnymi narazmi.

Uistite sa, ze v okoli automatického systému nie su pritomné
zariadenia s trvalym radiovym rusenim. Tieto by mohli prekazat Ci
ovplyvnit fungovanie systému.

3.2 - OBMEDZENIA POUZITIA VYROBKU

Skér ako zaCnete s montazou, vykonajte nasledovné previerky v
odpori¢anom poradi a skontrolujte ich zhodu jednak s uUdajmi
uvedenymi v tomto odseku, jednak s technickymi udajmi v kapitole
“Technické parametre vyrobku”:
1 - Skontrolujte, Ci su rozmery a vaha brany v nasledovnych limitoch:
SLIWC - maximalna dizka 5 m
- maximalna vaha 400 kg
SL10WC - maximélna dizka 7 m
- maximalna vaha 550 kg
2 - Skontrolujte vonkajSie rozmery pohonu (obr. 2).
Poznamka - Tieto rozmery sliZia tieZ pre vypocet miesta, ktoré
Zzaberie vykop pre uloZenie kablovych prechodiek.
3 - Skontrolujte, ¢i odhadovany maximalny pocet dennych cyklov (odsek
3.2.1) je kompatibilny s predpokladanym pouzivanim.
4 - Skontrolujte, i odhadovana zivotnost vyhovuje predpokladanému
pouzivaniu (vid  odsek 3.3).
5 - Skontrolujte, Cije mozné dodrzat vSetky obmedzenia, podmienky a
vystrahy uvedené v tomto navode.
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3.2.1 - Vypocet maximalneho poctu dennych cyklov pre zariadenia
PH100W e FL100W

V zariadeniach PH100W a FL100W je zabudovany fotovolticky ¢lanok,

ktorého vyrobenu energiu zbiera dobijatelna batéria. Preto musia byt tieto

zariadenia namontované vo volnom priestore, kde ¢lanok moze prijimat

slnecné svetlo po vacsiu Cast dna.

Jednoduchym vypoctom je mozné odhadnut maximalny pocet dennych
cyklov, ktoré mdze automatické zariadenie vykonat v urcitom rocnom
obdobi, aby energia, vyrobena ¢lankom a akumulovana v batérii, zostala
vySSia ako ta spotrebovana pri pohybe brany.

Vypocet sa zacina stanovenim “zakladného koeficientu” podla orientéacie
zariadenia, teda v akom smere je obrateny ¢lanok, a na zaklade zemskej
pologule, na ktorej sa vykonava montaz.

01. V Tabulke 1 si vyberte zakladny koeficient.

Dostupna slne¢na energia (hodnota, ktora berie do Uvahy aj dni so zlym

pocasim) je viazana na zemepisnu polohu miesta a pocCas roka sa meni.

02. Na obr. 3 najdite rovnobeZzku zodpovedajucu vaSej zemepisnej
polohe.

03.V Tabulke 2 vyberte nasobok na zaklade Zzelaného ro¢ného
obdobia (alebo pouzite minimalnu alebo priemernd hodnotu) a
rovnobeZku (zemepisnu polohu miesta).

TABULKA 1 - Zikladny koeficient podla orientacie solarneho ¢lanku

Sever

Severozapad Severovychod

Zépad Vychod

Juhozapad

Juhovychod

Juh

Severna pologula Juzna pologula Zakladny koeficient (*)
Juh (£30°) Sever (+30°) 10

Juhovychod alebo juhozapad (+30°) Severovychod alebo severozapad (+808,5

Vychod alebo zapad (+30°) Vychod alebo zapad (+30°) 6

Severovychod alebo severozapad (+30°)| Juhovychod alebo juhozapad (£30°) | 4

Sever (+30°) Juh (£30°) 3

(*) Zakladny koeficient plati pre montaze na otvorenych priestranstvach, bez pritomnosti zvlastnych konstrukcif (ako stromy a budovy), ktoré mézu vytvarat tienisté
miesta; inak musi byt hodnota znizena o 1/3 alebo o polovicu, v zavislosti od vyvolaného tienenia.
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TABULKA 2 - Nasobok na zaklade zemepisnej polohy a roéného obdobia
Rovnobezka Mesiac v roku Roéné Roény
Jan Feb Mar Apr Maj Jun Jul Aug Sep Okt Nov Dec | minimum | priemer
60 N 2,0 3,7 5,4 7,0 7,8 8,0 7,5 6,3 4,5 2,7 1,4 1,2 1,2 4,8
40N 5,2 6,7 8,0 9,0 9,5 9,6 9,3 8,6 7,3 5,8 4,7 4,5 45 7,3
20N 7,8 8,8 9,6 10,0 10,0 10,0 10,0 9,8 9,2 8,2 7,4 7,3 7,3 9,0
Rovnik 9,5 9,9 10,0 9,7 9,3 9,2 9,5 9,9 10,0 9,7 9,3 9,2 9,2 9,6
20S 7,8 8,8 9,6 10,0 10,0 10,0 10,0 9,8 9,2 8,2 7,4 7,3 7,3 9,0
40 S 9,3 8,5 7,3 5,8 4,7 4,5 5,2 6,6 8,0 9,0 9,5 9,6 4,5 7,3
60S 7,5 6,2 4,6 2,7 1,5 1,2 2,0 3,6 5,5 7,0 7,9 8,0 1,2 4,8

Po&et moznych cyklov zalezi od toho, aky dihy Eas je automaticky systém TABULKA 4
v pohybe a zariadenia aktivne. Ked' systém stoji, prislusenstvo je v rezime Pocet d 7ich cvkl i3k
stand-by a spotreba je zanedbatelna. Fotobunky su funkéné aj pocas ocet dennych cyklov pre maja
pauzy pred automatickym zatvorenim, takze treba brat do Uvahy celkovy Energia Trvanie manévru (otvorenie+zatvorenie)
Cas cyklu. k dispozicii 40s 60 s 90 s 120 s 180s
04. Vynasobte medzi sebou prave vybrané 2 hodnoty z Tabuliek 1 a 2; 100 170 113 76 57 38
na zaklade vysledku nasobenia (Cize hodnoty energie, ktori mate k
dispozicii) a ¢asu fungovania bude mozné stanovit v Tabul'ke 3 (pre 80 135 90 60 45 30
fotobunky) a 4 (pre majak) priemerny poc¢et dennych cyklov: 60 100 67 44 33 22
) ) . ) ) ) L » o 40 65 43 29 22 14
Beruc do uvahy, Ze v zariadeniach je dobijatelna batéria, ktora zbiera 2 1 7
energiu umoznujucu fungovanie v noci a za zlého pocasia, zistena 20 30 0 13 0
hodnota méze byt prilezitostne prekroCena, ak v nasledujucich driioch 10 13 8 6 4 3
intenzita pouzivania klesne na priemer.
TABULKA 3
Pocet dennych cyklov pre fotobunky
Energia Trvanie cyklu (otvorenie+pauza+zatvorenie)
k dispoziciii 60s 80s 100s | 120s | 150s | 210s
100 247 185 148 123 99 70
80 197 148 118 98 79 56
60 147 110 88 73 59 42
40 97 73 58 48 39 28
20 a7 35 28 23 19 13
10 22 16 13 1 9 6
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3.3 - ZIVOTNOST VYROBKU GRAF 1
.. ) ) ) , L o ) 300.000
Zivotnostou sa rozumie priemerna ekonomicka Zivotnost vyrobku. Tato
hodnota je siine ovplyvnena indexom zataze manévrov: Cize suctom
v8etkych faktorov, ktoré vplyvaju na opotrebenie vyrobku, vid Tabulku 5. 250.000
Pri odhade zivotnosti vasho automatického zariadenia postupuijte
nasledovne: N \
01. Spocitajte véetky hodnoty poloZiek v Tabulke 5; o 200.000 N
02. Z vyslednej hodnoty vedte v Grafe 1 vertikdlnu &iaru a z bodu, v 3 N
ktorom pretne krivku, vedte horizontalnu Ciaru k “cyklom manévrov”. g 150.000 \\
Ziskana hodnota je odhadovana Zivotnost vasho vyrobku. E ’ \\
= ™.
= N
Hodnoty Zzivotnosti uvedené v grafe dosiahnete prisnym dodrziavanim 5‘ 100.000 I~ L
servisného planu, vid kapitolu 9 - Servisny plan. Gdhad Zivotnosti sa robi e
na zaklade projektovych vypoctov a vysledkov skusok na prototypoch.
KedZe je to len odhad, nepredstavuje Ziadnu zaruku efektivnej zivotnosti 50.000
vyrobku.
Priklad vypoctu Zivotnosti: automatické zariadenie s branou dlhou 3,5 m 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
o0 vahe 250 kg, umiestnené blizko mora. V Tabulke 5 sa da najst “index Index zétaze (%)
zataze” pre tento typ zariadenia: 10 % (“Ozka brany”), 20 % (“Vaha
brany”) a 15 % (“Pritomnost prachu, piesku alebo sol”). Tieto ukazovatele
sa spocitaju na dosiahnutie celkového indexu zdtaze, ¢o je v tomto
pripade 45 %.
S ndgjdenou hodnotou (45 %) skontrolujte v Grafe 1 na horizontdlnej osi
(“I ndex zataze”) hodnotu zodpovedajucu “cyklom manévrov”, ktoré bude
nas vyrobok schopny pocas svojho Zivota vykonat = priblizne 115.000
cyklov.
TABULKA 5 Index zataze
SL1WC SL10WC
<3m 0% 0%
; 3-4m 10 % 5%
Dizka brany 4-5m 20 % 10 %
5-6m - 15 %
6-7m - 20 %
< 200 kg 10 % 0%
Véha brény 200 - 300 kg 20 % 10 %
300 - 400 kg 30 % 20 %
400 - 550 kg - 30 %
Teplota prostredia vy$s$ia ako 40°C alebo nizsia ako 0°C 20 20
alebo vihkost nad 80 %
Pritomnost prachu, piesku alebo soli 15 15
Nastavenie sily motora na stupen 4 15 15
Poznamka - Udaje sa vztahuju na posuvnu branu vyvazenu a v perfektnom servisnom stave.

— KROK 4 —
4.1 - PRIPRAVNE PRACE PRED MONTAZOU

4.1.1 - Stanovenie polohy zariadeni v systéme

Vychadzajuc z obr. 4 zvolte si pribliznd polohu, v ktorej budete
montovat to ktoré zariadenie automatického systému. Obr. 4
predstavuje zariadenie zostavené s tymto vyrobkom plus dalsim
volitelnym  prisluSsenstvom z rady Mhouse. Jednotlivé prvky su
umiestnené podla Standardnej a zauZivanej schémy. Pouzité zariadenia
su:

a - pohon SLTWC-SLW10C so zabudovanou riadiacou jednotkou

b - par fotobuniek PH100W

¢ - majak FL100W

d - par stipikov PT50W pre fotobunky (nedodané)

e - mechanicky doraz pri “zatvoreni”

f - vodiaca kolajnica

g - koncovy doraz pri “otvoreni”

h - ozubeny hreberi CR100 (nedodany)

i - kltcovy prepina¢ KS100

| - koncovy doraz pri “zatvoreni”

UPOZORNENIE! - Niektoré z tychto zariadeni su na objednavku,
nemusia byt suc¢astou tohto balenia (vid’ katalég vyrobkov Mhouse).

UPOZORNENIA:

e Pohon musi byt upevneny na zem, bokom k brdne, na prislusnej
upevriovacej platni.

o Oviadacie zariadenia pevného typu musia byt umiestnené:

- na dohlad od automatického zariadenia;

- na mieste bezpecnom pred dielmi v pohybe;
- v minimélnej vyske 1,6 m nad zemou;

- nepristupné cudzim osobam.

4.1.2 - Obstaranie naradia a materialu na pracu

Skér ako zaénete, zaobstarajte si vSetko naradie a materiél, potrebné na
pracu. Uistite sa, ze su v dobrom stave a vyhovujluce platnym bezpec-
nostnym normam.

4.1.3 - Stanovenie polohy vsetkych pripajacich kablov
Na zostavenie schémy, podla ktorej vykopete kanaly pre chranicky
elektrickych kablov, vychadzajte z instrukcii v odseku 4.2.

4.1.4 - Vykonanie pripravnych prac

Pripravte prostredie na montaz zariadeni, a to vykonanim pripravnych

prac, ako napriklad:

- vykop kanalov pre chraniCky elektrickych kablov (alternativne moézete
pouZit aj externé zlaby);

- polozenie chraniciek a ich zaliatie betonom;

- narezanie elektrickych kablov na poZadovanu dizku (vid odsek 4.2) aich
previeCenie cez chranicky. Pozor! - v tejto faze nevykonavajte Zziaden

druh elektrického zapojenia.

Upozornenia:

e Chranicky a Zlaby maju za ulohu chranit elektrické kable pred ich
zlomenim pri nahodnom néraze.

e Pocas ukladania chraniciek berte do uvahy, Ze v derivacnych krabiciach
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sa mbZe hromadit voda, ktora sa mbZe kondenzovat vo vndtri riadiacej | ¢) - Precitajte si Tabulku 6 na stanovenie typu kablov, ktoré pouzijete.

jednotky a poskodit elektronické obvody. Potom pouZite prave pripravend schému a merania v prostredi na
e Konce chraniciek vyvedte blizko bodov, kde plénujete upevnit stanovenie dizky kazdého jedného kabla. Pozor! - Ziaden z kablov
zariadenia. nesmie presiahnut maximalnu dizku uvedenu v Tabulke 6.

4.2 - PRIPRAVA ELEKTRICKYCH KABLOV

Pri priprave pripajacich kablov postupuijte nasledovne.

a) - Prestuduite si obr. 4, aby ste pochopili, ako musia byt zapojené jednot-
livé zariadenia k riadiacej jednotke a svorkam, ktoré treba pouzit pre
kazdé zapojenie.

b) - Prestuduite si obr. 4, aby ste pochopili, ako musia byt umiestnené
elektrické kable v prostredi. Na papier si nacrtnite podobnu schému
prispbsobenu Specifickym potrebam vasho systému. Poznamka -
Tato schéma bude potrebna jednak pre vykop kanalov pre chranicky
kablov, jednak pre zostavenie kompletného zoznamu potrebnych
kablov.

Slovensky

TABULKA 6 - Technické parametre elektrickych kablov (obr. 4)

Zapojenie Typ kabla (minimalny prierez) Maximalna povolena dizka
A - Privod elektrického napajania Kabel 3 x 1,5 mm? 30 m (pozndmka 1)
B - Vstup STOP Kabel 2 x 0,5 mm? 20 m (poznamka 2)
C - Vstup OPEN Kabel 2 x 0,5 mm? 20 m (poznamka 2)

Poznamka 1 - Je mozné pouzit kabel napajania dlhsi ako 30 m, ak ma Vacsi prierez (napriklad 3 x 2,5 mm?) a v blizkosti automatického
Zzariadenia je pripravené bezpecnostné uzemnenie.

Poznamka 2 - Pre vstupy STOP a OPEN je mozné pouzit aj jediny kabel s viacerymi vodicmi na zdruzenie viacerych zapojeni: napriklad vstupy
STOP a OPEN mbZu byt zapojené na klticovy prepina¢ KS100 prostrednictvom kabla 4 x 0,5 mm?.

POZOR! - Pouzité kable musia byt vhodné do prostredia, v ktorom sa vykonava montaz: napriklad pre uloZenie v interiéri sa
odporuca kabel typu HO3VV-F, pre externu instalaciu kabel typu HO7RN-F.
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ZAPOJENIE KOMPONENT

— KROK 5 —

DOLEZITE!
- Pre spravne fungovanie systému je potrebné osadit mechanické
dorazy, na zem alebo na mdr, umiestnené v bodoch maximalneho
Otvorenia a Zatvorenia kridla. Poznamka - Tieto dorazy nie suU
sucastou balenia a nenachddzaju sa medzi vyrobkami Mhouse.

UPOZORNENIA

e Chybna montaz méze spésobit vazne zranenia osobe, ktora
pracu vykonava a osobam, ktoré budu zariadenie pouZivat.

e Predtym, ako zacCnete skladat’ automatické zariadenie, vykonajte
previerky popisané v KROKU 3.

e VSetky kroky montaze sa vykonavaju bez zapnutého napajania
k zariadeniu; v pripade, Ze je pritomna nudzova batéria PR1, tato
musi byt odpojena.

5.1 - MONTAZ MOTORA NA BRANU
BEZ OZUBENEHO HREBENA

Ak uz existuje upeviovacia plocha, motora sa osadi priamo na tento
povrch, pricom sa pouzie vhodny kotviaci materidl ako napriklad
hmozdinky. Inak, ak plocha pre upevnenie motora este nie je pripravena,
postupuijte nasledovne:

01. VWkopte zdklad primeranych rozmerov na mieste vybranom pre

montéz, v stlade s kétami uvedenymi na obr. 2.

Osadte jednu alebo viac chraniCiek pre elektrické kable (obr. 5).

Poznamka - trubky ponechajte dlhsie o 50 cm.

Pripevnite dve kotvy na zakladovu platriu, priom dajte jednu maticu

pod a jednu na platfiu; spodna matica sa priskrutkuje ako na obr. 6

tak, aby jej Cast so zavitom presahovala priblizne o 36 mm nad

platriu.

Skér ako do zakladovej jamy vylejete betdn, pripravte si zakladovu

platiu s potlaGenou stranou (poloha ozubeného kolesa) otocenou

smerom k brane, a zalozte ju podla kot uvedenych na obr. 7;

Potom prevlecte chranicky cez pripraveny otvor.

Teraz nalejte betdn a upravte platiiu v zmysle bodu 04; skontroluijte,

¢i je rovnobezne s branou a v dokonalej vodovahe (obr. 8). PoCkaijte

do UpIného stvrdnutia betdnu.

Ked' je betén dostato¢ne suchy (o par dni), dajte dolu dve horné

matice, ktoré uz nebudete pouzivat.

Chranicky skratte o 30/40 mm.

Zlozte dole krytky skrutiek umiestnené na motore (obr. 9).

Polozte motor na zékladovu platfiu, skontrolujte, Ci je dokonale

rovnobezny s branou, a potom zlahka zatiahnite 2 dodané samoblo-

kovacie matice a podlozky (obr. 10). Matice silno zatiahnite.

Vykonajte ru¢né odblokovanie motora, vid odsek 11.3 Navodu na

pouzivanie.

11. Rucne dajte branu do polohy maximalneho otvorenia a zaloZte prvy
diel ozubeného hrebena na ozubené koleso motora. Ozubeny hreber
musi vytr€at od osi ozubeného kolesa o kétu uvedenu na obr. 11 (ak
je motor upevneny nalavo) alebo obr. 12 (ak je motor upevneny
napravo); ¢o je priestor potrebny na montéz konzol koncovych
spinagov.

Délezité! — Nechajte vélu 1 mm medzi ozubenym hrebenom (vSetky

diely) a ozubenym kolesom (obr. 13), aby vaha brany nezatazovala motor.

12. Teraz upevnite ostatné diely ozubeného hrebena, jeden po druhom.
Aby bol vodorovne s ozubenym kolesom, staci urobit dieru, ked sa
usko nachadza v rovine s osou ozubeného kolesa (obr. 14). Toto
zopakuijte v kazdom upevriovacom bode.

Po upevneni posledného dielu ozubeného hrebena, ak treba, odrezte
precnievajucu Cast hrebena. Hreberi by nemal tréat za branou.
Ruéne vykonajte niekolko manévrov otvorenia a zatvorenia brany a
presvedéte sa, Ze ozubeny hreberi sa rovnomerne kize po ozubenom
kolese.

Zalozte dve konzoly koncovych dorazov [A] na ozubeny hreben
(obr. 15) a pristupte k definitivnemu upevneniu.

Upevnite konzoly koncovych dorazov:

a) Ru¢ne posunte branu do otvorenej polohy, pricom nechajte
volné aspor 2-3 cm od mechanického dorazu.

b) Konzolu koncového dorazu posuvajte po hrebeni v smere otva-
rania az do bodu, kde zasiahne koncovy spina¢. Konzolu posunte
este aspon o 2 cm, a potom ju pripevnite k ozubenému hreberu
pomocou dodanych “Cervikov”.

¢) Zopakuijte tu istu operéciu s koncovym dorazom pri zatvoreni.

02.

03.

04.

05

06.
07.

08.
09.

10.

13.

14.

15.

16.

17. Nakoniec vykonajte ru¢né zablokovanie motora, vid" odsek 11.3
Navodu na pouzivanie.

Teraz je mozné vykonat elektrické zapojenia, vid' KROK 6.

5.2 - MONTAZ MOTORA NA BRANU

Ak uZ existuje upevnovacia plocha, motora sa osadi priamo na tento
povrch, priCom sa pouZije vhodny kotviaci material ako napriklad
hmozdinky. Inak, ak plocha pre upevnenie motora este nie je pripravena,
postupuijte nasledovne:

Upozornenia
—Pred upevnenim motora sa uistite, ze existujuci ozubeny hreben je
kompatibilny s rozmerom ozubeného kolesa, vid obr. 16.

— Uistite sa, ze rozostup zubov na ozubenom hrebeni je priblizne 12 mm.

01. Vykopte zaklad primeranych rozmerov na mieste vybranom pre

montaz, v sulade s kdtami uvedenymi na fig. 2.

Pozor! - Zakladova platha musi byt umiestnena 77 mm od ozube-

ného hreberia.

Osadte jednu alebo viac chraniiek pre elektrické kable (obr. 5).

Poznamka - trubky ponechajte dihsie o 50 cm.

Pripevnite dve kotvy na zakladovu platfiu, pri¢om dajte jednu maticu

pod a jednu na platiu; spodna matica sa priskrutkuje ako na obr. 6

tak, aby jgj Cast so zavitom presahovala priblizne o 36 mm nad

platiu.

04. Skor ako do zékladovej jamy vylejete betdn, pripravte si zékladovu
platiu s potlagenou stranou (poloha ozubeného kolesa) otocenou
smerom k brane, a zalozte ju podla két uvedenych na obr. 7;
Potom prevleCte chraniCky cez pripraveny otvor.

05. Teraz nalejte betdn a upravte platiiu v zmysle bodu 04; skontrolujte,
¢i je rovnobezne s branou a v dokonalej vodovahe (obr. 8). Pockajte
do Uplného stvrdnutia beténu.

06. Ked je betdon dostatocne suchy (o par dni), dajte dolu dve horné
matice, ktoré uz nebudete pouzivat.

07. Chranicky skratte o 30/40 mm.

08. Zlozte dole krytky skrutiek umiestnené na motore (obr. 9).

09. Polozte motor na zékladovu platiiu, pricom ho mdzete naklonit pre
[ah8ie umiestnenie pod ozubeny hreben (obr. 18). Zalozte
podlozky a potom zlahka zatiahnite 2 dodané samoblokovacie
matice.

10. Ak treba, nastavte motor vo vyske (max. 10 mm) podlozenim 4
dodanych “Cervikov” (obr. 19). Délezité! — Nechajte volu 1 mm
medzi ozubenym hreberiom a ozubenym kolesom (obr. 13), aby
vaha brany nezatazovala motor.

Odporuca sa upevnit motor bez “Cervikov”, aby bola podpora
pevnejSia a stabilnejSia.

11. Skontrolujte, &i je motor dokonale rovnobezny s branou, a potom
silno zatiahnite 2 dodané samoblokovacie matice.

12. Viykonajte rué¢né odblokovanie motora, vid odsek 11.3 Navodu na
pouzivanie.

13. Rucne vykonajte niekolko manévrov otvorenia a zatvorenia brany a
presveddte sa, Ze ozubeny hreberi sa rovhomerne kize po ozubenom
kolese.

14. Upevnite konzoly koncovych dorazov [A] (obr. 15):

a) Rucne posurite branu do otvorenej polohy, pri€om nechajte
volné aspon 2-3 cm od mechanického dorazu.

b) Konzolu koncového dorazu posuivajte po hrebeni v smere otva-
rania az do bodu, kde zasiahne koncovy spina&. Konzolu posurite
eSte aspon o 2 cm, a potom ju pripevnite k ozubenému hrebenu
pomocou dodanych “Cervikov”.

c) Zopakujte tU istd operéciu s koncovym dorazom pri zatvoreni.

15. Nakoniec vykonajte rucné zablokovanie motora, vid odsek 11.3
Navodu na pouZivanie.

02,

03

Teraz je mozné vykonat elektrické zapojenia, vid KROK 6.
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- KROK 6 — tak, ako znazorfiuje detajl na obr. 25.
Pre lahsie zapojenie je mozZné vybrat svorky, ako vidite na obr. 26;

6.1 - ELEKTRICKE ZAPOJENIA NA RIADIACU JEDNOTKU PO vykonani zapojeni zasurite svorky naspét na ich miesto.
06. Zatvorte bo¢ny kryt motora, ako znédzornuje obr. 27.

01. Odstrante bo¢ny kryt motora: vyberte skrutku a kryt vytiahnite
smerom hore (obr. 20);

02. V zavislosti od polohy motora (vpravo alebo vliavo) nastavte elek-
tricky mostik, ktorym sa voli smer otvaracieho manévru, vid obr. 21.

03. Odstrante gumend membranu z otvoru uréeného pre elektrické
kable. PrevleCte kable potrebné na zapojenie jednotlivych zariadeni
(obr. 22). Kable nechajte dihsie aspor o 40-50 cm.

04. Z membrany odstrante Gast vnutornej mriezky, dostatocnu na
previeGenie kablov. Nakoniec nasunte membranu naspét na jej
miesto (obr. 23).

05. Teraz, ak si zelate pouzit KluCovy prepina¢ KS100 (volitelné
prislusenstvo), vykonajte jeho elektrické zapojenie, vid obr. 24.
Poznamky: e Svorky na riadiacej jednotke maju rovnaku farbu
ako svorky na prislusnych zariadeniach; napriklad siva svorka
(OPEN) na klu¢ovom prepinaci KS100 musi byt zapojena na sivu
svorku (OPEN) na riadiacej jednotke. ® Takmer pri vSetkych zapoje-
niach nie je potrebné dodrzat polaritu; avSak v pripade pouzitia
koaxidlneho kablu externej antény je treba zapojit jadro a tienenie

>
=
%)
c
o
>
9
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6.2 - MONTAZ A RADIOVE ZAPOJENIE FOTOBUNIEK
PH100W

Upozornenia: ® Kvili bezpecnosti automatického zariadenia musi par
fotobuniek fungovat vyhradne cez priamo interpolaciu medzi vysielacim
prvkom (TX) a prijimacim prvkom (RX): je zakézané fungovanie s odra-
zom. ® Dva a viac parov bezdrotovych fotobuniek nevytvaraju medzi
sebou ziadne ruSenie, ani ked sU umiestnené blizko seba. ® Upevnenie
zadného podstavca fotobunky na stenu je vhodné vykonat az po
naprogramovani a kolaudacii paru fotobuniek. ® Vyberte si miesto pre
oba prvky, z ktorych sa sklada fotobunka (TX a RX) s ohladom na tieto
podmienky:

- Umiestnite ich vo vyske 40-60 cm nad zemou na okrajoch zény, ktoru

maju chranit a o najblizSie (nie dalej ako 15 cm) k brane.
- Nasmeruijte vysiela¢ TX na prijima¢ RX s odchylkou maximalne 5°.

Pri montazi postupuijte nasledovne:

01. Rozmontujte par fotobuniek PH100W, ako znazorfiuje obr. 28.
Pozor! — Nerozoberajte iné Casti ako tie, ktoré vidno na obrazku.

02. VWyberte si v Tabulke 7 a na obr. 30 spdsob fungovania, ktory
chcete priradit k paru fotobuniek. Zalozte mostik do TX a do RX v
polohe zodpovedajucej vybranej funkcii.

Pozor! — Kazdy par fotobuniek musi mat’ priradenud odliSnu funkciu.

Slovensky — 13
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03.

04.

06.

07.

Naprogramujte a skolaudujte eSte otvoreny par fotobuniek, vid
KROK 7.

Vyberte miesto a polohu, kde namontujete fotobunky. Najskor si

Citaj i ia: « PH100W mdbze byt namontovana
jedine v polohe uvedene na obr. 29. e Prvky TX a RX obsahuju
kazdy jeden &lanok pre fotovoltické napéjanie. Preto ich pouZitie je
mozné len v otvorenom priestore, vystavenom priamemu slnku.
Skontrolujte odhadovanu autondmiu (odsek 3.2.1). Na zvySenie
autondémie sa odporic¢a podla moznosti nasmerovat c¢lanok
smerom k maximalnemu slne¢nému Ziareniu. V kazdom pripade
v8ak pri vybere umiestnenia fotobuniek dodrzujte normy

vzdialenost od brany a vyska nad zemou). ® Prvol umiestnite na
i" (vzdial t od bra ySki d ). ® Prvok TX umiestnit
7)) miesto s lepSim sinecnym Ziarenim voci RX, pretoze z tychto dvoch
C ma TX vacsi odber. ® Pri montazi sa vyhybajte situaciam, ktoré by Vnutorna fotobunka v. = 50 cm
() mohli zatienit ¢lanok (napriklad konare stromov); z rovnakého zasah pri zatvéran
C>) dévodu neumiestriujte fotobunky do vyklenkov.
(T) 05. Priblizte PH100W k riadiacej jednotke a vykonajte programovanie:
vid' KROK 7. Vnutorna fotobunka v. = 100 cm

Provizérne umiestnite PH100W na miesto, ktoré ste zvolili pre jgj
montaz. Nakoniec skontrolujte spravne fungovanie vSetkych zariadeni
v systéme, a to vykonanim kolaudacie celého systému, ako je
popisané v KROKU 8, odsek 8.2.

Po skonceni kolaudacie upevnite fotobunky definitivne, a to podia
obr. 31.

TABULKA 7 (obr. 30)

Fotobunka

Mostiky

VonkajSia fotobunka v. = 50 cm
zasah pri zatvarani

VonkajSia fotobunka v. = 100 cm
zasah pri zatvarani

z&sah pri zatvarani

VonkajSia fotobunka
zasah pri otvarani

Vnutorna fotobunka
zésah pri otvarani

Jedina fotobunka, ktora pokryva
cely automaticky systém, zasah
pri otvarani aj zatvarani

Poznédmka: normalne nie je potrebné dodrziavat ziadnu podmienku
pre umiestnenie dvoch prvkov, z ktorych sa fotobunka sklada (TX-
RX). Iba v pripade, Ze pouZijete fotobunku G spolu s fotobunkou B, je

treba dodrzat polohu prvkov v zmysle obr. 30.
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6.3 - MONTAZ A RADIOVE ZAPOJENIE MAJAKA FL100W

Upozornenia: ¢ Nedavajte dole rozptylovaciu SoSovku, ktora zakryva

led.

MobZe to byt nebezpecné pre zrak ked sa led rozsvieti koncentro-

vanym svetiom. ¢ Vybrané miesto pre montdZ majaka by malo spifat
tieto poZziadavky:

- Vlyberte miesto a polohu, kde namontujete zariadenie. Zariade-
nie musi byt umiestnené tak, aby fotovolticky ¢lanok bol obrateny k
oblohe a nasmerovany ¢o najviac na SEVER alebo JUH. Skontrolujte
odhadovanu autondmiu (odsek 3.2.1). Na zvySenie autondmie sa
odporia podla moznoti nasmerovat &lanok smerom  k
maximalnemu  sineCnému ziareniu. V kazdom pripade vsak pri
vybere umiestnenia majaka dodrzujte normy (vzdialenost od brany
a vySka nad zemou).

—Polohy uvedené na obr. 33 a 34 su jediné dovolené pre montaz
zariadenia.

- Vybrané miesto musi byt mimo rastlin, pristreSkov, murov alebo
inych situacii, ktoré by mohli zatienit fotovolticky ¢lanok, hoci aj
CiastoCne, na vacsiu Cast dnha. V takychto pripadoch je pre
minimalizaciu znizenia autondmie vhodnejSie nasmerovat &lanok
mierne doprava alebo dolava voci idealnemu smeru.

— Miesto musi umoZzhovat Uplnd viditelnost zariadenia aj z velkej
vzdialenosti.

—Miesto musi umozriovat lahky pristup k zariadeniu v buddcnosti
kvdli Cisteniu a servisu (vymena batérie).

o Uistite sa, Ze vybrany povrch, kde bude majak upevneny, je pevny a za-
ruCuje stabilné upevnenie.

Pri montazi postupuijte nasledovne:

01.

02.

03.

04.

05.

Rozmontujte FL100W, ako znazorfiuje obr. 32. Pozor! — Nerozo-
berajte iné Casti ako tie, ktoré vidno na obrazku.

Vyberte si v Tabulke 8 funkciu, ktord chcete priradit k majaku a
zalozte mostik v konfiguracii uvedenej v tabulke.

Priblizte FL100W k riadiacej jednotke a vykonajte programovanie:
vid' KROK 7, odsek 7.2.

Provizérne umiestnite FL100W na miesto, ktoré ste zvolili pre jeho
montaz. Nakoniec skontrolujte spravne fungovanie vSetkych
zariadeni v systéme, a to vykonanim Kolaudacie celého systému, ako
je popisané v KROKU 8, odsek 8.2.

Po skonceni kolaudacie upevnite majak definitivne, a to podla obr.
33 alebo 34, s ohladom na tieto upozornenia:

a) Upevnenie na vodorovnu plochu (obr. 33).

Skoér ako definitivne upevnite priehladny kuzel na plochu, treba
skontrolovat jeho smerovanie, aby sa po dokonceni montéze &lanok
nachadzal presne v smere uréenom v bode 01. tohto odseku.

b) Upevnenie na zvisli plochu (obr. 34).

Skér ako definitivne upevnite priehladny kuzel na drziak na mdure,
treba skontrolovat jeho smerovanie a urcit podia zékladne drziaka
vhodné diery pre jeho upevnenie, aby sa dosiahlo toto smerovanie.
Po dokonéeni montaze sa ¢lanok musi nachadzat presne v smere
uréenom v bode 01. tohto odseku.
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TABULKA 8 - Sp6soby fungovania majaka

A - Vystrazny blikajici majak (Sas urdeny = 2
riadiacou jednotkou) %
B - Svetlo (svieti poCas manévru a potom oz 9
eéte 15 sekund) ol <%
C - Svetio (svieti pocas manévru a potom H
esSte 30 sekund) S <
D - svetio (svieti pocas manévru a potom
eSte 45 sekund) °
E - svetlo (svieti pocas manévru a potom oo
este 60 sektind) =
F - svetio (svieti po¢as manévru a potom
eSte 75 sekund) °
G - Svetlo (svieti pocas manévru a potom oo
edte 90 sekund) °°

Poznamky: ¢ PocCas fungovania sa svetlo rozsvieti, iba ak zariadenie
rozlisi Sero alebo Uplnd tmu v prostredi. ® Na odskusanie svetla poCas
dna prikryte ¢lanok nie¢im matnym na simulaciu tmy.

6.4 - ZAPNUTIE NAPAJANIA

UPOZORNENIA!

- Kabel napajania je z PVC a je vhodny na montaz v interiéri.
Pre montaz vo vonkajSom prostredi je potrebné ulozit cely
kabel do chranicky alebo ho mozete nahradit kablom typu
HO7RN-F.

- Definitivne zapojenie automatického zariadenia do elektric-
kej siete alebo vymenu dodaného kablu musi vykonat’ vyhrad-
ne kvalifikovany a skuseny elektrikar pri dodrzani platnych
bezpecénostnych noriem a nasledujucich instrukcii.

¢ Na skusku fungovania a programovanie automatického zaria-
denia pouzite dodany kabel, ktorého koncovku zasunte do elektrickej
zasuvky. Ak je zasuvka daleko od zariadenia, v tejto faze mbzete pouzit
predizovacku.

¢ Vo faze kolaudacie a spustenia prevadzky automatického za-
riadenia je potrebné pripojit riadiacu jednotku do siete trvalym
spbsobom a nahradit dodany kabel kablom primeranej dizky. Pri
zapéjani kablu na riadiacu jednotku pohonu postupuijte nasledovne:

— KROK7 —

7.1 - POCIATOCNA KONTROLA

Akonahle je zapnuté elektrické napajanie riadiacej jednotky, odporu¢ame
vykonat niekolko jednoduchych previerok:

01. Skontrolujte, ¢i LED “C” na riadiacej jednotke (obr. 36) pravidelne
blika v intervaloch 1 zablesk za sekundu.

02. Skontrolujte, ¢i sa rozsvieti nocné osvetlenie kiti¢ového prepinaca
KS100.

03. Ak sa toto vSetko nestane, treba vypnut napéjanie riadiacej jednotky
a s najvacsou pozornostou skontrolovat’ zapojenia kablov. Uzitocné
rady najdete tieZ v odsekoch 10.5 “RieSenie problémov” a 10.6
“Diagnostika a signaly”.

7.2 - NACITANIE PRIPOJENYCH ZARIADENI

UPOZORNENIA:
o Na identifikaciu led a tlacidiel spominanych v navode pre zariadenia

UPOZORNENIE:

Na privode napdjania je potrebné pripravit vypinac, ktory zaruci upiné
odpojenie automatického zariadenia zo siete. Viypina¢ musi mat kontakty s
takou Sirkou otvorenia, ktord umoZriuje Uplné odpojenie v zmysle
podmienok, ktoré stanovuje kategdria pretaZenia Ill. V pripade potreby
tento vypinaC zaruCuje rychle a bezpecné vypnutie napajania; z tohto
dévodu musi byt umiestneny v dohlade automatického zariadenia. Ak je
inStalovany na skrytom mieste, musi byt vybaveny systémom, ktory
zabrani pripadnému nahodnému alebo nedovolenému zapnutiu, aby sa
predislo akémukolvek riziku. Vypinac nie je sucastou dodavky.

01. Uistite sa, ze koncovka kablu motora nie je zastréena v elektrickej
zasuvke.

QOdpojte na motore elektricky kabel zo svorky napajania.

Uvolnite Uchytku [A] (obr. 35) na svorke a vytiahnite elektricky kabel.
Nahradte ho trvalym kablom elektrického napdjania.

Elektricky kabel zapojte na svorku napajania motora (obr. 35).
Dotiahnite Uchytku [A] (obr. 35) na upevnenie elektrického kablu.

02.
03.

04.
05.

PROGRAMOVANIE

PH100W a FL100W, vid obr. 37.

e Procesy, ktoré si vyZaduju vioZenie (alebo odstranenie) batérie, vid' obr.
40 pre PH100W a obr. 41 pre FL100W.

o /Setky fazy programovania sa ukonCia automaticky 2 mindty po
poslednom vykonanom kroku. Pripadné Upravy, vykonané do tohto
momentu, budu ulozené do pamaéte.

Tento proces umozriuje nacitanie bezdrétovych zariadeni so systémom
Power&Free a zariadeni zapojenych na vstup STOP.

DOLEZITE! - Vo faze montde musia mat bezdrétové zariadenia Uplne
préazdnu pamat, tak ako su nastavené z vyroby.

01. StlaCte a podrzte stlacené tlacidlo P1 na riadiacej jednotke a uvolhite
ho, ked sa rozsvieti LED P1 trvalym spbdsobom: teraz je riadiaca
jednotka pripravena na prijatie bezdrétovych zariadeni.

02. Vlozte batérie do bezdrbétového zariadenia (obr. 40 pre PH100W a
obr. 41 pre FL100W) alebo, ak suU uZz batérie viozené, stlaCte a
uvolnite tladidlo “T” na zariadeni (obr. 37): riadiaca jednotka vyda
kratky akusticky signal (pipnutie) na potvrdenie prijatia a na zariadeni
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zacnu blikat LED “A” (obr. 37) zelenym svetlom a LED “B” (obr. 37) a
blikaju az do ukoncenia procesu.

03. Na sparovanie dalSich zariadeni s riadiacou jednotkou zopakuijte pre
kazdé jedno zariadenie instrukcie od bodu 02.

04. Nakoniec, po nacitani vSetkych zariadeni, stlacte a ihned uvolnite
tlacidlo P1 na riadiacej jednotke, ¢im ukoncite proces.

7.3 - KONTROLA POHYBU BRANY

Po nacitani zariadeni je potrebné nechat riadiacu jednotku rozpoznat
dizku brany. V tejto faze bude rozliSena dizka brany od koncového
spinaca pri zatvoreni po koncovy spina¢ pri otvoreni. Tento rozmer je
potrebny na vypocet bodov spomalenia a bodu ¢iastocného otvorenia.

01. Odblokujte motor (vid" odsek 11.3 - Navod na pouzivanie) branu
dajte do polovice drahy tak, aby sa volne mohla hybat v smere
otvarania aj zatvarania; potom motor zablokuijte.

02. Na riadiacej jednotke stlacte a uvolnite tlacidlo OPEN (obr. 36).
Pockajte, kym riadiaca jednotka vykona otvorenie brany az po
koncovy spina¢ pri otvoreni.

Ak manéver nie je otvaranie, znovu stlacte tlacidio OPEN na
zastavenie pohybu a obratte polohu mostika, vid' obr. 43, a potom
zopakuijte bod 02.

03. Na riadiacej jednotke stlacte a uvolnite tlacidlo OPEN (obr. 36);

04. V/ykonajte niekolko kompletnych otvdracich a zatvaracich
manévrov az po koncové spinace a skontrolujte, ¢i sa brana
zastavi aspon 2-3 cm pred mechanickymi dorazmi.

7.4 - KONTROLA RADIOVYCH VYSIELACOV

Na kontrolu vysielaca staci stlacit jedno zo 4 tladidiel, uistit sa, ze LED
blika a ze automatické zariadenie vykona prislusny prikaz. Prikaz, ktory
je priradeny ku kazdému tlacidlu, zalezi od spdsobu, akym bol vysiela¢
ulozeny do pamate (vid odsek 10.4 “Programovanie radiového
vysielaca”). Dodané vysielace su uz naprogramované a stlacenim tlacidiel
sa vysielaju tieto prikazy (obr. 38):

Tlacidlo T1 = Prikaz “OPEN”

Tlacidlo T2 = Prikaz “otvorenie chodcom”
Tlacidlo T3 = Prikaz “len otvorit”

Tlacidlo T4 = Prikaz “len zatvorit”

7.5 - NASTAVENIA

7.5.1 - Vyber rychlosti brany

Otvaranie a zatvaranie brany moze prebiehat dvomi
“pomaly” alebo “rychlo”.

Ak chcete prejst z jednej rychlosti na druhd, stlacte na chvilku tlacidlo P3
(obr. 36); prislusna LED P3 (obr. 36) sa rozsvieti alebo zhasne. Ak je LED
zhasnutd, rychlost je “pomald”, ak LED svieti, rychlost je “rychla”.

rychlostami:

7.5.2 - Vyber typu cyklu fungovania

Zatvaranie a otvaranie brany méze prebiehat v dvoch réznych cykloch
fungovania:

e Jednoduchy cyklus (poloautomaticky): jednym prikazom sa brana
otvori a zostane otvorena az do dalSieho prikazu, ktory vyvola zatvo-
renie.

o Kompletny cyklus (automatické zatvorenie): jednym prikazom sa brana
otvori a po kratkom ¢ase sa automaticky zatvori (Cas pauzy ndjdete v
odseku 10.1 “Nastavenie parametrov s radiovym vysielacom”).

Ak chcete prejst z jedného cyklu fungovania do druhého, stlacte na chvitku
tlacidio P4 (obr. 36); prislusna LED P4 (obr. 36) sa rozsvieti alebo zhasne.
Ak je LED zhasnutd, cyklus je “jednoduchy”, ak LED svieti, cyklus je
“kompletny”.
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UDACIA A SPUSTENIE PREVA

— KROK 8 —

Toto je najdblezitejSia faza v realizacii automatického systému, ktorej
Ulohou je zarucit maximalnu bezpecnost.

Kolaudacia sa mbze pouzit aj ako pravidelna previerka zariadeni, z kto-
rych je automaticky systém zlozeny.

Kolaudaciu celého zariadenia musi vykonat skiseny a kvalifikovany
pracovnik, ktory zodpoveda za pozZadované skusky v suvislosti s
pritomnym rizikom a ktory skontroluje, ¢i boli dodrzané zakony,
normy a nariadenia, obzvlast poziadavky normy EN 12445, ktora
stanovuje skisobné metddy pri kontrole automatickych dveri a bran.

8.1 - KOLAUDACIA

01.

02.

03.

04.

Skontrolujte, &i boli prisne dodrzané instrukcie uvedené v
KROKU 1.

S pouzitim klti¢ového prepinaca alebo radiového vysielaca vykonajte
skusky zatvarania a otvarania brany a uistite sa, Ze pohyb prebieha v
spravnom smere. Je dobré vykonat viaceré skusky pre zhodnotenie
plynulosti pohybu brany a pripadnych nedostatkov montéze alebo
nastavenia &i pritomnosti bodov mimoriadneho trenia.

Skontrolujte spravne fungovanie kazdého jedného bezpec-
nostného zariadenia pritomného v systéme (fotobunky, citlivé
hrany atd.). Vzdy, ked zasiahne niektoré zariadenie, LED “C” na
riadiacej jednotke vyda jeden dihsi zablesk na potvrdenie, Ze
riadiaca jednotka rozoznala udalost.

Vykonajte meranie narazovej sily v sulade s poZiadavkami normy EN
12445 a pripadne, ak ovliadanie “sily motora” pouZivate ako pomocny
systém na znizenie narazovej sily, skusajte a hladajte také nastavenie,
s ktorym dosiahnete najlepsie vysledky.

8.2 - KOLAUDACIA BEZDROTOVYCH ZARIADEN

Upozornenia k procesu kolaudacie:

e Po kazdom programovani je potrebné vykonat kolaudaciu celého
systému bezdrétového pripojenia na kontrolu fungovania pritomnych
zariadeni.

o Nakolko niektoré fazy kolaudacie si vyzaduju previerky s branou v
pohybe a automatické zariadenie pocCas kolaudacie nemusi byt eSte

primerane bezpecné,

odporiGame davat maximalny pozor pri

vykondvani tychto previerok.
o Zopakuijte vSetky kroky kolaudacie pre kazdé jedno zariadenie pritomné
v sieti bezdrotového zapojenia.

01.

02.

Uistite sa, ze boli dodrzané vSetky inStrukcie uvedené v tomto navode,
nama upozomenia v KROKU 1 a KROKU 3.
Aktivujte rezim “kontroly fungovania” systému:

a) - Presvedcte sa, ze vSetky zariadenia v systéme su napajané.

b) -

Na riadiacej jednotke stlacte a uvolnite tladidlo P1 (obr. 36): tymto sa

aktivuje rezim “kontroly fungovania” systému.

c) - Na riadiacej jednotke stlacte a uvolnite tlacidlo OPEN (obr. 36) na
ovladanie manévru a poCas pohybu brany sledujte LED “B” na kazdom
bezdrétovom zariadeni, aby ste zistili, ¢i je radiovy signal dostatoCny
alebo nie (O = LED svieti; @ = LED je zhasnuta):

O O O = radiovy prijem vyborny

O O @ = radiovy prijem dobry

O @ @ = radiovy prijlem dostatocny

® @ @ = rédiovy prilem nedostatocny

Ak na jednom alebo viacerych bezdrétovych zariadeniach svieti jedina
LED pocas vac&siny manévru, odporucame zlepsit komunikaciu, a to
nasledovnym spdsobom: posurite, kolko je to mozné, bezdrbtové
zariadenie z jeho miesta - obyc¢ajne staci par centimetrov a problém je
vyrieSeny.

03.

04.

Skontrolujte nasmerovanie fotobuniek PH100W, vid" obr. 39. Blikanie,
ktoré vydava LED “A” (obr. 37) na fotobunkach, predstavuje nasle-
dovné signaly:

* Na fotobunke TX: velmi rychle blikanie. Farba LED zaleZi od urovne
nabitia batérii, ako vysvetluje poznamka (*) v Tabulke 14.

o Na fotobunke RX: kratke zablesky v trvani 100 ms vo frekvencii
Umernej vyladeniu smerovania: od 1-sekundového zablesku (=
optimalny signél) po trvalé svietenie LED (= Ziaden signdl) . Farba
LED zéalezi od Urovne nabitia batéri, ako vysvetluje Tabulka 10. V
tejto faze je mozné skontrolovat aj spravne fungovanie fotobuniek -
ked' zatienite IU¢, LED musi nepretrzite svietit.

Skontrolujte fungovanie majaka F100W: ak je tento naprogramovany
ako svetlo, Ziarovka zostane rozsvietena. Ak je nastaveny ako majak,

05.

06.

Ziarovka vyda kazdu sekundu jeden kratky zablesk.

Deaktivujte rezim “kontroly fungovania” systému: stlacte a uvolnite
tlacgidlo P1 na riadiacej jednotke.

Ovladajte niekolko manévrov, pocas ktorych skontrolujte nasledovné:

— medzi kazdym parom fotobuniek podrzte prekazku a uistite sa, ze
automaticky systém sa sprava zelanym/predpokladanym spdsobom.

8.3 - SPUSTENIE PREVADZKY

Uvedenie do prevadzky prichadza na rad az po uspeSnom
dokonéeni vSetkych faz kolaudacie. Nie je dovolené ¢iastoéné ani
“provizérne” uvedenie do prevadzky.

01.

02.

03.

04.

05.

06.

07.

Zostavte technicky dokumentaciu automatického zariadenia,
ktora musi obsahovat aspon: komplexny vykres automatického
systému (napr. obr. 3), analyzu rizk a prislusné prijaté riesenia,
vyhlasenie vyrobcu o zhode vSetkych zariadeni pouzitych v systéme
(pouzite prilohu 1).

Na branu upevnite tabulku obsahujicu aspon tieto Udaje: typ
automatického zariadenia, meno a adresu vyrobcu (firmy
zodpovednej za “uvedenie do prevadzky”), vyrobné &islo, rok vyroby
a oznacenie “CE”.

Na branu trvalo upevnite nalepku pritomnu v baleni s popisom
ru¢ného odblokovania a zablokovania motora.

Vypliite a odovzdajte majitelovi automatického zariadenia vyhlasenie
0 zhode (pouzite prilohu 2).

Zostavte navod na pouzivanie automatického zariadenia a
odovzdajte ho majitelovi; mdzete pouzit aj prilohu “Navod na
pouzivanie” (odsek 11.3).

Zostavte a odovzdajte majitelovi automatického zariadenia servisny
plan, ktory bude obsahovat podmienky servisu vSetkych zariadeni
pritomnych v systéme.

Pred uvedenim automatického zariadenia do prevadzky informujte
vhodnym spbsobom maijitela 0 nebezpecCenstve a rizikéch, ktoré
nadalej trvaju.

N
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SERVIS

— KROK9 —

Servis sa musi vykonavat pri plnom reSpektovani bezpeénostnych
predpisov uvedenych v tomto navode a v sulade s platnymi
normami a nariadeniami.

Automaticky systém si nevyzaduje Specidlny servis. Pravidelne, aspori
kazdych Sest mesiacov, vSak kontrolujte dokonalé fungovanie vsetkych
zariadeni.

Za tymto UCelom vykonajte vSetky skusky a previerky uvedené v odseku
8.1 “Kolaudacia” a tiez tie uvedené v odseku “Servisné zasahy dovolené
uzivatelovi”.

Ak sU v systéme pritomné dalSie zariadenia, postupujte podla prislusnych
planov servisu.

Pri vymene batérie postupujte podia obr. 40 a obr. 41: pouZivajte
vyhradne batérie predpisaného typu, vid" kapitolu “Technické parametre”;
Iné typy batérii by mohli poskodit zariadenie alebo spdsobit nebezpecné
situacie.

Tento vyrobok je neoddelitelnou sucastou automatického zaria-
denia, a preto musi byt zlikvidovany spolu s nim.

Rovnako ako pri montazi, aj na konci zivota tohto vyrobku musi jednotlivé
kroky likvidacie vykonat kvalifikovany pracovnik.

Tento vyrobok sa sklada z réznych typov materidlov: niektoré mézu byt
recyklovang, iné musia byt zlikvidované. Informujte sa o systéme
recyklacie a likvidacie v sulade s normami platnymi vo vasej krajine pre
tuto kategodriu vyrobkov.

Pozor! — Niektoré Casti vyrobku mdzu obsahovat jedovaté alebo nebez-
pecné latky, ktoré by mohli spbsobit vazne poskodenie Zzivotného
prostredia ¢i ludského zdravia.

LIKVIDACIA VYROBKU

Ako znazomuje symbol naboku, je zakdzané vyhodit
tento vyrobok do domového odpadu. Vykonajte teda
“separovany zber” v sulade s platnymi predpismi alebo
vratte vyrobok predajcovi v momente kupy nového
podobného vyrobku.

Pozor! — Platné zakony mdzu stanovovat tvrdé sankcie pre pripad
nelegalnej likvidacie tohto vyrobku.
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HLBKOVO

— KROK 10 —
10.1 - POKROCILE NASTAVENIA

10.1.1 - Nastavenie parametrov s radiovym vysielaGom

Prostrednictvom radiového vysielata je mozné nastavit niektoré
parametre fungovania riadiacej jednotky: su to Styri parametre a pre
kazdy z nich existuju Styri r6zne hodnoty (Tabulka 9):

1)Cas pauzy: doba, pocas ktorej zostava brana otvorena (v pripade
automatického zatvorenia).

2) Otvorenie chodcom: rezim Ciastoéného otvorenia brany.

3) Sila motora: maximalna sila, nad ktoru riadiaca jednotka rozliSi
prekazku a obrati smer pohybu.

4) Funkcia “OPEN”": sekvencia pohybov priradena ku kazdému prikazu
“OPEN".

TABULKA 9
Parameter C. Hodnota Akcia: ¢o urobit v bode 3 vo faze nastavenia
Cas pauzy 1 10s Stlacte 1-krat tlacidlo T1
2 20s () Stlacte 2-krat tlacidlo T1
3 40's Stlacte 3-krat tlacidlo T1
4 60 s Stlacte 4-krat tlacidlo T1
Otvorenie chodcom 1 Otvorenie brany na 0,7 m Stlacte 1-krat tlacidlo T2
2 Otvorenie brany na 1 m (%) Stlacte 2-krat tlacidlo T2
3 Otvorenie brany do polovice Stladte 3-krat tladidlo T2
4 Otvorenie brany do 3/4 Stladte 4-krat tladidlo T2
Sila motora 1 Nizka Stlacte 1-krat tlacidlo T3
2 Stredne nizka (¥) Stlacte 2-krat tlacidlo T3
3 Stredne vysoka Stlacte 3-krat tlacidlo T3
4 Vysoka Stlacte 4-krat tlacidlo T3
Funkcia “OPEN” 1° “Otvor”, “Stop”, “Zatvor”, “Stop” Stladte 1-kréat tlacidlo T4
2 "Otvor”, “Stop”, “Zatvor”, “Otvor” (%) Stladte 2-krat tladidlo T4
3 "Otvor”, "Zatvor”, "Otvor” “Zatvor” Stladte 3-krat tladidlo T4
4 Len otvaranie Stlacte 4-krat tlacidlo T4
(*) Pévodna hodnota z vyroby

Nastavenie parametrov modZete vykonat s ktorymkolvek radiovym
vysielatom, ak je tento uloZzeny v paméati v rezime 1 ako dodané
vysielace (vid" odsek 10.4.1 “Programovanie v rezime 1”). V pripade, Ze
nemate k dispozici Ziaden takyto vysielaC, mobZete si jeden
naprogramovat pre tuto fazu a hned potom ho vymazat (vid odsek
10.4.4 “Vymazanie radiového vysielaca”).

POZOR! - Pri nastaveniach prostrednictvom vysielaCa treba dat riadiacej
jednotke Cas na rozoznanie radiového prikazu; znamena to, Ze tlacidla
musia byt stla¢ané a uvolfiované pomaly, aspon 1 sekundu zatlagit,
jednu sekundu uvolnit atd.

01. Stlacte sucasne tlacidla T1 a T2 (obr. 42) radiového vysielaca, a to
aspon na 5 sekund.

Uvolnite obe tlacidla.

Do 3 sekund vykonajte akciu uvedenu v Tabulke 5 na zaklade para-
metra, ktory upravujete.

02.
03.

Priklad: Nastavenie ¢asu pauzy na 40 sekund.

01. Stlacte a podrzte stlacené tlacidla T1 a T2 aspon 5 sekund.
02. Uvolnite T1 aT2.

03. Stlacte 3-krat tlaCidlo T1.

VSetky parametre sa daju upravovat podla Zelania bez akejkolvek
podmienky; iba pri nastaveni “sily motora” davajte pozor:

o Nepouzivajte hodnoty sily na kompenzaciu faktu, Ze brana ma body
abnormalneho trenia. Prehnana sila mdze negativne ovplyvnit
fungovanie bezpecnostného systému alebo poskodit branu.

o Ak pouzivate ovladanie “sily motora” ako pomocny systém na znizenie
narazovej sily, po kazdom nastaveni zopakuijte meranie narazovej sily v
sulade s poziadavkami normy EN 12445,

¢ Klimatické podmienky mézu ovplyvnit pohyb brany, ob&as médze byt
potrebné nové nastavenie.

10.1.2 - Kontrola nastaveni s radiovym vysielacom

Prostrednictvom radiového vysielaga uloZzeného v paméti v rezime 1 je
mozné kedykolvek skontrolovat hodnoty nastavené pre kazdy parameter,
a to nasledovne:

01. Stlacte sucasne tlacidida T1 a T2 radiového vysielata aspori na 5
sekund.

Uvolnite obe tlacidla.

Do 3 sekund vykonajte akciu uvedenu v Tabulke 10 na zéklade
parametra, ktory kontrolujete.

Uvolnite tlacidlo, ked majak za¢ne blikat.

Pocitajte zablesky majaka a na zaklade ich pocCtu najdite prislusnu
hodnotu v Tabulke 6.

02.
03.

04.
05.

TABULKA 10
Akcia

Parameter

Cas pauzy Stladéte a podrzte stladené tlacidlo T1

Otvorenie chodcom Stlacte a podrzte stlacené tlagidlo T2

Sila motora

Funkcia “OPEN”

Stlacte a podrzte stlacené tladidlo T3

Stlacte a podrzte stlaCené tlacidlo T4

Priklad: Ak po stlaceni T1 a T2 na 5 sekund a naslednom stlaceni T1
majak 3-krdt blikne, ¢as pauzy je nastaveny na 40 sekund.

10.2 - VOLITELNE PRISLUSENSTVO

Okrem zariadeni pritomnych v SL1W-SL10W su k dispozicii dalSie ako
volitelné prisluSenstvo, ktoré mobzete zabudovat do automatického
systému.

PR1: nddzova batéria 24 V; v pripade vypadku elektrického prudu v sieti
zaruCuje aspor 10 kompletnych cyklov.

PF: systém solarneho napéjania 24 V; je uzitocny v pripadoch, kedy nie je
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k dispozicii pevna elektricka siet.
PT50W: par stipikov s jednou fotobunkou, vySka 500 mm.

Informacie o novych zariadeniach ndjdete v katalégu MHOUSE alebo
na stranke www.mhouse.com.

10.2.1 - Montaz nudzovej batérie PR1 (obr. 43)
POZOR! - Elektrické zapojenie batérie do riadiacej jednotky sa musi

vykonat aZz potom, ako boli dokon¢ené vSetky fazy montaze a
programovania, nakolko batéria je zdrojom nidzového napéjania.

Pri montazi a zap&jani nudzovej batérie PR1 do riadiacej jednotky sa
riadte obr. 43 a navodom k zariadeniu PR1.

Ked' je automatické zariadenie napajané z nudzovej batérie, po uplynuti 60
sekund od posledného manévru riadiaca jednotka automaticky vypne
vSetky LED okrem LED “C”, ktora bude blikat pomalSie; toto je funkcia
“Standby”. Ked riadiaca jednotka prijme prikaz, obnovi normadine
fungovanie (s miernym omeskanim). Tato funkcia ma za ulohu znizit
spotrebu, o je velmi dolezity aspekt pri napajani z batérie.

10.2.2 - Montaz systému solarneho napajania PF (obr. 44)
POZOR! - Ak je automatické zariadenie napajané zo solarneho

systému “PF”, NESMIE BYT NAPAJANE sucasne aj z elektrickej
siete.

Pri zapajani solarneho systému PF do riadiacej jednotky sa riadte obr. 44
a navodom k zariadeniu PF.

Ked' je automatické zariadenie napajané zo solarneho panelu, po uplynuti
60 sekund od posledného manévru riadiaca jednotka automaticky
vypne vsetky LED okrem LED “C”, ktora bude blikat pomalsie; toto je
funkcia “Standby”. Ked' riadiaca jednotka prijme prikaz, obnovi normalne
fungovanie (s miernym omeskanim). Tato funkcia ma za ulohu znizit
spotrebu, o je velmi dolezity aspekt pri napdjani z fotovoltickych panelov.
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10.2.3 - Vypocet maximalneho poétu dennych cykiov SL1W Dizka brany

Tento vyrobok je vyslovene navrhnuty na fungovanie aj so systémom Vaha brany <3m 3+4m 4+5m
solarneho napdjania, mod. PF. Pracuje s technoldgiou znizujucou <150 kg Y 108 130
spotrebu energie na minimum, ked automatické zariadenie nie je v

pohybe. Vtedy sa vypnu v8etky zariadenia, ktoré nie st podstatné pre 1560-250 kg 120 144 184
fungovanie (napriklad fotobunky alebo podsvietenie klucového 250-350 kg 160 200 240
prepinaca). Takymto spdsobom sa vSetka energia, naakumulovana v

batérii, vyuZile na pohyb brany. 350-400 kg 204 252 300
Pozor! - Ak je automatické zariadenie napdajané zo solarneho — -

_% systému PF, nemodze a NESMIE BYT NAPAJANE stéasne aj z | | SL10W Dizka brany

7)) elektrickej siete. Véha brany <8m | 3+4m | 4:5m | 5:6m | 67 m

GC.) i zitia: _maximalny pocet dennych cyklov v urcitom < 150 kg 108 144 180 210 240

8 ;@J—Obﬁm” m | 'h o | ) 150-250 kg 152 200 248 280 328

O ystém solameho napdjania umoznuje UpInd energeticky autondmiu -

([@)) automatického zariadenia, pokial energia, vyrobena fotovoltickym 250-350 kg 200 260 820 360 420
panelom a uskladnena v batérii, zostane vysSia ako energia spotrebovana 350-450 kg 252 324 396 444 516
manévrami brany. Pomocou jednoduchého vypoCtu je mozné odhadnut | | 450-550 kg 308 392 476 532 616
maximalny pocet cyklov za den, ktoré mdze zariadenie vykonat v uréitom

ro€nom obdobi, aby tato energeticka bilancia zostala pozitivna.

Prva Cast vypoctu disponibilnej energie je popisana v navode k PF;
druha Cast vypocétu spotrebovanej energie, a teda maximalneho
poctu cyklov za den, je popisana v tomto odseku.

Stanovenie mnoZstva disponibilnej energie

Na stanovenie mnozstva energie, ktord mate k dispozicii (vid' tiez navod k

PF), postupujte nasledovne:

01. Na mape Zeme, v navode na montaz PF, ngjdite bod montaze
zariadenia; nasledne zistite hodnotu Ea a stupne zemepisnej Sirky
miesta (napr. Ea = 14 stupne = 45° S).

02. V grafoch (Sever alebo Juh), v ndvode na montaz PF, najdite krivku

zodpovedajicu stupriom zemepisnej Sirky miesta (napr. 45° S).

Vyberte roéné obdobie, pre ktoré robite vypocet, alebo najnizsi

bod krivky, ak chcete urobit vypocet pre najhorsie obdobie v roku;

najdite prislusnud hodnotu Am (napr. december, janudr: Am= 200).

Vypoditajte hodnotu disponibilnej energie Ed (energie vyrobenej

panelom) vynasobenim: Ea x Am = Ad (napr. Ea = 14; Am = 200;

potom Ed = 2800).

03.

04.

Stanovenie mnoZstva spotrebovanej energie

Na stanovenie mnozstva energie, ktoru spotrebuje automatické

zariadenie, postupuijte nasledovne:

05. V nasledovnej tabulke si zvolte okienko - v riadku podla vahy a v stipci
podla dizky brany. Udaj v okienku je index zataze (K) kazdého
manévru (napr. SLIW-SL10W s branou do 250 kg a 3,5 m; K = 200).

06. Dole v Tabulke A vyberte okienko - v riadku podla hodnoty Ed v
stlpci podla hodnoty K. Udaj v okienku je maximalny pocet
dennych cyklov (napr. Ed = 2800 a K = 200; denné cykly = 14).

Ak je ngjdené Cislo prilis nizke na predpokladané pouzivanie alebo
vychadza v “zéne neodporucaného pouzivania”, treba zvazit pouzitie
dvoch alebo viac fotovoltickych panelov alebo jedného panelu s va&sim
vykonom. Pre blizSie informacie kontaktujte asistenénu sluzbu Mhouse.
Popisana megdda umoziiuje vypoditat maximalny pocet cyklov za den,
ktoré je automatické zariadenie schopné vykonat v zavislosti od
dodanej slnecnej energie. Wpocitand hodnotu treba chapat ako
priemernu a rovnaku pre vSetky dni v tyzdni. Kedze batéria funguje ako
“sklad” energie a umozfuje autondmiu zariadenia aj pocas dhSieho
obdobia nepriaznivého pocasia (kedy fotovolticky panel vyrdba velmi
malo energie), prileZitostne je mozné prekrocit maximalny pocet dennych
cyklov, pokial priemer za 10-15 dni je v predpokladanom limite.

Dole v Tabulke B je uvedeny maximalny mozny po&et cyklov v zavislosti
od indexu zataze (K) manévru, s pouzitim len energie uskladnenej v
batérii. Predpoklada sa, ze na zadiatku je batéria Uplne pIna (napr. po
dihom obdobi pekného pocasia alebo po Uplnom nabiti cez nabijacku
PCB) a Ze manévre budu vykonané v priebehu 30 dni.

Ked' sa minie energia uskladnend v batérii, LED zac¢ne signalizovat stav
vybitej batérie rychlym blikanim kazdych 5 sekund, ktoré je sprevadzané
“pipanim”.

TABULKA A - Maximalny poéet dennych cyklov

Ed K=<100 K=150 K=200 K=250 K=300 K=350 K=400 K=450 K=500 K=550 K=600
9500 93 62 47 37 31 27 23 21 19 17 16
9000 88 59 44 35 29 25 22 20 18 16 15
8500 83 55 42 33 28 24 21 18 17 15 14
8000 78 52 39 31 26 22 20 17 16 14 13
7500 73 49 37 29 24 21 18 16 15 13 12
7000 68 45 34 27 23 19 17 15 14 12 11
6500 63 42 32 25 21 18 16 14 13 11 11
6000 58 39 29 23 19 17 15 13 12 11 10
5500 53 35 27 21 18 15 13 12 11 10 9
5000 48 32 24 19 16 14 12 11 10 9 8
4500 43 29 22 17 14 12 11 10 9 8 7
4000 38 25 19 15 13 11 10 8 8 7 6
3500 33 22 17 13 11 9 8 7 7 6 6
3000 28 19 14 11 9 8 7 6 6 5
2500 23 15 12 9 8 7 6 5
2000 18 12 9 7 6 5
1500 13 9 7 5 Z6na neodporaéaného pouzivania
1000 8 5

TABULKA B - Maximalny pocet cyklov len s energiou z batérie

K<100 K=150 K=200 K=250 K=300 K=350 K=400 K=450 K=500 K=550 K=600

586 391 293 234 195 167 147 130 117 107 98

22 - Slovensky

www.kovopolotovary.cz




10.3 - PRIDANIE ALEBO ODOBRATIE ZARIADENI

K automatickému systému s SL1W-SL10W mozno kedykolvek pridat
alebo odobrat zariadenia.

Pozor! - Nepridavajte zariadenia, kym sa nepresvedcite, Ze su
dokonale kompatibilné s SL1W-SL10W; detajly konzultujte s asis-
tenénou sluzbou MHOUSE.

10.3.1 - Vstup STOP

STOP je vstup, ktory vyvola okamzité zastavenie manévru (s kratkou
inverziou). Na tento vstup sa mézu zapojit tak zariadenia s vystupom
s kontaktmi normalne otvorenymi “NO” (Co je pripad klticového
prepinaca KS100), ako aj zariadenia s vystupom s kontaktmi normaine
zatvorenymi “NC” alebo zariadenia s vystupom s konStantnym odporom
8,2 kQ, napr. citlivé hrany.

Na vstup STOP je tiez mozné vhodnym spbésobom zapajit viac ako jedno
zariadenie, aj odliSnych typov; vid Tabulku 11.

TABULKA 11
5 1. zariadenie typu:
= NO NC 8,2 KQ
% NO paralelne (pozn. 2) | (pozn. 1) paralelne
% NC (pozn. 1) do série (pozn. 3) | do série
o | 8,2 KQ | paralelne do série (pozn. 4)

Poznamka 1: Kombinacia NO a NC je mozna vtedy, ked’ sa 2 kontakty
zapoja paralelne s tym, Ze do série ku kontaktu NC sa zapoji odpor 8,2
k<2 (je teda mozna aj kombinacia 3 zariadeni: NO, NC a 8,2 kS ).
Poznamka 2: Viaceré zariadenia NO sa mézu zapojit paralelne bez
obmedzenia poctu.

Poznamka 3: Viaceré zariadenia NC sa mézu zapojit do série bez
obmedzenia poctu.

Poznamka 4: Iba 2 zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2
k2 sa mézu zapojit paralelne; v pripade viacerych zariadeni musia byt
tieto zapojené “stupriovito” s jedinym koncovym odporom 8,2 k<2 .

Pozor! - Ak je vstup STOP pouzivany na zapojenie zariadeni s
bezpeénostnou funkciou, jedine zariadenia s vystupom s kon-
Stantnym odporom 8,2 kQ zarucuju bezpecnostnu kategériu 3.
Riadiaca jednotka rozli$i typ zariadenia zapojeného na vstup STOP vo
faze nacditania; nasledne, ked sa prejavi akakolvek zmena vodi
nacitanému stavu, vovola STOP.

10.3.2 - Nacitanie dalsich zariadeni zapojenych na vstup STOP

Normalne sa nacitanie zariadeni so systémom Power&Free a na vstup
STOP vykonava pocas fazy montaze; ak su vSak pridané alebo odobraté
zariadenia zapojené na vstup STOP, je mozné znovu vykonat nacitanie
len tychto zariadeni, a to nasledovne:

01. Na riadiacej jednotke stlacte a podrzte stlacené aspon 3 sekundy
tlagidlo P3 (obr. 36) , potom ho uvolnite.
02. Pockajte chvilku, kym riadiaca jednotka dokond&i nacitanie zariadent.

03. Na konci naditania LED P3 (obr. 36) musi zhasnut. Ak blika,
znamena chybu; vid odsek 10.5 “RieSenie problémov”.

04. Po pridani alebo odobrati zariadeni treba znovu vykonat kolaudaciu
automatického systému, vid odsek 8.1 “Kolaudacia”.

10.3.3 - Pridanie dalsich bezdrétovych zariadeni do existuju-
ceho systému

Tento proces umoziuje pridat do existujucej bezdrotove] siete dalSie

bezdrétové zariadenia bez potreby opatovného naditania uz namonto-

vanych zariadeni.

01.Upozornenie — Nové bezdrotové zariadenia na nacitanie nesmu
patrit k inému systému. Inak je potrebné obnovit nastavenia z vyroby
prostrednictvom procesu popisaného v odseku 10.3.6.

Podrzte stlacené tlaCidio P1 (obr. 36) na riadiacej jednotke a
uvolnite ho po rozsvieteni zelenej LED. LED zaéne rychlo blikat a
jednotka sa pokusi komunikovat s kazdym z uz namontovanych
zariadeni v sytéme (na bezdrétovych zariadeniach za¢nu blikat LED
“A” nazeleno a LED “B” - obr. 37). Nakoniec sa LED na riadiacej
jednotke trvalo rozsvieti nazeleno a jednotka prejde do stavu
“radiového prijmu” pre nacitanie novych zariaden.

Pozor! - Ak niektoré z pritomnych naditanych zariadeni
nekomunikuje, riadiaca jednotka vyda 10-sekundové pipnutie. Ak
medzi¢asom nestlacite Ziadne dalSie tlacidlo, po uplynuti 10 sekund
riadiaca jednotka prerusi fazu nacitania a vrati sa do predoslého
stavu.

02.

03. Do nového zariadenia viozZte batérie (obr. 40 pre PH100W a obr. 41
pre FL100W) alebo ak su uz viozené, stlacte a uvolnite tlacidlo “T” na
zariadeni): riadiaca jednotka vyda kratky akusticky signal (pipnutie) na
potvrdenie naditania a na zariadeni zacnu blikat LED “A” nazeleno a
LED “B” (obr. 37)a blikaju az do konca procesu.

04. Pre pridanie dalsich zariadeni k riadiacej jednotke zopakujte pre
kazdé jedno kroky od bodu 03.

05. Nakoniec stlacte a uvolnite tlagidlo P1 na riadiacej jednotke.

Pozndmka - Vzdy, ked' je vykonany tento proces, vykona sa znovu aj
nacitanie zariadeni zapojenych na vstup STOP.

10.3.4 - Odobratie jedného alebo viacerych zariadeni z existuju-
ceho systému

Tento proces umoznuje odobratie jedného alebo viacerych zariadeni z
bezdrétovej siete bez potreby opatovného naditania zostavajlcich
zariadeni v systéme.

01. lyberte batérie zo zariadenia, ktoré chcete odobrat zo systému alebo
obnovte fabrické nastavenie prostrednictvom procesu 10.3.6 tak,
aby toto zariadenie uz nemohlo komunikovat s riadiacou jednotkou.

02. Podrzte stlacené tlagidlo P1 na riadiacej jednotke a uvolnite ho, ked’
sa rozsvieti zelena LED. Po uvolneni tladidla riadiaca jednotka zacne
rychlo blikat a pokusi sa komunikovat s kazdym zariadenim
pritomnym v systéme (vSetky LED na vSetkych zariadeniach zacnu
blikat). Na konci tejto fazy riadiaca jednotka vyda akusticky signal
(pipnutie) v trvani 10 sekund, &im oznamuje, Ze chyba odpoved
zariadenia/zariadeni na odobratie zo systému. Pocas trvania
zvukového signalu stlacte a uvolnite tladidlo P1 na riadiacej jednotke
na potvrdenie odobratia zariadenia/zariadeni: Na riadiacej jednotke
sa rozsvieti LED nazeleno.

Ak si Zzelate nacitat dalSie nové =zariadenia: pokraCujte v

programovani, ako popisuje proces 10.3.3, od bodu 083. Inak prejdite k

dalSiemu bodu.

03.Na konci procesu stlatenim a uvolnenim tlacidla P1 na riadiacej
jednotke: tato vyda 2 zvuky (pip-pip) na potvrdenie odobratia
zariadenia/zariaden.

10.3.5 - Vymena riadiacej jednotky v existujucom systéme

Tento proces umozfiuje vymenit riadiacu jednotku CL1W v existujicom
systéme. Namiesto vymazania vSetkych bezdrétovych zariadeni a
nasledného nacitania jedného zariadenia po druhom, proces umozhiuje
novej riadiacej jednotke prijat vSetky pritomné zariadenia pouzitim jedného
Z nich.

Upozornenie - Ak nova riadiaca jednotka pochadza z iného
automatického systému, pred zacatim procesu je potrebné obnovit jgj
fabrické nastavenie v zmysle odseku 10.3.6.

01.2Zvolte si ktorékolvek z bezdrétovych zariadeni v existujicom
automatickom systéme a vyberte ho z podstavca, aby ste mali pristup
k tlacidlu “T” (obr. 37) . Friblizte ho k novej riadiacej jednotke, ktoru
chcete namontovat.

02. Na nove;j riadiacej jednotke: stlacte a podrzte stlacené tlacidlo P1
asi 10 sekund a uvolnite ho, ked' sa rozsvieti Gervena LED.

03.Na novej riadiacej jednotke: stlacte 2-krat tlacidlo P1; po 5
sekundach Cervena led zacne blikat na potvrdenie, Ze je vo faze
“Cakania”.

04. Na bezdroétovom zariadeni (ktoré ste vybrali v bode 01): podrzte
stlacené tlacidlo “T” (obr. 37), az kym sa trvalo rozsvieti LED “A”
nacerveno. Potom stlacte 2-krat tlacidlo “T”. Po 5 sekundach zacnu
blikat Cervena a zelena LED, ¢o znamena, Ze sa zaCalo vysielanie
Udajov pochadzajucich zo starej inStalacie smerom k novej riadiacej
jednotke.

Na novej riadiacej jednotke: pocas prijimania Udajov zacne blikat aj
zelena LED (Cervena LED uz blika dihsie) a zariadenie vyda zvukovy
signal (pipnutie).

05.Po uplynuti ¢asu, potrebného na vyhladanie vsetkych pritomnych
bezdrbtovych zariadeni, na novej riadiacej jednotke bude LED trvalo
svietit nazeleno a na zariadeniach budu blikat LED “A” (nazeleno) a
LED “B”. Nova riadiaca jednotka vyda jeden signdl (pipnutie) pre
kazdé naclitané zariadenie: napr. ak je v systéme 7 bezdrotovych
zariadeni, riadiaca jednotka “pipne” 7-krat.

06. Nakoniec, pre ukoncenie procesu, stlacte a uvolnite tlacidlo na
riadiacej jednotke.

10.3.6 - Vymazanie paméte riadiacej jednotky alebo zariadeni

Tento proces umoznuje vymazat pamat zariadeni a obnovit ich
nastavenie z vyroby. Je to uzitoéné, ked potrebujete znovu pouzit jedno
alebo viac zariadeni z iného automatického systému na vytvorenie
noveého.
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10.3.6.1- Vymazanie paméte riadiacej jednotky CLT1W

01.Podrzte stlaené tlaCidlo P1 na riadiacej jednotke CL1W (asi 10
sekund) a uvolnite ho, ked' sa rozsvieti Cervena LED.

02. Znovu stlacte a uvolnite tlaCidlo P1: po 5 sekundach zane Cervena
LED blikat na potvrdenie, Ze sa aktivovala faza vymazavania. Ked' led
zhasne, riadiaca jednotka méze byt pouzita v novom systéme.

10.3.6.2 - Vymazanie paméte bezdrétového zariadenia

01. Podrzte stlacené tlacgidlo “T” (obr. 36) na zariadeni, az kym sa roz-
svieti LED “A” naCerveno.

02. Znovu stlacte a uvolnite tlacidlo “T”: po 5 sekundach zaéne Cervena
LED “A” blikat na potvrdenie, ze sa aktivovala faza vymazavania. Ked'
led zhasne, riadiaca jednotka mdze byt pouzitd v novom systéme.

10.4 - PROGRAMOVANIE RADIOVEHO VYSIELACA

Riadiaca jednotka obsahuje radiovy prijimac fungujici s vysieladmi GTX4;
vysiela¢, ktory je sucastou sady, je uz naprogramovany a funkény.

V pripade, Ze si zelate naprogramovat novy radiovy vysiela¢, mate dve
moznosti:

e Rezim 1: vtomto “rezime” je radiovy vysielaC pouzity cely, t.j. vSetky tla-
Sidla vykonavaju jeden preddefinovany prikaz (vysiela¢ dodany s SL1W-
SL10W je naprogramovany v rezime 1). Je nasné, ze v rezime 1 moze byt
jeden radiovy vysielaC pouzity na oviadanie jediného automatického
zariadenia; to znamena:

Tlacidlo T1 Prikaz “OPEN”

Tlacidlo T2 Prikaz “Otvorenie chodcom”
Tlacidlo T3 Prikaz “Len otvaranie”
Tlacidlo T4 Prikaz “Len zatvaranie”

e Rezim 2: ku kazdému tlagidlu méze byt priradeny jeden zo Styroch
moznych prikazov. Spravnym pouzitim tejto vlastnosti je mozné oviadat 2
alebo viac automatickych zariadeni; napriklad:

Tlagidlo T1 Prikaz “Len otvaranie” automaticky systém ¢&. 1
Tlacidlo T2 Prikaz “Len zatvaranie” automaticky systém €. 1
Tlacidlo T3 Prikaz “OPEN” automaticky systém &. 2
Tlacidlo T4 Prikaz “OPEN” automaticky systém ¢. 3

Prirodzene, kazdy vysielaC je pripad sam o sebe a na jednu riadiacu
jednotku mézu byt naprogramované niektoré v rezime 1, iné v rezime 2.
Celkova kapacita paméte je 150 jednotiek; programovanie v rezime 1
zaberie 1 jednotku pre kazdy vysielag, v rezime 2 je to 1 jednotka pre
kazdé tlagidlo.

Pozor! - KedZe programovaci proces je ¢asovo obmedzeny (10
sekund), je potrebné najprv si precitat nasledovné instrukcie, a az
potom pristupit k ich vykonaniu.

10.4.1 - Programovanie v rezime 1

01. Stladte a podrzte stlatené aspori 3 sekundy tlacgidlo P2 (obr. 36).
Ked' sa rozsvieti LED P2 (obr. 36), tlacidlo uvolnite.

02. Do 10 sekund stlacte aspon na 3 sekundy ktorékolvek tlacidlo
vysielaca, ktory programujete. Ak programovanie prebehlo spravne,
LED P2 (obr. 36) 3-krét blikne.

03. Ak mate dalSie vysielaCe na programovanie, zopakujte krok 02.
do nasledujucich 10 sekund; inak sa faza programovania automa-
ticky ukongi.

10.4.2 - Programovanie v rezZime 2

Pri programovani v rezime 2 mbéze byt ku kazdému tlacidlu vysielaCa
priradeny jeden zo Styroch prikazov: “OPEN”, “Otvorenie chodcom”, “Len
otvaranie” a “Len zatvaranie”.

V reZzime 2 si kazdé tlacidlo vyzaduje vlastnu fazu programovania.

01. Ak je uz vysiela¢ ulozeny v paméti (tie v sade su programované v
rezime 1), treba ho najprv vymazat, a to podla inStrukcii uvedenych v
odseku: “10.4.4 - Vymazanie jedného radiového vysielaca”.

02. Na riadiacej jednotke stlacte tlacidlo P2 [B] (obr. 42) tolkokrat,
aké Cislo ma pridelené Zelany prikaz v Tabulke 12 (napr. 3-krat
pre prikaz “Len otvdranie”).

03. Skontrolujte, ¢i LED P2 [A] (obr. 42) vyda rovnaky pocet zableskov.

04. Do 10 sekund stlacte aspor na 2 sekundy Zelané tlacidlo vysielaca,
ktory programujete. Ak programovanie prebehlo spravne, LED
P2 (obr. 36) 3-krat blikne.

05. Ak mate dalSie vysielaCe na programovanie, zopakujte krok 03. do
nasledujucich 10 sekund; inak sa féaza programovania automaticky
ukondi.

10.4.3 - Programovanie na dialku

Novy radiovy vysielaC je mozné naprogramovat aj bez priameho zasahu

na tlacidia riadiacej jednotky. Treba mat k dispozici jeden “STARY”

radiovy vysielag, tj. uz ulozeny v paméti a funkény. “NOVY” radiovy

vysielag, t. ten, ktory programujete, “zded?” viastnosti toho STAREHO; to

znamena, ze ak je STARY radiovy vysielaC naprogramovany v rezime 1,

aj NOVY bude naprogramovany v rezime 1. V tomto pripade mdze byt vo

faze programovania stla(";ené ktorékolvek tlaCidlo na oboch radiovych

vysielatoch. Ak je STARY radiovy vysielaC programovany v rezime 2,

treba na STAROM stlacit tlacidlo so zelanym prikazom a na NOVOM to

tlacidlo, ku ktorému chcete tento prikaz priradit.

Vezmite do ruk oba vysielaCe, postavte sa v ak¢nom dosahu automa-

tického zariadenia a vykonajte tieto kroky:

01. Stlacte aspon na 5 sekund tlacido na NOVOM radiovom vysieladi,
potom ho uvolhite.

02. Stlacte pomaly 3-krat tlacidlo na STAROM radiovom vysielaci.

03. Stlacte pomaly 1-krat tlacidlo na NOVOM radiovom vysiela&i.

Teraz bude NOVY vysielad rozoznany riadiacou jednotkou a nadobudne

vlastnosti, ktoré mal ten STARY. Ak mate dalSie vysielaCe na progra-

movanie, zopakuijte vSetky kroky s kazdym novym vysielacom.

TABULKA 12

1-krat Prikaz “Open” Ovlada automatické zariadenie, ako je uvedené v Tabulke 9 (funkcia Open).

2-krat Prikaz “Otvorenie chodcom” Vyvola Ciastocné otvorenie brany, vid Tabulku 9 (funkcia Otvorenie
chodcom).

3-krat Prikaz “Len otvaranie” Vyvola otvéranie brany (otvor - stop - otvor atd").

4-kréat Prikaz “Len zatvaranie” Vyvola zatvaranie brany (zatvor - stop - zatvor atd").

5-krat Prikaz “Stop” Zastavi prebiehajlci manéver.

6-krat Prikaz “Open kondominiové” Pri otvarani nema ziaden efekt, pri zatvarani vyvola inverziu pohybu, ¢ize
otvaranie brany.

7-krat Prikaz “Open s vysokou prednostou” Ovlada, aj ked' je automatické zariadenie zablokované.

8-krat Prikaz “Otvorenie chodcom 2” Vyvola Ciastocné otvorenie brany priblizne do polovice drahy.

9-kréat Prikaz “Otvorenie chodcom 3” Vyvola Ciastocné otvorenie brany priblizne do 3/4 drahy.

10-krat Prikaz “Otvor + zablokuj automatické \yvola otvaraci manéver a po jeho dokon&eni zablokovanie automatického

zariadenie” zariadenia; riadiaca jednotka neprijima ziadne prikazy s vynimkou “Open s vysokou

prednostou” a “Odblokuj automatické zariadenie”.

11-krat Prikaz “Zatvor + zablokuj automatické Vyvola zatvaraci manéver a po jeho dokonceni zablokovanie automatického

zariadenie” zariadenia; riadiaca jednotka neprijima ziadne prikazy s vynimkou “Open s vysokou

prednostou” a “Odblokuj automatické zariadenie”.

12-krat Prikaz “Zablokuj automatické zariadenie” Vyvola zastavenie manévru a zablokovanie automatického zariadenia;
riadiaca jednotka neprijima Ziadne prikazy s vynimkou “Open s vysokou
prednostou” a “Odblokuj automatické zariadenie”.

13-krat Prikaz “Odblokuj automatické zariadenie” Vyvola odblokovanie automatického zariadenia a obnovenie normalneho fungovania.
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10.4.4 - Vymazanie jedného radiového vysielaca

Jedine ak mate k dispozicii konkrétny radiovy vysielag, mézete ho touto

operaciou vymazat z paméate.

Ak je vysiela¢ naprogramovany v rezime 1, stali jedna faza mazania a v

bode 03. mbzete stladit ktorékolvek tlacidlo.

Ak je vysielaC naprogramovany v rezime 2, pre kazdé ulozené tlacidlo je

potrebna jedna faza mazania.

01. StlaCte a podrzte az do konca procesu stlacené tlagidlo P2 (obr.
36) na riadiacej jednotke.

02. Pockajte, kym sa LED P2 (obr. 36) rozsvieti, a potom do 3 sekund:

03. Stlacte aspori na 3 sekundy tlacidlo vysielaca, ktoré chcete vymazat.
Ak vymazanie prebehlo spravne, LED P2 5-kréat rychlo blikne. Ak LED
P2 blikne 1-krat pomaly, vymazanie neprebehlo, pretoze vysielat nie
je ulozeny v paméti.

04. Ak mate dalSie vysielaCe na vymazanie, stale drzte stlacené tlagidlo
P2 a zopakujte krok 03. do nasledujucich 10 sekund; inak sa faza
mazania automaticky ukondi.

10.4.5 - Vymazanie vsetkych radiovych vysielacov

Tymto procesom sa vymazu z pamate vSetky ulozené vysielace.

01. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo P2 (obr. 36) na riadiacej jednotke.

02. Pockajte, kym sa LED P2 (obr. 36) rozsvieti, potom pockajte,
kym zhasne a nakoniec 3-krat blikne.

03. Uvolnite tlacidlo P2 presne pocas tretieho zablesku.

04. Pockajte priblizne 4 sekundy na ukoncenie fazy mazania, pocas
ktorej LED P2 velmi rychlo blika.

Ak proces mazania prebehol spravne, po chvilke LED P2 5-krat pomaly
blikne.

10.5 - RIESENIE PROBLEMOV

V Tabulke 13 moZete najst dblezité informacie, ktoré vam pomozu pri
rieSeni nespravneho fungovania zariadenia, Ci uz po¢as montaze alebo v
pripade poruchy.

TABULKA 13 (obr. 45)

vysie ladi sa nerozsvieti)

Priznaky Pravdepodobna pri¢ina a mozné rieSenie
Radiovy  vysiela¢ nevydava o Skontrolujte, &i nie je vybita batéria, pripadne ju vymerite (odsek 11.5 Navodu na pouzivanie).
ziaden signdl (LED [A] na

Manéver sa nerozbieha a LED

C” na riadiacej jednotke neblika rovnake] hodnoty.

o Skontrolujte, Ci je kabel napdjania spravne zastréeny do elektrickej zasuvky.
e Skontroluijte, Ci nie su vyhoreté poistky [B] alebo [C]; ak ano, zistite pri€inu a potom ich vymerite za nové

Manéver sa nerozbieha a majak
je zhasnuty

o Skontrolujte, Cije prikaz efektivne prijaty. Ked prikaz dorazi na vstup OPEN, prislusna LED “OPEN” sa
musi rozsvietit; ak pouzijete radiovy vysiela¢, LED “C” musi vydat 2 dihé zablesky.

Manéver sa nerozbieha a majak
niekolkokrat blikne

aj v zmysle Tabulky 14.

o Skontrolujte, &i je vstup STOP aktivny, teda ¢i je LED "STOP” rozsvietena. Ak sa tak nestalo, skontrolujte
zariadenie zapojené na vstup STOP.

e Test fotobuniek, ktory prebieha na zaCiatku kazdého manévru, nemal pozitivny vysledok; urobte kontrolu

Manéver sa zacne, ale hned

potom nastane inverzia pohybu sa uvadza v odseku 10.1.1.

» Nastavena sila je prilis nizka. Skontrolujte, &i existuju nejaké prekazky a pripadne vyberte vysSiu silu, ako

PH100W FL100W
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10.6 - DIAGNOSTIKA A SIGNALY

Niektoré zariadenia ponukaju priamo Specidlne signdly, prostred-
nictvom ktorych je mozné rozoznat stav fungovania alebo pripadnu
poruchu.

10.6.1 - Fotobunky

10.6.2 - Majsk

Na majéku sa nachadzaju LED, ktoré umoznuju kedykolvek skontrolovat
stav jeho fungovania. Pre LED “A” (obr. 45) vid" Tabulku 15. Pre LED
“B” (obr. 45) vid Tabulku 16.

Majak po&as manévru vydava jeden zablesk za sekundu; ked nastanu
anomadlie, frekvencia zableskov sa zvySuje (pol sekundy); zablesky sa
opakuju 2-krat, oddelené 1-sekundovou pauzou, vid Tabulku 17.

“B” (obr. 45) vid Tabulku 16.

Na fotobunkach sa nachadzaju LED, ktoré umoznuju kedykolvek skontro-
lovat stav ich fungovania. Pre LED “A” (obr. 45) vid' Tabulku 14. Pre LED

TABULKA 14 (PH100W)

LED uAn

STAV

AKCIA

Zhasnuta

Signal pri vioZzenych batériach: zariadenie nie
je napajané alebo je pokazené

Skontrolujte, Ci je batéria viozena so spravnou polaritou; ak
ano, skontrolujte stav nabitia batérie. Ak na batérii nameriate
nizSie napatie ako 1 V, batéria je vybitd. Ak je batéria nabita,
pravdepodobne je pokazena fotobunka.

1 rychly zablesk, Cerveny,
kazdu sekundu

Signal nasledujuci po vlozeni batérie alebo
stlaeni tlaCidla; zariadenie nie je nacitané v
Ziadnom systéme (fabrické nastavenie)

Normalne fungovanie; fotobunka je pripravena na nacitanie
riadiacou jednotkou “CL1W”.

2 rychle zablesky, Cervené,
+ pauza 1 sekundu

Signal nasledujuci po vloZeni batérie alebo
stlageni tlaCidla; zariadenie nie je sucastou
siete, aktivoval sa proces jeho inStalacie a
zariadenie Caka na rozliSenie riadiacou
jednotkou; tento proces sa aktivuje pri
viozeni batérie do zariadenia alebo pri
stlaceni tladidla; trva 10 sekidnd od
momentu  vioZzenia  batérie alebo  od
posledného stlacenia tlagidla, po uplynuti
tohto Casu sa automaticky deaktivuje, pokial
si ziadna riadiaca jednotka nevyziadala jeho
nacitanie

Normalne fungovanie; ak si Zelate predmetné zariadenie
priradit do systému, aktivujte na riadiacej jednotke “CL1W”
proces nacitania.

2 rychle zablesky, zelené,
+ pauza 1 sekundu

Signal nasledujuci po viloZeni batérie, ked
automaticky systém stoji; zariadenie je
nacitané v systéme a spravne komunikuje s
riadiacou jednotkou

Normalne fungovanie.

1 rychly zablesk, zeleny, potom
1 rychly zéblesk, Cerveny
+ pauza 1 sekundu

Signal nasledujuci po vioZeni batérie, ked
automaticky systém stoji; zariadenie je
nacitané v systéme, ale riadiaca jednotka
nekomunikuje (méze byt vypnutd)

Skontrolujte, ¢&i automatické zariadenie naozaj stoji, i
neprebieha proces kolaudécie a ¢i je napédjané a nie v rezime
stand-by; ak su tieto previerky pozitivne, skontrolujte kvalitu
radiového signalu prijimaného zariadenim.

1 zéblesk za sekundu, zeleny,
na vysielaci

Automatické zariadenie je v pohybe alebo v
rezime kolaudéacie

Normalne fungovanie; ak je farba signalu Cervena, vid poz-
namku (*).

1 pomaly zablek za sekundu,
zeleny, na prijimadi

Automatické zariadenie je v pohybe alebo v
stave kolaudacie a zariadenie prijima infra-
Cerveny signal vybornej kvality

Normalne fungovanie; ak je farba signalu Cervend, vid poz-
namku (*).

1 pomaly zablesk, zeleny,
na prijimadci (**)

Automatické zariadenie je v pohybe alebo v
stave kolaudacie a zariadenie prijima infra-
Cerveny signal dobrej kvality

Normadlne fungovanie; ak je farba signalu Cervena, vid' poz-
namku ().

1 rychly zablesk, zeleny,
na prijimaci (**)

Automatické zariadenie je v pohybe alebo v
stave kolaudacie a zariadenie prijima infra-
Cerveny signal nizkej kvality

Normalne fungovanie, ale je potrebné skontrolovat smerovanie
TX-RX a Cistotu sklicok; ak je farba signdlu Cervena, vid
poznamku (*).

1 velmi rychly zablesk, zeleny,
na prijimadi

Automatické zariadenie je v pohybe alebo v
stave kolaudacie a zariadenie prijima infra-
Cerveny signal velmi zlej kvality

Na hrane normalneho fungovania, je potrebné skontrolovat
smerovanie TX-RX a Cdistotu sklicok; ak je farba signalu
Cervena, vid poznamku (¥).

LED stéle svieti nazeleno

Prijima¢ RX neprijima ziaden signal

Skontrolujte, &i neexistuje prekazka medzi TX a RX. Skontro-
lujte, &i LED na TX vyda jeden pomaly zablesk. Skontrolujte
smerovanie TX-RX. Na hrane norméalneho fungovania, je
potrebné skontrolovat smerovanie TX-RX a &istotu sklicok; ak
je farba signalu Cervena, vid poznamku (*).

(*) Poznamka - Je 10 frekvencii zableskov, ktoré oznaduju silu prijatého signalu IR.

(*) Poznamka - Ak je farba signélu ervena, mdze sa jednat o jeden z nasledovnych problémov:
1) DIhodobo je prekragovany maximalny odporucany poet manévrov za den.
2) Batéria je stara a treba ju vymenit.

3) Fotovolticky ¢lanok je poskodeny.

4) Zariadenie neprijima sine¢né svetlo a nasledne nedokaze dobijat batériu.

Ked'je batéria nabitd, farba LED je zelend; v opacnom pripade je Cervena.
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TABULKA 15 (FL100W)

LED uAn

STAV

AKCIA

Zhasnuta

Signal pri vioZzenych batériach: zariadenie nie
je napajané alebo je pokazené

Skontrolujte, &i je batéria viozena so spravnou polaritou; ak
ano, skontrolujte stav nabitia batérie. Ak na batérii nameriate
niz8ie napatie ako 1V, batéria je vybita. Ak je batéria nabita,
pravdepodobne je pokazeny majak.

1 rychly zablesk,
Cerveny, kazdu sekundu

Signdl nasledujuci po vlozeni batérie alebo
stlaceni tlaCidla; zariadenie nie je nacitané v
ziadnom systéme (fabrické nastavenie)

Normélne fungovanie; majak je pripraveny na nacitanie
riadiacou jednotkou “CLI1W”.

2 rychle zablesky, Cervené
+ pauza 1 sekundu

Signal nasledujuci po viozeni batérie alebo
stlaCeni tlaCidla; zariadenie nie je sucastou
siete, aktivoval sa proces jeho instalacie a
zariadenie Caka na rozliSenie riadiacou
jednotkou; tento proces sa aktivuje pri viozeni
batérie do zariadenia alebo pri stlaceni tlaCidla;
trva 10 sekund od momentu viozenia batérie
alebo od posledného stlacenia tladidla, po
uplynuti tohto ¢asu sa automaticky deaktivuje,
pokial si Ziadna riadiaca jednotka nevyZiadala
jeho nacitanie

Normalne fungovanie; ak si zelate predmetné zariadenie
priradit do systému, aktivujte na riadiacej jednotke “CL1W”
proces nacitania.

2 rychle zablesky, zelené
+ pauza 1 sekundu

Signal nasledujuci po viloZeni batérie, ked
automaticky systém stoji; zariadenie je
nacitané v systéme a spravne komunikuje s
riadiacou jednotkou

Normalne fungovanie.

1 rychly zablesk, zeleny, potom
1 rychly zablesk, Cerveny
+ pauza 1 sekundu

Signal nasledujuci po vilozeni batérie, ked
automaticky systém stoji; zariadenie je
nacitané v systéme, ale riadiaca jednotka
nekomunikuje (mdze byt vypnuta)

Skontrolujte, ¢i automatické zariadenie naozaj stoji, i
neprebieha proces kolaudacie a Ci je napédjané a nie v rezime
stand-by; ak su tieto previerky pozitivne, skontrolujte kvalitu
radiového signalu prijimaného zariadenim.

1 zéblesk za sekundu, zeleny,
na vysielaci

Automatické zariadenie je v pohybe alebo v
rezime kolaudacie

Normalne fungovanie; ak je farba signalu Cervena, vid poz-
namku (*).

() Pozndmka - Ak je farba signdlu Cervend, modze sa jednat o jeden z
nasledovnych problémov: 1) Dihodobo je prekracovany maximalny odporucany

¢lanok je posSkodeny. - 4) Zariadenie nepriima slne¢né svetlo a nasledne
nedokéze dobijat batériu.

Slovensky

pocet manévrov za den. - 2) Batéria je stard a treba ju vymenit. - 3) Fotovolticky | Ked'je batéria nabita, farba LED je zelend; v opacnom pripade je Cervena.

TABULKA 16 (PH100W - FL100W)

LED “B” STAV AKCIA

LED B1 zhasnuta
LED B2 zhasnuta
LED B3 zhasnuta

Automatické zariadenie je vo faze kolaudacie
alebo v rezime stand-by; velmi zla kvalita radio-
vého signalu prijimaného bezdrétovym zaria-
denim

Fungovanie radiovej komunikacie nedostatocné; hladajte lepSie
umiestnenie zariadenia.

LED B1 rozsvietena
LED B2 zhasnuta
LED B3 zhasnuta

Automatické zariadenie je vo faze kolaudacie;
nizka kvalita radiového signdlu priimaného
bezdrbétovym zariadenim

Fungovanie radiovej komunikacie na hrane; ak je to mozné,
hladajte lepSie umiestnenie zariadenia.

LED B1 rozsvietena
LED B2 rozsvietena
LED B3 zhasnuta

Automatické zariadenie je vo faze kolaudacie;
dobra kvalita radiového signdlu prijimaného
bezdrbétovym zariadenim

Norméalne fungovanie.

LED B1 rozsvietena
LED B2 rozsvietena
LED B3 rozsvietena

Automatické zariadenie je vo faze kolaudacie;
vyborna kvalita radiového signalu priimaného
bezdrétovym zariadenim

Normalne fungovanie.

LED B1 zhasnuta

LED B2 rychly zablesk
1-krat za 2 sekundy (¥)
LED B3 rozsvietena

Automatické zariadenie je v pohybe a foto-
volticky panel nabija batérie zariadenia

Normalne fungovanie.

(*) Tieto signaly mézete vidiet len vo faze testovania bezdrotovej siete (vid odsek 8.3 — Kolaudacia bezdrétovych zariadeni)
B1 = Uroveri signdlu MINIMALNA - B2 = Urove signalu PRIEMERNA - B3 = troveri signdlu MAXIMALNA
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Na riadiacej jednotke sa nachadza séria LED, z ktorych kazda méze

TABULKA 17
Rychle zablesky Stav Akcia
1 zéblesk Chyba na ECSBus Na zaciatku manévru kontrola pritomnych zariadeni nezodpo-
pauza 1 sekundu veda tym, ktoré boli nacitané; skontrolujte a pripadne zopakujte
1 zablesk nacitanie (odsek 10.3.3). Je mozné, Ze niektoré zariadenie je
pokazené; skontrolujte a vymerite ho.
2 zablesky Zasah fotobunky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedava suhlas;
pauza 1 sekundu skontrolujte, &i neexistuju prekazky. Pocas pohybu, ak je
2 zablesky skutoCne pritomna prekazka, sa nevyzaduje Ziadna akcia.
3 zablesky Zasah obmedzovaca “sily motora” Pocas pohybu sa brana stretla s nadmermym trenim; skontrolujte
pauza 1 sekundu pricinu.
3 zablesky
4 zablesky Zasah vstupu STOP Na zacCiatku manévru alebo poc€as pohybu zasiahol vstup STOP;
pauza 1 sekundu skontrolujte pricinu.
4 zablesky
5 zableskov Chyba vo vnutornych parametroch elektronickej Pockajte aspor 30 sekund a skuste znovu zadat prikaz; ak stav
pauza 1 sekundu riadiacej jednotky pretrvava, mdze ist o vaznu poruchu a treba vymenit elektro-
5 zableskov nicku kartu.
6 zableskov Prekro¢eny maximalny limit manévrov za hodinu Pockajte par mindt, kym sa obmedzova¢ manévrov vrati pod
pauza 1 sekundu maximalny limit.
6 zableskov
7 zébleskov Chyba na vnutornych elektrickych obvodoch Na chvilku odpojte vSetky obvody napajania, potom skuste
pauza 1 sekundu znovu dat prikaz; ak stav pretrvava, moze ist o vaznu poruchu a
7 zébleskov treba vymenit elektronicku kartu.
8 zableskov Uz je pritomny jeden prikaz, ktory neumozuje Skontrolujte typ prikazu, ktory je stale pritomny; méze ist
pauza 1 sekundu vykonanie dalsich prikazov napriklad o prikaz z hodin na vstupe “Open”.
8 zableskov
9 zableskov Automatické zariadenie je zablokované Odblokuijte automatické zariadenie tak, Ze riadiacej jednotke
pauza 1 sekundu zadate prikaz “ Odblokuj automatické zariadenie”.
9 zableskov
10.6.3 - Riadiaca jednotka vydavat Specialne signaly tak pri normalinom fungovani, ako aj v pripade

poruchy, vid Tabulku 18.

TABULKA 18 (obr. 45)

LED “C” Stav Akcia

Zhasnuta Porucha Skontrolujte, & funguje napéjanie; skontrolujte, &i nie su
vyhodené poistky; ak éno, zistite pric¢inu poruchy a potom ich
vymerite za nové rovnakej hodnoty.

Rozsvietena VéZna porucha Ide o vazny problém; skuste na chvilku vypnut riadiacu jednotku;
ak stav pretrvava, ide o poruchu a treba vymenit elektronicku
kartu.

1 zéblesk za sekundu Vsetko OK Norméalne fungovanie riadiacej jednotky.

2 dihé zablesky PriSlo k zmene stavu na vstupoch Je to normalne, ked' pride k zmene stavu jedného zo vstupov:
OPEN, STOP, k zasahu fotobunky alebo pouZitiu radiového
vysielaca.

1 zablesk kazdé 2 sekundy Automatické zariadenie v rezime “stand-by” | VSetko OK; ked riadiaca jednotka prijme prikaz, obnovi
normalne fungovanie (s malym omeskanim).

Séria zableskov oddelenych Rovnakeé signdly ako na majaku, vid

pauzou Tabulku 13.

LED STOP Stav Akcia

Zhasnuta * Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.

Rozsvietena Vsetko OK Vstup STORP je aktivny.

LED OPEN Stav Akcia

Zhasnuta Vsetko OK Vstup OPEN nie je aktivny.

Rozsvietena Zasah vstupu OPEN Je to normalne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na
vstup OPEN.

LED P1 Stav Akcia

Zhasnuta Porucha alebo riadiaca jednotka v Automatické zariadenie modze byt v reZime stand-by; Kratko

stave stand-by vSetko stlacte jedno tlaCidlo a skontrolujte, & sa LED rozsvieti alebo

zacne blikat; ak sa tak nestane, skontrolujte napajanie;
skontrolujte, i nie su vybité poistky; ak ano, skontrolujte pricinu
poruchy a potom ich vymerite za nové rovnakej hodnoty.
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1 rychly zablesk, Cerveny,
kazdu sekundu

Riadiaca jednotka nema v paméti ziadnu
konfiguraciu  bezdrétovych  zariadeni
(fabrické nastavenie).

Normalne fungovanie; riadiaca jednotka nema iSntalované
ziadne bezdrbétové a je pripravena naditat bezdrotovu siet.

1 rychly zablesk, zeleny,
kazdu sekundu

Automatické zariadenie je v pohybe alebo
vo faze kolaudacie: riadiaca jednotka ma
inStalované aspor jedno zariadenie.

Normalne fungovanie.

2 rychle zablesky, zelené
+ pauza 1 sekundu

Automatické zariadenie nie je v pohybe ani
vo faze kolaudacie; riadiaca jednotka ma
inStalované aspofi  jedno  zariadenie;
posledny manéver prebehol v poriadku,
vSetky zariadenia reaguju spravne a maju
nabité batérie.

Normaline fungovanie.

1 rychly zablesk, Cerveny,
potom 1 rychly zablesk,
zeleny + pauza 1 sekundu

Automatické zariadenie nie je v pohybe ani
vo faze kolaudécie; riadiaca jednotka ma
inStalované asponi  jedno  zariadenie;
posledny manéver prebehol v poriadku,
vSetky zariadenia reaguju, ale aspon
jedno ma takmer vybitu batériu.

Skontrolujte drovent nabitia batérii  bezdrétovych  zariadeni;
aktivujte proces kolaudacie (odsek 8.2).

1 rychly zablesk, zeleny,
potom 1 rychly zéblesk,
Cerveny + pauza 1 sekundu

Automatické zariadenie nie je v pohybe ani
vo faze kolaudéacie; riadiaca jednotka ma
inStalované aspori jedno  zariadenie;
posledny manéver prebehol v poriadku,
vSetky zariadenia reaguju, ale pocas
posledného manévru riadiaca jednotka
neprijala dobry signal z jedného z nich.

Fungovanie radiovej komunikacie na hrane; ak je to mozné,
hladajte lepsie umiestnenie zariadenia.

2 rychle zablesky, Cervené
+ pauza 1 sekundu

Automatické zariadenie nie je v pohybe ani
vo faze kolaudéacie; riadiaca jednotka ma
inStalované asponl jedno  zariadenie;
posledny manéver prebehol v poriadku,
vSetky zariadenia reaguju, ale aspon
jedno zariadenie ma takmer vybitu
batériu a je aspon jedno, z ktorého
riadiaca jednotka neprijala dobry
radiovy signal.

Skontrolujte Uroven nabitia batérii  bezdrotovych  zariadeni;
aktivujte proces kolaudécie (odsek 8.2).

Fungovanie radiovej komunikécie na hrane; ak je to mozné,
hladajte lepsSie umiestnenie zariadenia.

Cervend LED rozsvietend

Automatické zariadenie nie je v pohybe ani
vo faze kolaudacie; riadiaca jednotka ma
inStalované asport  jedno  zariadenie;
posledny manéver prebehol v poriadku,
ale aspor jedno zariadenie nereaguje.

Skontrolujte Uroven nabitia batérii bezdrétovych zariadent;
aktivujte proces kolaudécie (odsek 8.2).

Fungovanie radiovej komunikacie na hrane; ak je to mozné,
hladajte lepSie umiestnenie zariadenia.

Cervend LED rozsvietend

Automatické zariadenie nie je v pohybe ani
vo faze kolaudacie; riadiaca jednotka ma
inStalovany aspori jeden par fotobuniek.

Normaélne fungovanie, ak existuje prekazka aspon medzi jednym
parom fotobuniek; inak to znamena, ze aspon jedna fotobunka
nereaguje. Skontrolujte Uroven nabitia batérii bezdrétovych
zariadeni; aktivujte proces kolaudécie (odsek 8.2). Je mozné, ze
radiova komunikécia je na hrane; ak je to mozné, hladajte lepSie
umiestnenie zariadenia. Je tiez mozné, ze mate problém s radio-
vym rusenim.

1 kréatky zdblesk, Cerveny,
kazdu 0,5 sekundu

Prebieha proces naditania siete (klono-
vanie) zo strany riadiacej jednotky; riadiaca
jednotka ¢aka adresu stargj siete.

Normalne fungovanie.

1 kratky zablesk, zeleny,
kazdu 0,5 sekundu

Riadiaca jednotka rozliSuje staré zariadenia.

Normalne fungovanie.

1 kratky zablesk,
Cerveny-+zeleny,
kazdu 0,5 sekundu

Prebieha proces nacitania siete (klono-
vanie) zo strany riadiacej jednotky; riadiaca
jednotka prijala adresu starej siete.

Normalne fungovanie.

LED P2 Stav Akcia
Zhasnuta Vsetko OK Neprebieha Ziadne programovanie.
Rozsvietena Programovanie v rezime 1 Je to normalne pocas programovania v rezime 1, ktoré trva

maximalne 10 sekund.

Séria rychlych zableskov,
od1do4

Programovanie v rezime 2

Je to norméalne pocas programovania v rezime 2, ktoré trva
maximalne 10 sekund.

5 rychlych zableskov

Vymazanie OK

Uspesné vymazanie jedného vysielada.

1 pomaly zablesk

Chybny prikaz

Bol prijaty prikaz z vysielaCa, ktory nie je ulozeny v pamé&ti.

3 pomalé zablesky

Programovanie OK

Uspesné uloZenie do paméate.

5 pomalych zableskov

Vymazanie OK

Uspesné vymazanie véetkych vysielagov.
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LED P2 Stav Akcia
Zhasnuta Vsetko OK Neprebieha ziadne programovanie.
Rozsvietena Programovanie v rezime 1 Je to normalne pocas programovania v rezime 1, ktoré trva

maximalne 10 sekund.

Séria rychlych
zdableskov, od 1 do 4

Programovanie v reZime 2

Je to normalne pocas programovania v rezime 2, ktoré trva
maximalne 10 sekund.

5 rychlych zableskov

Vymazanie OK

Uspe&né vymazanie jedného vysielada.

1 pomaly zablesk

Chybny prikaz

Bol prijaty prikaz z vysielaca, ktory nie je ulozeny v pamati.

3 pomalé zablesky

Programovanie OK

Uspedné uloZenie do paméate.

5 pomalych zableskov Vymazanie OK Uspesné vymazanie vietkych vysieladov.
LED P3 Stav Akcia

Zhasnuta * Vsetko OK Zvolena rychlost “pomald”.

Rozsvietena Vsetko OK Zvolena rychlost “rychla”.

1 zablesk za sekundu

Nebola vykonana féaza naditania alebo
existuju chyby v udajoch v pamati

Znovu vykonajte fazu naditania (vid odsek 10.3.3 “Pridanie
dalich bezdrétovych zariadeni do existujiceho systému”).

2 zablesky za sekundu

Prebieha faza nacitania zariadeni

Ukazuje, Ze prebieha faza hladania pripojenych zariadeni (ktora
trva nanajvys par sekund).

LED P4 Stav Akcia

Zhasnuta * VSetko OK Fungovanie v cykle.

Rozsvietena Vetko OK Fungovanie v kompletnom cykle.
BUZZER Stav Akcia

Kratke pipnutie + dihé
pipnutie na konci manévru

Automatické zariadenie prave dokondilo
manéver alebo fazu kolaudacie

Skontrolujte LED P1

Kratke pipnutie

PoCas montaze bezdrétovych zariadent:
riadiaca jednotka prijala nové bezdrotove
zariadenie

Norméalne fungovanie.

Kratke pipnutie

Signal nasledujuci po vlozeni batérie, ked

automaticky systém stoji; zariadenie je
nacitané v systéme a spravne komunikuje s
riadiacou jednotkou

Normalne fungovanie.

Kratke pipnutie
+ dihé pipnutie

Signal nasledujuci po vloZeni batérie, ked

automaticky systém stoji; zariadenie je
nacitané v systéme a spravne komunikuje s
riadiacou jednotkou, ale signalizuje, zZe
batéria je vybita

Skontrolujte stav nabitia prave viozenej batérie.

Kratke pipnutie

Bolo vymazané zariadenie zo siete.

PrediZenie 6-sekundové
pipnutie

Je aktivny proces popisany v odseku 10.3.5
poas ktorého je mozné potvrdit vyma-
zanie bezdrotového zariadenia pritomného v
sieti.

Normalne fungovanie.

* alebo mbze byt v rezime “Stand-by”
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TECHNICKE PARAMETRE JEDNOTLIVYCH KOMPONENTOV VYROBKU

SLIW-SL10W je vyrabany firmou NICE S.p.a. (TV) Taliansko, Mhouse je jedna zo spolo¢nosti skupiny NICE S.p.a. Za ucelom zlepSovania svojich
vyrobkov si NICE S.p.a. vyhradzuje pravo kedykolvek a bez predchadzajiceho upozornenia upravovat technické parametre, zarucuje vSak predpo-
kladanu funkénost a UcCel pouzitia. Poznamka: vSetky technické parametre sa vztahuju k teplote prostredia 20 °C.

Model

Typoldgia

Technoldégia
Max. kratiaci moment pri rozbehu
Nominalny krutiaci moment

Rychlost naprazdno
Rychlost pri nomin. krit. momente

Max. frekvencia cyklov

Max. €as nepretrzitého cyklu
Obmedzenie pouzitia

Napajanie zo siete SLIWC-SL10CW
Napédjanie zo siete SL1WC-SL10CW/V1
Max. vykon

Nudzové napajanie

Vstup “OPEN”

Vstup “STOP”

Vstup Anténa radia
Max. dizka kablov

Teplota prostredia pre
fungovanie

Pouzitie v kyslom, slanom alebo
potencialne vybusnom prostredi

Montaz
Stupen ochrany

Rozmery / vaha
Moznost dialkového ovladania
Pamat pre vysielace GTX4

Dosah vysielaéov GTX4

Nastavitelné funkcie

Funkie s automatickym naéitanim

Radiovy protokol

Radiova komunikacia

Pouzitelné bezdrétové zariadenia
Pouzitelné fotobunky PH100W

SL1WC SL10WC

elektromechanicky motor pre automatické branové a dverové zariadenia so zabudovanou riadiacou
jednotkou a radiovym prijimacom pre vysielace “GTX4”

motor 24 Vdc, prevodovka so Snekovym ozubenim; mechanické odblokovanie; transformator vo vnutri
motora oddeleny od riadiacej jednotky znizuje sietové napéatie na nominalne napétie 24 V—= pouzivané
v celom automatickom zariadeni.

10 Nm 15 Nm
3,5 Nm 5,2 Nm
0,25 m/s 0,18 m/s
0,20 m/s 0,15 m/s

14 cyklov/h pri 25 °C 12 cyklov/h pri 25 °C

10 minat 7 minut

pre svoje konstrukéné viastnosti je vhodny na
pouzitie na branach s vahou do 400 kg a
dizkou kridla do 5 m

230 Ve (+10 % -15 %) 50/60 Hz
120 Ve (+10 % -15 %) 50/60 Hz

pre svoje konstrukéné vlastnosti je vhodny na
pouzitie na branach s vahou do 550 kg a
dizkou kridla do 7 m

370 W 420 W

priprava pre nudzovu batériu “PR1”
pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz “ OPEN”)

pre kontakty normalne otvorené a/alebo pre konstantny odpor 8,2 KQ alebo kontakty normaine
zatvorené s automatickym nacitanim “normalneho” stavu (zmena voci stavu ulozenému v pamati vyvola
prikaz “STOP”)

52 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny
sietové napdjanie: 30 m; vstupy/vystupy: 20 m s kablom antény podla moznosti do 5 m (dodrzujte

upozornenia pre minimalny prierez a typ kablov)

-20 + 50 °C

NIE

horizontalne na rovnu plochu s prisluSnou upevriovacou platfiou
IP 44
300 x 163 v. 295 mm / 7,5 kg 300 x 163 v. 295 mm / 8,5 kg

s vysielaémi GTX4 je riadiaca jednotka pripravena prijat jeden alebo viac z nasledovnych prikazov:
“OPEN?”, “Otvorenie chodcom”, “Len otvaranie” a “Len zatvaranie”

do 256, ak su programované v rezime 1

od 50 do 100 m; tato vzdialenost mbéze kolisat, ak su pritomné prekazky alebo elektromagnetické rusenie a
je ovplyvnena polohou antény priimaca zabudovanej v majaku

fungovanie v “cykle” alebo v “kompletnom cykle” (automatické zatvorenie)
rychlost motora “pomala” alebo “rychla”

Gas pauzy v “kompletnom cykle” volitelna z 10, 20, 40, 80 sekund

typ &iastoéného otvorenia volitelny zo 4 spdsobov

citlivost systému rozliSovania prekazok volitelna zo 4 stupriov

fungovanie prikazu “OPEN” volitelné zo 4 spdsobov

automatickeé rozliSenie typu zariadenia “STOP” (kontakt NO, NC alebo odpor 8,2 KQ)
automatické rozliSenie dizky brany a vypocet bodov spomalenia

s vysokou bezpeénostou; kompatibilny s radiovou technoldgiou Power&Free System od Mhouse
dvojsmernd na 7 kanaloch pasma 868 MHz
max. 20 jednotiek

max. 7 parov
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Fotobunky PH100W

Napajanie

Autonémia dobitia

zo solarneho ¢lanku

Vydrz nabitia

(pri nedostatku sinka)

Radiova komunikacia

Radiovy protokol

Uzito¢ny radiovy dosah optiky (*)

Max. radiovy dosah
(v optimalnych podmienkach)

Bezpecénost radiovej
komunikacie

Stupen ochrany
Rozmery
Vaha

prostrednictvom sine¢nej energie vyrobenej fotovoltickym &lankom a akumulovanej v 1 dobijatel-
nej batérii 1,2 V typu AAA NiMH s fotovoltickym modulom

vid' odsek 3.2.1

odhadom 40 dni pri 15 cykloch/der
1 cyklus = otvorenia a zatvorenie, max. trvanie cyklu 60 sekund

dvojsmerna na 7 kandloch pasma 868 MHz

s vysokou bezpecnostou; kompatibilny s radiovou technoldgiou Power&Free System od Mhouse
20m

40 m

kategdria 2 podla normy EN 13849

IP 44
95 x 57 x 42 mm
200 g (TX + RX)

(*) - Dosah priimacich/vysielacich zariadeni mézu ovplyvnit dalSie zariadenia (napriklad zosilovace signélu, alarmy atd.), fungujuce v blizkosti na rovnakej frekvencii a
vytvarajuce rusenie v systéme. V pripade nepretrzitého a silného rusenia nemoze vyrobca poskytnut ziadnu zaruku redineho dosahu viastnych radiovych zariadeni.

Majak FL100W

Napajanie

Autondémia dobitia

zo solarneho ¢lanku

Vydrz nabitia

(pri nedostatku sinka)

Radiova komunikacia

Radiovy protokol

Uzito¢ny radiovy dosah optiky (*)

Max. radiovy dosah
(v optimalnych podmienkach)

Bezpecénost radiovej
komunikacie

Svetelny zdroj

Stupen ochrany

Teplota prostredia pre fungovanie
Rozmery

Vaha

prostrednictvom sinecnej energie vyrobenej fotovoltickym &lankom a akumulovanej v 2 dobijatel-
nych batériach 1,2 V typu AAA NiMH s fotovoltickym modulom

vid odsek 3.2.1

odhadom 12 dni pri 15 cykloch/der
1 cyklus = otvorenie a zatvorenie, max. trvanie cyklu 60 sekund

dvojsmerna na 7 kandloch pasma 868 MHz

s vysokou bezpecnostou; kompatibilny s radiovou technoldgiou Power&Free System od Mhouse
20m

40 m

kategdria 2 podla normy EN 13849

biela led 1 W

IP 44

-20°C + +55°C
145 x 135 x 125 mm
440 g

(*) - Dosah prijimacich/vysielacich zariadeni mézu ovplyvnit dalSie zariadenia (napriklad zosilovace signdlu, alarmy atd"), fungujice v blizkosti na rovnakej frekvencii a
vytvarajuce rusenie v systéme. V pripade nepretrzitého a silného rusenia nemoze vyrobca poskytnut ziadnu zaruku redineho dosahu vlastnych radiovych zariadeni.
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Vysielace GTX4
Typoldgia
Technoldgia
Frekvencia
Kédovanie

Tlacidla

Radia¢ny vykon
Napajanie

Zivotnost batérie

Teplota prostredia
pre fungovanie

Pouzitie v kyslom, slanom alebo
potencialne vybusnom prostredi

Stupen ochrany

Rozmery / vaha

radiové vysielace na dialkové ovliadanie automatickych branovych a dverovych zariadeni
kodovana modulacia AM OOK radio

433.92 MHz

plavajuci kéd s kddovanim 64 Bit (18 miliard miliard kombinacii)

4, kazdé z nich mdze byt pouzité na iny prikaz na tej istej riadiacej jednotke alebo na ovliadanie
viacerych riadiadich jednotiek

priblizne 1 mW
3V +20 % -40 % s 1 litiovou batériou typu CR2032

3 roky - odhad na zéklade 10 prikazov/den v trvani 1 s pri 20 °C (pri nizkych teplotach sa vykon
batérie znizuje)

-20 + 50 °C

NIE

IP 40 (pouZitie v dome alebo v chranenom prostredi)

50x50v.177mm/16 g
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PRILOHA 1

Vyhlasenie zhody CE

Vyhlasenie zhody v stlade so Smernicami: 1999/5/ES (R&TTE), 2004/108/ES (EMC); 2006/42/ES (MD) Priloha Il, ¢ast B
SL1W, GTX4, PH100W, FL100W su vyrobky NICE S.p.a. (TV) Taliansko;
MHOUSE je obchodna zna¢ka skupiny Nice S.p.a.

Poznamka - Obsah tohto vyhlasenia zodpoveda oficialnemu dokladu ulozenému v sidle Nice S.p.a., a obzviast jeho poslednej
revizii dostupnej pred publikovanim tohto navodu. Tu uvedeny text bol upraveny z tlacovych dévodov. Kdpiu oficialneho
vyhlasenia je mozné Ziadat od Nice S.p.a. (TV) Taliansko.

Cislo: 410/SL1W Revizia: 0 Jazyk: SK

Meno vyrobcu: NICE s.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, Z.1. Rustigne, 31046 Oderzo (TV), Taliansko

Osoba poverena zostavenim

technickej dokumentacie: Oscar Marchetto

Typ vyrobku: elektromechanicky motor so zabudovanou riadiacou jednotkou a radiovym prijimacom
Model / typ: SL1W, GTX4, PH100W, FL100W

Prislusenstvo:

Dolupodpisany Luigi Paro, generdiny riaditel, vyhlasuje na svoju vlastnti zodpovednost, Ze horeuvedeny vyrobok spifia naleZi-
tosti nasledovnych smernic:

¢ SMERNICA EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 1999/5/ES z 9. marca 1999 o radiovom zariadeni a koncovych teleko-
munika¢nych zariadeniach a o vzajomnom uznavani ich zhody, v stlade s nasledovnymi harmonizovanymi normami:
- Ochrana zdravia (€l. 3 (1) (a)): EN 50371:2002
- Elektricka bezpecnost (€l. 3 (1) (a)): EN 60950-1:2006+A11:2009
- Elektromagneticka kompatibilita (¢l. 3 (1 )(b)): EN 301 489-1 V1.8.1:2008, EN 301 489-3 V1.4.1:2002
- Radiové spektrum (¢l. 3 (3)): EN 300 220-2 V2.1.2:2007

V stlade so Smernicou 1999/5/ES (Priloha V) wyrobky GTX4, PH100W a FL100W spifiaji poZiadavky triedy 1 a nest ozna-
enie: c E 0682

* SMERNICA 2004/108/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 15. decembra 2004 o aproximéacii pravnych predpisov
Clenskych Statov vztahujucich sa na elektromagnetickl kompatibilitu a o zruSeni smernice 89/336/EHS, v sulade s
nasledovnymi harmonizovanymi normami:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

Dalej wrobok spifia ndleZitosti nasledovnej smernice v zmysle poZiadaviek platnych pre “Siastodne skompletizované strojové
zariadenia”:

SMERNICA EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2006/42/CE zo 17. méja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a
doplneni smernice 95/16/ES (prepracované znenie)

* Vlyhlasuje sa, ze prislusna technickéa dokumentécia bola zostavena v sulade sprilohou VII B smernice 2006/42/ES a ze boli dodrzané nasle-
dovné zakladné naleZitosti:

1.1-11.2-113-1.21-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

e \/yrobca sa zavazuje na zaklade dévodnej Ziadosti odovzdat kompetentnym organom prislusné informacie o “Ciastoéne skompletizovanom
strojovom zariadeni”, pri¢om sa zachova nedotknuté jeho pravo na dusevné vlastnictvo.

* Ak je “GiastoCne skompletizované strojové zariadenie” uvedené do prevadzky v krajine Eurdpskej Unie s Uradnym jazykom inym, ako je ten,
v ktorom je pisané toto vyhlasenie, dovozca ma povinnost priloZit k tomuto vyhlaseniu prislusny preklad.

o Upozornujeme, ze “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” nesmie byt uvedené do prevadzky, az kym koncové strojové zariadenie,
v ktorom je zabudované, nebolo vyhlasené zhodnym s ustanoveniami smernice 2006/42/ES.

Dalej spifia poziadavky tychto noriem:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008+A14:2010
EN 60335-2-103:2003

Okrem toho vyrobok spifia, s obmedzenim na prislusné Sasti, ndlezitosti nasledovnych noriem:
EN 13849-1:2008, EN 13849-2:2008, EN 13241-1:20083, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 7. jula 2011

Ing. Luigi Paro (generalny riaditel)
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— KROK 11 —

Odporuc¢ame uchovat tento navod a poskytnut ho k dispozicii
v8etkym pouzivatelom automatického zariadenia.

11.1 - Bezpecnostné predpisy

¢ Sledujte pohybujiucu sa branu a drzte sa v bezpec¢nej vzdia-
lenosti, kym brana nie je kompletne otvorena alebo zatvoreng;
neprechadzajte cez otvor, pokial brana nie je Uplne otvorena
alebo zatvorena.

¢ Nedovolte detom hrat sa v blizkosti brany alebo s jej ovladacim
zariadenim.

¢ Vysielace drzte mimo dosahu deti.

11.2 - Oviadanie brany

¢ S radiovym vysielacdom
Dodany radiovy vysiela¢ je uz pripraveny na pouzivanie a jeho Styri
tlacidla maju nasledovné funkcie (obr. 46):

Funkcia (*)

Tlagidlo T1
Tlacidlo T2
Tlagidlo T3
Tlagidlo T4

(*) Tuto tabulku vypini osoba, ktora vykonala programovanie.

¢ S klu¢ovym prepinac¢om (volitelné prislusenstvo)
Klucovy prepinat ma dve polohy s automatickym navratom do stredu
(obr. 47).

Akcia Funkcia

Otocenie vpravo: “OPEN” *

Otocenie viavo: “STOP” Zastavi pohyb brany

(*) Tato tabulku vypini osoba, ktora vykonala programovanie.

¢ Ovladanie s odstavenymi fotobunkami
V pripade, Zze bezpecnostné prvky nefungujd spravne alebo su
pokazené, branu je mozné ovladat aj tak.

01. Dajte prikaz na ovladanie brany (dialkovym ovlddanim alebo
kluCovym prepinacom). Ak fotobunky davaju suhlas, brana sa
normalne otvori. V opacnom pripade je treba prikaz do 3 sekund
znovu aktivovat a drzat aktivny.

02. Priblizne po 2 sekundach zaCne pohyb brany v rezime “osoba
pritomna”. To znamena, Ze pokial pretrvava prikaz, bréana sa
hybe; akonahle prikaz ustane, pohyb brany sa zastavi.

Ked su fotobunky pokazené, treba nechat automatické zariadenie

¢im skor opravit.

11.3 - Ruéné zablokovanie a odblokovanie motora

(obr. 48)
SL1W-SL10W je vybaveny mechanickym systémom, ktory umozriuje
manuadlne otvorit a zatvorit branu (Cize tak, akoby nebol pritomny
pohon).

Manudlna operécia sa vykonava v pripade, Ze vypadol prud alebo
zariadenie ma poruchu. Pre pripad vypadku prddu existuje nudzova
batéria (volitelné prislusenstvo PR1).

V pripade poruchy motora tiez mdzete skusit’ pouzit odblokovanie na
kontrolu, & porucha nie je prave v tomto mechanizme.

01. Kryt odblokovania otoCte proti smeru hodinovych ruciCiek do
polohy, v ktorej sa otvor prekryva s odblokovacim kluc¢om.

02. Na odblokovaci kolik nasurite prislusny kIt¢.

NAVOD NA POUZIVANIE

* Akonahle spozorujete nespravne fungovanie automatického
zariadenia (zvuky alebo sekany pohyb), prestarite ho pouzivat;
nedodrzanie tohto pokynu méze viest k vaznemu nebezpecen-
stvu a riziku nehéd.

* Nedotykajte sa ziadnej €asti, ktora je v pohybe.

¢ Pravidelne si objednavajte servisné prehliadky podla servis-
ného planu.

e Servis a opravy musia byt vykonané jedine kvalifikovanym
technikom.

¢ Obalovy material vyrobku musi byt zlikvidovany pri plnom
reSpektovani platnym noriem.

03. Otocte klic¢om o 90° proti smeru hodinovych ruciciek do bodu,

04. Teraz mdzete rucne posuvat branu.
05. Na obnovu fungovania automatického zariadenia otoCte kii¢om

06. Vytiahnite kIu¢ a zatvorte kryt odblokovania tak, ze ho otocite

v ktorom pocitite uvolnenie brany.

v smere hodinovych ruciciek a su¢asne posuvajte branu, az kym
pocitite zaskoCenie.

proti smeru hodinovych ruciciek.
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11.4 - Servisné zasahy dovolené uzivatelovi
Tu je zoznam zasahom, ktoré musi uzivatel pravidelne vykonavat.

e Pouzivajte mierne navlhéenu (nie mokrud) handri¢ku na Cistenie
povrchu zariadeni. Nepouzivajte roztoky obsahujice alkohol,
benzol, riedidla alebo iné horlavé latky. Takéto pripravky by
mohli zariadenia poskodit, pripadne vyvolat poziar €i elektricky
Sok.

e Predtym, ako za¢nete zametat napadné listie a kamienky,
vypnite napajanie automatického zariadenia, aby ho niekto
nemohol aktivovat.

e Automaticku branu pravidelne kontrolujte, najméa kable, ozu-
beny hreben, vodiace kolieska, horné vedenie a mechanické
koncové dorazy - pre odhalenie pripadnych znamok opotre-
benia alebo poskodenia. Nepouzivajte automatické zariadenie,
ak je potrebna jeho oprava alebo nastavenie, kedZe porucha
alebo nespravne nastavena brana mézu sposobit zranenia.

>
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11.5 - Vymena batérie vysielac¢a (obr. 49)

Ked sa batéria vybije, vysielad citelne znizi dosah. Ak sa pri
stlateni tlaCidla LED L1 rozsvieti a hned zoslabne a zhasne,
znamena to, Ze batéria je Uplne vybita a musi sa vymenit.

Ak sa LED L1 rozsvieti len nakratko, znamena to, ze batéria je
Ciastocne vybita; tladidlo treba podrzat aspon pol sekundy, aby sa
vysiela¢ mohol pokusit o vyslanie prikazu. Ak je vSak batéria prilis
slaba na poslanie prikazu (a pockanie pripadnej odpovede), LED L1
zoslabne a vysiela€ sa vypne. V takychto pripadoch je potrebné na
obnovenie normdlneho fungovania batériu  vymenit za novu
rovnakého typu a reSpektovat pritom polaritu.

Batérie obsahuju jedovaté latky: nevyhadzujte ich do komunal-
neho odpadu, ale riadte sa platnymi predpismi o separacii
odpadu.

11.6 - Montaz drziaka vysielaca
Pri montézi drziaka vysielaCa postupujte podla obr. 50.

11.7 - Vymena batérie fotobuniek (obr. 51)

Pre vymenu batérii fotobuniek vid' obr. 51: pouzivajte vyhradne
batérie typu, ktory je predpisany v kapitole “Technické parametre”;
iné typy batérii by mohli poskodit zariadenie alebo vyvolat
nebezpecné situacie.

11.8 - Vymena batérie majaka (obr. 52)

Pre vymenu batérii majaka vid obr. 52: pouzivajte vyhradne batérie
typu, ktory je predpisany v kapitole “Technické parametre”; iné typy
batérii by mohli poskodit zariadenie alebo vyvolat nebezpecné
situacie.
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PRILOHA 2

VYHLASENIE ZHODY CE

Vyhlasenie zhody v sulade so smernicou 2006/42/ES, Priloha Il, Cast A
(vyhlasenie zhody ES pre strojové zariadenia)

Vyhlasuje na svoju vlastnu zodpovednost, Ze:
- Automatické zariadenie: brana s mechanickym pohonom s posuvnym kridlom

Spl'r“\a zakladné nalezitosti nasledovnych smernic:
2006/42/ES Smernica o strojovych zariadeniach
2004/108/EHS Smernica o elektromagnetickej kompatibilite
2006/95/EHS Smernica o bezpecénosti elektrickych zariadeni nizkeho napatia
1999/5/ES Smernica “R&TTE”
a poziadavky nasledovnych harmonizovanych noriem:
EN 12445 “Brany a vrata. BezpeCnost pri pouzivani bran a vrat s mechanickym pohonom. SkuSobné metddy”
EN 12453 “Brany a vrata. Bezpecnost pri pouzivani bran a vrat s mechanickym pohonom. PoZiadavky”
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Mhouse je obchodna znacka, ktora je vlastnictvom Nice S.p.a.

Nice S.p.a.

Via Pezza Alta, 13 - Z.I. Rustigne
31046 Oderzo (TV), ltalia

Tel. +39 0422 85 38 38

Fax +39 0422 85 35 85

nmhouse
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