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1) Upozornéni

Tento navod obsahuje dullezité bezpeénostni informace. Pred tim,
nez zacnete s instalaci jednotlivych komponentd, je dulezité, aby
jste si precetli vSechny informace uvedené v navodu. Peclivé si
tento navod uschovejte pro jeho dalSi pouzivani.

Z dlvodu zajisténi maximalni bezpecénosti a zabranéni vzniku
nebezpedi, které se muze vyskytnout béhem instalace nebo pfi
pouzivani pohonné jednotky ROBUS, je potfebné realizovat
instalaci v Uplném souladu s platnymi zakony, ustanovenimi
a pravidly. V této kapitole jsou uvedena vSeobecna upozornéni.
Dal$i specifickd upozornéni jsou uvedena v kapitole 3.1 "Uvodni
kontrola" a v kapitole 5 "Testovani a pfejimka".

A Podle platnych evropskych pravnich norem je
automatizace vrat a bran upravena ustanovenimi, ktera jsou
uvedena ve Smérnici ¢. 98/37/CE (Smérnice o bezpecénosti
strojli) a v ustanovenich: EN 13241-1 (harmonizovana norma);
EN 12445; EN 12453 a EN 12635, které umoznuji vydat
prohlaseni o shodé se smérnici o bezpeénosti stroju.

Dalsi informace a instrukce pro analyzu rizik a vytvareni technické
dokumentace najdete na strance www.niceforyou.com

#® Tento navod je uréen specidlné pro kvalifikované instalaéni
techniky. Kromé pfilozenych "Instrukci a bezpefnostnich
upozornéni pro uzivatele pfevodového motoru ROBUS", které
ma instalacéni technik oddélit, nejsou zadné informace v tomto
navodu uré¢ené pro kone¢ného uzivatele.

® Pouziti systému ROBUS 1000 jinym zpdsobem, nez
predpoklada tento navod, neni povoleno. Nespravné pouziti
muze vést k poskozeni zafizeni a zranéni obsluhy.

®* Pred instalaci se musi provést analyza rizik podle Pfilohy |
Predpisu o strojich, ktera uvadi mozna feSeni jednotlivych
rizikovych situaci. Pozn.: Analyza rizik je jednim z dokumentt
obsazenych v "Technické dokumentaci" tohoto zafizeni.

® Ovérte si podle konkrétnich pozadavk(l a moznych nebezpei,
zda k provedeni instalace zafizeni ROBUS 1000 nejsou
potfeba dalSi zafizeni. Mezi moZzna nebezpedi patii zejména:
naraz, rozmacknuti, fez, tazeni, atd. a dalSi vSeobecna
nebezpedi.

# Neupravujte zadné soucasti tohoto zafizeni, pokud to tento
navod vyslovné nepozaduje. Zasahy podobného typu mohou
vést k poSkozeni zafizeni. SpoleCnost NICE nepfebira
odpovédnost za Skody vzniklé v souvislosti s neopravnénymi
Upravami zafizeni.

® V prabéhu instalace a pouZiti zajistéte, aby do Fidici jednotky
a dalSich otevfenych soucasti nepronikly pevné predméty nebo
tekutiny. V pfipadé potfeby se obratte na oddéleni
zdkaznického servisu spoleénosti NICE. Pouziti systému
ROBUS 1000 za takovych okolnosti mize byt nebezpecné.

# Automaticky systém se nesmi pouZivat, dokud neprobéhla
jeho prejimka podle popisu v kap. 5 "Testovani a uvedeni do
provozu".

#® Obalovy material systtmu ROBUS 1000 se musi zlikvidovat
v souladu s mistnimi pfedpisy.

COMPANY
WITH QUALITY SYSTEM
CERTIFIED BY DNV

=150 9001/2000=

# Pokud se objevi zavada, kterou nedokazete vyfeSit pomoci
informaci, uvedenych v tomto navodu, obratte se na oddéleni
zakaznického servisu spole¢nosti NICE.

#\ pfipadé zasahu automatickych spinaét nebo vypadki
pojistek je tfeba pfed zménou nastaveni spinact ¢i vyménou
pojistek zjistit pfi€inu zavady a odstranit ji.

# Pfed manipulaci se svorkami, umisténymi pod krytem systému
ROBUS 1000, odpojte veskeré napajeci okruhy pfislusnych
soucasti. Neni-li mozné najit odpojovaci zafizeni, umistéte na
zaFizeni vystrazny napis: "POZOR, PROBIHA UDRZBA".

Pfislusna upozornéni tykajici se pfiméfeného pouzivani tohoto
vyrobku podle "Smérnice o bezpeénosti stroji"
¢. 98/37CE (podle 89/392//EEC):

# Tento vyrobek vstupuje na trh jako "komponent zafizeni". Je
vyrobeny za ucelem pfipojeni k jinému zafizeni nebo
smontovani s jinymi zafizenimi, ¢imz vytvofi "stroj" (jak je
definované ve Smérnici €. 98/37/EC), v kombinaci s jinymi
komponenty a zplUsobem popsaném v predlozeném navodu.
Podle ustanoveni této smérnice neni povolené pouzivat tento
vyrobek dokud vyrobce zafizeni, do kterého je tento vyrobek
nainstalovany, neoznaci a neprohlasi zafizeni za vyhovujici
podle podminek Smérnice ¢&. 98/37/CE.

PFisludna upozornéni tykajici se pfimé&feného pouzivani tohoto
vyrobku podle "Smérnice o nizkém napéti" radu &. 73/23/EEC a ve
znéni Smérnice €. 93/68/EEC:

#® Pokud se tento vyrobek pouziva v provedenich, ktera jsou
uvedena v tomto navodu a v jednotlivych ¢lancich vyrobniho
katalogu spole¢nosti Nice S.p.A., odpovida podminkam
stanovenym ve "Smérnici o nizkém napéti". Pokud se vyrobek
nepouziva v uvedenych provedenich nebo se pouziva s jinymi,
nez uvedenymi zafizenimi, neni mozné zarudit pozadavky.
V tomto pfipadé neni povolené pouZivat tento vyrobek , dokud
montazni technici neovéfi shodu se stanovenymi pozadavky
smérnice.

PFisludna upozornéni tykajici se pfimé&feného pouzivani tohoto

vyrobku podle "Smérnice o elektromagnetické kompatibilité"

¢. 89/336/EEC a ve znéni smérnic ¢. 92/31/EEC a ¢€. 93/68/EEC:

#\/yrobek v provedenich stanovenych v tomto navodu
a v jednotlivych ¢lancich vyrobniho katalogu spolecnosti Nice
S.p.A. byl podrobeny testim na elektromagnetickou
kompatibilitu v nejkriti¢t&jSich podminkach. Pokud se vyrobek
nepouziva v uvedenych provedenich nebo se pouziva s jinymi,
nez uvedenymi zafizenimi, neni mozné  zarudit
elektromagnetickou kompatibilitu. V tomto pfipadé neni
povolené pouzivat tento vyrobek , dokud montazni technici
provadéjici instalaci neovéfi shodu se stanovenymi pozadavky
smérnice.
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2) Popis vyrobku a jeho pouziti

-

ROBUS je elektronicky pfevodovy motor, ktery uzivatelé objektu
pouzivaji k automatické manipulaci s posuvnymi vraty. Pohonna
jednotka je vybavena elektronickou fidici jednotkou a konektorem
pfijimace radiového signalu typu SMXI nebo SMXIS (podle
vaseho vybéru). Diky metodé "BlueBUS" se pfipojeni externich
zafizeni zjednodusSilo, protoze je mozné vice zarizeni zapojit

pomoci 2 vodi¢l. ROBUS je elektrické zafizeni. V pfipadé
vypadku proudu muaze byt pohonna jednotka spusténa pomoci
specialniho klice, kterym se zabezpei manualni pohyb
brany.Alternativou pfi vypadku proudu mize byt zalohovaci
baterie (volitelné pfisluSenstvi).

Soucasti fady ROBUS jsou dalSi vyrobky, rozdily mezi jednotlivymi vyrobky jsou uvedené v tabulce 1.

Tabulka 1: Porovnani hlavnich vlastnosti pohonnych jednotek fady ROBUS

Typ pohonné jednotky RB600 RB600P RB1000 RB1000P

Typ koncového spinace elektromechanicky indukéni elektromechanicky indukéni

Maximalni délka kfidla 8m 12m

Maximalni hmotnost kfidla 600Kg 1000Kg

Kroutici moment 18Nm 27Nm

Sila (600N) (900N)

Motor a transformator Motor 24 V DC O 77 mm Motor 24 V DC O 77 mm
Transformator Transformator s toroidnim jadrem

Poznamka: 1 kg = 9,81 N, napfiklad 600 N = 61 kg

303m m

Pmm

‘ 330m m

210m m ‘

)

2.1) Provozni moznosti

Kapitola 8 "Technicky popis" uvadi udaje, které jsou potfebné
k zjisténi, zda je systém ROBUS 1000 vhodny pro pfedpokladany
ucel.

Konstrukéni vlastnosti jednotky ROBUS umoznuji vhodné vyuzit
jednotku pfi posuvnych kfidlech. Je potfebné, aby technické
parametry posuvnych kfidel odpovidaly hodnotam uvedenym v
tabulce 2, 3 a 4.

Efektivni schopnost jednotky automaticky ovladat posuvné brany
je zavisla na tfeni a na jinych faktorech, jako je napfiklad led, ktery
muze prekazet pfi pohybu kfidla.

Za Ucelem efektivniho fizeni je absolutné nevyhnutelné b&hem
celého provozu meéfit silu potfebnou pro pohyb kfidla. Je potfebné
zajistit, aby tato sila byla mensSi nez polovina nominalniho
momentu, ktery je uvedeny v kapitole 8 "Technické vlastnosti"

(doporucCuje se sila maximalné 50% momentu, protoze nepfiznivé
klimatické podminky mohou zapfi¢init zvySeni tfeni). Pokud
chcete nastavit pocet cyklll za hodinu, poc¢et za sebou jdoucich
cykld a maximalni povolenou rychlost, je nutné vzit do udvahy
udaje uvedené v tabulce 2 a 3.

Tabulka 2: Hodnoty pro délku kridla

RB600, RB600P RB1000, RB1000P
Délka kridla (m) Max. pocet cykli/hod.  [Max. pocet po sobé jdoucich cykl ~ Max. pocet cykli/hod. Max. pocet po sobé nasl.cykll
Do 4 40 20 50 25
4+6 25 13 33 16
6+8 20 10 25 12
8+10 - - 20 10
10 =12 - - 16 8
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Tabulka 3: Hodnoty pro hmotnost kfidla

RB600, RB600P RB1000, RB1000P
Hmotnost kridla (kg) % cyklt Max. povolena rychlost % cykld Max. povolena rychlost
max. 200 100% V6 = extrémné rychla 100% V6 = extrémné rychla
200 + 400 80 V5 = velmi rychla 90 V5 = velmi rychla
400 + 500 60 V4 = rychlat 75 V4 = rychla
500 + 600 50 V3 = stfedni 60 V4 = rychla
600 + 800 50 V3 = stfedni
800 + 900 45 V3 = stfedni
900 + 1000 40 V3 = stfedni

Délka kridla umozruje stanovit maximalni pocet cykll za hodinu a poc€et po sobé jdoucich cykll, zatimco hmotnost kfidla umozriuje
procentualné vyjadfit snizeni poctu cykll a maximalni povolené rychlosti. Pokud je napfiklad jednotka ROBUS 1000 namontovana ke
kfidlu s délkou 5 m, je mozné dosahnout 33 cyklti/hod. a 16 po sobé jdoucich cykll. Pokud ma kfidlo hmotnost 700 kg, je potfebné snizit
podet cyklt na 50%, t.j. 16 cykli/hod. a 8 po sobé& jdoucich cykld pfi maximalni povolené rychlosti V4: rychla. Ridici jednotka je vybavena
omezovacim zafizenim, které zabranuje vzniku prehrati zplisobeného zatézi motoru a délkou trvani cykl(. Pokud jsou maximalni
povolené hodnoty prekroené, toto zafizeni vypne pohonnou jednotku. Zafizeni také reaguje na teplotu okoli a v pfipadé prekro€eni
urcité hodnoty jednotku vypne.

Odhad "Zivotnosti" je uvedeny v kapitole 8 "Technické vlastnosti"; je to prlmérna prakticka Zivotnost vyrobku. Tuto hodnotu velmi
ovliviiuje koeficient namahy, ktery je vysledkem vSech faktord pfispivajicich k opotfebovani. Za i¢elem vypracovani takovéhoto odhadu
zivotnosti je potfebné secist vSechny koeficienty namahy uvedené v tabulce 4 a potom porovnat koneény vysledek s odhadovanou
zivotnosti v grafu.

Napfiklad pokud je jednotka ROBUS 1000 namontovana k brané s hmotnosti 650 kg a délkou 5 m, vybavena fotoburikami a bez dalSich
ovliviiujicich faktord, vysledny koeficient namahy je 50% (30+10+10) a vysledna odhadovana zivotnost na zakladé grafu vychazi 80.000

cykla.
Tabulka 4: Odhad zZivotnosti v zavislosti na koeficientu namahy
Koeficient namahy (%) Robus
600 | 1000

Hmotnost kfidla (kg)
max. 200 10 5
200 + 400 30 10
400 + 600 50 | 20 E 260.000 1
600 + 700 - 30 '5» 240.000 \
700 + 800 40 % 220.000
800 + 900 50 9
900 + 1000 — | 60 S 200000
Délka kfidla (m) ™ 180.000 \
max. 4 10 5
1:6 20 10 160.000
6+8 35 20 140.000
8+10 — | 3 120.000
10 = 12 — | 50 \
Jiné ovliviujici faktory 100.000 \\
(pokud je moznost, 80.000
Ze se vyskytnou, vétsi nez 10%)

P E = ANS 60.000
Okolni teplota vy$si nez 40°C nebo nizsi 10 10 N
nez 0°C nebo vlhkost vy$si nez 80% 40.000 ~
Vyskyt prachu a pisku 15 15 20.000 \\\
Vyskyt soli 20 20
Pferuseni manévru fotoburikou 15 10 0 ‘
Pferu$eni stop manévrem 25 20 § g,\o g" g" g\o C’SO g° § °§ §
Rychlost vy&3i nez "L4 rychla" 20 15 TN e ¥y e s 0 e 2
Tlak aktivni 25 20
Celkovy koeficient namahy %: Koeficient namahy %

Poznamka: Pokud koeficient namahy presahuje hodnotu 100%, znamena to, Ze podminky nejsou v rozsahu pfipustnych hodnot; je nutné pouzit
vétsi model.
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2.2) Typické usporadani systému
Obrazek 2 znazorriuje typické usporadani automatického ovladani posuvné brany pomoci jednotky ROBUS.

7

-
N
S /
7 ~

6 TN

\\

L L

8 [3/9 12
Se% —
\‘.\i}‘; \ZIZIZIIIIZIZCZZCCCIIICCC -
I
>z 1
P ~
e i —
] ‘{,/
l |
N

Kli¢ovy spinag

Fotoburiky na sloupku
Fotoburiky

Hlavni pevna hrana (volitelna)
Hlavni pohybliva hrana
Zarazka otevirani

Hfeben

NOoO O WN -~

8 Sekundarni pevna hrana (volitelna)
9 Majak se zabudovanou anténou

10 ROBUS
11 Zarazka zavirani

12 Sekundarni pohybliva hrana (volitelna)

13 Daélkovy ovladag

Seznam kabelt

/2.3)

PFipojeni

Obrazek 2 znazorriuje klasicky zpusob pfipojeni zafizeni pomoci kabeld; v tabulce 5 jsou uvedené vlastnosti kabelu.

A Pouzité kabely musi byt vhodné pro dany typ instalace. Napf. pro vnitfni instalaci se doporucuje kabel typu HO3VV-F, zatimco pro
venkovni instalaci kabel typu HO7RN-F.

Tabulka 5: Seznam kabelu

Typ kabelu

Maximalni povolena délka

A: Privod el. proudu

1 ks 3x1,5 mm?

30 m (poznamka 1)

B: Majacek s anténou

1 ks 2x0,5 mm?

20m

1 ks stinény kabel RG58

20 m (doporucuje se méné nez 5 m))

C: Fotobuniky

1 ks 2x0,5 mm?

30 m (poznamka 2)

D: Kli¢ovy spinac

2 ks 2x0,5 mm? (poznamka 3)

50 m

E: Pevné hrany

1 ks 2x0,5 mm? (poznamka 4)

30m

F: Pohyblivé hrany

1 ks 2x0,5 mm? (poznamka 5))

30 m (poznamka 5)

pohybu kfidla.

Pozn. 1: Mohou se pouzivat i napajeci kabely, které jsou del$i nez 30 m za pfedpokladu, Ze maiji vétsi prufez, tj. 3x2.5mm2 a pobliz
zafizeni je nainstalovano bezpecnostni uzemnéni.

Pozn. 2: Pokud je délka kabelu BlueBUS v rozsahu 30 - 50 m, je nutné pouzit kabel 2x1mm?.

Pozn. 3: Misto dvou kabel( 2x0,5mm? se muze pouzit jeden kabel 4x0,5mm?.

Pozn. 4: Informace o typu zapojeni, doporu€enych vyrobci, v pfipadech pouziti vice nez jedné hrany najdete v kap. "7.3.2 Zadani STOP".

Pozn. 5: K pfipojeni pohyblivych hran k posuvnym kfidldm se musi pouzivat specidlni zafizeni, kterd umoziuji spojeni i v prabéhu
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3) Instalace

\a instrukcemi, uvedenymi v tomto navodu.

/A Instalaci zafizeni ROBUS smi provadét vyhradné kvalifikovany personal v souladu s platnou legislativou, normami a pfedpisy

/3.1) Uvodni kontrola
Pfed samotnou instalaci zafizeni je nutné provést nasledujici
kontroly:

» Zkontrolujte, zda jsou vSechny materidly v perfektnim stavu,
vhodné k pouziti a zda vyhovuji aktualné platnym normam.
Ovérte si, zda je zda je konstrukce vrat vhodna pro automatické
ovladani.

Zkontrolujte, zda hmotnost a rozméry vrat spadaji do rozsahu,
uvedeného v kap. "2.1 Limity pouziti vyrobku".

Zkontrolujte, zda je statické treni(tj. sila potfebna k uvedeni
kfidla do pohybu) niz8i nez polovina "max. momentu"
a dynamické tfeni (fj. sila potfebna k udrzeni kfidla v pohybu)
niz8i nez polovina "nominalniho momentu". Porovnejte vysledné
hodnoty s hodnotami, uvedenymi v kap. 8 "Technické udaje".
Vyrobci doporuéuji 50% rezervu u momentu, protoZe nepfiznivé
klimatické podminky mohou zpUsobit zvySeni tfeni.
Zkontrolujte, zda na draze otevirani nebo zavirani kfidel nejsou
body s vys$Sim tfenim™.

Ovérte si, zda vrata nejsou vystavena nebezpeci vykolejeni.
Zkontrolujte, zda jsou mechanické zarazky dostate¢né pevné
a zda zde neni riziko deformace i kdyz kfidlo do zarazky silné
narazi.

Zkontrolujte, zda jsou vrata dobfe vyvazena. Musi se pohybovat
sama Vv jakékoli poloze.

Ovérte si, zda nemuze dojit k zaplaveni oblasti pfevodového
motoru. V pfipadé potfeby nainstalujte pfevodovy motor tak, aby
nelezel na zemi.

» Dbejte na to, aby v oblasti instalace bylo mozné pfevodovy
motor uvolnit a aby jeho uvolnéni bylo mozné provadét snadno.

* Zajistéte, aby poloha rlznych zafizeni zajiStovala jejich ochranu
pred narazy a aby mista jejich instalace byla dostatecné pevna.

* Nikdy neponofujte soucasti systému do vody nebo jinych kapalin.

» Chrarite ROBUS 1000 pfed zdroji tepla, otevienym plamenem
a kyselym, slanym nebo potencialné vybuSnym prostfedim.
V takovych situacich by mohlo dojit k poSkozeni systému
ROBUS, mohly by se objevit zavady , popf. by mohly
nastat i nebezpecné situace.

» Pokud jsou v kfidle vrat nebo v rozmezi jejich pohybu dvere,
zajistéte, aby nebranily normalnimu pohybu vrat. V pfipadé
potfeby nainstalujte vhodny blokovaci systém.

» Ovladaci jednotku zapojujte jen do takové sitové zasuvky, ktera
je vybavena bezpec¢nostnim uzemnénim.

» Pfivod el. energie musi byt chranén vhodnym magneto-
termalnim a diferencialnim spinacem.

 Pfivod el. energie musi byt vybaven jisti¢em (vzdalenost mezi
kontakty musi byt alespor 3,5 mm pfi kategorii pfepéti Ill) nebo
ekvivalentnim systémem, napf. vyvodem a relativni zasuvkou.
Pokud neni jisti¢ nainstalovan pobliz zafizeni, musi mit pojistny
systém, branici neopravnéné manipulaci.

-

/3.2) Instalace pohonné jednotky
Prevodovy motor se musi upevnit pfimo na stavajici podstavec

vhodnymi prostfedky, napf. expanznimi kotevnimi Srouby. Dale musi

technik, ktery instaluje motor, provést nasleduijici:

1. Vyhloubit zakladovou diru s rozméry podle obr. 3.

2. Pripravit jednu nebo vice trubek pro elektrické kabely podle obr.
4.

3. Nainstalovat dva uchyty na zakladovou desku tak, ze umisti
jednu matku pod desku a jednu na ni. Matka, umisténa pod
deskou, se musi zasroubovat na konec zavitu tak, aby ¢ast se
zavitem presahovala desku asi 0 25 az 35 mm.

SE—
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30 050
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=== -
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4. Nalit beton a nez za¢ne tvrdnout, upravit zakladovou desku na
hodnoty uvedené na obr. 3. Je tfeba zkontrolovat, zda je
zakladova deska rovnobézna s kfidlem vrat a dokonale rovna.
Pockejte, az beton zatvrdne Uplné.

. Odmontovat 2 horni matky zakladové desky a umistit motor na
né. Je tfeba zkontrolovat, zda je motor dokonale rovnobézny
s kfidlem a potom zaSroubovat dvé dodavané matky
s podlozkami podle obr. 7.

/
~
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Pokud je ozubnice jiZz nainstalovana, po upevnéni motoru
pouzijte nastavovaci koli¢ky (podle obr. 8) k nastaveni pastorku
motoru ROBUS do spravné vysky tak, aby mezi nim

a ozubnici byla vile 1 az 2 mm. Pokud nainstalovana neni,
musi ji technik nainstalovat podle navodu k jejimu upevnéni:

. Uvolnéte motor podle odstavce "Uvolnéni a manualni pohyb"
v kapitole "Instrukce a bezpec€nostni upozornéni pro uzivatele

pfevodového motoru ROBUS".

. Uplné oteviete kfidlo a poloZte prvni &ast ozubnice na

pastorek. Zkontrolujte, zda zacatek ozubnice odpovida zacatku
kfidla podle obr. 9. Mezi pastorkem a ozubnici nechte asi 1 az
2 mm vlle a potom upevnéte ozubnici ke kfidlu vhodnymi
prostiedky.

A Aby hmotnost kfidla neméla vliv na motor je dulezité, aby mezi
pastorkem a ozubnici zlstala vile 1 az 2 mm, jak je vidét na obr. 10.

8.

1.

12

Posunte kfidlo a pouzijte pastorek jako referenéni bod pro
upevnéni dalSich ¢asti ozubnice.
Odfiznéte pfipadnou pfesahujici ¢ast ozubnice.

. Oteviete a zavrete vrata nékolikrat a zkontrolujte, zda je ozubnice

srovnana s pastorkem s max. toleranci 5 mm. Navic zkontrolujte,
zda je po celé délce mezi pastorkem a ozubnici zachovana vile
1az2 mm.

Duakladné utahnéte dvé upeviiovaci matky pfevodového motoru,
aby byl motor pevné uchyceny k podlozce. Zakryjte upeviovaci
matky odpovidajicimi kryty podle obr. 11.

. Upevnéte konzoly koncového spinace "otevirani" a "zavirani"

13.

pomoci pFislusnych hmozdinek k vnéjSim stranam ozubnice podle
obr. 12. Vezméte v Uvahu, Ze kFidlo se budou pohybovat jesté asi
2 - 3 cm po zasahu koncového spinace. Konzoly by mély byt
nainstalovany v dostate¢né vzdalenosti od mechanickych
zarazek.

Zajistéte prevodovy motor podle odstavce "Uvolnéni a manualni
pohyb" v kapitole "Instrukce a upozornéni pro uzivatele
prevodového motoru ROBUS".

\

4 3.3)

PFfi provedeni RB600P a RB1000P, které vyuzivaji indukéni
koncovy spina¢, je nutné upevnit konzolu koncového spinace
nasledovné:

1.

2.

. Posouvejte konzolu

Manualné umistéte kfidlo v oteviené poloze 2 - 3 cm od
mechanického dorazu.

Posouvejte konzolu ve sméru otevirani, dokud nezhasne
pfislusna kontrolka, jak je znazornéné na obrazku 13. Potom
posurite konzolu zpét minimalné o 2 cm a upevnéte ji na hfeben

. Manualné umistéte kfidlo v zaviené poloze 2 - 3 cm od

mechanického dorazu.

ve sméru zavirani, dokud nezhasne
prislusna kontrolka. Potom posurite konzolu zpét minimalné o 2
cm a upevnéte ji na hieben.

Aldeélni vzdalenost mezi pohonnou jednotkou a konzolou
koncovych spinacti je 3 az 8 mm, jak je uvedené na obrazku
14.

Upevnéni konzoly koncového spinace v provedeni s indukénim koncovym spinacem

+3+8

8
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3.4) Instalace dalSich zafizeni
Pokud je potfeba nainstalovat dalSi zafizeni, nainstalujte je podle pfisluSného navodu. Informace o moznosti pfipojeni dalSich zafizeni
k motoru ROBUS najdete v kap. "3.6 Popis elektrickych zapojeni" a na obr. 2.

(s 5)

Elektrické pfipojeni V gumové membrané udélejte otvor, ktery je o néco mensi nez primér

Zapojovani elektrickych zarizeni provadéjte vzdy az po kabell, které byly sepnuté dohromady a natdhnéte membranu na

vypnuti pfivodu el. energie. Odpojte rovnéz vsechny kabely az ke svorce. Potom nasadte membranu zpét na otvor, kterym

zalohovaci baterie. kabely prochazeji. Nad membranou sepnéte kabely druhou kabelovou
svorkou.

1. Odmontujte ochranny kryt elektronické Fidici jednotky motoru ROBUS 4. Zapojte sitovy kabel do pfisluSné svorky podle obr. 15, potom zajistéte
1000. Pfitom je tfeba odstranit postranni Sroub a zvednout kryt smérem kabel na prvnim pojistném krouzku kabelového svazku pomoci svorky.
nahoru. 5. Zapojte ostatni kabely podle schématu na obr. 17. Za ucelem

2. Sejméte gumovou membranu, ktera uzavira otvor pro priichod kabelll usnadnéni prace muzete svorky vyjmout..

a vlozte propojovaci kabely rliznych zafizeni, pficemz nechte asi 6. Po zapojeni zajistéte kabely, shromazdéné v druhém kabelovém svazku,
20 - 30 cm délkové rezervy. Tab. 5 uvadi informace o typech pomoci svorek. Pfesah anténniho kabelu musi byt pfipevnén k ostatnim
potfebnych kabelu a obr. 2 uvadi zapojeni. kabeltim dalsi svorkou podle obr. 16.
3. Zajistéte a spojte kabely, které vstupuji do prevodového motoru
\ kabelovou svorkou. Svorku umistéte pod otvor, kterym kabely vstupuji. /

LUCYB S.C.A. TX MOFB RX

OTEV “T ZAV “T

{|

fr—— el |

Informace o zapojeni 2 pohon(l na opacénych kfidlech jsou uvedené v odstavci 7.3.5 "ROBUS v rezimu podfizené jednotky".
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3.6) Popis elektrickych pfipojeni

V této kapitole najdete pouze struény popis elektrickych
pFipojeni; dal$i informace jsou uvedené v kapitole 7.3 Pfipojeni
a odpojeni zafizeni.

FLASH - vystup pro jeden nebo dva majaky typu "LUCY B" nebo
jiného typu se Zarovkou 12V/max.21W.

S.C.A. - vystup pro kontrolku "Oteviena brana". Mlzete sem
pfipojit indika¢ni svétlo (24V/max. 4W). Vystup mulze byt
naprogramovany i pro jiné funkce; viz odstavec 7.2.3 "Funkce
urovné 2".

BLUEBUS - k témto svorkam Ize pfipojit kompatibilni zafizeni.
Tato zafizeni jsou zapojena paralelné pomoci 2 vodicl, kterymi
prochazi elektricky proud a komunikacni signaly. Vice informaci
o technologii BlueBUS najdete v odstavci 7.3.1 "BlueBUS".
STOP - vstup pro zafizeni, ktera blokuji nebo zastavuji probihajici
¢innost. Pomoci specialnich procedur na tomto vstupu lIze pfipojit
kontakty, jako jsou napfiklad "normalné sepnuté" kontakty,
"normalné rozepnuté" kontakty nebo zafizeni s konstantnim

4) Zavérecné kontroly a uvedeni do chodu

odporem. Vice uzite€nych informaci o vstupu STOP najdete
v odstavci 7.3.2 "Vstup STOP".

STEP-BY-STEP - vstup pro zafizeni, ktera fidi postupny pohyb.
K tomuto vstupu se pfipojuji zafizeni, které jsou v normalnim stavu
rozepnuta.

OPEN - vstup pro zafizeni, které fidi pouze otevirani. K tomuto
vstupu lze pfipojit zafizeni, které jsou v  normalnim stavu
rozepnuta.

CLOSE - vstup pro zafizeni, které fidi pouze zavirani. K tomuto
vstupu lze pfipojit zafizeni, ktera jsou v normalnim stavu
rozepnuta.

AERIAL - vstup pro anténu pro pfijem radiového signalu (anténa
zabudovana v majaku typu "LUCY B")

Vyrobce doporucuje, abyste prfed provadénim zavérecné kontroly a uvedenim zafizeni do chodu umistili kfidlo asi do poloviny jeho
drahy. Diky tomu bude mit kfidlo mozZnost volného otevirani i zavirani.

4.1) Volba sméru

Smeér otevirani je tfeba zvolit podle polohy motoru vzhledem ke
kfidlu vrat. Pokud se kfidlo pfi otevirani musi pohybovat vlevo,
pfepina¢ se musi posunout doleva, viz obr. 18. Naopak pokud se
kifidlo musi pohybovat doprava, je tfeba prepina¢ posunout
doprava podle obr. 19.

/4.2)

Zapojeni pfivodu el. energie

A Pripojeni motoru ROBUS k siti musi provadst

kvalifikovany a zkuSeny personal, ktery spliuje vSechny

potfebné predpoklady, pIné v souladu s aktualné platnymi

zakony, predpisy a normami a pokyny uvedenymi v tomto

navodu.

Jakmile budete mit motor ROBUS zapojeny, provedte nasledujici

kontroly:

1. Zkontrolujte, zda kontrola (dioda) "BLUEBUS" blika pravidelné
asi jednou za vtefinu

2. Zkontrolujte, zda blikaji diody na fotoburikach (TX i RX); typ
blikani neni dllezity, zavisi na jinych faktorech.

\

3. Zkontrolujte, zda jsou majacek, pfipojeny k vystupu FLASH
a indikator "otevienych vrat", zhasnuté.

Nejsou-li vySe uvedené podminky splnény, okamzité vypnéte
privod el. proudu a peclivé zkontrolujte elektricka zapojeni.

Dalsi informace o analyze zavad najdete v kap. "7.6 Problémy
a feSeni".

~

)

4.3) Rozpoznani zafizeni

Po pfipojeni pfivodu energie se musi zajistit, aby Fidici jednotka rozpoznala zafizeni, pfipojena pomoci sbérnice BLUEBUS a vstupl

STOP. Pred touto fazi budou kontrolky (diody) L1 a L2 blikat na znameni, Ze fidici jednotka musi rozpoznat zafizeni.

1. Stisknéte tlacitka A a [Set] a podrzte je stisknuta.

2. Uvolnéte tlacitka a kontrolky L1 a L2 za¢nou blikat rychle (asi po 3 vtefinach).

3. Pockejte nékolik vtefin, az fidici jednotka dokonc&i rozpoznavani zafizeni.

4. Po dokonceni faze rozpoznani musi kontrolka STOP zustat rozsvicena, zatimco kontrolky L1 a L2

zhasnou (kontrolky L3 a L4 eventuelné za¢nou blikat).

Fazi rozpoznani pfipojenych zafizeni muzete zopakovat kdykoli i po instalaci napf. kdyz pfidavate

Informace

nové zafizeni.

0 rozpoznavani jinych zafizeni najdete v kap. "7.3.6 Rozpoznavani dalSich zafizeni".

10
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4.4) Rozpoznani délky kfidla

Po rozpoznani zafizeni zacnou blikat kontrolky L3 a L4. To znamena, Ze fidici jednotka musi rozpoznat délku kfidla. BEhem této faze se
méfi délka kFidla od koncového spinace zavirani ke koncovému spinaci otevirani. Toto méfeni je nutné k vypoctu bodu zpomaleni a bodu
Caste€ného otevieni.

www.kovopolotovary.cz

1. Stisknéte tladitka W_a [Set] a podr#te je stisknuté.

2. Kdyz se brana za¢ne pohybovat, uvolnéte tlacitka (asi po 3 vt.).

3. Zkontrolujte, zda se brana pohybuje ve sméru otevirani. Pokud ne, stisknéte tlacitko [Stop] a nastavte
smér podle odstavce "4.1 Volba sméru", potom zopakujte postup od bodu 1.

4. Pockejte, az Fidici jednotka otevie branu az ke koncovému spinaci. OkamZzité potom se brana zacne
zavirat.

5. Pockejte, az Fidici jednotka zavie branu.

Nejsou-li vySe uvedené podminky splnény, okamzité vypnéte pfivod el. proudu a peclivé zkontrolujte elektricka zapojeni.
DalSi informace o analyze zavad najdete v kap. "7.6 Problémy a feSeni".

/4.5) Kontrola pohybu brany
Pro dikladnou kontrolu drahy brany se doporucuje po dokonceni faze
rozpoznani délky kridla nékolikrat branu otevfit a zavfit.Po rozpoznani
délky kfidla se doporucuje provést nékolik manévrd, aby se
zkontrolovalo, zda se brana otevira spravné.
1. Otevfete branu pomoci tlacitka [Open]. Zkontrolujte, zda je

~

mechanické zarazky zavirani branu zabrzdi koncovy spinac.

3. Zkontrolujte, zda béhem pohybu brany majacek blika tak, ze asi
0,5 vt. sviti a 0,5 vt. nesviti. Pokud mate nainstalovany
indikator pfipojeny ke svorce S.C.S., zkontrolujte, zda blika
pomalu béhem otevirani a rychle b&hem zavirani.

4.Branu nékolikrat otevrete a zavfete, abyste se presvédcili, zda

otevirani brany rovnomérné, bez kolisani rychlosti. Kfidlo musi
zacit zpomalovat a zastavovat ve vzdalenosti 70 az 50 cm od
mechanické zarazky otevirani. Potom asi 2 - 3 cm od
mechanické zarazky otevirani branu zabrzdi koncovy spinac.

. Zavfete branu pomoci tlacitka [Close]. Zkontrolujte, zda je

nikde nedochazi k nadmérnému tfeni a zda se nékde
nevyskytuji chyby montaze nebo nastaveni.

. Zkontrolujte, zda jsou motor ROBUS , hfeben a konzoly kon-

covych spinacl dobfe a stabilné upevnéné a vhodné zajisténé,
i kdyz brana dobfe zrychluje i zpomaluje.

zavirani brany rovhomérné, bez kolisani rychlosti. Kfidlo musi
zacit zpomalovat a zastavovat ve vzdalenosti 70 az 50 cm od
\ mechanické zarazky zavirani. Potom asi 2 - 3 cm od /

4.6) Predprogramované funkce

Systém ROBUS ma nékolik programovatelnych funkci. Tyto
funkce jsou nastaveny tak, aby vyhovovaly vét§iné pozadavku na
automatické otevirani a zavirani. Toto nastaveni mizete nicméné
zménit kdykoli pomoci specialni programovaci procedury. Dalsi

/4.7) Ukladani radiovych vysilacl do paméti

Pro fizeni pohonu ROBUS na dalku se uzivateli poskytuje moznost pouzit konektor "SM" pro pfijimac radiového signalu typu SMXI nebo
SMXIS (podle vybéru). DalSi informace najdete v navodu k obsluze pfijimace radiového signalu. Vztah mezi vystupem pfijimace
radiového signalu a povelem provedenym jednotkou ROBUS je popsany v tabulce 6:

Tabulka 6: Povely dalkového ovladace

informace o "7.2

Programovani".

tomto programovani najdete v kap.

~

Vystup €. 1 Povel "Krokovani"

Vystup ¢. 2 Povel "Casteéné otevieni"
Vystup €. 3 Povel "Otevreni"

Vystup €. 4 Povel "Zavieni"

. Y,

5) Testovani a prejimka

ATestovéni systému musi provadét kvalifikovany a zkuSeny
personal, ktery musi urcit, jaké testy je tfeba provadét vzhledem
k moznym rizikim a ovéfit, zda systém odpovida platnym
predpisiim, zakonim a normam, obzvlasté vSem ustanovenim
normy EN 12445, ktera zavadi testovaci metody systému
automatického otevirani vrat.

Tato ¢ast instalace automatiza¢niho systému je nejdllezitéjsi pro
zajisténi maximalni urovné bezpecnosti. Testovani lze také
pfijmout jako metodu pravidelnych kontrol spravného fungovani
vSech rdznych zafizeni v systému.
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5.1) Testovani

Kazda soucast systému, tj. bezpecnostni hrany, fotoburiky, nouzové

zarazky, atd., vyZaduje specificky test. Proto doporucujeme, aby jste

postupovali podle instrukci v pfislusnych navodech.

PFi testovani motoru ROBUS postupujte nasledovné:

1. Ujistéte se, Ze jste dodrzeli pokyny uvedené v tomto navodu,
hlavné v kapitole 1 "Upozornéni";

2. Odblokujte pohonnou jednotku podle pokynd uvedenych
v kapitole "Pokyny a upozornéni pro uzivatele pohonné
jednotky ROBUS", odstavec "Odblokovani a manualni pohyb".

3. Presvédcte se, zda je mozné manualné otevirat a zavirat branu
silou maximalné 390 N (pfiblizné 40 kg).

4. Uzamknéte pohonnou jednotku.

5. Odzkousejte otevieni, zavieni a zastaveni brany pomoci
fidicich zafizeni a zafizeni, ktera blokuji probihajici ¢innost
(klicovy spinag, ovladaci tlacitka nebo dalkovy ovladac).
Zkontrolujte, zda se kfidla pohybuji v poZadovaném sméru.

6. Postupné zkontrolujte spravnou funkci vSech bezpecénostnich
zarizeni (fotoburiky, bezpecnostni liSty, nouzové vypnuti
a podobné). Zkontrolujte také spravnou funkci brany. Vzdy, kdyz
je zafizeni aktivované, kontrolka "BlueBUS" na fidici jednotce
2-krat rychle zablika, ¢imz potvrdi dany jev.

7. Pokud se chce uzivatel vyhnout nebezpecnym situacim
vyvolanym pohybem kfidla tak, Ze usmérfiuje silu narazu, je
nutné, aby meéfil tuto silu v souladu s normou EN 12445. Kdyz
se k omezeni sily narazu pouziva nastaveni "rychlosti" a "sily
motoru”, zkuste najit nastaveni, které dava nejlepsi vysledky.

/5.2) Prejimka

Systém se muze uvést do provozu az po Uspésném dokoncéeni

vSech fazi testovani motoru ROBUS a dalSich zafizeni. Neni

mozné systém uvadét do provozu postupné nebo umoznit jeho
pouZzivani v provizornich podminkach.

1. Zajistéte a alespor na 10 let uschovejte technickou dokumentaci
pro automaticky systém. Tato dokumentace musi obsahovat
aspon: montazni vykres systému, schéma zapojeni, analyzu rizik
a prijata feseni, prohlaseni vyrobct vSech zafizeni o shodé (pro
ROBUS pouzivejte pfilozené prohlaseni o shodé s oznacenim
CE), kopii navodu k pouziti a plan udrzby systému.

2. Na vrata umistéte Stitek minimalné s nasledujicimi udaji: typ
automatického systému, jméno a adresa vyrobce (osoby
odpovédné za uvedeni do provozu), vyrobni Cislo, rok vyroby
a oznaceni "CE".

\

3. Pobliz vrat nainstalujte trvaly Stitek s informacemi o uvolnéni
a manualni manipulaci.

4. Pripravte prohlaseni o shodé automatického systému a doructe
je vlastnikovi.

5. Pripravte pro vlastnika "Navod k instalaci a bezpecénostni
upozornéni" a doructe mu jej.

6. Pripravte plan udrzby automatického systému a doructe jej
vlastnikovi.. Musi obsahovat veskeré instrukce, tykajici se
udrzby automatického systému

7. Pfed uvedenim systému do provozu informujte vlastnika
pisemné o nebezpecich spojenych s provozem zafizeni (napf.
v "Navodu k instalaci a v bezpe¢nostnich upozornénich".

6) Udrzba a likvidace

Tato kapitola popisuje, jak sestavit plan tdrzby a jak provést likvidaci motoru ROBUS

/6.1) Udrzba
Aby nedoSlo ke ztraté zaruky, je nutné v systému automatického
ovladani provadét pravidelnou udrzbu. K tomuto Ucelu je
jednotka ROBUS vybavena pocitadlem manévrd a vystraznym
systémem, ktery upozorriuje na potfebu provedeni udrzby, jak je
uvedené v odstavci 7.4.3 "Upozornovani udrzby".

Al'.ldriba se musi provadét prisné v souladu
s bezpeénostnimi instrukcemi, uvedenymi v tomto navodu
a podle platnych relevantnich predpisti a norem.

V pfipadé pfitomnosti jinych zafizeni, postupujte podle nafizeni
uvedenych v pfisluSnych planech udrzby.

.

1. Motor ROBUS1000 vyzaduje planovanou udrzbu jednou za
6 mésicl nebo 10 000 pohybu od provedeni posledni udrzby:

2. Odpojte privod el. energie a baterie (jsou-li nainstalované).

3. Zkontrolujte, zda nedoslo k zhor$eni stavu nékterych dild, které
tvofi souc€ast automatického systému. Pravidelné sledujte
pfipadnou korozi nebo oxidaci konstrukénich soucasti.
Vyménte vesSkeré dily, jejichz stav se zhorSil pod bézny
standard.

4. Zkontrolujte pfipadné opotfebeni pohyblivych &asti: pastorku,
ozubnice a soucasti kfidla vrat. V pfipadé potfeby je vymérite.

5. Znovu zapojte pfivod el. energie a provedte testy a kontroly,
uvedené v odstavci "5.1 Testovani”.

~
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6.2) Likvidace

ROBUS je vyroben z rliznych typ( materialu, z nichZ nékteré Ize
recyklovat: ocel, hlinik, plast, elektrické kabely, zatimco ostatni se
musi zlikvidovat (baterie a elektronické desky)

A Nékteré elektronické soucastky a baterie mohou
obsahovat znecistujici latky; neznecistujte zivotni prostredi.
Zjistéte si informace o dostupnych systémech recyklace
a likvidace, které vyhovuji platnym mistnim predpisim.

1. Odpojte pfivod el. energie k systému a baterie (jsou-li nainstalované)

. Demontujte veskera zafizeni a pfisluSenstvi. Postupujte opacné, nez

je uvedeno v kap. 3 "Instalace".

3. Kde je to mozné, oddélte dily, které se mohou nebo musi recyklovat
nebo likvidovat odliSnym zplsobem, napf. kovové dily se musi
likvidovat oddélené od plastovych a totéz plati pro elektronické desky,
baterie, atd.

4. Tridte rizné materidly a odevzdavejte je mistnim licencovanym
firmam, které se zabyvaiji recyklaci a likvidaci.

N



www.kovopolotovary.cz

RONY 4y,
(S 2

BRANY Higt
o
a=

7) Dal$i informace

Tato kapitola se zabyva programovanim a pfizplsobeni systému, pfistupem k chybam a jejich feSenim.

7.1) Programovaci tladitka

Ridici jednotka ROBUS 1000 ma tfi tladitka, ktera se

mohou pouzivat k zadavani pfikaz pro Fidici jednotku

béhem testd i programovani.

Open | Tlagitko "OPEN" (otevfit) umoznuje uzivateli Fidit otevirani
‘ vrat nebo pohybovat programovacim bodem nahoru.

Stop | Tlacitko "STOP" umozriuje uzivateli zastavit pohyb vrat.
Set | Kdyz toto tlacitko podrzite déle nez 5 vtefin, dostanete se
do programovaciho rezimu.

Close | Tlagitko "CLOSE" (zavfit) umozriuje uZivateli fidit zavirani
\ W | vrat nebo pohybovat programovacim bodem dold

S
L1

S &EELE

@ — | (9

7.2) Programovani

Ridici jednotka ROBUS 1000 disponuje nékolika programovacimi
funkcemi. Tyto funkce se ovladaji pomoci 3 tlaCitek na fidici
jednotce: j, [Set] T a vyuzivaji 8 kontrolek: L1....L8.

Programovaci funkce systému ROBUS 1000 se nastavuji na dvou
urovnich

7.2.1) Funkce Urovné 1 (zapnuto - vypnuto)

Uroveii 1: Funkci Ize nastavovat v reZimech zapnuto - vypnuto
(aktivni - neaktivni). V tomto pfipadé kazda kontrolka L1....L8
oznacuje funkci. Kdyz kontrolka sviti, funkce je aktivni, kdyz
nesviti, funkce neni aktivni. Viz tab. 7.

Uroveii 2: Parametry se nastavuji pomoci $kaly hodnot(1 aZ 8).
V tomto pfipadé kontrolky L1....L8 oznacuji nastavenou hodnotu
(8 moznych nastaveni). Viz tabulku 9.

Tabulka 7: Seznam programovatelnych funkci: Uroven

Led | Funkce Popis

L1 Automatické zavirani | Tato funkce umoziiuje automatické zavfeni vrat po uplynuti naprogramované doby.Vychozi nastaveni

od vyrobce je 30 sekund, ale Ize je nastavit na 5, 15, 30, 45, 60,80,120 nebo 180 sekund.
Kdyz je tato funkce vypnuta, fungovani bude "poloautomatické".

L2 Zavrit po fotoburice Tato funkce ponechava branu otevienou na dobu potfebnou pouze pro prujezd.Ve

vypnuta.

skutecnosti fotoburika vzdy po uplynuti 5 sekund automaticky zavie branu (bez ohledu na
prednastavenou hodnotu). Zmény v pohybu brany zavisi na tom, zda je funkce zapnuta nebo

Pokud je tato funkce vypnuta: Brana se vzdy otevie na maximum (i kdyz se nejdfive deaktivuje
fotobunika). Po 5 sekundach po deaktivovani fotoburiky se brana automaticky zavre.

Pokud je tato funkce zapnuta: Manévr otevirani se zastavi ihned po deaktivaci fotobunék. Po 5
sekundach se brana zacne automaticky zavirat. Funkce "Zavfeni po deaktivaci fotobunky" je vzdy
zablokovana pfi manévru, ktery byl pferuSeny povelem STOP. Pokud je funkce "Zavfeni po
deaktivaci fotobunky" vypnutd, ¢as pauzy je stejny jako pfednastaveny ¢as. Pokud je funkce vypnuta,
nenastane automatické zavfeni brany.

L3 Vzdy zavrit Pokud senzor zjisti, Ze je brana po vypadku proudu oteviena spusti se funkce "Vzdy zavfit" a brana

se zavfe. Pokud funkce neni zapnuta, béhem obnoveni dodavky proudu, zUstane brana oteviena.

L4 Stand-By Tato funkce umoznuje uzivateli snizit spotfebu energie na samé minimum. Je obzvlasté uzitecna v

situacich, kdy se pouziva zalohova baterie. Kdyz je tato funkce aktivni, Fidici jednotka vypne vystup
BLUEBUS (a v disledku toho vSechna zafizeni, ktera jsou k nému pfipojena) a vSechny kontrolky
jednu minutu po skonceni pohybu. Jedina kontrolka, ktera bude funk&ni, bude kontrolka BLUEBUS,
ktera bude jednoduse blikat pomaleji. Kdyz pfijde pfikaz, fidici jednotka obnovi normaini fungovani.
Kdyz nebude tato funkce aktivni, nedojde ke sniZeni spotieby.

L5 Spicka Kdyz je tato funkce aktivovana, bude vypnuté postupné zrychlovani na zacatku kazdého pohybu.

Umoznuje Spickovy tlak v pfipadech, kdy vysoké statické tfeni, zplisobené napf. snéhem nebo ledem,
blokuje pohyb vrat. Kdyz tato funkce neni aktivni, zaéne pohyb vrat postupnym zrychlovanim.

L6 Predbézné blikani Kdyz je funkce prfedbézného blikani aktivni, pfidava se 3 s pauza mezi zapnuti blikani majacku a

zacatek pohybu, aby byl uzivatel informovan o potencialné nebezpecéné situaci. Kdyz tato funkce neni
aktivni, zaéne majacek blikat pfi zacatku pohybu.

L7 "Céastedné otevieni" Zapnutim této funkce vSechny povely pro zavfeni (vstup "CLOSE" nebo radiovy povel "CLOSE")

aktivuji manévr ¢astecného otevreni (jak je uvedené v tabulce 9, kontrolka L6).

L8 "Podfizend jednotka" | Zapnutim této funkce se z jednotky ROBUS stane "podfizena jednotka": timto zpisobem je mozné

rezimu podfizené jednotky"

synchronizovat ¢innost dvou motord na opacnych kfidlech, jeden motor pracuje jako "nadfizena
jednotka" a druhy jako "podfizena jednotka". DalSi informace najdete v odstavci 7.3.5 "ROBUS v

Béhem normalni ¢innosti jednotky ROBUS se kontrolky L1 az L8 budou rozsvécet nebo zhasinat v zavislosti na stavu funkce, kterou
predstavuji. Napfiklad pokud bude funkce "Automatické zavrieni" zapnuta, kontrolka L1 bude svitit.




www.kovopolotovary.cz

BRANT PMI}

7.2.2) Programovani urovné 1 (zapnuti/vypnuti funkci)
Funkce urovné 1 jsou vyrobcem prednastavené na "VYPNUTE", ale jejich stav Ize zménit, podle tabulky 8. Dikladné dodrzujte postup,
protoze mezi stisknutim jednoho a druhého tlacitka je vyhrazeny ¢as maximalné 10 sekund. Pokud tento vyhrazeny ¢as uplyne, postup
bude automaticky zastaveny a do paméti budou uloZené upravy v nedokonéeném stavu.

1. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je stisknuté (asi 3 sekundy) ‘l"
{ ] 3s
2. Kdyz zacne kontrolka L1 blikat, tlacitko [Set] uvolnéte. } j-
et S
3. Pomoci tlacitek gy nebo W presuiite blikani na kontrolku, ktera pfedstavuje i . &
funkci, jiz chcete zménit. [ &joriw| =0
4, Zménte nastaveni funkce pomoci tladitka [Set] (kratké blikani=vypnuto, i LAl
dlouhé blikani=zapnuto) o e e
5. Pfed opusténim programu pockejte 10 sekund, aby ubéhla max. ¢asova prodleva. E::}‘
_.\,..:"r 10s

Pozn.: Chcete-li béhem téze programovaci faze nastavovat dalSi funkce, opakujte bod 3 a 4.

7.2.3 Programovani urovné 2 (nastavitelné parametry)

Tabulka 9: Funkce urovné 2 (nastavitelné parametry)

Kontrolka Parametr LED uroven Hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L1 Pauza L3 30 sekund Nastavuje pauzu, {j. ¢as, ktery uplyne
L4 45 sekund pred automatickym zavienim. Toto
L5 60 sekund nastaveni je mozné provést pouze tehdy,
L6 80 sekund pokud je funkce automatického zavreni
L7 120 sekund zapnuta.
L8 180 sekund
L1 Otevfit - zastavit - zavfit - zastavit
L2 Otevrit - zastavit - zavfit - otevrit
L3 Otevfit - zavfit - otevrit - zavfit
L2 Krokovani L4 Kondominium (spole¢ny provoz) Nastavuje sekvence fizeni pfifazenych
L5 Kondominium 2 (vice nez 2s zpusobi zastaveni) vstupu krokovani nebo 1. kanalu
L6 "Krokovani 2" (méné neZ 2s zplisobi Castecné otevieni) radiového signalu.
L7 Dead Man
L8 "Poloautomatické" otevirani, zavirani "dead
man"
L1 Velmi pomala
L2 Pomala
L3 Stfedni
L3 Rychlost L4 Rychla Nastavuje rychlost motoru za normalniho
motoru L5 Velmi rychla chodu.
L6 Extrémné rychla
L7 Otevira "rychle"; zavira "pomalu”
L8 Otevira "extrémné rychle"; zavira "rychle"
L1 Funkce "Indikator oteviené brany"
L2 Sviti, pokud je kfidlo zaviené Nastavuje funkci pfifazenou vystupu
L3 Sviti, pokud je kfidlo oteviené S.C.A. (Ize pfifadit libovolnou funkci, na
L4 Vystup indikato-| L4 Aktivni pomoci 2. radiového vystupu vystupu je napéti 24V - 30 +50%
ru "Oteviend L5 Aktivni pomoci 3. radiového vystupu s maximalnim vykonem 4W).
brana" L6 Aktivni pomoci 4. radiového vystupu
L7 Indikator udrzby
L8 Elektricky zamek
L1 Pro super lehkou branu
L2 Pro velmi lehkou branu Nastavuje systém, ktery fidi silu motoru
L3 Pro lehkou branu za ucelem pfizplsobeni sily hmotnosti
L5 Sila L4 Pro prdmérnou branu brany. Systém Fizeni sily zarovert méfi
motoru L5 Pro primérné téZkou branu okolni teplotu, v pfipadé velmi nizké
L6 Pro tézkou branu teploty automaticky zvySi silu motoru.
L7 Pro velmi téZkou branu
L8 Pro super tézkou branu
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Kontrolka Parametr Led uroven Hodnota Popis
11 0,5m
12 1m Nastavuje vzdalenost ¢aste¢ného otevreni.
13 1,5m Caste&né otevieni miZe byt Fizené pomoci
L6 Casteené 14 2m 2. radiového kanalu nebo pomoci funkce
otevieni 15 25m "Zavieni". Pokud je funkce "Zavfeni"
16 3m zapnuta, prejde do funkce "Casteéné
L7 34m otevreni".
18 4m
11 Automatické (zavisi na naro¢nosti
manévrud)
12 1000 Nastavuje pocet manévr(, po kterém
Upozornéni 13 2000 je nutné provést adrzbu systému
L7 udrzby 14 4000 automatického ovladani (viz odstavec 7.4.3
15 7000 "Upozorfiovani udrzby").
16 10000
L7 15000
18 20000
il Vysledek 1. manévru
12 Vysledek 2. manévru Lze uchovat 8 poslednich provedenych
Seznam 13 Vysledek 3. manévru manévr(, béhem kterych se vyskytla
L8 poruch 14 Vysledek 4. manévru porucha (viz odstavec 7.6.1 Zalohovani
15 Vysledek 5. manévru poruch).
16 Vysledek 6. manévru
7 Vysledek 7. manévru
18 Vysledek 8. manévru

Poznamka: Radek ozna&eny $edivou barvou predstavuje prednastaveni vyrobce.
V8echny parametry Ize nastavit bez vedlejSich ucink(; zvySenou pozornost vénuijte nastaveni parametru "sila motoru":

* Pro kompenzaci tfeni kfidla nepouzivejte pfili§ vysoké hodnoty "sily motoru”. Neiumérna sila mdze narusit ¢innost bezpecnostniho
systému a mize zpUsobit poskozeni kfidla.

» Pokud pouzijete "silu motoru" za ucelem napomoci systému redukovat silu narazu, po kazdém nastaveni silu znovu zmérte v souladu
s normou EN 12445,

» Opotfebovani a povétrnostni podminky ovliviiuji pohyb brany a proto je nutné provadét opakované nastaveni sily.

4 7.2.4)

Programovani na urovni 2 (nastavitelné parametry)
Nastavitelné parametry jsou od vyrobce nastavené na hodnoty, oznacené v tabulce Sedou barvou. Lze je ovSem kdykoli zménit podle
tab. 9. Peclivé si pfectéte nasledujici instrukce, protoze mezi stisknutim jednoho a druhého tlacitka je max. doba 10 vtefin. Kdyz ubéhne
del$i doba, programovaci proces se automaticky ukon¢i a ulozi se zmény, provedené do té doby.
1. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je stisknuté (asi 3 sekundy). “‘
| s 3s
2. Kdyz zacéne kontrolka L1 blikat, tlacitko [Set] uvolnéte. L +
N
3. Pomoci tlacitek g4 nebo W pesurite blikani na vstupni kontrolku, iht it _
ktera pfedstavuje parametr, jenz chcete ménit [ ajori w| %7
4. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je béhem kroku 5 a 6 ¥
[s=]
5. Pockejte asi 3 sekundy, po této dobé se rozsviti kontrolka, oznacujici aktualni L
nastaveni pfisluného parametru. Pt
6. Pomoci tla(':l'tek‘ nebo T presurite blikani na kontrolku, ktera prfedstavuje pozadovanou hodnotu. f'!‘ :'I't iy
[ ajori w P
7. Uvolnéte tlagitko [Set] +
[T
8. Pfed opusténim programu pockejte 10 sekund, aby ubéhla max. ¢asova prodleva. "ﬁ{
E-rﬁ.:"? 10s
Pozn.: Pokud chcete nastavit dalSi funkce béhem téze programovaci faze, opakujte kroky 3 az 7.

- J
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7.2.5) Pfiklad programovani na urovni 1 (funkce zapnuto - vypnuto)
Nasledujici pfiklad uvadi postup pfi aktivaci funkci "automatické zavirani" (L1) a "vzdy zavfrit" (L3).

NY
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fq’

Tabulka 11: Pfiklad programovani na urovni 1 Ukazka
1. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je (asi 3 s) *
oy 3s
2. Kdyz zacne blikat kontrolka L1, uvolnéte tlacitko [Set] f‘
WL (e
3. Stav funkce, pfirazené kontrolce L1 (automatické zavirani),zménite jednim stisknutim i-"!' L
tladitka [Set]. Kontrolka L1 zaéne blikat s dlouhymi intervaly. R
4. Dvakrat stisknéte tlagitko L J aby zadala blikat kontrolka L3. 4 +4
Lwilwl 13
5. Jednim stisknutim tlacitka [Set] zmérite stav funkce, pfirazené kontrolce L3 -ir-!!- L
avzdy zavirat). Kontrolka L3 zagne blikat s dlouhymi intervaly. [meri %13
6. Pfed opuSénim programu pockejte 10 sekund, aby ubéhla max. ¢asova prodleva. ﬁ::}‘
1y 10s

Po dokon&eni naprogramovani zdstanou kontrolky L1 a L3 rozsvicené, ¢imz Vas informuji o tom, Ze jsou funkce "automatické
zavirani" a "vzdy zavirat" aktivni.

7.2.6) Priklad programovani na urovni 2 (nastaviteIné parametry)
nastaveni "pauzy" na 60 vtefin a sniZeni "sily motoru" na lehkou branu .Zvysit hodnotu parametru "Pauza" na 60 sekund (vstup pomoci kontrolky L1 a Groveri pomoci

Nasledujici pfiklad uvadi postup pfi zméné vychoziho

kontrolky L5 a snizit hodnoty parametru "Sila motoru" pro lehké brany (vstup pomoci kontrolky L5 a troveri pomoci kontrolky L2)

16

Tabulka 12: Pfiklad programovani na urovni 2 Ukazka
1. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je (asi 3 sekundy). ‘lr

[ e 3s
2. KdyZ zac¢ne blikat kontrolka L1, uvolnéte tlacitko [Set]. +

oL (s

3. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je béhem kroku 4 a 5. ‘lr

[ =]
4. Pockejte asi 3 sekundy, az se rozsviti kontrolka L3, ktera pfedstavuje sou¢asnou A

uroven zvoleného parametru “pauza”.

5. Dvakrat stisknéte tlacitko , aby se rozsvitila kontrolka L5,ktera pfedstavuje novou .
hodnotu nastaveni pauzy. iwil*| 7. L5
6. Uvolnéte tlagitko [Set] k3
K
7. Stisknéte Styfikrét tladitko W ,aby se blikani pfesunulo na kontrolku L5. 4 ¥ ¥4
CrlCviviiel Vs
8. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je béhem kroku 9 a 10. *
(5=
9. Pockejte asi 3 sekundy, az se rozsviti kontrolka L5, ktera pfedstavuje sou¢asnou A
droveri zvoleného parametru “sila motoru”. 3s 7. L5

10.  Trikrat stisknéte tladitko gy , aby se rozsvitila kontrolka L2, ktera pfedstavuje nové *t ¥4 ¥4 L
nastaveni “sily motoru” [aj{ai{aj 712
11. Uvolnéte tlagitko [Set] +
[
12. Pfed opusténim programu pockejte 10 sekund, aby ub&hla max. ¢asova prodleva. E::}‘
iy 10s

7.3) Pridavani a odebirani zafizeni

K systému automatického ovladani ROBUS je mozné kdykoliv
pridat nebo odebrat rlizna zafizeni. Zatizeni Ize pfipojit ke vstupu
BlueBus a vstupu STOP, podle popisu v nasledujicich odstavcich.

7.3.1) Technologie BlueBUS

Technologie BlueBUS Vam umoznuje pfipojovat kompatibilni
zafizeni pouze pomoci dvou vodi¢l, které prenaseji elektrickou
energii a komunikacni signaly. Veskera zafizeni jsou pfipojena
paralelné pomoci dvou vodi¢l vlastni sbérnice BLUEBUS. Neni
potfeba kontrolovat polaritu, kazdé zafizeni je rozpoznano
individualng, protoZze je mu bé&hem instalace pfidélena
jednoznacna adresa. Ke sbérnici BlueBUS je mozné pfipojit
fotobunky, bezpe€nostni zafizeni, ovladaci tlacitka, signaliza¢ni

Vzdy, kdyz pripojite nebo odpojite nékteré zarizeni, je nutné,
aby systém automatického ovladani provedl fazi rozpoznani
zafizeni podle pokynd uvedenych v odstavci 7.3.6
"Rozpoznani dalSich zafizeni".

svétla, atd. Ridici jednotka ROBUS rozpoznava veskera pfipojena
zafizeni individualné prostfednictvim vhodného rozpoznavaciho
procesu a dokaze zjistit veSkeré odchylky s absolutni pfesnosti.
Z tohoto dlvodu musi fidici jednotka po kazdém pfidani ci
odebrani zafizeni projit procesem rozpoznani, viz odstavec 7.3.6
"Rozpoznani dalSich zafizeni".
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7.3.2) Vstup STOP

STOP je vstup, ktery zplsobuje okamzité preruSeni pohybu

(s kratkym zpétnym pohybem). K tomuto vstupu se pfipojuji

zafizeni s normalné otevienymi kontakty "NQO", zafizeni

s normalné zavfenymi kontakty "NC" a zafizeni s vystupem

s konstantnim odporem 8,2 kOhm, jako jsou citlivé hrany.

Béhem faze rozpoznavani Fidici jednotka rozpozna typ zafizeni,

pfipojeného ke vstupu STOP (viz odstavec 7.3.6 "Rozpoznavani

dalSich zafizeni"); nasledné vzdy vyda pfikaz k zastaveni pohybu,

kdyz dojde ke zméné zjisténého stavu. K vstupu STOP Ize pfipojit

vice zafizeni za prfedpokladu, Ze podniknete pfisluSna opatfeni:

» Jakykoli pocet zafizeni typu NO muzete pfipojit k sobé
paralelné.

» Jakykoli pocet zafizeni typu NC muzete k sobé pfipojit sériové.

» Dvé zafizeni s konstantnim odporem 8,2 kOhm mUzete zapojit
paralelné; v pfipadé potfeby muzete zapojit vice zafizeni
"do kaskady" s jednim ukonc¢ovacim odporem 8,2 kOhm.

* Je mozné kombinovat normalné oteviena a normalné zaviena
zafizeni paralelnim zapojenim dvou kontaktt s tim, Ze je tfeba
zapojit zafizeni s konstantnim odporem 8,2 kOhm do série
s normalné zavienym kontaktem (takto muzete kombinovat
3 zafizeni: normalné oteviené, normalné zaviené a 8,2 kOhm).

A Pokud je vstup STOP pouzity pro pfripojeni dvou
bezpeénostnich zafizeni, lze pripojovat pouze zafizeni
s konstantnim vystupnim odporem 8,2 kOhm, ktery je v
souladu s kategorii 3 (kategorie vlastni bezpecénosti pfi
poruse) podle normy EN 954-1.

-

7.3.3) Fotobuniky

Pomoci adresovani za pouziti specialnich spojek umoznuje
systém "BlueBUS", aby fFidici jednotka rozpoznavala fotoburky
a je mozné jim pfifadit spravnou detekéni funkci. Adresovani se
musi provadét na TX i na RX (nastaveni spojek stejnym
zplsobem), pficemz je tieba zajistit, aby se nevyskytovaly zadné
jiné dvojice fotobunék se stejnou adresou. Pfi pouziti motoru
ROBUS k pohonu posuvnych vrat mizete nainstalovat fotoburiky
podle obr. 24. Po instalaci nebo demontazi fotobunék musi Fidici
jednotka projit fazi rozpoznavani podle popisu v odstavci "7.3.6
Rozpoznani dalSich zafizeni".

Tabulka 13: Pfifazeni adres fotoburikam

Fotoburika Konektor

Fotoburika Konektor

FOTO
Vnéjsi fotoburika h = 50
aktivuje se pfi zavfeni brany

FOTO 2
Vnéjsi fotoburika se aktivuje
pfi otevieni brany

FOTO Il
Vnéjsi fotoburika h = 100
aktivuje se pfi zavfeni brany

FOTO 211i
Vnitfni fotoburika se aktivuje
pfi otevieni brany

FOTO 1
Vnéjsi fotoburika h = 50
aktivuje se pfi zavfeni brany

FOTO 3
Nezavislé fotoburiky pro cely
systém automatického ovladani.

CEE

FOTO 11l
Vnitfni fotoburika h = 100
aktivuje se pfi zavfeni brany

=
s
Jok

A Pokud instalujete fotoburiky FOTO 3 a FOTO Il dohromady,
pozice prvka fotobunék (TX-RX) musi byt v souladu s pokyny uve-
denymi v pfisluSném navodu pro fotoburiku.

-
/

7.3.4) Opticky snima¢ FT210B

Opticky snima¢ FT210B v sobé spojuje zafizeni, které usmérnuje
silu (typ C v souladu s normou EN 1245) a detektor, ktery
odhaluje pfekazku v optické ose mezi vysilatem TX a pfijimacem
RX (typ D v souladu s normou EN 12453). Signal stavu snimaci
hrany na optickém snimaci FT210B je pfenaseny pomoci paprsku
fotoburiky a spojuje 2 systémy do jednoho zafizeni. Vysilaci ¢ast
je umisténa na pohyblivém kfidle a je napajena z baterie.
Spotieba baterie je redukovana pomoci specialnich obvodu, které
zarucuji zivotnost baterie az na 15 let (viz podrobnosti odhadu
zivotnosti v navodu vyrobku).

Slou¢enim zafizeni FT210B se snimaci hranou (napfiklad TCB65)
je mozné dosahnout uroven bezpecnosti "hlavni hrany", kterou
vyzaduje norma EN 12453 pro "vSechny zpUsoby pouzivani" a pro
vSechny "zplsoby aktivace".

/
\
Pokud je opticky snima¢ FT210B slou¢eny se snimaci hranou
"odporového typu" (8,2 kOhm), je chranény pred vlastnimi
poruchami. Je vybaveny specialnim protikoliznim obvodem, ktery
zabrariuje interferenci s ostatnimi detektory, i kdyz neni slou¢eny
s jinym zafizenim, a umozZriuje pfipojeni dodatecnych fotobunék,
napfiklad v pfipadech, kdy branou projizdi tézky dopravni
prostfedek a druha fotoburika je normalné umisténa 1 m od zemé.

DalSi informace o pfipojeni a zplsobech adresovani najdete
v navodu na obsluhu optického snimace FT210B.

17
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7.3.5) ROBUS v rezimu "podfizené jednotky"

Pomoci spravného naprogramovani a pfipojeni muze jednotka
ROBUS pracovat v rezimu "podfizené jednotky". Tato funkce
se pouziva, pokud je potfebné synchronizovat pohyb dvou kfidel.
V tomto rezimu jedna jednotka ROBUS pracuje jako nadfizena,
ktera Fidi pohyb a druha jednotka pracuje jako podfizena, ktera
provadi povely pfenasené nadfizenou jednotkou (vSechny
jednotky ROBUS jsou vyrobcem pfednastavené do rezimu
nadfizené jednotky).

Pokud chcete jednotku ROBUS nastavit do rezimu podfizené
jednotky, je nutné zapnout funkci urovné 1 "Rezim podfizené
jednotky" (viz tabulka 7).

Propojeni mezi nadfizenou a podfizenou
je zabezpecené prostiednictvim vstupu BlueBUS.

jednotkou

A V tomto pripadé je nutné dodrzet polaritu dvou jednotek
ROBUS, podle obrazku 26 (u ostatnich zafizeni neni nutné
dodrzovat polaritu).

Pokud chcete nainstalovat 2 jednotky ROBUS do rezimu

nadfizené a podfizené jednotky, postupujte podle uvedenych

pokyn(:

+ Nainstalujte 2 motory podle obrazku 26. Neni dulezité stanovit,
ktery motor bude nadfizeny a ktery podfizeny. PFi vybéru je
nutné zvazit moznosti pfipojeni a skuteCnost, Zze povel
"Krokovani" zadany podfizené jednotce umozni Uplné otevfit
kfidlo pouze podfizené jednotce.

LUCYB

7x MOFB Rx

OPEN CLOSE MOSE

©

Zapojte 2 motory podle obrazku 26.

Pro oba motory vyberte smér otevirani, podle obrazku 25 (také

viz odstavec 4.1 "Vybér sméru").

Zapojte oba motory do sité.

Na podfizené jednotce ROBUS naprogramujte funkci "RezZim

podfizené jednotky" (viz tabulka 7).

» Na podfizené jednotce ROBUS provedte vyhodnoceni zafizeni
(viz odstavec 4.3 "Rozpoznani zafizeni").

* Na nadfizené jednotce ROBUS provedte rozpoznani zafizeni
(viz odstavec 4.3 "Rozpoznani zafizeni").

* Na nadfizené jednotce ROBUS provedte vyhodnoceni délky

kfidla (viz odstavec 4.4 "Vyhodnoceni délky kfidla").

Il.' II llll II;

LUCYB

STOP PP

il

=

24v 4w

==
B
1.0

i i

PFi zapojeni dvou motor( o rezimu nadfizené/podfizené jednotky zvySenou pozornost nasledujicim skute¢nostem:
» V8echna zafizeni, v€etné pfijimace radiového signalu musi byt pfipojena k nadfizené jednotce ROBUS.

» Pokud pouzivate baterie, kazdy motor musi mit svoji vlastni.

» VSechna programovani uskute¢néna na podfizené jednotce ROBUS jsou anulovana (jsou nahrazena programovanimi nadfizené jednotky),

kromé programovani, ktera jsou uvedena v tabulce 14.
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Tabulka 14: Programovani jednotky v podfizeném rezimu nezavisle na jednotce v nadfizeném rezimu

Funkce urovné 1 (zapnuti/vypnuti funkci)
Pohotovostni rezim

Tlak

Rezim podfizené jednotky

Funkce urovné 2 (nastavitelné parametry)
Rychlost motoru

Vystup indikatoru "Oteviena brana"

Sila motoru

Chybovy vypis

K podfizené jednotce je mozné pfipojit:

* majak (vystup FLASH)

* kontrolka "Oteviena brana"(vystup S.C.A)

* citliva hrana (vstup STOP)

* povelové zarizeni (vstup STEP-BY-STEP), které Fidi uplné otevirani kfidla pouze na podfizené jednotce.
* vstupy OPEN a CLOSE se na podfizené jednotce nepouzivaji

/7.3.6) Rozpoznani dalSich zafizeni \

Normalné se rozpoznani zafizeni, ktera jsou pfipojena ke vstupim BlueBUS a STOP provadi béhem instalace
Pokud pfipojite nové zafizeni nebo odpojite staré zafizeni, je nutné provést fazi rozpoznani zafizeni podle jednotlivych krok(i uvedenych
v tabulce 15.
Tabulka 15: Rozpoznani dalSich zafizeni Priklad
1. Stisknéte tlacitko A2 tlacitko [Set] a podrzte je. * ¥
[ & (s
2. Tlagitka uvolnéte, jakmile zacnou velmi rychle blikat kontrolky L1 a L2. + % L L
L IEATREAY!
3. Pockejte nékolik sekund, dokud Fidici jednotka nedokon¢i rozpoznani zafizeni. E(?‘
_.\,..:l'?
4. Po skonéeni faze rozpoznani zhasnou kontrolky L1 a L2, kontrolka STOP musi zGstat svitit, kontrolky -
L1 az L8 sviti podle stavu pfislusné funkce (ON- zapnuta, OFF- vypnuta funkce). = =oL2

A Pokud pfipojite nebo odpojite zafizeni, je nutné, aby byl systém automatického ovladani podrobeny testiim podle pokynt

uvedenych v odstavci 5.1 "Testovani".

.

J

7.4) Specialni funkce

7.4.1) Funkce "Stale otevieno"

Ridici jednotka vybavena funkci "Vzdy otevieno" umoZfuje uZivateli
fidit manévr otevirani, pokud povel "Krokovani" trva déle nez
2 sekundy. Tato funkce se vyuziva napfiklad pro pfidrzeni oteviené
brany na urcity ¢as, pokud je kontakt Casovace pripojeny ke svorce

STEP-BY-STEP. Tato funkce je platna pro vSechna naprogramovani
na STEP-BY-STEP, kromé povelu "CLOSE (zavrit)". Vice informaci
najdete v tabulce 9, "Programovani funkci Urovné 2", parametr
"Krokovani".

7.4.2) Funkce "Manualni ovladani"

| tehdy, kdyz nékteré z bezpecnostnich zafizeni fadné nepracuje
nebo je mimo provoz, je mozné Fidit a pohybovat branou v rezimu
"Provoz Fizeny obsluhou". Vice informaci najdete v pfiloze

"Pokyny a upozornéni pro uzivatele pohonné jednotky ROBUS",
v odstavci "Rizeni pohybu brany pfi bezpeénostnich zafizenich
mimo provoz".

7.4.3) Upozornéni udrzby

Jednotka ROBUS upozorfiuje uzivatele na potfebu provedeni udrzby
systému automatického ovladani. Pomoci nastaveni programovatelného
parametru "Upozornéni Gdrzby" (viz tabulka 9) je mozné vybrat pocet
manévru z 8 Urovni.

Nastaveni funkci drovné 1 je "automatické" a zohledfiuje naro¢nost
manévrd, zejména silu a trvani manévru. Dal$i nastaveni zavisi na poctu
manévru. Majak (FLASH) nebo kontrolka pfipojena k vystupu S.C.A.

signalizuje potfebu udrzby v pfipadé, Ze jsou naprogramované jako funkce
urovné 2, parametr "Upozornéni tdrzby" (viz tabulka 9). Majak a kontrolka
udrzby vyslou signal, podle tabulky 16, ktery zavisi na poctu vykonanych
manévrd a prednastavenych hodnot pro parametry.

Tabulka 16: Upozornéni udrzby pomoci majaku a signalu kontrolky udrzby

Pocet manévru

Signal majaku

Signal kontrolky udrzby

Méné nez 80% prednastavené hodnoty dovych intervalech)

Normalni (zapne a vypne v 0,5 sekun-

Zapne na 2 sekundy, se zacatkem
otevirani

Mezi 81 az 100 % pFednastavené hodnoty

Zlstane zapnuté na 2 sekundy na zac¢atku
manévru, potom sviti normalné

Bé&hem manévru blika

Vice nez 100% prednastavené hodnoty

Zlstane zapnuté na 2sekundy na zacatku a|Vzdy blika
konci manévru, potom sviti normalné
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Kontrola poc¢tu provedenych manévru

Procentualni vyjadieni poctu provedenych manévrl je mozné ovéfit prostrednictvim funkce "Upozornéni udrzby". Postupujte podle
jednotlivych krokd uvedenych v tabulce 17.

1y
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Tabulka 17: Kontrola po¢tu provedenych manévrt Ukazka
1. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte ho (pfiblizné 3 sekundy). ‘lr
[ we] 3s
2. Tlacitko[Set] uvolnéte, jakmile zacne blikat kontrolka L1. }
N
3. Stisknéte tlacitko g nebo pro nastaveni blikani na kontrolku L7 onto the input LED L7 ik S & &
ktera predstavuje parametr = “Upozornéni tdrzby". [ &jori*| ™0 L7
4. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte béhem kroku 5,6 a 7 +*
5=
5. Pockejte pfiblizné 3 sekundy, po kterych se rozsviti kontrolka, ktera predstavuje A
aktualni hodnotu parametru "Upozornéni Gdrzby". 27 38
6. Stisknéte a okamZité uvolnéte tlacitko 4 a W 4 +4
[afand{ =
7. Kontrolka, ktera predstavuje vybranou hodnotu, blika. Pocet bliknuti vyjadfuje procento manévr(
provedenych v zavislosti na pfednastavené hodnoté (nasobek 10%).Napfiklad: pfi nastaveni L L L
parametru "Upozornéni tdrZby" na hodnotu L6 = 10000, 10% predstavuje 1000 manévri: WD L R e

pokud zablika kontrolka 4-krat, znamena to, Zze bylo provedenych 40% manévrud (v rozsahu 4000 - 4999).
Kontrolka neblika, pokud bylo provedeno méné nez 10% manévra.
8. Uvolnéte tlacitko [Set]. +

Vynulovani pocitadla manévri
Po provedeni udrzby je nutné vynulovat pocitadlo manévru. Postupujte podle jednotlivych krokd uvedenych

v tabulce 18.
Tabulka 18: Vynulovani pocitadla manévrud Ukazka
1. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte ho (pfiblizné 3 sekundy). ‘lf
[ we] 3s
2. Tlagitko[Set] uvolnéte, jakmile zaéne blikat kontrolka L1. +
G- G
3. Stisknéte tlacitko g nebo W .pro nastaveni blikani na kontrolku L7, ktera predstavuje +!‘ ‘i“!‘ oy
parametr "Upozornéni udrzby". Lajpzlwl SO
4. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte b&hem kroku 5 a 6. +*
[s=r]
5. Pockejte pfiblizné 3 sekundy, po kterych se rozsviti kontrolka, ktera pfedstavuje A
aktualni hodnotu parametru "Upozornéni tdrzby". “ 77 3s
6. Stisknéte tlacitko ‘ a tlacitko , podrzte je minimalné 5 sekund a potom
je uvolnéte.Kontrolka predstavujici vybranou hodnotu rychle blika, to znamena, *‘!‘ ‘"“!‘ "y
Ze pogitadlo manévru bylo vynulované. L &jand i ¥ |
7. Uvolnéte tlagitko [Set] +
(8=

7.5) Napajeni jinych zafizeni

Pokud uzivatel potfebuje napajet externi zafizeni, jako jsou i 1
napriklad c¢teci snimac¢ pro karty nebo osvétleni kli€ového

spinace, je mozné pouzit napajeni podle na obrazku 27. Napéti EE EE

napajeciho zdroje je 24V DC -30% - +50% s maximalnim proudem

100 mA. l l
(7] .
24vce
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7.6) Reseni problému
Tabulka 19 obsahuje pokyny pro feSeni poruch a chyb, které se
mohou vyskytnout béhem instalace nebo vypadku proudu.

Tabulka 19: Regeni problémi

PFiznaky Doporucené kontroly

Vysila€ radiového signalu nefidi branu a kon- Zkontrolujte, zda nejsou vybité baterie vysilace. V pfipadé potreby je vyménte.

trolka na vysilaCi nesviti

Vysila¢ radiového signalu nefidi branu, ale Zkontrolujte, zda byl vysila¢ spravné zapsany do paméti pfijimace radiového

kontrolka na vysilaci sviti signalu.

Nespustil se zadny manévr a kontrolka Zkontrolujte, zda je jednotka ROBUS napajena napétim 230 V. Zkontrolujte, zda

BlueBUS neblika nejsou vypalené pojistky. Zjistéte, co je pficinou vypadku pojistek a v pfipadé
potfeby nahradte pojistky novymi, se stejnymi vlastnostmi a proudovym zatizenim.

Nespustil se zadny manévr a majak nesviti Ujistéte se, ze povel byl pfijaty. Pokud byl povel pfijaty na vstupu STEP-BY-STEP,

musi zasvitit pfislusna kontrolka STEP-BY-STEP. Pokud pouzivate vysilac
radiového signalu, kontrolka BlueBUS musi rychle 2-krat zablikat.
Nespustil se zadny manévr a majak nékolikrat Spocitejte pocet bliknuti a vysledek porovnejte s hodnotami v tabulce 21.

zablikal

Manévr se spustil, ale hned nastal zpétny chod | Sila, kterou jste vybrali, je pravdépodobné prili§ mala pro tento typ brany.

Manévr se provadi, ale nefunguje majak Zkontrolujte prekazky, v pfipadé potieby zvyste silu.
Ujistéte se, Ze na svorkach majaku FLASH je béhem manévru napéti (hodnota
napéti neni podstatna, pfiblizné 10 az 30 V DC).Pokud je na svorkach napéti,
problém je v Zarovce, v pfipadé potieby ji nahradte novou, se stejnymi vlastnostmi.
Pokud na svorkach neni napéti, mohlo dojit k pfetizeni na vystupu FLASH.

Manévr se provadi, ale nefunguje indikator Zkontrolujte, zda nedoslo ke zkratu kabelu.

"Oteviena brana" Zkontrolujte typ funkce naprogramované na vystupu S.C.A.(tabulka 9). V dobé, kdy

by mélo svétlo zasvitit, zkontrolujte napéti na svorkach S.C.A.(pfiblizné 24 V DC)
Pokud je na svorkach napéti, problém byl zpGsobeny kontrolkou, v pfipadé potfeby
ji nahradte novou, se stejnymi vlastnostmi. Pokud na svorkach neni napéti, mohlo
dojit k pretizeni na vystupu S.C.A. Zkontrolujte, zda nedoslo ke zkratu kabelu

/7.6.1) Zalohovani poruch \
Jednotka ROBUS umozriuje zobrazit prehled poruch, které se vyskytli béhem poslednich 8 manévr(, napfiklad pferuseni manévru foto-
burikou nebo snimaci hranou. Pokud chcete zkontrolovat seznam poruch, postupujte podle jednotlivych krokl uvedenych v tabulce 20.

Tabulka 20: Zalohovani poruch
1. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte ho (pfiblizné 3 sekundy). ‘lf
[ =T 3s
2. Tlacgitko [Set] uvolnéte, jakmile za¢ne blikat kontrolka L1. f
SN
3. Stisknéte tlaCitko gy nebo tlacitko W ,pro nastaveni blikani na kontrolku L7, ktera b D &
predstavuje parametr "Seznam poruch" [ ajoriw| " L8
4. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte béhem kroku 5 a 6. +*
5=
5. Pockejte pfiblizné 3 sekundy, po kterych se rozsviti kontrolka, ktera prfedstavuje manévr, ve kterém
se vyskytla porucha. Kontrolka L1 zobrazuje vysledek posledniho manévru a kontrolka L8 zobrazuje Nl
vysledek osmého manévru. Pokud kontrolka sviti, znamena to, Ze b&hem tohoto manévru se 3 T
vyskytla chyba. Pokud kontrolka nesviti, béhem tohoto manévru nebyla zaznamenana porucha.
6. Stisknéte tlacitko a tlacitko aby ste vybrali pozadovany manévr:
PFislusna kontrolka zablika tolikrat, kolikrat zablikal majak pfi zjiSténi poruchy. *‘!‘ ‘i"t w L
(viz. tabulka 21) Lajand i wi T
7. Uvolnéte tlagitko [Set] +
[s=r]

\

7.7) Rozpoznani poruch a signaly
Néktera zafizeni vysilaji specialni signaly, které uZivateli
umoznuji rozeznat stav provozu nebo mozné poruchy.
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7.7.1) Signalizace majaku
Bé&hem manévru blika majak 1-krat kazdou sekundu. V pfipadé poruchy blika ¢astéji, dvakrat a se sekundovou pauzou mezi jednotlivymi

bliknutimi.

Tabulka 21: Signalizace majaku

Rychlé bliknuti

Pfic¢ina

Reseni

1 bliknuti PFi spusténi manévru se zafizeni pfipojené k vstupu BlueBUS neshoduiji s témi, které byl
. vyhodnocené béhem faze rozpoznani. Jedno nebo vice zafizeni mize byt poruchové.
1-sgkunc?ova pauza Chyba na vstupu BlueBUS Zkontrolujte zafizeni a v pfipadé potfeby j vyménte. Pokud provedete vyménu, je nutné
1 bliknuti zopakovat fazi rozpoznavani podle odstavce 7.3.4 "Rozpoznavani zafizeni".
2 bliknuti ” cex ot . i . . .
. s L Pfi spusténi manévru se nespousti jedna nebo vice fotobunék. Zkontrolujte,
1-sekundové pauza Spusténi fotoburiky s AR
: p zda se v optické ose nenachazeji prekazky.
2 bliknuti
3 bliknuti . e
. Aktivace zafizeni " . PP
1-sekundova pauza P . Bé&hem pohybu brana zaznamenala zvySené treni, zjistéte pficinu.
: ] usmeériujiciho silu motoru
3 bliknuti
4 bliknuti Pfi spusténi manévru nebo béhem pohybu byl aktivovany vstup STOP,
1-sekundova pauza Aktivace vstupu STOP " spusten pony y y P ’
. . Zjistéte pficinu.
4 bliknuti
5 bliknuti Chyba v internich parametre- | Pockejte 30 sekund, potom se pokuste zadat povel. Pokud jev pfetrvava,
1-sekundova pauza ch elektronickeé fidici jed- znamena to, Ze se vyskytla porucha a je potfebné vyménit elektronicky
5 bliknuti notky plosny spoj.
6 bliknuti . o . A I )
. Pfrekro¢eny maximalni Pockejte par minut, dokud zfizni pferuSujici manévr klesne pod maximaini
1-sekundova pauza e - .
: g pocet manévra/hod. prednastavenou hodnotu.
6 bliknuti
7 bliknuti ] Chyba ve vnitfnich elek- Na par sekunc_i onOJte ys’echny obvgdy a potom se poku§te znova zadat
1-sekundova pauza L povel. Pokud jev pfetrvava, znamena to, Ze se vyskytla zdvazna porucha a
. p trickych obvodech : . ) e S .
7 bliknuti je potfebné vyménit elektronicky plosny spo;j.
8 bliknuti . Byl szlan povell, .}.(t?ry nedo- Zkontrolujte typ povelu, ktery byl vyslany. MGze to byt napfiklad povel
1-sekundova pauza voluje provedeni jinych P . " "
: . \ zadany ¢asovacem na vstup "OPEN".
8 bliknuti poveld.

7.7.2) Signaliza¢ni kontrolky na fidici jednotce

Na jednotce ROBUS se nachazi nékolik kontrolek, které signalizuji

stav provozu nebo mozné poruchy.

Tabulka 22: Signaliza¢ni kontrolky na svorkach fidici jednotky

Kontrolka BlueBUS Pfic¢ina Reseni
. Ujistéte se, Ze je na vstupu napajeni. Zkontrolujte, zda nejsou vypalené pojistky. Zjistéte, co je pficinou vypadku
Zhasnuta Porucha pojistek a v piipadé potfeby nahradte pojistky novymi, se stejnymi viastnostmi.
. e Vyskytla se zavazna porucha. Na nékolik sekund vypnéte fidici jednotku. Pokud jev pre-
Sviti Zévazna porucha yskytla se zavazna porucha. Na nékolik sekund vypnéte Fidici jednotku. Pokud jev pfe

trvava, znamena to, Ze se vyskytla porucha a je potfebné vymeénit elektronicky plosny spoj.

Jedno bliknuti kazdou sek.

V8echno OK

Normalni €innost Fidici jednotky.

2 rychla bliknuti

Zménil se stav na vstupech

Tento jev se bézné vyskytuje, kdyZ na vstupech: STEP-BY-STEP, OPEN, CLOSE dojde k
zméné. Také, pokud se spusti fotoburika nebo pokud je pouzity vysila¢ radiového signalu.

Série bliknuti oddélené sekun-

dovou pauzou Rizné Zpusob bliknuti odpovida signalu majaku podle tabulky 21.
Kontrolka STOP Pricina Reseni

Nesviti Aktivace vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojené k vstupu STOP.

Sviti VSechno OK Vstup STOP je aktivni.

Kontrolka STEP-BY-STEP Pricina Reseni

Nesviti VSechno OK Vstup STEP-BY-STEP neni aktivni.

Sviti Aktivace vstupu STEP-BY-STEP Je to v poradku v pfipadé, Ze zafizeni pfipojené ke vstupu STEP-BY-STEP je zapnuté.
Kontrolka OPEN Pricina Reseni

Nesviti VSechno OK Vstup OPEN neni aktivni.

Sviti Aktivace vstupu OPEN Je to v poFadku v pfipadé, Ze zafizeni pfipojené ke vstupu OPEN je zapnuté.
Kontrolka CLOSE Pricina Reseni

Sviti VSechno OK Vstup CLOSE neni aktivni.

On Aktivace vstupu CLOSE Je to v pofadku v pFipadé, Ze zafizeni pfipojené ke vstupu CLOSE je zapnuté
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Tabulka 23: Kontrolky na tlacitkach Fidici jednotky
Kontrolka L1 Popis
Nesviti Béhem normalni Cinnosti zafizeni naznacuje, ze funkce "Automatické zavieni" je vypnuta.
Sviti Béhem normalni ¢innosti zafizeni naznacuje, Ze funkce "Automatické zavfieni" je zapnuta.
* Probiha programovani funkce
Blika + Pokud blika spoleéné s kontrolkou L2, znamena to, Ze uzivatel musi zabezpedit fazi rozpoznani
zafizeni, podle odstavce 4.3 "Rozpoznani zafizeni".
Kontrolka L2 Popis
Nesviti Béhem normalni Cinnosti zafizeni naznacuje, Ze funkce "Zavfeni po deaktivaci fotobunky" je vypnuta.
Sviti Béhem normalni Cinnosti zafizeni naznacuje, ze funkce "Zavfeni po deaktivaci fotobunky" je zapnuta.
* Probiha programovani funkce
Blika » Pokud blika spole¢né s kontrolkou L2, znamena to, ze uzivatel musi zabezpecit fazi rozpoznani
zafizeni, podle odstavce 4.3 "Rozpoznani zafizeni".
Led L3 Popis
Nesviti Bé&hem normalni innosti zafizeni naznacuje, ze funkce "Vzdy zavieno" je vypnuta.
Sviti Béhem normalni Cinnosti zafizeni naznacuje, ze funkce "Vzdy zavieno" je zapnuta.
* Probiha programovani funkce
Blika + Pokud blika spole¢né s kontrolkou L4, znamena to, Ze uZivatel musi zabezpecit fazi vyhodnoceni
délky kfidla podle odstavce 4.4 "Vyhodnoceni délky kFidla".
Led L4 Popis
Nesuviti Beéhem normalni ¢innosti zafizeni naznacuje, Ze funkce "Pohotovostni rezim" je vypnuta.
Sviti Bé&hem normalni ¢innosti zafizeni naznacuje, ze funkce "Pohotovostni rezim" je zapnuta.
* Probiha programovani funkce
Blika » Pokud blika spole¢né s kontrolkou L3, znamena to, Ze uzivatel musi zabezpecit fazi vyhodnoceni
délky kfidla podle odstavce 4.4 "Vyhodnoceni délky kfidla".
Led L5 Popis
Nesuviti Béhem normalni Cinnosti zafizeni naznacuje, ze funkce "Maximalni tlak" je vypnuta.
Sviti Béhem normalni ¢innosti zafizeni naznacuje, Ze funkce "Maximalni tlak" je zapnuta.
Blika Probiha programovani funkce.
Led L6 Popis
Nesviti Bé&hem normalni Cinnosti zafizeni naznacCuje, ze funkce "Vystrazné zablikani" je vypnuta.
Sviti Béhem normalni Cinnosti zafizeni naznacuje, Ze funkce "Vystrazné zablikani" je zapnuta.
Blika Probiha programovani funkce.
Led L7 Popis
Nesviti Bé&hem normalni Cinnosti zafizeni naznacCuje, ze vstup CLOSE spousti manévr zavirani.
Sviti Béhem normalni €innosti zafizeni naznacuje, Zze vstup CLOSE spousti manévr ¢astec¢ného otevirani.
Blika Probiha programovani funkce.
Led L8 Popis
Nesviti Bé&hem normalni Cinnosti zafizeni naznaCuje, ze jednotka ROBUS je nastavena jako nadfizena.
Sviti Béhem normalni Cinnosti zafizeni naznacuje, Zze jednotka ROBUS je nastavena jako podfizena.
Blika Probiha programovani funkce.

~

/7.8) PFisluSenstvi
Pro systém ROBUS je k dispozici nasledujici pfisluSenstvi (podle  * 433,92 Hz pfijimac radiového signalu typu SMXI nebo SMXIS

vybéru): s digitalnim plovoucim kédem
* 24 V1,2 Ah zalohovaci baterie typu PS124 se zabudovanou Vice informaci o kompletni nabidce pfisluSenstvi najdete
nabijeckou v katalogu vyrobk( spole¢nosti Nice S. p. A.
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8) Technické vlastnosti

24

Spolec¢nost Nice S. p. A. si za ucelem zkvalitnéni svych vyrobkd vyhrazuje pravo kdykoliv upravovat technické vlastnosti vyrobkd bez
predchazejiciho upozornéni. Vyrobce v§ak v kazdém pripadé zarucuje funkénost vyrobkl a vhodnost pro dany Gcel.
VSechny technické vlastnosti se vztahuji k okolni teploté 20 °C (£ 5 %)

Technické vlastnosti: jednotka ROBUS

Model

RB600 — RB600OP RB1000 — RB1000P

Elektromechanicka pohonna jednotka pro Fizeni automatického pohybu posuvnych

Typ bran, vybavena elektronickou fidici jednotkou.

Pastorek Z:15, Modul: 4; Rozestup:12,6 mm; Pramér : 60 mm

Maximalni tlak (odpovidajici vyvinuti sily 18Nm 27Nm
schopné pohybovat kfidlem) [600N] [900N]
Nominalni moment(odpovidajici vyvinuti sily 9Nm 15Nm
schopné udrzet pohyb kfidla) [300N] [500N]
Rychlost nominalniho momentu 0,15m/s 0,14m/s
Rychlost volnobéhu (fidici jednotka umozriuje

naprogramovat 6 rychlosti, které odpovidaji pii- 0,31m/s 0,28m/s

blizné:100, 85, 70, 55, 45, 30 %) 70,500, 45, 30 %)

Maximalni frekvence operacnich cykl
(nominalni moment)

150 cykld/den (fidici jednotka umozriuje
maximalni nastaveni podle tabulky 2 a 3)

100 cyklG/den (fidici jednotka umoziiuje
maximalni nastaveni podle tabulky 2 a 3)

Maximalni doba nepfetrzitého provozu

7 minut (fidici jednotka ohraniCuje nepretrzity 5 minut (Fidici jednotka ohraniCuje nepfetrzity
provoz podle Udaji uvedenych v tabulce provoz podle Udajii uvedenych v tabulce

2a3). 2a3).

Moznosti provozu

Jednotka ROBUS je vhodna k automatickému ovladani bran, jejichz hmotnost a délka
kfidla odpovidaji hodnotam uvedenym v tabulce 2,3,4).

Zivotnost

Odhadovana zivotnost je v rozsahu 20 000 - 250 000 cyklt za prfedpokladu, ze jsou
splnéné podminky uvedené v tabulce 4.

ROBUS 600 — 1000 Napajeni - jednotka
ROBUS 600 — 1000/V1 Napéjeni - jednotka

230Vac (+10% -15%) 50/60Hz.
120Vac (+10% -15%) 50/60Hz.

Maximalni pfikon

515W [2,5A] [4,8A provedeni /V1] 450W [2,3A] [4,4A provedeni /V1]

Izolaéni tfida

1 (uzemnéni pozadované)

Nouzové napajeni

Pomoci baterie typu PS124 (volitelné prislusenstvi)

Vystup majaku

Pro 2 vystrazna svétla typu "LUCY B" (zarovka 12 V/21 W)

Vystup indikatoru "Oteviena brana"

Pro 1 Zzarovku 24 V/max. 4 W ( vystupni napéti mdze byt v rozmezi -30 az +50 % a
muze také Fidit relé).

Vystup BlueBUS

Jeden vystup s maximalni zatézi 15 jednotek BlueBUS

Pro "normainé oteviené" kontakty, pro konstantni odpor 8,2 kOhm "normainé zaviené" kontakty; se

Vstup STOP samo- vyhodnocenim (kazda odchylka od stavu uloZzeného do paméti spusti povel "Zastaveni")
Vstup STEP-BY-STEP Pro "normalné oteviené" kontakty (sepnuti kontaktu spusti povel "Krokovani").
Vstup OPEN Pro "normalné oteviené" kontakty (sepnuti kontaktu spusti povel "Otevfeni").

Vstup CLOSE

Pro "normalné oteviené" kontakty (sepnuti kontaktu spusti povel "Zavreni").

Radiovy konektor

Konektor "SM" pro pfijimace typu SMXI a SMXIS

Vstup pro anténu pfijimace radiového signalu

Pro kabel typu RG58 a kabely podobného typu 52 Ohm

Programovatelné funkce

8 funkci Zapnuti/Vypnuti a 8 nastavitelnych funkci (viz tabulku 7 a 9)

Funkce samovyhodnoceni

Samovyhodnoceni zafizeni "STOP" ("normalné oteviené" kontakty, normainé zavieng"
kontakty a 8,2 kOhm) Samovyhodnoceni délky brany a vypocet brzdiciho bodu a bodu
pro ¢astecné otevreni brany

Provozni teplota -20°C =+ 50°C
Pouziti v kyselém, slaném potencialné N

o L e
vybusném prosttedi
Stupeni kryti IP 44

Rozméry a hmotnost

330 x 210 h 303; 11Kg 330 x 210 h 303; 13Kg
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Pfiloha: Pokyny a upozornéni pro uzivatele pohonné jednotky ROBUS

Dékujeme Vam, Ze jste si pro svUj systém automati-
zace pohybu vrat zvolili vyrobek firmy Nice. Nice
S.p.A. vyrabi dily pro automatizaci vrat, dvefi,
shrnovaci vrata, shrnovaci rolety a markyzy: motory,
fidici jednotky, dalkova ovladani, majacky, fotoburiky
a rlizna prisluSenstvi. Nice pouziva jen nejkvalitngjsi
materidly a zaruduje kvalitu zpracovani. Zaméfuje se
na vyvoj inovovanych feSeni, ktera maji za cil
zjednodusSeni pouziti systému, pficemz vénuje
uzkostlivou péci technickym, estetickym a ergonom-
ickym vlastnostem vyrobkU: Z Siroké nabidky produk-
td Nice Vas instalac¢ni technik jisté vybral takovy,
ktery nejlépe vyhovuje VaSim specifickym poza-
davkim. Nicméné spole¢nost Nice neni vyrobcem
VaSeho automatizaéniho systému, ktery je spiSe
vysledkem kombinace €innosti Vaseho instalaéniho
technika, totiz analyzy, hodnoceni, vybéru materiall
a instalace systému. Kazdé automatizacni feSeni je
jedine¢né. Vas instalaéni technik je jediny ¢lovék,
ktery ma zkuSenosti a profesionalitu, potfebné k
zavedeni systému, jenz bude vyhovovat Vasim poza-
davkim a bude spolehlivy, trvanlivy a bude odpovi-
dat platnym pfedpisim. Automaticky systém je nejen
pohodiny, ale také zvySuje uroven bezpelnosti Vase-
ho bydleni. Navic ma velmi dlouhou zivotnost s maly-
mi naroky na udrzbu. Ackoliv Vas systém vyhovuje
bezpecnostnim pozadavkim platnych pfedpisu, nez-
namena to, Zze by s jeho pouzitim nebylo spojeno
"zbytkové riziko", tj. moznost vzniku nebezpecénych
situaci, obzvlasté v dasledku nespravného nebo
nevhodného pouZziti. Pfipravili jsme pro Vs nésledu-
jici seznam pravidel, abyste védéli co mate a nemate
délat, aby nedoslo k zadnym nehodam:

*Pfed prvnim pouzitim automatického systému
pozadejte instalacniho technika, aby Vas informoval
0 moznych rizicich. Vénujte svj ¢as preéteni navo-
du pro uzivatele, ktery Vam poskytne instalacni
technik. Navod uschovejte pro budouci pouziti a
pfedejte jej pfipadnému dalSimu uzivateli, ktery
bude pouzivat systém po Vas.

»Vas automaticky systém je stroj, ktery bude pfesné

plnit VaSe pfikazy: Nespravné nebo nevhodné
pouziti muze byt zdrojem nebezpelénych situaci:
neuvadéjte systém do pohybu, kdyz jsou v jeho
operacnim prostoru lidé, zvifata nebo pfedméty.

» Déti: Automatické systémy jsou zkonstruovany tak,
aby zaruCovaly vysokou uroven bezpec€nosti. Jsou
vybaveny detek&nimi pfistroji, ktera brani systému v
pohybu, kdyz mu stoji v cesté lidé nebo pfedméty a
zaruCuji tak bezpeénou a spolehlivou aktivaci.
Nicméné déti by si nemély hrat v blizkosti automat-
ickych systému a aby nedoslo k jejich nahodné akti-
vaci, chrarte pfed détmi veSkeré dalkové ovladace:
nejsou to hracky!

« Zavady: Kdyz zjistite, ze Va$ automaticky systém
nefunguje spravné, odpojte pfivod elektrické
energie a pouzijte zafizeni na manualni uvolnéni.
NepokouSejte se systém opravovat, zavolejte insta-
laCniho technika a mezitim po uvolnéni motoru

podle nize uvedeného popisu pouzivejte systém
jako neautomaticky.

«Udrzba: Jako kazdy stroj potfebuje Va$ systém
pravidelnou udrzbu, aby byla zajisténa jeho dlouha
zivotnost a celkova bezpeénost. Dohodnéte
s instalaénim technikem plan pravidelné udrzby.
Spole€nost Nice doporu€uje provadéni pravidelné
Udrzby jednou za 6 mésicu pfi bézném domacim
pouzivani, ale tento interval se mudze ménit podle
intenzity pouzivani. Kontroly, udrZzbu a opravy smi
provadét jen kvalifikovany personal.

Do systému ani do jeho naprogramovanych
parametr( nijak nezasahujte, i kdyz si myslite, Ze to
zvladnete: za systém odpovida Vas instalacni
technik.

Zavérecny test: Pravidelnou udrzbu a pfipadné
opravy musi zdokumentovat pracovnik, ktery je
provedl; tyto dokumenty musi zlstat v Uschové
u vlastnika systému. Jedinou pravidelnou udrzbou,
kterou si muze provadét uzivatel sam, je Cisténi skel
fotobunék a odstranovani listi a necistot, které
mohou branit pohybu systému. Uvolnéte
automaticky systém (podle popisu nize), aby nikdo
neopravnény nemohl vrata aktivovat. K Ccisténi
pouZzivejte lehce navlihéeny hadr.

3

Likvidace: Na konci zivotnosti systému jej musi
demontovat kvalifikovany personal a materialy se
musi recyklovat nebo zlikvidovat v souladu
s aktualné platnou legislativou.

V pfipadé zavad nebo vypadk(l energie.Béhem
¢ekani na opravafe (nebo na obnoveni dodavky
energie, pokud neni systém vybaven bateriemi)
mulzete cely systém pouzivat jako neautomaticka
vrata. Abyste mohli systém takto pouzivat, uvolnéte
pfevodovy motor manualné (toto je jedina akce,
kterou je uzivatel opravnén délat): spole¢nost Nice
zajistila, aby tento postup byl velice jednoduchy bez
potrfeby nastroju nebo fyzické namahy.



www.kovopolotovary.cz

BRANT PMI}

Manualni pohyb a uvolnéni: Pfed provadéni této ¢innosti je tfeba vzit v ivahu, Ze manualni uvolnéni se mlze

provadét jen, kdyz kFidlo stoji.

1 Posurite kryt zamku

Zamknuti: postupujte stejnym zpusobem, ale
v opacném poradi.

Ovladani pfi  porouchanych bezpe&nostnich
zafizenich: | v pfipadé poruchy bezpecnostnich
zafizeni muzete vrata ovladat.

» Aktivujte ovladaci prvek vrat (dalkové ovladani
nebo klickem zajistény voli¢, atd.). Kdyz
bezpeénostni zafizeni umoziuji danou akci, vrata
se oteviou a zaviou normalné, jinak majacek pfed
zaCatkem pohybu nékolikrat zablika (pocet bliknuti
zavisi na davodu blokovani pohybu).

* V tomto pfipadé aktivujte do 3 sekund ovladaci
prvek znovu a drzte jej v aktivované poloze.

* Asi po 3 sekundach se vrata zacnou pohybovat
v rezimu "obsluha pfitomna", tj. vrata se budou
pohybovat jen dokud bude ovladaci prvek
aktivovany. Kdyz jej uvolnite, pohyb se zastavi.

A pokud jsou bezpeénostni zafizeni vyrazena
z ¢innosti, je nutné ihned opravit systém
automatického ovladani.

2 Vlozte kli¢ a odemknéte zamek ve sméru
pohybu hodinovych ruci¢ek

4 Manualné posunte kfidlo

Vyména baterie v dalkovém ovladani: Kdyz Vas
dalkovy ovladac (radiovy vysila€) po urcité dobé
nefunguje dobfe nebo nefunguje vlibec, mize to byt
jednoduse tim, ze je vybita baterie (podle typu
pouzivani to muze trvat nékolik mésicu az jeden rok
a vice). V tomto pfipadé bude kontrolka, potvrzujici
vysilani, velmi slaba, vibec se nerozsviti nebo se
rozsviti jen kratce. Nez zavolate instalacniho
technika, zkuste vyménit baterii za jinou z jiného
vysilace. Pokud je problém zpusobem vybitou baterii,
nahradte ji jinou, stejného typu.

Baterie obsahuji znecistujici latky: neodhazujte je
spole¢né s jinym odpadem, ale likvidujte se
v souladu s mistnimi pfedpisy.

Jste spokojeni? Pokud chcete u Vas doma
nainstalovat dalSi automaticky systém, obratte se na
svého instaladniho technika a pouzivejte vyrobky
Nice. Dostane se Vam sluzeb od odbornika
a ziskate nejmodernéjsi vyrobky na trhu, skvély
vykon a maximalné kompatibilni systém.

Dékujeme Vam, Ze jste si precetli tento navod. Jsme
si jisti, ze budete s novym systémem spokojeni.
Se soucasnymi nebo budoucimi pozadavky se
obracejte na svého spolehlivého instalacniho
technika.
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