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VSEOBECNE VYSTRAHY: BEZPECNOST - MONTAZ - POUZITI (navod preloZen z italStiny)

A Nasledujici bezpeénostni vystrahy jsou odvozeny pfimo z pfislusnych predpist a norem a jsou aplikovatelné na predmétny vyrobek.

POZOR Diilezité bezpec¢nostni upozornéni. NedodrZeni bezpeénostnich pokynili miize mit za nasledek zavazné skody.
POZOR Diilezité bezpe¢nostni upozornéni. Nedodrzeni bezpeénostnich pokyni mize mit za nasledek traz. Tyto instrukce si
uschovejte.

= Pred zacatkem montaze a uvedenim do provozu zkontrolujte , Technické parametry vyrobku“ a zejména, zda je tento vyrobek vhodny pro
automatizaci vasi brany. Pokud zafizeni vhodné neni, NEPOKRACUJTE v montazi.
= Vyrobek se nesmi pouzivat, pokud nebyl uveden do provozu dle kapitoly T estovani a kolaudace.
UPOZORNENI Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi realizace automatického systému vyhovovat harmonizovanym normam a
platné smérnici o strojnich zafizenich, na jejichz zakladé je mozné vystavit ProhlaSeni o shodé pro
toto zarizeni. Veskeré ukony tykajici se pripojeni k elektrické siti, jakoZ i testovani systému, jeho uvedeni do provozu a
udrzbu, smi provadét vyhradné pro tyto cinnosti kvalifikovany technik.
= Pred zahajenim montaze produktu zkontrolujte, zda jsou vSechny dily v neposkozeném technickém stavu a zda jsou vhodné pro
zamyslenou aplikaci.
= Zafizeni nesméji obsluhovat déti nebo osoby se snizenymi smyslovymi, fyzickymi nebo dusevnimi schopnostmi a osoby, které nejsou
s jeho bezpec€nou obsluhou v dostatecné mife seznameny.
= V blizkosti automatického systému musi byt déti pod dohledem, aby si se zafizenim nehraly a nemohlo dojit k urazu.
= Nedovolte détem hrat si s ovladacimi prvky produktu. Dalkové ovladace uchovavejte mimo dosah déti.
POZOR Aby se predeslo nebezpeci neimysiného resetovani tepelné pojistky, nesmi byt tento spotfebi¢ napdjen pres externi
spinaci zafizeni, jako je ¢asovac, ani pfipojen ke zdroji, ktery je pravidelné automaticky zapinan nebo vypinan.
< Na vhodném misté a ve vhodné vzdalenosti musi byt instalovan hlavni vypina¢ (neni sou¢asti dodévky) s predepsanou mezerou mezi
kontakty, aby vyhovél podminkam kategorie IlI).
= Béhem montdaze zachdazejte se zafizenim opatrné, aby nemohlo dojit k deformaci, Urazu, padu jednotky nebo jejimu kontaktu s
kapalinami. Nikdy zafizeni neumistujte v blizkosti zdroju tepla a nevystavujte ji otevienému ohni. Mohlo by dojit k poskozeni citlivych
komponentt
a nasledné k chybné funkci, poruse jednotky nebe ke snizeni jeji bezpecnosti. Pokud by k tomu doslo, ukoncete ihned montaz
a kontaktujte servisni stfedisko pro technickou asistenci.
= Vyrobce se zfika odpovédnost za Skody na majetku, nebo zdravi zplisobené nedodrzenim pokyn( pro montaz. V takovych pripadech
se zaruka stava neplatnou.
= Uroven emisi hluku je nizsi nez 70 dB(A).
- Cisténi a servis zafizeni nesmi provadét déti, pokud nejsou pod dozorem.
- Pred praci na systému (Gdrzba, ¢isténi) vzdy zafizeni odpojte od sitového napdjeni.
= Pravidelné systém kontrolujte. Zamérte se zejména na jeho kabelaz, pruziny a podpéry. Sledujte, zda nedoslo k jejich nadmérnému
opotrebeni nebo poskozeni. Vyrobek nepouzivejte, pokud je nutno provést jeho opravy nebo sefizeni. Jinak by mohlo dojit k jeho
vazné zavadé. Nespravné vyvazena brana muize byt pricinou zranéni.
» Zneskodnéni obalového materidlu musi byt provedeno podle platnych environmentélnich predpist v daném regionu.
= Pokud je brana v pohybu, nepriblizujte se k jejim pohybujicim se ¢astem.
= P¥i provadéni manévru sledujte automatizovany mechanismus a nedovolte, aby se kolemjdouci osoby dostaly nebezpecné blizko,
dokud neni pohyb dokoncen.
= Nespoustéjte zafizeni, pokud na ném nékdo pracuje. Pred provadénim jakychkoli praci odpojte systém od napajeni.
= Pokud je poskozen napajeci kabel, musi byt vyménén vyrobcem nebo jinou osobou s pfislusnou kvalifikaci.

POKYNY PRO INSTALACI

= Pred montazi pohonu zkontrolujte, zda jsou vSechny jeho mechanické komponenty v dobrém stavu a spravné vyvazené a zda se
systém pohybuje spravné.

= Ma-li brana dvere pro chodce, musi systém obsahovat prvek, ktery pfi otevieni téchto dveri zastavi pohonnou jednotku.

= Zaijistéte, aby ovladaci prvky byly umistény v bezpecné vzdalenosti od pohyblivych ¢asti, ale presto na viditelném misté.
Pokud neni pouzit prepinac (voli¢), musi byt ovladaci zafizeni instalovana ve vysce nejméné 1,5 m a nesmi byt pfistupna.

= Pokud jsou v brané okna, ktera maji pfi otevieni mezeru vétsi nez 200 mm a pokud je jejich otevirani fizeno protipozarnim systémem,
musi byt zavirani provadéno pomoci mechanicky predpjatého systému.

= Zajistéte, aby nemohlo dojit k zachyceni mezi hranou pohyblivych ¢asti a okolnimi pevnymi ¢astmi.

= Na branu upevnéte trvanlivy stitek popisujici postup jejiho ru¢niho uvolnéni.

< Po montdazi hnaciho motoru se ujistéte, ze mechanismus i cely systém vcetné bezpecnostnich prvkd funguji spravné.



ROBUS je fada nereverzovatelnych elektromechanickych pohont ur¢enych pro automatizaci posuvnych bran. Tyto motory jsou vybaveny
elektronickou fidici jednotkou a konektorem pro pfijimac radiového délkového ovladani SMXI nebo OXI (oboji volitelné).
Elektrické pfipojeni k externim zafizenim je snadné diky pouziti sbérnice ,BLUEBUS". Tato technologie umoZnuje dvouvodi¢ové pfipojeni
vice zafizeni. Zarfizeni ROBUS jsou ovladana elektricky. V pripadé vypadku energie ze sité je mozné provést jejich mechanické uvolnéni
pomoci vhodného klice a branou pohybovat ru¢né. Diky zalozni baterii PS124 je mozné provadét urcité manévry i po vypadku napéti.
AkPOZOR! - jakékoli jiné pouziti, nez které je uvedeno v tomto dokumentu nebo v platnych predpisech se povazuje za nevhodné a je prisné
zakazano!

Tabulka 1 — porovnani zakladnich vlastnosti pohonii ROBUS

RB400 RB250HS RB250HS/V1
Maximalni délka brany (m) 8 8 8
Maximalni hmotnost brany (kg) 400 250 250
Napdjeci napéti (V) 230 230 120
Proudovy odbér (A) 1,1 2,1 3,1
Prikon (W) 330 330 330
Rychlost (m/s) 0,34 0,4 0,4
Maximalni startovni kroutici moment (Nm) 12 9,3 9,3
odpovidajici sile (N) 400 310 310
Jmenovity kroutici moment (Nm) 3,6 25 2,5
odpovidajici sile (N) 120 83 83
Cykly (cykly/hodiny)
- délka brany az 4 m - 35 100 100
délka brany az 8 m 20 50 50
Stupen kryti IP 44 44 44
Okolni teplota (°C) -20 ... #50 -20 ... #50 -20 ... #50
Rozméry (mm) 330 x 195 x 277v 330 x 195 x 277v 330 x 195 x 277v
Hmotnost (kg) 8 8 8
Ridici jednotka RBA3 RBA3/HS RBA3/HS

Poznamka: 1 kg = 9.81 N (priklad: 600 N = 61 kg)

A\ POZOR! Jakeékoli jiné pouZiti, nez které je uvedeno v tomto dokumentu nebo v platnych predpisech se povazuje za nevhodné.
Spolecnost Nice se v tomto pripadé zfika zodpovédnosti za pfipadné vzniklé Skody nebo irazy.

7 LIMITY POUZIT

Udaje tykajici se vykonnosti produktd fady ROBUS jsou uvedeny v kapitole 12 Technickd specifikace. Jsou to jediné hodnoty, které
umoznuji spravné posouzeni vhodnosti produktu k danému pouziti. Vyrobky ROBUS jsou vhodné pro pouziti na posuvnych branéach (pfi tom
musi byt dodrzena specifikace v tabulce 2).

Skute¢na vhodnost systému ROBUS pro automatizaci konkrétni posuvné brany zavisi na tfeni a na dalSich faktorech, jako je pritomnost
namrazy, ktera mlze ovliviiovat pohyblivost brany.

Pro spolehlivé posouzeni systému je nezbytné zmérit silu nutnou k pohybu brany po celé jeji draze a zajistit, aby tato sila nepresahla polovinu
jmenovitého krouticiho momentu uvedeného v kapitole 12 Technické specifikace (50% rezerva je doporuéena, aby byla jistota, Ze brana bude
spravné fungovat i za nepfiznivych povétrnostnich podminek, kdy se zvysSuje tfeci odpor). Dale je nezbytné mit na zfeteli idaje uvedené
v tabulce 1 pro stanoveni poctu cyklt za hodinu, po sobé jdoucich cyklli a maximalni povolené rychlosti.

V kapitole 12 Technické specifikace je uveden postup vypoétu odhadované Zivotnosti vyrobku. Zivotnost zafizeni je silné ovlivnéna po&tem
atypem manévrd, tj. souc¢tem vsech faktor(, které prispivaji k opotfebeni produktu. Do odhadu musi byt zahrnuty vsechny faktory dle tabulky
2. Z tohoto vysledku pak Ize podle grafu odvodit Zivotnost. Napfiklad vyrobek ROBUS 400 namontovany na brané o hmotnosti 200 kg, ktera
je dlouha 5 m, vybaveny fotoburnikami a bez dalsich prvki zvysujicich opotiebeni, odpovida Cinitel opotrebeni 50% (30 + 20). Z grafu Ize pro
néj odecist odhadovanou Zivotnost 80 000 cykld.



Tabulka 2 - 0dhadovana Zivotnost ve vztahu k Ciniteli opotrebeni

Cinitel opotiebeni % RB400 RB250HS Zivotnost v cyklech
RB250HS/V1
Hmotnost kfidla brany (kg)
do 200 30 60
200 - 400 60 5 260.000
400 - 500 2 240,000 \
O
- o
600 - 800 £ 200,000 \
- =
800 - 900 N 180.000 \
900 - 1000 \
160.000
Délka kfidla brany (m)
140.000
Do 4 10 15
1-6 20 ’: 120.000 ‘\\
6-8 35 40 100.000 \
8-10 R _ 80.000
10-12 R R 60.000 N
v ve o Vs e ra or_ r > re \
Dalsi Einitelé prispivajici k opotFebeni 40.000 -
(nutno posoudit, jestli je jejich pravdépodobnost vyssi nez 10%) 20.000 —
Okolni teplota vys$si nez 40°C nebo niZsi nez 10 10 0
0°C, nebo vihkost vy$si nez 80% 6 o o e e e e ee
X R R R R R KRR R
. . o o o o o o o o o o
Pfitomnost pisku a prachu 15 15 - 8 ® ¥ O © ~ ©o o 9
Pfitomnost soli 20 20
Manévry preruSované fotoburkou 15 20 Indegegietek
Manévry preruSované tlacitkem Stop 25 30
Rychlost vyssi nez L4 - rychle 20 25
Spickova sila zabéru 25 25
Celkovy cinitel opotiebeni v %
Pozn.: Pokud vypocteny Cinitel opotfebeni presahuje 100%, znamena to, Ze jsou tyto podminky pro provoz vyrobku nepfijatelné.
V takovém pfipadé je doporu€eno zvolit vykonnéjSi model pohonu.

3 MONTAZ

A Diilezité - pred montazi vyrobku si prostuduite kapitolu 2 a kapitolu 12 (technicka specifikace).
Ujistéte se, Ze je zafizeni vhodné pro instalaci do prostoru s danymi okolnimi teplotami.

Na obr. 1 je obsah baleni: zkontrolujte, jestli je vSe v poradku. Na obr. 2 je uvedeno umisténi riznych komponentl pro typickou
p ~, | instalacia pfislusenstvim Nice:
o a — motor ROBUS

b — fotobunky

¢ — podstavce fotobunék

d — klicovy prepinac / digitalni klavesnice
e - vystrazny majak

f — ozubena ty¢

4-Cz



C

ﬂj&% g gl
G0

©
006 &

&%%ﬁ

N
Pred montazi sestavy zkontrolujte veskeré rozméry pro umisténi zafizeni do (obr. 3 a obr. 4):
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1. Pripravte si zaklady pro montaz a poloZzte potrubi pro kabelaz




2. Podstavec zajistéte pomoci kotevnich Sroubl a matic
25+ 35 mm
A spodni matice nasroubuite tak, aby kotevni
Srouby vycnivaly 25 az 35 mm nad tyto matice.
3. Vylijte prostor pod podstavcem betonovou smési
A Nez beton zatvrdne, ujistéte se, Ze je podstavec
umistén vodorovné a rovhobézné s kridlem brany.
4. Pockejte az beton vytvrdne
5. Upevnéte pohon:

a — odsroubuijte horni zajistovaci matice pohonu

b — pfipevnéte pohon na kotevni Srouby: motor
musi byt umistén rovnobézné s kfidlem brany.

¢ — pod matice umistéte podlozky a s citem je
dotahnéte




g

d - upravte vy$ku pohonu utazenim stavécich Sroub:
nasadte pastorek ve sprdvné vysce tak, Zze ponechate
mezeru 1-2 mm od ozubeného hiebenu (aby nebyl

zatéZovan vahou kfidla brany).

Qniimp

e / f/ g — provedte mechanické uvolnéni pohonu

h — branu zcela otevrete

i - nasadte prvni ¢ast ozubeného hfebenu na pastorek
pohonu: ujistéte se, Ze toto umisténi odpovida zacatku
kridla brany a ze je mezi ty¢i a pastorkem mezera 1-2
mm (aby nebyl pastorek zatézovan vahou kfidla brany).

| = upevnéte tento dil ozubeného hrfebenu na branu




m — posunte branu a pfipevnéte dalsi dily ozubeného hrebenu. | = @
Ozubené kolo pouzivejte jako vychozi bod (&)

n — posledni dil ozubeného hiebenu zkratte podle potfeby [

Béhem posunovani brany z oteviené do zaviené polohy a zpét zkontrolujte spravnou polohu pastorku oproti hfebenové tyci.
Pozn.: ujistéte se, ze je mezi ozubenou ty¢i a pastorkem pohonu mezera 1-2 mm po celé délce brany.

Dotahnéte napevno matice pro upevnéni pohonu k podlozce.
Potom na matice nasadte kryty.




8. | Upevnéte dorazové listy koncovych limitnich spina&t pro OTEVREN{ A ZAVRENI.

OTEVRENI:
a — otevrete ruéné branu tak, aby byla 2-3 cm od mechanického dorazu

b — nasouvejte doraz limitniho spinace po hfebenové ty¢i, az do bodu, kdy se limitni spina¢ pro otevieni sepne
(je slyset zvuk cvaknuti)

¢ — jakmile uslySite, Ze se spina¢ pfepnul, pfesunte doraz nejméné o 2 cm vpred
d - zajistéte doraz ke hiebenové ty¢i pomoci dodanych Sroubl

S

[}
Y‘ 2-3 cm

R \\\V

ZAVRENI:
a - ruéné zavrete branu tak, aby byla 2-3 cm pred mechanickym dorazem

b - nasouvejte doraz limitniho spinace po hifebenové ty¢i, az do bodu, kdy se limitni spinac pro zavieni sepne
(je slyset zvuk cvaknuti)

c - jakmile uslysite, Ze se spinac prepnul, pfesunte doraz nejméné o 2 cm vpred d - zajistéte
doraz ke hiebenové ty¢i pomoci dodanych Sroubt

9. Manualné zajistéte pohon

10. | Nalepte stitek s instrukcemi pro mechanické uvolnéni

Pro instalaci dalSich zafizeni viz pfislusné navody k obsluze.

A pozoR! - pohon je pfi dodavce v tovarnim nastaveni, které je provedeno pro pravostrannou instalaci (obr. 5).
Pro levostrannou instalaci postupujte podle obr. 6.

Ve
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A POZOR! - Veskeré instalacni prace a pripojovani se musi provadét pfi odpojeném napdjeni (bez napéti). Nespravné zapojeni
miiZe byt pficinou poskozeni zafizeni nebo tirazu.

POZOR! - Pouzité kabely musi byt vhodné pro prostredi v misté montaze: napr. pro pouziti ve vnitfnich prostorech se
doporucuji kabely typu HO3VV- F, pro venkovni prostory kabely typu HO7RN-F.

Na obr. 2 je elektrické zapojeni v typickych instalacich, na obr. 7 je zapojeni ridici jednotky.

4.1 - Typy elektrickych kabelii

Tabulka 3 - Typy elektrickych kabelii (viz obr. 2)

Okruh Typ kabelu Max. pripustna délka
NAPAJENI 1 kabel: 3 x 1,5 mm? 30m*

B VYSTRAZNY MAJAK S 1kabel: 2 x 0,5 mm? 20m
ANTENOU 1 typ-RG58 (stinény kabel) 20 m (doporuceno < 5 m)

(3 FOTOBUNKY 1 kabel: 2 x 0,25 mm? 30 m **

D KLICOVY PREPINAC 2 kabely: 2 x 0,5 mm? #** 50 m

E PEVNE PRVKY CITLIVE HRANY 1 kabel: 2 x 0,5 mm? *¥x* 30m

F POHYBLIVE PRVKY CITLIVE HRANY 1 kabel: 2 x 0,5 mm? #*** 30 m FExkE

€3 Pokud je napdjeci kabel delsi nez 30 m, je nutno pouzit kabel s vétsim prifezem, napf. 3 x 2,5 mm? a je nutno doplnit bezpecnostni
uzemnéni v blizkosti systému.

B Pokud je kabel pro shérnici BLUEBUS del$i nez 30 m, max. 50 m, je nutno Pouil’t dimenzi 2 x 1 mm?.

ERES Dva kabely 2 x 0,5 mm? mohou byt nahrazeny jednim kabelem 4 x 0,5 mm®.

RN Pokud je instalovano vice prvki CITLIVE HRANY, viz odstavec 8.1 vstup STOP pro jejich zapojeni.

*xx%% Pro pfipojeni pohyblivych prvkd CITLIVE HRANY musi byt pouzita specidlni zafizeni.

4.2 - Pripojeni elektrickych kabelii: obr. 7

Tabulka 4 - Popis elektrického pripojeni

Funkce Popis

VYSTRAZNY - vystup pro pipojeni vystrazného majaku Nice (viz modely v &asti , TECHNICKA SPECIFIKACE" na strané 28). Béhem

MAJAK manévru blikd svétlo 0,5 sekundy a 0,5 sekundy je zhasnuto.

0GI - INDIKACE - na vystup 0G|, Ize pfipojit signdini svétlo 24 V (max. 4 W). Mize byt také naprogramovan pro jiné funkce - viz odstavec 7.4

OTEVRENI BRANY Funkce stupné 2.

BLUEBUS - tato svorka umoziuje pripojeni kompatibilnich zafizeni. VSechny jsou zapojeny paralelné po dvou vodicich, které prenaseji jak
napdjeci, tak komunikacni signaly. Dal$i informace o BLUEBUSu jsou uvedeny v bodé 8.1.

STOP - vstup pro zafizeni, ktera blokuji nebo dokonce zastavuji aktualni manévr. Ke vstupu mohou byt pfipojena zafizeni s kontakty typu
N.0. (normalné oteviené) nebo N.C (normalné zaviené)., nebo zafizeni s konstantnim odporem.

SbS - KROKOVANT - vstup pro zafizeni, kterd ovladaji branu v rezimu krokovani. Kontakty mohou byt typu N.O. (normélné oteviené)

OTEVRENI( - vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pouze pohyb otevieni. Kontakty mohou byt typu N.O. (normélné oteviené)

ZAVREN[ - vstup pro zafizeni, kterd ovladaji pouze pohyb zavieni. Kontakty mohou byt typu N.O. (normélné oteviené)

AUX_IN - - vstup pro zafizeni, ktera blokuji nebo zastavuji probihajici manévr. K tomuto vstupu Ize pfipojit kontakty typu N.C. Pomoci

POMOCNY VSTUP Programatoru Oview Ize funkci zménit. Vstup je z vyroby nakonfigurovan na STOP.

ANTENA - vstup pro pfipojeni antény radiového pfijimace (tato anténa je zabudovana ve svitidle ELDC).

Elektrické zapojeni provedte podle obr. 7:

10-Cz



01. | Demontujte Sroub a sundejte kryt
02. | Napajeci kabel protahnéte piislusnym otvorem (ponechejte 20-30 cm volného kabelu) a pfipojte jej k pfislusnym svorkam
03. | Kabely zafizeni, ktera maji byt nainstalovana nebo iz pfitomna v systému, protahnéte pfislusnym otvorem (ponechejte 20-30 cm volného kabelu)
a pripojte je k pfislusSnym svorkam, jak je znazornéno na obr. 7
04. | Pred montazi krytu, zafizeni naprogramujte: Kapitola 7
05. | Nasadte kryt a pfipevnéte Sroubem
N
PREPINAE Kontrolka oteviené
ELECTOR = PRE !
SELECTO SMERU ocl brany
_ PROGRAMOVACI A .
KEYS = OVLADACI TLAGITKA TX - RX FOTOBUNKY
LED = LED FUNKCI OPEN OTEVRI
RECEIVER = RADIOVY PRIJIMAE CLOSE ZAVRI
. KLICovY
= ANTENA Sovvoul )
AERIAL SELEKTOR
FUSE = POJISTKA AUX_IN POMOCNY VSTUP
FLASH = MAJAK
OPEN CLOSE AUXIN
Il
\i
NCNO  C C NONC
KEYS
.:,—Jr "4
— SELECTOR
N
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5 KONTROLA ZAPOJENI A SPUSTENI SYSTEMU

5.1 - Elektrické pripojeni k siti
A pozoR! - Systém musi byt pripojen k elektrické siti kvalifikovanym elektrikafem v souladu s platnymi predpisy a normami.
Postupujte podle nasledujiciho navodu:

1. Uvolnéte manualné pohon, aby bylo mozno branu ru¢né otevirat a zavirat

2. Presunte branu do poloviny jejiho otevreni

3. Zajistéte pohon

Zapnéte napajeni a zkontrolujte, ze:
- LED BLUEBUS pravidelné blika 1x za sekundu
- LED na obou fotobunkach (RX i TX) blikaji. Zplsob blikani neni v tomto okamziku dulezity, protoZe je zavisly na jinych faktorech.
- Vystrazny majak pripojeny k vystupu FLASH a indikacni svétlo pripojené na vystup OGI  (indikator otevieni brany) sviti.

:ﬁ: ____________

— OFF 5 FLASH
B | T 7| 7| T :
ON_ = ¥ & 1 | | =
w [} 0 c Q oGl

@ 8 3 8 & 8

E © °

5.

[

=
[
s
s
W[E:!
[IES

Pokud neni néktera z vySe uvedenych podminek spinéna, postupujte nasledovné (krok 5).

Vypnéte napdjeni systému a zkontrolujte elektrické zapojeni, pfifazeni fotobunék a stav pojistek.

6 TESTOVANI A UVEDENI DO PROVOZU

a kolaudace mohou byt provadény pouze osobou s predepsanou kvalifikaci a zkusenostmi. PFi testovani je zvy$ené riziko Urazu (zafizeni
mze mit funkéni chyby, které se pri testovani mohou teprve odhalit). Osoba, kterd provadi testovani, musi také ovéfit, zda zafizeni odpovida
v§em platnym normam a predpistim, zejména normam EN 13241-1, EN 12445 a EN 12453. Jakékoli doplrikové vybaveni musi byt testovano
pro spravnou soucinnost se zafizenim ROBUS: viz pfislusné uZzivatelské pfirucky.

6.1 - Testovani

Tato testovaci procedura miize byt také provadéna jako periodické kontrola zafizeni. Kazdd sougast systému (prvky CITLIVE HRANY,
fotoburiky, nouzové zastaveni atd.) vyzaduje specifickou fazi testovéni. U téchto zafizeni dodrzujte postupy uvedené v pfislusnych
navodech k pouziti.
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Pri testovani a kolaudaci se fid'te témito pokyny:

1. Ujistéte se, Ze jsou pfi testovani dodrzovany vSechny bezpec¢nostni zasady uvedené v KROKU 1 tohoto navodu.

2. Uvolnéte pohon a ovérte, zda je mozné rucné pohybovat branou v obou smérech (otevirani i zavirani) silou, ktera neni vétsi nez
hodnota odpovidajici limitdm pouziti uvedenym v tabulce 1.

3. Zajistéte pohon

4. Pomoci klicového prepinace, tlacitka nebo radiového vysilace otestujte otevirani a zavirani brany a ujistéte se, ze se pohybuje
ve spravném smeru.

5. Zkouska by méla byt provedena nékolikrat, aby se ovéfilo, ze se vrata pohybuji hladce bez nadmérného treni a ze nejsou zadné
zavady v montazi a sefizeni systému.

6. Ovéfte spravnou funkci kazdého bezpe&nostniho zafizeni instalovaného v systému (fotoburky, prvky CITLIVE HRANY, atd.).

7. Zkontrolujte ¢innost fotobunék a jejich pfipadné interference s jinymi zafizenimi:
1- Po otestovani fotobunék pouzijte kolik o priméru 5cm a délce 30cm, kterym prerusite neviditelny infracerveny paprsek.
2 - Zkontrolujte, zda fotoburky spravné spinaji za vSech podminek
3 - Zkontrolujte, zda fidici jednotka reaguje sprdvné na aktivaci/deaktivaci fotoburnky: Napfiklad, Ze se béhem zaviraciho
manévru invertuje pohyb.
4 - Kdykoli dojde k aktivaci nékterého zarizeni, musi LED ,BLUEBUS" na fidici jednotce rozblikat dvakrat rychleji, ¢imz potvrzuje,
Ze tuto zménu prijala.

8. Pokud fidici jednotka zastavila nebo invertovala pohyb brany z divodu limitni razové sily, musi technik provadéjici instalaci
zmeérit tuto silu podle normy EN 12453.
Pokud se k omezeni razové sily pouziva nastaveni rychlosti a sily motoru, zvolte nastaveni, které vykazuje co nejlepsi vysledky.

6.2 — Uvedeni do provozu
Zarizeni je mozné uvést do provozu, az po Uspésném ukonceni vSech fazi testovani (odstavec 6.1).
Castecné nebo provizorni uvedeni do provozu je pfisné zakazano.

01. | Pripravte a ulozte (nejméné 10 let) technickou dokumentaci systému a archivujte ji po celou dobu provozu. Dokumentace musi
obsahovat: vykres sestavy, schéma zapojeni, analyzu rizik a pfijata protiopatieni, prohlaseni vyrobce o shodé pro vSechna
instalovana zafizeni (pro ROBUS pouZzijte pfilozené prohlaseni CE), kopii ndvodu k obsluze a planu udrzby.

02. | Pomoci klicového pfepinace nebo dalkového ovladacle otestujte otevieni a zavieni brany a spravny smér pohybu.

03. | Vyplnte ProhlaSeni o shodé automatizace a predejte je vlastnikovi zafizeni.

04. | Predejte maijiteli Uzivatelsky manual (odstfihnéte).

05. | Pripravte a pfedejte vlastnikovi plan udrzby systému.

06. | Nastaveni narazové sily je dllezitym bezpeénostnim faktorem a musi byt provadéno s maximalni péci kvalifikovanym technikem.
Dulezité! - Nastavte silu tak, aby se brana mohla bez problém( pohybovat. Vy$si hodnoty sily nez ty, které jsou nutné pro pohyb
brany, mohou zpusobit zranéni osob, zvifat nebo hmotné Skody.

07. | Pfed uvedenim brany do provozu, informujte adekvatné vlastnika pisemnou formou o rezidualnich rizicich pfi provozu.
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V této pfirucce jsou vysvétleny postupy programovani pfi pouziti ikon. Vyznam je uveden v nasledujicim slovniku:

VYSVETLIVKY

Symbol ‘ Popis

—D— LED “ZAPNUTO" Procedura probéhla korektné

LED blika kratce Tla&itko pro OTEVRENI (OPEN)

[i71] LED ,VYPNUTO" @ CHYBA béhem procedury

N~ |-
LED bliké dlouze 4 Tlaéitko pro ZAVREN{ (CLOSE)
SN
57| LED bliké velmi rychle Stop/Set Tlacitko STOP
M= Tlacitko SET pro programovani

Napdjeni zapnuto Stisknéte a pridrzte tlacitko

% Napa’jenfvypnuto I | Uvolnéte tlacitko

Cekejte ... w Stisknéte a potom uvolnéte tlacitko

7.1 - Programovani

Na fidici jednotce ROBUS je k dispozici fada programovatelnych funkci. Tyto funkce je mozné volit pomoci tfi tlacitek na fidici jednotce:
[A], [Stop/Set], [ V]. Stavy jsou indikovany pomoci 8 LED: L1....L8.

Tlacitko | Funkce - 5 4 6 & 3
[ e
A Tlacitko OPEN slouzi uzivateli k otevieni brany nebo v rezimu programovani k posunu nahoru. e
\ |
-2
ERE=]
0- (3]
Stop/  Tlagitko STOP/SET slouzi k zastaveni probihajiciho manévru. Pi stisku na dobu delsi nez LED M= |3
Set /5 sekund vstoupite do rezimu programovant. | E 3 %
1 ~ | fuse | 5
v Tlagitko CLOSE slouzi uZivateli k zavieni brany nebo v rezimu programovani k posunu dold. J 1BAT Ei é

7.2 - Funkce programovaciho stupné 1 (funkce ON-OFF)
Dostupné programovatelné funkce pohonu ROBUS jsou usporadény do 2 Urovni:

Uroven 1: tyto funkce mohou byt nastaveny do stavu ON nebo OFF (zapnuta nebo vypnuta). V tomto pfipadé kazda z LED
L1....L8indikuje nékterou z funkci podle tabulky 5. Pokud LED sviti, je funkce zapnuta, pokud nesviti, je funkce vypnuta.

Tabulka 5 - Programovatelné funkce: Uroven 1
LED Funkce Popis

L1 Automatické zavieni Tato funkce zplsobuje automatické zavieni brany po uplynuti naprogramované doby pauzy.
Tovarné je nastavena na 30 sekund a Ize ji upravit na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 nebo 180 sekund.
Pokud funkce neni zapnuta, je nastaven poloautomaticky rezim.

L2 "Zavreni po aktivaci fotoburky" Tato funkce umoznuje, aby byla brana otevfena pouze po nezbytnou dobu pfepravy. Funkce pfi
aktivaci fotobunky vzdy zplisobi automatické zavieni s dobou pauzy 5 sekund (bez ohledu na
naprogramovanou hodnotu). Chovani brany se méni v zdvislosti na tom, zda je zapnuta funkce
Automatické zavreni.
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KdyzZ neni zapnuta funkce Automatické zavirani, brana vzdy dosahne piné oteviené polohy (i kdyz
se fotoburika aktivuje dfive). Pokud se fotoburika aktivuje, dojde k automatickému zavieni po
uplynuti doby pauzy 5 sekund.

Pokud je funkce Automatického zavirani zapnuta, tak se oteviraci manévr zastavi

okamzité po aktivaci fotobunék. Po 5 sekundach se bréana automaticky znovu uzavre. Funkce
Automatického zavirani je vzdy vypnuta pfi manévrech prerusenych pfikazem Stop. Pokud je
funkce Zavfit po aktivaci fotoburky vypnuta, je pouzita doba pauzy ta, ktera byla naprogramovéna.
Pokud neni funkce Automatického zavirani zapnuta, k automatickému zavfeni nedojde.

L3 Vzdy zavfit Funkce Vzdy zaviit se spousti, pokud je brana oteviena po obnoveni sitového napdjeni. Z
bezpecnostnich dlivodd predchazi manévru 5 sekund blikani. Pokud tato funkce neni zapnuta, tak
po obnoveni napdjeni, brana ziistane na misté.

L4 Usporny rezim (stand-by) Tato funkce umozZriuje minimalizovat spotfebu a je zvlasté uZitecna v pfipadech, kdy je instalovana
zélozni baterie. Je-li tato funkce zapnuta, fidici jednotka vypne 1 minutu po
dokonceni manévru vystup BLUEBUS (a tedy vSechna zafizeni)a vSechny LED s vyjimkou LED
BLUEBUS, ktera blika pomaleji — usporny rezim. Po pfijeti prikazu fidici jednotka obnovi béznou
funkci. Pokud je tato funkce vypnuta, jednotka do Gsporného rezimu neprechdzi.

L5 Max. zabér - rozbéh Pokud jetato funkce zapnuta, postupné zrychlovanina zacatku kaZdého manévru bude vypnuto.
Tato funkce je vhodnd, kdyz ma bréna vysoké statické treni, napf. z dlivodu nédmrazy nebo
snéhu. Pokud je funkce vypnuta, zacind manévr postupnym zrychlovanim.

L6 Vystrazné blikani Diky této funkci je mezi zapnutim blikajiciho svétla a za¢atkem manévru 3sekundové pauza, aby byl
uzivatel varovan pred potencidlné nebezpecnou situaci. Pokud je funkce vypnuta, svétlo se rozsviti pri
zahdjeni manévru.

L7 Zména manévru Zaviit na Pokud je funkce zapnuta, tak se aktivaci vstupu ZAVRIT se spusti manévr éasteéného otevieni
Céstecné otevreni (viz LED L6 v tabulce 7).
L8 Rezim Slave Pri této volbé se systém ROBUS stava zarizenim Slave. Tim je umoznéna synchronizace

dvou motorl na protilehlych kfidlech brany. Pri tom jeden motor funguje jako Master a
jeden jako Slave. Dalsi informace viz odstavec 8.3 ROBUS v rezimu Slave.

Béhem normalniho provozu systému ROBUS jsou LED L1... .L8 zapinany / vypinany podle stavu pfislusné funkce. Napfiklad L1 sviti,
kdyz je zapnuta funkce Automatické zavirani.

7.3 — Programovani funkci ON-OFF stupné 1

V tovarnim nastaveni jsou funkce stupné 1 nastaveny na OFF (vypnuto), ale Ize je kdykoli zménit, jak je popséano v tabulce 6. Pri Upravach
meéjte na pameti, ze je mezi stiskem jednotlivych tlacitek maximalni Casova prodleva 10 sekund. Pokud je tato doba prekrocena,
procedura se automaticky ukonci s ulozenim provedenych zmen.

Tabulka 6 — Zména nastaveni ON-OFF funkci

1. Stisknéte a pfidrzte tlacitko [Stop/Set] na dobu cca 3 sekundy

T
w
w

»
2. Jakmile zacne blikat LED L1, uvolnéte tlacitko [Stop/Set] B 3
[J L1 g
3. Pro pfesun na pozadovanou blikajici LED (L1...L8, tab. 5) stisknéte a uvolnéte tlacitko [A] nebo [ V] < «* E‘*
=" “nebo 1=
B4 OFF
4. Pro zménu stavu dané funkce stisknéte a uvolnéte tlacitko [Stop/Set]. Kratké blikani = OFF (funkce :*;
vypnuta), dlouhé blikani = ON (funkce zapnuta). 3 ON
5.  Proukonceni rezimu programovani vyckejte 10 sekund bez stisku tlacitka. 10s

Pozn.: Body 3 a 4 Ize béhem stejné programovaci faze opakovat a nastavit dal$i funkce na ON nebo OFF.

CZ -15



7.4 - Programovani funkci ON-OFF stupné 2

Parametry programovaciho stupné 2 |ze nastavit v rozmezi od 1 do 8. Pfi tomto nastavovani kazda z LED L1... .L8 indikuje nastavenou

hodnotu od 1 do 8 dle tabulky 7.

Tabulka 7 — Programovatelné funkce urovné 2

LED Parametr Uroveri HODNOTA Popis
Pozn.: na Sedém podkladu jsou uvedeny parametry pfi tovarnim nastaveni
L1 5s
L2 15s
L3 30s
L1 Doba pauzy L4 45s Doba pauzy je Cas, ktery uplyne preda automatickym
60 zavrenim. Funkce je aktivni pouze, pokud je povoleno
LS S automatické zavirani.
L6 80s
L7 120 s
L8 180s
L1 Otevrit - Stop - Zavrit - Stop
L2 Otevrit - Stop - Zavrit - Otevrit
L3 Otevfit - Zavfit - Otevfit - Zavfit
L2 Funkce krokovani | L4 Bytovy blok - kondominiové
(Sbs) L5 Bytovy blok 2 - kondominiové (hodnota o
L& ey . Nastaveni poradi prikazl spojenych se vstupem ShS
Vy85i nez 2 znamené stop) nebo pitkazem &.1 dalkového ovladage
L6 Krokovani 2 (hodnota nizsi nez 2 P ’ ’
znamena castecné otevieni)
L7 Pohyb pfi stisknutém tlacitku
L8 Poloautomatické otevfeni. Zavirani pri
stisknutém tlacitku.
L1 Velmi pomalu
L2 Pomalu
L3 Stredné rychle
L3 Rychlost motoru | L4 e Nastaven rychlosti motoru béhem normainiho
L5 Velmi rychle chodu. MODEL 250HS: tovarni nastaveni = L5
L6 Extrémné rychle
L7 Rychlé otevreni, pomalé zavieni
L8 Extrémné rychlé otevieni, rychlé
zavreni
L1 Indikator stavu brany (OGl)
L2 Sviti, pokud je brana zaviena
Sviti, pokud je brana oteviena , . B ¥ .
, L _ p’ J . _ Nastaveni funkce spojené s vystupem OGI - vystup
L4 Vystup OGI L4 Aktivni s tlagitkem &.2 dalk. ovladace davé 24 V (- 30% + 50%) s maximalnim vyjkonem 4 W,
L5 Aktivni s tlacitkem ¢.3 dalk. ovladace pokud jeaktivni.
L6 Aktivni s tlacitkem ¢.4 délk. ovladace
L7 Udrzbové hlageni
L8 Elektricky zamek
L1 Ultra lehké brany
L2 Velmi lehké brany
L3 Lehké brany Nastavuje systém Fizeni sily motoru tak, aby mohl byt
L5 Sila motoru L4 Priimérné tézké brany pfizplisoben hmotnosti brany. Tento systém méfi také
oy teplotu okoli a automaticky zvySuje silu v pfipadé
L5 Stredné tezke brany 2vI4té nizkych teplot.
L6 Tézké brany
L7 Velmi tézké brany
L8 Ultra tézké brany
L1 0,5m
L2 Tm Nastaveni ¢astecného otevieni brany. Céstecné
L3 1,5m otevieni Ize ovladat pomoci radiového prikazu €. 2
; nebo tlacitkem ZAVRIT. Pokud je nastaveno
L6 Césteéné otevieni | L4 2m automatické zavirani, dochézi k astecnému otevieni.
L5 25m
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L6 3m
L7 34m
L8 4m
L1 Automat (v zavislosti na dilezitosti
manévru)
L2 1000
L3 2000
L7 Udrzbova hlageni L4 4000 Nastaveni poctu manévrl, po kterych je aktivovano
tdrzbové hlaseni (viz odstavec 8.5 Udrzbova hlaseni).
L5 7000
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledek manévru 1 (nejcastéjsi)
L2 Vysledek manévru 2
L3 Vysledek manévru 3
L8 Seznam chyb L4 Vysledek manévru 4 Umoziuje zjistit typ poruchy, ktera se vyskytovala pfi
L5 5 . poslednich 8 manévrech (viz odstavec 9.1 Seznam
Vysledek manévru 5 chybovych hlageni).
L6 Vysledek manévru 6
L7 Vysledek manévru 7
L8 Vysledek manévru 8

bezpecnostniho systému nebo zapficinit poskozeni brany.

= VSechny parametry Ize podle potieby ménit bez jakychkoli kontraindikaci; pouze sefizeni sily motoru miize vyzadovat zvlastni pozornost:
- Nepouzivejte pfilis vysoké hodnoty sily k vyrovnani abnormalniho tfeni na kiidle v urcitych ¢astech jeho drahy. Nadmérna sila mlze ohrozit provoz

= Pokud je pri fizeni systému pro redukci narazové sily pouzito ovladani sily motoru, zmérte tuto silu po kazdém sefizeni v souladu s normou EN 12453.
- Velikost treni pfi pohybu brany mize byt zavisla na povétrnostnich podminkach. Proto je nutné toto nastaveni periodicky upravovat.

7.5 - Funkce programovaciho stupné 2 (sefizovaci parametry)

Sefizovaci parametry jsou z vyroby nastaveny tak, jak je uvedeno v tabulce 7 (Sedy podklad). Toto nastaveni Ize kdykoli zménit, jak je uvedeno
v tabulce 8. Pri Upravach méjte na paméti, ze je mezi stiskem jednotlivych tlacitek maximalni ¢asova prodleva 10 sekund. Pokud je tato doba

prekrocena procedura se automaticky ukonci s ulozenim provedenych zmeén.

Tabulka 8 - Zmény sefizovacich parametrii

Priklad

1. Stisknéte a pfidrzte tlacitko [Stop/Set] na dobu cca 3 sekundy

Stop/Set
w
w

2. Jakmile zacne blikat LED L1, uvolnéte tlaéitko [Stop/Set]

\,

AL
>
=

3. Pro pfesun na pozadovanou blikajici LED (L1...L8, tab. 5) stisknéte tlagitko[ A ] nebo [ V] g T
neno el
4.  Stisknéte a pridrzte tlacitko [Stop/Set], toto tlacitko musi byt stisknuto po celou dobu kroku 5 a 6 _

ik
Il
¥

5.  Pockejte cca 3 sekundy. Po uplynuti této doby se rozsviti LED pfifazena parametru, ktery ma byt upravovan.

6.  Pro presun na LED, ktera odpovida pozadované hodnoté parametru stisknéte tlacitko [ A] nebo [ V]

7. Uvolnéte tlacitko [Stop/Set]

8.  Pro ukonceni reZimu programovani vyckejte 10 sekund bez stisku tlacitka.

Pozn.: Body 3 a 7 Ize béhem stejné programovaci faze opakovat a nastavit dal$i parametry
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7.6 - Rozpoznani / Nacteni zarizeni

Po pfipojeni napajeni musi fidici jednotka rozpoznat zafizeni pfipojena ke vstupim BLUEBUS a STOP. Pred touto fazi LED L1 a L2 blikaji,
¢imz signalizuji, Ze je tfeba provést rozpoznavaci proceduru.

1. Stisknéte a pridrzte tlacitka [ A] a [Stop/Set] - v

Jakmile LED L1 a L2 zacnou rychle blikat (pfiblizné po 3 s), obé tlacitka uvolnéte ‘DE' '

3. Pockejte nékolik sekund, dokud fidici jednotka nedokon€i proceduru rozpoznavani zafizeni [

LED g

P e P - - S (=

4. Jakmile je procedura rozpoznavani dokoncena, musi LED dioda STOP zstat —. s

rozsvicena, zatimco LED L1 a L2 zhasnou (LED L3 a L4 mohou zacit blikat) ": %i

| ]:3

Proceduru rozpozndvani pfipojenych zafizeni Ize kdykoli opakovat, dokonce i po instalaci (napfiklad, pokud je doinstalovano dalsi
zafizeni). Pro provedeni nové procedury rozpoznavani viz odstavec 8.4 Rozpoznavani zafizeni.

7.7 - Rozpoznavani / Nacteni délky brany

Jakmile jsou zafizeni rozpoznéna, LED L3 a L4 za¢nou blikat; to znamen3, ze fidici jednotka musi rozpoznat délku kfidla brany (vzdalenost mezi
koncovymi spinaci pro otevieni a zavreni). Toto méreni je nezbytné pro vypocet mista zacatku zpomalovani brany a mista pro ¢éstecné
otevreni.

1. Stisknéte a pridrzte tlacitka [ V] a [Stop/Set] - v
Jakmile se spusti manévr, tlacitka uvolnéte (pfiblizné po 3 s) O
Zkontrolujte, zda je aktudlnim manévrem manévr otevieni, pokud ne, stisknéte tlacitka []=
[Stop / Set] a ovéite, spravné provedeni pokyni v kapitole 3 (obrazky 5 a 6). Potom cely postup LED [
zopakujte od bodu €. 1. - %i

4. Cekejte, a7 Fidici jednotka Gplné dokonéi manévr otevirani brany ke koncovému spinagi L 0e
otevieni. Manévr zavirani se pusti ihned potom. | | s

5. | Cekejte, az fidici jednotka pIné zavie branu. | ¢ | D=

Rozpoznavani délky brany v rezimu €. 2, model 500HS
Procedura umoznuje konfigurovat:
= Zpomaleni brany béhem otevirani a zavirani 10 cm pred dokon¢enim manévru

Tento provozni rezim se aktivuje béhem faze rozpozndvani zafizeni stisknutim a pridrzenim tlacitek [Stop / Set] a [ V] po dobu delSi nez 8
sekund. Po 8 sekundach za¢nou LED L3 a L4 velmi rychle blikat. V tomto okamziku tladitka [Stop / Set] a [ V] uvolnéte. Pokud vyse
uvedené podminky nejsou splnény, okamzité vypnéte napadjeni ridici jednotky a peclivé zkontrolujte elektrické zapojeni.

7.8 — Kontrola pohybu brany
Po dokonceni rozpoznavani délky brany je vhodné provést nékolik manévri, aby se ovéfilo, Ze se brana spravné pohybuje.

01. | Stisknéte klavesu [ A] pro Otevieni. Zkontrolujte, zda otevirani brany probihd spravné, bez jakychkoli nepravidelnosti rychlosti. Brana se musi
zpomalit pouze tehdy, je-li mezi 70 a 50 cm od koncového spinace otevieni a mize zastavit plsobenim tohoto spinace ve vzdalenosti 2-3 cm od
mechanického dorazu.

02. | Stisknéte klavesu [A] pro Zavieni. Zkontrolujte, zda otevirani brany probiha spravné, bez jakychkoli nepravidelnosti rychlosti. Brana se musi
zpomalit pouze tehdy, je-li mezi 70 a 50 cm od koncového spinace zavieni a mlize zastavit plisobenim tohoto spinace ve vzdalenosti 2-3 cm od
mechanického dorazu.

03. | Béhem manévru zkontrolujte, zda vystrazny majék blikd v intervalech 0,5 s (sviti) a 0,5 s (nesviti). Pokud je instalovano svitidlo pfipojené ke
vystupu OGlI, zkontrolujte také blikani tohoto svétla: pomalé blikani béhem otevirani, rychlé blikani béhem zavirani.

04. | Nékolikrat oteviete a zaviete branu, abyste se ujistili, Ze neexistuji mista s nadmérnym tfecim odporem a Ze nedochazi k poskozovani
zafizeni.

05. | Zkontrolujte, zda jsou upeviiovaci elementy pohonu ROBUS, stojanu a koncového spinace stabilné a bezpecné upevnény a zda jsou odolné proti
nahlému zrychlovani a zpomalovani brany.
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7.9 - Pfrednastavené funkce

Ridici jednotka ROBUS ma nékolik programovatelnych funkci. Tyto funkce jsou z vyroby nastaveny tak, aby vyhovovaly pro vétsinu
konfiguraci automatického systému bran.

Nastaveni funkci Ize kdykoli zménit pomoci vhodného programovaciho postupu, viz odstavec 7.1 Programovani.
7.10 - Radiovy prijimac
Ridici jednotka ROBUS je vybavena konektorem SM, ktery se vyuZivé pro volitelné radiové pfijimace typu SMXI nebo OXI.

Dalsi informace naleznete v navodu k pouZziti radiového pfijimace. Chcete-li do jednotky instalovat vlozit radiovy pfijimac, postupujte
podle pokynl na obrazku.

Tabulka 9 popisuje vztah mezi vystupem radiového
pfijimace a prikazy provedenymi jednotkou ROBUS:

Tabulka 9

Vystup Prikaz

C.1 SbS - krokovéni
C.2 Castecné otevieni
C.3 Otevfeni

C.4 Zavieni

Zarizeni ze systému ROBUS Ize kdykoli pfidat nebo odebrat. K vstupu BLUEBUS a STOP lze pfipojit rlizné typy zafizeni, jak je uvedeno
v ndsledujicich odstavcich.

Po pfidani nebo odebrdni zafizeni je nutné znovu spustit proceduru rozpozndvani, jak je uvedeno v odstavci 8.4 Rozpoznani dalSich
zarizeni.

Bluebus

BLUEBUS je technologie, kterd umoznuje pfipojeni kompatibilnich zafizeni pomoci pouze dvou vodic(, které prendseji jak napajeci napéti,
tak komunikacni signaly. VSechna zafizeni jsou zapojena paralelné na 2 vodi¢ich BLUEBUS, aniz by musela byt dodrzena polarita.
VSechna zafizeni jsou individualné rozpoznana, protoze jim je béhem montaze pfifazena jedine¢na adresa. Ke sbérnici BLUEBUS
Ize pripojit fotobunky, bezpe¢nostni prvky, ovladaci tlacitka, signalni svétla atd. Ridici jednotka ROBUS rozpoznava pfipojena zafizeni a
dokaze detekovat vSechny mozné anomalie. Z téchto dlvodl musi fidici jednotka pokazdé, kdyz je pfidano nebo odebrano zafizeni ke
sbérnici BLUEBUS, projit procesem rozpozndvani popsanym v odstavci 8.4 Rozpoznani dalSich zafizeni.

Vstup STOP

Aktivaci vstupu STOP dojde k okamzitému preruseni manévru (s kratkou reverzaci pohybu). K tomuto vstupu lze pripojit zafizeni s

vystupem s kontakty typu NO (v klidu rozepnuté) i zafizeni s kontakty typu NC (v klidu sepnuté) i zafizeni s odporovym vystupem 8,2 kQ —

napf. prvky CITLIVE HRANY.

Podobné jako BLUEBUS, fidici jednotka rozpoznava typ zafizeni pripojeného ke vstupu STOP béhem rozpozndvaci faze (viz odstavec 8.4

Rozpoznani dalSich zafizeni). Pokud nastane jakakoli zména proti rozpoznanému stavu, systém se zastavi. Ke vstupu STOP miize byt

pfipojeno ve vhodném usporadani vice zafizeni:

- Bez omezeni poctu Ize pripojit vice zafizeni typu NO (paralelné).

- Bez omezeni poctu lIze pripojit vice zafizeni typu NC (do série).

= Az dvé zafizeni s resistenci 8,2 kQ lze pripojit k systému paralelné. Pokud je potfeba pfipojit vice takovychto zafizeni, musi byt

pfipojena v kaskadeé s jednim zakoncovacim odporem 8,2 kQ.

l-((l)(omlgipace kontaktd NO a NC jsou také mozné. Pri spojeni dvou kontaktll NO paralelné a k tomu jednoho kontaktu NC a odporu 8,2
v sérii.

A Pokud ma byt vstup STOP pouzit pro pfipojeni zafizeni s bezpecnostnimi funkcemi, pouze zafizeni s odporem 8,2 kQ zarucuji

bezpecnostni Uroven kategorie 3 odolnosti proti porucham v souladu s normou EN 954-1.
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ky
Diky adresovani pomoci specialnich pfemosténi umoznuje systém BLUEBUS fidici jednotce rozpoznat fotobunky a pfifadit spravnou
detekéni funkcei. Adresovani musi byt provedeno na TX i RX stejnym zplsobem. Ujistéte se, Ze neexistuji zadné jiné pary fotobunék se
stejnou adresou.
V automatizovaném systému pro posuvné brany ROBUS je mozné instalovat fotobunky podle obrazku. PFi kazdém pfidani nebo odebran
fotoburiky musi fidici jednotka projit procedurou rozpoznavani, jak je popsano v odstavci 8.4 Rozpoznavani dalSich zafizeni.

Tabulka 10

Fotoburnky Propojky
FOTO Fotoburika h = 50 Aktivace pfi zavirani
FOTO Il Fotoburika h = 100 Aktivace pfi zavirani
FOTO 1 Fotobunka h = 50 Aktivace pfi zavirani
FOTO 111 Fotoburika h = 100 Aktivace pfi zavirani
FOTO 2 Externi fotoburika aktivovadna Aktivace pfi otevirani
FOTO 21I Aktivovéna interni fotoburika Aktivace pfi otevirani
.‘/
FOTO 3 Jedna fotoburika pro véechny funkce N

£ Spole¢nd montaz FOTO 3 a FOTO Il vyzaduje, aby poloha prvki tvoficich Fotobunku (TX - RX) byla v souladu s pokyny
obsazenymi v manudlu pro tyto fotobunky.

8.2 - Fotobunky FT210B

Fotosenzory FT210B v sobé spojuii klasické fotoburiky a prvky CITLIVE HRANY. Mohou pracovat jako zafizeni pro omezeni sily (typ C podle
normy EN12453) a jako detektory, které detekuji pfitomnost prekazek na optické ose mezi vysilatem TX a pfijimacem RX (typ D v souladu
s norma EN12453). Vysilaci ¢ast je umisténa na pohyblivém kfidle a je napéjena baterii, ¢imz se omezi mnoZzstvi kabeldze, ktera ne vzdy
plsobi esteticky. Spotieba baterie je snizena specialné konstruovanymi obvody. Zivotnost baterie je bézné 15 let (viz odhadovanou
Zivotnost zafizeni v navodu).

Kombinaci zafizeni FT210B s prvky CITLIVE HRANY (napiiklad TCB65) Ize doséhnout tGrovné zabezpe&eni pozadované normou EN12453
pro v§echny typy pouziti a aktivace.

Fotosenzory FT210B v kombinaci s prvky CITLIVE HRANY a s rezistenci 8,2 kQ jsou bezpe&né pfi prvni poruge. Jsou vybaveny specialnim
obvodem, ktery zabranuje interferencim s jinymi detektory i kdyz nejsou synchronizovany. Umoznuji pfidani dalSich fotobunék napfiklad
v pfipadé prepravy tézkych vozidel, kde je druha fotobunka obvykle umisténa ve vzdalenosti 1 m od zemé. Dalsi informace tykajici se metod
pfipojeni a adresovani naleznete v pfiruéce FT210B.
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8.3 — Systém ROBUS v rezimu Slave

Pfi spravném naprogramovani a pfipojeni mlze systém ROBUS fungovat v rezimu Slave. Tento typ funkce se pouziva, kdyz je treba
automatizovat 2 protilehla kfidla brany se synchronizovanym pohybem. V tomto rezimu funguje jedna jednotka ROBUS jako Master, ktera
fidi pohyb. Druha jednotka ROBUS funguje jako Slave - provadi prikazy jednotky Master (vSechna zafizeni ROBUS jsou z vyroby
nastavena tak, aby fungovala jako Master).

Pro konfiguraci ROBUS jako Slave musi byt aktivovana funkce stupné 1 - Slave mode (viz Tabulka 5).

1. Propojeni mezi jednotkami ROBUS Master a ROBUS —
Slave se provadi pfes shérnici BLUEBUS.

?

V tomto pfipadé musi byt dodrzena polarita spojeni mezi dvéma
zafizenimi ROBUS, jak je znazornéno
na obrazku(u ostatnich zafizeni na polarité nezélezi).

Pfi instalaci 2 zafizeni ROBUS v rezimu Master a Slave
postupuijte podle nasledujicich pokyn:
Namontujte oba pohony

Neni dilezité, ktery motor bude fungovat jako Slave a ktery jako Master. Pfi volbé se musi brét v tivahu vhodnost pfipojeni a skutecnost, Ze
prikaz krokovani v rezimu Slave umoziuje pouze dplné otevieni kiidla Slave.

- Pripojte oba motory

- Zvolte smér manévru otevirani obou motort (obr. 5-6) - Pripojte k obéma motoriim napajeni

- Na jednotce ROBUS Slave naprogramujte funkci Slave mode (viz tabulka 5)

- Spustte proceduru rozpoznavani na zafizeni ROBUS Slave (viz odstavec 7.6 Rozpoznavani zafizeni) - Spustte proceduru

rozpoznavani na zafizeni ROBUS Master (viz odstavec 7.6 Rozpoznavani zafizeni)

- Spustte proceduru rozpoznavani délky kridla brany na zafizeni ROBUS Master (viz odstavec 7.7 Rozpoznani délky kfidla brany).
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A\ P¥i prripojovani 2 zafizeni ROBUS v rezimu Master-Slave se ujistéte, Ze:

- VSechna zafizeni musi byt pfipojena k jednotce ROBUS Master, vcetné radiového prijimace - Pri

pouziti zaloznich baterii musi mit kazdy motor vlastni baterii.

- Vsechny iikony programovani provadéné na jednotce ROBUS Slave jsou ignorovany (iikony na jednotce ROBUS Master
maji prioritu) s vyjimkou téch, které jsou uvedeny v tabulce 11.




Tabulka 11 - Programovani jednotky ROBUS Slave nezavisle na ROBUS Master

Funkce stupné 1 (funkce ON-OFF) Funkce tirovné 2 (nastavitelné parametry)
"Pohotovostni rezim - Stand-by"! Rychlost motoru
Max. Zabér - Rozbéh Vystup OGlI
Rezim Slave Sila motoru
Seznam chyb

V jednotcerezimu Slave je mozné pripojit:

- Vystrazny majak (Flash)

- Indikator otevieni brany (0GI)

= Prvky sensitive edge - citlivou hranu (Stop)

= Ovladac pro krokovani (SbS), ktery provadi pIné otevreni kfidla brany Slave. Na jednotce v rezimu Slave nejsou funkcni vstupy

Otevreni, Zavieni, a Aux_In.

8.4 —Rozpoznani dalSich zafizeni

Normalné dochazi k rozpoznani zafizeni pfipojenych ke vstupu BLUEBUS a STOP béhem instalacni faze. Pokud jsou vSak pfidana nova
zarizeni nebo néktera zafizeni odpojena, proces rozpoznavani musi byt proveden znovu podle postupu uvedeného v tabulce 12.

Tabulka 12 — Rozpoznavani dalSich zarizeni Priklad

R « «

1. Stisknéte a pridrzte tlacitka [A] a [Stop/Set] a m
2
- : . . ) » d
2. Jakmile zacne rychle blikat LED L1 a L2 (po 3 sekundach), tlacitka uvolnéte \ d W
i e 12
3. Pockejte nékolik sekund, az jednotka dokon¢i proceduru rozpoznavani
4.  Po ukonceni procedury prestanou LED L1 a L2 blikat. LED STOP musi z{stat ve stejném stavu a LEDL1...L8 EL @L2
budou svitit podle aktualniho nastaveni ON-OFF funkci.

A Po pridani nebo odebrani zafizeni musf byt sytém znovu vyzkousen podle odstavce 6.1 T estovani.

8.5 —Pripojeni programatoru Oview
Programovaci jednotka Oview muze byt pfipojena k fidici jednotce pres rozhrani IBTAN pomoci
sbérnicového kabelu se 4 elektrickymi vodici uvnitf. Tato jednotka umoznuje rychlé a komplexni
programovani funkci, nastaveni parametrd, aktualizaci firmwaru fidici jednotky a spusténi diagnostiky
pro zjisténi pripadnych poruch i béznou Gdrzbu.

Jednotka Oview umoznuje pracovat do vzdalenosti priblizné
100 m. Pokud je v siti BusT4 pripojeno vice fidicich jednotek
spolecné, pripojenim Oview k jedné z téchto Fidicich jednotek
mohou byt vSechny pripojené ridici jednotky zobrazeny na
displeji (maximalné 16 fidicich jednotek). Jednotka Oview
muize zlstat pripojena k fidici jednotce béhem normaliniho
provozu, coz uzivateli umoznuje posilat prikazy
prostrednictvim jejiho menu.

A POZOR! - Pred pripojenim rozhrani IBT4N odpojte Fidici
jednotku od elektrické sité.

8.6 — Specialni funkce

Funkce Vzdy otevreno

Funkce Vzdy otevreno je funkce fidici jednotky, ktera uzivateli umoznuje ovladat oteviraci manévr, pokud pfikaz na krokovani trva déle
nez 2 sekundy. To m(ize byt uzite¢né, pfi pfipojeni kontaktu ¢asovace ke vstupu krokovani, aby brana zlistala oteviend po urcitou
dobu. Tato funkce je aktivni bez ohledu na stav naprogramovani vstupu krokovani s vyjimkou stavu Zavieno. Viz parametr
funkce krokovani v tabulce 7.

A pokud je vstup STOP pouzit pro pfipojeni zafizeni s bezpecnostnimi funkcemi, pouze zafizeni s odporem 8,2 kQ zarucuji adekvatni
bezpecnostni Uroven proti porucham.
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Funkce pro pohyb brany s bezpecnostnimi zarizenimi mimo provoz

V pfipadé, Ze nékteré z bezpecnostnich zafizeni nefunguje spravné nebo je mimo provoz, je stdle mozné ovladat a pohybovat branou
v rezimu Pfitomnost osob.

Dalsi informace viz odstavec Ovladani systému s bezpecnostnimi zafizenimi mimo provoz v pfiloze Uzivatelské pfirucky.

Udrzbové hlaseni - Avizo servisu

Systém ROBUS umoziuje informovat uzivatele, pokud je potfeba provést napldnovanou Udrzbu. Po¢et manévrd pro aktivaci tohoto
hlaseni Ize nastavovat v 8 Urovnich parametru Udrzbové hlaseni (viz tabulka 7). Uroven nastaveni 1 je ,automaticka” a bere v Gvahu
ddlezitost manévru. Vypocet v sobé zahrnuje silu a trvani manévru. Ostatni nastaveni jsou definovéna na zakladé poctu provedenych
manévru.

Hlaseni o pozadavku na servis je indikovano pomoci vystrazného majaku nebo prostiednictvim svitidla pfipojeného k vystupu OGI, pokud
je tento vystup naprogramovan jako Indikator udrzby (viz tabulka 7).

Vystrazny majak a indikator Gdrzby davaji signaly uvedené v tabulce 13 na zékladé poctu provedenych manévri s ohledem na
naprogramované limity.

Tabulka 13- Signaly Gdrzbovych hlaseni

Pocet manévri Signal vystrazného majaku Signal na vystupu 0GI
Méné nez 80% limitu Normalni (0,5 s sviti, 0,5 s nesvitl) Sviti 2 s nazacatku otevirani
Mezi 81% a 100% limitu Na zacdtku manévru sviti 2 s, potom pokracuje normalné

Blika po dobu manévru

Na zacdtku i na konci manévru sviti 2 s, potom pokracuje

v g/ H H ’ v
Pres 100% limitu norméalné

Blikd vzdy

Kontrola po¢tu provedenych manévru

Pocet manévr( provedenych v procentech stanoveného limitu Ize ovéfit pomoci funkce Avizo servisu Pfi kontrole postupujte podle popisu
v tabulce 14.

Tabulka 14 - Kontrola poctu provedenych manévrii

1.  Stisknéte a pridrzte tlacitko [Stop/Set] na dobu 3 sekund.
: 3s

2.  JakmileLED L1 zacne blikat, uvolnéte tlacitko [Stop/Set]. vy 113 =

PN
3.  Stisknéte a uvolnéte tlacitko [ A] nebo [ V] pro posun signalizace blikéni na LED L7 - nazev PR aw

input LED (vstupni LED), kterd se vztahuje k parametru Avizo servisu ECI \/ L7

nebo AT
4.  Stisknéte a pridrzte tlacitko [Stop/Set], tlacitko musi byt stisknuto béhem krokii 5,6 a 7. I*
5.  Pockejte cca 3 sekundy, az se rozsviti LED prifazena k parametru aktualni Grovné Avizo servisu Nanf

A1 3s

6.  Stisknéte a uvolnéte tlacitka[A] a[ V] S )

LED odpovidajici zvolené trovni nékolikrat blikne. Pocet téchto bliknuti urCuje procento provedenych
manévrl (v nasobcich 10%) nastaveného limitu.

07. Napriklad: pfi nastaveni Udrzbového hléseni L6, j. 10 000, odpovida 10% 1 000 manévrii. Pokud LED 4krat ﬁ \Ellf lj
zablika, znamena to, Ze bylo dosazeno 40% manévru (mezi 4 000 a 4 999 manévry). Pokud jesténebylo & ' [
dosazeno 10% manévrd, LED viibec neblika.

ez
08.  Uvolnéte tlaéitko [Stop/Set]

Vynulovani éitace manévri
Po provedeni idrzby systému musi byt poc¢itadlo manévr( vynulovéno. Postupujte podle popisu v tabulce 15.

7 v

Tabulka 15 - Vynulovani citace manévri

01. Stisknéte a pridrzte tlacitko [Stop/Set] na dobu 3 sekund. 3s
. . o hd
02. JakmileLED L1 zacne blikat, uvolnéte tlacitko [Stop/Set]. ‘D L1
03, Stisknéte a uvolnéte tlacitko [A] nebo [W] pro posun signalizace blikani na LEDL7 - nazev input < 4@apne ' - >
LED (vstupni LED), kterd se vztahuje k parametru Avizo servisu or|2 «n‘;.‘-




&a
4.  Stisknéte a pridrzte tlacitko [Stop/Set], toto tlatitko musi zstat stisknuté béhem kroki 5, 6 a 7.

5.  Pockejte cca 3 sekundy, az se rozsviti LED pfifazena k parametru aktualni Grovné Avizo servisu '\Ij: 3s
Stisknéte a pridrzte tlacitka [A] a [ ¥] na dobu minimélné 5 sekund. Potom je uvolnéte. T
06. LED, kterd odpovidd zvolené trovni rychle blika, ¢imzindikuje, Ze byl ¢ita¢ manévru vynulovan. « > * i
i
a (=) 5s .
. »
07.  Uvolnéte tlacitko [Stop/Set]
8.7 - Pripojeni dalSich zafizeni
Pokud uzivatel potfebuje napdjet externi zafizeni, jako je bezkontaktni ¢teCka transpondérovych karet nebo
osvétleni klicového prepinace, je mozné vyuzit vystupy dle obrazku: STOP | | SBS
Napdjeci napéti je 24VDC (-30% +50%) o maximalnim proudovém odbéru 100 mA. ):(E ):(E

() AND e
(+) =2 AYg e

8.8 - Prislusenstvi

Pro zafizeni ROBUS jsou dostupna tato volitelna pfislusenstvi:

= Radiovy prijimac SMXI nebo 0XI1 433,92 MHz s digitalnim kddovanim signalu Rolling Code
= Zalozni baterie PS124 24 V - 1,2 Ah s integrovanym nabijeCem

° Solérnl')napéjeci zafizeni SOLEMYO (informace o instalaci a pfipojeni naleznete v navodu k pouziti tohoto
produktu

SMXI anebo OXI PS124

V pripadé zavady, vznikla v souvislosti s montazi nebo jinou poruchou, viz Tabulku 16:

Tabulka 16
Problém Reseni
Brana nereaguje na povely radiového Zkontrolujte, zda nejsou baterie vysilace vybité a v pfipadé potfeby je vymérite.
ovladace a LED na tomto ovladaci se
nerozsviti.

Bréna nereaguje na povely radiového ovladace Zkontrolujte, zda byl vysila¢ spravné uloZen do radiového pfijimace. Zkontrolujte, LED
Zkontrolujte, zda je jednotka ROBUS napajena sitovym napétim.

Nespusti se zadny manévr a LED Zkontrolujte, zda nejsou spalené pojistky, pokud ano, zjistéte pficinu a nahrad'te je novymi se stejnou
BLUEBUS neblika. proudovou hodnotou a vypinaci charakteristikou.

Zkontrolujte, zda byl pfikaz jednotkou skutecné pfijat. Pokud se prikaz SbS dostane na vstup jednotky,
musi se rozsvitit odpovidajici LED ShS. Pokud je pfikaz zadan dalkovym ovladatem, musi LED BlueBus
bliknout 2x rychle.

Nespusti se Zadny manévr a vystrazny Zkontrolujte, zda byl pfikaz jednotkou skutecné pfijat. Pokud se pfikaz SbS dostane na vstup jednotky,
majdk nesviti. musi se rozsvitit odpovidajici LED ShS. Pokud je pfikaz zadan délkovym ovladacem, musi LED BlueBus
bliknout 2x rychle.
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Manévr se nespusti a vystrazny majak Spocitejte zablesky majaku a vyhledejte odpovidajici signal v tabulce 18.

nékolikrat zablika.

Nastavena sila mlZze byt pro tento typ brany pfili$ nizka. Zkontrolujte, zda nejsou v draze brany
prekazky a v piipadé potreby nastavte vysSi silu.

Manévr se spusti, ale je ihned nasledovan
reverzaci.

Béhem manévru zkontrolujte, zda je na svorkach vystrazného majaku napéti (napéti je pulzujici a jeho
hodnota by méla byt kolem 10-30 VDC). Pokud na svorkdch napéti je, je zavada na lampé. V takovém
pfipadé lampu nahradte novou se stejnymi parametry. Pokud na svorkach napéti neni, miize to byt
zplisobeno zkratem na pfivodnim kabelu k lampé.

Manévr je proveden, ale vystrazny majak
nesviti.

Zkontrolujte typ funkce naprogramované pro vystup 0GI (tabulka 7).

Zkontrolujte, zda je na svorkdach OGI napéti (pfiblizné 24 V), kdyz by méla lampa svitit.
Pokud tam napéti je, bude zavada na lampé. V takovém pfipadé lampu nahradte novou se
stejnymi parametry. Pokud na svorkdch napéti neni, mize to byt zplisobeno zkratem na pfivodnim
kabelu k lampé.

Manévr je proveden, ale indikator otevieni
brany (OGI) nesviti.

9.1 - Vypis chybovych hlaseni
Jednotka ROBUS miiZe indikovat poruchy, které se vyskytly béhem poslednich 8 manévri. Napriklad preruseni manévru v dlisledku aktivace
fotoburiky nebo prvku Sensitive edge. Pro prohlizeni vypisu poruch postupujte podle tabulky 17.

Priklad

Tabulka 17 - Vypis chybovych hlaseni

1. Stisknéte a pridrzte tlacitko [Stop/Set] na dobu 3 sekund. %
l'l- 3s
: N o »
2. Jakmile LED L1 zaéne blikat, uvolnéte tlacitko [Stop/Set]. L
s ‘.I\ g
3.  Stisknéte a uvolnéte tlaCitko [ A] nebo [ W] pro posun signalizace blikani na L8, nazev input LED (vstupni < hand > hand L
LED), kter4 se vztahuje k Seznamu chybovych hlageni. ;:o Jd L8
4.  Stisknéte a pridrzte tlacitko [Stop/Set], toto tlatitko musi zistat stisknuté béhem kroki 5 a 6. < _.*
Pockejte cca. 3 vtefiny, poté se rozsviti LED odpovidajici chybnym manévrim. LED L1 indikuje
3. vysledek prvniho manévru, LED L8 vysledek 8. manévru. Pokud LED sviti, znamena to, ze béhem manévru 3s e
nastala chyba. Pokud LED nesviti, znamena to, Ze béhem manévru nedoslo k Zadné chybé. ST
6.  Provolbu pozadovaného manévru stisknéte tlacitko [ A] nebo[V]: 4 daep a
Prifazend LED vyda takovy pocet bliknuti, ktery odpovidd poCtu bliknuti vystrazného majéaku, kdyz a : \[:]'
signalizuje chybu (viz tabulku 18). i § i
7.  Uvolnéte tlatitko [Stop/Set] -
H

9.2 - Diagnostika a signaly
Néktera zarizeni poskytuji specialni signaly, které pomahaji rozpoznat jejich provozni stavy nebo jakoukoli poruchu.
9.2.1 - Signaly vystrazného majaku

Béhem manévru blika vystrazny majak jednou za sekundu. Pokud dojde k poruse, blikani je Castéjsi. Svétlo blika dvakrat s prestavkou
na jednu sekundu.

Tabulka 18

Signal Pficina Reseni

1 bliknuti, Chyba systému Bluebus Na zacatku manévru zafizeni pfipojena k BLUEBUS nekomunikuji se zafizenimi béhem

pauza 1s, rozpoznavaci faze. Jedno nebo vice zafizeni mlze byt vadné. Zkontrolujte a v pfipadé potreby

1 bliknuti vyménte vadné zafizeni. Pokud jsou provedeny takovéto zmény musi opakujte proces
rozpoznavani zafizeni.

2 bliknuti, Aktivace fotobunky Na zacatku manévru jedna nebo vice fotobunék blokuje pohyb brany. Ovéfte, zda nejsou na

pauza 1s, draze bréany néjaké prekazky.

2 bliknuti Tento stav je v pfipadé existence prekazky normalni.

3 bliknuti, Aktivace limitu funkce Béhem pohybu doslo u brany k zvySenému tfeni nebo jinému mechanickému

pauza 1s, Sila motoru odporu. Identifikujte pficinu.

3 bliknuti

4 bliknuti, Aktivace vstupu STOP Na zacatku manévru nebo béhem pohybu byl aktivovéan vstup STOP. Identifikujte pficinu.

pauza1s,

4 bliknuti

CZ -25




5 bliknuti, Chyba internich parametrd fidici Pockejte alespon 30 sekund a zkuste zadat néjaky prikaz. Pokud stav pretrvéva,

pauza 1s, jednotky. znamena to, ze doslo k zavazné poruse a elektronicka deska jednotky musi byt

5 bliknuti vymeénéna.

6 bliknuti, Byl prekrocen maximalni povoleny Pockejte nékolik minut, dokud omezovac poctu manévrli neklesne pod maximalni limit.
pauza 1s, pocet limit manévri za hodinu.

6 bliknuti

7 bliknuti, Chyba v elektrickych obvodech Odpojte vSechny napajeci obvody na nékolik sekund a zkuste znovu zadat pfikaz. Pokud stav
pauza 1s, jednotky. pretrvava, znamena to, ze doslo k zdvazné poruse a elektronicka deska jednotky musi byt
7 bliknuti vymeénéna.

8 bliknuti, Prikaz, ktery neumoznuje Zkontrolujte typ pikazu, ktery je trvale pfitomen. MizZe to byt napfiklad pfikaz z ¢asovace
pauza 1s, 8 provedeni dalsich pfikazd, je na vstupu pro otevieni.

bliknuti aktivni.

9 bliknuti, Zafizeni je blokovéno prikazem Odblokuijte zafizeni prikazem na uvolnéni.

pauza1s,

9 bliknuti

9.2.2 - Signaly ridici jednotky

Ridici jednotka ROBUS ma fadu LED kontrolek. Kazda z nich maze
signalizovat urcité stavy v pfipadé normalniho provozu i v pfipadé poruchy.
I3

LED BLUEBUS

Stav

Tabulka 19 - LED u svorek na fidici jednotce

g g o o g 0
LD B SR A .
g <
L]
| §]
HE
[3
De=
1.6AT s
use W
1Bl

Akce

Nesviti Chyba Ujistéte se, Ze je pripojeno napajeni. Zkontrolujte, zda nejsou spalené pojistky a
pokud ano, urCete nejprve pricinu této poruchy a poté je vymeénte za pojistky
stejného typu.

Sviti Zéavazna chyba Nastala zavazna chyba. Zkuste fidici jednotku na nékolik sekund vypnout a pokud
stav pretrvavd, znamena to, Ze je vadna deska s elektronickymi obvody a jeji tfeba
vymenit.

1 bliknuti za sekundu Vse OK Ridici jednotka pracuje spravné.

2 rychld bliknuti

Zmeéna stavu vstupu

Normalni stav, kdyz dojde napF. ke zméné na jednom ze vstup(i: OTEVRIT,
STOP, pi aktivaci fotobunky pouziti radiového ovladace.

Nesviti

Rada bliknuti oddélena Rizné Toto je stejny signal, ktery se objevuje na vystrazné lampé. Viz tabulka 18.
pauzou 1s

Nesviti Aktivace vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu STOP.

Sviti Vse OK Vstup STOP aktivni

Vée OK

Vstup SbS neni aktivni

Sviti

Nesviti

Aktivace vstupu ShS

Normalni stav, pokud je zafizeni pfipojené ke vstupu SbS aktivni.

LED OTEVRIT Stav

Akce

Vée OK

Vstup OTEVRIT neni aktivni

Sviti

Nesviti

Aktivace vstupu OTEVRIT

Normalni stav, pokud je zafizeni pfipojené ke vstupu OTEVRIT aktivni.

LED ZAVRIT Stav

Akce

Vée OK

Vstup ZAVRIT neni aktivni

Sviti

Nesviti

Aktivace vstupu ZAVRIT

Normalni stav, pokud je zafizeni pfipojené ke vstupu ZAVRIT aktivni.

Akce

Vstup AUX_IN rozepnut

Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu AUX_IN

Sviti

Vée OK

Vstup AUX_IN je aktivni
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Tabulka20 - LED u tlacitek na fidici jednotce

Popis

Nesviti Béhem normalniho provozu indikuje, ze rezim "Automatického zavfeni" neni aktivni.
Sviti Béhem normalniho provozu indikuje, ze rezim "Automatického zavreni" je aktivni.
Blika = Probiha programovani funkci

- Pokud bliké spolecné s LEDL2, znamena to, Ze musi byt provedena faze rozpoznavani zafizeni (odstavec 7.6)

Popis
Nesuviti Béhem normalniho provozu indikuje, Ze rezim "Zavreni po aktivaci fotoburiky" nenf aktivni.
Sviti Béhem normalniho provozu indikuje, Ze rezim "Zavreni po aktivaci fotoburiky" je aktivni.
Blika = Probiha programovani funkci
- Pokud bliké spolecné s LEDL1, znamena to, Ze musi byt provedena faze rozpoznavani zafizeni (odstavec 7.6).
Nesviti Béhem normalniho provozu indikuje, ze rezim "Automatického zavfeni" neni aktivni.
Sviti Béhem normalniho provozu indikuje, ze rezim "Automatického zavreni" je aktivni.
Blika = Probiha programovani funkci

- Pokud bliké spolecné s LED L4, musi byt provedena procedura rozpoznavani délky kfidla brany (odstavec 7.7).

Nesviti Béhem norméliniho provozu indikuje, Ze "Pohotovostni rezim" neni aktivni.
Sviti Béhem normalniho provozu indikuje, ze "Pohotovostni reZzim" je aktivni.
Blika = Probiha programovani funkci

= Pokud blikéa spole¢né s LED L3, musi byt provedena procedura rozpoznavani délky kiidla brany (odstavec 7.7).
LED L5 Popis

Nesviti Béhem normdlniho provozu indikuje, ze rezim ,Max. zabér" neni aktivni.

Sviti Béhem normalniho provozu indikuje, ze rezim ,Max. zabér” je aktivni.

Blika Probiha programovani funkci

Nesviti Béhem normalniho provozu indikuje, ze rezim "Vystrazného predblikani" neni aktivni.
Sviti Béhem normalniho provozu indikuje, ze rezim "Vystrazného predblikani" je aktivni.

Blika Probiha programovani funkci

Nesviti Béhem normélniho provozu indikuje, Ze byl vstupem ,ZAVRIT" aktivovén zaviraci manévr.
Sviti Béhem normélniho provozu indikuje, Ze byl vstupem ,ZAVRIT" aktivovan manévr éastecného zaveni.
Blika Probiha programovani funkci

Nesviti Béhem normalniho provozu indikuje, Ze systém ROBUS je nakonfigurovan jako Master.
Sviti Béhem normalniho provozu indikuje, Ze systém ROBUS je nakonfigurovan jako Slave.
Blika Probiha programovani funkci

Tento vyrobek je nedilnou soucasti automatizovaného systému a musi byt s likvidovan spolecné s timto systémem.

Podobné jako ve fazi montaze musi i demontaz a likvidace na konci Zivotnosti byt provedena kvalifikovanou osobou. Vyrobek sestava z riiznych materiald,
z nichZ nékteré mohou byt recyklovény, zatimco jiné musi byt ekologicky zlikvidovany. Informujte se o moznostech recyklace a likvidace v souladu
mistnimi pfedpisy ve vasem regionu.

A\ POZOR! - Nékteré &asti vjrobku mohou obsahovat znegistujici nebo jinak nebezpeéné latky, které pfi uvolnéni do okoli predstavuiji zavazna rizika pro
Zivotni prostredi a zdravi.
Jak je znazornéno na sousednim symbolu, produkt nesmi byt likvidovan spolecné s béznym domovnim odpadem. Roztfidte materialy k
likvidaci podle platnych environmentalnich predpisti ve vasem regionu a odevzdejte je na pfislusném shérném misté nebo tento produkt
vratte pfi koupi nového vyrobku obchodnikovi.
APOZOR! - V pripadé poruseni environmentalnich predpisi pfi likvidaci vjrobku se vystavujete riziku vysokych pokut.
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Aby byla zajisténa trvale vysoka uroven bezpecnosti a dlouha Zivotnost, musi byt systém pravidelné udrZzovan: nejméné kazdych 6 mésicl
nebo po maximalné 20 000 manévrech od posledni provedené udrzby. Jednotky ROBUS jsou vybaveny pocitadlem manévrd a systémem

Udribovych hlaseni, viz odstavec 8.5.

A POZOR! - Udrzba musi byt provadéna v souladu s bezpeénostnimi pokyny uvedenymi v této piiruéce a s platnymi pravnimi predpisy

a normami.

01. OFF

3::4‘

=

) Zkontrolujte stav a opotrebeni vSech materidlli tvoficich systém: vénujte zvlastni pozornost erozi a oxidaci jednotlivych komponentd.
”%"E Nevyhovujici dily vyméiite.

02. | Zkontrolujte stav opotiebeni pohyblivych Casti: pastorek, stojan a v§echny ¢asti kfidla brany; v pfipadé potreby je vyménte.

03. ON

Provedte vSechny zkousky a kontroly uvedené v bodé 6.1 - Testovani.

A Vsechny zde uvedené technické parametry se vztahuji na okolni teplotu 20 °C ( 5 °C). * Nice S.p.A. si vyhrazuje pravokdykoli
pozmeénit své vyrobky pfi zachovani jejich pIné funkénosti.

RB400 RB250HS RB250HS/V1
Vyrobek Elektromechanicky motor pro automatické ovladani posuvnych bran pro rezidencni icely vcetné elektronické
ridici jednotky.
Pastorek Z15m4 Z15m4 Z15m4

Maximalni pocet pracovnich cykld pfi
jmenovitém krouticim momentu

80 cykll za den

(fidici jednotka omezuje pocet
cykld na maximalni hodnotu
uvedenou v tabulce 2)

80 cykli za den

(fidici jednotka omezuje pocet
cykld na maximalni hodnotu
uvedenou v tabulce 2)

80 cykll za den

(fidici jednotka omezuje pocet
cykld na maximalni hodnotu
uvedenou v tabulce 2)

Maximalni kontinualni doba provozu
pfi jmenovitém krouticim momentu

6 minut (fidici jednotka omezuje
dobu kontinuélniho provozu na
maximalni hodnotu uvedenou v

6 minut (fidici jednotka omezuje
dobu kontinualniho provozu na
maximalni hodnotu uvedenou v

7 minut (fidici jednotka omezuje
dobu kontinuélniho provozu na
maximalni hodnotu uvedenou

v tabulce2) tabulce 2) tabulce2)
Meze pouziti ROBUS umoziiuje automatizovat brany az do hmotnostnich a délkovych limitd uvedenych v tabulce 1
Odhadovana zZivotnost 20 000 az 250 000 cykld v zavislosti na podminkach uvedenych v tabulce 2
Napajeni 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz . o 1E0 o
Verze V1 120V~ 50/60Hz 230V~(+10% -15%) 50/60Hz 120V~50/60 Hz
Maximalni spickovy prikon pri rozbéhu / 330W[2A] [3,9A
proud verze/V1] 330W[2A] 330W[3,9A]
Izolacni tiida 1 (pozadovano bezpe¢nostni uzemnéni)
Zélozni napdjeni S volitelnym pfisluSenstvim - PS124
Vystup pro vystrazny majak Pro 2 lampy ELDC LED, pfikon zarovek max. 2x12V/ 21W

Vystup pro indikator otevreni brany
(0.G.1.)

Lampa24V, max. 4 W (vystupni napéti mize kolisat mezi =30 a +50%. Vystup Ize pouzit i pro mala relé.

Vystup BLUEBUS

Jeden vystup pro maximalni pocet 15 jednotek BLUEBUS

Vstup STOP

Pro kontakty typu NO nebo NC nebo pro zafizeni s resistenci 8,2 kQ s automatickym rozpoznavanim zafizeni
(jakdkoli odchylka od stavu uloZeného v paméti jednotky vyvolava piikaz STOP).

Vstup krokovani

Pro kontakty typu NO - normalné oteviené (sepnutim kontaktu se spusti funkce krokovani - Krok za krokem)

Vstup OTEVREN(

Pro kontakty typu NO (sepnutim kontaktu se spusti prikaz OTEVRIT)

Vstup ZAVREN(

Pro kontakty typu NO (sepnutim kontaktu se spusti pfikaz ZAVRIT)

Vstup AUX_IN Vstup radio

Pro kontakty typu NC - normalné zaviené (rozepnutim kontaktu se spusti prikaz STOP)

Konektor pro radiovy pfijimac

Konektor SM pro pfijimace SMXI a OXI

Vstup ANTENA

52 Q pro kabely typu RG58 nebo podobné

Programovatelné funkce

8 funkci typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci (viz tabulky 5 a 7)

Funkce rozpoznavani

Automatické rozpoznavani zafizeni pfipojenych na vystup BLUEBUS.

Rozpoznavani typu zafizeni pro zastaveni (rozpoznani typu kontaktu NO, NC nebo zafizeni s odporem
8,2 kQ).

Automatické rozpoznavani délky brany a kalkulace bod{ pro zpomalovani a ¢astecné otevieni.




ES PROHLASENI O SHODE

a prohlaseni o za€lenéni ¢aste€né kompletovaného strojniho
zarizeni.

Pozn.: Obsah tohoto prohlaseni odpovida obsahu uvedenému v Grednim dokumentu (jeho nejnovéjsi verzi, ktera byla k dispozici pred
tiskem této prirucky), ktery je uloZen ve stredisku Nice S.p.A. Tento dokument byl redigovan pro redakéni ucely. O kopii ptivodniho
prohlaseni je mozné vyzadat u Nice S.p.A. (TV) ltalie.

Cislo prohlaseni: 566/ROBUS400 Verze: 3 Jazyk: CZ

Vyrobce: NICE S.p.A.

Adresa: Via Callalta n°1, 31046 RustignediOderzo (TV) Italy

Subjekt povéreny sestavenim technické dokumentace: NICE S.p.A.
Typ vyrobku: Elektromechanicky pohon s integrovanou fidici jednotkou
Model / Typ: RB250HS, RB400/A, RB400, RB400S

Prislusenstvi: Viz katalog

Nize podepsany Roberto Griffa, generalni feditel, prohlasuje na svou vlastni odpovédnost, Ze vySe popsany produkt je v souladu s
ustanovenimi nasledujicich nafizeni a norem:

= Smérnice 2014/30/EU (EMC), v souladu s nasledujicimi harmonizovanymi normami : EN 61000-6-2:2005,
EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Vyrobek dale spliiuje nasledujici smérnice podle pozadavki pro ¢aste¢né kompletovane strojni zafizeni (pfiloha Il Cast 1 oddil B):
Narizeni 2006/42/EC EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY ze dne 17. kvétna 2006Bezpecnost strojnich zafizeni a nafizeni
95/16/EC (Uprava).

- Prohlasuji, ze tato technicka dokumentace byla sestavena v souladu s pfilohou VII B smérnice 2006/42 / ES a ze byly splnény tyto
zakladni pozadavky: 1.1.1 1.1.2 1.1.3-1.2.1- 1.2.6-1.5.1-1.5.2-1.5.5-1.5.6-1.5.7-1.5.8- 1.5.10-1.5.11

— Vyrobce se zavazuje predat vnitrostatnim organim (v oddvodnénych pfipadech) prislusné informace o ¢aste¢né
kompletovaném strojnim zafizeni pfi zachovani pinych prav na toto duSevni vlastnictvi.

— Pokud je ¢astecné kompletované strojni zafizeni uvadéno do provozu v evropské zemi s jinym Urednim jazykem, nez ktery se
pouziva v tomto prohlaseni, je dovozce povinen zajistit, aby k tomuto prohlaseni byl pfipojen preklad.

— Castecné kompletované strojni zafizeni se nesmi pouzivat, dokud neni cela sestava strojniho zafizeni, prohlasena za vyhovujici
ustanovenim smeérnice 2006/42 / ES (je-li aplikovatelna).

Vyrobek také spliuje nasledujici normy:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015

Oderzo, 16/05/2018
Ing. Roberto Griffa
(Generalni-feditel)
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Uzivatelsky manual
(predejte koncovému uzivateli)

Pred prvnim pouziti systému musi instalacni technik
informovat uzivatele rezidudlnich rizicich. UZivatel si
musi prostudovat tuto uzivatelskou pfirucku.

Tento uzivatelsky manual si uschovejte pro budouci
pouziti a pfi pfevodu systému na jinou osobu ji predejte
novému vlastnikovi.

Vas Automaticky systém je strojni zafizeni, které se
bude chovat podle vasich pokyni. Nespravné pouziti
muze zpUsobit nebezpedi. Nepouzivejte systém, pokud
jsou v blizkosti jeho pohyblivych casti lidé,
zvirata nebo predméty.

Déti: Automatizované systémy jsou navrzeny tak, aby
zarucovaly vysokou Uroven bezpecnosti. Jsou
vybaveny detek&nimi zafizenimi, ktera zabranuji jejich
pohybu, pokud jsou v draze jejich pohybu lidé nebo
pfedméty. Je vSak vhodné zabranit tomu, aby si déti
hraly v jejich blizkosti a zejména by se jim nemely
dostat do rukou jejich ovladaci prvky - nejedna se
o hracku!

Kontroly systému: Pfi pravidelnych kontrolach
provérujte zejména stav vSech kabell, horni vedeni,
ozubeny hreben a koncové dorazy, aby se vcas zjistily
mozné zavady, popr. opotrebeni nebo poskozeni.

- Bezpecnostni funkci prvkl safety edges kontrolujte
pravidelné kazdy mésic.

- Systém nepouzivejte, pokud si vyZzaduje provedeni
oprav nebo uUprav. Jakakoli zavada nebo nespravné
vyvazena brana mize zplsobit Uraz.

Poruchy: Pokud systém vykazuje zavady, vypnéte
napajeni. Nikdy se nepokousejte o opravu; pozadejte
0 pomoc vaseho instalacniho technika.

- Systém je mozné ovladat ru¢né: uvolnéte
servopohon postupem podle kapitoly Ru¢ni uvolnéni
pohonu.

- Neménte zadnym zplsobem systém ani nastaveni
jeho parametrd. Za tyto operace je vylucné
zodpovédny

vas instalacni technik.

- Zaveérecny test, pravidelna udrzba a veskeré opravy
musi byt dokumentovany osobou, ktera je provedla. O
téchto Ukonech musi byt pofizen zapis a tyto
dokumenty musi byt ulozeny u majitele systému.

Dilezité upozornéni: Pokud bezpecnosti prvky
nefunguji, nechte systém co nejdfive opravit. Provoz
je v takové pripadé dovolen jediné pokud, je brana
zcela oteviena a nepohybuije se.

Likvidace: Na konci Zivotnosti zajistéte, aby bylo
zarizeni likvidovano kvaliflkovanym personalem a aby
materialy byly recyklovany nebo Srotovany podle
platnych mistnich predpist pro tuto kategorii vyrobka.

Udrzba: Stejné jako jind podobnéa strojni zafizeni i
tento systém vyzaduje pravidelnou udrzbu, aby byla
zajisténa jeho optimalni funkce, dlouhd Zivotnost a
bezpecCnost. S instalacnim technikem se dohodnéte
na planu pravidelné udrzby. Spolecnost Nice

30-CZ

doporucuje provadéni kontrol a udrzby kazdych Sest
mésicl pfi béZném domacim pouziti.
Tento interval mUlze velmi zdaviset na intenzité
pouzivani. K provadéni kontrol, udrzby a oprav je
opravnén pouze kvalifikovany personal.

= Rucni uvolnéni pohonu

= Ruéni zajisténi pohonu




Nice SpA

Via Callalta, 1

31046 Oderzo TV
Italy
info@niceforyou.com

IDV0629A01EN_31-01-2019





