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1.1

VSEOBECNA BEZPECNOSTNi VAROVANI A
OPATRENI

VSEOBECNA VAROVANI

& UPOZORNENI! Pokyny dtilezité pro bezpeénost. Dodrzuj-
te vSechny uvedené pokyny, protoze nespravna instalace
muze zpUsobit vazné Skody.

N

UPOZORNENI! Pokyny diilezité pro bezpeénost. Pro bez-
pecnost osob je duleZité dodrzovat tyto pokyny. Uscho-
vejte peclivé tento navod.

UPOZORNEN:I! Dodrzujte nasledujici varovani:

Pfed zahajenim instalace zkontrolujte , Technické parametry vy-
robku“, zejména to, zda je tento vyrobek vhodny pro automati-
zaci vaSi vedené soucasti. Kdyz neni vhodny, NEINSTALUJTE

jei.

Vlyrobek nelze pouzit dfive, nez bude provedeno uvedeni do
provozu, jak je uvedeno v kapitole ,Zavérecna kontrola a uve-
deni do provozu“.

Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi byt realizace
automatizace provedena v souladu s harmonizovanymi
normami, uréenymi platnou smérnici o strojnich zafrize-
nich, které umoziiuji prohlasit domnélou shodu automa-
tizace. S ohledem na tuto skutecénost musi byt veskeré
ukony pripojeni vyrobku k elektrickeé siti, jeho zavérecna
kontrola pred uvedenim do provozu a udrzba provadény
vyhradné kvalifikovanym a kompetentnim technikem.

Pfed zahajenim instalace vyrobku zkontrolujte, zda. je vSechen
material, ktery ma byt pouzit, v dokonalém stavu a vhodny k
pouziti.

\lyrobek nenf urCen pro pouziti osobami (vCetné déti) se snize-
nymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi schopnostminebo
s nedostatecnymi zkuSenostmi a znalostmi.

Déti si se zarizenim nesmi hrat.

Nedovolte détem, aby sihraly s ovladacimi prvky zafizeni. Udr-
Zujte dalkova ovladani mimo dosah déti.

Aby se predeslo jakémukoli nebezpeéi zplisobenému
nahodnym obnovenim c¢innosti tepelného zarizeni pro
preruseni ¢innosti, toto zafizeni nesmi byt napajeno pro-
stiednictvim externiho odpinaciho zafizeni, jako je ¢aso-
vac, ani nesmi byt pripojeno k obvodu, ktery je pravidelné
napajen a odpojovan z provozu.

V siti napajeni zafizeni zajistéte vypinaci prvek (neni soucasti vy-
bavy) se vzdalenosti kontaktd, kterd umoznuje upliné odpojeni v
podminkéch ur€enych kategoril prepéti lll.

Béhem instalace manipulujte s vyrobkem opatné, aby nedoslo
k pritlaceni, ndrazu, padu nebo styku s kapalinami jakéhokoli
druhu. Neumistujte vyrobek do blizkosti zdrojdi tepla ani jej ne-
vystavujte otevienému ohni. VSechny tyto Ukony by jej mohly
poskodit a zapfiinit nespravnou Cinnost nebo nebezpecné
situace. Pokud k tomu dojde, okamZzité pozastavte instalaci a
obratte se na servisni sluzbu.

1.2

Vyrobce neprijima zadnou odpoveédnost za ublizeni na zdravi
nebo Skody na vécech a majetku, majici pficinu v nedodrzeni
montéznich pokynd. V téchto pripadech je vyloutena zaruka na
vady materialu.

Vazena Uroven emise akustického tlaku A je nizsi nez 70 dB(A).
Cisténi a udrzbu, které ma provadét uZivatel, nesméji provadét
déti bez dozoru.

Pred provadénim ukond na zarizeni (Uidrzba, Cisténi) vzdy odpoj-
te vyrobek od napdjeci sité a od pipadnych akumulétord.
Pravidelné kontrolujte zafizeni, pfedevSsim zkontrolujte kabely,
pruziny a drzaky, a to za u¢elem odhaleni pfipadnych nevyvaze-
ni a piiznakd opotrebeni nebo poskozeni. Viyrobek nepouzivejte,
pokud je potfebna oprava nebo sefizeni, protoze porucha in-
stalace nebo nespravné vyvazeni automatizace mohou zpUsobit
zraneni.

Obalovy material vyrobku je tfeba zlikvidovat v souladu s platny-
mi mistnimi predpisy.

Udrzujte osoby v dostateéné vzdalenosti od automatizace bé-
hem jejiho pohybu prostiednictvim oviadacich prvkd.

Beéhem provadéni pohybu kontrolujte automatizaci a udrzujte
0soby v dostatecné vzddlenosti az do ukonceni jeho pohybu.
Nespoustéjte vyrobek, pokud se v jeho blizkosti nachézeji oso-
by, které provadéji prace na automatizaci; pfed zahajenim téch-
to praci odpojte elektrické napajeni.

Pokud je napajeci kabel poskozen, musi byt vyménén vyrobcem
nebo jeho servisni sluzbou nebo v kazdém pripadé. osobou s
podobnou kvalifikaci, aby se zabranilo jakémukoli riziku.

Pozor! Pro prepravu vyrobku pouzivejte vhodny balikovy vozik a
rukojeti na obalu pro zajisténi bezpec¢nosti béhem manipulace.

VAROVANI PRO INSTALACI

Pred instalaci motoru pohonu zkontrolujte, stav vrat z hledis-
ka mechaniky, tedy zda jsou vrata spravné vyvazena a zda se
vhodngé oteviraji a zaviraji.

Pfed instalaci motoru pohonu odstrarite vSechna prebytecna
lana nebo fetézy a vypnéte jakékoli zafizeni, které neni potfebné
pro pohanénou ¢innost, jako jsou pojistné prvky.

Pokud je brana, ktera ma byt automatizovana, vybavena bran-
kou pro chodce, je tfeba pripravit zafizeni s fidicim systémem,
ktery zabrani ¢innosti motoru, je-li branka pro chodce oteviena
Nainstaluite manévrovaci soucast pro manuaini- uvolnéni (ma-
nualni manévr) do vysky mensi nez 1,8 m. POZNAMKA: Je-li
mangévrovaci soucast odnimatelna, méla by se nachazet v bez-
prostredni blizkosti vrat.

Ujistéte se, ze se ovladaci prvky nachazeji v dostatecné vzdale-
nosti od pohyblivych soucasti, a Ze jsou za vSech situaci pfimo
viditelné. S vyjimkou pfipadu, kdyz se pouziva voli¢, musi byt
ovladaci prvky nainstalovany do minimaini vysky 1,5 m a nesmi
byt pristupné.
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- Pokud je pohyb otevirani kontrolovan protipozarnim systémem,
ujistéte se, ze pripadna okna vétsi nez 200 mm budou zaviena
ovladacimi prvky.

- Zabranite jakékoliv formé uvaznuti mezi pohyblivymi a pevnymi
soucastmi béhem pohybu zafizeni.

- Umistéte pevnym a trvalym zplsobem $titek tykajici se manual-
niho ovladani do blizkosti prvku, ktery umoznuje provedeni sa-
motného manévru.

- Po instalaci motoru pohonu je tfeba se ujistit, Zze cely mechani-
smus, ochranny systém a jakykoliv mechanicky ovladaci prvek
fungujf spravné.

- Svislé brany a vrata vyzaduiji funkci nebo zafizeni na ochranu
proti padu

- U motorl pohonu, které po instalaci umoznuiji pristup k nechra-
nénym pohyblivym soucastem, musi byt tyto soucasti nainsta-
lovany ve vySce nejméné 2,5 m nad podiahou nebo nad jinou
Urovni, ktera umoznuje pristup.

- Ujistéte se, Ze bude zabranéno piipadnému uvaznuti zpdsobe-
nému pohybem pfi otvirani vedené ¢asti.

- Poinstalaci se ujistéte, e je mechanismus sefizen spravné a ze
systém ochrany a pfipadného manuainiho odblokovani fungujf
Spravné.

Pristroje s bateriemi
- Pri vyméné baterii musi byt zafizeni odpojeno od napajen.
- Pred likvidaci zafizeni je tfeba z néj vyjmout baterie.
- Baterie musf byt zlikvidovany bezpe¢nym zplsobem.
- Pokud nejsou baterie nabijeci, nevyménuite je za ty nabiject.

Pristroje s LED svétlem
- Pohled do LED svétla zblizka a po delsi dobu mlize oslepit zrak.
Soucasné mlze snizit vizualni schopnosti a zptsobit nehody.
- Nedivejte se pfimo do LED svétel.

Pristroje s radiozaiizenim

- Provysilace: 433MHz: ERP < 10dBm - 868MHz: ERP < 14dBm;
pro prijimace: 433MHz, 868MHz.
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2 POPIS VYROBKU A JEHO CiLOVE URCENI

HOPP je rada motorovych reduktorll s kloubovym ramenem a vngjSim
montazi, které Ize pouzit k automatizaci bran nebo kfidlovych dvefi pro
reziden¢ni a prdmyslové pouziti. Jsou vybaveny robustnim hlinikovym ra-
menem proti sevieni a jsou idealni pro intenzivni pouziti.

Hlavni ¢ast automatizace tvofi jeden nebo dva elektromechanické moto-
rové reduktory (v zavislosti na poctu kfidel, které maji byt automatizovany),
kazdy vybaveny stejnosmérnym motorem a reduktorem s pfimymi zuby.
Motorovy reduktor HO7124 je vybaven Fidici jednotkou, kterd Fidi jeho pro-
VOZ.

Ridici jednotka je pripravena k pripojeni k riiznym zafizenim patficim do
systému Opera, systému Bluebus a solarniho napajeciho systému Sole-
myo.

Hopp funguije na elektrickou energii. V pfipadé vypadku napéajeni z elek-
trické sité je mozné odblokovat pomoci specialniho klice a ruéné pohybo-
vat automatizaci, nebo je mozné pouzit volitelny doplnék zalozni baterie
PSS124, ktery umoziuje nékolik manévrd i bez napajeni z elektrické sité.

Automatizace umoznuje instalaci réiznych doplrikd, které zvysuji funkénost
a zajistuji bezpecnost.

Tento produkt spliuje kritéria stanovena predpisem “Standby”.
Produkt prejde do rezimu Standby 5 minut (konfigurovatelné) po
dokonéeni spravného manévru.

& UPOZORNENI! Jakékoli jiné nez zde uréené pouziti nebo
pouziti v podminkach odliSnych od téch, které jsou uve-
deny v tomto navodu, se povazuje za nevhodné, a tedy
zakazané!

2.1 SEZNAM SOUCASTI, KTERE TVORIi VYROBEK
“Figura 1” ukazuje hlavni ¢asti, které tvofi motorovy reduktor HO7124.

4 )

Viko

Zalozni baterie (doplnék)

Pojistka

Elektronicka Fidici a kontrolni jednotka (pouze na HO7124)
Pfijima¢ OXI

Napédjeci konektor

Kli¢ pro odblokovani/zablokovani
Elektroprevodovka

Montazni konzola motorového reduktoru
Montézni konzola ramene

Rameno
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3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACI

& Instalace musi byt provedena kvalifikovanym personalem

v souladu s platnymi zakony, normami a narizenimi i v

souladu s informacemi uvedenymi v tomto navodu.

Pfed provedenim instalace vyrobku je tfeba:

- zkontrolovat neporuSenost dodavky;

- zkontrolovat, zda je veSkery material urCeny k pouziti v dokonalém stavu
a zda je vhodny pro urcené pouZiti;

- 0veérte, zda je konstrukce brany vhodna pro automatizaci

- ovéfte, zda hmotnost a rozméry kfidla odpovidaji limitim pouziti uvede-
nym v odstavci “Vymezené pouziti vyrobku”

- ovéfte, zda je prostredi vybrané pro instalaci kompatibilni s celkovymi

rozméry produktu (viz ,obrazek). 5")

v prostfedi, kde ma byt motorovy reduktor instalovan, se uijistéte, Ze

je dostatek prostoru pro Uplnou rotaci jeho ramene (viz ,obrazek). 2")

4 N\

(2]

MIN 400 mm

\_ J

- overte, zda na celé draze brany, pfi zavirani i otevirani, nejsou. zadné
body s vySSim tfenim

- ovefte pevnost mechanickych doraz( pres drahu, zkontrolujte, zda ne-
dochazi k deformacim, i kdyz kfidlo silné narazi na doraz

- overte, zda je kfidlo v rovnovaze, tj. nemélo by se pohybovat, pokud je
ponechano v jakékoli poloze

- ovefte, zdamontazni oblast neni vystavena zaplavam; pripadné zajistéte
montaz produktu dostatecné zvednutého od zeme

- zkontrolovat, zda prostor upevnéni elektroprevodovky umoznuje snad-

né a bezpecné provedeni odjisténi a manuainiho manévru;

- ovéite, zda jsou montazni body rliznych zafizeni v oblastech chrané-

nych pred narazy a zda jsou povrchy dostatecné pevné

- zabrante ponoreni ¢asti automatizace do vody nebo jinych kapalnych

latek

- neumistujte produkt blizko plamen(i nebo zdrojli tepla; v potencialng vy-

busnych atmosférach, zviasté kyselych nebo solnych; to mlize poskodit
produkt a zplisobit poruchy nebo nebezpecné situace

- pokud je v kiidle nebo v oblasti pohybu kfidla pritomna vnitfni prichozi

dvefe, ujistéte se, ze nebrani normalnimu pohybu, a pfipadné zajistéte
vhodny blokovaci systém

- pripojte fidici jednotku k elektrické napdjec linii vybavené bezpecnost-

nim uzemnénim

- pfipojte branu k ochrannému uzemnéni v souladu s platnymi normami
- Na elektrickém vedeni je tfeba poditat se zafizenim, které zajisti Upiné

odpojeni automatizace od sité. Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty
s takovou rozpinaci vzdalenosti, ktera umoznuje Upiné odpojeni v pod-
minkéch kategorie prepéti lll, ve shodé s pravidly pro instalaci. V pfipa-
dé poteby toto zafizeni zaruCuje rychlé a bezpe¢né odpojeni napdjent;
proto se musi nachazet na misté viditelném z automatizace. Kdyz je
umisténo v poloze, kterou neni vidét, musi byt vybaveno systémem, kte-
ry znemozni pfipadné ndhodné opétovné nebo neautorizované pripoje-
ni napdjeni s cilem zabranit jakémukoli nebezpeci. Odpojovaci zafizeni
nenf doddvano s vyrobkem.

3.2 VYMEZENE POUZITi VYROBKU

Pred instalaci motorového reduktoru provedte nasleduijici kontroly:
- ovéfte, zda kridlo, které ma byt motorizovano, odpovida stanovenym

hodnotam (viz ,obrazek). 3")

- maximalni Sitka kifidla: 2,4 m (s hmotnosti az 160 kg)
- maximalni hmotnost kfidla: 250 kg (s Sitkouaz 1,6 m)
- overte limity hodnot uvedenych v kapitole “TECHNICKE PARAMET-

RY”

- minimalnf Sifka prostoru uréeného pro instalaci motorového reduktoru:

170 mm

- montazni konzola ramene musi byt umisténa v pevné oblasti kridla (na-

priklad ram), aby byla zajisténa pevna a bezpe¢na montaz.
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3.2.1 TRVANLIVOST PRODUKTU

Trvanlivost je priméma ekonomicka Zivotnost produktu. Hodnota trvan-

livosti je silné ovlivnéna indexem narocnosti manévrd: tj. souctem vSech

faktor(l, které prispivaji k opotiebeni produktu.

Pro odhad trvanlivosti vasi automatizace postupuijte nasledovné:

1. secCtéte hodnoty polozek v "Tabulka 1 tykajici se podminek v sys-
tému

2. na grafu v “Figura 4”, od pravé nalezené hodnoty nakreslete svis-
lou Géru az k priseciku kiivky; od tohoto bodu nakreslete vodo-
rovnou Garu az k praseciku Gary “manévrovacich cykld”. Zjisténa
hodnota je odhadovana trvanlivost vaseho produktu.

Hodnoty trvanlivosti uvedené v grafu jsou dosazeny pouze pii prisném

dodrzovani planu udrzby, viz kapitola “UDRZBA VYROBKU’. Odhad

trvanlivosti je proveden na zakladé konstrukénich vypoctl a vysledk( testd

provedenych na prototypech. Protoze se jedna o odhad, nepredstavuje

zadnou explicitni zaruku skute¢né zivotnosti produktu.

Priklad vypoctu trvanlivosti: automatizace brany s kridlem dlou-
hym 1,3 m a hmotnosti 180 kg, napfiklad s plnym kridlem.

V "Tabulka 1” |ze ziskat “indexy naroCnosti” pro tento typ instalace: 15%
(“Délka kridla”), 30% (“Hmotnost kiidla”) a 15% (“PIné kfidlo”).

Tyto indexy musi byt secteny, aby se ziskal celkovy index narocnosti, ktery
v tomto pfipadé je 60%. S nalezenou hodnotou (60%) ovéfte na grafu, na
vodorovné ose (“index naro¢nosti”), odpovidajici hodnotu “manévrovacich
cykll”, které bude nas$ produkt schopen provést béhem své Zivotnosti =
priblizné 100.000 cykId.

Tabulka 1
<1,0m 0%
Délka kridla 1,0-1,5m 15%
1,5-24m 20%
<100 kg 0%
Hmotnost kfidla 100 - 150 kg 20%
150 - 250 kg 30%
Teplota prostiedi nad 40°C nebo pod 0°C 20%
nebo vihkost nad 80%
PIné kfidlo 15%
Instalace ve vétrné oblasti 15%

Poznamka Udaje se vztahujf na vyvazenou sekéni branuv perfekt-
nim stavu Gdrzby.
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3.3 IDENTIFIKACE A VNEJSi ROZMERY

Rozméry a Stitek (A) umoznuijici identifikaci produktu jsou uvedeny v “Fi-
gura’b’.
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3.4 PRIPRAVNE PRACE PRO INSTALACI

Obrézek znazorriuje priklad zafizeni automatizace vytvorené s pouzitim komponentd od firmy Nice.
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A Fotobunky na sloupku Poznamka 1 Pokud je napajeci kabel delsi nez 30 m, je tfeba pouzit
B Motorovy reduktor bez fidici jednotky (mod. HO7224) kabel s vetSim prdfezem (3 x 2,5 mm?) a je treba nainstalovat
C Fotobunky (mod. EPM) ochranné uzemnéni v blizkosti automatizace.
D Mechanicky doraz pfi zavirani ; . o .
E Elektricky zamek Poznamka 2 Pokud kabel BlueBus presahuje délku 20 m, az do
F \Wstrazny majak MLBT maximalni délky 40 m, je nutné pouZit kabel s vétsim priirezem (2
G Motorovy reduktor s fidici jednotkoy (mod. HO7124) x 1 mm?).
H Digitaini klavesnice (mod. EDSB) - Ctecka transpondert (mod. ETPB) | poznamka 3 Tyto dva kabely mohou byt wménény za jediny kabel

- KliGovy prepina¢ (mod. EKSU)

VlySe uvedené komponenty jsou umistény podle typického a obvyklého
schématu. Jako referencni priklad pouzite schéma “Figura 6” a urCete
pribliznou polohu, kde bude kazdy komponent v systému nainstalovan.

Tabulka 2

TECHNICKE PARAMETRY ELEKTRICKYCH KABELU
aceni | Parametry kabelu

Kabel NAPAJENI RIDICI JEDNOTKY
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Maximélni délka 30.m [poznamka 1]
Kabel MAJAKU
2 1 kabel 2 x 1 mm?
Maximalini délka 20 m
Kabel ANTENY
3 1 stinény kabel typ RG58
Maximalni délka 20 m; doporucena <5 m
Kabel BLUEBUS ZARIZENI
4 1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maximaini délka 20 m [poznamka 2]
Kabel VOLICE S KLICEM
5 2 kabely 2x0,5 mm? [poznamka 3]
Maximalini délka 50 m

Kabel ELEKTROZAMKU
6 1 kabel 2 x 1 mm?
Maximalni délka 6 m

Kabel NAPAJENI ELEKTROPREVODOVKY
7 1 kabel 3 x 1,5 mm?

Maximalni délka 10 m

N
A

4 x 0,5 mm2.

Pred provedenim instalace pripravte potiebné elektrické
kabely pro vas systém, s odkazem na “Figura 6” a na ka-
pitolu “TECHNICKE PARAMETRY”.

Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostredi, ve kte-
rém probiha instalace.

Béhem kladeni trubek pro prichod elektrickych kabell
zohlednéte skuteénost, ze v dusledku mozné usazené
vody v derivacénich jimkach, mohou spojovaci potrubi
zpusobovat vznik kondenzatu uvnitf Fidici jednotky a po-
Skodit elektronické obvody.
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3.5 INSTALACE ELEKTROPREVODOVKY

Chybna instalace mize zpUsobit vaZna poranéni osoby,
ktera provadi praci a osob, které pouzivaji zarizeni.

Pred zahajenim montaze automatizace provedte pfiprav-
né kontroly popsané v odstavcich ,,Pfipravné kontroly pfi
instalaci“ (strana 5) a ,Vymezené poutziti vyrobku“ (strana
5).

Pro instalaci HOPP:
1. zmérfte hodnotu (A)

(& v

2. umistéte kridlo do pozadované maximaini oteviené polohy a ovérte
hodnotu vysledného Uhlu otevieni

3 s hodnotou (A) a nalezenym thlem otevieni pouzijte graf k urCeni
hodnoty (B). Napfiklad: pokud je (A) 100 mm a pozadovany Uhel je
100°, hodnota (B) bude pfiblizné 180 mm

e B

110 130 150 170 200 220 250 300
[T
0 —
S 105°-110°
100 —|
A
150 —| 100°-105°
200 —
95°-100°

250 —

v 90°-95°
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4.

pouziite montazni konzolu (C) ve vodorovné poloze jako Sablonu
pro urceni polohy Gtyf montaznich otvord
~
J

vyvrtejte otvory na ur¢enych mistech

6.

pripevnéte montazni konzolu (C) motorového reduktoru ke sténé
pomoci vhodnych hmozdinek, Sroubd a podlozek (nejsou soucasti
dodavky)

~




7. pripevnéte motorovy reduktor ke konzole pomoci dvou Sroubd | 9. ruéné odblokujte motorovy reduktor (viz odstavec ,Manualni od-

M4,8x13 (D) dodanych v baleni jisténi a zajisténi elektroprevodovky")
e N 10.  urCete montazni oblast konzoly na kfidle brany, maximalné prodlou-
@ zenim ramen motoroveého reduktoru
Je dulezité umistit konzolu na nejvzdalenéjsi bod vzhle-
dem k poloze motorového reduktoru.
~
o J
8. pripevnéte zakfivené rameno (E) k pfimému ramenu (F) pomoci
¢epu (G) a pojistného krouzku (H). Stejnym zplisobem pripevnéte
montazni konzolu pro kfidlo brany (I) k zakfivenému ramenu (E)
4 @ N
L J

11.  vyvrtejte otvory do kfidla
12.  oddélte montazni konzolu od zakfiveného ramene odstranénim po-
jistného krouzku a pfislusného Cepu

CESKY -9



13.

pripevnéte konzolu ke kfidlu brany ve vodorovné poloze pomoci
vhodnych SroubU (nejsou soudasti dodavky)

/ m N

- J

14.  znowu pfipevnéte rameno ke konzole pomoci Gepu a pojistného
krouzku, které byly odstranény

15. pred zablokovanim motorového reduktoru provedte nastaveni kon-

covych poloh (viz odstavec ,Nastaveni mechanickych konco-
vych poloh").

3.6 NASTAVENi MECHANICKYCH KONCOVYCH

POLOH

Pro nastaveni koncovych poloh postupujte nasledovné:

1. odblokujte motorovy reduktor pomoci specialniho klice (viz odsta-
vec “Manualni odjisténi a zajisténi elektroprevodovky”)

2. ruéne umistete kridla brany do maximaini oteviené polohy

3. otocCte plastovy disk (A) umistény na spodni ¢asti motoroveha re-
duktoru, umisténim Sterbiny pod rameno do ur¢ené polohy

/ @ N

A
\ J
4. vloZit koncovy spinac (B) do prvni pfistupné polohy: zkuste jej viozit

podle pokyn(

10 - CESKY

5. otocte disk (A) tak, aby koncovy spina¢ nevypadl, a umistéte Ster-
binu do polohy zobrazené v “Figura 18”. Pro presnejSi nastaveni
upravte nastavovaci Sroub (C)

G /

Pokud v systému neni pfitomen zemni doraz, je nutné
cely postup opakovat i pro nastaveni koncové polohy pfi
zavirani

6. pevné utahnéte upeviovaci matici disku (D), aby se zajistilo, Ze se
nahodné neotodi.



3.7 MANUALNI ODJISTENI A ZAJISTENI
ELEKTROPREVODOVKY

Motorovy reduktor je vybaven mechanickym odblokovacim systémem,

ktery umozniuje rucni otevirani a zavirani brany.

Tyto Ukony manualniho ovladani musi byt provedeny v pripadé vypadku

elektrické energie, poruch ¢Cinnosti nebo fézi instalace.

Pro odblokovani postupuite nasledovné:
1. vlozte a otocte KIi¢ (A) proti sméru hodinovych rucicek o 180°

4 N

®
(o,

G J

2. v tomto okamZiku je mozné ruéné pohybovat kfidlem do pozado-
vané polohy.

Pro zajisténi postupujte nasledovné:
1. otocCte Kli¢ (A) ve sméru hodinovych rucicek o 180°
2. vytahnéte KIiG.

ELEKTRICKE ZAPOJENI

I

.1 PRIPRAVNE KONTROLY

N

Vsechna elektricka pfipojeni musi byt provedena bez pfi-
tomnosti elektrického napajeni a s odpojenym nouzovym
napajenim (je-li sou¢asti automatizace).

Spojovaci tkony musi byt provedeny vyhradné kvalifiko-
vanym personalem.

> B b

Na elektrickém vedeni je treba pocitat se zarizenim, které
zajisti Uplné odpojeni automatizace od sité.

- Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty s takovou rozpinaci vzda-
lenosti, ktera umoznuje Upiné odpojeni v podminkach kategorie
prepéti lll, ve shodé s pravidly pro instalaci.

Pro provedeni elektrického pfipojeni postupujte nasledovné:
1. otevfete kryt (A) motorového reduktoru

4 N

!

22
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2. proviéknéte napajeci kabel a dalsi elektrické kabely otvorem ve
spodni ¢asti motorového reduktoru

/~ I\
® AT

N\ J

3. nejprve pripojte napajeci kabel motoru s fidici jednotkou HO7124:
odsroubujte kabelovou prichodku (B)

4 N

(24

/@ N\

stejnym postupem pripojte napajeci kabel k motoru bez Fidicl jed-
notky HO7224

pripojte kabely pfitomnych doplhkovych zafizeni, s odkazem na
“Figura 27" a na odstavec "Fotoburiky"

zavrete kryty motorového reduktoru.
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4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.21 SCHEMA ZAPOJENI
4 N\

27

STOP SBS OPEN

e | or

8K2

FLASH X RX
EL
uebus

© || ©
4 U Sl o
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|

G

T

{
2l

H

B

5
S P
¥ZLLOH ¥TZLOH

A
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=

'Iﬁllll!!lh

L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1
I O

L1

e

Stop/Set ]

Open A

Close ¥

|

4.2.2 POPIS ZAPOJENI
Tabulka 3

ELEKTRICKA ZAPOJENI
Svorky Popis
Flash Vystup pro vystrazny majak s 12 V lampou (maximéalné 21 W) nebo vystrazny majak ELDC [poznamka 1]
EL \Wystup proelektrozamek 12 VA (maximéalné 15 VA) [poznamka 1]
K této svorce Ize pripojit kompatibilni zafizeni. VSechna se pripojujf paralelng prostrednictvim pouhych dvou vodict, kterymije
Bluebus pf@nééeno elektrické napajent i signaly komunikace.
Priklad: EPM, EDSB, ETPB
Dalsi informace o BlueBUS jsou uvedeny v odstavci “BlueBUS”.

Vstup pro zafizeni, ktera blokuji nebo pipadné zastavuii probihajici manévr. S vhodnymi opatfenimi na vstupu je mozné pfipojit

Stop kontakty typu “Normalné Zavieno”, typu “Normainé Otevieno” nebo zafizeni' s konstantnim odporem.
Dalsi informace o STOP jsou uvedeny v odstavci “Vstup STOP”.
Sbs Vstup pro zafizeni, ktera oviadaji pohyb v krokovém rezimu; Ize k nému pripajit ,spinaci kontakty.
Open Vstup pro zafizeni, ktera fidi pohyb ¢aste¢ného otevieni 1; je mozné pripajit kontakty typu “Normalné Otevfeno”.
M1 vystup pro motorovy reduktor bez fidici jednotky (HO7224)
M2 vystup pro motorovy reduktor s fidici jednotkou (HO7124)
1-2 Vistupy pro pfipojeni antény (na pfijimaci OXI)
Poznamka 1 Vystupy “Flash” a “EL” mohou byt naprogramovany s jinymi funkcemi (viz odstavec "Programovani prvni turovné (ZAP.-VYP)").
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5 FINALNi KONTROLY A UVEDENI DO

CINNOSTI

Pred zahajenim faze ovéfeni a spusténi automatizace je vhodné umistit
kridlo priblizné do poloviny drahy, aby se mohlo volné pohybovat pfi ote-
virani i zavirani.

5.1 PRIPOJENi NAPAJENI

Pripojeni napajeni musi byt provedeno zkusenym kvalifi-
kovanym personalem, ktery spliiuje potiebné pozadavky,
za kompletniho dodrzeni zakonU, norem a nafizeni.

Bezprostfedné po dodani napéti vyrobku se doporuCuje provést nékteré

jednoduché kontroly:

1. ovérte, zda led "BlueBUS" pravidelné blika s frekvenci jednoho
bliknuti za sekundu

2. ovérte, zda také blikaji ledy na fotobunkach (na TX i RX); typ blikani
neni vyznamny, zavisi na jinych faktorech

3. ovérte, zda je vystrazny majak pripojeny k vystupu FLASH vypnuty.

V opacném pripadé je tfeba okamzité vypnout napdjeni fidici jednotky a
zkontrolovat elektrické zapojeni.

Dalsi uzite¢né informace pro hledani a diagnostiku zavad jsou uvedeny v
kapitole “CO DELAT, KDYZ... (priivodce Fes$enim problému)”.

5.2 UGENI ZARIZENI

Po pripojeni napajeni je nutné nechat fidici jednotku rozpoznat zarizeni
pfipojena na vstupy "BlueBUS" a "STOP". Pred touto faziledy "L1" a "L2"
blikaji, aby naznadily, e je nutné provest uceni zarizeni.

Faze uceni musi byt provedena i tehdy, pokud k fidici jed-
notce neni pripojeno zadné zafrizeni.

Postupujte pfitom nasledovné:
stisknéte a souCasné podrzte stisknuta tlacitka [Open A] a
[Stop/Set]

2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED kontrolky ,L1“ a ,,L2“ zacnou blikat
rychle (po priblizné 3's)

3. vyckejte nékolik sekund, dokud fidici jednotka neukonci uceni za-
fizeni

4. na konci této faze musi byt led “Stop” zapnuty a ledy “L1” a “L2”

musi byt vypnuté (mohou zacit blikat ledy “L3” a “L4”).

(o~ )
eL []]

IBT4N
Blueb\;s

s L1
L8 L7 L6 L5 L4 L3\ |p H// B L2

N = o

)N
’ | Close V || Stop/Set [| Open A ‘

\ J
Fazi uceni pripojenych zafizeni Ize kdykoli zopakovat, i po instalaci, na-
priklad pokud je potfeba pfidat zafizeni; pro provedeni nového uceni viz
odstavec “U€eni dalSich zarizeni’.
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5.3 UGENi POLOH MECHANICKYCH DORAZU

Po uceni zafizent je nutné provést uceni poloh mechanickych dorazd (ma-
ximalni otevieni a maximalni zavieni). Tento postup Ize provést tfemi zpd-
soby: automaticky, manualni a smiSeny.

V rezimu automaticky fidici jednotka provede uceni mechanickych do-
razd a vypocita nejvhodngjsi posuny kiidel “SA” a “SC” ('Obrazek 29").

Pred zahajenim automatického uceni ovéite, zda je sila
motoru vhodna pro pouzity typ motoru (viz odstavec
»Programovani druhé urovné (nastavitelné parametry) -
Funkce L5").

V rezimu manualni jsou polohy (“Figura 29”) programovany jednotlive,
presunutim kfidel do pozadovanych bod(. Programovanou polohu Ize
identifikovat diky blikani jednoho ze Sesti ledd “L1...L6" (viz ,Tabulka 4").

V rezimu smiSeny Ize provést automaticky postup a nasledné pomoci
manualniho postupu upravit jednu nebo vice poloh, s vyjimkou poloh “0” a
“1” (“Figura 29"), které odpovidaji poloham mechanickych doraz(.

~

. %
Tabulka 4

PROGRAMOVACIi POLOHY

Poloha maximalniho zavient: kdyz kfidlo
Pl L1 motoru 1 narazi na mechanicky doraz
(motor 1) o
zavreni
Poloha maximalniho zavieni: kdyz kfidlo
selez L2 motoru 2 narazi na mechanicky doraz
(motor 2) -
zavreni
Poloha SA Poloha, od které zacne otevirani kidla
L3
(motor2) motoru-1
Poloha SC Poloha, od které zacne zavirani kridla
L4
(motor 1) motoru 2
Poloha 1 Poloha maximalniho otevieni: kdyz kridlo
L5 motoru 1 narazi na mechanicky doraz
(motor 1) L
otevreni
Poloha maximalniho otevrent: kdyz kfidlo
Poloha 1 L6 5 . hanicky d
(motor 2) motoru 2 narazi na mechanicky doraz
otevreni




s

5.3.1 AUTOMATICKE UCENI
~
I D:l'o
s O g L3
L8 L7 L6 L5\ L4 Lb/L2 L1 B B:lm L4
I = e e = o | =Y
LN ~lOo =
’ | Close V¥ || Stop/Set OpenA‘ :
J

.

Pro provedeni automatického uceni:

1.
2,

3.

¥

stisknéte a soucasné drzte tlacitka [Stop/Set] a [Close V]
uvolnéte tlaCitka, kdyz ledy “L3” a “L4” zacnou rychle blikat (po
priblizné 3 sek.)

oveérte, zda automatizace provadi nasleduijici sekvence manévrd:
a. zavreni motoru M1 az k mechanickému dorazu

b. zavfeni motoru M2 az k mechanickému dorazu

c. otevieni motord M1 a M2 az k mechanickému dorazu

d. rychlé zavieni motord M1 a M2.

Pokud prvni dva manévry (a a b) nejsou “zavieni”, ale
“otevieni”, stisknéte tlac¢itko [Open A]nebo [Close ¥]pro
zastaveni faze uceni. V tomto okamziku na motoru, ktery
provedl manévr otevieni, vyméiite ovladaci vodice (vnéjsi
pozice na svorkovnici) a opakujte postup automatického
uceni.

Pokud prvni manévr “zavieni” neni proveden motorem
M1, stisknéte tlacitko [Open A]nebo [Close V] pro zasta-
veni faze uceni. V tomto okamziku vyménte svorky M1 a
M2 na fidici jednotce a opakujte postup automatického
uceni.

na konci manévru zavieni (d) obou motord se ledy “L3” a “L4”
Vypnou, coz naznacuje, Zze postup byl Uspesné proveden.

Pokud béhem automatického uceni dojde k zasahu foto-
bunék nebo zafizeni pripojeného k vstupu “stop”, postup
se prerusi a led L1 za¢ne blikat. V tomto pripadé je nutné
postup automatického uceni zopakovat.

Postup automatického uceni Ize kdykoli zopakovat, i po
instalaci; napfiklad v disledku zmény polohy mechanic-
kych dorazu.

MANUALNi UGENI

Postup uéeni ma maximalni dobu 10 sekund mezi stisk-
nutim jednoho tlacitka a druhého. Po uplynuti této doby
postup automaticky skonci a ulozi provedené zmény az
do tohoto okamziku.

Béhem blikani ledt "L1..L6" pro pfechod z jednoho ledu
na druhy stacéi kratké stisknuti tlacitka [Open A] nebo
[Close V] (led blika, coz naznacuje aktualni polohu).

.

_|

Stop
—_——
—MA—

Sbs

S

L1

L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2y},

im| HZIIZIIZIIZIIZIIZIGIIEI\?—I

LI

Close ¥

Open
B

Stop/Set || Open A ‘

Pro provedeni manuainiho ucent:

1.
2.
3.

stisknéte a soucasné drzte tlacitka [Stop/Set] a [Close V]

uvolnéte tlacitka, kdyz led “L1” zacne blikat (po priblizné 1 sek.)

led “L1” blika: poloha 0 motoru M1

- pro ovladani a presunuti motoru 1 do polohy “0” (“Figura 317):
stisknéte a drzte tladitko [Open A]nebo [Close V¥1. Po dosa-
Zeni polohy uvolnéte tlaGitko pro zastaveni manévru

- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlistane
led “L1” svitit a po uvolnéni tlacitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L27)

led “L2” blika: poloha 0 motoru M2
pro ovladani a pfesunuti motoru 2 do polohy “0” (‘Figura 31”):
stisknéte a drzte tlacitko [Open A]nebo [Close V1. Po dosa-
zeni polohy uvolnéte tlacitko pro zastaveni manévru

- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tladitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlstane
led “L2" svitit a po uvolnéni tlacitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L3")

led “L3” blika: poloha SA motoru M2
pro oviadani a presunuti motoru 2 do polohy “SA” (‘Figura
31”) stisknéte a drzte tlacitko [Open A] nebo [Close V1. Po
dosazeni polohy uvolnéte tlacitko pro zastaveni manévru

- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlistane
led “L3” svitit a po uvolnéni tlacitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L4”)

led “L4” blika: poloha SC motoru M1

- pro ovladani a presunuti motoru 1 do polohy “SC” (“Figura
31"): stisknéte a drzte tlacitko [Open A] nebo [Close V]. Po
dosazeni polohy uvolnéte tlaGitko pro zastaveni manévru

- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlistane
led “L4” svitit a po uvolnéni tlacitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L5")

led “L5” blika: poloha 1 motoru M1

- pro ovladani a presunuti motoru 1.do polohy “1” (“Figura.31”):
stisknéte a drzte tladitko [Open Alnebo [Close ¥]. Po dosa-
zeni polohy uvolnéte tlacditko pro zastaveni manévru

- "pro uloZenf polohy stisknéte a drzte tladitko [Stop/Set] po-dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlstane
led “L5” svitit a po uvolnéni tlacitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L6")
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AN

5.3.3

led “L6” blika: poloha 1 motoru M2
pro ovladani a presunuti motoru 2 do polohy “1” (“Figura 31”):
stisknéte a drzte tlacitko [Open A]nebo [Close V1. Po dosa-
Zeni polohy uvolnéte tlacitko pro zastaveni manévru

- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlstane
led “L6” svitit az do uvolnéni tlacitka [Stop/Set]).

V pripadé systému s jednim motorem:

- provedte manuaini u¢eni podle vySe popsaného postupu az do
bodu 2

- naprogramuijte polohu odpovidajici ledu “L1” podle popisu v
bodé 3

- krétce stisknéte tlatitka [Open A]nebo [Close V1], dokud led
“L5” nezacne blikat

- naprogramuijte polohu odpovidajici ledu “L5” podle popisu v
bodé 7.

NEPROGRAMUJTE polohy odpovidajici ledim “L3” (SA
motoru M2) a “L4” (SC motoru M1). Pro prechod mezi
rdznymi polohami staéi kratké stisknuti tladitek [Open A]
nebo [Close V], dokud nezaéne blikat pozadovany led.

SMISENE UCENI

Postup uc¢eni ma maximalni dobu 10 sekund mezi stisk-
nutim jednoho tlacitka a druhého. Po uplynuti této doby
postup automaticky skonc€i a ulozi provedené zmény az
do tohoto okamziku.

o

~
(32 s [T
B @:ﬁ
sbS Ef_ﬁ L1
L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2y f N B:lm
L O IOOEEEEEEE ] open (IH0L
/]\\ o~ D:lg
’ | Close V || Stop/Set [| Open A ‘ !
J

Pro provedeni smiseného ucent:

1.

Hon

o

provedte automatické uceni podle popisu v odstavci “Automatic-
ke uceni”

stisknéte a soucasné drzte tlacitka [Stop/Set] a[Close V]
uvolnéte tlacitka, kdyz led "L1" zacne blikat

kratkym stisknutim' tlacitka [Open A] nebo [Close V] presunte
blikajici led (L1...L6) na polohu, kterou chcete naprogramovat
postupuijte pro kazdou jednotlivou polohu podle popisu v odstavci
“Manualni uc¢eni”

opakujte tento posledni krok pro vSechny ostatni polohy, které
chcete upravit.
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OVERENi POHYBU BRANY
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L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1 D:'
Open D:l%
~~ |2
’ | Close V || Stop/Set (| Open A ‘ ‘
S J

Po dokonceni faze uceni se doporucuje nechat Fidici jednotku provést né-
kolik manéwvr(l otevirani a zavirani, aby se oveéfil spravny pohyb brany a
pritomnost pripadnych montaznich a sefizovacich vad.

Postupujte pfitom nasledovné:

1. stisknéte tlacitko [Open A] pro provedeni manévru “Oteviit”; ovér-
te, zda je béhem manévru otevirani pfitomna faze zrychleni, faze
konstantni rychlosti a faze zpomaleni. Po dokonceni manévru by
se kridla méla zastavit nékolik centimetrl od mechanického dorazu
otevieni

2. stisknéte tlacitko [Close W] pro provedeni manévru “Zaviit”; over-
te, zda je béhem manévru zavirani pfitomna féze zrychleni, faze
konstantni-rychlosti a faze zpomaleni. Na konci by méla byt kfidla
dokonale zavfena na mechanickém dorazu zavieni

3. Provedte jednotlivé manévry otevfeni a zavreni, abyste Zzjistili pfi-
padné chyby montaze a sefizeni nebo jiné poruchy (napfiklad body
S vySSim trenim)

4, overte, zda vSechny funkce, které byly drive nastaveny, byly fidici
jednotkou nauceny.

5.5 PRIPOJENI DALSICH ZARIZENI

V pfipadé potfeby napdjeni externich zafizeni, napfiklad bezdotykového
spinace reagujiciho na priblizeni pro prikazy s transpondérem nebo pro
osvétleni valice s Klicem , je mozné pouzit napajeni v souladu s obrazkem.
Napajeci napéti je 24V= -30% + +50% s maximalnim dostupnym prou-
dem 200mA.

& UPOZORNENI
V pohotovostnim rezimu je vykon snizen na 21V = +/-10%

s dostupnym vykonem 2W.
s N
@ STOP || SBS
b
() (+)
24\—=
. J

|| Napéti dostupné na svorkach “Shs” a “STOP” zlistava
pritomné i pri aktivaci funkce “Stand By” na desce.



6 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENI DO
PROVOZU

Jedna se o nejdllezitéjsi faze realizace automatizace pro zajiSténi maxi-
malni bezpecnosti zafizeni. Zavérecna kontrola pred uvedenim do provozu
miZze byt pouZzita také pro pravidelnou kontrolu zafizeni, ktera tvofi auto-
matizaci.

Faze testovani a uvedeni automatizace do provozu musi
byt provedeny kvalifikovanym a zkuSenym personalem,
ktery bude odpovédny za stanoveni potiebnych zkousek
k ovéfeni prijatych FeSeni viéi pfitomnym rizikim a za
ovéreni souladu s platnymi zakony, normami a predpisy:
zejména se vSemi pozadavky normy EN 12445, ktera sta-
novi zkuSebni metody pro ovéreni automatizace bran.

Pfidavna zafizeni musi byt podrobena specifické zavére¢né kontrole pred
uvedenim do provozu, a to jak z hlediska funkénosti, tak i z hlediska sprav-
né interakce s fidici jednotkou. Viychézejte proto z ndvodd k jednotlivym
zarizenim.

ZAVERECNA KONTROLA PRED UVEDENIM DO
PROVOZU

Pro provedeni zaverecné kontroly postupujte nasledovne: ;

1. Zkontrolujte, zda byl pfesné dodrzen obsah kapitoly ,VSEOBEC-

NA BEZPECNOSTNI VAROVANI A OPATRENI* (strana 3)

odblokujte motorovy reduktor podle popisu v odstavci “Manualni

odjisténi a zajisténi elektroprevodovky”

overte, zda je mozné ruéné pohybovat kiidlem pfi otevirani a zavi-

rani silou nepfesahujici 390N (pfiblizné 40 kg)

Odblokujte pohon

pomoci ovladacich zafizeni (vysilaC, ovladaci tlacitko, kliCovy pre-

pinac atd.) provedte testy otevirani, zavirani a zastaveni brany, pfi-

cemz overte, zda pohyb kfidel odpovida ocekavanim.-Doporucuje

se provést nékolik testd, aby se vyhodnotil pohyb: kiidel a zjistily

pripadné montazni a sefizovaci vady, stejné jako pritomnost zviast-

nich bod( tfenf

6. overte jednotlive spravnou funkei vSech bezpecnostnich zafizeni v
systému (fotobunky, citlivé hrany atd.). V pfipadé zasahu zafizent
fidici jednotka vyda dvé rychlejsi bliknuti jako potvrzeni rozpoznani

7. Pokud byly nebezpecné situace, zplsobené pohybem kridel vrat,
odvraceny prostrednictvim omezeni sily narazu, je tfeba odméfit
silu podle pokynd uvedenych v normé EN 12445 a piipadng, kdy
se kontrola ,sily motoru” pouziva jako pomoc pro systém omezeni
sily nérazu, zkuste najit nastaveni, které nabidne nejlepsi vysledky.

6.1

o © D

6.2 UVEDENi DO PROVOZU

VAN
AN

Uvedeni do provozu muze probéhnout az po provedeni
vSech fazi zavére¢né kontroly pied uvedenim do provozu
s kladnym vysledkem.

Pred uvedenim automatizace do provozu informujte
vlastnika o nebezpecich a zbytkovych rizicich, ktera jsou
stale pritomna.

& Je zakazano ¢aste¢né uvedeni do provozu nebo uvedeni
do provozu v ,,provizornich” situacich.

Pri uvedeni do provozu postupujte nasledovné:

1. Vytvorte technicky spis automatizace, ktery ma obsahovat nasle-
dujici dokumenty: celkovy vykres automatizace, schéma prove-
denych elektrickych pripojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusna
prijata feSeni, prohlaseni vyrobce o shodé viech pouzitych zafizeni
a prohlaseni o shodé vypinéné technikem provadgjicim instalaci

2. Trvalym zplsobem piipevnéte do blizkosti brany Stitek nebo ceduli
s uvedenim Ukond potfebnych pro manuéini odblokovani a pohyb

"Obrazek 35"
e @ ™
. J
3. Umistéte na branu Stitek, na kterém jsou uvedeny minimalné tyto

Udaje: typ automatizace, nazev a adresa vyrobce (odpoveédného za
Luvedeni do provozu®), vyrobni Cislo, rok vyroby a oznaceni ,CE*

4, Vyplnte a doructe vlastnikovi automatizace prohlaseni o shodé au-
tomatizace

5. Viypliite a doructe viastnikovi-automatizace ;navod k- pouzit“ auto-
matizace

6. Viyplite a doructe viastnikovi automatizace ,plan udrzby*“, ktery ob-
sahuje nafizeni pro Udrzbu vSech zafizeni automatizace.

|| Pro veSkerou uvedenou dokumentaci firma Nice poskytu-
je prostrednictvim své servisni sluzby: navody a pfirucky.

[/ PROGRAMOVANI

Na fidici jednotce jsou tfi tlacitka: [Open A], [Stop/Set]a[Close V] (“Fi-
gura 36"), ktera Ize pouzit jak pro oviadani fidici jednotky béhem testova-
cich fazi, tak pro programovani dostupnych funkci.

: M

@ L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1 IS5  g
(e o R =
i
( Close V || Stop/Set || Open A )
g J

Dostupné programovatelné funkce jsou rozlozené ve dvou trovnich a je-
jich funkéni stav je signalizovan osmi kontrolkami ,L1 ... L8" nachazejicimi
se na fidicl jednotce (kontrolka sviti'= funkce je aktivni; kontrolka zhasnuta
= funkce neni aktivni).

7.1 POUZITi PROGRAMOVACICH TLACITEK

[Open A] Tlacitko pro ovladani otevieni brany
Tlagitko pro vybér béhem programovaci faze.

[Stop/Set] Tlacitko pro zastaveni manévru
Pokud je stisknuto déle nez 5 sekund, umozriuje vstoupit do pro-
gramovaci faze.

[Close V] Tlacitko pro ovladani zavreni brany

Tlacitko pro vybér béhem programovaci faze.
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7.2 PROGRAMOVANI PRVNi UROVNE (ZAP.-VYP.)
VSechny funkce prvni Urovné jsou z vyroby naprogramovany na “OFF” a Ize je kdykoli zménit. Pro ovéfen rliznych funkef viz odstavec “Tabulka 5”.

7.2.1 PROCES PROGRAMOVANIi PRVNi UROVNE

Proces programovani nabizi dobu maximalné 20 s mezi stisknutim jednoho a druhého tlacitka. Po uplynuti této doby dojde
automaticky k ukonceni tohoto procesu a k ulozeni zmén provedenych do tohoto okamziku.

Pro zahajeni programovani prvni Urovné:

stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], dokud kontrolka ,L1“ nezacne blikat

uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz led “L1” zacne blikat

stisknéte tlacitka [Open A]nebo [Close V] pro presunuti blikajici kontrolky na kontrolku, ktera predstavuje funkci uréenou ke zméné
stisknéte tlacitko [Stop/Set] pro zménu stavu funkce:

- krétké blikani = VYP.

- dlouhé blikani = ZAP.

pockejte 10 sekund (maximaini ¢as) pro ukonceni programovani.

Eall ol

o

|| Pro programovani dalSich funkci na ,,ZAP.“ nebo ,,VYP.“ béhem provadéni procesu je nezbytné zopakovat body 2 a 3 béhem

této faze.
Tabulka 5
FUNKCE PRVNi UROVNE (ZAP.- VYP)
kgr[l)trolka Funkce Popis
Aktivni funkce: po manévru otevieni se provede pauza (rovna naprogramovanému ¢asu pauzy); po-ktere fidici
o jednotka automaticky zahaji manévr zavieni. Vychozi hodnota asu pauzy je 30 sekund.
= - e Neaktivni funkce: provoz je typu “poloautomaticky”.
Pozor Nastavte ¢as vstupu do rezimu standby tak, aby byl delsf nez ¢as automatického zavreni.
Aktivni funkce: Chovani se méni v zavislosti na tom, zda je funkce “Automatické zavieni” aktivni nebo ne.
Pokud je “Automatické zavieni” aktivni, pokud béhem manévru otevirani nebo zavirani zasahnou fotoburky
Zavirani po zasahu (Foto nebo Foto1), ¢as pauzy se shizi na 5 sekund, bez ohledu na naprogramovany ¢as pauzy. Pokud nenf
L2 fotobur'lkp “Automatické zavien” aktivni; pokud béhem manévru zavirani zasahnou fotoburky (Foto nebo Foto1), aktivuje
y se “Automatické zavfen(”-s naprogramovanym ¢asem pauzy.
Neaktivni funkce: ¢as pauzy bude naprogramovany nebo nebude zadné automatické zavreni, pokud funkce
neni aktivn.
Aktivni funkce: v pfipade vypadku elektrické energie, i kratkého, pokud pfi obnoveni napéjeni fidici jednotka
L3 Vzdy zavrit Zjisti, Ze brana neni zaviena, automaticky zahéji manévr zavreni, predchézeny 5 sekundami predblikani.
Neaktivni funkce: pii obnoveni napajeni zlistane brana tam, kde je.
Tato funkce umoziuje maximalng snizit spotrebu; je uziteCna zejména pii provozu se zalozni bateril.
Pokud je tato funkce aktivni, po 5 minutach od dokonceni manévru fidici jednotka vypne vysilace fotobunék
P Bluebus a vSechny ledy, s vyjimkou ledu Bluebus, ktery bude blikat pomaleji. Kdyz prijde prikaz, fidici jednotka
= - el obnovi plnou funkénost.
Pozor \lychozi konfigurace predpoklada, Ze funkce standby je povolena. Mlze byt deaktivovana pouze
uzivatelem s védomim, ze spotieba se zvysi, kdyz produkt neprovadi funkci pohybu brany.
L5 Elektrozamek / Svétlo na Aktivni funkce: vystup “elektrozamek” prepne svou funkei na “svétlo na dvore”.
dvore Neaktivni funkce: vystup funguje jako elektrozamek.
Aktivni funkce: je mozZné pridat 3 sekundy pauzy mezi zapnutim vystrazného majaku a zahajenim manévru,
L6 Signalizace pred rozjezdem | aby se piedem signalizovala nebezpecna situace:
Neaktivni funkce: signalizace vystrazného majaku se shoduje se zahajenim manévru.
A S ) Aktivni funkce: dva vstupy “Sbs” a “Open” fidici jednotky maji funkei “Oteviit” a “Zaviit”.
“Shs” se stava “Otevrit” a . X B 4 W A 7 s v L4
L7 “Open” se stava “ZavFit” ?l”eaktlvm funkce: dva vstupy “Sbs” a“Open” fidici jednotky maiji funkei “Krok za krokem” a “Castecné otevieni
L8 “Flash” nebo “Oteviena Aktivni funkce: vystup “Flash” fidici jednotky pfepne svou funkci na “Oteviend brana”.
brana” Neaktivni funkce: vystup “Flash” fidici jednotky provadi funkci “Vystrazny majak”.

|| Béhem normalniho provozu jsou ledy “L1 ... L8” zapnuté nebo vypnuté podle stavu funkce, kterou predstavuiji, napfiklad
“L1” je zapnuty, pokud je aktivni “Automatické zavreni”.
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7.3 PROGRAMOVANiI DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Vechny parametry druhé drovné jsou z vyroby naprogramovany jako “SEDA BARVA’ v “Tabulka 6’ a Ize je kdykoli zménit. Parametry Ize nastavit na
Skale hodnot od 1 do 8. Pro ovéfeni hodnoty odpovidajici kazdému ledu viz “Tabulka 6”.

7.3.1 PROCES PROGRAMOVANiI DRUHE UROVNE

Proces programovani nabizi dobu maximalné 20 s mezi stisknutim jednoho a druhého tla¢itka. Po uplynuti této doby dojde
automaticky k ukonceni tohoto procesu a k ulozeni zmén provedenych do tohoto okamziku.

Pro zahajeni programovani druhé urovné:

1. stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], dokud kontrolka ,L1“ nezacne blikat

2. uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz led “L1” zacne blikat

3. stisknéte tlacitka [Open A] nebo [Close V] pro presunuti blikajici kontrolky na kontrolku, které predstavuje ,vstupni kontrolku® parametru
uréeného ke zméné

4 stisknéte a drzte tladitko [Stop/Set]. Vzdy s tlacitkem [Stop/Set] stisknutym:
- vyckejte priblizné 3 sekundy, dokud nedojde k rozsviceni kontrolky, ktera predstavuje aktualni Uroveri ménéného parametru
- stisknéte tlacitka [Open A]nebo [Close V] pro presunuti kontrolky, kterd predstavuje hodnotu parametru

5. uvolnéte tlacitko [Stop/Set]

6. pockejte 10 sekund (maximalni ¢as) pro ukonéeni programovani.

|| Pro naprogramovani vice parametrti béhem procesu je nutné v této fazi zopakovat operace od bodu 2 do bodu 4.

|| Sedé zvyraznéna hodnota (“Tabulka 6”) oznaduje, Ze tato hodnota je z vyroby naprogramovana.

Tabulka 6
FUNKCE DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

L1 5 sekund

L2 15 sekund

e oo actomatigim zaeni

fed automa .
L1* Doba pauzy I|:‘51 gg z:ﬁgj E/Ia’ L’Jéirjek pouze tehdy, -
pokud je aktivni *Automaticke

L6 80 sekund zavieni".

L7 120 sekund

L8 180 sekund

L1 Otevreni - zastaveni - zavfeni - zastaveni

L2 Otevreni - zastaveni- zavieni - otevieni

L3 Otevreni - zavreni - otevieni - zavieni
Spolecenstvi: béhem oteviraciho manévru prikazy “Krok za krokem” a “Otevrit”

L4 ngmajl' ig'ldny L’léingk, zatimco pfﬂ(&lz “%avﬁt” zpUsobf obraceni pohybuv,ltj. zayFenl’l Nastavuie sek | ofkazt
kiidel; béhem zaviraciho manévru prikazy “Krok za krokem’ a “Oteviit” zpisobi avuie sexvencl prikazu |
obraceni pohybu, tj. otevrent kfidel, zatimco prikaz “Zavit” nema zadny Gginek. fg?é?/%ch,zsgv\ﬁfunpeebrg Sbs",

o Spoleéenstvf 2‘:, @éhem 'Q.teviracil)o marjévru pﬁkvgzy “PSrok za krgken)” a . rédiovy’rﬁ piikazem.
L2 Krokovy rezim “Oteviit™-nemaj Zddny (icinek, zatimoo.piikaz.“Zaviit” zplisobf obréceni pohybu, 1. | ypeanamka Aastavenim L4

L5 zavF,enf kridel. Polfud pF@gaz trva déle nez 2 sekundy, prqyede se “S/top": Béhem L5, L7 a L8 se takeé zmani ’
zaviraciho manévru prikazy “Krok za krokem” a “Oteviit” zplisobi obraceni chovani prikazti “Oteviit” a
pohybu, tj. otevieni kfidel, zatimco piikaz “Zaviit” nema zadny ucinek. Pokud Vit
prikaz trva déle nez 2 sekundy, provede se “Stop”.

L6 Krok za krokem 2 (méné nez 2 s provede "Céste¢né otevien!”)

L7 Pfftomn? osgba: manfévr se proveqle pouze tehdy, pokud prikaz trva, pokud je
prikaz prerusen, manévr se zastavi.

L8 ,Poloautomatické otvirani“ a zavirani za ,pftomnosti obsluhy“

L1 Velmi pomaly

L2 Pomaly

L3 Strednf Slousi k nastavent rvehiost

. ouZi k nastaveni rychlosti
L3 zﬁ?’ﬁft I[g \':/lelily hY motoru béhem béér%ého
veny pohybu po dréze.

L6 Velmi rychly

L7 Rychle otevrit; pomalu zaviit

L8 Velmi rychle oteviit, stfedné zavrit
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Vstupni Led
LED Parametr kontrolka | Nastavena hodnota Popis
kontrolka (aroven)
L1 Zadné vybiti
L2 Urovent 1 - Minimdlnf vybiti (pfiblizng 100 ms)
- Uroven 2. Nastavuje dobu trvani “krétkého obraceni” ob
. . ’ p astavuje dobu trvani “kratkého obréceni” obou
L4 \zlz‘t,);‘talnr;‘lotoru po tg B:Zzgg 2 motord é)o prO\v/eQem' mangévru zavreni, aby se sniZil
. zbytkovy konecny tlak.
L6 Uroven 5 - ...
L7 Uroveri 6 - ...
L8 Uroven 7 - Maximdlni vybitf (pfiblizné 1 s)
L1 Urovefi 1 - Minimalni sila
L2 Uroven 2 - ...
L3 Uroven 3 - ...
L5 Sila motoru L4 l,Jrovevn 4 Nastavuje silu obou motor(,
L5 Uroven 5 - ...
L6 Uroven 6 - ...
L7 Uroven 7 - ...
L8 Uroven 8 - Maximaini sila
L1 Pe&si 1 (otevreni kfidla M2 na 1/4 celkového otevreni)
L2 Peési 2 (otevreni kfidla M2 na 1/2 celkového oteveni)
L3 Pési 3 (otevreni kifdla M2 na 3/4 celkového otevieni)
L4 Pési 4 (celkové otevieni kridla M2) ) L W%t %o
xxr Céstedné 1 (otevreni obou kiidel na 1/4 "minimalniho” Nastva vqje”typ otevrent spojeny s pikazem *Castecné
Pési nebo L5 . otevreni 1”.
L6 castecné ?Te‘”e”') [Poznamka:] "minimalni" otevieni znamena mensi
otevieni L6 Castecné 2 (otevieni obou kiidel na 1/2 "minimainiho” | otevienf mezi M1 a M2; napfiklad pokud M1 otevre na
gtevrenl) 90° a M2 otevre na 110°, minimalni otevfeni je 90°.
L7 Céstveéné 3 (otevieni obou kfidel na 3/4 "minimalniho"
otevieni)
L8 Céstfeéné 4 (otevreni obou kfidel na "minimalni"
otevieni)
L1 500
L2 1000
L 1500 Nastavuje pocet Svrl kterych ignalizuj
;. astavuje pocet manévrd, po kterych se signalizuje
L7* :l;g;z?z;ﬁi" ::g 2288 poZada\)ekpna L]dl’ikiu 'autor?watizaroye ('viz 9d§tavecj“
Funkce ,Upozornéni na nutnost udrzby*’).
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledek 1. manévru (nejnové;jsi)
L2 Vysledek 2. manévru
L3 Vysledek 3. manévru oo offit 6 S ila bih
p ; moziuje overi anomalie, ktera se vyskytla béhem
L8 Seznam poruch 4 Vysledek | man(?vru posledm’Jch 8 man)(/é?/rﬂ (viz odétavez1 “Sevzyna¥n hiftorie
L5 Vysledek 5. manévru poruch’).
L6 Vysledek 6. manévru
L7 Viysledek 7. manévru
L8 VWysledek 8. manévru

(*) Pokud se hodnota parametru nachazi mezi dvéma sousednimi hodnotami, fidici jednotka bude stfidavé rozsvécovat dveé LED diody, které tuto
hodnotu ohraniéuji. V pfipadé potfeby Ize hodnoty zaokrouhlit stisknutim tlacitek [Open A nebo [Close V], ¢imZ se hodnota zaokrouhli na-
horu, respektive dolli na vy$si nebo nizsi hodnotu z téch dvou, které fidici jednotka oznadila.

Pfiklad: Upozornéni na udrZzbu = 7000 manévry — blikaji LED diody L5 a L6. Stisknutim tla¢itka [Close W] se hodnota zaokrouhli na L5 (5000),
zatimco stisknutim tlacitka [Open A] se hodnota zaokrouhli na L6 (10000).

Pokud by hodnota parametru byla nizsi nez minimaini hodnota nebo vys8i nez maximaini hodnota uvedena v tabulce, fidici jednotka by blikala
stridavé L1, resp. L8. V piipadé potteby Ize hodnoty zaokrouhlit stisknutim tlacitek [Open A]nebo [Close W], ¢imZ se zaokrouhli na nejblizsi
hodnotu.

Priklad: Doba pauzy = 1 sekunda - blika LED L1. Stisknutim tlacitka [Open A] se hodnota zaokrouhli na L1 (5 s) a LED L1 prestane blikat,
protoze parametr byl nyni zaokrouhlen na znamou hodnotu.
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7.4 SPECIALNi FUNKCE

7.4.1 FUNKCE ,POHYBOVAT V KAZDEM PRiPADE*

Tato funkce umoznuje zajistit Cinnost automatizace také v pripadg, kdyz
nekteré bezpecnostni zafizeni nefunguje spravneg, nebo kdyz je zcela ne-
funkeni. Automatizaci Ize ovladat v rezimu ,kontrola pfitomnosti obslu-
hy“ a postupovat pfitom nasledovné:

1. odeslete prikaz k ovladani brany pomom vysilate nebo klicového
prepinace atd. Pokud vSe funguje spravné, brana se bude pohybo-
vat pravidelng, jinak pokraCuijte bodem 2

Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a udrzujte jej aktivovany

po priblizné 2 sekundach brana provede pozadovany manévr v re-
Zimu “pFitomna osoba”, tj. bude se pohybovat pouze do té doby,
dokud bude pfikaz trvat.

wn

|| Kdyz bezpecnostni zafizeni nefunguiji, majak parkrat blik-
ne, aby signalizoval typ problému. Ohledné kontroly typu
poruchy vychazejte z kapitoly ,,Signalizace prostiednic-

tvim majaku* (strana 22).

7.4.2 FUNKCE ,UPOZORNENI NA NUTNOST UDRZBY*

Tato funkce upozorfivje uzivatele, kdyz je nutné provést kontrolu Gdrz-
by automatizace. PoCet manévrll, po kterych se signalizace provede, je
volitelny mezi 8 urovnémi pomoci nastavitelného parametru “Udrzboveé
upozornéni” (viz odstavec ,,Programovani druhé drovné (nastavitel-
né parametry)").

Signalizace pozadavku na udrzbu se provadi pomoci lampy pfipojené k
vystupu "Flash" nebo "EL", kdyZ je jeden z téchto vystuptl naprogramovan
pomoci programatoru Oview jako “Udrzbova kontrolka” (viz odstavec,
Programovani druhé urovné (nastavitelné parametry)").

Podle poétu provedenych manévr( vzhledem k nastave-
nému limitu udrzbova kontrolka vydava signaly uvedené
v “Tabulka 7”.

Tabulka 7
UDRZBOVE UPOZORNENI S FLASH A UDRZBOVOU KONTROLKOU
Signalizace Udrzbové kontrolky
Sviti po dobu 2 sekund na zaCatku
manévru otevienf

Méné nez 80% limitu

Mezi 81% a 100% limitu Blika po celou dobu trvani manévru

Vice nez 100% limitu Blika stale

7.4.3 OVERENI POCTU PROVEDENYCH MANEVRU

Pomoc funkce “Udrzbové upozornéni” Ize ovéfit podet provedenych
manévrll v procentech vzhledem k nastavenému limitu.
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Pro provedent:
1. stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], dokud kontrolka ,L1“ ne-
zacne blikat
2. uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz led “L1” zacne blikat
3. stisknéte tlacitko [Open A]nebo [Close VW] pro pfesunuti blikaji-
ciho Iedu na "L7", tj. “vstupni led” pro parametr “Udrzbové upo-
zornéni”
4. stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set]. Vzdy s tlacitkem [Stop/Set]
stisknutym:
- pockat priblizné 3 sekundly, dokud se nerozsviti led, ktery pred-
stavuje aktudlni droven parametru “Udrzbové upozornéni”
- stisknéte a okamzité uvolnéte tlacitka [Open A]a[Close V1]
- led odpovidajici vybrané drovni provede nékolik bliknuti; pocet
bliknuti identifikuje procento provedenych manévr( (v nasobcich
10%) vzhledem k nastavenému limitu. Napriklad: pokud je Udrz-
bové upozornéni nastaveno na L6, tj. 10000, a zobrazovaci led
provede 4 bliknuti, znamena to, Ze bylo dosazeno 40% manévr(
(tj. mezi 4000 a 4999 manévry). Pokud nebylo dosazeno 10%
mangévrd, nebude Zadné bliknuti.
5. uvolnéte tlacitko [Stop/Set].

7.5 VYMAZANi PAMETI
‘W Nize popsany popis vrati fidici jednotku na naprogramo-
vané hodnoty tovarniho nastaveni. Dojde tedy ke kom-
pletni ztraté personalizovaného nastaveni.
4 N
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Pro vymazani paméti fidici jednotky a pro obnoveni tovarniho nastaveni
postupujte nasledovné:

1. stisknéte a podrzte tlacitka [Open A]a[Close V], dokud se ne-
rozsvitl kontrolky programovani ,L1-L8" (cca po 3 sekundéch)
uvolnéte tlacCitka

pokud byla operace Uspésna, programovaci ledy “L1-L8” budou
rychle blikat po dobu 3 sekund.

«n

Budou vymazany: polohy mechanickych dorazi, progra-
movani prvni a druhé drovné.
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8  CO DELAT, KDYZ... (priivodce fe$enim problémii)

8.1 SEZNAM HISTORIE PORUCH 3.  stisknéte tlatitko [Open A] nebo [Close W] pro presunuti blika-
Motorovy reduktor umozZriuje zobrazit pfipadné anomalie, které se vyskytly jiciho ledu na *L8", 1j. “vstupni led” pro parametr “Seznam ano-
béhem poslednich 8 manévrd, napriklad preruseni manévru kvili zasahu malii” 5 » 3 .
fotoburiky nebo citlivé hrany. 4. stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set]. Vzdy s tlacitkem [Stop/Set]
Pro provedent: stisknutym: , N o
1. stisknte a podrzte tladitko [Stop/Set], dokud kontrolka ,L1“ ne- - pockat priblizné 3 sekundy, poté se rozsvit ledy odpovidajic
zaéne blikat manévrum, které mély anomalie. Led L1 oznaCuje vysledek nej-
2. uvolnéte tlagitko [Stop/Set], kdyz led “L1” zagne blikat novéjsiho manévru, led L8 oznacuje vysledek osmého manévru.
Pokud led sviti, znamena to, ze béhem manévru doslo k ano-
4 R maliim; pokud led nesviti, znamena to, Ze manévr byl dokoncen
@ s [T T2 bez anomalil
= Dj§ - stisknéte tlacitka[Open A]nebo [Close W] pro vybér poZzado-
—— L1 vaného manévru: odpovidajici led provede pocet bliknuti rovna-
_ses HJ:.’.,? jici se pocCtu bliknuti, které obvykle provadi vystrazny majak po
\HIL7 L6 L5 L4 L3 Ly 0] L8 anomdlii (viz “Tabulka 8"
N e = s = 5. uvolnéte tladitko [Stop/Set].
7\ AN g2
“ | Close V || Stop/Set || Open A ‘ L
- J

8.2 SIGNALIZACE PROSTREDNICTViIM MAJAKU

Signalizacni majak FLASH béhem provadeni pohyb( blikne jednou za sekundu; vyskyt poruch je signalizovan kratsimi bliknutimi; bliknuti se zopakujf
dvakrat a jsou oddélena pauzou v délce jedné sekundy.

Tabulka 8
SIGNALIZACE NA MAJAKU FLASH

1 bliknuti Na zacatku manévru kontrola zafizeni pfipojenych k BLUEBUS
. neodpovida tem, které byly ulozeny béhem faze uceni. Mohou byt

!I)all)l;izke:“'ljt?ekunda Chy R R pritomna vadna zarizeni, zkontrolujte a vymeénte; pokud byly provedeny

zmeény, je nutné provest nové ucent.
2 bliknuti Na za¢atku manévru jedné nebo vice fotobunék neposkytuje
pauza 1 sekunda Zasah fotoburiky nebo chyba fototestu podminovaci signal pro pohyb; zkontrolujte pfitomnost prekazek. Behem
2 bliknuti pohybu se jedna o bézny jev, je-li pfitomna prekazka.
3 bliknuti . , . i L

, R « Béhem pohybu brana narazila na vétsi tfeni; zkontrolujte pficinu a

gi:ﬁ(?'\ l1m§ekunda Zasah. omezovace ,,Sily motoru ofioadn zwste trover sy motord
g :l:'zk: :‘t's e Z4sah vstuou STOP Na zacatku manévru nebo béhem pohybu doslo k zasahu vstupu STOP;
:bliknuti P zkontrolujte pricinu-tohoto zasahu.
5 bliknuti ViyEkejte nejméné 30 sekund a poté zkuste znovu zadat pikaz; kdyz
pauza 1 sekunda Chyba v internich parametrech fidici jednotky uvedeny stav poté pretrvava, mohlo by se jednat o vaznou poruchu, pfi
5 bliknuti které je tfeba provést vyménu elektronické karty.
6:::‘::";“““ da Doslo k prekroceni maximalni mezni hodnoty ViyCkejte par minut, aby se omezova¢ poctu manévr(l dostal pod
gbliknutl’ po¢tu manévrll za hodinu maximalni limit.
7 bliknuti Odpojte vSechny napdjeci obvody na nékolik sekund, poté zkuste znovu
pauza 1 sekunda Viyskyt chyby v internich elektrickych obvodech | zadat piikaz; pokud stav pretrvava, mize byt pfitomna vazna zavada a je
7 bliknuti nutné vymenit elektronickou desku.
8 :l:'zk: :‘t's ekunda Jiz je pritomen prikaz, ktery neumoZziuije Ovéite povahu stéle pritomného prikazu; napriklad mize byt piikaz z
g bliknuti provadét jiné prikazy hodinek na vstupu “Otevrit”.
9 bliknuti . S
pauza 1 sekunda fEL;Itokm at|tz ac? bylat‘zabllyc‘) kovana prikazem Odblokujte automatizaci odeslanim prikazu “Odblokovat automatizaci”.
9 bliknuti okovat automatizaci
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8.3 SIGNALIZACE NA RiDICi JEDNOTCE

Na Fidici jednotce se nachézi série LED, pricemz kazdé z nich mize za-
jistovat speciaini signalizace, a to béhem bézné Cinnosti i pfi vyskytu po-

ruchy.
4 N
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LED KONTROLKA SVOREK PRITOMNYCH NA RiDICi JEDNOTCE

Tabulka 9

Stav Vyznam Mozna reseni
Led kontrolka Bluebus
Zkontrolujte, zda je pfitomno napdjeni. Zkontrolujte, zda nedoslo k
Zhasnuta Porucha zasahu pojistek; v-takovém pripadé zkontrolujte pricinu poruchy apoté je
nahradte jinymi pojistkami se stejnou jmenovitou hodnotou.
Doslo k vyskytu vazné poruchy; zkuste na nékolik sekund vypnout ridict
Rozsvicena Vazna porucha jednotku; kdyZ uvedeny stav pretrvava, znamena to, ze je pritomna

porucha a je tfeba provést vyménu elektronicke karty.

1 bliknuti za sekundu
zelenou barvou

VSe v poradku

Bézny provoz fidici jednotky.

2 rychla bliknuti zelenou
barvou

Doslo ke zméné stavu na vstupech

Je pravidelné, kdyz dojde ke zméné jednoho ze vstupd: SBS, STOPR,
OPEN, CLOSE, zasah fotobunék nebo pouziti radiového vysilace.

Série bliknuti ¢ervenou
barvou oddélena 1
sekundovou pauzou

Rdzné

Viz odstavec "Tabulka 8”.

1 bliknuti za sekundu
oranzovou barvou

VSe v poradku

Pravidelny provoz. Ridici jednotka eka na tpné nabitf pripojené zalozni
baterie.

Led STOP

Zhasnuta Z&sah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pripojena ke vstupu STOP.

Rozsvicena Vse v poradku Vstup STOP je aktivni.

LED SbS

Zhasnuta Ve v poradku Vistup SbS nenf aktivni.

Rozsvicena Zésah vstupu SbS é%dsna se 0 bézny jev, kdyz je aktivovano zafizeni pripojené ke vstupu
Led OPEN

Zhasnuta \/Se v poradku Vstup OPEN neni aktivni.

B il Zésah vstupu OPEN ;ﬁt&a{wdelne, pokud je zarfizeni pipojené k vstupu OPEN skutecné
Ledy L1-L2

Pomalé blikani

Zména poctu zafizeni pfipojenych k Bluebus
nebo neprovedené uceni zarizeni

Provedte uGeni zafizeni (viz odstavec “Uceni zafizeni”).

Ledy L3 - L4

Pomalé blikani

Nikdy nebylo provedeno ucéeni poloh
mechanickych dorazli

Provedte uceni mechanickych dorazd (viz odstavec “Uéeni poloh

mechanickych dorazu”).

Led LS

Pomalé blikani

VSe v poradku

Na vystupu EL byla pfifazena funkce odliSna od “elektrozamku” a “svétla
na dvore”.

Led L7

Pomalé blikani

V8e v poradku

Vstuplim SBS a OPEN byla pfifazena kombinace funkef odli$na od “Krok
za krokem” a “Castecné otevieni 1" nebo od “Oteviit” a “Zaviit”.

Led L8

Pomalé blikani

VSe v poradku

VWystupu FLASH byla pfifazena funkce odli$na od “Vystrazného majaku” a
“Otevrena brana”.
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O  PODROBNEJSI INFORMACE (Pfislusenstvi)

9.1 PRIDANi NEBO ODSTRANENI ZARIZENi

Do realizované automatizace Ize kdykoli pridat nebo z ni odstranit jednot-
liva zafizeni. Zejména na ,BlueBUS* a na vstup ,STOP“ Ize pripojit rlizné
typy zafizeni, jak je uvedeno v nasleduijicich odstavcich.

Po pfidani nebo odebrani zafizeni je nutné provést znovu
uceni zafizeni, jak je popsano v kapitole ,,U¢eni dalSich
zarizeni“.

9.1.1 BLUEBUS

BlueBUS je technologie, ktera umoZiuije provadét pripojeni kompatibilnich
zafizeni prostrednictvim pouhych dvou vodicd, kterymi je prenaseno elek-
trické napajeni i signaly komunikace. VSechna zafizeni jsou pfipojena pa-
ralelné k samotnym 2 vodi¢im BlueBUS a bez nutnosti dodrzZeni jakékoli
polarity; kazdé zafizeni je rozeznano jednotlivé, protoze béhem instalace
mu je pfifazena specificka adresa.

Ke sbérnici BlueBUS Ize pripojit napfiklad: fotoburiky, bezpecnostni zafi-
zeni, ovladaci tlacitka, signalizacni kontrolky apod. Ridici jednotka rozezna
po jednom vSechna pfipojena zafizeni prostrednictvim patficného procesu
uceni a je schopna mimoradné bezpecné zaznamenat vSechny mozné
poruchy.

Z tohoto diivodu bude tfeba pii kazdém pridani nebo odebrani zarizeni
pripojeného ke sbérnici BlueBUS provést v fidici jednotce proces uceni,
jak je uvedeno v kapitole,Uceni dalSich zarizeni“.

9.1.2 VSTUP STOP

STOP je vstup, ktery zplisobi okamZité zastaveni manévru nasledované

kratkym obracenim. K tomuto vstupu mohou byt pfipojena zafizeni s vy-

stupem normalné otevienym “NA”, normainé zavienym “NGC” nebo zafizeni

s konstantnim odporem 8,2 kQ, napriklad citlivé hrany.

Stejné jako u BlueBUS fidici jednotka rozpozna typ zafizeni pripojeneho k

vstupu STOP béhem faze uceni (viz odstavec "Uéeni dalSich zafizeni”);

nasledné se vyvola STOP, kdyz dojde k jakékoli zméné oproti nau¢enému
stavu.

Prostrednictvim prislusnych opatfent Ize pripojit ke vstupu STOP vice zafi-

zeni, a to takeé rizného druhu:

- Vice zafizeni se spinacim kontaktem Ize vzajemné paralelné propajit,
bez jakéhokoli omezeni mnozstuvi.

- Vice zafizeni s rozpinacim kontaktem Ize vzajemné propojit do série bez
jakéhokoli omezeni mnozstvi.

- Dveé zafizeni s vystupem, s konstantnim odporem 8,2 kQ, Ize pfipojit pa-
ralelné; kdyz se zde nachazivice nez 2 zafizeni; musi byt-vSechna pfipo-
jena ,do kaskady“ s jedinym koncovym rezistorem s‘hodnotou 8,2 kQ:

- Je mozné pouzit kombinaci spinaciho a rozpinaciho kontaktu zapojenim
2 kontaktt paraleiné s upozornénim, ze je treba zapojit do série k rozpi-
naciho kontaktu rezistor 8,2 kQ (to umozriuje také pouziti kombinace 3
zafizeni spinaci kontakt, rozpinaci kontakt a rezistor 8,2 kQ).

& Pokud je vstup STOP pouzit pro pfipojeni zafizeni s bez-
pecnostnimi funkcemi, pouze zafizeni s vystupem s kon-
stantnim odporem 8,2 kQ mohou zarucit kategorii 3 bez-
pecnosti proti porucham podle normy EN 13849-1.
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9.1.3 FOTOBUNKY

Aby Fidici jednotka rozpoznala zafizeni pfipojena k systému "BlueBus", je
nutné provést jejich adresovani.

Tento Ukon musi byt proveden spravnym umisténim elektrického mstku
pritomného v kazdém zafizeni (viz také navod k pouziti kazdého jednotli-
vého zarizeni). Nize je uvedeno schéma adresovani fotobunék podle jejich
typu.

4 N\

Tabulka 10

FOTO
Vn&jSi fotobuiika h = 50 se zasahem pfi zaviréni| oy %
<=

(zastavi a obrati pohyb)

FOTO Il

Vnéjsi fotoburika h = 100 se zasahem pfi
zavirani (zastavi a obrati pohyb)

FOTO 1

Vnitini fotoburika h = 50 se zasahem pfi
zavirani (zastavi a obrati pohyb pfi uvolnéni) a
pfi otevirani (zastavi a znovu zahaji otevirani pri
uvolnéni fotoburiky)

FOTO 11i

Vnitini fotobunka h = 100 se zasahem pri
zavirani (zastavi a obrati pohyb pfi uvolnéni) a
pri.otevirani (zastavi a znovu zahaji otevirani pfi
uvolnéni fotobunky)

FOTO 2

Vnitini fotobunka se zasahem pfi otevirani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO 211i

Vnitini fotobunka se zasahem pfi otevirani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO3
NEPOVOLENA KONFIGURACE

| BLest

=
B e
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Na konci instala¢niho postupu nebo po odstranéni foto-
bunék nebo jinych zarizeni je nutné provést postup uceni
(viz odstavec "Uceni zarizeni").




9.1.4 UCENI DALSICH ZARIZENi

Obvykle se uceni zafizeni pfipojenych k "BlueBUS" a vstupu "STOP" pro-
vadi béhem instalacni faze; pokud vSak jsou zafizeni pfidana nebo odstra-
néna, je mozné provest nové ucen.
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Postupujte pfitom nasledovné:
stisknéte a soucasné podrzte stisknuta tlacitka [Open A] a
[Stop/Set]

2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED kontrolky ,L1“ a,L2* zaCnou blikat
rychle (po priblizné 3 sekundach)

& vyckejte nékolik sekund, dokud fidici jednotka neukonci uceni za-
fizeni

4. po ukondeni této faze musi kontrolka ,Stop* svitit, kontrolky ,L1°

a ,L2“ musi zhasnout a kontrolky ,L1...L8" se rozsviti na zakladé
stavu funkci ON-OFF, které predstavuii.

Po pridani nebo odstranéni zarizeni je tfeba znovu pro-
vést finalni kontrolu automatizace podle pokynl uvede-
nych v kapitole ,Zavérecna kontrola pfed uvedenim do
provozu*.

¥

9.2 PRIPOJENI RADIOVEHO PRIJIMACE OXI

Ridici jednotka mé misto pro umisténi radiového pfiimage OXI (verze s
anténnim konektorem), ktery umozhuje dalkove oviadani fidici jednotky
pomoci vysilacl, které plisobi na vstupy fidicf jednotky.

Pro instalaci prijimace (“Figura 44"):

1. odstrarnte kryt (A)

1. umistéte prijimac (B) do ur¢eného mista (C) na ridici jednotce.

4 7\
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V “Tabulka 11” jsou uvedeny odpovidajici vystupy radiového pfijimace a
prikazy, které motor provede:

Tabulka 11

OXIV REZIMU | NEBO REZIMU II

Vystup pfijimace Prikaz

Vystup ¢. 1 "Krok za krokem"
Vystup &. 2 "Céstedné otevieni 1"
Vystup ¢. 3 "Otevrit"

Vystup ¢. 4 "Zaviit"

Pokud je nainstalovan rédiovy pfijima& OXI pouzivany v "ROZSIRENEM
REZIMU", m(iZe odesilat prikazy uvedené v "Tabulka 12".

Tabulka 12
¢. Piikaz Popis

1 Krokovy rezim Prikaz ,SbS* (Krokovy rezim)

2 Casteéné otevieni 1 | Provede pitkaz ,Castecné otevieni 1¢

3 Otevreni Provede piikaz ,Otevieni”

4 Zavreni Provede prikaz ,Zavreni”

5 Zastaveni Zastavi pohyb

6 Krgkovy o] Ovladani v domovnim rezimu

rezim

7 Krokovy rezim Provede prikaz i se zablokovanou

vysokeé priority automatizaci nebo aktivnim ovladanim

8 Gasteéné otevieni 2 Castetné otevient (otevieni kiidla M2,
odpovidajici 1/2 celkového otevreni)

P2 TR . . | Castecné otevfen (otevieni obou kridel,

2 SRR Gy odpovidajici 1/2 celkového otevieni)
ZpUsobi manévr otevieni a na jeho konci
zablokovani automatizace; fidicl jednotka

Otevreni a neprijima zadné jiné prikazy kromeé “Krok
10 zablokovani za krokem vysoka priorita”; “Odblokovat”
automatizace automatizaci nebo (pouze z Oview) prikazy:
“Odblokovat a zavfit” a “Odblokovat a
otevrit”
Zplsobi manévr zavieni a na jeho konci
zablokovani automatizace; fidicf jednotka
Zavreni a nepfijima zadné jiné piikazy krome “Krok
11 zablokovani za krokem vysoka priorita”, “Odblokovat”
automatizace automatizaci nebo (pouze z Oview) prikazy:
“Odblokovat a zavfit” a “Odblokovat a
oteviit”
ZpUsobf zastaveni manévru a zablokovani
automatizace; fidici jednotka nepfijima
12 Zajisténi zadné jiné prikazy kromé “Krok za krokem
automatizace vysoka. priorita”;-“Odblokovat” automatizaci
nebo (pouze z Oview) prikazy: “Odblokovat
a zavrit” a “Odblokovat a oteviit”

13 Odblokuje Viyvola odblokovani automatizace a

automatizaci obnoveni normainiho provozu

14 Casovaé On Rozsviti se vystup vecerniho osvétleni s

Vecerni osvétleni nacasovanym vypnutim
15 On-Off Rozsvit se a vypne se vystup vecerniho
Vecerni osvétleni osvétleni v krokovém rezimu

|| Pro podrobnosti viz specificky navod k pouziti pfijimace.
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9.3 ZAPOJENI A INSTALACE NOUZOVEHO NAPAJENI

Tento produkt mlze byt vybaven systémem nouzového napdjeni, ktery
zajiStuje provoz i pfi vypadku elektrické sit€. Nouzové napajeni probiha
prostrednictvim baterii, které musi byt udrzovany v nabitém stavu. Funkce
nabijeni baterii je jednou z hlavnich funkci tohoto produktu; rezim Standby
se aktivuje pouze po dokonceni funkce nabijeni baterii.

Ovérte v navodu k pouziti systému nouzového napajeni maximalni dobu
potfebnou k Uplnému nabiti baterii.

Tento produkt splfuje predpis standby, kdyZ je pfipojen k bateriovému
balicku PSS124. Produkt je schopen rozpoznat Uroven nabiti PSS124 a
spravng jej nabije, ¢imz se vyhne pfechodu do rezimu nizké spotfeby, po-
kud ma baterie Urover nabiti nizsi nez 80%.

& UPOZORNENI

Je mozné pouzit predchozi zalozni bateriovy balicek
PS124 pomoci specifického adaptérového kabelu (CAB-
LA11) a deaktivovat rezim standby pro spravnou funkci.
V tomto poslednim pfipadé se zvysi primérna spotieba.

Elektrické zapojeni baterie k Fidici jednotce musi byt pro-
vedeno az po ukonéeni vSech fazi instalace a programo-
vani, protoze akumulator predstavuje zdroj nouzového
elektrického napajeni.

AN

Pro instalaci a pfipojeni nouzového napajent:

1. sejmete kryt (A)

2. Pfipojte pfislusny kabel ke konektoru zalozniho akumulatoru
(PSS124)

3. Zasunte prislusny konektor (C) do fidici jednotky oviadant..

-

® -

A—/

9.4 PRIPOJENi EXTERNIHO ODBLOKOVACIHO
SYSTEMU KIO

Kio musi byt pfipojen k motorovému reduktoru, ktery
pohybuje kfidlem, které se pohybuje jako prvni (z polohy
zavrené brany).

Pro pripojeni postupuite nasledovné:

1. demontuijte kryt (A) a plastovy kryt (B)
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vlozte ocelovy kabel (D) nejprve do Sroubu (C), poté do pfislusného
otvoru (E) a poté do otvoru ¢epu (F)
zajistéte kabel utazenim Sroubu Cepu (F)

s




5. Pripojte pruzinu (G) na oba konce

6. proviéknéte druhy konec kabelu otvorem ve spodni ¢asti motoro-
vého reduktoru

~

Ta pripojte kabel k Kio podle pfislusného ndvodu k pouziti.

9.5 PRIPOJENi PROGRAMOVACiI JEDNOTKY OVIEW

K'fidici jednotce Ize pripojit programovaci jednotku "Oview”.

Tato jednotka umoznuje kompletni a rychlé programovani funkci, nastaveni
parametr(l, aktualizaci firmwaru fidici jednotky, diagnostiku-pro zjisténi pri-
padnych poruch a pravidelnou udrzZbu.

"Oview” umoznuje ovladani fidici jednotky na vzdalenost az 100 m. Pokud
je vice fidicich jednotek propojeno v siti ‘BusT4’, pfipojenim "Oview” k jed-
né z téchto jednotek je mozné na jejim displeji zobrazit vdechny jednotky
pripojené v siti (maximalné 16 jednotek).

Jednotka "Oview” mdze zlstat piipojena k fidici jednotce i béhem nor-
malniho provozu automatizace, coz umoznuje uzivateli odesilat prikazy
prostrednictvim specifického menu.

& Pred pfipojenim rozhrani IBT4N je nutné odpojit Fidici jed-
notku od elektrickeé sité.

Pro instalaci rozhrani:

1. sejméte kryt (A)

2. umistéte rozhrani (B) do uréeného mista (C) na elektronické desce
fidici jednotky

3. umistéte kabeldz (D) do uréeného mista (E) na rozhrani.

-

N

1)

. J
V tomto okamziku bude mozné znovu napajet fidici jednotku.

|| Pro podrobnosti viz specifické navody k pouziti pfipoje-
nych zafizeni.
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9.6 PRIPOJENi SOLARNIHO SYSTEMU SOLEMYO Pro informace o systému “Solemyo” viz jeho navod k po-

uziti.
& Kdyz je automatizace napajena systémem “Solemyo”, | b, vrinoieni svstému “Solemvyo’:
NESMI BYT sougasné napajena z elektrické sits. 1 ekt )

2, Zasunte prislusny konektor (B) do fidici jednotky oviadani..
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10 UDRZBA VYROBKU

Pro udrzeni konstantni Urovné bezpecnosti a zajisténi maximalni zivotnosti
celé automatizace je nutna pravidelna udrzba. Za timto ucelem ma HOPP
pocitadlo manévrl a systém signalizace pozadavku na Udrzbu; viz odsta-
vec "Funkce ,,Upozornéni na nutnost udrzby*’.

Udrzba musi byt provadéna za kompletniho dodrzovani
bezpeénostnich pokynlii uvedenych v tomto navodu i na-
fizeni platnych zakont a predpisu.

Pokyny pro udrzbu elektropfevodovky:

1. Naplanujte UdrZbu nejpozdéji do 6 mésicl nebo nejpozdéji po
20.000 manévrech od predchozi udrzby

2. odpojte vSechny zdroje elektrického napajeni, véetné pripadného
nouzoveho napajeni

3. Zkontrolujte stav opotiebeni véech materiall, které tvofi automa-
tizaci, s mimoradnym ddrazem na znamky eroze nebo oxidace
soucasti konstrukce; nahradte dily, které neposkytuji dostatecné
zaruky

4. Zkontrolujte opotrebeni pohyblivych soucasti: pastorek, ozubeny
hreben a vSechny soucasti kfidla vrat; vymeénte opotfebované dily

5. Znovu pfipojte zdroje elektrického napdjeni a provedte vSechny
zkousky a kontroly uvedené v odstavci ,Zavére¢na kontrola pred
uvedenim do provozu* (strana 17).

11 LIKVIDACE VYROBKU

|| Tento vyrobek je nedilnou souéasti automatizace , a proto
musi byt zlikvidovan spolu s ni.

Jako v pripadé tkond instalace musi byt , i po skondeni Zivotnosti tohoto
vyrobku ukony zavéreéné demontaze provedeny kvalifikovanym persona-
lem.

Tento vyrobek je tvoren rlznymi druhy materidld: nékteré mohou byt re-
cyklovany, jiné musi byt zlikvidovany. Je tfeba se informovat o systémech
recyklace nebo likvidace, uréenych nafizenimi, ktera plati na vasem uzemi
pro tuto kategorii vyrobku.

Zﬁs UPOZORNENI

Nékteré c¢asti vyrobku mohou obsahovat znecistujici
nebo nebezpecné latky, které by v pripadé tniku do zi-
votniho prostiedi mohly zpUsobit $kodlivé nasledky na
samotném zivotnim prostredi tak i na lidském zdravi.

Jak informuje vedle zobrazeny sym-
bol, je zakazano odhazovat tento vy-
robek do bézného domovniho odpadu.
Proto pfi jeho likvidaci provedte ,se-
parovany sbér“ podle metod uréenych
nafizenimi platnymi na vaSem tizemi,
nebo doructe vyrobek zpét prodejci
pfi ndkupu nového obdobného vyrob-
ku. Pokud je do produktu nainstalovan
doplnék pro nouzové napajeni, tento
dopinék obsahuje baterie, které musi
byt demontovany a zlikvidovany pod-
le specifickych postupti pro dany typ
baterie.

UPOZORNENI

Nafrizeni platna na mistni urovni mohou v pripadé svévol-
né likvidace tohoto vyrobku ukladat vysoké sankce.
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12 TECHNICKE PARAMETRY

|| VSechny uvedené technické parametry se vztahuji na teplotu prostiedi 20 °C (+5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo
kdykoli provadét zmény vyrobku na zakladé vlastniho uvazeni, avsak pfi zachovani stejnych funkci a cilového uréeni.

Tabulka 13

TECHNICKE PARAMETRY

reduktorem, mechanickym odblokovanim.
Vestavéna fidici jednotka a radiovy prijimac OXI.

Popis Technicky parametr
HO7124 HO7224
Elektromechanicky motorovy reduktor pro o .
S o = Elektromechanicky motorovy reduktor pro
automatizaci bran a automatickych dvefi o - "
Typ se stejnosmemym motorem, planetovym automatizaci bran a automatickych dvefi

se stejnosmérnym motorem, planetovym
reduktorem, mechanickym odblokovanim.

Maximalni startovaci moment [odpovidajici

vyvinout silu k udrzeni kridla v pohybu]

schopnosti vyvinout silu k uvedeni kridla do 250 Nm
pohybu]
Nominalni moment [odpovidajici schopnosti 100 Nm

Rychlost pfi nominalnim momentu

0,13 rad/s (1,2 rpm)

Rychlost naprazdno (fidici jednotka umoznuje
naprogramovat 6 rychlosti priblizné: 100, 85, 70,
55, 45, 30%)

0,17 rad/s (1,6 rpm)

Maximalni frekvence provoznich cyklu (pfi
nominalnim momentu)*

35 cykld/hod

Maximalni doba nepretrzitého provozu (pfri
nominalnim momentu)**

10 minut/y

Produkt Ize pouZit na brany s kfidlem o hmotnosti az 250 kg a délce az 1,5 m a o hmotnosti az 160

(+10%) 50/60 Hz

L 7 e kg a délce az 2,4 m

Fivotnost Odhadovana Zivotnost mezi 80 000 a 250 000 cyKkly, podle podminek uvedenych v odstavei "
Trvanlivost produktu".
230V~ (120V~pro verzi HO7124/V1 nebo 250V

Napajeni ~ pro verzi HO7124/AU01) 24V== (+25%)

Nouzové napajeni

S volitelnym prislusenstvim PSS124

Napajeni solarnimi panely Priprava pro Kit SYKCE -
Maximalni spotreba energie pfi nominalnim

momentu 170W 50W
Spickovy vykon 280W 100W
Nominalni spotreba proudu 0,8 A (1,6 A pro verzi HO7124/\/1) 2A

Maximalni spotreba proudu

1,3 A (2,6 A pro verzi HO7 124/V1)

4 A (po dobu maximainé 1 sekundy)

Spotreba energie v rezimu “Standby-Tutto” s

napajenim z PSS124 nebo Kit SYKCE (véetné Méné nez 100 mW -
prijimace OXl)
Standby tutto (W) < 0,25 -

Vystup majaku***

Vlystrazny majak ELB (lampa 12 V=, 21 W) nebo
ELDC

Vystup elektrozamku***

Elektrozdmek 12 V~ max 15 VA

Vystup BLUEBUS

Vystup s maximalnim zatizenim 12 jednotek
Bluebus

(maximéing 6 pard fotobunék EPM plus 2 pary
fotobunék EPM oznaCenych jako oteviraci
zafizeni plus maximalné 4 ovladaci zarizeni
EDSB nebo ETPB)

Vstup STOP

Pro normalné zavieng, normainé oteviené
nebo konstantni odporové kontakty 8,2 kQ;
samouceni (zména oproti ulozenému stavu
vyvold piikaz STOP)

Vstup Sbs

Pro spinaci kontakty (sepnuti kontaktu zpdsobi
aktivaci ovladaciho pfikazu KROKOVEHO
REZIMU)

Vstup OTEVRIT

Pro normalng oteviené kontakty (uzavieni
kontaktu vyvola pfikaz OTEVRIT CASTECNE 1)
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TECHNICKE PARAMETRY

Popis Technicky parametr

HO7124 HO7224
Radiovy prijimac OXI (verze s anténnim konektorem) -
8 funkci typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci
Programovatelné funkce (viz odstavec "Programovani prvni urovné -
(ZAP--VYP)’)
Samouceni zafizeni pripojenych k vystupu
BlueBus
Samonaditani typu zafizeni ,STOP* (spinacf
. kontakt, rozpinaci kontakt nebo rezistor 8,2 kQ) |
Funkce samoucen Samouceni pohybu kfidel a automaticky vypocet
bodl zpomaleni a Gaste¢ného otevieni.
Samouceni provozu s jednim nebo dvéma

motory.

Montaz Vertikdlng, s dedikovanou montézni deskou

Provozni teplota -20°C + 55°C(pfi nizkych teplotach se Ucinnost motorového reduktoru snizuje)
Pouziti v mimg?a’vdnfe kxsellé, mimo!"édné slané Ne

nebo potencialné vybusné atmosfére

Stupen ochrany IP 54 (s neporusenym krytem)

Rozméry 180x252xh290h

Hmotnost 9 kg 6,5 kg
* Frekvence cykll pfi maximalni teploté: 25 cykli/hod

* Maximalni doba nepretrzitého cyklu pfi maximalni teploté: 8 minut

- \Wystupy “Vystrazny majak” a “Elektrozamek” mohou byt naprogramovany s jinymi funkcemi (viz odstavec ,,Programovani prvni urovné (ZAP.-
-VYP)"), nebo odstavec ,PFipojeni programovaci jednotky Oview"). Elektrické viastnosti vystupl se prizptisobuii podle typu zvolené funkce:
funkce vystrazného majaku: lampa 12 V=, max. 21 W; funkce elektrozamku: 12 V~~, max. 15 VA; ostatni vystupy (vSechny typy): 1 lampa nebo
relé 24 V= (-30 a +50%), max. 4 W.

& UPOZORNENI
Ve navodu k pouziti je tfeba vSechny odkazy na sitové napéti 230 V u modelu HO7124/AU01 povazovat za sitové napéti 250 V.
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Prohlaseni o shodé EU

a prohlaseni o zabudovani ,,neuplného strog'nl’ho zarizeni“

Nice S.p.A., vyrobce tohoto zafizeni, prohlasuje, Ze zafizeni je v souladu se smérnici 2014/30/EU (EMC) a smérnici 2006/42/ES (Stroje) podle pfilohy
Il, Cast 1, oddil B. Navod k pouziti a Uplny text prohlaseni o shodé EU je k dispozici na nasleduijici internetové adrese: www.niceforyou.com; v sekci
“podpora” a “ke stazeni”.

4 N\

Nice | HO7124

Made in Italy P/N: HO7124R30
Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV It

0.13-0.16rad/s
N numero_seriBlel ingaese_anno

]
- J
Poznamka: Predstavované §titky jsou kopii aktualizovaného Stitku produktu k datu vydani tohoto manualu.
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NAVOD K POUZITi A VAROVANI

Pfed prvnim pouzitim automatizace si nechte technikem provadgjicim in-
stalaci vysvétlit plvod zbytkovych rizik a vénujte par minut precteni to-
hoto névodu a varovanim, které vam dorucil technik provadgjici instalaci.
Uschovejte ndvod kvali jakékoli budouci pochybnosti a odevzdeite jej pii-
padnému novému majiteli automatizace.

& UPOZORNENI!

VasSe automatizace je strojnim zafizenim, které presné
provadi vase piikazy. Nezodpovédné a nevhodné pouziti
jej mize uéinit nebezpeénym:

Neovladejte pohyb automatizace kdyz se v jejim dosahu nacha-

zeji osoby, zvifata nebo véci

- Jejednoznacné zakazano dotykat se Casti automatizace béhem
jejiho pohybu

- Fotobunky nejsou bezpeénostnim zafizenim, ale pouze pomoc-
nym zafizenim pro bezpecnost. Jsou vyrobeny technologii s vel-
mi vysokou spolehlivosti, ale v extrémnich situacich se mohou
vyznacovat nespravnou ¢innosti nebo dokonce se porouchat,
pri¢emz zavada by nemusela byt hned zfejma

- Pravidelng kontrolujte spravnou ¢innost fotobunék.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANO prochazet prostorem au-
tomatizace kdyz se zavira! Pfechod je dovolen pouze v
pripadé, kdyz je automatizace Uplné oteviena a zastave-
na.

DETI

Zarizeni automatizace zarucuje vysoky stupen bezpec-
nosti. Se svymi detekénimi systémy kontroluje a zarucuje
svij pohyb za pFitomnosti osob a véci. V kazdém pripadé
je rozumné zakazat détem hrat si v blizkosti automatiza-
ce. Dale nenechavejte v jejich dosahu dalkova ovladani,
aby se zabranilo nezadoucim aktivacim. Automatizace
neni hra!

Vyrobek neni uréen pro pouziti osobami (v€etné déti) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schop-
nostmi nebo s nedostate¢nymi zkuSenostmi a znalostmi,
s vyjimkou pripadu, kdy mohou béhem tohoto pouziti vy-
uzit dozoru osoby odpovédné za jejich bezpecnost, nebo
jejich pokynu tykajicich se pouziti vyrobku.

Poruchy: Pokud zaznamenéte poruchové chovani automatizace, vypnéte
elektrické napajeni zafizeni'a provedte manualni odjisténi motoru (viz na-
vod na konci kapitoly) pro umoznéni manualniho oviadani automatizace.
Neprovadejte Zadné opravy a pozadejte 0 zakrok technika provadsgjiciho
instalace, kterému ddvérujete.

|| Neprovadéjte zmény zafizeni a parametrti programovani
a regulace fridici jednotky ovladani: tato odpovédnost je
vyhrazena vasemu technikovi povéfenému instalaci.

Poskozeni nebo chybéjici napajeni: v dobé ¢ekani na zékrok vaseho
technika povéfeného instalaci nebo v dobé Gekani na obnoveni dodavky
elektrického proudu, kdy zafizeni neni vybaveno nouzovym napajenim, au-
tomatizace mlze byt pouzivana provedenim manuélniho odjisténi motoru
(viz pokyny na konci kapitoly) a manuélnim pohybem automatizace.
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Nepouzitelné bezpecnostni zarizeni: Tato funkce umozfiuje zajistit

¢innost automatizace také v pfipadé, kdy nékteré bezpecnostni zarizeni

nefunguje spravné nebo kdyz je zcela nefunkéni. Automatizaci Ize oviadat

v rezimu ,kontrola pritomnosti obsluhy” a postupovat pfitom nasledov-

ne:

1. Prostfednictvim vysilace nebo volice s klicem odeSlete prikaz pro
uvedeni automatizace do pohybu. Kdyz vSe funguje spravng, au-
tomatizace se bude fadné pohybovat; v opacném pfipadé majak
nékolikrat zablika a manévr nebude zahajen (pocet bliknuti souvisi s
dlivodem, kvali kterému manévr nemdize byt zahajen)

2. V tomto pfipadé do 3 sekund znovu aktivujte pfikaz a udrzujte jej
aktivovany

3. Priblizné po 2 sekundach automatizace provede poZadovany ma-
névr v rezimu ,kontrola pfitomnosti obsluhy*, {j. budou se pohy-
bovat pouze po dobu, kdy bude udrzovan aktivovany pfikaz.

ZavéreCna kontrola pred uvedenim do provozu, pravidelna udrzba a pfi-

padné opravy musi byt zdokumentovany-tim, kdo provede praci a do-

kumenty musi byt-uchovavany viastnikem zafizeni. Pravidelné provadéjte

cisténi skel fotobunék (s pouZitim jemného a mirné navihéeného hadfriku) a

odstranéni pripadného list nebo kamen, které by mohly branit v ¢innosti
automatizace.

Kdyz jsou bezpecnostni zafizeni nefunkéni, doporucu-
je se nechat co nejdiive provést opravu kvalifikovanym
technikem.

Pred provadénim jakéhokoli zakroku udrzby manualné
odjistéte motor, aby se zabranilo tomu, ze nékdo bez
upozornéni uvede automatizaci do pohybu (viz pokyny na
konci kapitoly).

Udrzba: Pro zachovani konstantni Urovné bezpednostia pro zajisténi ma-
ximalni Zivotnosti celé automatizace je potrebna planovana udrzba (nejmé-
né kazdych 6 mésicl).

|| Jakykoli zasah kontroly, udrzby nebo opravy musi byt
proveden vyhradné kvalifikovanym personalem.

Likvidace: Po skonceni Zivotnosti automatizace se ujistéte, ze jeji likvida-
ce bude provedena kvalifikovanym persondlem a ze jednotlivé materialy
budou recyklovany nebo zlikvidovéany v souladu s platnymi mistnimi pred-
pisy.

Vyména dalkového ovladani: Pokud se vam zda, Ze vase radiové ovla-
dani po jisté dobé funguje hire, nebo kdyz nefunguje viibec, mohlo by se
jednat jednodusSe o vybiti baterie (v zavislosti na pouzivani by mohlo k vybiti
baterie dojit uplynutim nékolika mésicti nebo vice nez jednoho roku). Vybiti
baterie si mUzete povsimnout, kdyz se kontrolka-potvrzeni pfenosu neroz-
sviti, sviti slabym svétlem nebo se rozsviti pouze na kratkou dobu. Drive
nez se obratite na-pracovnika provadgjicino‘instalace, zkuste vymeénit ba-
terii za baterii z jiného funk&niho vysilace: kdyz je pficinou poruchy baterie,
stadi ji vymeénit za jinou, stejného typu.
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Odjisténi a manualni pohyb

& Odjisténi maze probéhnout pouze v pfipadé, kdyz je kfi-
dlo vrat zastaveno.

Pro odblokovani postupuite nasledovné:
1. vioZte a otocte KIi¢ (A) proti sméru hodinovych rucicek o 180°

4 )

/

okamZiku je mozné ru¢
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