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1 VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VYSTRAHY

1.1 - Vystrahy tykajuce sa bezpecnosti

* POZOR! - Tento navod obsahuje déleZité upozornenia tykajuce sa bezpeénosti 0séb. Chybna instaldcia moZe spdsobit vazne zranenia. Pred zaatim prace je
potrebné pozorne si preditat cely ndvod. V pripade pochybnosti preruste montaz a poziadajte o radu technicky servis Nice.

e POZOR! - Odlozte tento navod pre pripadnu tdrzbu alebo likvidaciu zariadenia v buducnosti.

* POZOR! - Podla najnoviej eurépskej legislativy realizacia automatickych dveri alebo brany musi reSpektovat normy vyplyvajice zo Smernice 2006/42ES (byvala
98/37/ES) (Smernica o strojoch), obzvlast normy EN 12445, EN 12453, EN 12635 a EN 13241-1, ktoré umoZfiuju vyhlasit zhodu automatického zariadenia. Z toho
vyplyva, Ze vietky Ukony tykajlce sa montéZe, zapojenia, kolaudacie a Udrzby musia byt vykonany vyhradne kvalifikovanym a kompetentnym pracovnikom!

1.2 - Vystrahy tykajlce sa montaze

Skor ako zaénete montovat, skontrolujte, ¢i je tento vyrobok vhodny na Zelany Géel pouZitia (vid' ods. 2.3 ,Limity pouzitia vyrobku” a kapitolu , Technické parametre
vyrobku“). Ak nie je vhodny, NEMONTUJTE ho.

V3etky Ukony tykajlce sa montaZze a Udrzby sa musia robit, len ked je automaticky systém odpojeny od elektrického napajania. Ak zariadenie na vypnutie napdjania nie
je viditelné z miesta, kde sa nachadza automaticky systém, musite k nemu umiestnit tabulku s ndpisom ,POZOR! PREBIEHA UDRZBA.“.

Riadiaca jednotka musi byt zapojend na privod elektrického napdjania vybaveny bezpe¢nostnym uzemnenim.

Pocas montaZe zaobchdadzajte s vyrobkom opatrne, vyhnite sa stlaceniu, narazu, padu alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek druhu. Vyrobok nedavajte do blizkosti
zdrojov tepla, ani ho nevystavujte otvorenému plameriu. Takéto pripady by ho mohli poskodit a byt pri¢inou poruch & nebezpeénych situdcii. Ak sa takéto nieco stane,
ihned zastavte montaz a obratte sa na technicky servis Nice.

Na Ziadnej ¢asti vyrobku nevykondvajte Upravy. Operdcie tohto druhu mézu spdsobit len poruchy. Vyrobca sa zrieka vietkej zodpovednosti za $kody spésobené
upravenymi vyrobkami.

Ak je brana konstruovana s pesimi dverami, zariadenie treba vybavit kontrolnym systémom, ktory znefunkéni motor, ked' st pesie dvere otvorené.

Obalovy material musi byt zlikvidovany v plnom sulade s miestnymi predpismi.



1.3 - Vystrahy tykajlce sa pouzivania

* Vyrobok nie je urfeny na pouZivanie osobami (vratane deti), ktorych fyzické, zmyslové a mentalne schopnosti su znizené alebo nemaju dostatok skusenosti &i
vedomosti, pokial na ne nedozera osoba zodpovedna za ich bezpe¢nost.

e Deti zdrZiavajlce sa v blizkosti automatického systému musia byt pod dohladom, aby sa nehrali so zariadenim.

* Nedovolte detom hrat sa s pevnymi ovlddacimi zariadeniami. Prenosné zariadenia (dialkové ovladanie) drzte mimo dosahu deti.

p POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

Zariadenia, z ktorych sa tento vyrobok sklada, st uréené na automatizovanie jedno- alebo dvojkridlovej brany alebo vrat. POZOR! - Akékolvek iné poutZitie, odlisné od tu
popisaného a v prostredi odliSnom od tu uvedeného, je povazované za nevhodné a zakazané!

Z4kladna ¢ast automatického systému sa sklada z jedného alebo dvoch elektromechanickych pohonov (podla po¢tu kridel), kazdy vybaveny motorom na jednosmerné
napétie a planétovou prevodovkou. Jeden z pohonov (mod. WL1024C) je vybaveny riadiacou jednotkou, ktora riadi fungovanie. Riadiaca jednotka sa sklada z karty
s radiovym prijimacom na prijimanie prikazov poslanych z vysielaca.

Riadiaca jednotka je pripravena na zapojenie zariadeni systému Opera, systému BlueBUS a systému solarneho napdjania Solemyo. Ak je napajana zo siete, mozete do nej
namontovat batériu (mod. PS424, volitelné prisludenstvo), ktord v pripade vypadku siefového napdjania zaruduje automatickému systému vykonanie niekolkych
manévrov.

V pripade vypadku elektrického pradu mézete kridlami hybat ruéne po odblokovani motora prislusnym kft¢om: manudlny manéver je popisany v ods. 3.8.
Dalsie vhodné prislusenstvo s prijimace s konektorom ,SM“ (SMXI, OXI a pod.).

Na motor s riadiacou jednotkou (mod. WL1024C) je mozné namontovat multifunkéné svetlo mod. WLT (vid ods. 3.5), ktoré méze fungovat ako majak alebo ako
osvetlenie, podla toho ako naprogramujete riadiacu jednotku. Navy3e, aktivdciou zabudovaného svetelného senzora, méze fungovat ako timené svetlo. Blizsie
informacie ndjdete v prislusSnom navode.

3 MONTAZ

3.1 - Previerky pred montazou

Skor ako zaénete montovat, treba skontrolovat celistvost komponentov vyrobku, vhodnost vybraného modelu a prostredia uréeného na montaz:

Skontrolujte, ¢i je vSetok materidl v perfektnom stave a vhodny na predpokladany ucel.

Presvedcte sa, Ze brana ma mechanické dorazy tak pri zatvoreni ako pri otvoreni.

Skontrolujte, ¢i je mechanickd konstrukcia brany vhodna na automatizovanie a vyhovuje platnym normam (pripadne sa riadte udajmi uvedenymi na etikete brany).
Tento vyrobok nemoze automatizovat branu, ktora nie je funkénd a bezpeénd. Neméze tie riesit problémy chybnej montéze alebo zlej udrzby brany.

Uistite sa, Ze vSetky podmienky pouZivania su v, limitoch pouzitia“ (ods. 3.2).

Ruéne hybte kridlami brany v oboch smeroch a uistite sa o hladkom pohybe v kazdom bode drahy (nesmu existovat body, ktoré si vyzadujd vaésiu ¢ mensiu namahu).
Ruéne postavte branové kridla do Zelanej polohy, pustite ich a uistite sa, Ze sa nehybu.

Presvedcte sa, Ze prostredie vybrané na montaz je kompatibilné s celkovymi rozmermi vyrobku (obr. 1).

Skontrolujte, ¢i priestor, kde ma byt motor montovany, poskytuje dost miesta na oté¢anie celého jeho ramena.

Skontrolujte, ¢i priestor okolo vyrobku umozriuje jednoduché a bezpecné ru¢né pouZivanie.

Skontrolujte, ¢i povrch vybrany na montaz je pevny a zarucuje stabilné upevnenie.

Uistite sa, ¢i miesto upevnenia kazdého komponentu je chranené pred ndhodnymi ndrazmi.

Uistite sa, Ze vsetky elektrické kable su v stlade s tymi, ktoré predpisuje tabulka 1.

3.2 - Limity pouZzitia vyrobku

Skér, ako zatnete montovat pohon, uistite sa, Ze jeho Udaje su v nizieuvedenych limitoch pouZitia a limitoch hodnét uvedenych v kapitole ,Technické parametre
vyrobku":

S ramenom motora v PLNEJ di?ke (z vyroby):

- maximalna dizka kridla: 1,80 m (= maximalna vaha kridla: 110 kg)

- maximalna vyska kridla: 2 m

S ramenom motora v SKRATENE di7ke (skratené technikom):
- maximalna dizka kridla: 1,60 m (= maximalna véha kridla: 100 kg)
- maximalna vyska kridla: 2 m

« Kontrola: do grafu 1 si zakreslite vahu a dizku kridla. Z tychto bodov potiahnite iary a uistite sa, 7e sa krizujd v jednej zo sivych pléch grafu. POZOR! - Ak sa Eiary krizuju
v bielej ploche, na automatizovanie brany nie je mozné pouzit tento vyrobok.

* Montaz si vyzaduje minimalnu Sirku piliera 80 mm.

* Rameno motora musi byt osadené v hornej &asti kridla brany. POZOR! - Je zakdzané montovat motor v obritenej polohe, t.j. s ramenom oto¢enym smerom dole.

* Konzola ramena sa musi uchytit na robustnej ¢asti kridla (napriklad na rdme), aby montaz bola pevna a bezpeéna.

o Skontrolujte kétu ,E“ (obr. 7):
- Ak md kéta ,E“ hodnotu v rozmedzi od 80 mm (min.) do 299 mm (max.), treba skrétit rameno motora. Za tychto podmienok otvorenie kridla je maximalne do 90°.
- Ak méd kéta ,E“ hodnotu 300 mm a viac, netreba skratit rameno motora. Za tychto podmienok otvorenie kridla je az 110°.
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3.3 - Pripravné prace pred montazou

Obr. 2 znazornuje priklad typickej zostavy automatického systému zostaveného s komponentami Nice:

a - motor s riadiacou jednotkou mod. WL1024C e - digitalna kldvesnica mod. MOTB — transponderovy ¢ita¢ mod. MOMB —
b - motor bez riadiacej jednotky mod. WL1024 kld¢ovy prepina¢ mod. MOSE
¢ - multifunkéné svetlo mod. WLT (montuje sa na mod. WL1024C), f - par stipikov na fotobunky
vid ods. 3.5 a prislusny ndvod na montaz g - mechanické dorazy pri otvoreni a zatvoreni
d - par fotobuniek mod. MOFB h - elektrozamok

Tieto komponenty s umiestnené podla typickej a zauZivanej schémy. V zmysle obr. 2 si stanovte pribliznt polohu, v ktorej bude montovany ten ktory komponent
automatického systému. DOLEZITE! - pred montazou si pripravte elektrické kable potrebné pre vase zariadenie, a to podla obr. 2a a ,, Tabulky 1 - Technické parametre
elektrickych kablov“.

POZOR! - Pri osadzani kdblovych prechodiek a instalovani kablov do krabice riadiacej jednotky berte do tvahy, Ze z dévodu mozného zdrziavania sa vody v prepojovacich
krabiciach sa méze voda kondenzovat vo vnutri riadiacej jednotky, o méze poskodit elektrické obvody.

TABULKA 1 - Technické parametre elektrickych kablov

Zapojenie Typ kablu Max. povolena dizka
A: Kabel NAPAJANIA 1 kabel 3x 1,5 mm? 30 m (pozn. 1)

B: Kabel ELEKTROZAMKU 1 kdbel 2 x 1 mm’ 6m

C: Kabel ZARIADEN{ BLUEBUS 1 kébel 2 x 0,5 mm’ 20 m (pozn. 2)

D: Kabel KLUCOVEHO PREPINACA 2 kéble 2 x 0,5 mm? (pozn. 3) 50 m

E: Kabel NAPAJANIA MOTORA 1 kdbel 3x 1,5 mm? 6m

Kabel EXTERNEJ ANTENY (volitelné) 1 koaxidlny kabel typu RG58 20m

Pozn. 2 - Ak kdbel BlueBUS presahuje 20 m diky, maximdine viak 40 m, treba pouZit kibel s vécsim prierezom (2 x 1 mm®).
Pozn. 3 - Tieto 2 kdble mézu byt nahradené jedinym kdblom 4 x 0,5 mm”.

POZOR! - PouZivajte len kable vhodné do prostredia, v ktorom montujete.

3.4 - Montaz motora mod. WL1024C — WL1024

VYSTRAHY

o Chybna montaz moze spdsbit vaine poranenia osobe, ktora vykonava montaz a osobam, ktoré budu zariadenie pouZivat.

o Skér ako zaénete montovat pohon, vykonajte prvotné previerky popisané v ods. 3.1a 3.2.

¢ Rameno motora mdze byt skratené z pévodnej dodanej dizky. Mensia dizka je potrebnd, ked' sa blizko motora nachadza nejaka pevna prekazka (mur, stip a pod.),
ktora brani uplnému pohybu ramena. Aby ste pochopili, &i treba alebo nie skratit rameno, pred zagiatkom montaZe je potrebné vykonat proces 3.4.1.

Poskladajte diely ramena motora podla obr. 3. V tejto faze nezaistujte ¢ap seegerovou poistkou (obr. 4). DOLEZITE! - Ohnuté rameno musi byt umiestnené tak, aby bol
obluik otoéeny smerom ku kridlu brany, vid obr. 5.

3.4.1 - Uréenie dlzky ramena motora

01. Stanovte polohu motora vo VERTIKALNOM smere: na stipe si naznatte horizontalnu linku v rovnakej vyike, v akej bude po montazi konzola ramena na kridle.
02. Stanovte polohu motora v HORIZONTALNOM smere:

a) Uréite maximalne otvorenie kridla: uréite uhol maximalneho otvorenia (max. 110).

b) Zmerajte kétu B a stanovte kétu A:

1 - Zmerajte na stipe kétu B (obr. 5), ¢o je vzdialenost medzi otoénym bodom kridla a vnitornou hranou stfpa, kde bude upevnena zadna konzola motora.

2 - Do grafu 2A zaznadte prave najdenu kétu B a z tohto bodu vedte vertikalnu Ciaru, ktora pretne plochu obsahujicu hodnotu uhla zmeraného v bode a).

3 - V bodoch, kde sa pretinaju vertikalna &iara a plocha, zaznaéte horizontalne &iary aZ po stipec ,A“, &im stanovite hodnoty kéty A. Z tychto si vyberte najnizsiu

moznu hodnotu A.

4 - Preneste na stfp hodnotu kéty A a naznatte si prisluint vertikalnu &iaru (obr. 6).

5 - Ak je v blizkosti vertikalnej Eiary stip alebo ina pevna prekazka, zmerajte vzdialenost medzi touto ¢iarou a prekazkou (obr. 7) —toto je kéta E.

POZOR!

e Ak je kéta E v hodnote od 80 mm (min.) do 299 mm (max.), pokracujte v montazi procesom 3.4.3.

e Ak je kéta E v hodnote 300 mm a viac, pokracujte v montaZi procesom 3.4.2.
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3.4.2 - MontdZ motora s RAMENOM STANDARDNEJ DLZKY

POZOR! - Tuto montaz mézete vykonat vyhradne po dokonéeni procesu 3.4.1.

01.

02.

03.

Upevnite motor na stip (obr. 9):

a) Prilozte motor na stip (*), pricom jeho os musi byt v sulade s vertikilnou &iarou naznacenou predtym (kota A) a rameno s horizontalnou ¢iarou naznaéenou pocas
procesu 3.4.1. V tejto faze sa uistite, Ze motor je v dokonalej vodovahe: motor mimo osi méze byt pri¢inou poruchy automatického zariadenia.

(*) Pozndmka - ak je stip siroky od 80 do 135 mm, skér ako budete pokracovat v montdZi, treba otocit o 90° zadnt upevriovaciu konzolu motora, vid obr. 8.

b) Naznatte si upeviiovacie body, urobte diery do stipa a zalozte hmozdinky. Teraz upevnite motor pomocou vhodnych skrutiek a podloziek.

Upevnite rameno motora na kridlo (obr. 9):

a) Branové kridlo nastavte do polohy maximalneho zatvorenia.

b) Roztiahnite rameno motora do polohy jeho maximdlneho roztvorenia.

c) Prilozte konzolu ramena na kridlo brany.

d) Uistite sa, Ze rameno motora je vo vodovahe a ceruzkou si poznaéte stred ovalnej diery konzoly, aby ste v budicnosti mali moznost nastavenia zatvorenia kridla
(vid ods. 3.7).

e) Driziac jednou rukou konzolu oprett o kridlo, skiste urobit kompletné otvorenie a zatvorenie aZ po prislusné mechanické dorazy. POZOR! - Ak poéas skusky brani
pohybu ramena mur alebo iny pevny predmet, preruste proces a vykonajte proces 3.4.3.

f) Prevrtajte kridlo v naznacenych bodoch, odpojte konzolu od ramena a upevnite ju na branové kridlo vhodnymi skrutkami.

g) Pripevnite rameno ku konzole vioZenim ¢apu a zaistite seegerovou poistkou. DOLEZITE! - Skontrolujte, & st konzola a rameno v dokonalej vodovahe. Ak treba,
uvolnite skrutky konzoly a doladte polohu.

h) Definitivne upevnite na zem mechanické dorazy v polohe stanovenej na zaciatku procesu. POZOR! - Skontrolujte, ¢i sa kridlo zatvori perfektne o mechanicky
doraz. V ods. 3.7 najdete informacie o jemnom doladeni zatvorenia.

i) Nakoniec rucne dajte branové kridlo priblizne do polovice jeho drahy a zablokujte motor prislusSnym kltu¢om (vid ods. 3.8). Potom posurite kridlo ru¢ne o par
centimetrov v smere otvarania.

Ak automatizujete 2-kridlovu brénu, pri montazi druhého motora zopakujte vsetky kroky popisané v ods. 3.4.

3.4.3 - MontdZ motora so SKRATENYM RAMENOM

POZOR! - Tito montaZ mézete vykonat vyhradne po dokonéeni procesu 3.4.1.

01.

02.

03.

04.

05.

Urcite nové maximalne otvorenie kridla (max. 90°):

Neberte do Gvahy maximélne otvorenie kridla stanovené pocas procesu 3.4.1, ale kridlo posurite do novej polohy maximalneho otvorenia, pricom davajte pozor,
aby ste neprekrocili uhol 90°. Provizérne zablokujte kridlo v tejto polohe pomocou dorazu na zemi.

Urcite kéty A-B - C:

a) Zmerajte na stipe kétu B (obr. 10), ¢o je vzdialenost medzi otoénym bodom kridla a povrchom stipa, kde bude upevnend zadna konzola motora.

b) Do grafu 2B zaznacte prave ndjdenu kdtu B a z tohto bodu vedte vertikdlnu &iaru.

najdalej od prekazky.
d) Do grafu 2B zaznacte prave najdenu kétu A a z tohto bodu vedte horizontalnu ¢iaru, ktord pretne predtym naznacenu vertikalnu ¢iaru. Bod stretu tychto 2 &iar je
kéta C, teda vzdialenost, ktora musi byt medzi dvomi ¢apmi dierovaného ramena (obr. 12). Priklad v grafe 2B: ak je hodnota B 105 mm a A je 143 mm, bod C je 182.

GRAF 2B 300 ; =
250 S [ |
=l = R
:: [If ] =
200 || ] = =
i = N
S S N
A B = =
150 S O ] s
] S » -"‘g‘-f‘:% (c
100 N2 § & T
o =% & 8 §
E: a =
I8 8 F T+
50+ T 7 !
5 =2 I P TS P N O 2 N P 2 P P R I D A
L L L L L L s L L e
0 s0 100 150 200 250 B

Upevnite motor na stip (obr. 13):

a) Prilozte motor na stlp (*), pricom jeho os musi byt v stlade s vertikalnou tiarou naznaenou predtym (kéta A) a rameno s horizontalnou &arou naznatenou potas
procesu 3.4.1. V tejto faze sa uistite, Ze motor je v dokonalej vodovahe: motor mimo osi méZe byt pri¢inou poruchy automatického zariadenia.

(*) Pozndmka - ak je stip siroky od 80 do 135 mm, skér ako budete pokracovat v montdzi, treba otocit o 90° zadnt upevriovaciu konzolu motora, vid obr. 8.

b) Naznatte si upeviiovacie body, urobte diery do stipa a zalozte hmoZdinky. Teraz upevnite motor pomocou vhodnych skrutiek a podloZiek.

Skrafte dizku dierovaného ramena (obr. 14):

Na skréatenie dizky dierovaného ramena na kétu C (najdent v bode 02-d) odskrutkujte maticu, vyberte doraz, oddialte dva ¢apy podla kéty C a nakoniec provizérne

a) Branové kridlo nastavte do polohy maximalneho zatvorenia.
b) Roztiahnite rameno motora do polohy jeho maximalneho roztvorenia (vid obr. 15 faza 1).

c) Prilozte konzolu ramena na kridlo brany. POZOR! - Ohnuté rameno pritlacte rukami o kridlo, aZ kym sa rameno zablokuje (max. otvorenie — vid obr. 14 fiza 1a).

d) Uistite sa, Ze rameno motora je vo vodovahe a ceruzkou si poznacte stred ovalnej diery konzoly, aby ste v budicnosti mali moznost nastavenia zatvorenia kridla
(vid' ods. 3.7).

e) Konzolu upevnite provizérne na kridlo a toto dajte do polohy maximalneho otvorenia proti dorazu na zemi.

f) S kridlom v tejto polohe vykonajte previerku podla obr. 16 (natiahnite Spagat nad dvomi ¢apmi dierovaného ramena az po pant brany). POZOR! - Ak je Spagat vodi
péntu v polohe ,BB“ na obr. 16, treba o par milimetrov predizit kétu C. Tuto operaciu treba opakovat dovtedy, kym 3pagat nebude v polohe ,AA“ na obr. 16
a rameno viac nenaraza na mur alebo ind pevnu prekazku.



06. Odreite dierované rameno (obr. 17):

Po previerke spravneho fungovania ramena skratte dierované rameno nasledovne:
a) Naznacte si ¢iaru na dierovanom ramene, presne v polohe podla obr. 23 faza 1. Odmontujte rameno z konzoly a odreZte jeho preénievajlcu ¢ast.
b) Znovu zmontujte komponenty ramena (obr. 3).
07. Upevnite rameno motora na kridlo (obr. 18):
a) Prevrtajte kridlo v naznacenych bodoch.
b) Odpojte konzolu od ramena a upevnite ju na branové kridlo vhodnymi skrutkami.
¢) Pripevnite rameno ku konzole vloZenim ¢apu a zaistite seegerovou poistkou. DOLEZITE! - Skontrolujte, ¢i su konzola a rameno v dokonalej vodovahe. Ak treba,
uvolnite skrutky konzoly a doladte polohu.
d) Definitivne upevnite na zem mechanické dorazy v polohe stanovenej na zaciatku procesu. POZOR! - Skontrolujte, ¢i sa kridlo zatvori perfektne o mechanicky
doraz. V ods. 3.7 najdete informacie o jemnom doladeni zatvorenia.
e) Nakoniec ru¢ne dajte branové kridlo priblizne do polovice jeho dréhy a zablokujte motor prislusnym kltc¢om (vid' ods. 3.8). Potom posurite kridlo rucne o par
centimetrov v smere otvarania.
08. Ak automatizujete 2-kridlovd branu, pri montazi druhého motora zopakujte vSetky kroky popisané v ods. 3.4.

3.5 - Montaz multifunkéného svetla mod. WLT na motor mod. WL1024C
POZOR! - WLT méze fungovat bud ako majak alebo ako osvetlenie, podla spésobu programovania riadiacej jednotky.

Pri montézi postupujte podla krokov na obr. 21, reSpektujte uvedent sekvenciu a nasledovné upozornenia:

e Pre fazu 4 - zodvihnite napajaciu jednotku v smere Sipky, pricom davajte pozor na kable, ktoré su pod rnou a vedu k motoru.

e Pre fazu 7 - kdble dobre uloZte a zasurite konektor na vystup FLASH, ako je zobrazené; kdble zablokujte pomocou tesniaceho krazku.

e Pre fazu 11 - zaloZte elektrick kartu na ¢ap zékladne podla Zelaného poufZitia: A = rozptylené svetlo, B = nasmerovany svetelny G¢ (v tomto pripade méze byt svetelny
14¢ nasmerovany zablokovanim karty v jednej z pripravenych dier na zakladni).

e Pre fazu 12 - kdble dobre odizolujte, odrezte presahujlcu ¢ast a uloZte ich tak, aby nevrhali tiefi na led a svetelny senzor na zadnej strane elektrickej karty.

e Pre fazu 13 - zalozte kryt Sipkami oproti sebe; uistite sa, Ze 4 zuby na zakladni zapadli do vnutornych ryh krytu.

3.6 - Ako vybrat riadiacu jednotku

01. Dajte dolu spodny kryt motora (obr. 19).

02. Odskrutkujte 4 skrutky drZiaka kablovej prechodky a zloZzte ho dolu (obr. 24 fiza 1-2).

03. Potiahnite riadiacu jednotku v smere Sipky priblizne 4 cm a odpojte konektor motora (obr. 24 faza 3-4).
04. Nakoniec Uplne vytiahnite riadiacu jednotku.

POZOR! - Ked' budete znovu pripajat motor na riadiacu jednotku, dodrzte polaritu konektora (tento méze byt zasunuty iba v jednom smere!).
3.7 - Nastavenie dovretia kridel pri zatvarani

01. Dajte dolu dierované rameno z konzoly na kridle.

02. Uvolnite 4 skrutky konzoly a posurite ju o par milimetrov smerom k motoru.

03. Znovu zaloZte dierované rameno na konzolu, zatvorte kridlo a skontrolujte, ¢i je v linii s druhym kridlom a dotyka sa koncového dorazu. POZOR! - Ak treba, opakujte
bod 02, az kym dosiahnete optimalne zladenie.

04. Na kridle urobte dieru zodpovedajucu diere v strede upeviiovacej konzoly a zaloZte do nej skrutku. Definitivne upevnite konzolu zatiahnutim troch skrutiek.

05. Nakoniec upevnite dierované rameno na konzolu zaloZenim capu a zaistite seegerovou poistkou.

3.8 - Rucné odblokovanie a zablokovanie motora

Motor je vybaveny systémom na mechanické odblokovanie, ktory umoZriuje ruéne otvorit a zatvorit brédnu. Tieto manualne operacie st potrebné v pripade vypadku
elektrického pradu, poruchy fungovania alebo vo faze montaze.

Odblokovanie (obr. 22-A):

01. Otocte odblokovaci disk 0 90° v smere hodin.

02. Zasurite klu¢ na prislusny odblokovaci ¢ap.

03. Otocte kli€om v smere hodin takmer o celt otacku.

04. Vytiahnite kltc z ¢apu a otocte odblokovaci disk o 90° proti smeru hodin, aby ste zakryli dieru.
05. Teraz moZzete ruéne hybat branovym kridlom Zelanym smerom.

Zablokovanie (obr. 22-B):
01. Otocte kli¢om na odblokovacom Cape proti smeru hodin a ru¢ne hybte kridlom, az kym pocujete mechanické zacvaknutie kridla na vle¢ny mechanizmus.
02. Vytiahnite kltc z ¢apu a otocte odblovaci disk 0 90° proti smeru hodin, aby ste zakryli dieru.

4 ELEKTRICKE ZAPOJENIA

Elektrické zapojenie réznych zariadeni (fotobunky, digitalne klavesnice, transponderové &itace kariet a pod.) na riadiacu jednotku sa musia vykonat prostrednictvom
systému ,,BlueBUS” od Nice. Tento systém umoziiuje vykonat elektrické zapojenia s pouzitim len 2 vodifov, cez ktoré prebieha tak elektrické napdjanie, ako aj
komunikaéné signaly. Elektrické zapojenie sa robi paralelne anie je potrebné re3pektovat polaritu. Polas fézy rozlidenia je kaidé zariadenie rozoznané riadiacou
jednotkou jednotlivo vdaka jednohlasnému kédu. Vidy, ked' pridate alebo odoberiete nejaké zariadenie, treba vykonat jeho rozlisenie riadiacou jednotkou (vid ods. 4.7).

4.1 - Popis elektickych zapojeni (obr. 23)

M1 Vystup pre motor 1

ELS Vystup pre elektrozamok 12 V, max. 15 VA [*]

BLUEBUS Vstup pre kompatibilné zariadenia (MOFB, MOFOB, MOB a MOTB)

SsTOP Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaju okamZité zastavenie prebiehajiceho manévru, za ktorym nasleduje kratka inverzia. MoZznost

zapojenia kontaktov typu NO, NC alebo zariadeni s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ (citlivé hrany). Kazdé zariadenie zapojené na tento vstup
je rozoznané riadiacou jednotkou jednotlivo pocas fazy rozliSenia (ods. 4.7). Ak riadiaca jednotka zisti pocas fungovania akukolvek zmenu voci
naprogramovanému stavu, vyvola STOP. Na tento vstup je mozné zapojit jedno alebo viaceré zariadenia:

- paralelne viac zariadeni NO bez obmedzenia po¢tu

- do série viac zariadeni NC bez obmedzenia poctu

- kaskadovite 2 zariadenia s vystupom 8,2 kQ; ak mate viac takychto zariadeni, treba ich zapojit kaskddovite s jedinym koneénym odporom 8,2 kQ

- paralelne 2 zariadenia NO a NC so zapojenim do série na kontakt NC konstantny odpor 8,2 kQ (takto sa mdZu zapojit aj 3 zariadenia NO, NC a 8,2 kQ)

P.P. Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaju manéver spdsobom Krok-za-krokom. MoZnost zapojenia kontaktov typu NO

ANTENNA Vstup pre anténu radiového prijimaca

[*] Vystup ELS sa méZe programovat na iné funkcie cez programétor Oview (vid ods. 8.3).



4.2 - Zapojenie kablu napajania

POZOR! - Na vedeni elektrického napdjania treba instalovat vypinac, ktory zabezpeci Uplné odpojenie automatického systému od siete v podmienkach stanovenych
kategériou prepétia Ill. V pripade potreby tento vypinaé sliZi na rychle a bezpeéné odpojenie napajania, preto musi byt umiestneny tak, aby bol viditelny od
automatického zariadenia. Ak je na mieste, ktoré nie je od zariadenia viditelné, musi byt vybaveny blokovacim systémom proti pripadnému nahodnému alebo
nedovolenému zapnutiu napajania.

POZOR!
- Zapojenia musia byt vykonané vyhradne kvalifikovanym pracovnikom.
- Vietky elektrické zapojenia musia byt vykonané, ked'je vypnuté napdjanie zo siete a odpojena pripadna batéria.

01. Odokryte napdjaciu jednotku odskrutkovanim 3 skrutiek na hornom kryte motora a pomalym oto¢enim krytu v smere 3ipky (obr. 24), pricom treba davat pozor na
kable, ktoré su pod rou.

02. Zapojte kdble ,faza“ a ,nula“ na svorkovnicu napdjania podla znaciek na nalepke. Svorku uzemrovacieho kdblu upevnite skrutkou (obr. 25). POZOR! - Koncovku
nasmerujte k otvoru, z ktorého vychadza kabel napdjania.

03. Potiahnite kabel napajania smerom k riadiacej jednotke tak, aby jeho dizka postatovala na otoenie napéjacej jednotky a zatvorenie krytu.

04. Zatvorte kryt napdjacej jednotky, zatiahnite skrutky kdblovej svorky, riadiacu jednotku zasurite na jej miesto a namontujte spat drziak kdblovej prechodky. POZOR! -
Kryt napdjacej jednotky zatvorte vSetkymi skrutkami a skontrolujte, ¢i tesnenie dobre sedi. Ak chyba skrutka alebo tesnenie, vnutorné obvody su ohrozené.

4.3 - Zapojenie motora bez riadiacej jednotky mod. WL1024

01. Dajte dolu spodny kryt motora bez riadiacej jednotky, ako vidno na obr. 19.

02. Krizovym skrutkovatom odskrutkujte 4 skrutky drZiaka kdblovej prechodky a dajte ho dolu. (POZOR! - Nestratte 2 vymedzovacie podlozky.)

03. Uvolnite 2 skrutky kablovej svorky a pretiahnite pripdjaci kabel. 3 kable zapojte na svorkovnicu podla znaciek na nélepke. Nakoniec zatiahnite skrutky kablovej
svorky.

04. Pomocou kltga nastavte 2 nozi¢ky vnitri motora tak, aby sa uplne dotykali stipa (obr. 20 faza 7).

05. Do dier drziaka kdblovej svorky vlozte 6 gumenych zatok (dodané vo vrecku s drobnym prislusenstvom). OdreZte kraj drziaka kablovej prechodky (obr. 20 faza 8).
ZaloZzte na miesto 2 rozpery. Namontujte spat drZiak kablovej prechodky a horny kryt motora.

4.4 - Zapojenie dalSich zariadeni

Ak sa vyZaduje napdjat dalSie zariadenia pritomné v automatickom systéme, napr. ¢ita¢ transponderovych kariet alebo osvetlenie kfi¢ového prepinaca, tieto zariadenia
je mozné pripojit k riadiacej jednotke na svorky P.P. (+) a STOP (-), vid obr. 26. Napdjacie napétie je medzi 18 a 31 Vcc s fungovanim pri sietovom napéti alebo so
Solemyo, medzi 11 a 14 Vcc s fungovanim na batériu PS424. Maximalny mozny odber 200 mA.

Poznamka - Napdtie na svorkach P.P. a STOP zostava, aj ked' sa na karte aktivuje funkcia ,Stand by*“.
4.5 - Adresovanie pripojenych zariadeni

Aby riadiaca jednotka bola schopna rozlisit zariadenia zapojené na systém BlueBUS, treba vykonat ich adresovanie. Toto sa robi nastavenim elektrického mostika, ako je
uvedené v ndvode kazdého zariadenia.

4.6 - Prvé zapnutie a kontrola zapojeni

Po zapnuti elektrického napajania riadiacej jednotky skontrolujte nasledovné:

¢ Po uplynuti niekolkych sekund skontrolujte, ¢i led ,BlueBUS” (obr. 26) pravidelne blikd s frekvenciou 1 bliknutie za sekundu.
* Skontrolujte, ¢i blikaju led fotobuniek, tak TX ako RX. Spdsob blikania nie je rozhodujuci.

¢ Skontrolujte, ¢i je zhasnuté multifunkéné svetlo WLT (nastavena funkcia majdka) zapojené na vystup FLASH.

Ak sa tak nestalo, je potrebné vypnut napdjanie riadiacej jednotky a skontrolovat jednotlivé elektrické zapojenia.
4.7 - RozliSenie pripojenych zariadeni

Po prvom zapnuti je potrebné, aby riadiaca jednotka rozlisila zariadenia zapojené na vstupy ,BlueBUS” a ,Stop“.
POZOR! - Faza rozlisenia musi byt vykonana, aj ked' na riadiacu jednotku nie je pripojené Ziadne zariadenie.

Riadiaca jednotka je vdaka procesu rozlisenia schopnd rozoznat jednotlivo rozne pripojené zariadenia a rozpoznat s velkou presnostou mozné anomalie. Kvoli tomu je
potrebné vykonat rozlidenie po kazdykrat, ked sa prida nové zariadenie alebo odpoji existujlce zariadenie.

Led,L1“a,L2“ na riadiacej jednotke (obr. 26) pomaly blikaju, ¢im upozorfiuju, Ze je potrebné vykonat rozlisenie:
01. Stlalte a podrte sii¢asne stlacené tlagidlad ,4“ a ,Set” (obr. 26).

02. Ked'led,L1”a,L2“zaénu rychlo blikat (priblizne po 3 sekundach), tla¢idla uvolnite.

03. Pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka dokondéi fazu rozlisenia zariadeni.

04. Na konci tejto fazy led ,Stop“ musi svietit a led ,,L1“ a ,L2“ musia zhasnat (mdZu zacat blikat led , L3 a ,L4“).

4.8 - RozliSenie poloh mechanickych dorazov
Po rozliSeni zariadeni (ods. 4.7) je potrebné, aby riadiaca jednotka rozlisila polohy mechanickych dorazov (maximalne otvorenie a maximalne zatvorenie).

V tejto faze riadiaca jednotka vypocita uhol otvorenia kridel od mechanického dorazu pri zatvoreni po mechanicky doraz pri otvoreni. Je neodmyslitelné, aby mechanické
dorazy boli fixné a dostato¢ne pevné.

01. V tabulke 2 najdite obrazok, ktory zodpoveda vasmu zariadeniu a na riadiacej jednotke nastavte elektrické mostiky JA a JB tak, ako znazornuje prislusny obrazok.
02. Odblokujte motory prislusnymi kiaémi (vid' ods. 3.8) a kridla nastavte do polovice dréhy, aby sa mohli volne hybat v smere otvérania aj zatvérania. Potom motory
zablokujte.
03. Na riadiacej jednotke stlatte a podrzte sicasne stlagené tlagidla ,Set” a ,»>“.
04 Ked'led,L3"a,L4” zaénu rychlo blikat (priblizne po 3 sekundach), tla¢idla uvolnhite.
05. Skontrolujte, ¢i automatické zariadenie vykonalo tuto sekvenciu manévrov:
a - pomalé zatvorenie motora M1 az po mechanicky doraz;
b - pomalé zatvorenie motora M2 aZ po mechanicky doraz;
¢ - pomalé otvorenie motora M2 a motora M1 aZ po mechanicky doraz;
d - rychle zatvorenie motora M1 a motora M2.
® Ak nie je prvy manéver jedného alebo oboch kridel zatvorenie, stlacte ktorékolvek tlacidlo na zastavenie fazy rozliSenia a skontrolujte polohu elektrickych
mostikov JA a JB v zmysle tabulky 2; alebo skontrolujte polaritu motora bez riadiacej jednotky (mod. WL1024).



06.

® Ak sa ako prvy motor nezaéne zatvérat M1, stlatte ktorékolvek tla¢idlo na zastavenie fazy rozlidenia a skontrolujte polohu elektrickych mostikov JA a JB v zmysle
tabulky 2.

® Ak pocas fazy rozliSenia zasiahne niektoré zariadenie (fotobunky, klt¢ovy prepinac, stlacenie tladidla a pod.), faza rozliSenia sa ihned' zastavi. Bude preto potrebné
zopakovat ju celd znovu.

Na konci zatvéracieho manévru motorov (d) led L3 a,,L4“ zhasnu na potvrdenie, Ze proces bol vykonany spravne.
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4.9 - Kontrola pohybu kridel brany

Po dokonéeni fazy rozliSenia zariadeni a pol6h mechanickych dorazov odpori¢ame vykonat niekolko otvaracich a zatvaracich manévrov na kontrolu spravneho pohybu
brany a pripadnych chyb montéze a nastavenia:

01.

02.

03.

Stlacte tladidlo ,,Open” (obr. 26) a skontrolujte, & pocas otvaracieho manévru nastane faza zrychlenia, faza s kon3tantnou rychlostou, faza spomalenia a &i sa kridla
zastavia na mechanickych dorazoch pri otvoreni.

Stlacte tlacidlo ,Close” (obr. 26) a skontrolujte, ¢i poas zatvdracieho manévru nastane faza zrychlenia, faza s konstantnou rychlostou, faza spomalenia a ¢i sa kridla
zastavia na mechanickych dorazoch pri zatvoreni.

Pocas manévrov skontrolujte, ¢i majak blika v pravidelnych intervaloch — 0,5 sekundy svieti a 0,5 sekundy je zhasnuty.

5 KOLAUDACIA A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto je najddlezitejsia faza v realizacii automatického systému, ktorej Géelom je zaruéit maximalnu bezpeénost zariadenia. Kolaudacia sa méZe poutit aj na pravidelnu
kontrolu zariadeni, ktoré tvoria automaticky systém. Kolaudaciu a uvedenie zariadenia do prevadzky musi vykonat kvalifikovany a skiseny pracovnik, ktory rozhodne, aké
skusky su potrebné, skontroluje prijaté rieSenia tykajuce sa pritomnych rizik a preveri, ¢i boli dodrzané zdkony, normy a predpisy, hlavne naleZitosti normy EN 12445,
ktora stanovuje skiSobné metddy pre automatické branové systémy.

Pridavné alebo volitelné zariadenia musia prejst Specifickou kolaudéciou tak ¢o do funkénosti, ako aj ich spravnej spoluprace s WALKY. Postupujte preto podla navodov
k jednotlivym zariadeniam.

5.1 - Kolaudacia

Sled previerok plati pre typicku zostavu (vid obr. 2):

veRwNE

Odblokujte motory a skontrolujte, ¢i je mozné ruéne hybat kridlami v smere otvérania aj zatvarania. Sila potrebna na takyto pohyb nesmie byt vaésia ako 390 N.
Skontrolujte, ¢i kridlo zostava nehybné v ktorejkolvek polohe.

Zablokujte motory (vid ods. 3.8).

Uistite sa, Ze skrutkové spoje su dobre zatiahnuté.

Pomocou ovlddacich zariadeni (vysiela¢, ovladacie tlacidlo alebo kli¢ovy prepinac) preskusajte otvorenie, zatvorenie a zastavenie brany a uistite sa, Ze pohyb kridel
zodpovedd ocakavanému. Treba vykonat niekolko skusok, aby ste mohli zhodnotit pohyb kridel a objavit pripadné chyby montaze ¢i nastavenia alebo pritomnost
bodov nadmerného trenia.

Skontrolujte spravne fungovanie vsetkych bezpecnostnych zariadeni, jedného po druhom, pritomnych v systéme (fotobunky, citlivé hrany a pod.). Ked' sa niektoré
zariadenie aktivuje, led ,,BlueBUS“ na riadiacej jednotke 2-krat rychlejsie blikne.

Ak boli nebezpeéné situacie, vyvolané pohybom kridel, vyriesené obmedzenim nérazovej sily, treba vykonat meranie sily v zmysle normy EN 12445 a pripadne, ak sa
ovladanie ,sily motora“ pouziva ako pomocny systém na znizenie narazovej sily, hladajte také nastavenie, ktoré ponuka najlepsie vysledky.

Upevnite trvalo v blizkosti automatickej brény etiketu s popisom, ako ruéne odblokovat motory.



5.2 - Uvedenie do prevadzky
Uvedenie do prevadzky mézete vykonat aZ potom, ked'ste tspesne presli vietkymi fazami kolaudacie.

1. Zostavte technicki dokumentaciu automatického systému, ktord musi obsahovat tieto doklady: komplexny vykres automatického systému, schému vykonanych
elektrickych zapojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusné prijaté rieSenia, vyhldsenie zhody od vyrobcu ku vsetkym pouZitym zariadeniam a vyhlasenie zhody
vystavené instalujucim technikom.

Na brénu upevnite tabulku obsahujlicu aspori tieto Udaje: typ automatického zariadenia, meno a adresu vyrobcu (zodpovedného za ,uvedenie do prevadzky“),
vyrobné ¢islo, rok vyroby a znacku ,CE”.

Vyplnte a odovzdajte majitelovi vyhlasenie zhody k automatickému systému.

Vyplrite a odovzdajte majitelovi ,Navod na pouZivanie“ automatického systému.

Vyplrite a odovzdajte majitelovi ,Plan Gdrzby” obsahujuci instrukcie pre kazdé zariadenie automatického systému.

Pred uvedenim zariadenia do prevadzky primerane informujte majitela o pretrvajucom nebezpecenstve a rizikach.

N

o kAW

Pre vsetku uvedent dokumentaciu dava Nice prostrednictvom svojej asistenénej sluzby k dispozicii navody na montdz a formuldre na vyplnenie (vid' tiez
www.niceforyou.com).

6 PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDN

\

Na riadiacej jednotke su 3 tlacidla OPEN (<), STOP (SET), CLOSE (P>), ktoré sa pouZivaju tak na ovladanie riadiacej jednotky pocas fazy skusok, ako aj na programovanie
roznych funkcii.

Funkcie s dostupné na 2 stuprioch a stav ich fungovania signalizuji 4 led (L1 ... L4) na riadiacej jednotke (rozsvietena led = funkcia je aktivna, zhasnuta led = funkcia nie
je aktivna).

Programovacie tlacidla (obr. 26):
OPEN () - tladidlo na ovladanie otvarania brany — vyberové tladidlo vo faze programovania

STOP /SET - tlaidlo na zastavenie manévru — ak je stlatené dlhsie ako 5 sekdnd, umozZfiuje vstipit do fazy programovania
CLOSE (P>) — tlacidlo na ovladdanie zatvérania brany — vyberové tlatidlo vo faze programovania

6.1 - Programovanie na prvom stupni (ON-OFF)

Vsetky funkcie na prvom stupni su nastavené z vyroby na ,,OFF“, mdZzu v3ak byt kedykolvek upravené. Na previerku funkcii vid' tabulku 5. Proces programovania je
popisany v tabulke 6.

POZNAMKA - Tieto kroky mozu byt kedykolvek zopakované, aj po zapojeni nového zariadenia na riadiacu jednotku.

DOLEZITE! - Proces programovania je ¢asovo obmedzeny. Medzi stlaéenim jedného tlacidla a druhého moze uplynit max. 10 sekdnd. Po vypriani tohto limitu sa proces
automaticky ukonci a dovtedy vykonané Upravy sa uloZia do pamate.

TABULKA 5 — Funkcie na prvom stupni

Led Funkcia Popis

L1 Automatické zatvorenie AKTIVNA funkcia: po otvdracom manévri nasleduje pauza (v trvani podla nastaveného ¢asu) a po jej uplynuti riadiaca
jednotka vykona automaticky zatvorenie. Cas pauzy zvyroby je 30 sekind. NEAKTIVNA funkcia: fungovanie je
,poloautomatické”.

L2 Zatvor po foto AKTIVNA funkcia: ak pocas otvaracieho alebo zatvaracieho manévru zasiahnu fotobunky, ¢as pauzy sa skrati na 5 sekdnd
nezavisle od nastaveného ,Casu pauzy“. Ked je ,automatické zatvorenie” neaktivne - ak pocas zatvdrania zasiahnu
fotobunky, aktivuje sa ,,automatické zatvorenie” s nastavenym ,,¢asom pauzy”“.

L3 Vidy zatvor AKTIVNA funkcia: v pripade vypadku elektrického pridu, aj nakratko, pri navrate pridu riadiaca jednotka rozozna branu
otvorenl a automaticky vykona zatvorenie, ktorému predchddza 5 sekundové blikanie majéka. NEAKTIVNA funkcia: pri
ndvrate elektrického priddu brana zostava stat.

L4 Stand by (BlueBUS) AKTIVNA funkcia: 1 minGtu po skonéeni manévru riadiaca jednotka vypne vystup ,BlueBUS“ (pripojené zariadenia) a vietky
led okrem led BlueBUS, ktord blikd pomalSie. Ked' riadiaca jednotka dostane prikaz, obnovi sa normdlne fungovanie (s
kratkym omeskanim). Tato funkcia zniZuje spotrebu, ¢o je dolezité hlavne pri napajani z batérie alebo soldrneho panela.

TABULKA 6 — Proces programovania (prvy stuperi)

01.  Stlacte a podrzte priblizne 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set”. *

SET g

02. Kedled ,L1“ zane blikat, tlacidlo uvolhite.

s 4
T,

03.  Stlatte tlatidlo ,4“ alebo ,P>“, aby ste sa presunuli z blikajicej led na led predstavujucu funkciu, ktord chcete upravit.

4 4 \tE
C:] alebo (
04.  Stlacte tlacidlo ,Set” na zmenu stavu funkcie **
kratke blikanie = OFF, dIhé blikanie = ON).
(kratke blikanie , dlhé blikanie ) ﬁ(ﬂ

05.  Pockajte 10 sekund (max. ¢as), aby ste vystupili z programovania.
10s

Pozndmka - Na programovanie dalsich funkcii na ,,ON“ alebo ,,OFF“ treba pocas procesu zopakovat body 03 a 04.

6.2 - Programovanie na druhom stupni (nastavitelné parametre)

Vsetky parametre na druhom stupni su nastavené z vyroby na hodnotu vyznaéenu sivou farbou v tabulke 8, mézu viak byt kedykolvek upravené, ako popisuje tabulka 7.
Parametre sa nastavuju na Skéle hodnét od 1 do 4. Hodnoty zodpovedajlce kazdej led st popisané v tabulke 8.

DOLEZITE! - Proces programovania je ¢asovo obmedzeny. Medzi stlatenim jedného tlacidla a druhého méze uplynit max. 10 sekind. Po vypriani tohto limitu sa proces
automaticky ukon¢i a dovtedy vykonané Upravy sa uloZia do pamate.



TABULKA 7 — Proces programovania (druhy stuperi)

01. Stlatte a podrzte priblizne 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set”. *
SET 3s
02. Ked'led ,L1“ zaéne blikat, tlagidlo uvolnite. ~ 1/ f
L1
03. Stlacte tlagidlo ,«“ alebo , P>, aby ste sa presunuli z blikajtcej led na led predstavujicu ,,vstupnd led”. * * **
CZI alebo
04. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo ,Set” az do ukoncenia bodu 06. *
SET
05.  Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujuca aktudlny stupen parametra, ktory upravujete. NIV
/¢]\
06. Stlatte tlagidlo ,«4“ alebo ,B>*, aby ste sa presunuli na led predstavujdcej poZzadovand hodnotu parametra. * * ** NI
alebo G /¢]\
07. Uvolnite tlacidlo ,Set”. *

08.  Pockajte 10 sekund (max. Cas), aby ste vystupili z programovania.
1

Pozndmka - Na programovanie dalSich parametrov treba pocas procesu zopakovat operdcie od bodu 03 do bodu 07.

TABULKA 8 - Funkcie (druhy stuperi)

Vstupna | Parameter Led Hodnota Popis

led (stuperi)

L1 Cas pauzy L1 5 sekdnd Upravuje ¢&as pauzy, t.j. cas pred
L2 30 sekdnd automatickym zatvorenim. Ma efekt, iba
L3 60 sekund ak je aktivne zatvorenie.
L4 120 sekind

L2 Funkcia Krok-za-krokom L1 Otvor — stop — zatvor — stop Upravuje sekvenciu prikazov priradenych
L2 Otvor — stop — zatvor — otvor vstupu ,,Krok-za-krokom* alebo
13 Otvor — zatvor — otvor — zatvor radiovému prikazu.
L4 Kondominiova: Pozndmka - Nastavenim L4 sa upravi aj

® pri otvdracom manévri prikaz ,Krok-za-krokom* a ,Otvor” | sprdvanie prikazov,Otvor”a ,Zatvor”.
nemd Ziaden efekt, prikaz ,Zatvor” vsak vyvold obratenie
pohybu, teda zatvorenie kridel;

® pri zatvdracom manévri prikaz ,Krok-za-krokom“ a ,Otvor”
vyvolaju obratenie pohybu, teda otvorenie kridel, prikaz
,Zatvor“ vsak nema Ziaden efekt.

L3 Rychlost motorov L1 Pomald Upravuje rychlost ~motorov potas
L2 Strednd normalneho chodu.
L3 Rychla
L4 Velmi rychla
L4 Sila motorov L1 Stuperi 1 — minimalna sila Upravuje silu oboch motorov.
L2 Stupen 2
L3 Stuperi 3
L4 Stuperi 4 — maximalna sila

6.3 - Vymazanie pamate

Na vymazanie pamate riadiacej jednotky a obnovenie vsetkych nastaveni z vyroby postupujte nasledovne:
Stlalte a podrzte stlagené tlagidla ,4“ a ,»>“, az kym led L1 a L2 za¢nd blikat.

6.4 - Specialne funkcie
Funkcia ,Hyb aj tak”

Tato funkcia umozriuje fungovanie automatického systému aj vtedy, ked niektoré z bezpec¢nostnych zariadeni nepracuje spravne alebo je pokazené. Automaticky systém

je vtedy mozZné ovladat spésobom ,0soba pritomna“, a to nasledovnymi krokmi:

01. Poslite prikaz na aktivaciu brany, prostrednictvom vysielaca alebo kltucového prepinaca a pod. Ak vsetko funguje spravne, brdna sa regulérne pohybuje. Inak
postupujte nasledovne:

02. Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny.

03. Priblizne po 2 sekundéch brana vykona Zelany manéver v reZime ,osoba pritomna“, t.j. brana sa bude hybat, iba pokial pretrvava prikaz, t.j. tla¢idlo, napr.
dialkového ovladaca, je stale stlacené.

Ked bezpecnostné zariadenia nefunguju, majak niekolkokrat blikne, aby avizoval typ problému (vid kapitolu 7 —tabulka 10).
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7 €0 ROBIT KED... (ndvod na riesenie problémov)

Niektoré zariadenia st schopné vydavat signaly, prostrednictvom ktorych je mozné rozoznat stav fungovania alebo pripadné anomalie.

Ak je na vystup FLASH na riadiacej jednotke zapojené multifunkéné svetlo WLT nastavené ako majdk, tento pocas manévru blikd vo frekvencii 1 bliknutie za sekundu.
V pripade, Ze sa vyskytnd anomalie, majak blika kratsie, bliknutia sa opakuju dvakrat s 1-sekundovou pauzou. V tabulke 10 st popisané priciny a rieSenia pre kazdy typ

signalizacie.

Taktiez led pritomné na riadiacej jednotke vydavaju signdly. V tabulke 11 s popisané priciny a riesenia pre kazdy typ signalizacie.

TABULKA 10 - Signalizacia na majaku (FLASH)

Signalizacia

Pri¢ina

RieSenie

1 krétke bliknutie
pauza 1 sekunda
1 kratke bliknutie

Chyba v systéme BlueBUS

Kontrola zariadeni zapojenych na systém BlueBUS, ktora sa vykonava na
zaciatku manévru, nezodpoveda zariadeniam uloZzenym do pamate pocas fazy
rozliSenia. Je mozné, Ze zariadenia maju poruchu, preto ich treba skontrolovat
avymenit. Ak boli vykonané Upravy, treba znovu urobit rozliSenie zariadeni
(vid ods. 4.7).

2 kratke bliknutia
pauza 1 sekunda
2 kratke bliknutia

Zasah fotobunky

Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu.
Skontrolujte, ¢i su pritomné nejaké prekazky.

3 kratke bliknutia
pauza 1 sekunda
3 kratke bliknutia

Zasah funkcie ,RozliSovanie prekazok” z obmedzovaca
sily

4 kratke bliknutia
pauza 1 sekunda
4 kratke bliknutia

Zasah vstupu STOP

Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu prislo k zasahu zariadeni zapojenych
na vstup STOP. Skontrolujte pricinu.

5 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
5 kratkych bliknuti

Chyba v internych parametroch riadiacej jednotky

Pockajte aspori 30 sekdnd, apotom skdste znovu zadat prikaz. Ak stav
pretrvava, mohlo by ist o véZnu poruchu a bude treba vymenit elektronicku
kartu.

6 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
6 kratkych bliknuti

Prekrocenie maximalneho limitu manévrov za hodinu

Pockajte par minut, aby sa obmedzova¢ manévrov vratil pod maximalny limit.

7 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
7 krétkych bliknuti

Anomdlia na elektrickych obvodoch

Pockajte aspori 30 sekdnd, apotom skiste znovu zadat prikaz. Ak stav
pretrvava, mohlo by ist o vdZnu poruchu a bude treba vymenit elektronicku
kartu.

8 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
8 kratkych bliknuti

Uz je pritomny prikaz, ktory nedovoluje vykonanie
dalsich manévrov

Skontrolujte typ stale pretrvavajuceho prikazu. Mohol by to napriklad byt
prikaz z hodin na vstupe ,Open*.

9 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
9 kratkych bliknuti

Manéver nezacina, pretoze je blokovany prikazom
,Zablokuj automaticky systém“

Odblokujte automatické zariadenie vyslanim prikazu ,, Odblokuj zariadenie”.

TABULKA 11 - Signalizacia led na

riadiacej jednotke (obr. 23)

Led Pri¢ina RieSenie
BLUEBUS Problém Skontrolujte, ¢i je riadiaca jednotka napajand. Skontrolujte, ¢i nie su odpalené
Zhasnuta poistky. Ak ano, zistite pri¢inu poruchy a vymerite ich.

Rozsvietend

1 bliknutie za sekundu
2 rychle bliknutia

Séria bliknuti oddelenych
1-sekundovou pauzou

Vaziny problém

Vsetko v poriadku
Zmena stavu vstupov

Rézne

Jedna sa ovainy problém. Skiste vypnuat elektrické napdjanie riadiacej
jednotky a ak stav pretrvdva, treba vymenit elektronickd kartu.

Riadne fungovanie riadiacej jednotky.

Je to v poriadku, ak nastala zmena na jednom zo vstupov (P.P., STOP): zasah
fotobunky alebo bol pouZity vysielac.

Vid tabulku 10.

STOP
Stéle zhasnuta
Stdle rozsvietena

Zésah zariadeni zapojenych na vstup STOP

Vsetko v poriadku

Skontrolujte zariadenia na vstupe STOP.

Vstup STOP je aktivny.

P.P.
Stéle zhasnuta
Stdle rozsvietena

Vsetko v poriadku

Zdasah vstupu P.P.

Vstup P.P. nie je aktivny.

Je to v poriadku, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup P.P.

L1-12 Zmena poctu zariadeni zapojenych na BlueBUS alebo | Treba vykonat rozlisenie zariadeni (vid ods. 4.7).
Pomalé blikanie nevykonané rozliSenie zariadeni
L3-14 Nikdy nebolo vykonané rozlidenie poléh mechanickych | Treba vykonat rozlidenie (vid ods. 4.8).

Pomalé blikanie

dorazov

8 HLBKOVO: prislu$enstvo

Pre WALKY sa doddva nasledovné prislusenstvo: prijimace rady SMXI, OXI, programator Oview, solarny panel Solemyo a batéria PS424.

8.1 - Zapojenie radiového prijimaca OXI

Aby ste zapojili prijima¢ OXI, musite vypnut elektrické napdjanie riadiacej jednotky a postupovat tak, ako vidite na obr. 27. V tabulkach 12 a 13 si uvedené prikazy, ktoré
zodpovedaju vystupom na riadiacej jednotke.

TABULKA 12 — SMXI / SMXIS alebo OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM v reZime | alebo Il

Vystup Prikaz

Vystup ¢. 1 Prikaz ,P.P.” (Krok-za-krokom)
Vystup ¢. 2 Prikaz , Ciasto&né otvorenie 1“
Vystup ¢. 3 Prikaz ,,Otvor”

Vystup €. 4 Prikaz ,,Zatvor”
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TABULKA 13 — OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM v rozsirenom reZime Il

C. Prikaz Popis

1 Krok-za-krokom Prikaz , Krok-za-krokom*“

2 Ciasto&né otvorenie 1 Prikaz ,Ciasto¢né otvorenie 1

3 Otvor Prikaz , Otvor”

4 Zatvor Prikaz , Zatvor”

5 Stop Zastavi manéver

6 Krok-za-krokom + kondominiové Prikaz v kondominiovom spdsobe

7 Krok-za-krokom s vysokou prioritou Ovlada, aj ked' je automaticky systém zablokovany alebo aktivne prikazy

8 Ciasto¢né otvorenie 2 Ciastocne otvori (otvorenie kridla M2 do % celkového otvorenia)

9 Ciastoéné otvorenie 3 Ciasto¢ne otvori (otvorenie oboch kridel do % celkového otvorenia)

10 Otvor + zablokuj automaticky systém Otvori, a potom zablokuje automaticky systém. Riadiaca jednotka neakceptuje Ziaden dalsi prikaz okrem ,Krok-za-
krokom s vysokou prednostou”, ,,Odblokuj automaticky systém“ alebo (len z Oview) ,,Odblokuj a zatvor” a ,,0dbokuj
a otvor”

11 Zatvor + zablokuj automaticky systém Zatvori, a potom zablokuje automaticky systém. Riadiaca jednotka neakceptuje Ziaden dalsi prikaz okrem , Krok-za-
krokom s vysokou prioritou”, ,Odblokuj automaticky systém“ alebo (len z Oview) ,Odblokuj a zatvor” a ,Odblokuj
a otvor”

12 Zablokuj automaticky systém Zastavi manéver a zablokuje automaticky systém. Riadiaca jednotka neakceptuje Ziaden dalsi prikaz okrem ,,Krok-za-
krokom s vysokou prednostou”, ,0dblokuj automaticky systém“ alebo (len z Oview) ,Odblokuj a zatvor” a ,,0dblokuj
a otvor”

13 Odblokuj automaticky systém Vykona odblokovanie automatického systému a obnovi normalne fungovanie

14 Casovac osvetlenia On Zapne sa osvetlenie s ¢asovanym vypnutim

15 Osvetlenie On-Off Zapne sa a vypne osvetlenie v spdsobe On - Off

8.2 - Zapojenie batérie mod. PS424
POZOR! - Elektrické zapojenie batérie sa vykonava aZ po dokonéeni vietkych faz montaZe a programovania, kedZe batéria predstavuje nidzové napdjanie.

Na zapojenie batérie, vid obr. 28. Dalsie informacie najdete v prislu$nom navode.

8.3 - Zapojenie programatora Oview

Na riadiacej jednotke je konektor BusT4, na ktory je mozné zapojit programdtor Oview, ktory umoZfiuje kompletné a rychle ovladanie fazy montdze, tdrzby a diagnostiky
celého automatického systému. Aby ste sa dostali ku konektoru, postupujte podla obr. 29 a zastréte konektor do prislusnej zasuvky. Oview moze byt sucasne zapojeny
na viaceré riadiace jednotky(do 5 bez zvldstnych uprav, do 60 s dodrzanim prislusnych upozorneni). MézZe zostat pripojeny k riadiacej jednotke aj pocas normdlneho

fungovania automatického systému. Vtedy méze byt pouZity na vydavanie priamych prikazov riadiacej jednotke s pouzitim $pecifického menu “uzivatel”.

TieZ je mozné robit aktualizaciu Firmwaru. Ak je na riadiacej jednotke radiovy prijima¢ mod. OXI, s pouZitim Oview mate pristup k parametrom vysielacov ulozenym
v pamati prijimaca. BlizSie informdcie najdete v prislusnom navode , Opera System Book”.

8.4 - Zapojenie solarneho systému Solemyo
POZOR! - Ked' je automaticky systém napajany zo systému ,Solemyo”, NESMIE BYT zaroveri napajany aj z elektrickej siete.
Dalsie informacie o Solemyo najdete v prislusnom navode.

Na zapojenie systému na solarnu energiu, vid obr. 30. Pri zapajani Solemyo na riadiacu jednotku motora poufzite prislusny kabel adaptéra.

9 UDRZBA VYROBKU

Na zarucenie konstantnej Grovne bezpecnosti a maximalnej Zivotnosti celého automatického systému je potrebna pravidelna udriba. Udriba sa musi vykonavat pri
plnom dodrziavani bezpecnostnych predpisov uvedenych v tomto ndvode a v sdlade s platnou legislativou.

Vyrobok pravidelne preskusavajte, aby ste skontrolovali nerovnovahu alebo pripadné znamky opotrebenia alebo poskodenie kdblov a pruzin. Nepouzivajte vyrobok
v pripade, ak sa vyZaduje oprava alebo nastavenia.

DadleZité - Pocas fazy udrzby alebo Cistenia vyrobku odpojte elektrické napajanie riadiacej jednotky.

Co sa tyka dalsich zariadeni v systéme, postupujte podla prisluného planu ddrzby.

Motory WL1024C, WL1024 a WL2024 si vyZaduju pravidelnt udrzbu aspon raz za 6 mesiacov alebo 20.000 manévrov. Postupujte nasledovne:

01. Odpojte vetky zdroje elektrického napajania vratane pripadnej batérie.

02. Skontrolujte stav opotrebenia vietkych materidlov, z ktorych je systém zloZeny. Zvlddtnu pozornost venujte znamkam poskodenia alebo oxidacie a vymerite diely,

ktoré neposkytuju dostatocné zaruky.
03. Znovu zapojte zdroje elektrického napajania a vykonajte vsetky skusky uvedené v ods. 5.1 - Kolauddcia.
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LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitelnou suéastou automatického systému, preto musi byt zlikvidovany spolu s nim.
Tak ako pri montazi, aj pri konci Zivotnosti tohto vyrobu, likvidaciu musi vykonat kvalifikovany pracovnik.

Tento vyrobok je zloZeny z roznych typov materidlov: niektoré mdzu byt recyklované, iné musia byt zlikvidované. Informujte sa o systéme recyklovania alebo likvidacie
v stlade s predpismi platnymi pre tuto kategdriu vo vasej krajine.

Pozor! - Niektoré ¢asti vyrobku mézu obsahovat jedovaté alebo nebezpetné latky, ktoré, ak by sa vyhodili do smeti, by mohli mat $kodlivy vplyv na prostredie a ludské
zdravie.

Ako oznaluje symbol naboku, je zakdzané vyhodit tento vyrobok do domového odpadu. Vykonajte preto ,separdciu odpadu” v sulade s platnymi
predpismi alebo vratte vyrobok predajcovi v momente kipy nového podobného vyrobku.

Pozor! - Zdkony, platné vo vasej krajine, by mohli predpisovat tvrdé sankcie pre pripad nelegalnej likvidacie odpadu.
Likvidacia batérie (ak je pritomna)

Pozor! - Vybitd batéria obsahuje jedovaté latky, preto neméze byt vyhodend do spoloéného domového odpadu. Treba ju zlikvidovat v sulade s metédou ,separacie
odpadu” podla platnej legislativy.

TECHNICKE PARAMETRE VYROBKU

POZOR! - V3etky uvedené technické parametre sa vztahuju na izbovu teplotu 20 °C (£ 5 °C). Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo upravovat svoje vyrobky, kedykolvek to bude
povazovat za potrebné, so zachovanim funkénosti a Giéelu pouZitia.

Typoldgia: elektromechanicky pohon pre automatické brany a vrata s motorom na jednosmerny prad, s priamou spojkou, mechanickym odblokovanim. Len pre model
WL1024C: zabudovana riadiaca jednotka a radiovy prijimac OXI

Maximalny kratiaci moment: 100 Nm

Nominalny krdtiaci moment: 50 Nm

Rychlost naprazdno: 0,20 rad/s — 0,30 rad/s

Rychlost pri nomindlnom krutiacom momente: 0,16 rad/s — 0,24 rad/s

Maximalna frekvencia cyklov: 100 kompletnych cyklov denne (riadiaca jednotka WL1024C md maximum 50 cyklov)

Maximalny ¢as nepretrzitého cyklu: priblizne 10 minut

Limity pouZitia: vyrobok méze byt poufity na branach s véhou do 180 kg (kridlo 0,8 m) alebo dizkou kridla do 1,8 m a uhlom otvorenia do 110°

Napajanie: WL1024C: 230 Vac (+10 % -15 %) 50/60 Hz; WL1024: 24 Vdc (50 %); WL1024C/V1: 120 Vac (+10 % -15 %) 50/60 Hz

Nudzové napéjanie: moznost pouZitia batérie PS424

Napdjanie zo soldrneho panela: moZnost pouzitia sady Solemyo

Nominalny prikon z elektrickej siete (WL1024C): 120 W

Nominalny odber pridu (WL1024): 2 A; pri rozbehu je odber 3 A max. 2 s

Prikon z elektrickej siete s aktivnou funkciou ,,Standby — v§etko” (1): 3 W (vratane prijimaca OXI)

Prikon z batérie alebo zo Solemyo s aktivnou funkciou ,Standby — vietko (1)“: menej ako 100 mW (vratane prijimaca OXI)

Vystup pre elektrozamok [*]: 1 elektrozdmok 12 Vac max. 15 VA

Vystup pre majak [*]: 1 majak WLT alebo 1 Ziarovka 12 V max. 21 W

Vystup BlueBUS: vystup s max. zatazou 15 jednotiek BlueBUS (max. 6 parov fotobuniek MOFB alebo MOFOB + 2 pary fotobuniek MOFB alebo MOFOB adresovanych
ako otvdracie zariadenia + max. 4 ovlddacie zariadenia MOMB alebo MOTB)

Vstup STOP: pre kontakty normalne zatvorené, normalne otvorené alebo s konStantnym odporom 8,2 KQ, automatické rozlisenie typu kontaktu (zmena oproti stavu
uloZenému v pamdti vyvold prikaz Stop)

Vstup PP: pre kontakty normdlne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz Krok-za-krokom)

Zastrcka radia: konektor SM pre prijimace rady SMXI, OXI a OXIFM

Vstup ANTENNA: 50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Nastavitel'né funkcie: 4 funkcie typu ON-OFF (tabulka 5) a 4 nastavitelné funkcie (tabulka 8)

Funkcie s automatickym rozliSenim: e automatické rozliSenie zariadeni zapojenych na vystup BlueBUS e automatické rozlisenie typu zariadenia zapojeného na svorku
,STOP“ (kontakt NO, NC alebo s konstantnym odporom 8,2 KQ) e automatické rozlisenie drahy kridel a automaticky vypocet bodov spomalenia a ¢iastocného otvorenia
® automatické rozliSenie fungovania s jednym alebo dvomi motormi

Montaz: vertikalne s prisluSnou upeviovacou platiou

Pracovna teplota: od -20 °C do +50 °C (pri nizkych teplotéch sa zniZuje vykonnost motora)

PoufZitie v obzvlast kyslom alebo slanom alebo potencialne vybusnom prostredi: NIE

Stuperi ochrany: IP 54 (s neporusenym obalom)

Rozmery (mm): 90 x 125 x v. 385

Vaha (kg): 4,8 (WL1024C); 4,3 (WL1024)

Poznamky:

(1) - Funkciu mozno aktivovat iba prostrednictvom programatora Oview

[*] - Vystupy svoriek riadiacej jednotky (,Elektrozémok”) a napdjacej jednotky (,Flash”) sa méZu programovat na iné funkcie cez programator Oview. Elektrické parametre tychto vystupov sa
prisp6sobia typu vybranej funkcie:

o funkcia ,elektrozamok”: 12 Vdc, max. 15 VA

o funkcia ,majék“: 1 multifunkéné svetlo WLT alebo 1 Ziarovka 12 Vdc, max. 21 W

e dal3ie funkcie: 1 Ziarovka &i relé 24 Vdc (-30% +50%), max. 4 W, ak riadiaca jednotka funguje pri siefovom napéti, alebo 1 Ziarovka &i relé 12 Vdc (-10% +25%), max. 4 W, ak riadiaca jednotka
funguje na batériu
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ZIVOTNOST VYROBKU

Zivotnost je priemerna ekonomicka trvacnost vyrobku. Hodnota Zivotnosti je silne ovplyvnena indexom zataZe manévrov vykonavanych automatickym zariadenim, t.j.
suctom vsetkych faktorov, ktoré sa podielaju na opotrebeni vyrobku (vid tabulku 14).

TABULKA 14
Index zataie
Walky Walky
so Standardnym ramenom so skratenym ramenom

<100 kg - -
. . 100 -120 kg 30 % 30 %
Véha kridla: 120— 140 kg 40 % 40%
140 - 160 kg 45 % 45 %
1,2-16m 20% 0%
Dizka kridla: 08-12m 10 % 10 %
<0,8m - 5%
Teplota prostredia vy33ia ako 40 °C alebo nizia ako 0 °C alebo vihkost nad 80 % 20% 20%
Slepé kridlo 15 % 15 %
Montaz vo veternom prostredi 15 % 15 %

Na stanovenie pravdepodobnej Zivotnosti vasho automatického systému postupujte nasledovne:

01. Vypoditajte index zétaze suétom percentudlnych hodnét poloZiek uvedenych v tabulke 14.

02. Ztejto vypocitanej hodnoty v grafe A potiahnite vertikdlnu iaru, ktora pretne krivku. Z tohto bodu si naznacte horizontélnu ¢iaru smerom k ¢iare ,,cykly manévrov”.
Najdena hodnota je odhadovana Zivotnost vasho vyrobku.

Odhad Zivotnosti sa vykonava na zaklade projektovych vypoctov a vysledkov testov vykonanych na prototypoch. KedZe je to odhad, nepredstavuje Ziadnu zaruku
efektivnej Zivotnosti vyrobku.

GRAF A
TR
LY
130000 .\‘
E 110000 L\
o= D00 Z
3 e P
]
£ oo —
3 BO00 Priklad vypo¢tu Zivotnosti motora X-Metro (vid'tabulku 14 a graf A):
: - vdha kridla: 50 kg (index zdtaZe: 20 %)
- di?ka kridla: 1,6 m (index zdtaze: 20 %)
[ - nie su pritomné Ziadne dalsie zataZové prvky
00 B30 W K0 T S W00 Celkovy index zdtaZe = 40 %
index obtiaFrosti 9% Odhadovand Zivotnost = 65.000 cyklov manévrov

VYHLASENIE ZHODY CE

Pozndmka: Obsah tohto vyhldsenia zodpovedd obsahu oficidlneho dokumentu ulozeného v sidle Nice S.p.a. a jeho poslednej revizii dostupnej pred tlacou tohto ndvodu. Text vyhldsenia bol upraveny
z tlacovych dévodov.

Cislo: 322/WL Revizia: 0

Dolupodpisany Luigi Paro, konatel, vyhlasuje na svoju vlastni zodpovednost, ze nasledovny vyrobok

Meno vyrobcu: NICE s.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rustigné, Oderzo (TV), Taliansko
Typ: elektromechanicky motor

Modely: WL1024C, WL1024

PrisluSenstvo: OXI, OVBT, OVBTGSM, PS424, SYKCE

Spifia nalezitosti nasledovnych smernic ES:
© 98/37/ES (ex 89/392/EHS) SMERNICA 98/37/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 22. jina 1998 o aproximacii pravnych predpisov &lenskych statov tykajucich sa strojovych zariadeni.
Ako je $pecifikované v Smernici 98/37/SE, poutitie horeuvedeného vyrobku nie je dovolené pokym stroj, do ktorého je zabudovany, nebol oznageny a vyhlaseny za zhodny so Smernicou 98/37/ES.

Dalej spliia nalezitosti nasledovnych ES smernic:

® 2006/95/EHS (ex smernica 73/23/ES) SMERNICA 2006/95/EHS EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 12. decembra 2006 o zostladovani pravnych predpisov ¢lenskych $tatov tykajicich sa
elektrického zariadenia uréeného na pouzivanie v ramci urcitych limitov napatia

V sulade s nasledovnou harmonizovanou normou:

EN 60335-1:1994+A11:1995+A1:1996+A12:1996+A13:1998+A14:1998+A15:2000+A2:2000+A16:2001

® 2004/108/EHS (ex smernica 89/336/EHS) SMERNICA 2004/108/EHS EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 15. decembra 2004 o aproximacii pravnych predpisov ¢lenskych $tatov tykajucich sa
elektromagnetickej kompatibility, ktora rusi smernicu 89/336/EHS.
V sulade s nasledovnymi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2001+A11:2004

Okrem toho tento vyrobok splfia, s obmedzenim sa na pouzitelné tasti, nalezitosti nasledovnych noriem:
EN60335-1:2002+A1:2004+A11:2004+A12:2006+A2:2006

EN60335-2-103:2003

EN13241-1:2003

EN12453:2002

EN12445:2002

EN12978:2003

Oderzo, 29. maja 2009
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NAVOD NA POUZIVANIE

Pred prvym pouzitim automatického systému si nechajte od instalujiceho technika vysvetlit pévod pretrvévajucich rizik a venujte
trochu casu Citaniu tohto ndavodu na pouZivanie. Navod si potom odloZte, keby ste v budicnosti mali akékolvek pochybnosti,
a odovzdajte ho pripadnému novému majitelovi automatického systému.

POZOR! - Vas automaticky systém je stroj, ktory verne plni vase prikazy. Lahkovaznym alebo nespravnym pouzZivanim sa moze
stat nebezpeény:

Neovladajte pohyb automatického systému, ak sa v jeho dosahu nachadzaju osoby, zvierata alebo veci.

Je absolutne zakazané dotykat sa ¢asti automatického systému, ked'je brana v pohybe!

Fotobunky nie si bezpecnostné zariadenie, ale iba pomocné zariadenie pre bezpeénost. Su vyrobené maximalne spolahlivou
technoldgiou, ale v extrémnych situdciach moéze prist kich poruche, dokonca v uritych pripadoch porucha nie je evidentna.
Z tohto dévodu je pocas pouzivania automatického systému treba ddvat pozor na nasledovné:

- Prejazd je povoleny, iba ak je brana uplne otvorena a kridla stoja.

- Je ABSOLUTNE ZAKAZANE prechadzat cez branu, ked'sa tato zatvaral

- Pravidelne kontrolujte spravne fungovanie fotobuniek.

Deti: automatické zariadenie zarucuje vysoky stupen bezpecnosti vdaka detekénému systému, ktory brani pohybu brany
v pritomnosti prekazok — oséb ¢i veci. Napriek tomu budte opatrni a nedovolte detom hrat sa v blizkosti automatického
zariadenia, ani nenechavajte dialkové ovladanie v ich dosahu, aby neprislo k neo¢akdvanej aktivacii systému. To nie je hra!

Vyrobok nie je urceny na pouzivanie osobami (vratane deti), ktorych fyzické, zmyslové alebo dusevné schopnosti su obmedzené,
alebo ktorym chybaju skusenosti a znalosti, ak tieto neboli pouené o pouZivani vyrobku osobou zodpovednou za ich bezpeénost.

Anomalie: ak spozorujete akékolvek anomdlne spravanie automatického systému, vypnite elektrické napajanie zariadenia
a vykonajte odblokovanie motora (vid prislusny navod), aby ste branu mohli pouzivat ru¢ne. Ni¢ neopravujte, ale zavolajte svojho
servisného technika.

Na zariadeni a programovacich parametroch riadiacej jednotky nerobte Ziadne Gpravy: za to nesie zodpovednost vas servisny
technik.

Porucha alebo vypadok prudu: zatial, ¢o c¢akate na prichod vasho servisného technika alebo obnovenie elektrického pradu
v pripade, Ze zariadenie nie je vybavené batériou, automaticky systém mozZete dalej pouzivat: treba vykonat odblokovanie
motora (vid prislusny navod) a ruéne hybat kridlom brany podla Zelania.

Pokazené bezpecnostné zariadenia: automaticky systém moéze fungovat, aj ked' je niektoré bezpecnostné zariadenie pokazené.

Branu mozno ovladat v rezime ,0soba pritomna“, a to nasledovnym spésobom:

01. Vyslite prikaz na aktivaciu brany, dialkovym ovladanim alebo klti¢ovym prepinacom a pod. Ak vSetko funguje spravne, brana
sa normalne pohne. Ak nie, postupujte takto:

02. Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny.

03. Priblizne o 2 sekundy brana vykona pozZadovany manéver v rezime ,osoba pritomna“, to znamena, Ze brana sa hybe len
dovtedy, kym prikaz pretrvava aktivny, teda tlacidlo, napr. dialkového ovladaca, je stale stlacené.

DOLEZITE! - Ak st bezpeénostné zariadenia pokazené, odporticame dat ich ¢o najskor opravit kvalifikovanému technikovi.

 Kolaudacia, pravidelna udrzba a pripadné opravy musia byt zadokumentované technikom, ktory takyto tkon vykonal. Doklady si
musi odloZit majitel zariadenia. Jediné zdsahy, ktoré ako uzivatel mézete pravidelne vykondvat, je Cistenie sklicok fotobuniek
(pouzivajte makku, mierne navlhéend handricku) a zametanie pripadnych listov alebo kamienkov, ktoré by mohli prekazat pohybu
brany. Délezité — Skor ako zacnete s takouto ¢innostou, odblokujte motor (vid' prislusny navod), aby nikto nemohol neohldsene
aktivovat automatické zariadenie.

e Udrzba: na udrzanie konstantnej Grovne bezpeénosti a zaru¢enie maximalnej Zivotnosti automatického zariadenia je potrebna
pravidelnd Gdriba (aspofi kaZzdych 6 mesiacov). Akakolvek kontrola, udriba alebo oprava zariadenia musi byt vykonana jedine

kvalifikovanym technikom.

e Likvidacia: na konci Zivota automatického systému sa uistite, Ze jeho likvidaciu vykond kvalifikovany technik a materidly budu
recyklované alebo zlikvidované v sulade s platnou legislativou.

o Ak bol automaticky systém zablokovany prikazom ,,Zablokuj automaticky systém“: po vyslani nejakého prikazu sa brana nehybe
a majak 9-krat kratko blikne.
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RUCNE ODBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE MOTORA

Motor je vybaveny mechanickym systémom, ktory umozZniuje rucné otvorenie a zatvorenie brany. Tieto manudlne operacie sa
vyZaduju v pripadoch vypadku elektrického priadu alebo pordch fungovania.

Poznamka - V pripade vypadku elektrického pridu je na pohyb brany mozné vyuzit energiu dodanu z batérie mod. PS424, ak je tato
stcastou vasho automatického systému.

Odblokovanie (obr. A):

01. Otocte odblokovaci disk 0 90° v smere hodin.

02. Na prislusny kolik zbloku zasunte kluc.

03. Otocte kli¢om v smere hodin takmer o celt otacku.

04. Vytiahnite klU¢ z kolika a odblokovaci disk otocne o 90° proti smeru hodin az po zakrytie diery.
05. Teraz mozete ru¢ne hybat branovym kridlom v Zelanom smere.

Zablokovanie (obr. B):

Poznamka - Kvoli pruznosti kridla sa méze stat, ze po odblokovani zatvoreného kridla nebude mozné vykonat zablokovanie kridla
v tej istej polohe.

01. Otoéte kltéom na odblokovacom koliku proti smeru hodin a ruéne hybte kridlom, aZ kym budete poéut zvuk mechanického
zaskocCenia vle€ného mechanizmu.
02. Vytiahnite k¢ z kolika a odblokovaci disk oto¢ne o0 90° proti smeru hodin az po zakrytie diery.
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