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1 VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VYSTRAHY

1.1 - Vystrahy tykajuce sa bezpecnosti

* POZOR! - Tento navod obsahuje déleZité upozornenia tykajice sa bezpecnosti osdb. Chybna instaldcia méze spdsobit vazne zranenia. Pred zalatim prace je
potrebné pozorne si precitat cely navod. V pripade pochybnosti preruste montdz a poziadajte o radu technicky servis Nice.

e POZOR! - OdlozZte tento navod pre pripadnu udrzbu alebo likvidaciu zariadenia v budtcnosti.

* POZOR! - Podla najnoviej eurdpskej legislativy realizacia automatickych dveri alebo brany musi reSpektovat normy vyplyvaijlce zo Smernice 2006/42/ES (byvala
98/37/ES) (Smernica o strojoch), obzvlast normy EN 12445, EN 12453, EN 12635 a EN 13241-1, ktoré umoZiiuji vyhlasit zhodu automatického zariadenia. Z toho
vyplyva, Ze vietky ukony tykajlce sa montéze, zapojenia, kolaudacie a udrzby musia byt vykonany vyhradne kvalifikovanym a kompetentnym pracovnikom!

1.2 - Vystrahy tykajuce sa montaze

Skor ako zaénete montovat, skontrolujte, €i je tento vyrobok vhodny na Zelany uéel pouzitia (vid ods. 3.2 ,Limity pouZitia vyrobku” a kapitolu ,Technické parametre
vyrobku“). Ak nie je vhodny, NEMONTUIJTE ho.

Obsah tohto navodu sa tyka typického zariadenia, ako je popisané na obr. 3.

V3etky tGikony tykajlice sa montaZe a Udriby sa musia robit, len ked' je automaticky systém odpojeny od elektrického napajania. Ak zariadenie na vypnutie napajania
nie je viditelné z miesta, kde sa nachadza automaticky systém, musite k nemu umiestnit tabulku s napisom ,POZOR! PREBIEHA UDRZBA.“.

Riadiaca jednotka musi byt zapojena na privod elektrického napajania vybaveny bezpeénostnym uzemnenim.

Pocas montdaze zaobchadzajte s vyrobkom opatrne, vyhnite sa stlaceniu, nérazu, padu alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek druhu. Vyrobok nedavajte do blizkosti
zdrojov tepla, ani ho nevystavujte otvorenému plameriu. Takéto pripady by ho mohli pokodit a byt pri¢&inou porich & nebezpeénych situacii. Ak sa takéto nieco stane,
ihned zastavte montaz a obratte sa na technicky servis Nice:

Na Ziadnej Casti vyrobku nevykonavajte Upravy. Nedovolené operdcie mézu spdsobit len poruchy. Vyrobca sa zrieka vietkej zodpovednosti za 3kody spbsobené
upravenymi vyrobkami.

Ak je brdna konstruovana s pesimi dverami, zariadenie treba vybavit kontrolnym systémom, ktory znefunkéni motor, ked su pesie dvere otvorené.

Obalovy materidl musi byt zlikvidovany v plnom stlade s miestnymi predpismi.

1.3 - Vystrahy tykajlce sa pouzivania

¢ Vyrobok nie je uréeny na pouZivanie osobami (vratane deti), ktorych fyzické, zmyslové a mentélne schopnosti si znizené alebo nemaju dostatok skusenosti ¢i
vedomosti, pokial na ne nedozera osoba zodpovedna za ich bezpeénost.

* Deti zdrziavajuce sa v blizkosti automatického systému musia byt pod dohladom, aby sa nehrali so zariadenim.

¢ Nedovolte detom hrat sa s pevnymi ovladacimi zariadeniami. Prenosné zariadenia (dialkové ovladanie) drzte mimo dosahu deti.

p POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

Zariadenia, z ktorych sa tento vyrobok sklada, st uréené na automatizovanie kridlovej brany alebo vrat, na rezidenéné alebo priemyselné pouzitie. POZOR! - Akékolvek
iné poutitie, odliSné od tu popisaného a v prostredi odliSnom od tu uvedeného, je povaZované za nevhodné a zakazané!

Zékladna Cast automatického systému sa skladd z jedného alebo dvoch elektromechanickych pohonov (podfa poétu kridel), kazdy vybaveny motorom na jednosmerné
napatie a prevodovkou s rovnymi zubami. Jeden z pohonov (mod. HK7024) je vybaveny riadiacou jednotkou, ktora riadi fungovanie. Riadiaca jednotka sa sklada z karty
s radiovym prijimacom na prijimanie prikazov poslanych z vysielaca. Riadiaca jednotka je pripravena na zapojenie réznych zariadeni systému Opera, systému BlueBUS
a systému solarneho napajania Solemyo, vid' kapitolu 8 ,,Hibkovo*.

Ak je napdjand zo siete, mdZete do nej namontovat batériu (mod. PS124, volitelné prisludenstvo), ktora v pripade vypadku sietového napajania zaru¢uje automatickému
systému vykonanie niekolkych manévrov.

V pripade vypadku elektrického pridu mozete kridlami hybat ru¢ne po odblokovani motora prislusnym kld¢om: manualny manéver je popisany v ods. 3.6.

Dalsie vhodné prislugenstvo su prijimace s konektorom ,SM“ (SMXI, OXI a pod.), vid kapitolu 8 ,Hibkovo*.



3 MONTAZ

3.1 - Previerky pred montazou

Skor ako zatnete montovat, treba skontrolovat celistvost komponentov vyrobku, vhodnost vybraného modelu a prostredia uréeného na montaz:

o Skontrolujte, ¢i je vSetok material v perfektnom stave a vhodny na predpokladany ucel.

Skontrolujte, ¢ je mechanicka konstrukcia brany vhodnd na automatizovanie a vyhovuje platnym normam (pripadne sa riadte Udajmi uvedenymi na etikete brany).
Tento vyrobok nemoZe automatizovat brénu, ktora nie je funkéna a bezpe¢na. Nemdze tie? riesit problémy chybnej montaZe alebo zlej Udriby brany.

Uistite sa, Ze vSetky podmienky pouZivania st v ,limitoch pouzitia“ (ods. 3.2).

Ruéne hybte kridlami brany v oboch smeroch a uistite sa o hladkom pohybe v kazdom bode drahy (nesmu existovat body, ktoré si vyzaduju vacsiu &i mensiu namahu).
Rucne postavte branové kridla do akejkolvek polohy, pustite ich a uistite sa, Ze sa nehybu.

Presved(te sa, ze prostredie vybrané na montdz je kompatibilné s celkovymi rozmermi vyrobku (obr. 1).

Skontrolujte, &i priestor, kde ma byt motor montovany, poskytuje dost miesta na otacanie celého jeho ramena.

Skontrolujte, ¢i priestor okolo vyrobku umozriuje jednoduché a bezpecné ruéné pouzivanie.

Skontrolujte, ¢i povrch vybrany na montaz je pevny a zarucuje stabilné upevnenie.

Uistite sa, ¢i miesto upevnenia kazdého komponentu je chranené pred ndhodnymi narazmi.

Uistite sa, Ze vSetky elektrické kable st v sulade s tymi, ktoré predpisuje tabulka 1.

3.2 - Limity pouZitia vyrobku

Skor, ako zaénete montovat pohon, uistite sa, Ze jeho Gdaje st v n.u. limitoch pouZitia a limitoch hodnét uvedenych v kapitole , Technické parametre vyrobku":

S ramenom motora v PLNEJ dike: GRAF 1
- maximalna dizka kridla: 3,50 m (= maximalna vaha kridla: 200 kg)

350

S ramenom motora v SKRATENE! dizke:
- maximalna dizka kridla: 3,00 m (= maximalna vaha kridla: 180 kg)

300

==l

250 Pre rameno plnej dizky

Kontrola: do grafu 1 si zakreslite vahu a di?ku kridla. Z tychto bodov potiahnite
Ciary a uistite sa, Ze sa pretinaju v jednej z dvoch sivych pléch grafu. POZOR! - Ak
sa Ciary pretinaju v bielej ploche, na automatizovanie brény nie je mozné pouzit
tento vyrobok.
Montaz si vyzaduje minimalnu Sirku piliera 210 mm.
Konzola ramena sa musi uchytit na robustnej €asti kridla (napriklad na rame), aby
montéz bola pevna a bezpecna.
Skontrolujte kétu E“ (obr. 2):
- Ak ma kéta ,,E“ hodnotu v rozmedzi od 300 mm (min.) do 650 mm (max.), treba 100
SKRATIT rameno motora. Za tychto podmienok je otvorenie kridla max. do 90°. 18 2 25 3 35
- Ak m3 kéta ,E“ hodnotu 650 mm a viac, netreba skrétit rameno motora. Za RKA (m)
tychto podmienok dosiahnete otvorenie kridla az 110°.

200

VAHA (kg)

150 Pre skratené rameno

173

3.3 - Pripravné prace pred montazou

Obr. 3 zndzorfiuje priklad typickej zostavy automatického systému zostaveného s komponentami Nice (niektoré z komponentov nemusia byt v sade):
a - motor s riadiacou jednotkou mod. HK7024

b - motor bez riadiacej jednotky mod. HK7224

¢ - majak

d - par fotobuniek mod. MOFB

e - digitalna kldvesnica mod. MOTB — transponderovy c¢ita¢ mod. MOMB — klticovy prepinac¢ od. MOSE

f - par stipikov na fotobunky

g - mechanicky doraz pri zatvoreni

h - elektrozamok

Tieto komponenty st umiestnené podla typickej a zauZivanej schémy. V zmysle obr. 3 si stanovte pribliznu polohu, v ktorej bude montovany ten ktory komponent
automatického systému. DOLEZITE! - pred montaZou si pripravte elektrické kéble potrebné pre vage zariadenie, a to podla obr. 4 a ,Tabulky 1 - Technické parametre
elektrickych kablov“.

POZOR! - Pri osadzani kablovych prechodiek a instalovani kdblov do krabice riadiacej jednotky berte do tvahy, Ze z dovodu mozného zdrziavania sa vody v prepojovacich
krabiciach sa méze voda kondenzovat vo vnutri riadiacej jednotky, ¢o moze poskadit elektrické obvody.

TABULKA 1 — Technické parametre elektrickych kablov (obr. 4)

Zapojenie Typ kablu Max. povolend dizka
A: Kabel NAPAJANIA RIADIACE) JEDNOTKY 1 kabel 3 x 1,5 mm’ 30 m (pozn. 1)
B: Kébel ELEKTROZAMKU 1 kdbel 2 x 1 mm’ 6m
C: Kabel ZARIADEN{ BLUEBUS 1 kédbel 2 x 0,5 mm’ 20 m (pozn. 2)
D: Kabel KLUCOVEHO PREPINACA 2 kable 2 x 0,5 mm? (pozn. 3) 50 m
E: Kabel NAPAJANIA MOTORA 1 kébel 3 x 1,5 mm’(pozn. 4) 10m

Kabel ZAPOJENIA ENKODERA 1 kdbel 2 x 1 mm’(pozn. 4) 10m
F: Kabel MAJAKA s anténou 1 kadbel 2 x 0,5 mm? 20m

1 koaxialny kabel typu RG58 20 m (odporuca sa menej ako 5 m)

Pozn. 1 - Ak je kdbel napdjania dlhsi ako 30 m, pouZite kdbel s vic¢sim prierezom (3 x 2,5 mmz) a instalujte bezpecnostné uzemnenie v blizkosti automatického systému.
Pozn. 2 - Ak kébel BlueBUS presahuje 20 m dizky, maximdine viak 40 m, treba pousit kdbel s viésim prierezom (2 x 1 mmz).

Pozn. 3 - Tieto 2 kable méZu byt nahradené jedinym kdblom 4 x 0,5 mm?.

Pozn.43 — Tieto kdable méZu byt nahradené jedinym kdblom 5 x 1,5 mm>.

POZOR! - Poutzivajte len kable vhodné do prostredia, v ktorom montujete.

3.4 - MontaZ motora mod. HK7024 — HK7224
VYSTRAHY
e Chybna montaz méze spdsbit vazne poranenia osobe, ktora vykonava montaz a osobam, ktoré budu zariadenie pouZivat.

o Skér ako zaénete montovat pohon, vykonajte prvotné previerky popisané v ods. 3.1 a 3.2.

Pred zatiatkom montaze je potrebné stanovit dizku ramena motora, vid odsek 3.4.1.



3.4.1 - Uréenie dlzky ramena motora

V tejto faze nezaistujte ¢ap seegerovou poistkou (obr. 4). DOLEZITE! - Ohnuté rameno musi byt umiestnené tak, aby bol obliik otoéeny smerom ku kridlu brény, vid
obr. 5.

01.
02.
03.

Poskladajte diely ramena motora podla obr. 5.

Stanovte polohu motora vo VERTIKALNOM smere: na stipe naznatte horizontalnu &iaru v rovnakej vyske, v akej bude po montai konzola ramena na kridle (obr. 6).
Stanovte polohu motora v HORIZONTALNOM smere (kéta A):

POZOR! Ak je v blizkosti miesta montaze pevna prekazka (stlp, strom a pod.), zmerajte kétu E (obr. 2) a postupuijte nasledovne:

e Ak je kéta E v hodnote 650 mm a viac, vid odsek 3.4.2.

e Ak je kéta E v hodnote od 300 mm (min.) do 650 mm (max.), vid odsek 3.4.3.

3.4.2 - Montdz motora s RAMENOM PLNEJ DLZKY

01.

02.

03.

04.

a) Odmerajte na stipe kétu B (obr. 7) = vzdialenost medzi opornym bodom otacania kridla a povrchom stipa, kde bude upevnena zadna konzola motora.

b) Kridlo dajte do Zelanej polohy otvorenia (max. 110°): hodnota uhla.

c) Zaznacte si v grafe 2 ndjdenu kétu B a z tohto bodu vedte vertikalnu &iaru, ktord pretne plochu zahfiajucu hodnotu uhla zmeraného v bode a).

d) V bodoch, kde sa pretinaju vertikdlna ¢iara a plocha, zaznacdte horizontélne Ciary, ¢im stanovite hodnoty kéty A (obr. 8). Z tejto skdly si vyberte hodnotu A.

e) Preneste na stip najdent hodnotu kéty A a naznatte si prisludnd vertikalnu &aru.

Upevnite konzolu na stip (obr. 9):

f) Faza 1-2: Prilozte konzolu na stip tak, aby jej vertikdlne diery kore$pondovali s predtym naznagenou vertikdlnou &iarou (kdta A) a jej rameno s horizontalnou
¢iarou naznacenou pocas procesu 3.4.1. V tejto faze sa uistite, Ze motor je v dokonalej rovnovéhe: motor mimo osi mdze spdsobit poruchy automatického systému.
g) Faza 3-4: Naznatte si body upevnenia, previtajte povrch stipa a zalozte hmozdinky; teraz upevnite konzolu pomocou vhodnych skrutiek a podloziek.

Upevnite rameno motora na kridlo:

h) Branové kridlo nastavte do polohy maximalneho zatvorenia.

i) Faza 5: Motor pripevnite na konzolu dvomi dodanymi skrutkami a maticami.

1) Odblokujte motor, vid ods. 3.6.

m) Faza 6: Silne zatla¢te na rameno motora a roztiahnite ho do polohy jeho maximélneho roztvorenia. POZOR! - Presved(te sa, Ze rameno sa zastavi a zablokuje
na svojom koncovom doraze.

n) Pritiahnite rameno ku kridlu, na ktoré pripevnite upeviiovaciu konzolu.

o) Faza 7: Uistite sa, Ze rameno motora je vo vodovdhe a ceruzkou si poznacte stred ovélnej diery konzoly, aby ste v budicnosti mali moznost nastavenia zatvorenia
kridla (vid ods. 4.8).

p) Drziac jednou rukou konzolu opretu o kridlo, skdste urobit kompletné otvorenie a zatvorenie.

q) Faza 8: Previtajte kridlo v naznacenych bodoch, odpojte konzolu od ramena a upevnite ju na branové kridlo vhodnymi skrutkami.

r) Faza 9: Pripevnite rameno ku konzole vlozenim &apu a zaistite seegerovou poistkou. DOLEZITE! - Skontrolujte, ¢i st konzola a rameno v dokonalej vodovahe. Ak
treba, uvolnite skrutky konzoly a doladte polohu.

s) Umiestnite mechanické dorazy, vid ods. 3.5.

t) Faza 10: Nakoniec rucne dajte branové kridlo priblizne do polovice jeho drdhy a zablokujte motor prislusnym klti¢om (vid ods. 3.6). Potom posurite kridlo ru¢ne
0 par centimetrov v smere otvarania.

Ak automatizujete 2-kridlovd branu, pri montazi druhého motora zopakujte vsetky kroky popisané v tomto ods. 3.4.
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3.4.3 - Montdz motora so SKRATENYM RAMENOM

POZOR! - S touto konfiguraciou je maximalne dovolené otvorenie 90 °.

01.

02.

03.

a) Zmerajte na stipe kétu B (obr. 7) = vzdialenost medzi otoénym bodom kridla a povrchom stipa, kde bude upevnena zadna konzola motora.

b) Do grafu 2 zaznacte ndjdent kétu B a z tohto bodu ved'te horizontélnu ¢iaru, az kym tato pretne plochu s rozmedzim 90°-95°.

c) V bode, kde sa krizuju horizontalna diara a plocha si nakreslite vertikalne iary, ¢im urcite pouzitelné hodnoty pre kétu A (graf 2). Z tejto Skaly si zvolte hodnotu A.
d) Na stip preneste najdent hodnotu kéty A a naznaéte si prislu$nd vertikalnu &iaru.

Upevnite konzolu na stlp (obr. 10):

e) Faza 1-2: Priloite konzolu na stip tak, aby jej vertikalne diery kore$pondovali s predtym naznaéenou vertikdlnou &iarou (kéta A) a jej rameno s horizontalnou
¢iarou naznacenou pocas procesu 3.4.1. V tejto faze sa uistite, Ze motor je v dokonalej rovnovéhe: motor mimo osi méze spdsobit poruchy automatického systému.
f) Faza 3-4: Naznatte si body upevnenia, previtajte povrch stipa a zalozte hmozdinky; teraz upevnite konzolu pomocou vhodnych skrutiek a podloziek.

g) Branové kridlo nastavte do polohy maximalneho zatvorenia.

h) Faza 5: Motor pripevnite na konzolu dvomi dodanymi skrutkami a maticami.

i) Odblokujte motor, vid ods. 3.6.

Skontrolujte di¢ku dierovaného ramena:

1) Faza 6: Pritiahnite rameno ku kridlu, na ktoré pripevnite upeviiovaciu konzolu. POZOR! - Ohnuté rameno pritlaéte rukami proti kridlu, a? kym sa rameno
zablokuje (max. otvorenie).

m) Faza 7: Uistite sa, Ze rameno motora je vo vodovahe a ceruzkou si poznacte stred ovélnej diery konzoly, aby ste v budicnosti mali moZznost nastavenia zatvorenia
kridla (vid ods. 4.8).

n) Konzolu upevnite provizérne na kridlo a toto dajte do polohy maximalneho otvorenia.




04. Upevnite rameno motora na kridlo:
o) Faza 8: Prevrtajte kridlo v naznacenych bodoch.
p) Faza 9-10: Odpojte konzolu od ramena a upevnite ju na branové kridlo vhodnymi skrutkami.
q) Faza 11: Pripevnite rameno ku konzole vloZzenim &apu a zaistite seegerovou poistkou. DOLEZITE! - Skontrolujte, & st konzola a rameno v dokonalej vodovéhe. Ak
treba, uvolnite skrutky konzoly a dolad'te polohu.
r) Umiestnite mechanické dorazy, vid ods. 3.5.
s) Faza 10: Nakoniec ru¢ne dajte branové kridlo priblizne do polovice jeho drahy a zablokujte motor prislusnym klfi¢om (vid' ods. 3.6). Potom posurite kridlo ru¢ne
0 par centimetrov v smere otvarania.
05. Ak automatizujete 2-kridlovd branu, pri montazi druhého motora zopakujte vietky kroky popisané v tomto ods. 3.4.

3.5 - Nastavenie mechanickych koncovych dorazov

01. Brdanové kridla dajte ru¢ne do polohy maximalneho otvorenia.

02. Otocte plastovym diskom umiestnenym na spodnej strane motora tak, aby otvor pod ramenom bol v polohe znazornenej na obr. 11-1.

03. VloZte koncovy doraz do prvej moznej polohy: skiste ho vloZit tak, ako vidno na obr. 11-2 (smer otvarania).

04. Otocte diskom tak, aby nespadol koncovy doraz a otvor aby bol v polohe znazornenej na obr. 11-3. Pre presnejsie nastavenie pouzite regulaénu skrutku (obr. 11-4).
05. Ak zariadenie nie je vybavené pozemnym dorazom pri zatvoreni, treba zopakovat proces od bodu 01 aj pre nastavenie koncového dorazu pri zatvoreni.

06. Nakoniec poriadne zatiahnite maticu disku (obr. 11-5), aby sa nemohla ndhodne oto¢it.

3.6 - Rucné odblokovanie a zablokovanie motora

Motor je vybaveny systémom na mechanické odblokovanie, ktory umoZiiuje ruéne otvorit a zatvorit branu. Tieto manualne operacie su potrebné v pripade vypadku
elektrického prudu, poruchy fungovania alebo vo faze montaze.

Odblokovanie (obr. 12-A):

01. Zasunte klu¢ do prislusného zamku.

02. Otocte kld¢om v smere hodin o0 90°.

03. Vdaka pruZinke vysko¢i rukovat: otoéte rukovatou o 90° proti smeru hodin.
04. Teraz mdzete ru¢ne hybat branovym kridlom Zelanym smerom.

Zablokovanie (obr. 12-B):
01. Otocte rukovit o 90° do vertikdlnej polohy.

02. Zatlacte rukovat aZ na jej miesto.
03. Otocte klticom o 90° proti smeru hodin a kIUc vytiahnite.

4 ELEKTRICKE ZAPOJENIA

Elektrické zapojenie roznych zariadeni (fotobunky, digitdlne klavesnice, transponderové &itace kariet a pod.) na riadiacu jednotku sa musia vykonat prostrednictvom
systému ,BlueBUS” od Nice.

Popis elektickych zapojeni (obr. 13)

ANTENNA Vstup pre anténu radiového prijimaca

FLASH Vystup pre 1 majak so Ziarovkou 12 V, max. 21 W [*]

ELS Vystup pre elektrozamok 12 V, max. 15 VA [*]

S.C.A. ,Kontrolka otvorenej brany“: vystup pre 1 signalizacnu Ziarovku 24 V, max. 4 W [*]

BLUEBUS Vstup pre kompatibilné zariadenia (MOFB, MOFOB, MOB a MOTB). Zapojenie zariadeni paralelne prostrednictvom 2 vodicov, cez ktoré prebieha tak

elektrické napajanie ako aj komunikacné signaly. Netreba respektovat polaritu. Pocas fazy rozliSenia riadiaca jednotka rozpozna jednotlivo kazdé
zariadenie, ktoré je na fiu pripojené, a to vdaka jedineénému kodu. Zakazdym, ked' sa pridd alebo odoberie zariadenie, je potrebné vykonat rozlisenie
zariadeni (vid ods. 4.6).

STOP Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zdsahom vyvolaju okamZité zastavenie prebiehajiceho manévru, za ktorym nasleduje kratka inverzia. MoZznost
zapojenia kontaktov typu NO, NC alebo zariadeni's vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ (citlivé hrany). Kazdé zariadenie zapojené na tento vstup
je rozoznané riadiacou jednotkou jednotlivo pocas fazy rozliSenia (ods. 3.4). Ak riadiaca jednotka zisti pocas fungovania akukolvek zmenu voci
naprogramovanému stavu, vyvola STOP. Na tento vstup je mozné zapojit jedno alebo viaceré zariadenia:

- paralelne viaczariadeni NO bez obmedzenia poctu

- do série viac zariadeni NC bez obmedzenia poctu

- paralelne 2 zariadenia s vystupom 8,2 kQ; ak mate viac takychto zariadeni, treba ich zapojit kaskadovite s jedinym koneénym odporom 8,2 kQ

- paralelne 2 zariadenia NO a NC so zapojenim do série na kontakt NC kon3tantny odpor 8,2 kQ (takto sa méZu zapojit aj 3 zariadenia NO, NC a 8,2 kQ)

P.P. Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaju manéver sposobom Krok-za-krokom. MoZnost zapojenia kontaktov typu NO
OPEN Vstup pre ovladacie zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaju len otvaraci manéver. MoZnost zapojenia kontaktov typu NO
CLOSE Vstup pre ovladacie zariadenia, ktoré svojim zdsahom vyvolaju len zatvaraci manéver. MoZnost zapojenia kontaktov typu NO
ENC1 Vstup enkddera — motor 1 (svorka 1, 2). Netreba respektovat polaritu

ENC2 Vstup enkddera — motor 2 (svorka 4, 5). Netreba reSpektovat polaritu

M1 Vystup pre motor 1 (svorka 7, 8, 9)

M2 Vystup pre motor 2 (svorka 10, 11, 12)

[*] Vystupy FLASH, ELS a S.C.A. sa mdZue programovat na iné funkcie (vid Tabulku 3 — Funkcie na prvom stupni) alebo cez programator Oview (vid ods. 8.3).

4.1 - Zapojenie motora s riadiacou jednotkou mod. HK7024
POZOR! - Elektrické zapojenia vykonavajte az potom, ked' ste namontovali motor.

POZOR!

- Zapojenia musia byt vykonané vyhradne kvalifikovanym pracovnikom.

- V3etky elektrické zapojenia musia byt vykonané, ked' je vypnuté napéajanie zo siete a odpojena pripadna batéria.

- Na vedeni elektrického napdjania treba in3talovat vypinag, ktory zabezpeti Uplné odpojenie automatického systému od siete. Musi mat kontakty s takou vzdialenostou
otvorenia, ktord dovoluje kompletné odpojenie v podmienkach stanovenych kategériou prepatia Ill. V pripade potreby tento vypinac slizi na rychle a bezpecné
odpojenie napajania, preto musi byt umiestneny tak, aby bol viditelny od automatického zariadenia. Ak je na mieste, ktoré nie je od zariadenia viditelné, musi byt
vybaveny blokovacim systémom proti pripadnému nahodnému alebo nedovolenému zapnutiu napajania.

01. Otvorte kryt (obr. 14-1).

02. Zdvihnite riadiacu jednotku (obr. 14-2).

03. Potiahnite kdbel napajania a elektrické kable cez jeden z otvorov na spodnej strane motora. Je potrebné prerezat objimku (obr. 14-3).
04. Odskrutkujte kablovu prichytku (obr. 14-4) a kdbel napéjania ulozte do prislusnej drazky (obr. 14-5).

05. Zapojte najprv kdbel napajania (obr. 14-6).



06. Pripevnite kabel napajania prichytkou (obr. 14-7).

07. Teraz zapojte elektrické kdble motorov M1 a M2 podla symbolov na nélepke
(obr. A):
a) na svorku M1 (7-8-9) zapojte motor, ktory poharna spodné kridlo (to, ktoré
za¢ne otvaraci manéver ako druhé), a potom prislusny enkdder na svorky 1-
2;
b) na svorku M2 (10-11-12) zapojte motor, ktory pohana vrchné kridlo (to,
ktoré zaéne otvdraci manéver ako prvé), a potom prislusny enkdder na
svorky 4-5.
DOLEZITE! - Ak je namontovany iba jeden motor, zapojte ho na svorku M2
a svorku M1 nechajte volnu.

©
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08. Teraz zapojte elektrické kable jednotlivych zariadeni v zmysle obr. 17 a ods. 4.3. Pozndmka - Na ulahcenie zapojeni su svorky snimatelné.

09. Zatvorte kryt motora (obr. 14-8).

4.2 - Zapojenie motora bez riadiacej jednotky mod. HK7224

01. Otvorte kryt ako znazorriuje obr. 15-1.

02. Potiahnite kdbel napajania cez jeden z otvorov na spodnej strane motora. Je potrebné prerezat objimku (obr. 15-2).
03. Odskrutkujte kablovu prichytku (obr. 15-3), kabel napajania ulozte do prislusnej drazky (obr. 15-4) a droty zapojte podla obr. 15-5. Respektujte symboly na nalepke.

04. Pripevnite kabel napajania prichytkou (obr. 15-6).
05. Zatvorte kryt motora (obr. 15-7).

4.3 - Zapojenie dalsich zariadeni

Ak sa vyZzaduje napdjat dalSie zariadenia pritomné v automatickom systéme, napr. &itaé transponderovych kariet alebo osvetlenie kli¢ového prepinaéa, tieto zariadenia
je mozné pripojit k riadiacej jednotke na svorky P.P. (+) a STOP (-), vid obr. 13. Nap3jacie napatie je 24 Vcc (-30 % + +50 %) s max. moznym odberom 200 mA.
Poznamka - Napatie na svorkach P.P. a STOP zostava, aj ked'sa na karte aktivuje funkcia ,Stand by“.

4.4 - Adresovanie pripojenych zariadeni

Aby riadiaca jednotka bola schopna rozliSit zariadenia zapojené na systém BlueBUS, treba vykonat ich adresovanie. Toto sa robi spravnym nastavenim elektrického

mostika na kazdom zariadeni: vid obr. B.

Co sa tyka adresovania ostatnych zariadent, prestuduijte si prislusné ndvody na zapojenie.
Na konci montaze alebo po odobrati fotobuniek ¢i inych zariadeni je potrebné vykonat proces rozliSenia zariadeni, vid ods. 4.6.

4.5 - Prvé zapnutie a kontrola zapojeni

Po zapnuti elektrického napajania riadiacej jednotky skontrolujte nasledovné:

) TABULKA 2 — Adresovanie fotobuniek
3 ] Fotobunka Mostiky
FOTO
Vonkajsia fotobunka v. 50 cm so zdsahom pri zatvarani
y (zastavi a obrati pohyb)
o S FOTO Il
03 ot el Vonkajsia fotobunka v. 100 cm so zésahom pri zatvdrani
E (zastavi a obrati pohyb)
[ FOTO 1
4 Vnutorna fotobunka v. 50 cm so zdsahom pri zatvarani
(zastavi a obrati pohyb) aj pri otvarani (zastavi a pohne sa pri
uvolneni fotobunky)
FOTO 11l
i Vnutorna fotobunka v. 100 cm so zdsahom pri zatvarani
(zastavi a obrati pohyb) aj pri otvarani (zastavi a pohne sa pri
e p, uvolneni fotobunky)

FOTO 2
Vnutorna fotobunka so zasahom pri
a obrati pohyb)

otvédrani (zastavi

FOTO 2 11
Vnutorna fotobunka so zasahom pri
a obrati pohyb)

otvarani (zastavi

FOTO
NEDOVOLENA KONFIGURACIA

* Po uplynuti niekolkych sekind skontrolujte, ¢iled ,,BlueBUS” (obr. 16) pravidelne blika s frekvenciou 1 bliknutie za sekundu.
¢ Skontrolujte, ¢i blikaju led fotobuniek (obr. 16), tak TX ako RX. Spdsob blikania nie je rozhoduijci.

o Skontrolujte, ¢i je zhasnuty majak zapojenyé na vystup FLASH.

Ak sa tak nestalo, je potrebné vypnut napajanie riadiacej jednotky a skontrolovat jednotlivé elektrické zapojenia.

4.6 - RozliSenie pripojenych zariadeni

Po prvom zapnuti je potrebné, aby riadiaca jednotka rozliSila zariadenia zapojené na vstupy ,,BlueBUS“ a ,Stop*“.

POZOR! - Faza rozlisenia musi byt vykonan4, aj ked' na riadiacu jednotku nie je pripojené Ziadne zariadenie.

Riadiaca jednotka je vdaka procesu rozli$enia schopna rozoznat jednotlivo rézne pripojené zariadenia a rozpoznat s velkou presnostou mozné anomadlie. Kvéli tomu je
potrebné vykonat rozlisenie po kazdy krat, ked sa prida nové zariadenie alebo odpoji existujlce zariadenie.

Led ,L1“ a,L2“ na riadiacej jednotke (obr. 16) pomaly blikaju, ¢im upozorfiuju, Ze je potrebné vykonat rozlidenie:

01. Stlacte a podrite sucasne stlatené tlacidla , 4“ a ,Set” (obr. 16).

02. Ked'led,L1“a ,L2“zacnu rychlo blikat (priblizne po 3 sekundach), tla¢idla uvolnite.
03. Pockajte niekolko sekind, kym riadiaca jednotka dokondéi fazu rozlisenia zariadeni.
04. Na konci tejto fazy led ,Stop” musi svietit a led ,L1“ a ,L2“ musia zhasnut (méZu zadat blikat led ,L3“ a ,L4“).




4.7 - RozliSenie poloh mechanickych dorazov

Po rozliSeni zariadeni (ods. 4.6) je potrebné, aby riadiaca jednotka rozliSila polohy mechanickych dorazov (maximdlne otvorenie a maximalne zatvorenie). Tento proces

moze byt vykonany tromi spdsobmi: automaticky, manudlne a kombinovane. ~\

POLOHY

Pri automatickom spésobe vykona riadiaca jednotka rozliSenie mechanickych dorazov
a vypocita najvhodnejSie omeskanie kridel (SA a SC, obr. C).

Pri manudlnom spdsobe sa osem pol6h mechanickych dorazov (obr. C) programuje jedna po
druhej, pricom sa kridla posuvaju do Zelanych bodov. Polohu, ktord programujete, lahko
rozoznate vdaka blikaniu jednej z 8 led (L1... L8), vid Tabulku 2.

Pri kombinovanom spdsobe je mozné vykonat automaticky proces, a potom manudlnym
procesom upravit jednu alebo viac pol6h s vynimkou polohy ,0“ a ,1“ (obr. C), ktoré su
zhodné s polohami mechanickych dorazov.

TABULKA 2
Poloha Led Popis
Poloha 0 (motor 1) L1 Poloha maximalneho zatvorenia: ked'sa kridlo 1 oprie o mechanicky doraz pri zatvoreni.
Poloha 0 (motor 2) L2 Poloha maximalneho zatvorenia: ked'sa kridlo 2 oprie o mechanicky doraz pri zatvoreni.
Poloha SA (motor 2) L3 Omeskanie pri otvarani: ked kridlo 2 prekroci tuto polohu, za¢ne sa otvéranie kridla 1.
Poloha A (motor 1) L4 Pozicia Zelaného otvorenia: poloha, v ktorej sa kridlo zapojené na motor 1 musi zastavit na konci otvaracieho manévru. Nie je
potrebné, aby tato poloha bola zhodna s mechanickym dorazom pri otvoreni, moZe sa vybrat kdekolvek medzi polohou ,,0“a ,1“.
Poloha A (motor 2) L5 Pozicia Zelaného otvorenia: poloha, v ktorej sa kridlo zapojené na motor 2 musi zastavit na konci otvaracieho manévru. Nie je
potrebné, aby této poloha bola zhodna s mechanickym dorazom pri otvoreni, mdZe sa vybrat kdekolvek medzi polohou ,,0“a ,1“.
Poloha SC (motor 1) L6 Omeskanie pri zatvdrani: ked kridlo 1 prekro¢i tuto polohu, za¢ne sa zatvaranie kridla 2.
Poloha 1 (motor 1) L7 Poloha maximalneho otvorenia: ked'sa kridlo 1 oprie o mechanicky doraz pri otvoreni.
Poloha 1 (motor 2) L8 Poloha maximélneho otvorenia: ked'sa kridlo 2 oprie o mechanicky doraz pri otvoreni.

4.7.1 - RozliSenie automatickym sp6sobom

01.

02

03.

04.

Na riadiacej jednotke stlalte su€asne a podrite stladené tlagidld ,Set“ a ,»>“.

Ked led ,L3“ a ,L4“ zatnU rychlo blikat (priblizne po 3 sekunddch), tlacidla uvolnite.

Skontrolujte, ¢i automatické zariadenie vykonalo tuto sekvenciu manévrov:

a - pomalé zatvorenie motora M1az po mechanicky doraz;

b - pomalé zatvorenie motora M2 az po mechanicky doraz;

¢ - pomalé otvorenie motora M2 a motora M1 aZ po mechanicky doraz;

d - rychle zatvorenie motora M1 a motora M2.

POZOR!

- Ak sa pri prvom manévri (a) nezatvori kridlo oviddané motorom M1, ale kridlo ovlddané motorom M2, stlacte tlacidlo , 4 “ alebo , W “ na zastavenie fdzy rozlisenia.
Skontrolujte zapojenie motorov M1 a M2 na svorky riadiacej jednotky, a potom zapojenie prislusnych enkéderov. Nakoniec zacnite znovu proces od bodu 01.

- Ak prvé dva manévre (a a b) nie su ,zatvorenie” ale ,otvorenie, stlacte tlacidlo , 4“ alebo ,W>“ na zastavenie fdzy rozlisenia. Na motori, ktory vykonal otvdraci
manéver, obrdtte polaritu dvoch kdblov motora M1 (svorky 7 a 9) a M2 (svorky 10 a 12). Nakoniec zacnite znovu proces od bodu 01.

Na konci zatvaracieho manévru dvoch motorov (d) led , L3 a ,L4“ zhasnu na potvrdenie, Ze proces bol vykonany spravne.

POZOR!

- Ak pocas procesu automatického rozliSenia zasiahnu fotobunky alebo zariadenie zapojené na vstup ,Stop”, proces sa prerusi a led L1 zacne blikat. Na opdtovnu
aktivdciu rozliSenia je potrebné zacat znovu proces od bodu 01.

- Proces automatického rozliSenia sa mézZe znovu kedykolvek vykonat, aj po dokoncenej montazi, napriklad pri zmene polohy mechanickych dorazov.

4.7.2 - RozliSenie manualnym sposobom

POZOR! - Od kroku 03 dalej:

- aby ste sa presunuli z led L1 na L8, treba kratko stlacit tlagidlo € alebo P> (led blika, &im potvrdzuje aktudlnu polohu);
- aby sa motor hybal jednym alebo druhym smerom, treba dlho stlagit tlacidlo «-alebo .

01.

02

03.

Na riadiacej jednotke stlalte su€asne a podrite stlaéené tlagidld ,Set“ a ,»>“.

Ked led ,L1“ zacne blikat (priblizne po 1 sekunde), tla¢idld uvolnite. Pozndmka - Ak do 3 sekind nebudu uvolnené tladidld ,Set” a ,W>*“ aktivuje sa proces
,automatického rozliSenia”, a nie manudineho.

e Led L1 blika: poloha 0 motora M1

Na ovladanie a presun motora 1 do polohy 0 (obr. C): stlatte a podrite stlalené tlatidlo <« alebo P>. Pri dosiahnuti polohy uvolnite tlagidlo, ¢im zastavite manéver.
Na uloZenie polohy stladte a podrzte stlacené aspon 3 sekundy tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekundach led L1 zostane rozsvietena a pri uvolneni tlacidla
,Set” zaéne blikat led L2).

e Led L2 blikd: poloha 0 motora M2

Na ovladanie a presun motora 2 do polohy 0 (obr. C): stlaéte a podrite stlatené tlagidlo <« alebo P>. Pri dosiahnuti polohy uvolnite tlagidlo, &im zastavite manéver.
Na uloZenie polohy stladte a podrzte stlacené aspon 3 sekundy tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekundach led L2 zostane rozsvietend a pri uvolneni tlacidla
,Set” zaéne blikat led L3).

e Led L3 blika: poloha SA motora M2

Na ovladanie a presun motora 2 do polohy SA (obr. C): stlatte a podrte stlaéené tlagidlo « alebo P>. Pri dosiahnuti polohy uvolnite tlagidlo, &m zastavite manéver.
Na uloZenie polohy stladte a podrzte stladené aspon 3 sekundy tlacidlo ,Set“, potom ho uvolnite (po 2 sekundach led L3 zostane rozsvietena a pri uvolneni tlacidla
,Set” zaéne blikat led L4).

e Led L4 blika: poloha A motora M1

Na ovladanie a presun motora 1 do polohy A (obr. C): stlalte a podrite stlatené tlacidlo « alebo P>. Pri dosiahnuti polohy uvolnite tlagidlo, &im zastavite manéver.
Na uloZenie polohy stladte a podrite stladené aspori 3 sekundy tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekundach led L4 zostane rozsvietena a pri uvolneni tlacidla
,Set” zaéne blikat led L5).

e Led L5 blika: poloha A motora M2

Na ovlédanie a presun motora 2 do polohy A (obr. C): stladte a podrte stlaéené tlacidlo « alebo P>. Pri dosiahnuti polohy uvolnite tlacidlo, &m zastavite manéver.
Na uloZenie polohy stladte a podrzte stladené aspon 3 sekundy tladidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekundach led L5 zostane rozsvietena a pri uvolneni tlacidla
,Set” zaéne blikat led L6).

e Led L6 blika: poloha SC motora M1

Na ovladanie a presun motora 1 do polohy SC (obr. C): stlaéte a podrite stlaéené tladidlo 4 alebo P>. Pri dosiahnuti polohy uvolnite tlagidlo, &im zastavite manéver.
Na uloZenie polohy stladte a podrite stladené aspori 3 sekundy tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekundach led L6 zostane rozsvietena a pri uvolneni tlacidla
,Set” zaéne blikat led L7).

e Led L7 blika: poloha 1 motora M1

Na ovladanie a presun motora 1 do polohy 1 (obr. C): stlatte a podrite stlalené tlatidlo 4 alebo P>. Pri dosiahnuti polohy uvolnite tlagidlo, &im zastavite manéver.
Na uloZenie polohy stladte a podrite stladené aspor 3 sekundy tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekundach led L7 zostane rozsvietena a pri uvolneni tlacidla
,Set” zaéne blikat led L8).

e Led L8 blika: poloha 1 motora M2

Na ovlédanie a presun motora 2 do polohy 1 (obr. C): stlatte a podrite stlakené tlatidlo « alebo P>. Pri dosiahnuti polohy uvolnite tlagidlo, &m zastavite manéver.
Na uloZenie polohy stlacte a podrite stladené aspori 3 sekundy tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekundéch led L8 zostane rozsvietena az do uvolnenia tlacidla
»Set”).




Poznamka - Na vykonanie manuélneho programovania zariadenia, ktoré ma iba jeden motor, sa postupuje tak, ako popisuje ods. 4.7.2 a v kroku 3 treba vykonat
programovanie polohy ,,0 a potom polohy ,,1“ motora M1, pri¢om si neviimajte ast tykajucu sa tlagidiel , €4“ a P>, ale pouZite tlagidlo ,Set”, ako je uvedené.
DéleZité - V manudlnom procese sa nesmu programovat polohy ,SA“ motora M2, ,,A“ motora M1 a ,,SC“ motora M1.

4.7.3 - Rozlisenie kombinovanym spdsobom

Tento proces vykonajte po vykonani rozliSenia automatickym spésobom:

01. Na riadiacej jednotke stladte sucasne a podrite stlalené tlacidla ,Set” a ,»>“.

02 Ked led ,L1“ za¢ne blikat (priblizne po 1 sekunde), tlagidld uvolnite. Pozndmka - Ak do 3 sekiund nebudu uvolnené tlacidld ,Set” a ,W>“ aktivuje sa proces
,automatického rozliSenia”, a nie manudlneho.

03. Kratkym stlatenim tlagidla < alebo P> presurite blikajucu led (L1... L8) do polohy, ktoru chcete programovat a pre kazdd jednu polohu postupujte v zmysle bodu 03
rozlisenia manualnym spdsobom (ods. 4.7.2). Zopakujte tuto operaciu pre kazdu polohu, ktoru si Zelate upravit.

Na dokongenie manudlneho rozli$enia stla¢ajte opakovane tlacidlo ,»>*, &im premiestnite blikajdcu led za polohu L8.

4.8 - Kontrola pohybu kridel brany

Po dokonéeni fazy rozliSenia odporu¢ame vykonat niekolko otvdracich a zatvaracich manévrov na kontrolu spravneho pohybu brany a pripadnych chyb montédze

a nastavenia:

01. Stlacte tlacidlo ,Open” a skontrolujte spravne omeskanie kridel. Skontrolujte, ¢i po¢as otvaracieho manévru nastane faza zrychlenia, faza s konstantnou rychlostou,
faza spomalenia a ¢i sa kridla zastavia par centimetrov pred mechanickymi dorazmi pri otvoreni.

02. Stlacte tladidlo ,Close” a skontrolujte, &i polas zatvaracieho manévru nastane faza zrychlenia, faza s konstantnou rychlostou, faza spomalenia. Skontrolujte spravne
omeskanie kridel pri zatvdrani. Na konci musia byt kridla Uplne zatvorené o mechanicky doraz pri zatvoreni.

03. Pocas manévrov skontrolujte, ¢i majak blika v pravidelnych intervaloch — 0,5 sekundy svieti a 0,5 sekundy je zhasnuty.

5 KOLAUDACIA A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto je najdoleZitejsia faza v realizdcii automatického systému, ktorej ucelom je zaru¢it maximalnu bezpecnost zariadenia. Kolaudacia sa moZe pouzit aj na pravidelnu
kontrolu zariadeni, ktoré tvoria automaticky systém. Kolaudaciu a uvedenie zariadenia do prevadzky musi vykonat kvalifikovany a skuseny pracovnik, ktory rozhodne, aké
skusky su potrebné, skontroluje prijaté rieSenia tykajlce sa pritomnych rizik a preveri, ¢i boli dodrzané zakony, normy a predpisy, hlavne nalezZitosti normy EN 12445,
ktora stanovuje skiSobné metddy pre automatické branoveé systémy.

Pridavné alebo volitelné zariadenia musia prejst Specifickou kolaudaciou jednak kvéli funkénosti, ako aj ich spravnej spoluprace s HYKE. Postupuijte preto podia navodov
k jednotlivym zariadeniam.

5.1 - Kolaudacia

Sled previerok plati pre typickd zostavu (vid obr. 3):

1. Skontrolujte, ¢iboli dodrzané vsetky inStrukcie uvedené v kapitole ,Vystrahy tykajice sa montaze®.

2. Odblokujte motory podla prislusného navodu. Zatlaéte na kridlo v bode uréenom na manualny manéver a skontrolujte, ¢i je mozné ruéne hybat kridlami'v smere
otvarania aj zatvarania, a to so silou mensou ako 390 N.

3. Zablokujte motory (vid ods. 3.6).

4. Pomocou ovladacich zariadeni (vysiela¢, ovladacie tlacidlo alebo klucovy prepinac) preskusajte otvorenie, zatvorenie a zastavenie brany a uistite sa, Ze pohyb kridel
zodpoveda olakdvanému. Treba vykonat niekolko skusok, aby ste mohli zhodnotit pohyb kridel a objavit pripadné chyby montaze ¢&i nastavenia alebo pritomnost
bodov nadmerného trenia.

5. Skontrolujte spravne fungovanie vietkych bezpeénostnych zariadeni, jedného po druhom, pritomnych v systéme (fotobunky, citlivé hrany a pod.). Ked' sa niektoré
zariadenie aktivuje, led ,BlueBUS“ na riadiacej jednotke 2-krat rychlejsie blikne.

6. Ak boli nebezpedné situdcie, vyvolané pohybom kridel, vyriesené obmedzenim narazove;j sily, treba vykonat meranie sily v zmysle normy EN 12445 a pripadne, ak sa
ovladanie ,,sily motora“ pouziva ako pomocny systém na zniZenie narazovej sily, hladajte také nastavenie, ktoré ponutka najlepsie vysledky.

5.2 - Uvedenie do prevadzky
Uvedenie do prevadzky mézZete vykonat aZ potom, ked' ste tspesne presli vietkymi fazami kolaudacie.

1. Zostavte technicki dokumentéciu automatického systému, ktora musi obsahovat tieto doklady: komplexny vykres automatického systému, schému vykonanych
elektrickych zapojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusné prijaté riesenia, vyhlasenie zhody od vyrobcu ku vSetkym pouZitym zariadeniam a vyhlasenie zhody
vystavené inStalujucim technikom.

Na branu upevnite tabulku obsahujlicu aspofi tieto Udaje: typ automatického zariadenia, meno a adresu vyrobcu (zodpovedného za ,uvedenie do prevadzky“),
vyrobné ¢islo, rok vyroby a znacku ,,CE”.

Vypliite a odovzdajte majitelovi vyhlasenie zhody k automatickému systému.

Vyplite a odovzdajte majitelovi ,,Navod na pouZivanie” automatického systému.

Vyplnte a odovzdajte majitelovi ,Pldn udrziby” obsahujuciinstrukcie pre kazdé zariadenie automatického systému.

Pred uvedenim zariadenia do prevadzky primerane informujte majitela o pretrvajicom nebezpecenstve a rizikach.

N
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Pre vietku uvedenu dokumentaciu ddva Nice prostrednictvom svojej asistenénej sluzby k dispozicii ndvody na montdz a formulare na vyplnenie (vid' tiez
www.niceforyou.com).

6 PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDN

Na riadiacej jednotke su 3 tlagidld OPEN (<), STOP (SET), CLOSE (P), ktoré sa pouZivaju tak na ovladanie riadiacej jednotky pocas fazy skusok, ako aj na programovanie
roznych funkcii.

Funkcie s dostupné na 2 stuprioch a stav ich fungovania signalizuje 8 led (L1 ... L8) na riadiacej jednotke (rozsvietena led = funkcia je aktivna, zhasnuta led = funkcia nie
je aktivna).

Pouzivajte programovacie tlacidla:

OPEN () —tlatidlo na ovlddanie otvarania brany — tla¢idlo vyberu vo faze programovania

STOP /SET — tla¢idlo na zastavenie manévru — ak je stlaéené dlhsie ako 5 sekdnd, umoZriuje vstupit do fazy programovania
CLOSE (P) - tlatidlo na ovladanie zatvarania brany — tlagidlo vyberu vo faze programovania

6.1 - Programovanie na prvom stupni (ON-OFF)

V3etky funkcie na prvom stupni s nastavené z vyroby na ,,OFF“, mdZu viak byt kedykolvek upravené. Na previerku funkcii vid tabulku 3. Proces programovania je
popisany v tabulke 4.

POZNAMKA - V procese programovania mate maximélne 10 sekind medzi stlagenim jedného a druhého tlacidla. Po vyprani tohto ¢asu sa proces automaticky ukonéi a
do pamate sa uloZia zmeny vykonané to tohto momentu.



TABULKA 3 — Funkcie na prvom stupni

Led Funkcia Popis

L1 Automatické zatvorenie AKTIVNA funkcia: po otvaracom manévri nasleduje pauza (v trvani podla nastaveného ¢asu) a po jej uplynuti riadiaca
jednotka vykona automaticky zatvorenie. Cas pauzy z vyroby je 30 sekdnd.
NEAKTIVNA funkcia: fungovanie je , poloautomatické”.

L2 Zatvor po foto AKTIVNA funkcia: ak pocas otvéracieho alebo zatvaracieho manévru zasiahnu fotobunky, ¢as pauzy sa skrati na 5 sekund
nezavisle od nastaveného ,,asu pauzy”.

NEAKTIVNA funkcia: ak pocas zatvérania zasiahnu fotobunky, aktivuje sa ,automatické zatvorenie” s nastavenym ,¢asom
pauzy”“.

L3 Vidy zatvor AKTIVNA funkcia: v pripade vypadku elektrického pradu, aj nakratko, pri navrate pridu riadiaca jednotka rozozna branu
otvorenu a automaticky vykona zatvorenie, ktorému predchadza 5 sekundové blikanie majaka.
NEAKTIVNA funkcia: pri navrate elektrického pridu brana zostava stat tam, kde je.

L4 Stand by vsetko AKTIVNA funkcia: 1 minttu po skonéeni manévru riadiaca jednotka vypne vystup ,BlueBUS“ (pripojené zariadenia), Bus T4
(pripojené zariadenia), vystupy Flash, ELS a SCA, niektoré vnutorné obvody a vsetky led okrem led BlueBUS, ktord blika
pomalSie. Ked' riadiaca jednotka dostane prikaz, obnovi sa normalne fungovanie (s kratkym omeskanim). Tato funkcia
zniZuje spotrebu, Co je dolezité hlavne pri napajani z batérie alebo solarneho panela.

L5 Elektrozamok / osvetlenie AKTIVNA funkcia: vystup ,elektrozamok” zmeni svoju funkciu na ,osvetlenie”.
NEAKTIVNA funkcia: vystup funguje ako elektrozamok.
L6 Vystrainé blikanie vopred AKTIVNA funkcia: je mozné pridat 3-sekundovi pauzu medzi rozsvietenie majéka a zaciatok manévru, aby bola vopred

signalizovana nebezpecna situacia.
NEAKTIVNA funkcia: signalizécia majaka sa zhoduje so zatiatkom manévru.

L7 ,Zatvor” sa stane AKTIVNA funkcia: vietky prikazy ,Zatvor“ (vstup ,Zatvor” alebo radiovy prikaz ,Zatvor“) budi nahradené prikazom
,Ciastoéné otvorenie 1 ,Ciastoéné otvorenie 1.

L8 »Kontrolka otvorenej brany” AKTIVNA funkcia: vystup ,Kontrolka otvorenej brany“ na riadiacej jednotke zmeni svoje fungovanie na ,,Kontrolku dGdriby*.
alebo ,,Kontrolka udrzby” NEAKTIVNA funkcia: vystup funguje ako ,kontrolka otvorenej brany*.

TABULKA 4 — Proces programovania na prvom stupni

01. StlacCte a podrzte priblizne 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set”.

02. Ked'led ,L1“ za¢ne blikat, tla¢idlo uvolnite.

03. Stlatte tlagidlo , 4“ alebo , B>, aby ste sa presunuli z blikajdcej led na led predstavujucu funkciu, ktord chcete upravit.

04.  Stlacte tlacidlo ,Set“ na zmenu stavu funkcie
(kratke blikanie = OFF, dlhé blikanie = ON).

05.  Pockajte 10 sekund (max. cas), aby ste vystupili z programovania.

P - Na programovanie dalsich funkcii na ,,ON“ alebo ,,OFF“ treba pocas procesu zopakovat body 03 a 04.

6.2 - Programovanie na druhom stupni (nastavitené parametre)

Vsetky parametre na druhom stupni sd nastavené z vyroby na hodnotu vyznaéenu sivou farbou v tabulke 5, mézu v3ak byt kedykolvek upravené, ako popisuje tabulka 6.
Parametre sa nastavuju na skéle hodnét od 1 do 8. Hodnoty zodpovedajtice kazdej led su popisané v tabulke 8.

DOLEZITE! - Proces programovania je ¢asovo obmedzeny. Medzi stlacenim jedného tlacidla a druhého méze uplyndt max. 10 sekund. Po vypriani tohto limitu sa proces
automaticky ukon¢i a dovtedy vykonané Upravy sa uloZia do pamate.

TABULKA 5 — Funkcie na druhom stupni

Vstupnd | Parameter Led Hodnota Popis

Led (stupen)

L1 Cas pauzy L1 5 sekund Upravuje Cas pauzy, t.j. ¢as pred
L2 15 sekund automatickym  zatvorenim. Ma
L3 30 sekdnd efekt, iba ak je / aktivne
L4 45 sekund zatvorenie.
L5 60 sekund
L6 80 sekund
L7 120 sekdnd
L8 180 sekdnd

L2 Funkcia Krok-za-krokom L1 Otvor — stop — zatvor — stop Upravuje  sekvenciu  prikazov
L2 Otvor — stop — zatvor — otvor priradenych ku vstupu ,Krok-za-
L3 Otvor — zatvor — otvor — zatvor krokom*, ,Otvor”, ,Zatvor” alebo
L4 Kondominiova: k radiovému prikazu.

® pri otvdracom manévri prikazy ,Krok-za-krokom“ a ,Otvor“ nemaji | Poznémka - Nastavenim L4, L5,
siaden efekt, prikaz ,Zatvor“ viak vyvold obratenie pohybu, teda | L7 al8 sa upravi aj sprdvanie
zatvorenie kridel; prikazov , Otvor”a ,,Zatvor”.

® pri zatvdracom manévri prikazy , Krok-za-krokom* a ,,Otvor” vyvolaju
obratenie pohybu, teda otvorenie kridel, prikaz ,Zatvor” vsak nema
Ziaden efekt.

L5 Kondominiova 2:

® pri otvdracom manévri prikazy ,Krok-za-krokom“ a ,Otvor” nemaju
Ziaden efekt, prikaz ,Zatvor” vSak vyvolda obratenie pohybu, teda
zatvorenie kridel. Ak vyslany prikaz pretrvava dlhsie ako 2", vykona sa
»Stop”;

® pri zatvdracom manévri prikazy , Krok-za-krokom* a ,,Otvor” vyvolaju
obratenie pohybu, teda otvorenie kridel, prikaz ,Zatvor” vsak nema
Ziaden efekt. Ak vyslany prikaz pretrvava dlhsie ako 2", vykona sa

»Stop“.

L6 Krok-za-krokom 2 (menej ako 2" vykona Ciasto¢né otvorenie).

L7 Osoba pritomnda: Manéver sa vykona iba vtedy, ak pretrvava vyslany
prikaz. Ked'je prikaz preruseny, manéver sa zastavi.

L8 Otvorenie ,poloautomaticky”, zatvorenie ,,0soba pritomna“.




L3 Rychlost motorov L1 Velmi pomala Upravuje rychlost motorov polas

L2 Pomala normalneho chodu.
L3 Stredna
L4 Rychla
L5 Velmi rychla
L6 Super rychla
L7 Otvorenie rychle, zatvorenie pomalé
L8 Otvorenie super rychle, zatvorenie stredné
L4 Uvolnenie motorov L1 Ziadne uvolnenie Upravuje trvanie ,kratkej
po zatvoreni L2 Stupefl 1 — minimalne uvolnenie (cca 100 ms) inverzie” oboch motorov po
L3 Stupef 2 — ... dokonceni zatvaracieho manévru,
L4 Stupefi 3 — ... za ucelom znizenia pretrvava-
LS Stupefi 4 — ... juceho koneéného tlaku.
L6 Stupeni 5— ...
L7 Stuperi 6 — ...
L8 Stupef 7 — maximalne uvolnenie (cca 800 ms)
L5 Sila motorov L1 Stuper 1 — minimalna sila Upravuje silu oboch motorov.
L2 Stuperi 2 — ...
L3 Stupen 3 - ...
L4 Stupen 4 — ...
L5 Stupeni 5— ...
L6 Stupen 6 — ...
L7 Stupen 7 — ...
L8 Stupen 8 — maximalna sila
L6 Otvorenie pesim L1 Pesie 1 (otvorenie kridla M2 do % celkového otvorenia) Upravuje typ otvorenia pre prikaz
alebo ciastocné L2 Pesie 2 (otvorenie kridla M2 do % celkového otvorenia) ,Ciastoné otvorenie 1“.
L3 Peiie 3 (otvorenie kridla M2 do % celkového otvorenia) Na stuprioch L5, L6, L7 a L8 sa pod
L4 Pesie 4 (celkové otvorenie kridla M2) »minimdlnym*“ otvorenim mysli
LS Ciastocné 1 (otvorenie oboch kridel do % ,minimalneho” otvorenia) mensie otvorenie medzi M1
L6 Ciasto¢né 2 (otvorenie oboch kridel do % ,minimalneho” otvorenia) aM2, napr. ak M1 sa otvdra na

L7 Ciasto&né 3 (otvorenie oboch kridel do % ,minimalneho” otvorenia) 901"1 a’M2 sa otv-ér-a e A,
L8 Ciastocné 4 (otvorenie oboch kridel zhodné s ,minimalnym* otvorenim) minimaine otvorenie je 507,

L7 Avizo udriby L1 500 Upravuje pocet manévrov: ked sa
L2 1000 toto Cislo prekroéi, riadiaca
L3 1500 jednotka  signalizuje  potrebu
L4 2500 udrzby automatického systému;
L5 5000 vid ods. 6.3.2 — Avizo udrzby.
L6 10000
L7 15000
L8 20000

L8 Zoznam portch L1 Vysledok 1. manévru (najcerstvejsieho) Umozriuje  skontrolovat  typ
L2 Vysledok 2. manévru poruchy, ku ktorej priSlo pocas
L3 Vysledok 3. manévru poslednych 8 manévrov; vid'
L4 Vysledok 4. manévru tabulku 10 — Zoznam pordch.
LS Vysledok 5. manévru
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru

TABULKA 6 — Proces programovania na druhom stupni

01. StlacCte a podrzte priblizne 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set“.

02. Ked'led ,L1“ za¢ne blikat, tlagidlo uvolnite. Rl *
B
03. Stlaéte tlacidlo ,«“ alebo P, aby ste sa presunuli zblikajicej led na led predstavujicu ,vstupnd led“ parametra, ktory ** ** N
upravujete. [k—
C : alebo ( i
04. Stlacte a podrizte stlacené tlacidlo ,,Set“ az do ukoncenia bodu 06. *
05.  Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujica aktudlny stuper parametra, ktory upravujete. A
TN
06.  Stlatte tlagidlo , 4“ alebo , B>, aby ste sa presunuli na led predstavujicej pozadovand hodnotu parametra. ** ** A
El alebo Gl A
07. Uvolnite tlacidlo , Set”. ’
SET|
08.  Pockajte 10 sekund (max. as), aby ste vystupili z programovania. @
10s

Pozndmka - Na programovanie dalSich parametrov treba pocas procesu zopakovat operdcie od bodu 03 do bodu 07.

6.3 - Specialne funkcie

6.3.1 - Funkcia ,,Hyb v kazdom pripade”

Tato funkcia umoznuje fungovanie automatického systému aj vtedy, ked niektoré z bezpec¢nostnych zariadeni nepracuje spravne alebo je pokazené. Automaticky systém

je vtedy mozné ovlddat spdsobom ,,0soba pritomna“, a to nasledovnymi krokmi:

01. Poslite prikaz na aktivaciu brany, prostrednictvom vysielaca alebo kltcového prepinaca a pod. Ak vsetko funguje spravne, brana sa regulérne pohybuje. Inak
postupujte nasledovne:

02. Do 3 sekdnd znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny.
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03. Priblizne po 2 sekundédch brédna vykona Zelany manéver v reZime ,osoba pritomna“, t.j. brana sa bude hybat, iba pokial pretrvava prikaz, t.j. tlacidlo, napr.
dialkového ovladaca, je stéle stlacené.
Ked bezpeénostné zariadenia nefunguju, majak niekolkokrat blikne, aby avizoval typ problému (vid kapitolu 6 — tabulka 8).

6.3.2 - Funkcia ,,Avizo udriby“

Tato funkcia sluzi na signalizaciu, kedy je potrebné vykonat udrzbu automatického systému. Signalizacia aviza Gdrzby sa vykondava prostrednictvom Ziarovky zapojenej na
vystup SCA, ak je tento vystup nastaveny ako ,Kontrolka udrzby“. Rézne signaly Ziarovky st uvedené v tabulke 7.

Pre nastavenie hodnoty limitu manévrov udrzby vid tabulku 5.

TABULKA 7 - Signalizacia , kontrolky udrzby“
Pocet manévrov Signalizacia
Menej ako 80 % limitu Kontrolka svieti 2 sekundy na zaciatku otvaracieho manévru.
Medzi 81 % a 100 % limitu Kontrolka blikd podas celého manévru.
Viac ako 100 % limitu Kontrola bez prestavky blika.

6.4 - Vymazanie pamate

Na vymazanie pamate riadiacej jednotky a obnovenie vsetkych nastaveni z vyroby postupujte nasledovne:
Stlate a podrite stlatené tlacidld , €“ a ,P>“, az kym led L1 a L2 za&n blikat.

7 €O ROBIT KED... (ndvod na riedenie problémov)

Niektoré zariadenia st schopné vydavat signaly, prostrednictvom ktorych je moZné rozoznat stav fungovania alebo pripadné anomalie.

Ak je na vystup FLASH na riadiacej jednotke zapojeny majak, tento po¢as manévru blika vo frekvencii 1 bliknutie za sekundu. V pripade, Ze sa vyskytnti anomalie, majak
blika kratsie, bliknutia sa opakuju dvakrat s 1-sekundovou pauzou. V tabulke 8 su popisané priciny a riesenia pre kazdy typ signalizacie.

Taktiez led pritomné na riadiacej jednotke vyddavaju signaly. V tabulke 9 st popisané pri€iny a rieSenia pre kazdy typ signalizacie.

Daju sa skontrolovat aj pripadné poruchy, ktoré sa prejavili po¢as poslednych 8 manévrov — vid tabulku 10.

TABULKA 8 — Signalizicia na majaku (FLASH)

Signalizacia Priina Riesenie

1 kratke bliknutie Chyba v systéme BlueBUS Kontrola zariadeni zapojenych na systém BlueBUS, ktora sa vykondva na

pauza 1 sekunda zaciatku manévru, nezodpoveda zariadeniam uloZzenym do pamate pocas fazy

1 kratke bliknutie rozliSenia. Je mozné, Ze zariadenia maju poruchu, preto ich treba skontrolovat
a vymenit. Ak boli vykonané upravy, treba znovu urobit rozliSenie zariadeni
(vid' ods. 4.6).

2 kratke bliknutia Zasah fotobunky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu

pauza 1 sekunda alebo pocdas chodu vyvolali inverziu pohybu. Skontrolujte, ¢i su pritomné

2 krétke bliknutia nejaké prekazky.

3 kratke bliknutia Zasah funkcie ,RozliSovanie prekazok” z obmedzovaca | Pocas pohybu motory prekonali vacsie trenie. Skontrolujte pricinu, pripadne

pauza 1 sekunda sily zvyste stupen sily motorov.

3 kratke bliknutia

4 kratke bliknutia Zasah vstupu STOP Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu prislo k zésahu zariadeni zapojenych

pauza 1 sekunda na vstup STOP. Skontrolujte pri¢inu.

4 kratke bliknutia

5 kratkych bliknuti Chyba v internych parametroch riadiacej jednotky Pockajte aspori 30 sekund, a potom skdste znovu zadat prikaz, pripadne aj

pauza 1 sekunda vypnite napajanie. Ak stav pretrvava, mohlo by ist o vainu poruchu a bude

5 kratkych bliknuti treba vymenit elektronicku kartu.

6 kratkych bliknuti Prekrocenie maximalneho limitu manévrov za hodinu Pockajte par minut, aby sa obmedzova¢ manévrov vratil pod maximalny limit.

pauza 1 sekunda
6 kratkych bliknuti

7 kratkych bliknuti Chyba na elektrickych obvodoch Pockajte aspori 30 sekind, a potom sklste znovu zadat prikaz, pripadne aj
pauza 1 sekunda vypnite napdjanie. Ak stav pretrvdva, mohlo by ist o vaZnu poruchu a bude
7 kratkych bliknuti treba vymenit elektronicku kartu.

8 kratkych bliknuti Uz je pritomny prikaz, ktory nedovoluje vykonanie | Skontrolujte typ stdle pretrvavajiceho prikazu. Mohol by to napriklad byt
pauza 1 sekunda daldich manévrov prikaz z hodin navstupe ,,Open*“.

8 kratkych bliknuti

9 kratkych bliknuti Manéver nezalina, pretoze je blokovany prikazom | Odblokujte automatické zariadenie vyslanim prikazu ,Odblokuj zariadenie”.
pauza 1 sekunda ,Zablokujautomaticky systém*

9 kratkych bliknuti

10 kratkych bliknuti Zasah funkcie ,,RozliSovanie prekazok” z enkddera Pocas pohybu boli motory zablokované vacsim trenim. Zistite pricinu.

pauza 1 sekunda
10 kratkych bliknuti

TABULKA 9 — Signalizacia led na riadiacej jednotke (obr. 16)

Led Pric¢ina RiesSenie

BLUEBUS Chyba Skontrolujte, ¢i je riadiaca jednotka napdjana. Skontrolujte, ¢i nie su odpélené

Stale zhasnuta poistky. Ak ano, zistite pricinu poruchy a vymerite ich.

Stale rozsvietena Vazina chyba Jednad sa ovéainy problém. Skiste vypnut elektrické napajanie riadiacej
jednotky a ak stav pretrvava, treba vymenit elektronicku kartu.

1 bliknutie za sekundu Vsetko v poriadku Riadne fungovanie riadiacej jednotky.

2 rychle bliknutia Zmena stavu vstupov Je to v poriadku, ak nastala zmena na jednom zo vstupov (P.P., STOP, OPEN,
CLOSE): zasah fotobunky alebo bol pouzity vysielac.

Séria bliknuti oddelenych | Roézne Vid'tabulku 8.

1-sekundovou pauzou

STOP Zasah zariadeni zapojenych na vstup STOP Skontrolujte zariadenia na vstupe STOP.

Stéle zhasnuta

Stale rozsvietena Vsetko v poriadku Vstup STOP je aktivny.

P.P. Vsetko v poriadku Vstup P.P. nie je aktivny.

Stéle zhasnuta

Stale rozsvietena Zasah vstupu P.P. Je to v poriadku, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup P.P.

OPEN Vsetko v poriadku Vstup OPEN nie je aktivny.

Stéle zhasnuta

Stale rozsvietena Zasah vstupu OPEN Je to v poriadku, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup OPEN.
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CLOSE

Stéle zhasnuta

Vsetko v poriadku

Vstup CLOSE nie je aktivny.

Stale rozsvietena Zasah vstupu CLOSE Je to v poriadku, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup CLOSE.
L1-12 Zmena poctu zariadeni zapojenych na BlueBUS alebo | Treba vykonat rozlisenie zariadeni (vid ods. 4.6).
Pomalé blikanie nevykonané rozliSenie zariadeni
L3-14 Nikdy nebolo vykonané rozlisenie poléh mechanickych | Treba vykonat rozliSenie (vid ods. 4.7).
Pomalé blikanie dorazov
TABULKA 10 — Zoznam portich
01. Stlate a podrzte priblizne 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set”.

02.

Ked'led ,L1“ za¢ne blikat, tlagidlo uvolnite.

L £
1
03. Stladte tlacidlo ,, 4“ alebo ,B>“, aby ste sa presunuli z blikajdcej led na led L8, ktora predstavuje parameter ,,Zoznam poruch”. ** ** o
El aIeboGl [( L8
04. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo ,,Set” az do ukoncenia bodu 06. *
05.  Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvietia led predstavujlice stupne zodpovedajice manévrom, pri ktorych doslo k porucham. ~
Led L1 ukazuje vysledok najcerstvejSieho manévru, led L8 ukazuje 6smy manéver. Ak led svieti, znamena to, Ze prislo k poruche, ak = =
je led zhasnut3, je vSetko v poriadku. 3s 71
06.  Stlatte tlagidlo ,«4“ alebo na vyber Zelaného manévru: prislund led blikne tolkokrat, ako normalne blika majak. ** +* S
(a] (o] 7
07. Uvolnite tlacidlo , Set”.

4

8 HLBKOVO: prisluenstvo

Pre HYKE sa dodava nasledovné prislusenstvo: prijimace rady SMXI, OXI, programator Oview, solarny panel Solemyo a batéria PS424.

8.1 - Zapojenie radiového prijimaca

Na riadiacej jednotke je konektor na zapojenie radiového prijimaéa rady SMXI a OXI. Pred zapojenim prijima¢a musite vypnut elektrické napdjanie riadiacej jednotky
a postupovat tak, ako vidite na obr. 17. V tabulke 11 a tabulke 12 st uvedené prikazy, ktoré zodpovedaju vystupom na riadiacej jednotke.

TABULKA 11 — SMXI / SMXIS alebo OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM v reZime | alebo rezime Il

Vystup ¢. 1 Prikaz ,,P.P.” (Krok-za-krokom)
Vystup ¢. 2 Prikaz , Ciasto¢né otvorenie 1“
Vystup ¢. 3 Prikaz ,Otvor”
Vystup ¢. 4 Prikaz ,Zatvor”
TABULKA 12 — OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM v rozSirenom reZime Il
C. Prikaz Popis
1 Krok-za-krokom Prikaz , Krok-za-krokom*“
2 Ciastoéné otvorenie 1 Prikaz ,Ciasto&né otvorenie 1“
3 Otvor Prikaz ,Otvor”
4 Zatvor Prikaz , Zatvor”
5 Stop Zastavi manéver
6 Krok-za-krokom + kondominiové Prikaz v kondominiovom spdsobe
7 Krok-za-krokom s vysokou prioritou Ovlada, aj ked' je automaticky systém zablokovany alebo aktivne prikazy
8 Ciastoné otvorenie 2 Ciastoéne otvori (otvorenie kridla M2 do % celkového otvorenia)
9 Ciasto¢né otvorenie 3 Ciasto&ne otvori (otvorenie oboch kridel do % celkového otvorenia)

10 Otvor a zablokuj automaticky systém Otvori, a potom zablokuje automaticky systém. Riadiaca jednotka neakceptuje Ziaden dalsi prikaz okrem ,Krok-za-
krokom s vysokou prednostou”, ,Odblokuj automaticky systém“ alebo (len z Oview) prikazy: ,Odblokuj a zatvor” a
,Odblokuj a otvor”

11 Zatvor a zablokuj automaticky Zatvori, a potom zablokuje automaticky systém. Riadiaca jednotka neakceptuje Ziaden dalsi prikaz okrem ,Krok-za-

systém krokom s vysokou prioritou”, ,Odblokuj automaticky systém* alebo (len z Oview) prikazy: ,Odblokuj a zatvor” a

,Odblokuj a otvor”

12 Zablokuj automaticky systém Zastavi manéver a zablokuje automaticky systém. Riadiaca jednotka neakceptuje Ziaden dalsi prikaz okrem ,Krok-za-
krokom s vysokou prednostou”, ,0dblokuj automaticky systém* alebo (len z Oview) prikazy: ,,Odblokuj a zatvor” a
,Odblokuj a otvor”

13 Odblokuj automaticky systém Vykond odblokovanie automatického systému a obnovi normélne fungovanie

14 Casovac osvetlenia On Zapne sa osvetlenie s Casovanym vypnutim

15 Osvetlenie On-Off Zapne sa a vypne osvetlenie v sposobe On - Off

8.2 - Zapojenie batérie mod. PS424

POZOR! - Elektrické zapojenie batérie sa vykondava az po dokonceni vietkych faz montaZe a programovania, kedZe batéria predstavuje niidzové napajanie.
Pri montazi a zapdajani batérie sledujte fazy montaze uvedené na obr. 18.

8.3 - Zapojenie programatora Oview

Na riadiacej jednotke je konektor BusT4, na ktory je mozné zapojit programator Oview, ktory umoZfiuje kompletné a rychle riadenie fazy montaze, udrzby a diagnostiky
celého automatického systému. Aby ste sa dostali ku konektoru, postupujte podla obr. 19 a zastréte konektor do prislusnej zasuvky. Oview moze byt sicasne zapojeny
na viaceré riadiace jednotky(do 5 bez zvlastnych uprav, do 60 s dodrzanim prislusnych upozorneni) a moze zostat pripojeny k riadiacej jednotke aj po¢as normalneho
fungovania automatického systému. Vtedy méze byt pouZity na vydavanie priamych prikazov riadiacej jednotke s pouzitim 3pecifického menu “uzivatel”. TieZ je mozné
robit aktualizaciu Firmwaru. Ak je na riadiacej jednotke radiovy prijima¢ mod. OXI, s pouZitim Oview mate pristup k parametrom vysielaov ulozenym v pamati prijimaca.
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8.4 - Zapojenie solarneho systému Solemyo

POZOR! - Ked je automaticky systém napajany zo systému ,Solemyo“, NESMIE BYT zérovei napajany aj z elektrickej siete.
Dalsie informacie o Solemyo najdete v prislusnom navode. Pri zapajani systému Solemyo postupjte podla obr. 20.

8.5 - Zapojenie systému vonkajsSieho odblokovania Kio

POZOR! - Kio musi byt zapojeny na motor, ktory poharia kridlo, ktoré $tartuje ako prvé (z polohy zatvorenej brany).
01. Otvorte horny kryt motora (obr. 21-1).

02. Zlozte plastovy kryt motora, ako vidno na obr. 21-2.

03. Do prislusnej diery vlozte skrutku s maticou, ako vidno na obr. 21-3.

04. Zahdknite oba konce pruziny, ako vidno na obr. 21-4.

05. Pretiahnite kovové lanko najskor cez skrutku, a ptom cez dieru na koliku, ako vidno na obr. 21-5.

06. Zablokujte lanko zatiahnutim prislusnej skrutky (obr. 21-5).

07. Pretiahnite druhy koniec lanka cez jednu z dier na spodnej ¢asti motora, ako vidno na obr. 21-6.

08. ZaloZte naspéat plastovy kryt, a potom aj horny kryt motora (obr. 21-7).

09. Teraz pripojte lanko na Kio v zmysle prislusného navodu na montaz.

9 UDRZBA VYROBKU

Na zarucenie konitantnej Urovne bezpe&nosti a maximalnej Zivotnosti celého automatického systému je potrebna pravidelnd udriba. Udriba sa musi vykonavat pri
plnom dodrziavani bezpecnostnych predpisov uvedenych v tomto navode a v sulade s platnou legislativou.

Vyrobok pravidelne preskusavajte, aby ste skontrolovali nerovnovahu alebo pripadné zndmky opotrebenia alebo poskodenie kdblov a pruzin. NepouZivajte vyrobok
v pripade, ak sa vyZaduje oprava alebo nastavenia.

Délezité - Podas fazy udriby alebo Cistenia vyrobku odpojte elektrické napajanie riadiacej jednotky a pripadni batériu.

Co sa tyka dalsich zariadeni v systéme, postupujte podla prisluiného planu tdrzby.

Motory HK7024 a HK7224 si vyzaduju pravidelnu Udrzbu aspon raz za 6 mesiacov alebo 20.000 manévrov. Postupujte nasledovne:

01. Odpojte vSetky zdroje elektrického napajania vratane pripadnej batérie.

02. Skontrolujte stav opotrebenia konzol a- upeviiovacich skrutiek. Zvlastnu pozornost venujte zndmkam poskodenia alebo oxidécie a vymeiite diely, ktoré neposkytuju
dostatoc¢né zaruky.

03. Vykonajte skusku odblokovania na kontrolu spravneho fungovania, vid ods. 3.6.

04. Znovu zapojte zdroje elektrického napdjania a vykonajte vsetky skusky uvedené v ods. 5.1 - Kolaudacia.

~ UKVIDACAWROBKU I

Tento vyrobok je neoddelitelnou siéastou automatického systému, preto musi byt zlikvidovany spolu s nim.

Tak ako pri montazi, aj pri konci Zivotnosti tohto vyrobu, likviddciu musi vykonat kvalifikovany pracovnik.

Tento vyrobok je zloZeny z réznych typov materidlov: niektoré mézu byt recyklované, iné musia byt zlikvidované. Informujte sa o systéme recyklovania alebo likvidacie
v sulade s predpismi platnymi pre tito kategériu vo vasej krajine.

Pozor! - Niektoré ¢asti vyrobku mézu obsahovat jedovaté alebo nebezpecné latky, ktoré, ak by sa vyhodili do smeti, by mohli mat $kodlivy vplyv na prostredie a fudské
zdravie.

Ako oznatuje symbol naboku, je zakdzané vyhodit tento vyrobok do domového odpadu. Vykonajte preto ,separéciu odpadu” v sulade s platnymi

predpismi alebo vratte vyrobok predajcovi v momente kipy nového podobného vyrobku.

Pozor! - Zakony, platné vo vasej krajine, by mohli predpisovat tvrdé sankcie pre pripad nelegélnej likvidacie odpadu.

Likvidacia batérie (ak je pritomna)

Pozor! - Vybita batéria obsahuje jedovaté latky, preto neméze byt vyhodena do spoloéného domového odpadu. Treba ju zlikvidovat v sulade s metddou ,separacie
odpadu” podla platnej legislativy.

ZIVOTNOST VYROBKU

Zivotnost je priemerna ekonomicka trvacnost vyrobku. Hodnota Zivotnosti je silne ovplyvnena indexom GRAF 3

zataze manévrov vykonavanych automatickym zariadenim, t.j. si¢tom v3etkych faktorov, ktoré sa podielaju .

na opotrebeni vyrobku (vid' tabulku 13). ! || 4

Na stanovenie pravdepodobnej Zivotnosti vasho automatického systému postupujte nasledovne:

01. Vypoditajte index zataze su¢tom percentualnych hodnét poloZiek uvedenych v tabulke 13. 400,000

02. Ztejto vypocitanej hodnoty v grafe 3 potiahnite vertikdlnu ciaru, ktora pretne krivku. Z tohto bodu si
naznacte horizontdlnu ciaru smerom k ciare ,cykly manévrov”. Nédjdend hodnota je odhadovana
Zivotnost vasho vyrobku.

Odhad zZivotnosti sa vykonava na zdklade projektovych vypoctov a vysledkov testov vykonanych na

prototypoch. KedZe je to odhad, nepredstavuje Ziadnu zaruku efektivnej Zivotnosti vyrobku.

Priklad vypoctu Zivotnosti motora HYKE so Standardnym ramenom (vid'tabulku 13 a graf 3):

- dizka kridla: 2,8 m (index zdtaze: 20 %)

- vdha kridla: 230 kg (index zdtaZe: 20 %) i 66

- slepé kridlo (index zdtaZe: 15 %) 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Celkovy index zdtaZe = 55 %

Odhadovand Zivotnost = 220.000 cyklov manévrov

[t
it
g

300,000 N

220.000
200.000 ~d

cykly manévrov

index zataie %

TABULKA 13 - Index zitaZe

so STANDARDNYM ramenom so SKRATENYM ramenom

<1,8m 0% 15 %

o . 1,8-2,5m 15 % 20 %

Dlzka kridla: 25-3m 20% 30%
3-3,5m 30 % -

<200 kg 0% 30 %

Vaha kridla: 200 — 250 kg 20 % 40 %
> 250 kg 30 % -

Teplota prostredia vyssia ako 40 °C alebo niZ3ia ako 0 °C alebo vlhkost nad 80 % 15 % 20 %

Slepé kridlo 15 % 20 %

Montaz vo veternom prostredi 15 % 20 %
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TECHNICKE PARAMETRE VYROBKU

POZOR! - Vietky uvedené technické parametre sa vztahuju na izbovu teplotu 20 °C ( 5 °C). Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo upravovat svoje vyrobky, kedykolvek to bude
povazovat za potrebné, so zachovanim funkénosti a Gcelu pouZzitia.

HK7024 HK7224

Typoldgia

elektromechanicky pohon pre automatické brany
avrata s motorom na jednosmerny prud, s priamou

elektromechanicky pohon pre automatické brany
avrata s motorom na jednosmerny prid, s priamou

spojkou, mechanickym odblokovanim; zabudovand | spojkou, mechanickym odblokovanim
riadiaca jednotka a radiovy prijimac¢ OXI

Maximalny kratiaci moment 500 Nm

Nominalny kratiaci moment 120 Nm

Rychlost naprazdno 2,25 ot./min.

Rychlost pri nominalnom kritiacom momente 2,00 ot./min.

Maximalna frekvencia cyklov

40 cyklov za hodinu

Maximalny ¢as nepretrzitého cyklu

priblizne 7 minut

Limity pouZitia

vyrobok méze byt pouzity na branach s vahou do 330 kg (kridlo 0,8 m) pre dizku kridla do 1,8 m
alebo do 200 kg pre dizku kridla do 3,5 m (vid graf 1)

Zivotnost odhadom od 150.000 do 500.000 cyklov, v zavislosti od podmienok uvedenych v tabulke 13 a grafe 3
Napajanie 230 Vac (120 Vac pre verziu HK70024/V1) 24 Vdc +10 %
+10 %; 50/60 Hz
Nudzové napajanie moznost pouZitia batérie PS124
Napajanie zo solarneho panela mozZnost pouzitia sady SYKCE
Maximalny prikon z elektrickej siete 300 W 140 W
Maximalny odber prudu 1,5 A (3 A pre verziu HK7024/V1) 6 Amax.2s

Prikon z elektrickej siete v reZime
»Standby — vietko” (1) s napajanim z PS124
alebo SYKCE (v¢. prijimaca OXI)

menej ako 100 mW

Vystup pre majak [*]

1 majak LUCYB (Ziarovka 12 V max. 21 W)

Vystup pre elektrozamok [*]

1 elektrozédmok 12 Vac max. 15 VA

Vystup pre kontrolku otvorenej brany [*]

1 Ziarovka 24 V max. 4 W (vystupné napatie moze kolisat -30 +50 %, vystup méZe ovladat aj malé relé)

Vystup BlueBUS

vystup s max. zatazou 15 jednotiek BlueBUS (max. 6 parov fotobuniek MOFB alebo MOFOB + 2 pary foto MOFB
alebo MOFOB adresovanych ako otvaracie zariadenia + max. 4 zariadenia MOMB alebo MOTB)

Vstup STOP pre kontakty normalne zatvorené, normdalne otvorené alebo s konstantnym odporom 8,2 KQ; automatické rozlisenie
typu kontaktu, zmena oproti stavu ulozenému v paméti vyvola prikaz Stop

Vstup PP pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvold prikaz Krok-za-krokom)

Zastrcka radia konektor SM pre prijimace rady SMXI, OXI a OXIFM

Vstup ANTENNA 50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Nastavitelné funkcie

8 funkcii typu ON-OFF (tabulka 3) a 8 nastavitelnych funkcii (tabulka 5)

Funkcie s automatickym rozlisenim

® automat. rozliSenie zariadeni zapojenych na vystup BlueBUS e automat. rozliSenie typu zariadenia zapojeného na
svorku ,,STOP* (kontakt NO, NC alebo s konstantnym odporom 8,2 KQ) e automat. rozliSenie drahy kridel a automat.
vypocet bodov spomalenia a ¢iastocného otvorenia ® automat. rozliSenie fungovania s 1 alebo 2 motormi

Montai

vertikdlne s prisluSnou upevriovacou platriou

Pracovna teplota

od -20 °C do +50 °C (pri nizkych teplotéch sa zniZuje vykonnost motora)

PouZitie v obzvlast kyslom alebo slanom
alebo potencialne vybusnom prostredi

NIE

Stupen ochrany

IP 54 (s neporusenym obalom)

Rozmery

210 x 290 x v. 320 mm

Vaha

10,5 kg 9,5 kg

Pozndmky:

(1) - Funkciu mozno aktivovat iba prostrednictvom programatora Oview
[*] - Vystupy pre majak, elektrozamok a kontrolku otvorenej brany sa mézu programovat na iné funkcie (vid tabulku 3 — ,Funkcie na prvom stupni“) alebo cez programator Oview (vid' ods. 8.3).
Elektrické parametre tychto vystupov sa prisposobia typu vybranej funkcie: ® funkcia ,majdk“: 1 Ziarovka 12 Vdc, max. 21 W e funkcia ,elektrozamok”: 12 Vdc, max. 15 VA e dalSie funkcie: 1

Ziarovka alebo relé 24 Vdc (-30% +50%), max. 4 W
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CE DECLARATION OF CONFORMITY

and declaration of incorporation of ,,quasi machine”
Declaration in accordance with the Directives: 2006/95/EC (LVD), 2004/108/EC (EMC), 2006/42/EC (MD) appendix I, part B

Note: The contents of this declaration correspond to declarations in the official document deposited at the registrated offices of Nice S.p.a. and in particular to the last revision available before
printing this manual. The text herein has been re-edited for editorial purposes. A copy of the original declaration can be requested from Nice S.p.a. (TV) I.

Declaration number: 334/HYKE Revision: 0 Language: EN

Manufacturer’s Name: NICE s.p.a.

Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rustigné, Oderzo (TV), Italy
Person authorised to draw up technical documentation: Oscar Marchetto

Type of product: ,HYKE“ electromechanical gearmotor with built-in control unit
Model / Type: HK7024K, HK7224K

Accessories: SMXI, OXI, PS124, Oview

The undersigned, Luigi Paro, in the role of Managing Director, declares under his sole responsibility, that the product specified above conforms to the provisions of the following directives:

® Directive 2006/95/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 12 December 2006 regarding the approximation of member state legislation related to electrical material destined for
use within specific voltage limits, according to the following harmonised standards: EN 60335-1:2002+A1:2004+A12:2006+A2:2006+A13:2008; EN60335-2-103:2003

® Directive 2004/108/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 15 December 2004 regarding the approximation of member state legislation related to electromagnetic compatibility,
repealing directive 89/336/EEC, according to the following standards: EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007

The product also complies with the following directives according to the requirements envisaged for ,quasi machinery“:
® Directive 2006/42/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 17 May 2006 related to machinery, and which amends the directive 95/16/EC (recast)

® | tis hereby declared that the pertinent technical documentation has been compiled in compliance with apendix VII B of directive 2006/42/EC and that the following essential requirements have
been observed:1.1.1-1.1.2-1.1.5-1.2.1-1.26-1.3.1-13.2-13.3-13.4-13.7-1.39-15.1-15.2-154-155-156-157-158-1.5.10-1.5.11-15.13-1.6.1-1.6.2-1.6.4-1.7.2-1.7.3
-1.74-1741-1742-1743

® The manufacturer undertakes to transmit to the national authorities, in response to a motivated request, all information regarding the ,,quasi-machine”, while maintaining full rights to the
related intellectual property.

® Should the ,quasi machine” be put into service in a European country with an official language other than that used in this declaration, the importer is obliged to arrange for the relative
translation to accompany this declaration.

® The ,,quasi machine” must not be used until the final machine in which i tis incorporated is in turn declared as compliant, if applicable, with the provisions of directive 2006/42/EC.

The product also complies, within the constraints of applicable parts, with the following standards:
EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 15.01.10

Luigi Paro ing Director)

VYHLASENIE ZHODY CE

a vyhlasenie o vcleneni do ,takmer stroja“
Vyhlasenie v stlade so Smernicami: 2006/95/ES (LVD), 2004/108/ES (EMC), 2006/42/ES (MD) priloha I, éast B

Pozndmka: Obsah tohto vyhldsenia zodpovedd obsahu oficidlneho dokumentu uloZeného v sidle Nice S.p.a. a jeho poslednej revizii dostupnej pred tlacou tohto ndvodu. Text vyhldsenia bol upraveny
Z tlacovych dévodov.

Cislo: 334/HYKE Revizia: 0

Meno vyrobcu: NICE s.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigné, Oderzo (TV), Taliansko

Osoba autori: a pre vy hnickej dok aci Oscar Marchetto

Typ: elektromechanicky motor ,HYKE” so zabudovanou riadiacou jednotkou
Modely: HK7024K, HK7224K

Prisludenstvo: SMXI, OXI, PS124, Oview

Dolupodpisany Luigi Paro, genralny riaditel, vyhlasuje na svoju vlastnti zodpovednost, 7e horeuvedeny vyrobok splfia nalezitosti nasledovnych smernic ES:

® SMERNICA EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2006/95/ES z 12. decembra 2006 o zostladovani pravnych predpisov ¢lenskych $tatov tykajlcich sa elektrického zariadenia uréeného na
pouZivanie v rdmci urcitych limitov napatia, v stlade s harmonizovanymi normami: EN 60335-1:2002+A1:2004+A12:2006+A2:2006+A13:2008; EN60335-2-103:2003

© SMERNICA EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2004/108/ES z 15. decembra 2004 o aproximdcii pravnych predpisov ¢lenskych $tatov tykajucich sa elektromagnetickej kompatibility, ktora rusi
smernicu 89/336/EHS, v sulade s harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007

Okrem toho tento vyrobok vyhovuje nasledovnej smernici podla naleZitosti pre ,takmer stroje”:
© SMERNICA EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2006/42/ES zo 17.méja 2006 o strojoch, ktora upravuje smernicu 95/16/ES (prepis)

® Vlyhlasujeme, Ze prisluina technickd dokumentacia bola vyplnend v sulade s prilohou VII B Smernice 2006/42/ES, a Ze boli dodrZané nasledovné zakladné poZiadavky: 1.1.1-1.1.2-1.1.5-1.2.1 -
126-131-13.2-133-134-13.7-139-15.1-152-154-155-156-15.7-1.5.8-1510-15.11-15.13-16.1-16.2-1.6.4-1.7.2-1.7.3-1.7.4-1.741-1.7.42-1.743

® Vyrobca sa zavizuje odovzdat ndrodnym Gradom, na zéklade odévodnenej poZiadavky, prisluiné informdcie o ,takmer stroji“ s dodrzanim beztihonnosti jeho prav na intelektualne vlastnictvo.

® Ak bol ,takmer stroj“ uvedeny do prevadzky v eurdpskej krajine s iradnym jazykom odlisnym od toho, ktory je pouZity v tomto vyhldseni, dovozca je povinny priloZit k tomuto vyhldseniu
prislusny preklad.

® Upozoriujeme, Ze ,takmer stroj” nesmie byt uvedeny do prevadzky, az kym koneény stroj, do ktorého je zabudovany, nie je sém vyhlaseny zhodnym, ak sa ho to tyka, s naleZitostami smernice
2006/42/ES.

Dalej tento vyrobok spifia, s obmedzenim sa na pouzitené &asti, nalezitosti nasledovnych noriem:
EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 15. januara 2010

Luigi Paro [genralny riaditel)
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NAVOD NA POUZIVANIE

Pred prvym pouzitim automatického systému si nechajte od instalujuceho technika vysvetlit pévod pretrvévajucich rizik a venujte
trochu casu Citaniu tohto navodu na pouzivanie. Navod si potom odloZte, keby ste v buducnosti mali akékolvek pochybnosti,
a odovzdajte ho pripadnému novému majitefovi automatického systému.

POZOR! - Vas automaticky systém je stroj, ktory verne plni vase prikazy. Lahkovaznym alebo nespravnym pouzivanim sa moéze
stat nebezpeény:

Neovladajte pohyb automatického systému, ak sa v jeho dosahu nachadzaju osoby, zvierata alebo veci.

- Je absolutne zakazané dotykat sa Casti automatického systému, ked'je brana v pohybe!

Fotobunky nie su bezpecnostné zariadenie, ale iba pomocné zariadenie pre bezpeénost. SU vyrobené maximélne spolahlivou
technoldgiou, ale v extrémnych situdciach méze prist k ich poruche, dokonca v uréitych pripadoch porucha nie je evidentna.
Z tohto dévodu je pocas pouzivania automatického systému treba dévat pozor na nasledovné:

- Prejazd je povoleny, iba ak je brana Gplne otvorena a kridla stoja.

- Je ABSOLUTNE ZAKAZANE prechadzat cez branu, ked' sa tato zatvara!

- Pravidelne kontrolujte spravne fungovanie fotobuniek.

Deti: automatické zariadenie zarucuje vysoky stupen bezpecnosti vdaka detekénému systému, ktory brani pohybu brany
v pritomnosti prekazok — osodb ¢i veci. Napriek tomu budte opatrni a nedovolte detom hrat sa v blizkosti automatického
zariadenia, ani nenechavajte dialkové ovladanie v ich dosahu, aby neprislo k neocakavanej aktivacii systému. To nie je hra!

Vyrobok nie je ureny na pouzivanie osobami (vratane deti), ktorych fyzické, zmyslové alebo dusevné schopnosti su obmedzené,
alebo ktorym chybaju skisenostia znalosti, ak tieto neboli poucené o pouzivani vyrobku osobou zodpovednou za ich bezpecénost.

Anomalie: ak spozorujete akékolvek anomalne spravanie automatického systému, vypnite elektrické napajanie zariadenia
a vykonajte odblokovanie motora (vid' prislusny navod), aby ste branu mohli pouzivat ru¢ne. Ni¢ neopravujte, ale zavolajte svojho
servisného technika.

Na zariadeni a programovacich parametroch riadiacej jednotky nerobte Ziadne upravy: za to nesie zodpovednost vas servisny
technik.

Porucha alebo vypadok pridu: zatial, ¢o ¢akate na prichod vasho servisného technika alebo obnovenie elektrického pradu
v pripade, Ze zariadenie nie je vybavené batériou, automaticky systém moZete dalej pouzivat: treba vykonat odblokovanie
motora (vid prislusny navod) a ruéne hybat kridlom brany podla Zelania.

Pokazené bezpecnostné zariadenia: automaticky systém moze fungovat, aj ked' je niektoré bezpecnostné zariadenie pokazené.

Branu mozno ovladat v reZime , 0soba pritomna“, a to nasledovnym spdsobom:

01. Vyslite prikaz na aktivaciu brany, dialkovym ovladanim alebo kli¢ovym prepinacom a pod. Ak vSetko funguje spravne, brana
sa normalne pohne. Ak nie, postupujte takto:

02. Do 3 sekind znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny.

03. Priblizne o 2 sekundy brana vykond pozadovany manéver v reZime ,osoba pritomna“, to znamenad, Ze brana sa hybe len
dovtedy, kym prikaz pretrvava aktivny, teda tlacidlo, napr. dialkového ovladaca, je stale stlacené.

DOLEZITE! - Ak s bezpeénostné zariadenia pokazené, odportiéame dat ich o najskor opravit kvalifikovanému technikovi.

¢ Kolaudacia, pravidelna Gdrzba a pripadné opravy musia byt zadokumentované technikom, ktory takyto ukon vykonal. Doklady si
musi odloZit majitel zariadenia. Jediné zdsahy, ktoré ako uZivatel mozZete pravidelne vykonavat, je Cistenie sklicok fotobuniek
(pouzivajte makku, mierne navlhéenud handri¢ku) a zametanie pripadnych listov alebo kamienkov, ktoré by mohli prekazat pohybu
brany. DélezZité — Skor ako zacnete s takouto ¢innostou, odblokujte motor (vid prislusny navod), aby nikto nemohol neohldsene
aktivovat automatické zariadenie.

e Udrzba: na udrianie konstantnej Urovne bezpednosti a zarucenie maximalnej Zivotnosti automatického zariadenia je potrebna
pravidelna Gdrzba (aspofi kazdych 6 mesiacov). Akdkolvek kontrola, udriba alebo oprava zariadenia musi byt vykonana jedine

kvalifikovanym technikom.

e Likvidacia: na konci Zivota automatického systému sa uistite, Ze jeho likvidaciu vykona kvalifikovany technik a materidly budu
recyklované alebo zlikvidované v sulade s platnou legislativou.

¢ Ak bol automaticky systém zablokovany prikazom ,Zablokuj automaticky systém“: po vyslani nejakého prikazu sa brana nehybe
a majak 9-krat kratko blikne.
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RUCNE ODBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE MOTORA

Motor je vybaveny mechanickym systémom, ktory umozniuje ruc¢né otvorenie a zatvorenie brany.
Tieto manualne operacie sa vyZzaduju v pripadoch vypadku elektrického prudu alebo poruch fungovania.

Poznamka - V pripade vypadku elektrického pridu je na pohyb brany mozné vyuzit energiu dodanu z batérie mod. PS124, ak je tito
stcastou vasho automatického systému.

Odblokovanie (obr. A):

01. Vlozte kltu¢ do prislusného zamku.

02. Otocte kld€om o 90° v smere hodin.

03. Vdaka pruzinovému mechanizmu vyskodi rukovét: otocte riou o 90° proti smeru hodin.
04. Teraz mdzete ruéne posunut branovym kridlom do Zelanej polohy.

\. J

Zablokovanie (obr. B):

01. Otocte rukovat o 90° do vertikalnej polohy.
02. Zatlaéte rukovat dovnutra na jej miesto.
03. Otocte kliCom o 90° proti smeru hodin a vytiahnite klI'G¢.
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