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OBECNA BEZPECNOSTNi UPOZORNENI
A OPATRENI

OBECNA VAROVANI

VAROVANI! Dulezité bezpeénostni pokyny. Dbejte
v§ech pokynu, protoZe nespravna instalace muze
zpusobit vazna poskozeni.

VAROVANI! Diilezité bezpeénostni pokyny. Pro
zajisténi osobni bezpecénosti je dllezité dodrzovat
tyto pokyny. Tyto pokyny peclivé uschovejte.

Podle nejnovéjsich evropskych pravnich predpisu
musi byt automatizované zarizeni konstruovano

v souladu s harmonizovanymi pravidly
specifikovanymi v souc¢asné smérnici o strojnich
zarizenich, ktera umoziuji prohlaseni

o predpokladané shodé automatizace. V dusledku
toho musi vSechny operace spojené s pripojenim
vyrobku k elektrické siti, jeho uvadénim do
provozu a udrzbou provadét vyhradné povéreny
a odborny technik.

Aby se zabranilo jakémukoli nebezpeci

z neumysiného prenastaveni tepelného
odpojovaciho zafizeni, nesmi byt tento spotiebic
napajen externim spinacim zarizenim, jako je
¢asovac, nebo byt pripojen k napajecimu zdroji,
ktery je pravidelné napajen nebo vypinan
obvodem.

VAROVANI! Dodrzujte prosim nasledujici varovani:

— Pred zahdjenim instalace zkontrolujte , Technické
specifikace produktu®, zejména zda je tento produkt
vhodny pro automatizaci vasi sestavy. Pokud to neni
vhodné, NEPOKRACUJTE v instalaci.

— Produkt nelze pouzivat, dokud nebude uveden do
provozu, jak je uvedeno v kapitole ,Testovani a
uvedeni do provozu®.

— Pred pokraCovanim v instalaci produktu zkontrolujte,
zda jsou vSechny materialy v dobrém funkénim stavu
a vhodné pro zamyslené aplikace.

— Vyrobek nesmi pouzivat osoby (v€etné déti) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi
schopnostmi, ani osoby, které nemaji dostatec¢né
zkusenosti nebo znalosti produktu.

— Déti si se zafizenim nesmi hrat.

— Nedovolte détem hrat si s ovladacimi prvky produktu.
Dalkoveé ovladace uchovavejte mimo dosah déti.

— Napajeci sit’ systému musi zahrnovat odpojovaci
zafizeni (neni soucasti dodavky) s mezerou
rozpojujici kontakty umoznujici uplné odpojeni za
podminek predpokladanych v kategorii prepéti lll.

— Béhem instalace zachazejte s vyrobkem opatrné,
abyste zabranili rozdrceni, naraziim, padim nebo
kontaktu s kapalinami jakéhokoli druhu. Neumistujte
vyrobek do blizkosti zdroju tepla ani jej nevystavujte
otevienému ohni. V8echna opatfeni mohou produkt
poskodit a zpuUsobit jeho nespravnou funkci nebo vést
k nebezpecnym situacim. Pokud k tomu dojde,
okamzité pozastavte proces instalace a kontaktujte
technickou asistencni sluzbu.



— Vyrobce odmita jakoukoli odpovédnost za Skody na
majetku, pfedmétech nebo osobach v disledku
nedodrzeni montaznich pokynl. V takovych
pfipadech se zaruka na vady materialu nevztahuje.

— Mira emisi akustického tlaku A je nizSi nez 70 dB (A).

— Cisténi a udrzbu vyhrazenou pro uzivatele nesméji
provadét déti bez dozoru.

— Pred zasahem do systému (udrzba, €isténi) vzdy
odpojte produkt od hlavniho napajeni a od vSech
baterii.

— Pravidelné kontrolujte systém, zejména kabely,
pruziny a podpéry, abyste zjistili pfipadné
nerovnovahy a znamky opotfebeni nebo poskozeni.
Nepouzivejte vyrobek, pokud je tfeba jej opravit nebo
sefidit, protoZze vadna instalace nebo nespravné
vyvazeni automatizace mohou vést ke zranéni.

— Obalové materialy produktu musi byt zlikvidovany v
souladu s mistnimi predpisy.

— Ovladavi prvky umistujte v dostatec¢né vzdalenosti od
brany.

— P¥i ovladani brany davejte pozor na automaticky
mechanismus a udrzujte vSechny pfihlizejici v
bezpecné vzdalenosti, dokud nebude pohyb
dokoncen.

— Nepouzivejte vyrobek, pokud nékdo pracuje v
blizkosti; pfed povolenim takové prace odpojte
napajeci zdroj.

1.2 BEZPECNOSTNi UPOZORNENI TYKAJICi SE
INSTALACE

— Pred instalaci hnaciho motoru zkontrolujte, zda jsou
vSechny mechanické komponenty v dobrém
provoznim stavu a spravné vyvazené a zda je mozné
automatizaci spravné vyridit.

— Pokud ma automatizovana brana branu pro chodce,
musi byt systém vybaven ovladacim zafizenim, které
pfi otevieni brany pro chodce znemoznuje €innost
motoru.

— Ujistéte se, ze ovladaci prvky jsou drzeny daleko od
pohyblivych ¢asti, ale presto jsou pfimo na dohled.
Pokud neni pouzit voli¢, musi byt ovladaci prvky
instalovany nejméné 1,5 m nad zemi a nesmi byt
volné pfistupné.

— Pokud je pohyb otevirani fizen systémem detekce
pozaru, ujistéte se, Ze vSechna okna vétsi nez 200
mm jsou zaviena pomoci ovladacich prvku.

— Béhem manévrli zabrarite jakékoli formé zachyceni
mezi pohyblivymi a pevnymi ¢astmi a vyhnéte se jim.

— Trvale pfipevnéte Stitek tykajici se ruéniho manévru
pobliz jeho ovladaciho prvku.

— Po instalaci hnaciho motoru zkontrolujte spravnou
funkci mechanismu, ochranného systemu a vSech
manualnich manévrd.

) POPIS PRODUKTU A UCEL POUZITi

S-BAR jsou elektromechanické zavory pro obytné a
primyslové pouziti, které ovladaji otevirani a zavirani
pfijezdové cesty. Tyto zavory jsou vybaveny
elektromechanickym pfevodovym motorem s 24 V
napajenim, elektrickym systémem koncovych spinacu a
vystraznym svétlem zabudovanym do krytu (volitelné
pfisluSenstvi). Ridici jednotka je konfigurovana pro pfipojeni
k rlznym zafizenim patficim do systému Nice Opera a do
solarniho systému ,Solemyo“ (viz odstavec ,Pfipojeni
solarniho systému Solemyo®). Zavora funguje na elektfinu a
v pfipadé vypadku proudu lze zavoru ruéné odemknout a
zvednout rukou. Alternativné je mozné pouzit zalozni baterii
(model PS124 - volitelné pfisluSenstvi), ktera zajistuje, ze
bé&hem prvnich nékolika hodin vypadku proudu Ize provést
urcité manévry. Pro prodlouZeni tohoto obdobi nebo zvySeni
poctu povolenych manévrl je nutné aktivovat funkci
~Stand-by* (viz ,Tabulka 5%). Dllezita upozornéni k pouzivani
této pFirucky: - v této pfirucce se termin ,zavora“ vztahuje
na produkt ,S-BAR® - pfisluSenstvi uvedené v pfiruCce je
volitelné.

A Jakékoli jiné pouziti vyrobku, nez je zde popsané,
neni povoleno!

2.1 SEZNAM ZAKLADNICH SOUCASTEK

»Obrazek 1” ukazuje hlavni ¢asti tvorici S-BAR.

Uchyt ramene

Skfin pfevodového motoru

Horni kryt

Elektronicka ovladaci a fidici jednotka
Rameno - zavora

Zamykaci / odemykaci kli¢

TMOOWY»
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3 INSTALACE

3.1 KONTROLY PRED INSTALACI

Instalaci musi provadét kvalifikovany personal v
souladu s platnou legislativou, normami a
predpisy a s pokyny uvedenymi v této pfirucce.

Pred pokraCovanim v instalaci produktu je nutné:
zkontrolujte neporuSenost dodavky

»  zkontrolujte, zda jsou vSechny materialy v dobrém
provoznim stavu a vhodné pro zamyslené pouziti

» zkontrolujte, zda je mozné dodrzet provozni limity
uvedené v odstavci ,Limity pouziti produktu®

*  zkontrolujte, zda je misto instalace kompatibilni s
celkovymi rozméry produktu (viz ,Obrazek 3)

«  zKkontrolujte, zda je povrch zvoleny pro instalaci zavory
pevny a mlze zajistit stabilni ukotveni

»  zajistéte, aby oblast instalace nebyla zaplavena vodou;
je-li to nutné, musi byt produkt nainstalovan
odpovidajicim zplsobem nad Uroven zemé

*  zkontrolujte, zda prostor kolem zavory umoznuje snadné
a bezpecné provadéni manualnich manévru

*  zkontrolujte, zda v draze pohybu ramene nejsou zadné
prekazky, které by branily oteviracimu a zaviracimu
manévru

» zkontrolujte, zda je kazdé instalované zafizeni chranéné
proti riziku nahodného narazu.

* ovefte, zda jsou montazni polohy rliznych zafizeni
chranény proti narazim a zda jsou montazni povrchy
dostatecne pevné

« zabrante ponofeni vSech €asti automatizace do vody
nebo jinych kapalin

* udrzujte vyrobek mimo dosah zdroju tepla a otevieného
ohné a kyselin, solnych roztokd nebo potencialné
vybusného prostredi; Mohlo by dojit k poSkozeni
produktu a zpUsobit poruchy nebo nebezpecné situace

* pripojte fidici jednotku k elektrickému pfivodu vybavenym
bezpecfnostnim uzemnovacim systémem

3.2 OMEZENi PRO POUZITi PRODUKTU
+ Pred pokracovanim v instalaci produktu je nutné:

»  zkontrolujte, zda jsou v8echny hodnoty uvedené v
kapltole _TECHNICKE SPECIFIKACE" kompatibilni s
urcenim

»  Zkontrolujte, zda je odhadovana Zivotnost (viz odstavec
»Zivotnost produktu®) kompatibilni s pfedpokladanym
pouzitim

»  Zkontrolujte, zda Ize pIné dodrzovat vSechna omezeni,
podminky a varovani uvedena v této pfirucce.

3.2.1 Zivotnost produktu

Zivotnost produktu je jeho primérna hodnota ekonomické
zivotnosti a je silné ovlivnéna stupném zatizeni manévr(:
jinymi slovy souhrnem v$ech faktoru, které pfispivaji

k opotfebeni produktu. Chcete-li odhadnout Zivotnost vaseho
automatizovaného zafizeni, postupujte nasledovné:

1. secCtéte hodnoty polozek v ,tabulce 1 vzhledem

k podminkam systému

2. v grafu zobrazeném na ,obrazku 2“ sledujte svislou ¢aru
od vyse ziskané hodnoty, dokud neprotne kfivku; od tohoto
bodu sledujte vodorovnou ¢aru, dokud stupnici ,.cykll
manévru®. Ziskana hodnota je odhadovana zivotnost vaseho
produktu.

4 -CESKY

Hodnoty Zivotnosti zobrazené v grafu Ize ziskat, pouze pokud
je pfesné& dodrzen plan udrzby - viz kapitola ,UDRZBA
VYROBKU*. Odolnost se odhaduje na zakladé konstrukénich
vypoctu a vysledku testd provadénych na prototypech. Jelikoz
jde o odhad, nenabizi Zzadnou vyslovnou zaruku skute¢né
zivotnosti produktu.

Priklad vypoétu trvanlivosti: S4-BAR

“Tabulka 1" ukazuje ,indexy zatéze" pro tento typ instalace: 15
% (,Zavora se svétly model XBA4*), 10 % (,PFitomnost soli).
Tyto ukazatele je tfeba secist, aby se ziskal celkovy index
zavaznosti, ktery je v tomto pfipadé 25 %. S vypocitanou
hodnotou (25 %) identifikujte podél vodorovné osy grafu
(,index zatéze") hodnotu odpovidajici poctu ,cykld manévru®,
které maze produkt provést po celou dobu své Zivotnosti =
zhruba 240 000 cykId.

Tabulka 1
Index zatéze

Rameno se svétly model XBA4 15
Urovné rychlosti 3 a 4 5

Uroven rychlosti 5 20
Manévr preruseny fotobunkou > 10% 15
Preruseni nouzovym stop > 10% 25
Brzdéni 10
Sila rovna 5 nebo 6 10
Sila rovna 7 nebo 8 10
Pritomnost slanosti 10
Pritomnost prachu a pisku 10
8ko|ni teplota nad 40 ° C a nizSinez 0 ° 15
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3.3 IDENTIFIKACE PRODUKTU A CELKOVE
ROZMERY

Celkové rozméry a Stitek (A), ktery umoznuje identifikaci

produktu, jsou uvedeny na obrazku 3.
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3.4 OBSAH BALENI

VSechny komponenty obsazené v baleni vyrobku jsou
vyobrazeny a uvedeny nize.

e o ™

\_ )

A Zavora s integrovanou fidici jednotkou

B Kryt a uchyt ramene

C 2 boxy fotobunék

D 2 drzaky podpéry ramene

E Pevna zaslepka ramene; 2 ochranné konektory s gumou
2 konektory bez gumovych narazovych chranicu

F Klavesy pro ruéni zamykani a odemykani zavory; kli¢ pro
zamek krytu; spojovaci material (Srouby, podlozky atd.)

G Zakladova deska

H 4 kotevni Srouby

CESKY-5



3.5 PREDINSTALACNI PRACE
Obrazek ukazuje pfiklad automatizacniho systému vytvofeného pomoci komponent Nice.

-

5]

Fotoburiky

Kli¢ovy ovlada¢

(G
A
B Fotoburiky na sloupku
Cc
D

Skfin zavory

Tabulka

TECHNICKE SPECIFIKACE ELEKTRICKYCH KABELU

Identifikacni
cislo.

Vlastnosti kabelu

1

KABELY NAPAJENI MOTORU
1 kabel 3 x 1.5 mm?
Maximalni délka 30 m (poznamka 1)

BLUEBUS kabel
1 kabel 2 x 0.5 mm?
Maximalni délka 30 m

KABEL KLICOVEHO OVLADACE
1 kabel 4 x 0.25 mm? (poznamka 2)
Maximalni délka 30 m

Ostatni kabely

KABEL VAROVNEHO MAJAKU

KABEL SVETLA RAMENE

Tyto vySe uvedené komponenty jsou umistény podle
typického standardniho rozvrzeni. Pomoci rozlozeni v
,0Obrazku 5° jako referen¢ni urCete pfibliznou polohu, ve které
bude kazda soucast systému nainstalovana.

Poznamka 1

Poznamka 2
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Pokud je napajeci kabel delSi nez 30 m,
musi se pouzit kabel s vét§im prifezem

(3 x 2.5 mm?) a blizko automatizace musi byt
nainstalovan bezpecnostni uzemnovaci
systéem.

Pokud se misto selektoru pouzije Ctecka
karet transpondéru ETPB nebo digitalni
klavesnice EDSP, postaci dvouvodicovy
kabel (2 x 0.5 mm?).

Pouzité kabely musi odpovidat typu prostredi v
misté instalace.

Pri pokladani potrubi pro vedeni elektrickych
kabelli je treba vzit v ivahu, Ze jakékoli mnozstvi
vody ve spojovacich skfinich miiZe zpusobit, ze
se v pripojovacim potrubi a uvnitr fidici jednotky
vytvoii kondenzat, coz poskodi elektronické
obvody.

Pred pokracovanim v instalaci si pripravte
potiebné elektrické kabely podle ,,Obrazku 5“ a |
podle pokynti uvedenych v kapitole ,,TECHNICKE
SPECIFIKACE*“.




3.6 SERIZENi RAMENE ZAVORY 3. vyjméte vyvaZovaci pruZinu tim, Ze ji odpojite od
Rameno je z tovarny nastaveno na zavirani doleva. Chcete-li vyvazovaci paky
nastavit zaviraci manévr doprava, postupujte nasledovné: ~
1. sejméte horni kryt (A) skfiné zavory
0 \
J
J
4. povolte Sroub upeviujici vyvazovaci pruzinu
5. odemknéte prevodovy motor (viz odstavec ,Ruéni
- J odemknuti @ zamknuti pfevodového motoru®) a otocte
2.  povolte dva Srouby upeviujici panel skFiné vyvazovaci paku o 90 °
~
J
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6. energicky utahnéte Sroub upevnujici vyvazovaci pruzinu

~
\
J

J

~
\ J

- J

8. pokud byl pfevodovy motor dfive odem¢&en, znovu jej

zamknéte.

8 -CESKY

3.7 INSTALACE HNACIHO MOTORU

A Nespravna instalace miize zpusobit vazné fyzické
zranéni osoby pracujici na systému nebo jeho
budoucich uzivateld.

Pred zahajenim montaze automatizace dokoncete
predbézné kontroly popsané v odstavcich
»Predinstalacni kontroly*“ a ,,Omezeni pouziti
produktu®.

Pokud existuje stabilni zakladova plocha:
1. oteviete panel skfiné

4 )

(N

- J

2. umistéte skfin na zakladovou kotevni plochu a oznacte
body odpovidajici drazkam

pohnéte skfini a vyvrtejte diry pfes oznacené body
vlozte 4 kotevni Srouby (nejsou soucasti dodavky)
fadné srovnejte skfin a zajistéte ji vhodnymi maticemi a
podlozkami (nejsou soucasti dodavky).

arw 7



Pokud neexistuje stabilni zakladova plocha:
1.  vykopejte otvor pro viozeni zakladové desky.

Poznamka - Kotevni povrch musi byt zcela rovny a hladky.
Pokud je povrch vyroben z betonu, musi byt nejméné 0,15 m
silny a musi byt vhodné vyztuzen armaturou. Beton musi mit
objem nad 0,2 m? (tloustka 0,25 m odpovida 0,8 m?, to se

rovna ¢tvercovému podstavci, jehoz strany méfi zhruba 0,9 m).

Desku Ize ukotvit do betonu pomoci 4 rozpinacich kotevnich
Sroubll schopnych odolat zatizeni v tahu nejméné 400 kg.
Pokud je kotevni plocha vyrobena z jiného materialu, je nutné
oVvefit jeji konzistenci a zda Ctyfi kotevni body vydrzi zatizeni
alespon 1 000 kg. K upevnéni desky pouzijte 12 MA Sroubd.
2. usporadejte potrubi pro vedeni elektrickych kabeld
3.  pfipevnéte Ctyfi kotevni Srouby (A) k zakladové desce,
na horni a dolni strané desky, zaSroubujte matici a
podlozku (jsou soucast dodavky)

A Dolni matice musi byt pfiSroubovana az na konec
zavitu.

L )

4. nalijte beton a pfedtim, nez za¢ne tuhnout, polozte
zakladovou desku vodorovné s povrchem, rovnobézné se
zavorou a dokonale vyrovnejte

5. pockejte, az beton zcela zatuhne, coz obvykle trva dva
tydny

6. demontujte Ctyfi horni matice a podlozky (B) ze Sroubu

7. otevrete panel skfiné (,Obrazek 7¢)

8. fadné vyrovnejte skfin a zajistéte ji dfive odstranénymi
maticemi a podlozkami (,Obrazek 14%)

3.8 INSTALACE RAMENE

PFi montazi ramene zavory postupujte takto:
1. zasunte dva Cepy (A) skrz pfislusné skiiné na hfideli
vystupniho motoru

0
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/>

- J

2. umistéte podpéru (B) na vystupni hfidel motoru a otocte ji

do polohy ,svislé rameno*

3. upevnéte jej prislusnymi Srouby s pérovymi podlozkami;

energicky utahnéte

4 )
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4. umistéte kryt (C) drzaku a pfipevnéte jej pomoci 6 7. nasadte zaslepku zavory (F) a zajistéte ji dvéma Srouby
dodanych $roubu; Srouby nechejte uvolnéné 8.  umistéte a spojte dvé gumové ochranné krytky (G)

4 @ N ™

- J

5. lehce naolejujte hlinikovou listu na obou stranach

6. po celé délce zavory zasuiite pryZzove ochranné prvky proti{ )

narazim do T drazky (D) a stridejte je s prisluSnymi
spojkami (E); gumovy chrani¢ muze vycnivat pfiblizné 1
cm od konce zavory

~
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9. protilehlym koncem vzhledem k viku zasurite podpérné
desky zavory (H)

( )

21




10.

zasurnite celé rameno zavory do valcového uchytu (1)

podpéry a dorazte ho ve sméru Sipky az na konec

11. pevné zaSroubujte a utahnéte 4 Srouby
‘@ \
o J

o instalaci zavory a ochrannych dili z gumy,
muzete namontovat dalSi prisluSenstvi. Chcete-li je

nainstalovat, prectéte si prislusné navody k pouziti.

3.9 SERIZENi MECHANICKYCH DORAZU

Pfi nastavovani koncovych dorazu postupujte nasledovné:

1.

odemknéte pfevodovy motor pomoci pfislusného klice (viz

odstavec ,Ru¢ni odemknuti a zamknuti pfevodového
motoru*)

ruéné pohnéte zavorou tak, aby dokoncila uplny manévr
otevirani a zavirani

otaéenim Sroubl mechanickych dorazu (A - B) upravte
koncovou vodorovnou polohu zavory, kdyz je zaviena, a
jeho svislou koncovou polohu, kdyz je otevieny

-

J

4,

po provedeni nastaveni utahnéte zajiStovaci matice tak,
aby se zafixovaly dorazy v nastavené pozici.

3.10 VYVAZENi RAMENE ZAVORY

VyvaZovani ramene zavory se pouziva k nalezeni nejlepsiho
vyvazeni mezi celkovou hmotnosti ramene, véetné
instalovaného prisluSenstvi, a silou plsobici napétim
vyvazovaci pruziny. Pfi ovéfovani napnuti pruziny postupujte
podle nize uvedeného popisu.

1. odemknéte pfevodovy motor pomoci pfislusného klice
(viz odstavec ,Rucni odemknuti a zamknuti pfevodového
motoru®)

2. ruCné presurite rameno pfiblizné do poloviny polohy
(45 °) a nechte jej stat

3. pokud ma rameno tendenci stoupat, snizte napéti pruziny
(A). Na druhou stranu, pokud ma rameno tendenci klesat,
zvyste napéti pruziny

4. uvedte rameno do maximalni oteviraci polohy

5. odpojte vyvazovaci pruzinu z jejiho pouzdra (B) a
posunte jeji kotevni bod smérem ke stfedu, abyste
snizili napéti pruziny nebo smérem ven, abyste zvysili
napéti pruziny

- J

Poznamka - Nevyvazenost je pfijatelnda, kdyz sila potfebna k
pohybu zavory béhem otevirani a zavirani a ve vSech
ostatnich polohach je menSi nebo rovna poloviné maximaini
hodr)1oty to€ivého momentu (u tohoto produktu zhruba 5 kg na
1 m).

6. opakujte operaci umisténim zavory také v uhlu 20 ° a
70 °. Pokud zavora zlstava ve své poloze nehybna,
znamena to, Ze je spravné vyvazena; mirna
nerovnovaha je povolena, ale zavora se nikdy nesmi
podstatné pohnout

7. zablokujte pfevodovy motor

CESKY - 11



3.11 RUCN| ODBLOKOVANI A ZABLOKOVANI
HNACIHO MOTORU

Pfevodovy motor je vybaven mechanickym odblokovanim,

které umoznuje rucni otevirani a zavirani zavory. Tyto ru¢ni

operace by mély byt provadény pouze v pfipadé vypadku

proudu, poruchy nebo béhem instalacnich fazi. Odblokovani

zarizeni:

1. Otocte - odkryjte kryt slotu pro kli¢

2.  zasunte kli¢ (A) a otocte jej o 180 ° doleva nebo
doprava

3.  zavorou je nyni mozné ru¢né pohnout do poZadované
polohy.

Zablokovani zafizeni:

1. otocte klicem (A) zpét do vychozi polohy
2. vyjméte kli¢

3. Otocte - zakryjte kryt slotu pro klic.

12 -CESKY

4 ELEKTRICKA ZAPOJENI

41 PREDBEZNE KONTROLY

A vsechna elektricka pripojeni musi byt provedena
pfi odpojeném systému od elektricke sité
a odpojeném zaloznim akumulatoru (je-li k
dispozici).

A Operace pripojeni smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

Postup elektrického pfipojeni:

1. Sejméte horni kryt (A) skfiné zavory

4 )

J

od zakladny smérem k fidici jednotce
protahnéte napajeci kabel kabelovou svorkou a pfipojte
jej pomoci 3-poélove svorky pomoci pojistky

N
2.  vedte elektrické kabely uvnitf skifiné smérem doleva,
3.
4. utahnéte Sroub kabelové svorky

4 )

27)

&

/ \
5. pfipojte zbyvajici kabely podle schématu zapojeni na

,0brazku 28“. Pro vétsi pohodli jsou terminaly
odnimatelné.




4.2 SCHEMA ZAPOJENI A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 Elektrické schéma
Ve I

c MOTB/MOFB TX RX |NO — — —
: ©) i
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o)
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4.2.2 Popis pripojeni

Tabulka
ELEKTRICKE ZAPOJENI

Terminaly Popis
Vystup pro vystrazné svétlo; je mozné pfipojit 12 V max. 21 W zarovky nebo vystrazné svétlo
. X0y < Nice LUCY B, MLB nebo MLBT. Lze jej takeé naprogramovat pro dalSi funkce (viz kapitola
VYSTRAZNY MAJAK ,LPROGRAMOVANI) nebo pfekonfigurovat pomoci programatoru Oview.
Tento terminal Ize pouzit k pfipojeni kompatibilnich zafizeni, ktera jsou vSechna paralelné pfipojena pouze
ke dvéma vodic¢lm, které prenaseji jak elektrickou energii, tak komunikaéni signaly. Dal$i informace o
BLUEBUS BlueBUS najdete v &asti ,Adresovani zafizeni pfipojenych k systému BlueBUS*.
Vstup pro zafizeni, ktera pozastavi nebo dokonce zastavi aktualni manévr; Kontakty ,Normally Closed” a
,Normally Open“ nebo zarizeni s pevnym odporem lIze pfipojit vhodnou konfiguraci vstupu. DalSi informace
STOP o funkci STOP najdete v odstavci ,Uprava konfigurace vstupu STOP*.
SbS Vstup pro zafrizeni, ktera Fidi pohyb v rezimu krok za krokem; je mozné pfipojit ,normalné oteviené®
kontakty.
OPEN Vstup pro zafizeni, ktera fidi pouze oteviraci pohyb; je mozné pfipojit ,normalné oteviené® kontakty.
CLOSE Vstup pro zafizeni, ktera Fidi pouze zaviraci pohyb; je mozné pfipojit ,normalné oteviené“ kontakty.
ANTENNA vstup pro pfipojeni antény radiového pfijimace; anténa je zabudovana do vystraznych svétel Nice LUCY B,
MLB a MLBT.

A Pokud dojde k upravé programovani vystupt, zkontrolujte, zda pfipojené zarizeni odpovida typu zvoleného
napéti

CESKY - 13



4.3 ADRESA ZARIZENi PRIPOJENYCH K
SYSTEMU BLUEBUS

Prostfednictvim adresovani pomoci specialnich propojek
umoznuje systém ,BlueBUS* uzivateli, aby fidici jednotka
rozpoznala fotobunky a pfifadila spravnou detekcni funkci.
Operace adresovani musi byt provedena jak na TX, tak na
RXphotocells (nastaveni propojek stejnym zplsobem),
zatimco je zajiSténo, Ze neexistuji zadné dalSi pary fotobunék
se stejnou adresou. Schéma adresovani fotobuniky je
zobrazeno nize na zakladé typu fotobunky.

4 I

29)

= Y,
Tabulka
ADRESY FOTOBUNEK
Fotobuiika Poloha propojek

FOTO (FOTO) Externi fotoburika h = 50
aktivovana béhem zaviraci faze (zastavi a
obrati pohyb brany)

FOTO Il (PHOTO II)

Externi fotobunka h = 100 aktivovana
béhem zaviraci faze

(zastavi a obrati pohyb brany)

FOTO 1 (FOTO 1)

Interni fotoburika h = 50 aktivovana béhem
zaviraci faze

(zastavi a obrati pohyb brany) FOTO 1 I
(FOTO 1 1I)

Interni fotobunka h = 100 aktivovana
béhem zaviraci faze

==
e

W =
| Hle=

Na konci instala¢niho postupu nebo po odstranéni
fotobunék nebo jinych zafizeni je nutné dokong¢it
proces ucéeni (viz odstavec ,,Uceni zarizeni‘).

ZAVERECNE KONTROLY A SPUSTENI

5

5.1 PRIPOJENI NAPAJENI

A  Piipojeni k napajecimu zdroji smi provadét

pouze kvalifikovany a zkuSeny personal, ktery
splnuje nezbytné pozadavky a je plné v souladu
s platnymi zakony, predpisy a normami.

Pfipojte Fidici jednotku k elektrickému vedeni vybavenému
bezpefnostnim uzemnovacim systémem. Nainstalujte jisti¢ s
mezerou kontaktd, ktery zajisti Uplné odpojeni v podminkach
prepéti kategorie Ill, nebo namontujte systém zastréky a
zasuvky. Jakmile je produkt napajen, melo by byt provedeno
nékolik jednoduchych kontrol:

1. zkontrolujte, zda LED na fidici jednotce blikaji.

2.  ujistéte se, Ze LED diody na fotoburikach (TX i RX)
také blikaji; typ blikani je irelevantni, protoze zalezi na
dalSich faktorech.

3.  zkontrolujte, zda je zafizeni pfipojené k vystupu FLASH
nebo kontrolka LED XBA7 vypnuta (s tovarnim
nastavenim).

Pokud vySe uvedené podminky nejsou splnény, okamzité

elektricka pripojeni. DalSi uzitecné informace o hledani a
diagnostice poruch jsou uvedeny v odstavci ,Odstranovani
problému*.

5.2 UCENIi ZARIZENi

Po pfipojeni napajeciho zdroje musi Fidici jednotka rozpoznat
zafizeni pfipojena ke vstupum ,BlueBUS* a ,STOP“. Pred
touto fazi budou blikat LED ,L1* a ,L2% které signalizuji, ze
je nutné provést postup uceni zafizeni.

A Faze uéeni musi probéhnout, i kdyz je zafizeni
pripojeno k Fidici jednotce.

propojka A na zadni strané desek TX aRX)

=
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(zastavi a obrati pohyb brany) /-~ N

FOTO 2 (FOTO 2) @ .

Externi fotobunka aktivovana béhem =

oteviraci faze % == | Flash Bluebus Stop | Sbs | Open | Close B

FOTO 2 1I (FOTO 2 i) Jw BBBBEB EB HB f

Interni fotobunka aktivovana béhem 1

oteviraci faze % i ey ‘“j ! % ! 11

FOTO 3 (FOTO 3) . ) L - ;

Jednotliva fotoburika pokryvajici celou 8 3 2 o =N L2

automatizaci oo § vz <

FA1 e s S

Fotoburika pro povel k otevieni (odfiznuta = sl m

propojka A na zadni strané desek TX a RX) @ % D I 9

FA2 9
=R

Fotobunka pro povel k otevieni (odfiznuta \_ J




POStUpthe takto:

1.  soudasné stisknéte a podrzte tladitka A a lll
uvolnéte tlacitka, jakmile za¢nou rychle blikat LED ,,L1*
a,L2“ (pl"‘ibliiné po 3 sekundach).

fazi uceni zafizeni
jakmile tato faze skonci, musi svitit LED ,,Stop“ a LED
»L1“ a ,,L2“ musi zhasnout (LED ,,L3“ a , L4“ by
mohly zacit blikat).
Fazi samouceni pfipojenych zafizeni Ize kdykoli obnovit i po
instalaci, napfiklad kdykoli je nutné pfidat zafizeni.

2
3. pockejte nékolik sekund, dokud Fidici jednotka nedokonci
4

5.3 UCENi MECHANICKYCH ZASTAVENI

Jakmile jsou pfipojena zafizeni naucena, je tfeba naucit
zarizeni mechanické polohy zastaveni (maximalni otevfeni a
maximalni uzavreni).

Pokud LED ,L3" a ,L4" blikaji, znamena to, Ze je nutné naucit
zarizeni mechanické dorazy.

/~ N
B A
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POStUpthe takto

odemknéte prevodovy motor pomoci pfislusného klice
(viz odstavec ,Rucni odemknuti a zamknuti
prevodového motoru®)

ruéné presunte zavoru priblizné do poloviny polohy
(45 °) a nechte ji stat

zablokujte pfevodovy motor

soucasné stisknéte a podrzte tlacitka Val
uvolnéte tlacitka pfi spusténi manévru (po 3
sekundach)

pockejte, az Fidici jednotka dokonci fazi u€eni: zavirani
zavory, otevirani a zavirani

bé&hem provadéni manévra se ujistéte, Zze vyvazovaci
paka zavory narazila do mechanického dorazu
koncoveho spinace. Pokud k tomu nedojde, zastavte
postup, upravte mechanické dorazy koncového spinace
a postup opakujte od zacatku.

N COEECHEEC S

A Neprerusujte provadéni manévri: pokud k tomu
dojde, musi se cely postup opakovat od zacatku.

5.3.1 Automatické uceni sil

Automatické uceni sil je nezbytné, aby Fidici jednotka
vyhodnotila sily potfebné k pohybu zavory a tim automaticky
nastavila potfebné parametry. Postup automatického nacteni
sily se aktivuje na konci ,Nauceni poloh mechanického
zastaveni® nebo pfi zméné nasledujicich parametru: rychlost,
polohy zpomaleni, dlouhé / okamzité zpomaleni. Aby
signalizovaly, Ze automatické uceni sil bylo aktivovano a
probiha, soucasné blikaji LED ,L5“ a ,L6"

Automatické uceni sil se ukonci, jakmile uzivatel ru¢né
dokonci 3 uplné cykly otevirani a zavirani bez jakéhokoli
druhu pferuseni manévr. Nakonec LED ,L5“ a ,L6"
zhasnou. Ostatni LED mohou nasledné zustat rozsviceny,
aby signalizovaly, ze funkce ON / OFF urovné 1 jsou aktivni
(viz odstavec ,Programovani urovné 1 (ON-OFF)®).

Béhem 3 cykll jsou automatické manévry (napf. :
Automatické zavirani, Zavfit po zasahu FOTO, Vzdy zavieno
atd.) DoCasné deaktivovany: po ukonc¢eni procedury se
obnovi normalni provoz.

e N
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=
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Pokud LED ,L5% a ,L6% nadale blikaji, musi byt znovu spustény
3 cykly, dokud kontrolky LED nezhasnou.

5.4 KONTROLA POHYBU RAMENE ZAVORY.

Jakmile je faze u€eni dokoncena, je vhodné provést nékolik
manévru, aby se ovéfilo, Ze se zavora pohybuje spravné.
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Udélat toto:

1. stisknutim tlagitka A provedte pfikaz ,Otevrit*; pfed
dosazenim oteviené polohy zkontrolujte, zda zavora
zacina zpomalovat

2. stisknutim tlac¢itka v provedte manévr ,Zavfit*; pred
dosazenim uzaviené polohy zkontrolujte, zda zavora
zacina zpomalovat

3. béhem manévru zkontrolujte, zda vystrazna kontrolka
LED, pokud existuje, stfidavé kazdych 0,5 sekundy blika

4. nékolikrat oteviete a zaviete branu, abyste se ujistili, Ze
zde nejsou zadné body nadmérného tfeni a ze
v sestavé nebo sefizenich nejsou zadné zavady.

Po pocateCnich manévrech otevieni a zavieni bude fidici
jednotka automaticky upravovat hodnoty parametra L5 a
,L6“ programovaciho menu urovné 2, aby se optimalné
pfizpUsobila instalaci.

5.5 PRIPOJENI DALSICH ZARIZENI

Pokud uzivatel potfebuje napdjet externi zafizeni, jako je
radiopfijimac¢ nebo kontrolka prepinace klicl, muze dojit k
vypadku napdjeni, jak je znazornéno na obrazku. Napajeci
napéti je 24 V dc -30 % + + 50 % s maximalnim
dostupnym proudem 100 mA.

- @ N
24V=
()
tt
STOP SBS
HEEE

- J

© ZKOUSKY A UVEDENi DO PROVOZU

Toto jsou nejdllezitéjSi faze konstrukce automatizace, protoze
zajistuji maximalni bezpecnost systému. Test Ize také pouzit
k pravidelnému ovéfovani zafizeni tvoficich automatizaci.

A Testovani a uvedeni do provozu automatizace
musi byt provadéno zkusenym a kvalifikovanym
personalem, ktery je odpovédny za testy
pozadované k ovéreni prijatych reSeni v souladu
s pritomnymi riziky a za zajisténi dodrzovani
v§ech zakonnych ustanoveni, norem a predpist
a predevsim za vsSechny pozadavky normy
EN 12445, ktera definuje zkuSebni metody pro
kontrolu automatizace brany.

Doplrikova zafizeni musi projit specifickym testovanim, a to

jak meziclanky jejich funkci, tak jejich spravna interakce s
fidici jednotkou. Viz navod k pouziti jednotlivych zafizeni
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6.1 TESTOVANI

Spusténi testu:

1. ovéfte, zda byly pfisné€ dodrzovany vSechny pokyny
uvedené v kapitole ,VSEOBECNA BEZPECNOSTNI
UPOZORNENI A OPATRENI"

2. zkontrolujte, zda je zavora spravné vyvazena (viz
odstavec ,Vyvazeni zavory*)

3.  zkontrolujte, zda ru¢ni odemykaci zafizeni funguje
spravné (viz odstavec ,Ruéni odemykani a zamykani
prevodoveho motoru®)

4. pomoci ovladacich zafizeni (vysila¢, ovladaci tlacitko,
voli¢ klich atd.) otestujte faze otevirani, zavirani a
zastavovani zavory a ujistéte se, ze pohyb odpovida
specifikacim. Mélo by byt provedeno nékolik testl k
posouzeni pohybu zavory a ke kontrole pfipadnych
vad pfi montazi nebo sefizeni nebo jakéhokoli
zvlastniho opottebeni bodu

5.  jednotlivé zkontrolujte, zda vSechna bezpecnostni
zafizeni namontovana na systému (fotoburiky, citlivé
hrany atd.) funguji spravné. Pokazdé, kdyz zafizeni
zasahne, LED dioda ,Bluebus® na fidici jednotce vyda
dveé rychlejsi bliknuti, aby se potvrdilo rozpoznani

6. nasledujicim zpusobem ovéfte spravnou funkci

fotobunék:

— v zavislosti na tom, zda byl nainstalovan jeden

nebo dva pary fotobunék, je vyzadovan jeden nebo
dva bloky pevného materialu (napf. dfevéné panely)
o rozmérech 70x30x20 cm. Kazdy blok musi mit tfi
strany z reflexniho materialu (napf. Zrcadlovy nebo
leskly bily natér), jednu pro kazdou dimenzi a tfi
strany z nepriihledného materidlu (napf. Matna
¢erna barva). Chcete-li otestovat fotobunky
umisténé 50 cm nad zemi, musi byt blok umistén
na zemi, nebo zvy3en na 50 cm pfi testovani
fotobunék umisténych 1 m nad zemi

— pokud je zkouSka provadéna na dvojici fotobunék,
musi byt zkuSebni blok umistén pfimo pod stfedem
zavory se stranami o délce 20 cm smérujicimi k
fotoburikam a pohybovat se po celé délce zavory

—

-

— pokud je test provadén na dvou parech fotobunék, musi byt
nejprve proveden test jednotlivé pro kazdy par fotobunék
pomoci jednoho testovaciho bloku a poté opakovan s
pouzitim dvou testovacich blokl; kazdy zkuSebni blok musi
byt umistén bo¢né ve vztahu ke stfedu zavory ve
vzdalenosti 15 cm a poté se musi pohybovat po celé délce
zavory



— béhem téchto testl musi byt testovaci blok detekovan
fotobunkami v jakékoli poloze, ktera lezi po celé délce
brany

7. zkontrolujte, zda mezi fotoburfikami a jinymi zafizenimi
nedochazi k ruseni:

— zakryjte zorny Uhel mezi dvojici fotobunék pomoci
valce (primér 5 cm, délka 30 cm) tak, zZe ji posunete
blizko fotoburiky TX nejprve vedle RXphotocell a poté
ve stfedu mezi témito dvéma:

4 N
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— zkontrolujte, zda zafizeni ve vSech pfipadech
zasahuje, pfepina z aktivniho do stavu alarmu a
naopak

— zkontrolujte, zda spousti zamySlenou akci v fidici
jednotce (napf. obraceni pohybu béhem zaviraciho
manévru)

8. zkontrolujte pojistku proti nebezpeci zvedani: u
automatd se svislym pohybem je tfeba ovéfit, Ze nehrozi
nebezpeCi zvedani. Tuto zkousku Ize provést
nasledujicim zplsobem:

- zavéste 20 kg naklad (napf. pytel s piskem) uprostied
délky ramene

— poSlete povel k otevieni a zkontrolujte, zda béhem
néj rameno nepresahlo vysSka 50 cm nad svou
uzavienou polohou

pfekroCi-li zavora tuto vysku, je nutné snizit silu motoru
(viz kapitola ,PROGRAMOVANI*)

9. pokud bylo zabranéno potencialné nebezpecnym
situacim v dlsledku pohybu zavory omezenim sily
narazu, musi byt tato sila zméfena podle normy
EN12445, a pokud je k podpofe systému pfi snizovani
sily narazu pouzita regulace ,sily motoru®, je nutné
vyzkouset ruzné Upravy, abyste nasli tu, ktera dava
nejlepsi vysledky

10. kontrola uc¢innosti odblokovaciho systému:

- zasufte zavoru do zaviené polohy a ru¢né jo
odemknéte (viz odstavec ,Rucni odblokovani a
zablokovani pfevodového motoru®)

- ovéfte, ze k tomu dochazi hladce

- ovéfte, zda rucni sila k pohybu zavory béhem faze
otevirani nepfesahuje 200 N (zhruba 20 kg)

- sila se méfi kolmo na zavoru ve vzdalenosti 1 m od
osy otaceni

11. ovéreni systému odpojeni od napajeni: pouzijte
odpojovaci zafizeni a odpojte vSechny dostupné
zalozni baterie; zkontrolujte, zda jsou vSechny LED
diody na fidici jednotce zhasnuté a zda je zavora pfi
odeslani pfikazu nehybna. Zkontrolujte uc€innost
uzamykaciho systému, abyste zabranili jakémukoli
neumysinému nebo neopravnénému pfipojeni.

6.2 UVEDENI DO PROVOZU

A Uvedeni do provozu lze provést az po uspésSném
dokonceni vsSech testovacich fazi.

A Pied uvedenim automatizace do provozu se
ujistéte, ze je majitel radné informovan o vSech
zbytkovych nebezpecich a rizicich.

A Branu nelze uvést do provozu ¢astec¢né ani za
»do€asnych“ podminek.

Uvedeni automatizace do provozu.:

1. instalacni technik musi sestavit technickou
dokumentaci automatizace, ktera musi obsahovat
nasledujici dokumenty: celkovy vykres automatizace,
schéma zapojeni, posouzeni rizik a pfijata pfislusna
feSeni, prohlaseni vyrobce o shodé pro vSechna
pouzita zafizeni a prohlaseni o shodé

2. pfipevnéte trvaly Stitek nebo znak na skfifku s
uvedenim operaci pro odemceni brany a provedenim
ruénich manévri ,Obrazek 38"
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3. pripevnéte na skfinku typovy Stitek s uvedenim

alespon nasledujicich udaji: typ automatizace, jméno

a adresa vyrobce (odpovédného za uvedeni do
provozu), sériové Cislo, rok vyroby a znacka CE

4. sestavte prohlaSeni o shodé automatizace a predejte
je vlastnikovi automatizace

5. sestavte Uzivatelsky manual automatizace a predejte jej

vlastnikovi automatizace

6. sestavte a poskytnéte vlastnikovi ,Plan udrzby“
automatizace, ktery obsahuje pokyny pro udrzbu
v8ech zafizeni automatizace

A Pro veskerou vySe uvedenou dokumentaci Nice
prostirednictvim své sluzby technické pomoci
poskytuje nasledujici: predvyplnéné formulare.

[/ PROGRAMOVANI

Na fidici jednotce jsou 3 tlagitka: A, Il a ¥ (,Obrazek
39%), ktera lze pouzit jak k ovladani Fidici jednotky b&éhem
faze testovani, tak k programovani dostupnych funkci,

e D
L B ——11..L8
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Dostupné programovatelné funkce jsou seskupeny do dvou
urovni a jejich provozni stav je signalizovan osmi LED ,L1

... L8 umisténymi na Fidici jednotce (LED sviti = funkce
povolena; LED nesviti = funkce deaktivovana).

7.1 POUZITi PROGRAMOVACICH TLACITEK

A Tlacitko pro ovladani otevirani zavory. Tlacitko
vybéru béhem faze programovani.

B Tiasitko slouzici k zastaveni manévru Pokud je
stisknuto déle nez 5 sekund, umoziuje vstup do
programovaciho rezimu.

v Tlacitko pro ovladani zavirani zavory.
Tlacitko vybéru béhem faze programovani.
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7.2 PROGRAMOVANI UROVNE 1 (ON-OFF) (ZAPNUTO-VYPNUTO)

VSechny funkce urovné 1 jsou z vyroby nastaveny na ,OFF*, s vyjimkou parametru ,L5% a Ize je kdykoli zménit. Chcete-li
zkontrolovat rtizné funkce, viz ,Tabulka 5“. P¥i Upravach budte opatrni, protoZze mezi stiskem rtiznych tlacitek je maximalni
Casovy interval 10 sekund; v opacném pfipadé se postup automaticky ukonc¢i a ulozi provedené zmény do té doby.

7.2.1 Postup programovani urovné 1

A uzivatel ma maximalné 10 sekund na postupné stisknuti tlaitek béhem programovani proceduie, po
uplynuti této doby se postup automaticky ukonci a zapamatuje si do té doby provedené zmény.

Provedeni programovani urovné 1:

PobN=

stisknéte a podrzte tlacitko B, dokud nezacne blikat LED ,L1“

uvolnéte tlacitko M, jakmile za¢ne blikat LED ,L1¢

stisknutim tlacitka A nebo ¥ presunte blikajici LED na LED pfidruzenou k funkci, kterou chcete upravit
stisknutim tlacitka l zménte stav funkce:

— Kratké blikani = OFF / vypnuto
— Dlouhé blikani = ON / zapnuto

o

pockejte 10 sekund (maximalni ¢as), abyste opustili programovaci rezim.

A Chcete-li nastavit dal$i funkce na »ZAPNUTO"“ nebo ,,VYPNUTO", je-li postup spustén, opakujte béhem fazi
body 2 a 3.

Tabulka
Funkce Popis
Funkce _PQVOLENA: po oteviracim manévru nastane pauza (rovna se nastavené dobé pauzy), po
L1 Autpmqtické I;teekrltjanrcljdlm jednotka automaticky zahaji zaviraci manévr. Doba pauzy je standardné nastavena na 30
"' Funkce NENI ZAPNUTA: systém pracuje v ,poloautomatickém* rezimu.
Funkce POVOLENA: chovani se méni v zavislosti na tom, zda je povolena funkce ,Automatickée
zavirani“. Kdyz je ,Automatické zavirani“ deaktivovano: zavora vzdy dosahne piné oteviené polohy
(i kdyz se FOTO nejprve odpoji). Kdyz se Foto uvolni, spusti se automatické zavirani s 5 sekundovou
pauzou. Kdyz je povoleno ,Automatické zavirani“: oteviraci manévr se zastavi okamzité po uvolnéni
L2 Zaviit po FOTO fotobunék. Po 5 sekundach se brana zacne automaticky zavirat. Funkce ,Zavfit po FOTO* je vzdy
deaktivovana pfi manévrech prerusenych prikazem Stop.
Funkce NENi ZAPNUTA: doba pauzy je ta, ktera byla naprogramovana, nebo automatické op&tovné
zavieni neprobéhne, pokud je funkce deaktivovana
Funkce POVOLENA: pokud fidici jednotka zjisti, v pfipadé vypadku proudu, i kratkodobého, Ze je po
. .. obnoveni dodavky elektfiny oteviena, automaticky zahaji zaviraci manévr, kterému pfedchazi sekvence
L3 | Vady zavfit pred blikanim 3 sekundy.
Funkce NENI ZAPNUTA: kdyZ je obnovena elektfina, zavora zlistane ve stejné poloze.
Funkce POVOLENA: 1 minutu po dokon&eni manévru vypne Fidici jednotka vystup BlueBUS (a tedy i
zarizeni) a vSechny LED, s vyjimkou LED BlueBUS, ktera blika pomaleji. Kdyz Fidici jednotka obdrzi povel,
L4 Stand-by obnovi plny provoz. i
Funkce NENI ZAPNUTA: nedojde ke snizeni spotfeby. Tato funkce je uzite€na zejména pfi provozu se
zalozni baterii.
Funkce POVOLENA: umozZfiuje zdvojnasobeni vzdalenosti, ze kterého za&ina zpomaleni, b&hem
oteviracich i zaviracich manévru.
L5 |Dlouhé zpomaleni | Funkce NENI ZAPNUTA: kratke zpomaleni.
DULEZITE: pfi kazdé zméné parametru musi uzivatel postupovat podle pokynd uvedenych
v procedurach ,,Automatické uceni sil“.
Funkce POVOLENA: mezi zapnutim vystrazné kontrolky a zahajenim manévru Ize pfidat 3 sekundovou
L6 Predblikani pauzu, ktera uzivatele pfedem upozorni na potencialné nebezpecnou situaci.
Funkce NENI ZAPNUTA: signalizace vystrazného svétla se shoduje se zacatkem manévru.
Funkce POVOLENA: umozfiuje vyrazné zvysit citlivost motoru p¥i detekci prekazek. Pokud se pouziva
L7 Sensitivity k detekci sily narazu, musi byt také upraveny parametry ,Rychlost* a ,Sila motoru“ v nabidce urovné 2.
Funkce POVOLENA: umoZfiuje invertovani sméru otadeni motoru za tdelem instalace bariéry smé&rem
. At doprava.
L8 irgte;rztacenl Funkce 'NE’Ni ZAPNUTA: tovarni nastaveni je s bariérou uzavirajici se doleva
VAROVANI: je-li tato funkce povolena, musi se naucit polohy ,otevirani“ a ,zavirani (viz odstavec
,Nauceni poloh mechanického dorazu®).

A Bshem normalniho provozu jsou LED ,,L1 ... L8 zapnuty / vypnuty v zavislosti na stavu pfislusné funkce;
napriklad ,,L1“ sviti, kdyz je povolena funkce ,,Automatické zavirani“.
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A Bshem manévru blikaji LED ,,L1 ... L8, které signalizuji silu potfebnou k pohybu zavory v té dobé. Pokud
blika ,,L1“, je pozadovana sila nizka atd., Dokud nezacne blikat LED ,,L8“, ktera signalizuje maximalni silu.

A Pamatujte, ze neexistuje zadny vztah mezi Urovni sily indikovanou LED diodami béhem pohybu (coz je
absolutni hodnota) a urovni indikovanou LED diodami béhem faze programovani sily (coz je relativni
hodnota). Viz LED diody ,,.L5“ a ,,L6“ v ,tabulce 6“.

7.3 PROGRAMOVANI UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRY)

V&echny parametry trovné 2 jsou z vyroby nastaveny tak, jak je zvyraznéno v ,.SEDEM® v ,Tabulce 6“ a Ize je kdykoli zménit.
Parametry |ze nastavit na stupnici od 1 do 8. Zkontrolujte hodnotu odpovidajici kazdé LED, viz ,Tabulka 6.

7.3.1 Postup programovani trovné 2

A  Uzivatel ma béhem programovani maximalné 10 sekund na to, aby postupné stiskl tlagitka, po této dobé
se procedura automaticky ukonéi a zapamatuje si do té doby provedené zmény.

Provedeni programovani Urovneé 2:

stisknéte a podrzte tlac¢itko M, dokud nezacne blikat LED ,L1“

uvolnéte tlacitko M jakmile za¢ne blikat LED ,L1¢

stisknutim A nebo ¥ presurite blikajici LED na ,vstupni LED® spojenou s parametrem, ktery chcete upravit

stisknéte a podrzte B tlacitko. Se stisknutym B tlaCitkem:

— pocCkejte zhruba 3 sekundy, dokud se nerozsviti LED predstavujici aktualni uroven parametru, ktery ma byt zménén
— Stisknéte tlacitko A nebo ¥ tlacitko pro posunuti LED spojené s hodnotou parametru

Uvolnéte B

pockejte 10 sekund (maximalni ¢as), abyste opustili programovaci rezim.

pPoON=

o o

A Chcete-li béhem provadéni procedury nastavit vice parametrti, opakujte operace od bodu 2 do bodu 4 béhem
samotné faze.

Tabulka 6
Vstupni LED | Parametr LED (uroven)| Nastavena hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 10 sekund
L3 20 sekund Upravuje dobu pauzy, jinymi slovy dobu
. e L4 40 sekund pred automatickym opétovnym
L1 Cas pauzy zavienim. Je to uginné, pouze pokud je
L5 60 sekund Y
povolena funkce ,Automatické
L6 80 sekund zavirani«.
L7 120 sekund
L8 200 sekund
L1 Open - Stop - Close - Stop
L2 Open - Stop - Close - Open
L3 Open - Close - Open - Close
Funkee krok L4 Kondom!n!ov? (Vlce’n%Z ” vsek SpUSterjl l’s,tOp ) Ridi posloupnost ovladacich prvkd
L2** unxce krok za | | Kondominiove 2 (meéné nez 2 sek spusteni pridruzenych ke vstupu SbS nebo k 1.
krokem ,Castecné oteviené") radiovému pfikazu.
L6 Krok za krokem 2
L7 Hold-to-run
L8 Otevirani v ,poloautomatickém® rezimu,
zavirani v ,hold-to-run® rezimu
L1 Rychlost 1 (30% - pomala)
0,
L2 Rychlost 2 (470/‘)) Upravuje rychlost motoru béhem
L3 Rychlost 3 (65%) normalnich manévra.
L3 e L4 Rychlost 4 (82%) DULEZITE: pfi kazdé zméné
motors LS Rychlost 5(100%  rychl) A ety
L6 Otevrit V3, zavfit V2 “Automatické uceni sil" .
L7 Otevrit V4, zavrit V3
L8 Oteviit V5, zavrit V4
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Vstupni LED | Parametr LED (uroven)| nastaveni hodnoty Popis
L1 Indikator otevfeni brany
L2 Povoleno, pokud je zavora zaviena
L3 Povoleno, pokud je zavora oteviena
L4+ Vystup L4 Varovné svétlo Vybere zafizeni pfipojené k vystupu
MAJAKU L5 Vystrazna kontrolka svétla zavory FLASH.
L6 Elektricky zamek
L7 Suction cup
L8 Indikator udrzby
L1 Sila 1 (nizka)
L2 Sila 2
L3 Sila 3
L4 Sila 4 Nastavuje systém pro ovladani_ _
L5* a , motorove sily tak, aby se pfizpUsobil
Motorove sily | L5 Sila 5 hmotnosti ramene béhem oteviraciho
pri otevirani L6 Sila 6 manévru.
L7 Sila7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 Sila 1 (nizka)
L2 Sila 2
L3 Sila 3 . ) o
Le* Motorové sily L4 Sila4 o P oy )
pri zavirani L5 Sila 5 hmotnosti ramene béhem zaviraciho
L6 Sila 6 manévru.
L7 Sila 7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 2500
L2 5000
L3 10000 Upravuje pocet manévru, po kterych se
L7* Oznameni o L4 15000 :ﬁ?c?rtrllgtci)zzscdea{\ﬁ; ggslig\r/z?,Funkce,,
udrzbeé L5 20000 ,Upozornéni na Gdrzbu®).
L6 30000
L7 40000
L8 50000
L1 Vysledek 1. manévru (nejnovéjsi)
L2 V¥sledek 2l man(?vru Umoznuje zobrazeni typu anomalii, ke
L3 Vysledek 3. manévru kterym doslo za poslednich 8 manévra
8 somam |14 [¥pseded mandim e oo S
poruch L5 V)’/sledek 2 man?vru znan{en%, ze jeth) ho%noty neize
L6 Vysledek 6. manévru upravit.
L7 Vysledek 7. manévru
L8 Vysledek 8. manévru

V8echny parametry Ize bez problému upravit podle potfeby; zvlastni pozornost vyZzaduji pouze nastaveni ,Sila motoru pfi

otevirani“a ,Sila motoru pfi zavirani“:

— vysoké hodnoty sily by se nemély pouzivat ke kompenzaci bodd abnormalniho tfeni pUsobicich na zavoru; nadmérna sila
muze ohrozit ¢innost bezpeénostniho systému nebo poskodit zafizeni:
— pokud se k podpore systému snizovani sily narazu pouziva Fizeni ,Motor Force - Sila motoru®, zmérte silu znovu po kazdém

nastaveni podle normy EN 12445

— opotfebeni a povétrnostni podminky mohou ovlivnit pohyb zavory, proto mdze byt nutné pravidelné sefizovani sily motoru.
™ Pokud hodnota parametru klesne mezi dvé sousedni hodnoty, Fidici jednotka pferusované zapne dvé LED, které
identifikuji samotnou hodnotu. Je-li to nutné, Ize hodnoty zaokrouhlit stisknutim tlacitka A nebo ¥ k zaokrouhleni
pfislusné na nizsi nebo vyssi hodnotu mezi dvéma hodnotami zvyraznénymi Fidici jednotkou.
Priklad: Varovani udrzby = 7000 manévrd - LED L2 a L3 budou blikat. Stisknutim tlacitka ¥ se zaokrouhluje na hodnotu
L3 (10 000), zatimco stisknutim tlacitka A se zaokrouhluje na hodnotu L2 (2 500). Pokud je hodnota parametru nizsi
nez minimalni hodnota nebo vy$Si nez maximalni hodnota mezi hodnotami uvedenymi v tabulce, zapne fidici jednotka
preruSované LED L1, respektive L8. V pfipadé potfeby Ize hodnoty zaokrouhlit stisknutim tlacitka A nebo ¥ a

zaokrouhlit na nejblizSi hodnotu.

Priklad: Pauza = 3 sekundy - LED L1 bude blikat. Stisknutim tlacitka se zaokrouhluje na hodnotu L1 (10 s) a L1 jiz
nebude blikat, protoze parametr bude zaokrouhlen na znamou hodnotu.

(**)  Pokud nebyla konfigurace ,naugena®, pii otevieni UROVEN 2 NABIDKY navrhne Fidici jednotka vychozi konfiguraci.
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7.4 SPECIALNI FUNKCE

7.4.1 Funkce ,,Vzdy otevieno“

Funkce ,Vzdy otevieno je funkce Fidici jednotky, ktera umoznuje
uzivateli vzdy ovladat oteviraci manévr, kdyz

“Krok za krokem” pfikaz trva déle nez 2 sekundy; to je uzitecné
napriklad pro pfipojeni kontaktu ¢asovace k SbS terminalu, aby
byla brana po urcitou dobu oteviena. Tato funkce je platna bez
ohledu na to, jak je naprogramovan vstup ,SbS*, pokud neni
naprogramovan k provadéni funkce ,Kondominiové 2°.
Odkazovat na “Funkce krok za krokem” odstavce
“Programovani Grovné 2 (tabulka nastavitelnych parametru)”

7.4.2 Funkce ,,Manévr v kazdém pripadé“

Tuto funkci Ize pouzit k ovladani automatizace, a to i pokud
néktera bezpecfnostni zafizeni nepracuji spravné nebo jsou
mimo provoz. Automatizaci Ize ovladat v rezimu ,Hold-to-Run -
pohyb pfi stisku“ nasledujicim zplsobem:

1. poslete povel k ovladani brany pomoci selektoru klice
vysilace atd. Pokud v$e funguje spravné, bude se brana
pohybovat normalng, jinak pokracujte bodem 2

2. do 3 sekund znovu stisknéte ovladac a podrzte jej

3. po zhruba 2 sekundach brana dokonCi pozadovany
manévr v rezimu ,hold-to-run®, jinymi slovy se bude
pohybovat tak dlouho, dokud bude ovladani pfidrzeno.

A Pokud bezpeénostni zafizeni nefunguje, vystrazné
svétlo vyda nékolik zablesku, které signalizuji typ
problému. Ovéreni typu anomalle najdete v Casti
»~ODSTRANOVANI ZAVAD.

A  kapitola (Privodce Fesenim problému) “

Tabulka 7
OZNAMENI O UDRZBE PROSTREDNICTViM MAJAKU A INDIKATORU

UDRZBY

Signal indikatoru

Poéet manévri Signal na ,MAJAKU® | 451y

Sviti na 2 sekundy
zacatek oteviraciho
manévru

Normaini (0,5 s
zapnuto, 0,5 s
vypnuto)

Pod 80% limitu

Na zacatku manévru
zUstane svitit po
dobu 2 sekund

Blika po celou dobu

Mezi 81% a 100% trvani manévru

limitu

Sviti po dobu 2

sekund na zacatku a
na konci cyklu a poté | Bjika vzdy
se normalné rozsviti

Prekroceni 100%
limitu

7.4.3 Funkce ,,Upozornéni na udrzbu“

Tato funkce upozorni uzivatele, kdyz automatizace vyzaduje
kontrolu udrzby. Poc¢et manévr(, po kterych je spustén signal,
Ize zvolit mezi 8 Urovnémi pomoci tabulky Upravy parametrd
“‘Oznameni o Udrzbé” (odstavec “ Programovani trovné 2
(tabulka nastavitelnych parametri)).

Uprava urovné 1 je ,automaticka“ a bere v uvahu zavaznost

manévrd, jinymi slovy jejich silu a dobu trvani, zatimco ostatni

nastaveni jsou definovana na zakladé poctu manévrl. Signal
udrzby je odeslan prostfednictvim vystrazného svétla Flash
indikatoru udrzby v zavislosti na relativnim nastaveni
(Najdete v odstavci “Programovani urovné 2 (tabulka
nastavitelnych parametru.

A Vystrazna kontrolka ,,Flash® a indikator udrzby
vydavaji signaly uvedené v ,Tabulce 7 na zakladé
pocétu manévri provedenych s ohledem na
nastaveny limit.
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7.5 OVERENIi POCTU DOKONCENYCH
MANEVRU

Funkci ,,Oznameni o udrzbé“ |ze pouzit k ovéreni poctu
provedenych manévru jako procento nastavené hodnoty.
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Postupujte takto:

1. stisknéte a podrzte tlacitko B, dokud nezacne blikat
LED ,L1*

2. uvolnéte tlacitko M, jakmile za¢ne blikat LED ,L1¢

3.  stisknéte A nebo ¥ tlacitko pro posun blikajici LED na
L7 tj. ,vstupni LED“ pro parametr ,Upozornéni na
udrzbu®

4. stisknéte a podrzte tlacitko l. Se stisknutym tlacitkem
B
— pockejte zhruba 3 sekundy, dokud se nerozsviti LED

predstavujici aktualni uroven parametru
,»Upozornéni na udrzbu“

— stisknéte a okamzité uvolnéte tlaCitka A a ¥
— LED odpovidajici zvolené urovni nékolikrat zablika;
pocet bliknuti oznacuje procento provedenych manévrud
(v nasobcich 10%) vzhledem k nastavenému limitu.
Napfiklad: s upozornénim na udrzbu nastavenym na
L7, konkrétné 40000, 10% odpovida 4000 manévr(;
blika-li vizualizacni LED 4krat, znamena to, ze bylo
dosazeno 40% manévru (pohybuje se mezi 16000 a
19999 manévry). Pokud jesté nebylo dosazeno 10%
manévrd, LED vlbec neblika.

5. uvolnéte tlacitko M.



7.6 VYNULOVANI POCITADLA MANEVRU 7.7 VYMAZANIi PAMETI

Po provedeni Gdrzby musi byt pocitadio manévru vynulovano. | A Nijze popsany postup obnovi vychozi nastaveni

fidici jednotky. VSechna vlastni nastaveni budou

Ve ~ ztracena.
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Postupujte nasledovné = 1 )
stisknéte a podrzte tlacitko M, dokud nezacéne blikat \

LED ,L1¢ Chcete-li vymazat pamét Fidici jednotky a obnovit vSechna

2. uvolnéte tlacitko M, jakmile za¢ne blikat LED ,L1“ vychozi nastaveni, postupujte takto:

3.  stisknutim tlagitka A nebo V¥ presuiite blikajici LED na 1. stisknéte a podrzte tlacitka A a ¥, dokud se nerozsviti
,L7% 1. ,vstupni LED“ pro parametr ,Upozornéni na programovaci LED ,L1 ... L8" (pfiblizné po 3
udrzbu® sekundach)

4.  stisknéte a podrzte tlacitko M. 2. uvolnéte tlacitka o ;

Se stisknutym tlagitkem M: 3. pokud byla operace proved“ena spravné, budou vSechny
— pockejte zhruba 3 sekundy, dokud se nerozsviti LED Elriokggamove eSS LB apopic BrssEknchpich o
predstavujici aktualni uroven parametru ,Upozornéni na e C
adrzbu® 4. Fidici jednotka provede proceduru resetovani nactenim
— stisknéte a podrzte alespoii 5 sekund tladitka A a vsech vychozich parametrd . _
¥ a poté je uvolnéte. LED odpovidajici zvolené 5. LED diody ,L1“ a ,L2“ zaénou blikat na konci postupu.
urovni vyda sérii rychlych bliknuti, které signalizuji . . . . . s
vynulovani pogitadla manévru Timto postupem je také mozné odstranit vSechny

5.  uvolnéte tiaGitko M chyby, které zustaly v paméti.

Tento postup nezrusi parametr vzhledem ke sméru
otaceni motoru a poétu provedenych manévra.

8 ODSTRANOVANI ZAVAD ...

(pravodce rfesenim problémiu)

8.1 ODSTRANOVANI ZAVAD

Nize uvedena tabulka obsahuje uzite¢né pokyny pro feSeni chybnych funkci nebo chyb, ke kterym muaze dojit béhem instalace
nebo v pfipadé poruchy. A

ODSTRANOVANi ZAVAD

Tabulka 8
Probém ' [Doporuenékontroly . O
Radiovy vysila¢ neovlada branu a

LED na vysilaéi nesviti Zkontrolujte, zda nejsou baterie vysilace vybité, a v pfipadé potfeby je vymérite.

Radiovy vysila¢ neovlada branu, ale
LED na vysilaci se rozsviti Zkontrolujte, zda byl vysila¢ v radiovém pfijimaci spravné uloZzen do paméti.

Zkontrolujte, zda je pfevodovy motor napajen ze sité Zkontrolujte, zda nejsou spéalené

Nezaéne se manévr a LED pojistky F1 a F2; pokud jsou, identifikujte pfic¢inu poruchy a poté vymérite pojistky za jiné,
,,BlueBUS* neblika které maji stejnou jmenovitou hodnotu proudu a stejné charakteristiky, jak je uvedeno v
»Tabulka 9“.

Neza& . kontrolk Zkontrolujte, zda je pfikaz skute¢né pfijat. Pokud pfikaz dosahne vstupu krok za krokem,
ezagpe Se manevr a kontrolka musi se rozsvitit odpovidajici LED dioda ,SbS*; pokud je misto toho pouzit radiovy vysilag,
nesviti musi LED ,BlueBUS" dvakrat rychle blikat.

Nezacne se manévr a kontrolka
nékolikrat zablika

Spocitejte pocet zableskl a zkontrolujte odpovidajici hodnotu “Tabulka 7.

Zvolena hodnota sily muze byt pfili§ nizka, aby se mohla zavora pohybovat. Zkontrolujte,
zda zde nejsou prekazky, a je-li to nutné, zvolte vySsi silu. Zkontrolujte, zda se nevypnulo
bezpecnostni zafizeni pfipojené ke vstupu Stop.

Manévr se spusti, ale okamzité
nasleduje zpétny chod
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Postupujte nasledovné:
stisknéte a podrzte tla¢itko M, dokud nezacne blikat
LED ,L1*
2. uvolnéte tlacitko M, jakmile za¢ne blikat LED ,L1*
3. stisknutim tlaCitka A nebo V¥ posurite blikajici LED
na ,L8% tj. ,vstupni LED“ pro parametr ,Seznam
\_ ) anomalii®
4. stisknéte a podrzte tlacitko M. Se stisknutym tlacitkem
Tabulka 9 | m:
CHARAKTERISTIKA POJISTKY F1 - pockejte zhruba 3 sekundy, poté se rozsviti LED
F1 Pojistka sitového napajeni = 1,0 A zpozdéna odpovidajici manévrim, kieré vykazovaly anomalie.
» o L oznacuje vysledek jako posledni manévr,
F2 Pojistka fidici jednotky = 1,6 A zpozdéna zatimco LED L8 oznaduje vysledek jako osmy
manévr. F(’jokvlljd lI(_ED svi,tli_,’ znamken(? E%Die béht(?m
T manévru doslo k anomaliim; poku nesviti,
8.2 PROTOKOL ANOMALII manévr byl ukonéen bez jakyrc):hkoli anomalii
Pfevodovy motor umozfiuje zobrazit jakékoli anomalie, - stisknéte tlacitko ¥ nebo A pro vybér pozadovaného
které se vyskytly v poslednich 8 manévrech, napfiklad manévru: prislusna LED bude blikat stejnym
preruSeni manévru v disledku zasahu fotoburiky nebo poctem, kolikrat vyzafuje vystrazna kontrolka po
citlivé hrany anomalii (viz ,Tabulka 10%)
5. uvolnéte W tlacitko.

SIGNALIZACE PROSTREDNICTViM VYSTRAZNEHO SVETLA

Pokud je k vystupu FLASH Fidici jednotky pfipojeno vystrazné svétlo (nebo je pouzito vystrazné svétlo LED - volitelné
prisluSenstvi), bude béhem manévru blikat jednou za sekundu. Pokud se vyskytnou anomalie, vystrazna kontrolka vyda kratsi
zablesky, které se dvakrat opakuji s 1 sekundovou pauzou mezi kazdym parem. Stejné signaly vydava také vystrazna kontrolka

LED (volitelné pfislusenstvi).

VAROVNE SIGNALY VYSTRAZNEHO MAJAKU

Tabulka 10

Rychlé zablesky Pric¢ina AKCE
2 zablesk Na za¢atku manévru blokuje pohyb jedna nebo vice fotobunék;
zablesky . L zkontrolujte, zda nejsou pfitomny né&jaké prekazky. BEhem

1-sek. pauza Zasah fotobunky manévru je toto normalni, pokud existuje piekazka.

2 zablesky

3 zablesky Béhem pohybu brany motory narazily na vétsi odpor; ovérite

1-sek. pauza Zasah omezovace ,Motor Force* pficinu a v pfipadé potfeby zvyste silu motoru.

3 zablesky

4 zablesky i . . .

. Na zaCatku manévru nebo béhem pohybu zasahl vstu

1-sek. pauza Zasah vstupu STOP STOP; identifikujte pricinu. pony P

4 zablesky ’
Odpojte a znovu pfipojte napajeci zdroj. Pokud chyba

5 zablesku . . o pretrvava, vymazte celou pamét (viz odstavec ,Vymazani

1-sek. pauza Chyba internich parametrd Fidici paméti“) a provedte instalaci znovu. Pokud stav pfetrvava,

5 zableskii jednotky muze dojit k vazné poruse nebo je tfeba vyménit elektronicky
obvod.

?zall)(lesku Byl prekro¢en maximalni po¢et manévri | Pockejte nékolik minut, nez se manévr omezujici zafizeni

el [PEURE za hodinu snizi pod maximalni hranici.

6 zablesku
Odpojte na nékolik sekund vSechny napajeci obvody a poté
zkuste znovu vydat povel; pokud stav pfetrvava, znamena to,
ze doslo k vazné poruSe na desce elektronickych obvod

i X nebo na kabelazi motoru. Provedte kontroly a v pfipadé

7 zablesku potfeby vyménte dily. Pokud béhem zobrazeni rychle blika

1-sek. pauza Chyba vnitfnich elektrickych obvodul nasledujici: L1 = zkontrolujte spravnou polohu mechanického

7 zablesk odblokovani L2 = zkontrolujte spravny pohyb zavory, protoze
manévr trval déle, nez se o¢ekavalo.
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VAROVNE SIGNALY VYSTRAZNEHO MAJAKU

Rychlé zablesky Pric¢ina AKCE

8 zablesku PFikaz, ktery brani provedeni Zkontrolujte typ pfikazu, ktery je vzdy k dispozici; napfiklad
1-sek. pauza dalSich pfikazU, je jiz k dispozici to maze byt pfikaz z ¢asovace na vstupu ,Oteviit".

8 zablesku

9 zablesku . - Odemknéte automatizaci zadanim pfikazu ,Odemknout
1-sek. pauza :Astlttomat[[zacetbylg zastavena prikazem automatizaci“ nebo provedte pfikaz manévrem ,Vysoce

9 zablesku »>top automation prioritni krok za krokem®.

Spusténi 3 sek.

Zamek Fidici jednotky

Reprezentace se aktivuje, kdyz je pfijat pfikaz ,Lock
Automation®.

2 pomalé zablesky

Odemceni Fidici jednotky

Aktivuje se, kdyz je pfijat pfikaz ,Unlock Automation®.

8.4 SIGNALY NA RiDiCi JEDNOTCE

Ridici jednotka ma fadu LED diod, z nichZz kazda muze vysilat
specialni signaly jak pfi bézném provozu, tak pfi vyskytu

anomalie.
A BlueBus LED

B Close, Open, SbS, Stop LEDs
C “L1 ...L8" programovaci LEDs

TERMINAL LED NA RiDiCi JEDNOTCE

~
S T ——
= [ Flash Bludbus ol | Sbs | Oben | Citse | —
1 |ddddoddded i
I o N{ )xti); )r )x_:*c
: =0
Do ik
< mg )
Tabulka 11

Status Vyznam Mozné reSeni

BLUEBUS LED
Zkontrolujte pfitomnost napdjeni; zkontrolujte, zda nejsou

OFF Anomalie spalené pojistky; v pfipadé potreby identifikujte pFi¢inu poruchy
a poté je nahradte pojistkami se stejnymi specifikacemi.
Existuje vazna anomalie; zkuste na nékolik sekund vypnout

On Vazna anomadlie fidici jednotku; pokud stav pfetrvava, znamena to, ze doSlo k

poruse a je tfeba vymeénit desku elektronickych obvodu.

1 zeleny zablesk za sek.

V$echno normalni

normalni provoz fidici jednotky.

2 rychle blika zelené

Status vstupl se zménil

To je normalni, kdyz dojde ke zméné jednoho ze vstupu: SBS,
STOP, OPEN, CLOSE, fotoburiky zasahnou nebo se pouzije
radiovy vysilac.

Série zablesku
oddélenych 1 sek.
pauzou

Ruzné

Viz ¢ast uvedena v “Tabulka 10°.

Série rychlych a
rozsifrenych ¢ervenych
zablesku

Zkrat na svorce BlueBUS

Odpojte terminal a ovérte pfiCinu zkratu na pfipojenich
BlueBUS. Pokud je zkrat vyfeSen, zacne LED asi po deseti
sekundach normalné blikat.

STOP LED

OFF Zasah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu STOP.

On V8echno normalni Vstup STOP aktivni.

SbS LED

OFF VSechno normalni Vstup SbS neni aktivni.

On Zasah vstupu SbS To je normalni, pokud je zafizeni pfipojené ke vstupu SbS

skuteéné aktivni.
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TERMINAL LED NA RiDiCi JEDNOTCE

Status Vyznam Mozné reSeni
OPEN LED
OFF VSechno normalni OPEN vstup neni aktivni.
On Intervence vstupu OPEN g%ﬁdgéﬁggﬁ%@%%Jgkﬁm?en' Pripojené ke vstupu
CLOSE LED
OFF V8echno normalni CLOSE vstup neni aktivni.
on zasah vstup ZAVRIT D o ens ey e prolené ke vstupu
Tabulka 12
LED 1 Popis
OFF Béhem normalniho provozu to znamena, ze ,automatické zavirani“ je deaktivovano.
On Béhem normalniho provozu to znamena, Ze je aktivni ,automatické zavirani*.
Probiha programovani funkci.
Zablesky Pokud blika spole¢né s ,L2% znamena to, Ze musi byt provedena faze u€eni zafizeni (viz odstavec
,Uceni zafizeni®).
Rychlé zéblesky Pokud blika, kdyz probiha diagnostika se 7 bliknutimi (Tabulka 10), znamena to, Ze se zavora neposunula
od koncoveého spinace, proto zkontrolujte mechanické odemykaci zafizeni.
LED 2 Popis
OFF Bé&hem normalniho provozu signalizuje, Zze rezim ,Zavfit po foto* neni aktivni.
On Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze je aktivni rezim ,Zavfit po foto®.
Probiha programovani funkci. Pokud blika spole¢né s ,L1%, znamena to, Ze musi byt provedena
Zablesky faze uceni zafizeni (viz odstavec ,Uceni zafizeni*)
Pokud blika, kdyz probiha diagnostika se 7 bliknutimi (Tabulka 10), znamena to, Ze manévr trva dlouho,
Rychlé zablesky nez dosahne opacného koncového spinace. Zkontrolujte mozné prekazky v pohybu. Je-li to nutné,
spustte postup popsany v odstavci ,Nauceni poloh mechanického dorazu®.
LED 3 Popis
OFF Béhem normalniho provozu to znamena, ze funkce ,Vzdy zavfit* neni aktivni.
On Bé&hem normaélniho provozu signalizuje, Ze je aktivni ,VZdy zavrit".
Probiha programovani funkci. Pokud blika spole¢né s L4, znamena to, Ze je tfeba se naucit polohy
Zablesky otevirani a zavirani zavory (viz odstavec ,Zjisténi poloh mechanického zastaveni®).
LED 4 Popis
OFF Bé&hem normalniho provozu signalizuje, ze rezim ,Stand-by“ neni aktivni.
On Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze je aktivni rezim ,Stand-by"“.
Probiha programovani funkci.
Zablesky Pokud blika spolecné s L3, znamena to, Ze je tfeba se naucit polohy otevirani a zavirani zavory (viz
odstavec ,UCeni poloh mechanického zastaveni*).
LED 5 Popis
OFF Bé&hem normalniho provozu to znamena, ze neni povoleno ,Dlouhé zpomaleni*.
On Bé&hem normalniho provozu to znamen4, Ze je povoleno ,Dlouhé zpomaleni*.
Probiha programovani funkci.
Zablesky Pokud blika spole¢né s L6, znamena to, Zze musi byt proveden automaticky postup uceni sily
(viz odstavec ,Automatické uceni sil“).
LED 6 Popis
OFF Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze rezim ,Pfedblikani“ neni aktivni.
On Bé&hem normalniho provozu signalizuje, Ze rezim ,Pfedblikani“ je aktivni
Probiha programovani funkci. Pokud blika spole¢né s L5, znamena to, Ze musi byt proveden postup
Zablesky automatického nacteni sily (viz odstavec ,Automatické nacteni sil*).
LED 7 Popis
OFF Bé&hem normalniho provozu to znamena, zZe neni aktivovana funkce ,Citlivost".
On Béhem normalniho provozu to znamena, Ze je povolena funkce ,Citlivost®.
Zablesky Probiha programovani funkci.
LED 8 Popis
OFF Bé&hem normélniho provozu znamena, Ze smér zavirani zavory je nastaven doleva.
On Bé&hem normalniho provozu znamend, Ze smér zavirani zavory je nastaven doprava.
Zablesky Probiha programovani funkci.
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9 DALSIi INFORMACE

(pFisluSenstvi)

9.1 NASTAVENIi STOP VSTUPU

STOP je vstup, ktery zplsobi okamzité zastaveni stranky
manévru s naslednym kratkym obracenim. Zafizeni

s vystupem s normalné otevienymi kontakty ,NO“ a normalné
uzavienymi kontakty ,NC*, stejné jako zafizeni s 8.2 kQ k
tomuto vstupu Ize pfipojit pevny rezistorovy vystup, napfiklad
citlivé hrany. Stejné jako u BlueBUS rozpozna Fidici jednotka
béhem faze uceni typ zafizeni pfipojeného ke vstupu STOP
(viz odstavec ,UCeni zafizeni“); nasledné Fidici jednotka vyda
povel STOP, kdyz detekuje zménu vzhledem k nau¢enému
stavu. Ke vstupu STOP lIze pfipojit vice zafizeni, dokonce i
rdznych typu, pokud je provedeno vhodné usporadani:

— Paralelné Ize k sobé pfipojit libovolny pocet NO (normal
open) zafrizeni:

— K sérii Ize pfipojit libovolny pocet NC (normal close)
zafizeni.

— Paralelné Ize pfipojit dvé zafizeni s pevnym vystupem
rezistoru 8,2 kQ; pokud existuji vice nez 2 zafizeni, musi byt
pfipojena kaskadové s jedinym kone¢nym odporem 8,2 kQ.
—Je mozné kombinovat dva spinaci a rozpinaci kontakty
jejich paralelnim umisténim a sou€asné namontovat odpor
8,2 kQ do série s rozpinacim kontaktem (to také umoznuje
kombinovat 3 zafizeni: NA, NC a 8,2 kQ).

A Pokud je pro pripojeni zafizeni s bezpecnostnimi
funkcemi pouzit vstup STOP, zarucuji bezpecnost
kategorie 3 proti porucham podle normy EN
13849-1 pouze zarizeni s pevnym odporem 8,2 kQ.

9.2 PRIPOJENI RADIOVEHO PRIUJIMACE
SM-TYPE

Ridici jednotka ma slot pro montaz radiovych pfijimaci s
konektorem SM (volitelné pFisluSenstvi) patficich do rodiny

SMXI, OXI atd., Které Ize pouzit k dalkovému ovladani fidici
jednotky pomoci vysilacl, které zasahuji na vstupy jednotky.

A Pied instalaci prijimace odpojte napajeni ridici
jednotky.
Instalace pfijimace (,Obrazek 46°):

1. zasunte pfijimaé (A) do prislusného slotu (B) na
elektronické desce fridici jednotky.

e A

Spojeni mezi vystupem radiového pfijimace a pfikazem
provadénym motorem je zobrazeno v “Tabulka 13”:

Tabulka 13
Vystup prijimace Prikaz
Vystup No. 1 “Step-by-Step”
Vystup No. 2 “Céste¢né otevieni”
Vystup No. 3 “Open”
Vystup No. 4 “Close”

Pokud je nainstalovan radiovy pfijima¢ OXI pouzivany
v ,ROZSIRENEM REZIMU*, mlze odesilat pfikazy uvedené

v ,Tabulce 14*. Tabulka 14

OXI / OXIFM /OXIT / OXITFM V MODU 2 ROZSIRENE

Prikaz Popis

1 Krok za krokem “Pfikaz SbS” (Step-by-Step)

2 Casteéné otevieni | “Prikaz Castedné otevieni”

3 Open “Pfikaz Open”

4 Close “Pfikaz Close”

5 Stop Zastavit manévr

6 g&?ﬂg;':g‘tfge Pfikaz v rezimu Kondominiové

7 Krok za krokem s | Pfikazy také se zam¢enou automat.

nebo povolenymi pfikazy
Odemkne uzamcéenou automatizaci

vysokou prioritou
8 Odemknout a

otevrit a provede oteviraci manévr
9 Odemknout a Odemkne uzaméenou automatizaci a
zavrit provede zaviraci manévr

Spusti tvodni manévr a jakmile ten
skondi, uzamkne automatizaci; ridici
jednotka nepfijme zadny jiny pfikaz
nez ,Vysoka priorita krok za
krokem“ a automatizace
,Odemknout®, nebo (pouze z
pohledu) nasledujici pfikazy:
,Odemknout a zavrit* a ,Odemknout
a otevrit"

10 Otevira a zamyka
automatizaci

Spusti zaviraci manévr a po jeho
ukoné&eni uzamkne automatizaci;
fidici jednotka nepfijme zadny jiny
pfikaz nez ,Vysoka priorita krok za
krokem® a automatizace
,Odemknout® nebo (pouze z
pohledu) nasledujici pfikazy:
,Odemknout a zavfit“ a
,Odemknout a otevfrit“

Zavre a uzamkne
automatizaci “

Spusti zastavovaci stranku
manévru a zablokuje automatizaci;
fidici jednotka nepfijme zadny jiny
pfikaz nez ,Vysoka priorita krok za
krokem* a automatizace

e Automatizace ,Odemknout* nebo (pouze z

Al pohledu) nasledujici pfikazy:
,Odemknout a zavfit* a ,Odemknout
a oteviit"
13 Opétovné Spusti odblokovani automatizace a
uvolnéni obnovi normaini provoz
14 Na ¢asovaci Svételny vystup se zapina s
doplnikové svétlo | Casovym vypinanim
15 Zapnuto-Vypnuto | Svételny vystup se zapina a vypina

v rezimu krok za krokem

Doplnkové svétlo
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9.3 EDSP DIGITALNI OVLADAC A PROXIMITY

CTECKA PRO ETPB TRANSPONDER KARTY
Systém ,Bluebus® umoznuje pfipojeni az Ctyf digitalnich voli¢d
EDSP nebo &tyr ¢tecek karet transpondért ETPB. Pomoci
EDSP je mozZné ovladat automatizaci zadanim jedné z
ulozenych numerickych kombinaci na klavesnici. S ETPB je
mozné ovladat automatizaci jednoduchym pohybem
zapamatované karty transpondéru blizko senzoru. Tato zafizen
jsou vybavena jedine¢nym kodem, ktery se naucila a
zapamatovala si fidici jednotka béhem faze uceni vSech
pfipojenych zafizeni (viz odstavec ,UCeni zafizeni“). To zabran
jakémukoli podvodnému pokusu o vyménu zafizeni a jakékoli
neopravnéné osobé ve veleni automatizace. DalSi informace
najdete v manualu instrukci EDSP a ETPB.

9.4 PRIPOJENI SVETEL ZAVORY (VOLITELNE

PRISLUSENSTVI)
Provedeni instalace:
1. umistéte zavoru do svislé polohy

2. povolte 4 Srouby, které upevriuji rameno zavory (A)

~
o J
3. docasné demontujte zavoru
4. zasunte kabelovou prichodku specialné
konfigurovanym otvorem (B)
~
J

5. protahnéte kabel svétel (C) gumovym chrani¢em
narazu a v pripadé potfeby pouzijte fish-tape (pasku)
pro usnadnéni operace
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6. je-li to nutné, zkratte kabel svétel tim, Ze jej ofiznete
pouze v jednom z bodl oznacenych pfislusnou
znackou. Po odstfizeni kabelu je tfeba posunout
zaslepku, aby se uzaviel novy konec

7. protahnéte kabel nejprve otvorem na Uchytu zavory a
poté otvorem ve skfini

A Ponechejte kousek kabelu uvniti podpéry zavory,
aby se rameno mohlo otacet, aniz by to zpusobilo
napnuti kabelu.

4 N
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8. pfipojte kabel svétel ke svorce ,FLASH® na fidici
jednotce

A vystup ,,FLASH“ ma dané pdly: pokud se svétla

podle nastaveni nezapnou, musi byt kabely
pripojené ke svorce invertovany.



(. J

10. zasunte zavoru do uchytu a zajistéte jej krytem, silné
utahnéte 4 Srouby a davejte pozor, abyste kabel neskfipli

4 N

53)

9.5 PRIPOJENi VYSTRAZNEHO SVETLA NEBO
SEMAFORU

Na kryt zavory je mozné umistit vystrazné LED svétlo - model
XBA7 nebo semafor s Cervenymi a zelenymi LED diodami -
model XBA8. Provozni rezimy téchto vystraznych svétel Ize
upravit pomoci programatoru Oview nebo vhodnym
naprogramovanim fidici jednotky. DalSi informace najdete v
navodech k pouziti téchto dvou produktu

9.6 PRIPOJENI A INSTALACE ZALOZNi BATERIE

A Elektrické pripojeni baterie k fidici jednotce musi
byt provedeno az po dokonceni vSech fazi
instalace a programovani, protoze baterie je
nouzovym napajenim.

A Pied instalaci zalozni baterie odpojte napajeni
fidici jednotky.

Instalace a pfipojeni baterie:
1. umistéte zalozni baterii (A)
2. pfipojte pfFislusny kabel (B) ke konektoru zalozni baterie

3. odstrafite membranu (C) pfitomnou na Fidici jednotce
4. pfipojte pfislusny kabel (B) ke konektoru fidici
jednotky (D)

5. aktivujte sitové napajeni.
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9.7 PRIPOJENIi OVIEW PROGRAMATORU s R

Ve specifickém konektoru BusT4 je mozné pfipojit jednotku @
vzdaleného programovani ,OView*, ktera umoznuje Uplnou a
rychlou spravu instalace, udrzby a diagnostiky jakychkoli
poruch. Pro pfistup ke konektoru odstrarfite membranu, jak je
znazornéno na ,Obrazku 56° a pfipojte konektor k
prislusnému slotu (,Obrazek 56“). Jednotku dalkového
programovani Ize umistit mimo Fidici jednotku az do délky
kabelu 100 m; mGze byt soucasné pfipojeno k vice Fidicim
jednotkam, az 16, a muze zuUstat pfipojeno i pfi normalnim
provozu; v tomto pfipadé umoznuje zvlastni ,uzivatelske*
menu odesilani pfikaz( do fidici jednotky.

Pokud je Fidici jednotka vloZzena do radiového pfijimace typu
OXIl, Ize pouzit dalkovou programovaci jednotku pro pfistup k
parametrim ulozenych vysilacl. Pro tyto funkce je nezbytny
Ctyf vodiCovy pripojovaci kabel (BusT4), pomoci kterého je
mozné aktualizovat firemni firmware fidici jednotky. DalSi
informace jsou uvedeny v pfiru¢ce programatora ,OView"
nebo na webovych strankach www.niceforyou.com.

A Pred pripojenim rozhrani IBT4N je nutné odpojit
fidici jednotku od napajeni.

9.8 PRIPOJENIi SYSTEMU SOLARNIi ENERGIE

A Kdyz je automatizace napajena systémem ,Solemyo*, NEMUSI BYT NAPAJEN elektrickym rozvodem
souéasné.

A Informace o systému ,,Solemyo* najdete v pfislu$né pfiruéce s pokyny.

Pripojeni systému ,Solemyo®:
1. odstrante plastovou ochranu (A) pomoci Sroubovaku
2. zasunte pfislusny konektor (B) na Fidici jednotku.

4 N
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A
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Automatizace musi byt pravidelné servisovana, aby byla
zachovana konstantni Urovern bezpec€nosti a zarucen
dlouhodoby provoz; za timto ucelem ma S-BAR pocitadlo
manévrd a varovny systém udrzby; viz odstavec
,Jpozornéni na udrzbu®.

A Udrzba musi byt provadéna prisné v souladu s
bezpeé&nostnimi ustanovenimi uvedenymi v tomto
manualu a v souladu s platnymi zakony a

predpisy.
Udrzba prevodového motoru:
1. Naplanujte zasahy udrzby do maximalné 6 mésicnich

intervalll nebo maximalné po 20 000 manévrech od
predchoziho udrzbového zasahu

2. odpojte vSechny napajeci zdroje, v€etné zaloznich
baterii

3.  zkontrolujte, zda nedoslo k poskozeni materialll
tvoficich automatizaci, se zvlastnim ddrazem na korozi
nebo oxidaci konstrukénich €asti; vyménte vSechny
soucasti, které nejsou v bezvadném stavu

4.  zkontrolujte stav opotfebeni pohyblivych Casti: napf.
pastorek, hfeben a vSechny soucasti kfidla brany;
vymeérite opotiebené dily

5.  znovu pfipojte napajeci zdroje a provedte vSechny
testy a kontroly popsané v odstavci ,Testovani*.

11 LIKVIDACE PRODUKTU

A Tento vyrobek je nedilnou soucasti automatického zarizeni, a
proto musi byt zlikvidovany spolu s nim

Stejné jako pfi montazi, i na konci zivota tohoto vyrobku musi kroky
demontéaze a likvidace provést kvalifikovany pracovnik. Tento vyrobek je
sloZen z riznych typd materidlG: nékteré mohou byt recyklované, jiné
musi byt zlikvidovany. Informujte se o systému recyklace nebo likvidace
v souladu s nafizenimi platnymi pro tuto kategorii vyrobk( ve vasi zemi.

Pozor! Nékteré ¢asti vyrobku mohou obsahovat
jedovaté nebo nebezpecné latky, které mohou
mit Skodlivé ucinky na zZivotni prostredi a na
lidské zdravi.

Pozor! Jak znazornuje vedlejsi symbol,

je zakazano vyhodit tento vyrobek
do domovniho odpadu. provedte
proto "Oddéleny sbér" podle metod
stanovenych legislativou platnou
ve vasi zemi, nebo predejte vyrobek
prodejci v okamziku koupé nového
rovhocenného vyrobku.

Pozor! Pozor! - Narizeni platné na lokalni urovni
mohou stanovovat tvrdé sankce pro pripad

nelegalni likvidace tohoto vyrobku.
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12 TECHNICKE SPECIFIKACE

A Vsechny technické specifikace uvedené v této ¢asti se vztahuji na okolni teplotu 20 ° C (¥ 5 ° C). Spole¢nost
Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo provadét upravy produktu kdykoli, kdyz to povazuje za nutné, aniz by doslo ke
zméneé jeho funkci a zamysleného pouziti.

Tabulka
Popis Technické specifikace
S4-BAR - S4-BARI
Typ produktu Zavora pro domaci pouziti v€etné elektronické fidici jednotky
Sitka prajezdu (m) 4

Spickovy tocivy moment (Nm) | 100
Nominalni to¢ivy moment (Nm) |25
Oteviraci doba (sec) 24 — >5 (s pfislusenstvim XBA4)

Maximalni frekvence

provoznich cyklt / hodinu pfi 100 — 80 (s prislusenstvim XBA4)
nominalnim to¢ivém momentu)

Trvanlivost Viz odstavec ,Trvanlivost produktu®
Zdroj napajeni 230VcC 50/60Hz

Napajeci napéti / V1 230VC 50/60Hz

Maximalni prikon ve Spicce 300

(W)

Maximalni vykon prfi jmenovitém 200
tocivém momentu (W)

Trida izolace 1

Nouzové napajeni S volitelnym pfisluSenstvim PS124

Fotovoltaické napajeni S volitelnym pfisluSenstvim SYKCE

FLASH vystup Pro 1 blikajici signalni svétlo ELB (lampa 12 V, 21 W)

Dopliikové svétio s volitelnym pfisluSenstvim LED vystrazné svétlo XBA7

Vystup BLUEBUS Jeden vystup s maximalnim zatizenim 12 jednotek BlueBus

Vstup STOP grg '?grmélné sepnuté nebo normalné rozpojené kontakty nebo pro kontakty s pevnym odporem
, se samoucenim (jakakoli odchylka od zapamatovaného stavu spousti povel STOP)

Vstup SbS Pro normalné oteviené kontakty

Vstup OPEN Pro normalné oteviené kontakty

Vstup CLOSE Pro normalné oteviené kontakty

Vstup HP SbS Pro normalné oteviené kontakty

Radio konektor SM konektor pro pfijimace SMXI a SMXIS

Vstup radio ANTENA 50 Q pro kabel typu RG58 nebo podobny

Viz kapitola ,PROGRAMOVANI“ a dal$i nastaveni prostfednictvim programovaci a fidici
jednotky Oview
Samouceni zafizeni pfipojenych k vystupu BlueBus

Funkce samougeni gaérr:(%l)cenl typu zafizeni ,STOP® (normalné otevieny, normalné zavieny kontakt nebo odpor

Nauceni poloh otevieni a zavieni zavory

Programovatelné funkce

Provozni teplota -20°C + 50°C

Pouziti ve vysoce kyselém,

solném nebo potencialné Ne

vybusném prostredi

Hodnoceni ochrany IP44

Rozméry a hmotnost 330x179,5x1146h mm; 35 kg

32 -CESKY



13 sHODA

-

EU Prohlaseni o shodé
a prohlaseni o zabudovani ,,éastecné dokonéeného strojniho zarizeni“

Poznamka - Obsah tohoto prohlé$eni odpovida prohléeni v Grednim dokumentu uloZeném v sidlech spolecnosti Nice S.p.a. a zejména na posledni revizi dostupnou pred tiskem této
prirucky. Text zde byl pfepracovan pro redakcni ucely. O kopii pivodniho prohlaseni Ize poZadat spolecnost Nice S.p.a. (TV) I.

Cislo: 407/S-BAR Rev: 10 Jazyk: CZ
Jméno vyrobce: Nice s.p.a.

Adresa: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV) ltaly
Opravnéna osoba

Technicka dokumentace: Nice s.p.a.

Typ produktu: Elektromechanicka zavora
Model/Typ: S4BAR, S4BARI

Prislusenstvi: Viz katalog

NiZe podepsany Roberto Griffa v roli generalniho feditele prohlasuje na svou vyhradni odpovédnost, Ze vy$e popsany produkt vyhovuje ustanovenim uvedenym v
nasledujicich smérnicich:

* Smérnice 2014/30 / EU (EMC), podle nasledujicich harmonizovanych norem: EN 61000-6-2: 2005, EN 61000-6-3: 2007 + A1: 2011

Vyrobek rovnéz spliiuje nasledujici smérnice podle pozadavkl predpokladanych pro ,casteéné dokoncené strojni zafizeni“ (pfiloha I, ¢ast 1, ¢ast B):

+ Smérice EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2006/42 / ES ze dne 17. kvétna 2006 o strojnich zafizenich a 0 zméné smémice 95/16 / ES (pfepracované znéni).

Timto se uvadi, Ze pfisluSna technicka dokumentace byla sestavena v souladu s pfilohou VII B smérnice 2006/42 / ES a Ze nasledujici zasadni pozadavky byly spinény :
1.11-112-113-121-126-151-152-155-156-157-158-15.10-1.5.11

Vyrobce se zavazuje pfedat vnitrostatnim organim na zakladé odivodnéné zadosti pfislusné informace o ,Easte¢né dokonceném strojnim zafizeni®, pficemz

zachovani plnych prav k souvisejicimu duSevnimu vlastnictvi. Pokud bude ,Easte¢né dokonéené strojni zafizeni“ uvedeno do provozu v evropské zemi s jinym ufedn

jazykem, nez je jazyk pouzivany v tomto prohlaseni, je dovozce povinen zajistit, aby k tomuto prohlaseni byl pfiloZzen relativni preklad. ,Caste¢né dokoncené strojni

zarizeni“ nesmi byt pouzivano, dokud finalni stroj, do kterého je zabudovan, nebude prohlasen za vyhovujici, pokud je to pouZitelné, smérnici 2006/42 / ES.

Produkt také splfiuje nasledujici normy: EN 60335-1: 2012 + A11: 2014, EN 62233: 2008, EN 60335-2-103: 2015 Ing. Roberto Griffa

(Chief Executive Officer)
Oderzo, 21/12/2017 Iy
il £ # o
e
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POKYNY A VAROVANI PRO UZIVATELE

A

Pozor!

Vase automatizace je pouze stroj, ktery vérné
provadi prikazy predavané uzivatelem. Nedbalost
a nespravné pouziti mohou vést

k nebezpecnym situacim:

— neprovadéjte manévrovani s branou, pokud jsou v
jejim dosahu lidé, zvifata nebo pfedméty

béhem pohybu zavory je pfisné zakazano dotykat se
¢asti automatizace

fotoburiky nejsou bezpecnostnim zafizenim, ale pouze
pomocnym bezpecnostnim pomocnikem. Jsou
vyrobeny pomoci vysoce spolehlivé technologie, ale v
extrémnich podminkach mohou selhat nebo se
dokonce poskodit. V nékterych pfipadech nemusi byt
vada jasné zjevna. Z téchto divodu je pfi pouzivani
automatizace dulezité dodrzovat vSechny pokyny
uvedené v této pfirucce

pravidelné kontrolujte, zda fotobunky funguji spravné.

JE PRISNE ZAKAZANO projizdét a prochazet, kdyz
se zavora pohybuje! Tranzit je povolen, pouze
pokud je zavora zcela oteviena a stoji.

A

A DETI

Automatizacni systém zarucuje vysoky stupen
bezpecénosti. Se svymi detekénimi systémy miize
kontrolovat pohyb brany za pritomnosti osob
nebo predméti. Je nicméné vhodné zakazat
détem hrani v blizkosti automatizace a
nenechavat v jejich blizkosti dalkové ovladace,
aby se zabranilo nezadouci aktivaci systému.
Automatizace neni hracka!

Vyrobek neni uréen k pouziti osobami, véetné déti,
s omezenymi fyzickymi, smyslovymi nebo
mentalnimi schopnostmi nebo osobami, které
nemaji zkusenosti nebo znalosti, pokud nejsou
pod dohledem nebo nejsou proskoleny v pouzivani
vyrobku osobou odpovédnou za jejich bezpe¢nost.

Anomalie: pokud automatizace vykazuje znamky neobvyklého
chovani, odpojte napajeni systému a ru¢né odemknéte motor
(viz pokyny na konci kapitoly), aby se dalo zavorou manévroval
ru¢né. Nepokousejte se o opravu osobné, ale kontaktujte svého
davéryhodného instalatora.

A Neupravujte systém ani programovaci a
sefizovaci parametry ridici jednotky: za tyto operace je
odpovédny vyhradné vas instala¢ni technik.

Pri vypadku napajeni: béhem ¢ekani na obnoveni elektrické
energie a pokud systém neni vybaven zaloznimi bateriemi, Ize
automatizaci pfesto pouzit diky manualnimu odblokovani

motoru (viz pokyny na konci kapitoly) a ru¢ni zvednuti zavory.

Bezpecnostni zafizeni mimo provoz: automatizaci Ize také
pouzit, kdyz je jedno nebo vice bezpe€nostnich zafizeni
vadnych nebo nefunkénich. Branu Ize ovladat v rezimu
»Hold-to-run“ nasledujicim zplsobem:

1. poSlete povel k ovladani zavory pomoci vysilate nebo
voli¢e klich atd. Pokud vSe funguje normainé, zavora
se bude pohybovat pravidelng, jinak vystrazna
kontrolka nékolikrat zablika a manévr se nespusti
(poCet zableskl zavisi na dlvodu, pro ktery nemUze
zacit manévr)

2.  vtakovém pfipadé do 3 sekund znovu stisknéte ovlada¢
a podrzte jej
3 po zhruba 2 sekundach zavora dokonCi pozadovany

rﬁanévr v rezimu ,Hold-to-run®, jinak se bude pohybovat tak
dlouho, dokud bude ovladaci prvek tisknut.

A

Pokud jsou bezpeénostni zafizeni mimo provoz,
nechte systém co nejdfive opravit kvalifikovanym
technikem.

Zkouska, pravidelna udrzba a jakékoli opravy musi byt
dokumentovany osobou provadéjici praci a dokumenty musi
byt uloZeny vlastnikem automatizace. Jediné zasahy, které
muze uzivatel pravidelné provadét, jsou cisténi sklenénych
soucasti fotoburiky (pouzijte mékky a mirné vihky hadfik) a
odstranéni veskerych listu nebo kamenu, které by mohly
branit automatizaci.

A Pred provadénim jakychkoli udrzbarskych praci
musi uzivatel automatizace ruéné odemknout motor,
aby kdokoli nemohl nahodné spustit pohyb zavory
(viz pokyny na konci kapitoly).

Udrzba: aby byla zajisténa konstantni Urover bezpeénosti
a co nejdelSi zivotnost automatizace, musi byt provedena
pravidelna udrzba (minimalné kazdych 6 mésicu).

A Kontroly, udrzbu a opravy smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

Likvidace: na konci své zivotnosti musi byt automatizace
demontovana kvalifikovanym personalem a materialy musi
byt recyklovany nebo zlikvidovany v souladu s platnymi
mistnimi predpisy.

Vyména baterie v dalkovém ovladaci: pokud se zda, ze
vas dalkovy ovlada€ po néjaké dobé Spatné funguje nebo
prestane fungovat Uplné, maze byt jednoduse vybita baterie
(v zavislosti na tom, jak moc je zafizeni pouzivano, mohou
baterie vydrzet nékolik mésicu az rok a vice). Zjistite to
podle skuteCnosti, ze kontrolka signalizujici pfenos se
nerozsviti, je slaba nebo se rozsviti jen na kratkou dobu.
Pfed kontaktovanim technika zkuste vymeénit baterii za baterii
jiného vysilace, ktery funguje spravné: pokud je anomalie
vyfeSena, jednoduse vymeénte vybitou baterii za baterii
stejného typu.
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Odemykani a ruéni pohyb
Odemknuti zafizeni:
1. zasunte kli¢ (A) a otocte jej o 180 ° doleva nebo dopravs

2.  kfidlo brany Ize nyni ruéné pfesunout do pozadované
polohy.

Zamknuti zafizeni:

1. otocte klicem (A) zpét do plvodni polohy
2. vyjméte kli¢

3. otocte kryt slotu pro kli¢
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PLAN UDRZBY (pieda se koneénému uzivateli)

A

Tento registr musi obsahovat seznam vSech €innosti udrzby, oprav a zmén automatizace. Registr musi byt pfi kazdé praci
aktualizovan a musi byt peclivé ulozen, aby byl k dispozici pro pfipadné kontroly, které mohou vyzadovat pfislusné urady.

Tento registr udrzby musi byt predan novému vlastnikovi automatizace po vyplnéni pfislusnych €asti.

Tento ,registr udrzby“ odkazuje na nasledujici automatizaci:

model S4-BAR - sériové Gislo. ................. - Instalovan na

Soucasti registru udrzby jsou nasledujici pfipojené dokumenty:

1) - Plan udrzby

Podle pfilozeného dokumentu ,Harmonogram udrzby“ musi byt udrzba provadéna v nasledujicich intervalech: kazdych 6

mésicu nebo kazdych 10% ocekavané Zivotnosti z hlediska
jako prvni.

PLAN UDRZBY

Varovani! - Veskeré udrzbarské prace na tomto
systému musi provadét kvalifikovany technicky
pracovnik, plné v souladu s bezpeénostnimi normami
stanovenymi platnymi zakony a bezpecnostnimi
pokyny uvedenymi v kapitole ,,OBECNA
BEZPECNOSTNI OPATRENI“ na adrese zaéatku této
prirucky.

Obecné tento mechanismus zavory nevyzaduje specialni
udrzbu; pravidelné kontroly v pribéhu ¢asu vsak zajisti
ucinnost systému a spravnou funkci nainstalovanych
bezpecnostnich systému. Pfi udrzbé zafizeni pfidanych do
mechanismu zavory postupujte podle ustanoveni
stanovenych v pfislusnych planech udrzby. Obecné plati, ze
doporucujeme provadét pravidelnou kontrolu kazdych 6
mesicl nebo presnéji Ize udrzbu vypodcitat na zakladé
nasledujicich faktor:

- pokud je S-BAR nastaven na vysoké rychlosti; pfi vysokych
urovnich sily nebo s ramenem zatéZzovanym pfislusenstvim
jsou nutné Castéjsi kontroly.

- pro stanoveni poctu cykld pro Gcely udrzby je obecné
nutné odhadnout trvanlivost podle tabulky 4 a naplanovat
zasah alespon kazdych 10% z vyslednych manévrG; napf.
pokud byla Zivotnost 500 000, musi byt udrzba provadéna
kazdych 50 000 cykld.

Varovani! - Vyvazovaci systém je zalozen na pouziti
pruziny. Doba Zivotnosti této pruziny v priiméru
presahuje 500 000 cyklt, ale pro zajiSténi primérené
bezpecnostni rezervy doporuc¢ujeme vyménit pruzinu
pied dosazenim tohoto mnozstvi.

Pamatujte, Ze v pfipadé prasknuti pruziny nebude zavora
splfiovat pozadavek stanoveny v oddile 4.3.4 normy EN
12604: 2000.

Systém vyvazeni zavory musi byt kontrolovan
nejméné dvakrat roc¢né, nejlépe pfi zméné rocniho
obdobi.

Tyto kontroly a vymény musi byt provadény v
naplanovanych intervalech udrzby:

1. odpojte vSechny napéjeci zdroje

cykli manévrovani, v zavislosti na udalosti, ktera nastane

zkontrolujte jakékoli poSkozeni soucasti, které tvori
bariérovy mechanismus, se zvlastnim ddrazem na korozi
nebo oxidaci konstruk&nich €asti; vymeénte vSechny
soucasti, které nedosahuji pozadovaného standardu
zkontrolujte, zda mezi vyvazovaci pakou a vystupnim
hfidelem neni vule. V pfipadé potfeby zcela utahnéte
stfedovy Sroub

zkontrolujte, zda zafizeni pro ruéni odblokovani funguje
spravne

umistéte zavoru do svislé polohy a ovéfit, ze rozte¢
mezi vinutim vyvazovaci pruziny je konstantni bez
jakékoli deformace

bé&hem ruéniho otevirani a zavirani odemknéte a
zkontrolujte spravné vyvazeni zavory a pfipadné
nezadouci prekazky

znovu zafixujte zavoru a provedte testovaci postup.
oveéfte spravnou funkci vSech sou€asnych
bezpecnostnich zafizeni, jednotlivé (fotobuniky, citlivé
hrany atd.). Kdykoli zafizeni zasahne, ,BlueBus” na
fidici jednotce vyda 2 rychlejsi bliknuti pro potvrzeni
rozpoznani.

zkontrolujte spravnou funkci fotobunék nasledujicim
zpusobem: podle toho, zda byl nainstalovan jeden nebo
dva pary fotobunék, je zapotfebi jeden nebo dva bloky z
pevného materialu (napf. dfevéné panely) o rozmérech
70 x 30 x 20 cm . Kazdy blok musi mit tfi strany z
reflexniho materialu (napf. Zrcadlovy nebo leskly bily
natér), jednu pro kazdou dimenzi a tfi strany z
neprihledného materialu (napf. Matna ¢erna barva).
Pro testovani fotobunék umisténych 50 cm od zemé
musi byt blok poloZzen na zem nebo zvySen na 50 cm,
aby se otestovaly fotoburiky umisténé 1 m od zemé.
Pokud se zkouSka provadi na dvojici fotobunék, musi
byt zkuSebni blok umistén pfimo pod stfedem zavory
tak, aby jeho strany o délce 20 cm sméfovaly k
fotobunkam a pohyboval se po celé délce ramene
zavory. Pokud je test provadén na dvou parech
fotobunék, musi byt test nejprve proveden jednotlivé pro
kazdou dvojici fotobunék pomoci 1 testovaciho bloku a
poté opakovan pomoci 2 testovacich blokd. Kazdy
zkuSebni blok musi byt umistén bo¢né ve vztahu ke
stfedu zavory ve vzdalenosti 15 cm a poté se musi
pohybovat po celé délce zavory. Béhem téchto testl
musi byt fotoburikami detekovan testovaci blok v
jakékoli poloze, kde lezi.
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zkontrolujte, zda nedochazi k ruseni mezi fotoburikami a
dalSim vybavenim blokovanim zorného pole mezi dvojici
fotobunék pomoci valce (primér 5 cm, délka 30 cm):
nejdfive posunte valec blizko fotoburiky TX, poté dalsi
do fotoburiky RX a poté do stfedu mezi nimi. Zajistéte,
aby ve vSech pfipadech doslo k aktivaci zafizeni,
prfechodem z aktivovaného stavu do stavu alarmu a
naopak; nakonec se ujistéte, Ze spusti ocekavanou akci
v Fidici jednotce (napfiklad obraceni pohybu pfi
zaviracim manévru).

Ovéreni ochrany proti riziku zvedani: u automatl se
svislym pohybem je nutné zkontrolovat, zda nehrozi
nebezpeci zvedani. Tuto zkousku Ize provést
nasledovné: zavéste 20 kg naklad (napf. pytel s piskem)
do poloviny délky ramen, poté provedte povel k
oteviracimu manévru a zkontrolujte, zda béhem
manévru rameno nepfesahuje vysku 50 cm nad do
uzaviené polohy. Pokud zavora prekro¢€i tuto vysku,
musi byt sila motoru snizena (viz odstavec
,PROGRAMOVANI").

Pokud bylo zabranéno potencialné nebezpeénym
situacim v dlsledku pohybu zavory omezenim sily
narazu, musi byt tato sila zméfena podle normy
EN12445, a pokud je pouzito ovladani ,sily motoru“, aby
systém snizil silu narazu, je nutné vyzkouset razné
upravy, abyste nasli tu, ktera dava nejlepsi vysledky.

Popis provedeného zasahu
(Popis kontrol, sefizeni, oprav, tuprav atd.)

13.

14.

Tabulka SERVISNICH ZASAHU

QP
/\

Kontrola u¢innosti odemykaciho systému: umistéte
zavoru do polohy ,zavieno® a ru¢né odemknéte prevodovy
motor (viz odstavec ,Ruéni odemykani a zamykani
prevodového motoru®), pfi¢emz se ujistéte, ze k tomu
dochazi bez problému. Zkontrolujte, zda ruéni sila pro
pohyb zavory do polohy ,otevieno” nepresahuje 200 N
(pfiblizné 20 kg); sila se méfi kolmo na zavoru a 1 m od
osy otaceni. Nakonec zkontrolujte, zda je kli¢ k ru€nimu
uvolnéni k dispozici pobliz automatizace.

Zkontrolujte systém odpojeni od napajeni:
Zkontrolujte systém odpojeni napdjeciho zdroje: pouzijte
odpojovaci zafizeni a odpojte vSechny dostupné zalozni
baterie; pfi odeslani pfikazu zkontrolujte, zda vSechny
LED diody na Fidici jednotce nesviti a zda zavora
zUstava v klidu. Zkontrolujte u¢innost uzamykaciho
systému, abyste zabranili jakémukoli neumysinému nebo
neopravnénemu pfipojeni.

Tabulka 16

Podpis

technika Podpis majitele

T YES
~_NO

Byly provedeny vSechny faze pfedpokladané v planu udrzby
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