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VSEOBECNE POKYNY A ODPORU-

CANIA TYKAJUCE SA BEZPECNOSTI

VSEOBECNE VYSTRAHY

POZOR! Délezité bezpeénostné pokyny. Dodrzujte
vSetky instrukcie, pretoze nespravna montaz
moze sposobit vazne Skody.

POZOR! Dolezité bezpecnostné pokyny. Na zaru-
¢enie bezpecénosti osob je dolezité dodrziavat
tieto pokyny. Starostlivo si tato priru¢ku odlozte.

Podla najnovSej eurdpskej legislativy musi
realizacia automatizacie splihat harmonizované
normy stanovené Smernicou o strojovych zaria-
deniach, ktora umoziuje deklarovat zhodu auto-
matizacie. Preto vSetky cinnosti slvisiace s
pripojenim do elektrickej siete, s kolaudaciou, s
uvedenim do prevadzky a so servisom vyrobku
musia vykonavat len kvalifikovani a kompetentni
technici.

Aby ste predisli akémukolvek riziku v dosledku
nahodného vynulovania tepelného vypinac¢a, tento
pristroj nesmie byt napajany cez externé spinacie
zariadenie, ako napriklad ¢éasovac, alebo pripo-
jeny k okruhu, ktory je napajany alebo vypinany.

POZOR! Dodrzujte nasledovné vystrahy:

— Pred zacCiatkom montaze skontrolujte “Technické para-
metre vyrobku”, naméa c¢i je tento vyrobok vhodny na
automatizaciu vasho zariadenia. Ak nie je vhodny,
NEVYKONAVAJTE montaz.

— Wrobok nesmie byt pouzivany, kym nebola vykonana
procedlra uvedenia do prevadzky, ako je uvedené v kapi-
tole “Kolaudacia a uvedenie do prevadzky”.

— Pred montazou vyrobku skontrolujte, ¢i vsetky komponenty
a materialy, urcené na pouzitie, su v perfektnom stave a
vhodné na pouzitie.

— Vyrobok nie je urceny na pouzitie osobami (vratane deti) s
obmedzenymi  fyzickymi, zmyslovymi alebo mentalnymi
schopnostami alebo osobami bez primeranych skisnosti a
vedomosti.

— Nedovolte detom hrat sa so zariadenim.

— Nedovolte detom hrat sa s oviadacimi prvkami vyrobku.
Dialkové ovliadace drzte mimo dosahu deti.

— V napdjacej sieti zariadenia pripravte odpéjacie zariadenie
(nie je sUcastou dodavky) s takou vzdialenostou otvorenia
kontaktov, ktora umoziuje Uplné odpojenie za podmienok
Specifikovanych pre kategoriu prepétia lll.

— PocCas montaze zaobchadzajte s vyrobkom opatmne a
chrante ho pred stlacenim, narazom, padom a kontaktom
s akymkolvek druhom tekutin. Zariadenie neumiestiujte do
blizkosti zdrojov tepla a nevystavujte ho otvorenému ohnu.
Uvedené situacie mozu  viest k jeho posSkodeniu,
nespravnemu fungovaniu alebo nebezpecenstvu. Ak
nastane ktorakolvek z uvedenych situacii, okamvzite
preruste montaz a obratte sa na technickd podporu.

— Wrobca nezodpoveda za materialové alebo osobné skody
spbsobené nedodrzanim montaznych pokynov. V takychto
pripadoch sa neuplatiuje zaruka na vady materialu.

— Vazena hladina akustického tlaku emisii A je nizsia ako 70
dB(A).

— Cistenie a udrzbu, za ktorl je zodpovedny pouZivatel, by
nemali vykonavat deti bez dozoru.

— Pred zacatim prac na zariadeni (servis, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od elekiricke] siete a pripadnych batéri,

— Treba wykonavat pravidelné kontroly zariadenia, najméa
kablov, pruzin a konzol, aby sa zistila mozna nerovnovaha
alebo znamky opotrebenia ¢i poskodenia.
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Nepouzivajte zariadenie, ak sa vyzaduje jeho oprava alebo
nastavenie, pretoze pritomnost porich alebo nespravne
vyvazenie mozu viest k vaznym poraneniam.

Obalovy material musi byt Zlikvidovany v sllade s
miestnymi predpismi.

Osoby sa nesmU zdrziavat v blizkosti zariadenia, zatial ¢o
je uvadzané do pohybu pomocou ovladacich prvkov.

Pri vwkonavani manévru treba dohliadat na automatizaciu a
zabezpeCit, aby sa dalsie osoby nedostali k zariadeniu az
do ukoncenia ¢innosti.

Neovladajte vyrobok, ak sa v jeho blizkosti nachadzaju
0soby wykonavajlce prace na automatizaci; pred
vykonanim tychto prac vypnite elekirické napéjanie.

VYSTRAHY TYKAJUCE SA MONTAZE

Pred montazou motora skontrolujte stav vsetkych mecha-
nickych Casti, spravne vyvazenie a uistite sa, ze zariadenie
moze byt spravne manévrovangé.

Uistite sa, ze oviadacie prvky sU umiestnené daleko od
pohyblivych ¢asti, ¢o umozniuje ich bezprostrednd vidi-
telnost. Ak sa nepouziva selektor, ovladacie prvky musia
byt instalované na nepristupnom mieste v minimalnej vyske
1,5 m nad zemou.

AK je otvaraci pohyb riadeny systémom poziamej ochrany,
uistite sa, ze pripadné okna vacsie ako 200 mm zostanu
zatvorené.

Zabrante akémukolvek zachyteniu vymedzi pohyblivymi a
pevnymi Castami pocas vykonavania manévru.

Trvalo umiestnite tabulku alebo etiketu popisujlcu rucny
manéver v blizkosti prvku, ktory tento manéver umoznuje.
Po namontovani motora sa uistite, ze mechanizmus,
ochranny systém a kazdy rucny manéver funguju spravne.

2 POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

M-BAR a2 L-BAR suU clekiromechanické cestné zavory na
rezidencné a priemyselné pouzitie. Kontrolujl otvaranie a zatvaranie
prejazdu.

Tieto zavory su vybavené elektromechanickym pohonom s motorom
24V, systémom elekirického koncového spinaca a moznostou
zabudovania vystrazného majaka do krytu (volitelné prislusenstvo).
Tieto modely mdzu byt namontované ako protilanlé zavory v rezime *
Master-Slave” na pokrytie plochy prejazdu vacsej ako 9 metrov (vid
odsek “Motor v rezime SLAVE".

Riadiaca jednotka je pripravena na zapojenie zariadeni patriacich do
systému Nice Opera a systému pre solame napajanie “ Solemyo”
(vid odsek “ Zapojenie systému na solarnu energiu
Solemyo’.

Zavory funguju vdaka elektrickej energii a v pripade vypadku pridu
(black-out) je mozné wykonat manualne odblokovanie ramena a
otvarat a zatvarat ho rucne. Ako alternativu je mozné pouzit nidzovl
batériu, model PS224 (volitelné prislusenstvo), ktora zaruCuje
wkonanie niekolkych manévrov pocas prvych hodin prerusenia
dodavky elektriny. Ak si 7 elate prediZit tento Sasowy Usek alebo
pocet vykonatelnych manévrov, treba aktivovat funkciu “Stand by”
(vid Tabulku 5).

Zavory sa kombinuju s prislusnymi ramenami, bud jednotlivo alebo v
pére, aby sa dosiahla pozadovana dlzka. \V zavislosti od vybraného
ramena je dostupné rézne volitelné prislusenstvo, ako vidite v
tabulke.

Tabulka 1
DOSTUPNE DOPLNKG
Svetla | Zabradlie
M3BAR |3 m ano |ano - ;
M5BAR 4m g,mo gno gno (1 kus) zlano
5m ano  |ano ano (1 kus) ano
5m 4no | ano ano (2 kusy) ano
M7BAR | 3+3m |4no |ano ano (2 kusy) ano
3+4m |ano |éano - ano
3+4m |ano |éano ano (3 kusy) ano
L9BAR |4+4m |éno |éno ano (3 kusy) ano
4+5m |4ano |éno

Dolezité poznamky tykajlice sa tejto prirucky:

-V tomto navode wyraz “cestna zavora” oznacuje dva produkty
‘M-BAR’" 2 ‘L9BAR".

— Doplnkové zariadenia uvedené v navode sU volitelné.

Akékolvek iné pouzitie ako to, ¢o je tu popisané,
sa povazuje za nevhodné a zakazané!



2.1 ZOZNAM DIELOV, Z KTORYCH SA VYROBOK
SKLADA

Na “Obrazku 1’ su znazormené hlavné cCasti, z ktorych sa sklada
zariadenie M/L-BAR.

e )

NG J
A Drziak ramena

B Skrina prevodového motora

(o Kryt

D Riadiaca jednotka

E Rameno

F

KIU¢ pre odblokovanie/zablokovanie

3.1 PREVIERKY PRED MONTAZOU

Montaz zariadenia musi vykonat kvalifikovany
personal v silade so zakonmi, normami a prav-
nymi predpismi a v sulade s tymto navodom.

Pred montazou vyrobku vykonajte nasledovné:

— Skontrolujte stav dorucenia.

— Uistite sa, Zze vsetky materialy, ktoré budl pouZité, s v perfekt-
nom stave a vhodné na zamyslané pouzitie.

— Uistite sa, ze je mozné dodrzat vsetky obmedzenia pouzitia,
uvedené v odseku “Obmedzenie pouzitia vyrobku’.

— Uistite sa, ze zvolené miesto montaze zodpoveda celkovym
rozmerom vyrobku (vid “Obrazok 3").

— Uistite sa, ze povrch, na ktory ma byt zavora instalovana, je pevny
a zaruCuje stabilni montaz.

— Uistite sa, ze miesto, kde ma byt wrobok namontovany, nemdze
byt zaplavené. Ak je to potrebné, namontujte vyrobok v spravnej
vyske nad zemou.

— Uistite sa, ze priestor okolo zavory umoznuje jednoduché a
bezpecné vykonanie manualneho manévru.

— Uistite sa, 7ze na drahe ramena nie sU Ziadne prekazky, ktoré by
monhli branit manévru otvorenia a zatvorenia.

— Uistite sa, ze kazdé zariadenie, ktoré sa ma inStalovat, je na
bezpecnom mieste a chranené pred nahodnym narazom.

— Uistite sa, ze  upevnovacie body roznych zariadeni sU na
miestach chranenych pred narazmi a ze montazne plochy su
dostatocne pevné.

— Neponarajte diely automatizacie do vody alebo inych kvapalin.

— WWrobok neumiestiujte do blizkosti plamenov alebo zdrojov tepla,
v potencialine vybusnom prostredi, obzviast kyslom alebo slanom.
Toto méze vyrobok poskodit a sposobit poruchy alebo nebezpec-
né situacie.

— Riadiacu jednotku pripojte do siete elektrického napajania vyba-
venej uzemnenim.

3.2 OBMEDZENIE POUZITIA VYROBKU

Pred montazou zariadenia je potrebné:

— Skontrolovat, ze vsetky hodnoty uvedené v kapitole “TECHNIC-
KE PARAMETRE" s( kompatibiné so zamyslanym pouZitim.

— Skontrolovat, ¢i predpokladana trvécnost (vid odsek ‘Zivotnost
vyrobku’ je v sUlade s planovanym pouzitim.

— Skontrolovat, ¢i je mozné dodrzat vSetky obmedzenia, podmienky
a vystrahy uvedené v tejto prirucke.

3.2.1 Zivotnost vyrobku

Zivotnost je priemerna ekonomické trvacnost wrobku. Zivotnost
zariadenia zavisi vo velke] miere od ukazovatela obtiaznosti
manévrov, Cize suctu vSetkych faktorov ovplyvrujdcich opotre-
bovanie vyrobku.

Ak chcete odhadnut zivotnost vaSej automatizacie, postupuite
nasledovne:

1. Spocditajte hodnoty poloziek v “Tabulke 2", ktoré sa tykaju
podmienok instalacie.

2. V grafe na “Obrazku 2’ vedte zvislU Ciaru od vyznacene
hodnoty k priesecniku s krivkou. Z tohto bodu vedte vodo-
rovnu Ciaru k prieseCniku s Ciarou “cykly manévrov’. Stano-
vena hodnota je odhadovana zivotnost vasho wyrobku.

Zivotnost uvedend v grafe sa da dosiahnut, len ak bude prisne
dodrziavany plan servisu, vid kapitolu “SERVIS VYROBKU'.
Zivotnost wrobku sa odhaduje na zaklade projektovych vypoctov a
vysledkov skusok, wykonanych na prototypoch. Preto je to len
odhad a nepredstavuje ziadnu zaruku skutocnej trvanlivosti vyrobku.

Priklad vypocétu zivotnosti: M5BAR s mobilnou oporou,
stupen rychlosti 3 a brzdenie

V “Tabulke 2" sU pre tento typ instalacie uvedené “ukazovatele
obtiaznosti”: 10% (‘Mobilna opora”), 10% (“Stupen rychlosti 3") a
10% (“Brzdenie”).

Tieto ukazovatele treba spocitat, aby ste ziskali celkovy ukazovatel
obtiaznosti, ktory je v tomto pripade 30%. Na zaklade ziskanej
hodnoty (30%) zistite v grafe ‘na vodorovnej osi (‘ukazovatel
obtiaznost”) prislusnd hodnotu “ cyklov manévrov’, ktoré bude
vyrobok schopny vykonat pocas jeho prevadzky = priblizne 550.000
cyklov.

Tabulka 2

Ukazovatel obtiaznosti

M3BAR | M5BAR| M7BAR | L9BAR
Zalamovaci kib (XBA11) |20 15 -
Stupen rychlosti 3 15 10 15 15
Stupen rychlosti 2 0 0 10 10
o R L L
zPrAell;u:?g‘; manévru 10 10 15 15
Mobilna opora (WA12) - 10 10 10
Stupen sily 5 alebo 6 10 10 10 10
Stupen sily 4 alebo 5 5 5 5 5
Pritomnost soli 10 10 10 10
e e O O O
Zabradlie - 5 5 5
Teplota prostredia
vysSia ako 40° a nizSia |5 5 5 5
ako di 0° C
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3.3 IDENTIFIKACIA A CELKOVE ROZMERY

Celkové rozmery a etiketa (A), ktora umoznuje identifikaciu vyrobku,
sU uvedené na “Obrazku 3"
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3.4 PRIJEM VYROBKU
VSetky prvky, ktoré sa nachadzajl v baleni vyrobku, sU uvedené
nizsie.

e ™

Cestnéa zavora so zabudovanou riadiacou jednotkou

Drziak a kryt ramena

2 krabicky fotobuniek

Hiinlkkova vystuha dl. 300 mm (en u M3BAR, M5BAR,
M7BAR)

Pevna zaslepka ramena, 2 konektory pre ochrannd narazovu
gumu, 2 konektory bez ochrannej narazovej gumy.

Kltice pre rucné odblokovanie a zablokovanie ramena, klice
k zamku krytu, drobny kovovy material (skrutky, podlozky
atd.)

Zakladova platna

4 upevnovacie kotvy

Hiinlkova vystuha dl. 700 mm (len u LOBAR)

T m OOW)»

= )



3.5 PRIPRAVNE PRACE PRED MONTAZOU
Obréazok zobrazuje priklad instalacie automatizacie s komponentmi Nice.

-

J

G
A Fotobunky )
B Fotobunky na stipiku
C Klucovy selektor
D Zavora
Tabulka 3
DARA R R ABLO
Identifikator Parametre kabla
Kabel NAPAJANIA MOTORA
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Maximalna dizka 30 m [poznamka 1]
Kabel BLUEBUS
2 1 Kébel 2 x 0,6 mm?
Maximalna dizka 20 m [poznamka 2]
Kébel KLUCOVEHO SELEKTORA
3 2 kable 2 x 0,25 mm?’ [poznamka 3|

Maximalna dizka 30 m

Dalsie kable

Kabel VSTUPU OPEN
1 kabel 2 x 0,25 mm?
Maximalna dizka 30-m

Kabel VSTUPU CLOSE
1 kabel 2 x 0,25 mm?
Maximalna dizka 30 m

Kabel MAJAKA [poznamka 4]
1 kabel 2 x 0,6 mm?
Maximalna dizka 30 m

Kébel ANTENY
1 koaxiélny kabel typ RG58
Maximalna dizka 15 m; odporiicana < 5 m

Kabel KONTROLKY OTVORENEHO RAMENA
[poznamka 4/

1 kabel 2 x 0,5 mm?

Maximalna dizka 30 m

Kabel SVETIEL RAMENA [poznamka 4]

Kabel MASTER/SLAVE
1 kabel 3 x 1 mm?
Maximalna dizka 20 m

Horeuvedené komponenty su

rozmiestnené podla typicke] a

zauzivanej schémy. Pomocou schémy na “Obrazku 5" urCte
pribliznt polohu, v ktorej bude inStalovany kazdy predpokladany
komponent instalacie.

Poznamka 1

Poznamka 2
Poznamka 3

Poznamka 4

Ak je napajaci kabel dihsi ako 30 m, treba pouzit
kabel s vacsim prierezom (3 x 2,5 mm?) a v blizkost
automatizacie musi byt dodatocné bezpecnostné
uzemnenie.

Ak je kabel BlueBus dihsi ako 20 m, ale max. 40 m,
treba pouzit kabel s vacsim prierezom (2 x 1 mm?2).
Tieto dva kable mdzu byt nahradené jedingm
kablom 4 x 0,5 mm?.

Pred pripojenim skontrolujte, Ci je vystup progra-
movany pre pripojené zariadenie (vid kapitolu
‘PROGRAMOVANIE").

& Pouzité kable musia byt vhodné do prostredia, v
ktorom sa vykonava montaz.

Pocas ukladania potrubnych vedeni elektrickych
kablov je potrebné vziat do uvahy, ze v désledku
mozného nahromadenia vody v derivaénych
krabiciach, potrubia moézu sposobif konden-
zaciu v riadiacej jednotke a poskodit elektrické

obvody.

Pred zacatim montaze pripravte elektrické

kable, potrebné pre vasu instalaciu, v sulade
s “Obrazkom 5” a udajmi v kapitole “TECHNICKE
PARAMETRE”.



3.6 NASTAVENIE ZAVORY

Zavora opusti fabriku s nasledovnym nastavenim:

— Vyvazovacia pruzina namontovana na pravej strane, selektor
instalacie na pravej strane, ukotvena v predbeznych otvoroch.
Zatvaraci manéver ramena je viavo.

Tieto nastavenia sU nepovinné, preto by ste mali skontrolovat, ¢i ich

netreba zmenit;

— Ak planujete instalovat jedno pridavné zariadenie: v
stibci “A” na “Obrazku 6’ nijdite vas model zavory, dizku
ramena a zariadenie, kioré chcete domontovat na rameno.
V&imnite si prislusné pismeno a Cislo zodpovedajlice otvorom, do
ktorych ma byt pripevnena pruzina.

— Ak planujete instalovat viac pridavnych zariadeni: v
stioci ‘B’ na “Obrazku 6’ najdite vas model zavory, dizku
ramena a typ a pocet zariadeni, ktoré chcete domontovat na
rameno. Spocitajte Cisla v zatvorkach pri jednotlivych wybranych
zariadeniach a vyslednu sumu pouzite na precitanie v dolnej Casti

stioca “B” pismena a &isla zodpovedajlcich otvorom, do ktorych
ma byt pripevnena pruzina.

— Ak sa ma rameno zatvarat na pravej strane motora:
bude potrebné presundt svorku pruziny do jedného z otvorov na
druhom ramene vyvazovej paky.

-
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1.  Spoditaite Cisla v zétvorkach,

uvedené v stipci, pricom si
wyberte len tie, ktoré sa tykajl
inStalovanych zariaden.

Potom wyslednd sumu pouzite
na urCenie dier pre upevnenie
pruziny.




Aby ste presunuli hak vyvazovace] pruziny do iného otvoru, ako je
nastavené vo vyrobe, postupuijte nasledovne:
1. Odstrante homy kryt (A) zavory.

2. Odskrutkujte dve skrutky zaistujuce dvere skrinky.

3. Na uvolnenie napatia vyvazovace] pruziny:
— pre M-BAR uvolnite maticu (B) a ru¢ne otocte pruzinu (C)
v smere hodinovych ruciciek;
— pre L-BAR otocte maticu (B) v smere hodinovych ruciciek.

~

M3BAR-M5BAR-M7BAR

J

~
M3BAR-M5BAR-M7BAR

L9BAR




Odstrante pruzinu z perforovanej platne, umiestnenej v spod-
nej Casti zavory.

~

M3BAR-M5BAR

M7BAR-L9BAR
~

d

J

J

Ak chcete nastavit manéver zatvarania ramena na pravej

strane zavory, odblokujte motor (vid odsek ‘Ruéné
odblokovanie a zablokovanie motora’), a ofocCte
vyvazovaciu paku o 90°,

~

0

7. Pouzite “Obrazok 6’ na identifikaciu novych otvorov, v kto-
rych by mali byt zahaknuté oba konce pruziny.

8. Zaistite pruzinu k perforovanej platni, umiestnenej v spodnej
Casti zavory.

e N
M3BAR-M5BAR

NG J
9.  Upevnite oko pruziny k vyvazovej péake, skrutku zatiahnite na
doraz.
~
M3BAR-M5BAR-M7BAR
L9BAR
\
\_ J

10. Ak bol predtym motor odblokovany, znovu ho zablokujte.



3.7 MONTAZ POHONU

& Nespravna montaz moze viest k vazZnemu
zraneniu osdb, ktoré vykonavaju pracu a ktoré
budu zariadenie pouzivat.

Pred zac¢atim montaze automatizacie by sa mali
vykonat pociatoéné kontroly, popisané v odse-
koch “Previerky pred montazou“ a “Obme-
dzenie pouzitia vyrobku*.

Ak uz existuje oporna plocha:
1. Otvorte skrinku zavory.

4 . )

(. J

2. Zavoru postavte na montéazny povich a oznacte miesta, kde
budd wyvrtané diery.

4 I
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Presunte zavoru a vyvitajte diery v naznacenych bodoch.
Vlozte 4 expanzné kotvy, ktoré nie su stucastou dodavky.
Dajte zavoru do spravnej polohy a upevnite ju prislusnymi
maticami a podlozkami, ktoré nie su sUcastou dodavky.

aro

10

- J

Ak este neexistuje oporna plocha:
1. \Wkonajte wkop zakladu, do ktorého sa umiestni zakladova
platna.

Poznamka Montézny povrch musi byt dokonale rovny a hladky.
AK je povrch betdnovy, musi mat hrdbku najmenej
0,15 m a musi byt primerane zosineny zeleznymi
vystuznymi tyGami. Objem betdnu musi byt vacsi
ako 0,2 m® (hrubka 0,25 m zodpoveda 0,8 m?, tj.
stvorcova zakladna s rozmermi priblizne 0,9x0,9 m).
Upevnenie na beton sa mbze byt vwkonat pomocou
4 expanznych kotiev, vybavenych skrutkami 12MA,
ktoré odolaju zatazeniu tahom najmenej 400 kg. Ak
je montazny povrch z iného materialu, musi sa
vyhodnotit jeho konzistencia a skontrolovat, ¢i 4
upevnovacie body dokazu odolat zatazeniu najmenej
1000 kg. Na upevnenie pouzie skrutky 12MA.

2. Pripravte prechodky pre elektrické kable.

3. Na zakladovu platnu pripevnite Styri kotvy (A) a na kazdu z
nich polozte jednu maticu a jednu podlozku (dodané) zhora a
zdola platne.

Spodna matica sa musi dotiahnut az na koniec
zavitovej Casti.

@
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4. \Wlejte betdén a predtym, ako zacne tuhnit, polozte nan
zakladovU platnu zarovno s povrchom, rovnobezne s rame-
nom a v perfekinej vodovahe.

Otvorte skrinu zavory (‘Obrazok 8').
Postavte zavoru do spravnej polohy a pripevnite ju skrutkami
a podlozkami, ktoré sa predtym odstranili (‘Obrazok 17”).

5. Pockajte na Uplné stvrdnutie betdnu; obycajte to trva aspon
dva tyzne.

6. 70 zakladovych kotiev odstrarite Styri homé matice a podlozky
(B).

7.

8.

3.8 MONTAZ RAMENA

Ak chcete namontovat rameno zavory, postupujte nasledovne:
1.  Zasunte dva koliky (A) do prisludnych dréZok na vystupnom
hriadeli motora.

4 N
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2. Umiestnite drziak (B) na vystupny hriadel motora a otocte ho
do polohy “vertikéline rameno”.

3.  Upevnite drziak pomocou prislusnych skrutiek a otvorenych
podloziek grower; zatiahnite ich na doraz.

~

J

U ramien, ktoré su zlozené z dvoch casti, musi
byt k zavore pripevnena kratsia ¢ast ramena.

Nasadte kryt (€) drziaka a upevnite ho pomocou 6 dodanych
skrutiek; skrutky nechajte uvolnené.

~

J/

G

5. Zasunte hlintkkovd wystuhu (D) z kratSej strany ramena a
zaistite ju dodanou skrutkou.

-
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Len pre ramena zloZzené z dvoch ¢éasti: Viozte
univerzalnu spojku (E) do volnych koncov dvoch ramien a
spravne zarovnajte otvory; odskrutkujte rovnako tri skrutky
spojky tak, aby zostala upevnena vo vnUtri ramien.

~

J

Jemne namazte olejom hlinkove rameno na oboch stranéch.

Po celej dizke ramena nasunte do Strbin kusy ochrannej
gumy (F) striedavo s prislusnymi spojkami (G); guma moze
vyCnievat asi 1 cm z konca ramena.

~

12

9. Umiestnite  zaslepku ramena (H) a upevnite ju dvomi
skrutkami.

10. \Viozte a upevnite dve zaslepky ochrannej gumy (1),

4 N

J

11. VoZte kompletné rameno do krytu drziaka (J) a posurite ho
na doraz.

12. Sino zatiahnite 6 skrutiek drziaka, ktoré boli predtym priskrut-
kované k drziaku.

4 )

- J

Po zloZeni ramena a ochrannej gumy je délezité
inStalovat na rameno vsetky dalSie pridavné
zariadenia, ak su predvidané. Informacie o ich
montazi najdete v prisluSsnych navodoch.



3.9 RUCNE OPBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE
KONCOVYCH SPINACOV

Ak chcete nastavit koncové spinace, postupujte nasledovne:

1.  Odblokujte motor pomocou Specidineno Kllica (pozr odsek
‘Rucéné odblokovanie a zablokovanie motora“).

2.  \Wkonajte Uplny manéver otvorenia a zatvorenia ramena v
manualnom rezime.

3. Pomocou skrutiek mechanickych koncovych dorazov (A - B)
nastavte horizontalnu polohu ramena, ked je zatvorené, a
vertikalnu polohu, ked je otvorené.

4 )

\ )
4. Po dokonceni nastavenia dobre dotiahnite matice.

3.10 VYVAZENIE RAMENA

Procedlra vyvazenia ramena umoznuje najst optimalnu rovnovahu
medzi celkovou hmotnostou ramena s pridavnymi zariadeniami,
ktoré su na nom namontované, a protilanlou silou, posobiacou v
dosledku napéatia vyvazovacej pruziny.

Na kontrolu napnutia pruziny vykonajte nasledovné kroky.

Pre modely M-BAR (“Obrazok 28”)

1.  Odblokujfte motor pomocou Specidlneho Kllica (pozr odsek
‘Rucéné odblokovanie a zablokovanie motora“).

2. Rameno posunte rucne do polovice zdvinu (45°) a nechajte
ho v tejto polohe.

3. Ak sa rameno zacne dvihat, znizte napétie pruziny (A) jej
rucnym otacanim v smere hodinovych ruciciek. Naopak, ak
rameno zacne Kklesat, zvyste napétie pruziny jej rucnym
otacanim proti smeru hodinovych ruciciek.

Poznamka Hodnota newyvazenosti je prijatelna, ak sila potrebna
na pohyb ramena pocas otvarania, zatvarania a vo
vSetkych ostatnych polohach je mensia alebo rovna
polovici nominalnej hodnoty. Potrebna sila je teda asi
1,6 kg pre M3, 3,5 kg pre M5, 4,5 kg pre M7. Sila
sa meria kolmo na rameno vo vzdialenosti 1 m od
osi otaCania.

-

J

4.  Opakujte vyssie popisané operacie a rameno nastavte aj pod
uhlom priblizne 20° a 70°. Ak rameno zostane nehybné vo
svojej polohe, znamena to, Ze jeho vyvazenie je spravne;
miema nerovnovaha je prijatelna, ale rameno sa nikdy nesmie
prilis pohybovat.

5.  Odskrutkujte maticu (B), aby ste zaistili vyvazovaciu pruzinu.

6.  Zablokujte motor.

Pre modely L-BAR (“Obrazok 29”)

1.  Odblokujte motor pomocou $pecidineho kitic¢a (pozr odsek
‘Rucné odblokovanie a zablokovanie motora").

2. Rameno posunte ru¢ne do polovice zdvihu (45°) a nechajte
ho v tejto polohe.

3. Ak sa rameno zaéne dvihat, znizte napétie pruziny otaéanim
matice (C) v smere hodinovych ruciciek. Naopak, ak rameno
zacne klesat, zvyste napétie pruziny otacanim matice (€) proti
smeru hodinovych ruciciek.

- ' J

Poznamka Hodnota nevyvazenosti je prijatelng, ak sila potrebna
na pohyb ramena pocas otvarania, zatvarania a vo
vSetkych ostatnych polohach je mensia alebo rovna
polovici nominalnej hodnoty. Potrebna sila je teda asi
6,5 kg. Sila sa meria kolmo na rameno Vo

vzdialenosti 1 m od osi otacania.
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4. Opakujte vySsie popisané operacie a rameno nastavte aj pod
uhlom priblizne 20° a 70°. Ak rameno zostane nehybné vo
svojg] polohe, znamena to, ze jeho vyvazenie je spravne;
mierna nerovnovaha je prijatelna, ale rameno sa nikdy nesmie
prilis pohybovat.

5.  Zablokujte motor.

3.11 RUCNE ODBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE
MOTORA

Motor je vybaveny mechanickym odblokovacim systémom, ktory

umoznuje manualne otvaranie a zatvaranie ramena.

Tieto manuélne operéacie by sa mali vwkonat v pripade vypadku

napajania, poruchy alebo pocas montaze.

Pre vykonanie odblokovania:

1. Zasunte a otocte KIUC (A) o 180° dolava alebo doprava.
-

L

NG J
2.  Teraz mozete rucne posundt rameno do zelangj polohy.

Pre vykonanie zablokovania:

1.  Otocte KIUG (A) spét do wchodiskovej polohy.
2.  \Atiahnite KIUC.

14

Premiestnenie cylindrickej vlozky zamku na opac¢nu

stranu motora:

1.  Zasunte a otodte kiu¢ (A) o 180° v smere hodinovych
ruciciek.

2.  Zvnutra skrine potiahnite dole pruzinu v tvare “U’ (B), ktora
blokuje vioZku zamku.

3.  \Wtiahnite Viozku (€) smerom von zo skrine.

-

D

0

Z
J

Na druhej strane skrine odstrante gumenu zaslepku a do
otvoru zasunte viozku zamku.
Zvnutra skrine zatlacte zdola nahor pruzinu v tvare “U" pre
zablokovanie viozky zamku.
Otocte Kluc (A) spat do vychodiskove] polohy.
Vytiahnite KIUC.

1 -

Nog k-



4 ELEKTRICKE ZAPOJENIA

4.1

AN

N

Pre vykonanie elektrickych zapojent:
Odstrante hormny kryt (A) zavory.

1.

POCIATOCNE PREVIERKY

VsSetky elektrické zapojenia by sa mali vykonat
bez pritomnosi sietového napajania a s
odpojenou nidzovou batériou (ak je pritomna v
automatizacii).

Zapojenia mozZe vykonavat
personal.

iba kvalifikovany

P O D

PrevieCte elekirické kable dovnltra zavory k favému boku,
tahajte ich od zakladne smerom k riadiacej jednotke.
PrevleCte kabel napajania cez kablovl priechodku a zapojte
ho na 3-polovi svorku s poistkou.

Utiahnutim skrutky zaistite kablovU priechodku.

4 N
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5.

Wkonajte zapojenia ostatnych kablov podla elekiricke;
schémy na “Obrazku 34’. Na ulahcenie tejto operéacie je
mozné svorky vybrat.
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4.2 SCHEMA A

POPIS ZAPOJENI

4.2.1 Schéma zapojeni
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4.2.2 Popis zapojeni
Tabulka 4
Svorky Popis
Vystup pre vystrazné svetlo “Svetla ramena”; mézete pripojit signalizacné zariadenia 24 V / max. 10 W.
LIGHT Vystup je mozné naprogramovat g pre iné funkcie (vid kapitolu “PROGRAMOVANIE’) alebo konfigurovat pomocou
programatora Oview.
VWystup pre vystrazné svetlo; mdzete pripojit Ziarovky 12V / max. 21 W alebo majak Nice ELDC alebo WLT.
FLASH Wystup je mozné naprogramovat a pre iné funkcie (vid kapitolu “PROGRAMOVANIE’) alebo konfigurovat pomocou
programatora Oview.
Vystup “Kontrolka otvoreného ramena’; moézete pripojit signalizacnd ziarovku 24V / max. 10 W.
OGl Wystup je mozné naprogramovat a pre iné funkcie (vid kapitolu “PROGRAMOVANIE’) alebo konfigurovat pomocou
programatora Oview.
Na tUto svorku mobzete zapojit kompatibilné zariadenia. VSetky su pripojené paralelne len s dvomi vodicmi, cez ktoré su
BLUEBUS napéjané a ktoré vysielaju komunikacné signaly do riadiacej jednotky.
Blizsie informéacie o BlueBUS najdete v odseku ‘BlueBUS”.
Vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo zastavia prebiehajici manéver. Pomocou vhodnych pripojeni je mozné na vstup
STOP zapojit kontakty typu “Normalne zatvorené”, “Normalne otvorené” alebo zariadenia s konstantnym odporom.
Blizsie informéacie o STOP najdete v odseku “Vstup STOP”.
SbS Vstup pre zariadenia, ktoré oviadaju pohyb v rezime Krok-za-krokom; mézete pripojit kontakty typu “Normélne otvorené”.
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ELEKTRICKE ZAPO

Svorky

Popis

OPEN Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju len pohyb otvorenia; mozete pripojit kontakty typu “Normélne otvorené”.
CLOSE Vstup pre zariadenia, ktoré oviadaju len pohyb zatvorenia; modzete pripojit kontakty typu “Normalne otvorené”.
Vstup pre zariadenia, ktoré oviadaju pohyb v rezime Krok-za-krokom s vysokou prioritou, ktoré spustia automatizaciu, aj
HP Sbs . o o . )
ked je v zablokovanom stave; mézete pripojit kontakty typu “Normalne otvoreng”.
ANTENNA Vstup pre pripojenie antény radiového priimaca; anténa je zabudovana v majakoch Nice ELDC.
Wstup sa pouziva na pripojenie karty vystrazného led-svetla (XBA7) alebo karty led-semaforu (XBA8). Okrem toho vydava
INTERNAL LIGHT | diagnostické zablesky.
Mobze sa programovat, vid kapitolu “PROGRAMOVANIE”.
Vstup typu “Normalne otvorené” pre zapojenie detektora kovovej masy.
LOOP1 Prevadzkové rezimy spojené s tymto vstupom je mozné zmenit pomocou programatora riadiace] jednotky (vid odsek
‘Loop detector’).
Vstup typu “Normalne otvorené” pre zapojenie detektora kovovej masy.
LOOP2 Prevadzkové rezimy spojené s tymto vstupom je mozné zmenit pomocou programétora riadiacej jednotky (vid odsek

‘Loop detector’).

MASTER-SLAVE

Vstup pre zapojenie dvoch zavor v rezime Master-Slave (vid odsek “Motor v rezime SLAVE’).

SAFETY

Vstup typu “Normalne zatvorené” pre zapojenie kontaktu “Otocné rameno” (volitelné prislusenstvo).

V pripade zmeny programovania vystupov skontrolujte, i je pripojené zariadenie vhodné pre zvoleny typ

napatia.

5 KONECNA PREVIERKA A SPUSTENIE

5.1 VYBER SMERU

5.2 PRIPOJENIE NAPAJANIA

& Pripojenie napajania musi vykonat skiseny a
kvalifikovany pracovnik s pozadovanymi nalezi-
tostami a pri plnom respektovani zakonov,
noriem a nariadeni.

V zavislosti od polohy, v akej je namontovany motor, zvolte smer

otvaracieho manévru.

Prepinac nastavte nasledovne:

— v polohe DX, ak je pruzina zavesena vpravo od vyvazovacej paky
(vyrobné nastavenie);

— v polohe SX, ak je pruzina zavesena viavo od vyvazovacej paky.
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Riadiaca jednotka by mala byt pripojena na elekirické vedenie
vybavené uzemnenim. Nainstalujte zariadenie pre odpojenie zo siete
s takou vzdialenostou otvorenia kontaktov, ktora zarucuje Uplné
odpojenie za podmienok platnych pre kategoriu prepétia Il alebo
inStalujte zastrCkovy systém.

lhned po zapnutl napajania vyrobku sa odporica vykonat niekolko
jednoduchych previerok:

1.  Skontrolujte, ¢i sa rozsvieti disple].

2. Skontrolujte, ¢i blikaju kontrolné diody na fotobunkach (na TX
aj na RX); typ zableskov nie je dolezity, pretoze zavisi od inych
faktorov.

3. Skontrolujte, ¢i zariadenie zapojené na vystup FLASH alebo
led-majak XBA7 sU zhasnuté (s vyrobnym nastavenim).

Ak tomu tak nie je, okamzite vypnite napajanie riadiacej jednotky a
starostlivo skontrolujte elektrické zapojenia.

Dalsie informécie, potrebné k hladaniu a diagnostike pordch, su
uvedené v odseku ‘RieSenie problémov’.

5.3 NACITANIE ZARIADENI
Po pripojeni napajania musi riadiaca jednotka nacitat zariadenia
pripojené na vstupy “BlueBUS” a “STOP”.

Faza nacitania zariadeni sa musi vykonat aj
vtedy, ked riadiaca jednotka nema ziadne
pripojené zariadenie.
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Spustite procedlru aktivaciou parametra Set 1
‘PROGRAMOVANIE").

Faza nacitania pripojenych zariadeni sa moze kedykolvek zopakovat,
aj po instalacii, napriklad ak je potrebné pridat dalSie zariadenie.

(Vid" kapitolu

5.4 NACITANIE POLOH
MECHANICKYCH DORAZOV

Po nacitani zariadeni musite vykonat nacitanie poldh mechanickych
dorazov (maximalne otvorenie a maximalne zatvorenie).
Na tento Ucel:

1. Odblokujte motor pomocou specialneho Klica (pozri odsek
‘Ruc¢né odblokovanie a zablokovanie motora"“).
Rameno posunte ru¢ne do polovice zdvinu (45°) a nechajte
ho v tejto polohe.

Zablokujte motor.

Spustite proceddru vyhladavania poldh aktivaciou parametra
Set 2 (vid kapitolu “PROGRAMOVANIE").

Pocas vykonavania manévrov sa uistite, ze vyvazovacia paka
sa zastavi na mechanickych koncovych dorazoch. V opac-
nom pripade zastavte postup stlacenim enkodera (A),
nastavte mechanické dorazy koncového spinaca a zopakujte
proces od zaciatku.

a s BN

AN

5.5 KONTROLA POHYBU RAMENA

Po nacitani poloh musite vykonat niekolko manévrov pre kontrolu
spravneho pohybu ramena.

4 )

(3¢

Neprerusujte prebiehajice manévre: v takom
pripade bude potrebné zopakovat cely proces
od zaciatku.

— g —

—W—
Stop

g

Bluebus
oGl F

Flash -ﬁ-

= 2A

&

Open A J [ V Close
Light -C)- SX Dx}
- J

Na tento Ucel:

1. Stlacte tlacidlo [Open A] na oviadanie manévru “Otvor”;
skontrolujte, ¢i rameno zacina spomalovat pred dosiahnutim
otvorenej polohy.

2. Stlacte tlacidlo [Close VW] na ovlddanie manévru “Zatvor’;
skontrolujte, ¢i rameno zac¢ina spomalovat pred dosiahnutim
zatvorenej polohy.
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Pocas manévru skontrolujte, ¢i led-majak, ak je pritomny,
blika v cykloch: 0,5 s rozsvieteny a 0,5 s zhasnuty.

Vykonajte niekolko manévrov otvorenia a zatvorenia, aby ste
odhalili pripadné vady montaze a nastavenia alebo iné
anomaélie, napriklad body zvySeného trenia.

»

5.6 ZAPOJENIE DALSICH ZARIADENI

Ak potrebujete napajat externé zariadenia, napriklad radiovy prijimac
alebo podsvietenie klicového selektora, je mozné Cerpat napajanie
tak, ako je uvedené na obrazku.

Napajacie napétie je 24 V== -30% + +10% s minimanym dostup-
nym prudom 500 mA.

4 )

(37] -

() (+)

HP SbS
o~~— -t Master
24v Slave
Close =
Loop1 Loop2
- J

6 KOLAUDACIA A UVEDENIE
DO PREVADZKY

Toto sU najdolezitejsie fazy pocas realizacie automatizacie, ktorych
cielom je rucit ¢o najvyssiu bezpecnost zariadenia. Skiska sa moze
tiez pouzivat na pravidelnl previerku stavu zariadeni, ktoré tvoria
automatizaciu.

Fazy kolaudacie a uvedenia automatizacie do
prevadzky musi vykonat kvalifikovany a skiseny
pracovnik, ktory musi prevziat zodpovednost za
rozhodnutie, ktoré skusky sa musia vykonat na
kontrolu rieSeni prijatych v suvislosti s pred-
chadzanim moznym rizikdm, a na kontrolu
splnenia poziadaviek zakonov, noriem a nariadeni:
najma poziadaviek normy EN 12445, ktora urcuje
skiSobné metédy pre automatizacie bran.

Pridavné zariadenia sa musia podrobit Specialnej skiske z hladiska
funkcnostl a spravnej spoluprace s riadiacou jednotkou. Precitajte si
pokyny K jednotlivym zariadeniam.

6.1 KOLAUDACIA

Na vykonanie kolaudéacie:

1. Skontrolujte, ¢i sU spinené podmienky uvedené v_kapitole
‘VSEOBECNE POKYNY A ODPORUCANIA TYKAJU-
CE SA BEZPECNOSTI".

2. Skontrolujte spravne vyvazenie ramena (vid odsek “Vyvaze-
nie ramena").
3. Skontrolujte spravne fungovanie ru¢ného odblokovania (vid

odsek “Ruéné odblokovanie a zablokovanie motora“).

4. Pomocou oviadacich zariadeni (vysielac, ovladacie tlacidlo,
klicovy selektor atd.) skuste otvorit, zatvorit a zastavit rameno
a uistite sa, ze pohyb je v sllade so zamystanym. Odporica
sa vykonat niekolko sklsok na posudenie pohybu ramena a
zistenie pripadnych chyb montaze, nastavenia a miest, ktoré
su obzviast vystavené treniu.



Postupne skontrolujte  spravnu ¢innost  vsetkych  bezpec-

nostnych zariadeni (fotobunky, citlivé hrany atd'.).

Skontrolujte  spravne  fungovanie fotobuniek nasledovnym

spbsobom:

— V zavislosti od toho, ¢i boli nainstalované jeden alebo dva
pary fotobuniek, treba si pripravit jeden alebo dva hranoly z
pevného materialu (napr. drevené) s rozmermi 70x30x20
cm. Kazdy hranol musi mat tri steny, jednu pre kazdy
rozmer, z reflexnéno materialu (napr. zrkadlo alebo leskly
lak) a tri steny z matného materialu (napr. natreté matnou
Clernou farbou). Aby bolo mozné otestovat fotobunky
umiestnené 50 cm nad zemou, oprite hranol o podlahu; pri
teste fotobuniek vo vyske 1 m nad zemou zdvihnite hranaol
do vysky 50 cm.

— V pripade skusky jedného paru fotobuniek musi byt
skusobné teleso umiestnené presne pod stredom ramena,
pricom strany s dlzkou 20 cm musia byt obratené smerom
k fotobunkam, a postvané po celej dizke ramena.

~

— V pripade skusky dvoch parov fotobuniek musite
najprv  urobit skusku zviast pre kazdy par s pouzitim
jedného sklsobného telesa, a potom ju zopakovat s
dvomi skusobnymi telesami; kazdé skusobné teleso by
malo byt umiestnené bokom od stredu ramena vo
vzdialenosti 15 cm, a potom sa musi postvat po celej
dlzke ramena.

— Pocas tychto skiusok musi byt skusobné teleso deteko-
vané fotobunkami bez ohladu na to, v akej polohe sa
nachadza po celgj dizke ramena.

Skontrolujte, ¢i sa fotobunky nerusia s dalSimi zariadeniami:

— Pomocou valca (priemer 5 cm, dizka 30 cm) preruste
optickl os, ktora spaja dvojicu fotobuniek tak, ze nim
prejde najprv blizko fotobunky TX, potom blizko RX a
nakoniec v strede medzi dvomi fotobunkami.

~
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10.

11.

— Skontrolujte, ¢i zariadenie funguje v kazdom pripade,
prepnutim z aktivneho stavu do stavu alarmu a naopak.

— Skontrolujte, ¢i to wyvola predpokladant akciu v riadiacej
jednotke (napriklad zmenu smeru pohybu pocas zatva-
racieno manévru).

Kontrola zabezpecenia pred nebezpecéim zdvihu: v

pripade zariadeni s vertikdnym pohybom je potrebné

skontrolovat, Ci neexistuje nebezpecie zdvinnutia. Skusku
mozete vykonat nasledovne:;

— V polovici dizky ramena zaveste zataz 20 kg (napriklad
vrecko Strku).

— Dajte prikaz “Otvor” a skontrolujte, ¢i pocas tohto manévru
rameno neprekroci vySku 50 cm z jeho zatvorenegj polohy.

— Ak rameno prekroc¢i tito vysku, zmensite silu motora (vid
kapitolu “PROGRAMOVANIE").

Ak boli nebezpecné situacie, spdsobené pohybom ramena,
odstranené znizenim narazovej sily, musi sa vykonat meranie
sily v sllade s normou EN 12445 a pripadne, ak sa
regulacia “sily motora” pouzila ako doplnok v systéme
znizovania narazovej sily, je potrebné najst taky spdsob
nastavenia, ktory poskytuje najlepsi vysledok.

Kontrola uc¢innosti odblokovacieho systému:

— Dajte rameno do polohy zatvorenia a vykonajte rucné
odblokovanie  (vid odsek “Ruéné odblokovanie
a zablokovanie motora’).

— Uistite sa, ze odblokovanie nastane bez problémov.

— Uistite sa, ze manualna sila, potrebna na pohyb ramena
pocas otvarania, nie je vyssia ako 100 N (okolo 20 kg).

— Tato sila sa meria kolmo na rameno vo vzdialenosti 1 m od
osi otacania.

Kontrola systému odpojenia napajania: pomocou

zariadenia na odpojenie napadjania a odpojenim pripadnych

nldzovych batérii skontrolujte, & su vSetky led na riadiace)
jednotke vypnuté a Zze po odoslani prikazu zostane rameno
nehybné. Skontrolujte Ucinnost blokovacieho systému, aby
ste sa wyhii neimyselnému alebo neopravnenému pripojeniu.
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6.2

N
N

UVEDENIE DO PREVADZKY

Uvedenie do prevadzky sa moze vykonat len po
vykonani vSetkych faz kolaudacie s pozitivnym
vysledkom.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky
informujte vhodnym spésobom majitel'a o nebez-
peci a pripadnych zvyskovych rizikach.

Ciastoéné uvedenie do prevadzky, alebo v “pro-
vizornych” situaciach, st zakazané.

Pre uvedenie do prevadzky:
1.

Pripravte technickll dokumentaciu, tykajucu sa automatizacie,
ktora musi obsahovat tieto dokumenty: vSeobecny vykres
automatického systému, schému zapojenia, analyzu pritom-
nych rizik a prislusnych prijatych rieseni, vyhlasenie vyrobcu o
zhode pre vSetky pouzité zariadenia a vyhlasenie o zhode,
ktoré vyplnil montér.

2. Na zavoru trvalo pripevnite stitok alebo nalepku, ktora opisuje
odblokovanie a rucny manever (“Obrazok 41”).

@ \

Q
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3. Nalepte na zavoru etiketu obsahujucu aspon tieto Udaje: typ
zariadenia, nazov a adresu vyrobcu (zodpovedného za “uve-
denie do prevadzky”), sériové Cislo, rok vyroby a oznacenie
‘CE”.

4. \Wplnte a odovzdajte majitelovi automatizacie vyhlésenie o
zhode.

5. \Wplnte a odovzdajte majitelovi automatizacie “Navod na
pouzivanie” zariadenia.

6. \/yplnte a odovzdajte majitelovi automatizacie “Plan servisu”,
ktory obsahuje pokyny pre Udrzbu vSetkych zariadeni
zahrnutych v automatizaci,

|| Pre vsSetky tieto dokumenty Nice prostred-
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nictvom svojej technickej podpory poskytuje:
navody na montaz, pokyny a predvyplnené
formulare.




7  PROGRAMOVANIE

Programovanie riadiacej jednotky sa robi otaCanim prirastkového
enkddera (A), jeho vertikalnym stlacenim, ako aj pomocou displeja
(B).

|| Uplny zoznam parametrov a dostupnych hodnét
najdete v “Tabulke 5”.

7.1 PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDNOTKY

Otacanim enkodera (A), v smere alebo proti smeru hodin, mozete na displeji (B) prechadzat parametre uvedené v “Tabulke 5, ktoré
tvoria menu prvej Urovne.,

Po urCeni pozadovaného parametra prvej Urovne, v zavislosti od vykonavaného programovania, stlacenim a uvolnenim enkédera (A) sa
prejde na druhU Uroven, kde sa objavi uloZzena alebo predvolena hodnota parametra (displej neblika) tykajuca sa prave vybraného parametra
prvej Urovne.

Otacanim enkodera (A) mozete prechadzat medzi hodnotami druhej Urovne (displej blika). Po zvoleni hodnoty a stlaceni enkodera (A) sa
vratite na prvd Uroven,

Medzi dostupnymi hodnotami, ktoré sa daju zobrazit, st “ESC” a “---": po wbere “ESC” a stlaceni a uvolneni enkddera (A) sa vratite na
parametre prvej Urovne bez akychkolvek zmien v programovani, zatial o pozicia “---" sa vztahuje na programovanie vykonavané s externym
programatorom Oview a tato hodnota nemoze byt vybrata ako normalny parameter druhej Urovne.

Tabulka 5
PARAMETRE PROGRAMOVANIA

Rychla konfiguracia g.8.8. |- Zacne nacitanie zariadeni BlueBus, Alt a nacitanie poléh v sekvencii jedna po druhej.

Nacitanie zariadeni zapojenych ku svorke Bluebus a Alt
Montaz SEE Nacitanie poldh Otvorenia a Zatvorenia: odpodita sa hodnota zdvihu ramena,

g merana od mechanického dorazu pri Zatvoreni po doraz pri Otvorent,
4o Zakladny standardny Firmware
oo Firmware 1 (Personalizacia zakladného Firmwaru sa nepouziva)
Program Frna s . RS g o
aoc Firmware 2 (Personalizacia zakladného Firmwaru sa nepouZiva)
and Firmware 3 (Personalizacia zakladného Firmwaru sa nepouziva)
of F Poloautomatické fungovanie
Typ fungovania Fai Automatické fungovanie: po wkonani manévru Otvorenia a uplynuti ¢asu pauzy sa

automaticky spusti manéver Zatvorenia.
of F Funkcia vypnuta

Funkcia aktivna v rezime Otvorit po uvolneni: zasah bezpecnostného zariadenia
p spbsobi zastavenie ramena; pri uvolneni zariadenia sa zacne odpocitavanie Casu

S?ntg%ﬁjte%%;?rt;meno v polohe ' “Zatvorit po foto” a po uplynutf tohto ¢asu sa automaticky spusti manéver Zatvorenia.

Otvorenia iba na ¢as potrebny na Funkcia aktivna v rezime Otvorit Uplne: zasah bezpecnostného zariadenia spbsobf
prejazd vozidiel alebo oséb; zasah | Fag2 zmenu smeru pohybu ramena az do polohy Otvorenia, kde zacne odpocitavanie
bezpecnostnych zariaden( 2 Casu “ Zatvor po foto” a po uplynutl tohto Casu sa automaticky spusti manéver
automaticky aktivuje zatvaraci Zatvorenia.
manéver, a to po uplynuti ¢asu Poznamka: prikaz, ktory wyvola Otvorenie poCas odpocitavania “ Zatvorit po foto”,
“Zatvorit po foto” znemozni opdtovné zatvorenie.
Funkcia aktivna v rezime Otvorit Uplne 2: rovnaké spravanie ako v rezime “Otvorit
= Uplne”, ale v tomto pripade prikaz, ktory wvyvola Otvorenie, neznemozni opatovné
zatvorenie.

Bezpecénostné zariadenie pre
Zatvor po foto

Umoznuje vybrat, ktoré Fid
bezpecnostné zariadenie aktivuje
zatvorenie po zasahu fotobuniek

Fotobunky a sluéky (konfigurované ako fotobunky)
Len fotobunky

LU ) U PO

Len slucka (konfigurovana ako fotobunky)
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PARAMETRE PROGRAMOVANIA

Vyznam :a;::::‘tere ::_a:;'gf:': Efekt po stlaceni enkédera (A)
ofF Funkcia vypnuta
Standard: ak po obnoveni preru$eného sietového napétia rameno nie
! je zatvorené, automaticky sa spusti manéver Zatvorenia, ktorému
B . . predchéadza predbezné blikanie v trvani Casu “Vzdy zatvorit”,
L T FO4 Zachovat Automatické  zatvorenie: po  obnoveni  preruseného
c sietového napétia, ak prebiehal ¢as pauzy, bude obnovené
Automatické zatvorenie s programovanym ¢asom.
Stand-by of F Funkcia vypnuta
Po dokonceni manévru a uplynuti casu Stand-by V& e £ Aianlel ) y
) N . p v vSetko: sU wypnuté displej, vystup Bluebus, vystupy a
pohotovgsn (stangl—by) nadacg Jedrjotka vypne i ' niektoré vnitomé obvody.
zariadenia vybrané na druhej Urovni programo- FOs 5 N .
vania, aby sa znizila spotreba energie. Ked £ Stand-by Bluebus: je vypnuty vystup Bluebus.
riadiaca jednotka prijme prikaz, automaticky Y Automaticky stand-by: ak je riadiaca jednotka napajana z batérie,
obnovi normalne fungovanie. prepne sa do rezimu “Stand-by vsetko”.
af F Funkcia vypnuta
Zagiatoény moment Fog ZaCiatocny moment aktivny: na zacCiatku manévru  z  polohy
an otvoreného alebo zatvoreného ramena je dodany maximalny vykon
na prekonanie pripadného statického trenia.
of F Funkcia vypnuta
Nudzova funkcia Fa on Ak je naindtalovana batéria, v pripade wpadku sietového napatia sa
automaticky aktivuje Otvorenie ramena.
FF Zavora master
Vyber slave FOg » -
an Zavora slave
Cas pauzy (s): naprogramuje pozadovand dobu Gakania medzi
koncom manévru Otvorenia a zaciatkom manévru Automatického
EO 0-250 |zatvorenia. Funguie, iba ak je aktivna funkcia ‘Automatické
fungovanie”.
Predvoleny: 20
Predbezné blikanie Open (s):; naprogramuje Cas. blikania, ktory
Loz n-c o uplynie medzi zapnutim vystrazného majaka a zaciatkom manévru
’ Otvorenia.
Predvolené: O
Predbezné blikanie Close (s): naprogramuje Cas blikania, ktory
Ln3 n-c. o uplynie medzi zapnutim vystrazného majéka a zaciatkom manévru
’ Zatvorenia.
Predvolené: O
. Cas Standby (s): naprogramuje &as, ktory uplynie medzi koncom
Casy Loy n-go manévru a zaciatkom funkcie “Stand-by”, pokial je tato funkcia
aktivna.
Predvoleny: 60
Cas oneskorenia elektromagnetického bloku: naprogramuje ¢as,
LO5 0-3.0 ktory uplynie medzi koncom manévru Zatvorenia a zaciatkom
) manévru Otvorenia, ked sa uvolni elektromagneticky blok.
Predvoleny: 0,2
Cas pomocného svetla (s): naprogramuje ¢as, pocas ktorého
EOT =250 | zostane pomocné svetlo na réznych vystupoch zapnuté.
Predvoleny: 60
L0g g-2n | Cas Vzdy zatvorit (s)
Predvoleny: 5
Cas Zatvorit po Foto (s): naprogramuje Gas pre funkciu “Zatvorit po
E 0 a-250  |foto”,
Predvoleny: 5
{ Urover) rychlosti 1 (min.)
| . . . E . v ’ .
Rychlost otvaracieho manévru SFo Qroverj ry/chlost! 2
3 Uroven rychlosti 3
Y Urovei rychlosti 4 (max.)
! Uroveri rychlosti 1 (min.)
j g v ’ .
Rychlost zatvaracieho manévru SPc - L/JroveT rychlostf 2
3 Uroven rychlosti 3
Y Uroveii rychlosti 4 (max.)
! 1 (min.)
Rychlost spomalenia otvaracieho manévru | 5. o c 2 (stred.)
3 3 (max.)
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PARAMETRE PROGRAMOVANIA

Parametre| Parametre

Vyznam I Goern | Ik Grevars Efekt po stlaceni enkédera (A)
R leni ! 1 (min.)
ychlost spomalenia ,
zatvaracieho manévru Ste ¢ 2){stred)
3 3 (max.)
Poloha spomalenia ! 0°
pri otvarani J s o
Rozdiel medzi polohou otvorenia PlLa priblizne 10
a bodom, v ktorom rameno 3 priblizne 20°
zac¢ina spomalovat
Poloha spomalenia ! 0°
pri zatvarani = o o
Rozdiel medzi polohou zatvorenia Plc priblizne 10
a bodom, v ktorom rameno 37 priblizne 20°
zacina spomalovat
{ Urover sily 1 (min.)
2 Urover sily 2
3 Uroveii sily 3 (stred.
Sila pri otvarani Fro y U < s I ( )
roven sily
[ Urovers sily 5
[ Urover: sily 6 (max.)
f Urover sily 1 (min.)
2 Urovers sily 2
3 Uroveii sily 3 (stred.
Sila pri zatvarani Frec . o y3( )
4 Uroven sily 4
[ Urover sily 5
g Uroveri sily 6 (max.)
Cas sily

Nastavuje Cas aktivacie, ked je
prekrocena nastavena Uroven sily.
Hodnota je vyjadrena v nasobkoch
30 ms a mdze byt nastavena medzi EF 3-32 x 30 ms

3 (=90 ms) a 82 (=960 ms). ~ Predvoleny: 3
Zvysenie tejto hodnoty zvysuje cas
aktivacie pocas amperometrickej
detekcie prekazok.

a Ziaden prikaz

{ Krok za krokom
=) Otvorf

b Zatvorf

Krok za krokom s vysokou prioritou: spusti zariadenie, a ked je zablokované

& prikazom Zablokuj

7 Otvorf a zablokuje zariadenie

g Zatvorf a zablokuje zariadenie

‘' Pomocné svetlo s ¢asovacom: aktivuje pomocné svetlo, ktoré zhasne po uplynutf
nastaveného ¢asu pomocného svetla

I Pomocpe’ svetlo Qn/off: aktivuje a\epo deaktivuje pomocné svetlo, ktoré zhasne po

Vstup Sbs v — uplynutl nastaveného ¢asu pomocného svetla

o Foto

g Odblokuje zariadenie a otvorf

oo QOdblokuje zariadenie a zatvorf

ci Aktivuje Otvorenie z fotobuniek Bluebus

cc Deaktivuje Otvorenie z fotobuniek Bluebus

c5 Krok za krokom zavory master a slave

ch Otvori zavory master a slave

cl Zatvorf zavory master a slave

=1 Krok za krokom zavora slave

=1 Otvorf zavoru slave

340 Zatvorl zavoru slave
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PARAMETRE PROGRAMOVANIA

Vyznam Parametre Paramelre Efext po stlageni enkédera (A)
o Ziaden prikaz
{ Krok za krokom
3 Otvori
Y Zatvorf
5 Krok za krokom s vysokou prioritou: spusti zariadenie, aj ked je zablokované
prikazom Zablokuj
1 Otvorf a zablokuje zariadenie
& Zatvorf a zablokuje zariadenie
i Pomocné svetlo s Casovacom: aktivuje pomocné svetlo, ktoré zhasne po uplynutf
nastaveného Casu pomocného svetla
I Pomoc@é svetlo Qn/ofj: aktivuje alepo deaktivuje pomocné svetlo, ktoré zhasne po
Vstup Open e ’ uplynuti nastaveného ¢asu pomocného svetla
b Foto
g QOdblokuje zariadenie a otvorf
2o QOdblokuje zariadenie a zatvorf
ci Aktivuje Otvorenie z fotobuniek Bluebus
cc Deaktivuje Otvorenie z fotobuniek Blugbus
ch Krok za krokom zavora master
ch Otvori zavory master a slave
7 Zatvori zavory master a slave
ca Krok za krokom zavora slave
25 Otvorf zavoru slave
o Zatvorf zavoru slave
o Ziaden prikaz
{ Krok za krokom
3 Otvorf
H Zatvori
5 Krok za krokom s vysokou prioritou: spusti zariadenie, aj ked je zablokované
prikazom Zablokuj
1 Otvorf a zablokuje zariadenie
& Zatvorf a zablokuje zariadenie
',', Pomocné svetlo s ¢asovacom: aktivuie pomocné svetlo, ktoré zhasne po uplynuti
nastaveného ¢asu pomocného svetla
2 Pomocpé svetlo Qm/ofj: aktivuje alepo deaktivuje pomocné svetlo, ktoré zhasne po
Vstup Close 3 ’ uplynuti nastaveného casu pomocného svetla
b Foto
g Odblokuje zariadenie a otvorf
2 Odblokuje zariadenie a zatvorf
ci Aktivuje Otvorenie z fotobuniek Bluebus
cc Deaktivuje Otvorenie z fotobuniek Bluebus
25 Krok za krokom zavory master a slave
ch Otvori zavory master a slave
ci Zatvorf zavory master a slave
cH Krok za krokom zavora slave
o Otvori zavoru slave
e Zatvorf zavoru slave
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Vyznam

Parametre
l. irovne

Parametre
Il. Grovne

PARAMETRE PROGRAMOVANIA

Efekt po stlaceni enkédera (A)

Vstup HP Sbs

oM

r
o

Ziaden prikaz

Krok za krokom

Otvorf

Zatvorf

L= B P g N W

Krok za krokom s vysokou prioritou: spusti zariadenie, aj ked je
zablokované prikazom Zablokuj

~d

Otvorf a zablokuje zariadenie

o

Zatvorl a zablokuje zariadenie

Pomocné svetlo s ¢asovacom: aktivuje pomocné svetlo, ktoré zhasne po uplynutf
nastaveného ¢asu pomocného svetla

o

Pomocné svetlo on/off; aktivuje alebo deaktivuje pomocné svetlo, ktoré zhasne po
uplynuti nastaveného ¢asu pomocného svetla

Dy

Foto

[x]

Odblokuje zariadenie a otvorf

Ny
C3

Odblokuje zariadenie a zatvorf

vl

Aktivuje Otvorenie z fotobuniek Bluebus

gy
Py | -a

Deaktivuje Otvorenie z fotobuniek Bluebus

x|
o

Krok za krokom zavory master a slave

o

Otvorf zavory master a slave

Py | Ny
=]

Zatvorl zavory master a slave

Krok za krokom zévora slave

Otvorf zavoru slave

Zatvorf zavoru slave

Sekvencia prikazov
priradenych k vstupu
Krok za krokom

“Priemyselny” rezim: otvorenie poloautomaticky, zatvorenie osoba pritomna

Otvor - stop - zatvor - stop

Otvor - stop - zatvor - otvor

Krok za krokom kondominiové 1

D R RN R W

Osoba pritomna

Sekvencia prikazov
priradenych k vstupu Otvor

SE3

Otvor - stop - otvor

Otvorit kondominiové 1

Otvorf osoba pritomna

Sekvencia prikazov
priradenych k vstupu Zatvor

SEY

Zatvor - stop - zatvor

Zatvorit kondominiové 1

[ Ly ¥ S N W [

Zatvori osoba pritomna

Rezim fungovania
vstupov Foto

SES

Stop a zmena smeru: aktivacia fotobunky poéas manévru Zatvarania
zastavi manéver a zmeni smer pohybu.

Docasny stop: aktivacia fotobunky pocas manévru Zatvarania zastavi manéver, po
uvolneni fotobunky sa rameno znovu otvori.

Docasny stop 2: aktivacia fotobunky pocas manévru Zatvarania zastavi manéver, po
uvolneni fotobunky sa rameno znovu zatvor.

Funkcia Alt pocéas otvarania

SER

Alt: okamzite zastavi prebiehajuci manéver,

Alt a kratka zmena smeru: okamzite zastavi prebiehajici manéver a
vykona kratku zmenu smeru do Zatvarania.

Funkcia Alt poéas zatvarania

Alt: okamZite zastavi prebiehajlci manéver,

Alt a kratka zmena smeru: okamzite zastavi prebiehajici manéver a
vykona kratku zmenu smeru do Otvarania.

Funkcia Detekcia prekazky
pocas otvarania

Alt a kratka zmena smeru: okamzite zastavi prebiehajici manéver a
vykona kratku zmenu smeru do Zatvarania.

Alt a zmena smeru: okamzite zastavi prebiehajlci manéver a vykona Uplnd zmenu
smeru do Zatvarania.

Funkcia Detekcia prekazky
pocas zatvarania

Alt a kratka zmena smeru: okamzite zastavi prebiehajuci manéver a vykona kratku
zmenu smeru do Otvéarania.

(XN

Alt a zmena smeru: okamzite zastavi prebiehajici manéver a vykona
upInd zmenu smeru do Otvarania.

Funkcia vstupu Loop 1

Otvara v sekvencii otvor - otvor (vstup typu normailne otvoreny NO).

Zatvéra v sekvencii zatvor — zatvor (vstup typu normalne otvoreny NO).

R U PR

Foto (vstup typu normalne zatvoreny NZ)
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PARAMETRE PROGRAMOVANIA

Parametre| Parametre

R I. arovne | Il. Grovne

Efekt po stlaceni enkédera (A)

1

i Otvara v sekvencii otvor — otvor (vstup typu normalne otvoreny NO).

Zatvara v sekvencii zatvor - zatvor (vstup typu normalne otvoreny
NO).

Foto (vstup typu norméalne zatvoreny NZ)
Majak 24
Ogi (indikator otvoreného ramena)

Funkcia vstupu Loop 2 Lod c

Mg

L

Rameno zatvorené
Rameno otvorené
Vystrazné svetla na ramene

Uy [N L KW ) W

Ukazovatel Udrzby

Pomocné svetlo

Semafor Cerveny

Semafor zeleny

Réadiovy kanal €. 1

Réadiowy kanél ¢. 2

Réadiovy kanél ¢. 3

Réadiovy kanél ¢. 4
Elektromagneticky zamok

Majak 24

Majak 12 V

Ogi (indikator otvoreného ramena)
Rameno zatvorené

Rameno otvorené

\lystrazné svetla na ramene
Ukazovate! Udrzby

Pomocné svetlo
Semafor cerveny
Semafor zeleny
Réadiovy kanal ¢.
Radiovy kanal ¢.
Radiovy kanal ¢.
Radiovy kanél ¢. 4
Elektromagneticky zamok

Majak 24V

Ogi (indikator otvoreného ramena)
Rameno zatvorené

Funkcia vystupu Light
Vid “Tabulku 6" pre informacie ow !
0 jednotlivych parametroch

£3

[XER L W

B e R LB EE |

P ng

E3

R N W W P

Funkcia vystupu Flash
Vid “Tabul'ku 6" pre informacie oud
o jednotlivych parametroch

- | D7

My

LXN]
wW N | =

Rng

PRI (PR D D P R I ¥
3

L

]

Rameno otvorené
Vystrazné svetla na ramene
Ukazovatel Udrzby
Pomocné svetlo
Semafor Cerveny
Semafor zeleny
Réadiovy kanal ¢.
Réadiovy kanal ¢.
Radiovy kanal ¢.
Radiovy kanal ¢. 4
Elektromagneticky zamok

Funkcia vystupu Ogi
Vid “Tabulku 6" pre informacie oud
0 jednotlivych parametroch

[Ka i Ry WA g N TR VPN

3

wW N [—=

(X

zlalmls s

Ring
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Vyznam

PARAMETRE PROGRAMOVANIA

Parametre| Parametre
I. arovne | Il. urovne | Efekt po stlacdeni enkdédera (A)

Funkcia vystupu Internal Light
Vid “Tabulku 6’ pre informacie ou™
0 jednotlivych parametroch

B3

Majak 24 V
Ogi (indikator otvoreného ramena)

Rameno zatvorené

Rameno otvorené

Pomocné svetlo

Semafor cerveny

Semafor zeleny

Semafor jednosmemy

Semafor jednosmerny striedavy
Semafor pre chodcov

Dy [ Ing [ KW ) W

Ry

| B

movanych manévrov

Zobrazenie poétu naprogra- AP Abe ‘a"= jednotka, “b"= tisicky, “c’= miliony

(stlacanim enkddera (A) mbzete prechadzat jednotlivymi hodnotami)

Zobrazenie poctu

vykonanych manévrov

“on

NAE Y ‘= jednotka, “u’= tisicky, “v'= miliony
(stlacanim enkddera (A) mbzete prechadzat jednotlivymi hodnotami)

Vymazanie udajov

Odstrani zariadenia Bluebus

Odstrani Polohy

QOdstrani hodnoty funkcii a obnovi predvolené hodnoty
QOdstrani vsetko

Py | -

Ly R XX

Zobrazenie verzie firmware For

[P TN |

n’, ‘m’= verzia hardwaru karty, 3 3-ciferné cisla
(stlacte 2-krat enkoder (A))
Priklad: prvé Cislo "bCO”, druhé cislo "2b”

2
puin|

Zobrazenie verzie hardware | hdr PAr (stlacte 3-krat enkoder (A))

[P T ]

p”, g, "r'= verzia hardwaru karty, 3 3-ciferné ¢isla

Priklad: prvé Cislo ‘626", druhé Cislo “-Ar”, tretie Cislo "00”

Diagnostika

d o Vid odsek ‘Diagnostika displeja’

Tabulka 6

DOPLNENIE - LEGENDA PARAMETROV

Parameter

Popis

Parametre vystupov OU1, OU2, OU3

Blikanie lampy (0,5 sekundy svieti; 0,5 sekundy zhasnuté) signalizuje, ze prebieha manéver.

e VWstup aktivny 24 Vec / max. 10 W

Majak 12 V Blikanie lampy (0,5 sekundy svieti; 0,5 sekundy zhasnuté) signalizuje, ze prebieha manéver.
Vystup aktivny 12 Vee / max. 21 W
Kontrolka zhasnuta: rameno zatvorené
Pomalé zablesky: manéver Otvorenia

Ogi Rychle zablesky: manéver Zatvorenia

Kontrolka rozsvietena stalym svetlom: rameno otvorené
Vystup aktivny 24 Vce / max. 10 W

Rameno zatvorené

Kontrolka rozsvietena: rameno zatvorené
Kontrolka zhasnuta: rameno v inych polohach
Vystup aktivny 24 Vce / max. 10 W

Rameno otvorené

Kontrolka rozsvietena: rameno otvorené
Kontrolka zhasnuta = rameno v inych polohach
Vystup aktivny 24 Vee / max. 10 W

Vystrazné svetla
na ramene

Blikanie lampy (0,5 sekundy svieti; 0,5 sekundy zhasnuté) jednak pocCas vykonavania manévru, jednak ked je
rameno nehybné.
VWstup aktivny 24 Vec / max. 10 W

Ukazovatel adrzby

Ukazuje pocet vwkonanych manévrov.

Kontrolka rozsvietena 2 sekundy na zaciatku manévru Otvorenia: pocet manévrov nizsi ako 80 %
Kontrolka blika pocas celého manévru: pocet manévrov medzi 80 a 100 %

Kontrolka blika stale: pocet manévrov wssi ako 100 %

Pomocné svetlo

Svetlo sa zapne na dobu trvania manévru, po dokonceni manévru zostane rozsvietené pocas trvania ¢asu
pomocného svetla.

Semafor ¢erveny

Pomalé zablesky: manéver Zatvorenia
Trvalé svetlo: rameno zatvorené

Svetlo zhasnuté: rameno v inych polohach
Vystup aktivny 24 Vee / max. 10 W

Semafor pre chodcov

Rameno zatvorené: zelené svetlo vnutri, Cervené svetlo vonku
Rameno otvorené: Cervené svetlo vnltri, zelené svetlo vonku
Rameno v inych polohach: ¢ervené svetlo vnutri aj vonku
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Parameter

DOPLNENIE - LEGENDA PARAMETROV

Popis

Radiovy kanal €. 1

Aktivuje vystup po odoslani prikazu ¢. 1 pomocou vysielaca, prikaz do riadiacej jednotky je ignorovany.
Vystup aktivny 24 Vec / max. 10 W

Radiovy kanal ¢. 2

Aktivuje vystup po odoslani prikazu ¢. 2 pomocou vysielaca, prikaz do riadiacej jednotky je ignorovany.
Vystup aktivny 24 Vee / max. 10 W

Radiovy kanal ¢. 3

Aktivuje vystup po odoslani prikazu ¢. 3 pomocou vysielaca, prikaz do riadiacej jednotky je ignorovany.
VWstup aktivny 24 Vec / max. 10 W

Radiovy kanal €. 4

Aktivuje vystup po odoslani prikazu ¢. 4 pomocou vysielaca, prikaz do riadiace]j jednotky je ignorovany.
\Vystup aktivny 24 Vec / max. 10 W

Elektromagneticky
zamok

Aktivuie sa, ked je rameno zatvorené: na zadiatku otvaracieho manévru sa wystup vypne a po uplynuti “Casu
elektromagnectikého zamku” sa zacne otvaranie.
VWstup aktivny 24 Vec / max. 10 W

Parametre vystupu OU4

(s prisluSenstvom XBA7)

Majak 24 V

Blikajuce svetlo pocas manévru (0,5 sekundy svieti; 0,5 sekundy zhasnuté)

Ogi

Svetlo zhasnuté: rameno zatvorené

Pomalé zablesky: manéver Otvorenia
Rychle zablesky: manéver Zatvorenia
Svetlo rozsvietené: rameno otvorené

Rameno zatvorené

Svetlo rozsvietené: rameno zatvorené
Svetlo zhasnuté: rameno v inych polohach

Rameno otvorené

Svetlo rozsvietené: rameno otvorené
Svetlo zhasnuté: rameno v inych polohach

Pomocné svetlo

Svetlo rozsvietené pocas trvania manévru, po ukonceni manévru zostane svietit po dobu trvania pomocného
svetla.

Parametre vystupu OU4

(s prisluSsenstvom XBAS8)

Semafor éerveny

Pomalé zablesky: manéver Zatvorenia
Svetlo stéle Cervené: rameno zatvorené
Svetlo zhasnuté: rameno v inych polohach

Semafor zeleny

Pomalé zablesky: manéver Otvorenia
Svetlo stéle zelené: rameno otvorené
Svetlo zhasnuté: rameno v inych polohach

Zelené svetlo: rameno otvorené

SR Ee i Cervené svetlo: vietky ostatné pripady
Pre fungovanie v tomto rezime je potrebné poslat prikazy riadiace] jednotke takymto spbsobom:
Prikazy pre vnutornU stranu: Vstup 2 alebo Loop1 konfigurovany ako otvorit

Semafor jednosmerny Erﬂ@zy pre YOﬂKaJSIU stranu: Vstup 3 alebo Loop2 konfigurovany ako otvorit

striedavy ungovanie:

prikazom otvorit zvnltra sa aktivuje zelené svetlo vnltri a cervené svetlo vonku a prednost dostava, kto je vnitri;
prikazom otvorit zvonku sa aktivuje zelené svetlo vonku a ¢ervené svetlo vnutri a prednost dostava, kto je vonku.
Ked je rameno zatvorené alebo sa zatvara, svetlo je Cervené na obidvoch stranach.

Semafor pre chodcov

Rameno zatvorené: zelené svetlo vnutri, cervené svetlo vonku
Rameno otvorené: cervené svetlo vnutri, zelené svetlo vonku
Rameno v inych polohach: ¢ervené svetlo vnutri a vonku
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7.2 SPECIALNE FUNKCIE

7.2.1 Funkcia “Hyb napriek vSsetkému”

Tato funkcia umozniuje fungovanie automatizacie aj vtedy, ked

niektoré bezpecnostné zariadenie nefunguje spravne alebo je mimo

prevadzky. Automatizaciu je mozné ovladat v rezme “osoba
pritomna’, a to nasledovnym spdsobom:

1. Pomocou wysielaca alebo klicového selektora atd. dajte
prikaz na aktivaciu zavory. Ak vsetko funguje spravne, zavora
sa bude pohybovat normélne, inak postupuijte podia krokov
uvedenych v bode 2.

2. Do 3 sekiind znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny.

3. Priblizne po 2 sekundach wkona zavora pozadovany
manéver v rezime ‘osoba pritomna’; to znamena, ze
rameno sa bude pohybovat, len kym je aktivny prikaz (pocas
drzania tlacidla na oviadaci).

Ked su bezpe&nostné prvky nefunkéné, majak

vyda niekolko zableskov pre signalizaciu typu
problému. Ak chcete skontrolovat typ anomalie,
precitajte si kapitolu “CO ROBIT, KED... (pomoc

pri rieSeni problémov)”.

7.2.2 Funkcia “Avizo servisu”

Tato funkcia signalizuje uzivatelovi, kedy je potrebné vykonat
senvisnu prehliadku automatického zariadenia.

Parameter “Avizo servisu” sa da nastavit pomocou programatora
Oview.

Poziadavka servisu je signalizovana prostrednictvom majéka Flash
alebo kontrolky Udrzby, v zavislosti od naprogramovaného
nastavenia.

Na zaklade poétu vykonanych manévrov vo
vztahu k naprogramovanému limitu majak Flash
a kontrolka udrzby vydavaja signaly popisané v
“Tabulke 7).

Tabulka 7

AViZO SERVISU S FLASH A KONTROLKOU UDRZBY

Signaly na Flash

Svieti 2 s na zaciatku
otvaracieho manévru

Menej ako 80 %
limitu

Normélne (0,5 s svieti
- 0,5 s zhasnuty)

Medzi 81 % a
100 % limitu

Na zaciatku manévru
zostane svietit 2's

Blikéa pocas celého
trvania manévru

Na zaciatku a na konci
manévru zostane svietit
2 s, potom pokraduje
normalne

Viac ako 100 %

limitu Stale blika

7.2.3 Kontrola poétu vykonanych manévrov

Pocet wkonanych manévrov je mozné skontrolovat cez riadiacu
jednotku (pozri “Tabulku 8") alebo cez programator Oview, v
polozke “Servis”,

7.2.4 Vynulovanie pocéitadla manévrov

Po wykonani servisu zariadenia je potrebné vynulovat pocitadlo
Manévrov.

Vynulovanie je mozné len prostrednictvom programatora Oview.

8

CO ROBIT, KED...

(pomoc pri rieSeni problémov)

8.1 RIESENIE PROBLEMOV

Nasledujuca tabulka obsahuje tipy, ktoré vam pomdzu vyriesit
problémy, ktoré by sa mohli vyskytnit pocas montaze alebo v
pripade poruchy.

~
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Tabulka 8

RIESENIE PROBLEMOV

Priznaky

Odporuéané previerky

Radiovy vysiela¢ neriadi zavoru
a led na vysielaéi sa nerozsvieti

Skontrolujte, ¢i nie sU wyhité batérie vysielaca, pripadne ich vymerite.

Radiovy vysielaé neriadi zavoru,
ale led na vysielaci sa rozsvieti

Skontrolujte, ¢i je vysielac spravne necitany v radiovom prijimadi.

Nie je moZné ovladat Ziaden
manéver

Skontrolujte, ¢i je motor napajany sietovym napatim.
Skontrolujte, ¢i poistky F1 a F2 nie sU vypélené; v takom pripade Zistite pri¢inu poruchy, a potom
ich vymente za nové s rovnakou pridovou hodnotou a ostatnymi parametrami.

Nie je moZné ovladat Ziaden
manéver a majak je zhasnuty

Skontrolujte, ¢i je prikaz skutocne prijaty. Ak prikaz dosiahne vstup Sbs, prislusna led “Shs” sa musf
rozsvietit; ak sa pouziva radiovy vysielac, led “BlueBUS” musi vydat 2 rychle zablesky.

Nie je moZné ovladat Ziaden
manéver a majak vyda niekolko
zableskov

Spocitajte zablesky a pocet porovnajte s informaciami v “Tabulke 14",

Manéver sa spusti, ale hned
potom nastane inverzia pohybu

Zvolena sila moéze byt prilis nizka pre tento typ zavory. Skontrolujte spravne vyvazenie ramena a
pripadne zvolte vyssSiu silu,

Manéver sa vykonava pomaly

Manéver nezacina z jedného z koncovych spinacov alebo riadiaca jednotka nerozpoznava koncovy
spina¢. Skontrojte elektrické zapojenie koncového spinaca.

Zavora Slave nevykonava manévre

Skontrolujte, ¢i bola faza nacitania “Master-Slave” vykonana na oboch zavorach.

Manéver je vykonany naopak

Skontrolujte, ¢i je prepinac v spravnej polohe (pozri odsek ‘Vyber smeru”).

8.2 DIAGNOSTIKA

Riadiaca jednotka vykonava nasledovnui diagnostiku:
— signaly na riadiacej jednotke prostrednictvom led ]
A

— diagnostika cez disple;j
— signalizacia chyb cez displej
— signaly pomocou majaka.

8.3 SIGNALY NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Led, zodpovedajuce svorkam na riadiace] jednotke, vydavajl
Specialne signaly, ktoré informuju o spravnom fungovani, ako aj o

moznych poruchach.

Nasledujuca tabulka popisuje priciny a riesenia pre kazdy typ

signalu.

4 )

000U 000
0000 —
00000000
00000000
00000000
00000000

V¥ Close

N

Limit —J
Safety /| Switch | Encoder Internal Ligh
/ |
A B

I\ )
A | ed koncového spinaca FC1
B Led koncového spinaca FC2

Tabulka 9

LED SVORIEK PRITOMNYCH NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Stav Vyznam Mozné rieSenie
Led STOP
Zhasnuta | Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.

Rozsvietena| \/Sctko spravne

Vstup STOP je aktivny.

Led Sbs

Zhasnuta |\/Setko spravne

Vstup Sbs nie je aktivny.

Rozsvietena| 74sah vstupu Sbs

Je to normalne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené k vstupu Sbs.

Led OPEN

Zhasnuta |\/Setko spravne

Vstup OPEN nie je aktivny.

Rozsvietena| /4sah vstupu OPEN

Je to normalne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené K vstupu OPEN.
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LED SVORIEK PRITOMNYCH NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Stav Vyznam Mozné rieSenie

Led CLOSE

Zhasnuta |\/Setko spravne Vstup CLOSE nie je aktivny.

Rozsvietend| 74sah vstupu CLOSE Je to normalne, ak je skutocne aktivne zarladenie zapojené k vstupu CLOSE.
Led Sbs HP

Zhasnuta |\/Setko spravne Vstup Sbs HP nie je aktivny.

Rozsvietend| 74sah vstupu Sbs HP Je to normalne, ak je skutocne aktivne zarladenie zapojené k vstupu Sbs HP.

Led Koncového spinac¢a FC1

V pripade pravostrannej montaze “DX”: rameno sa nachadza v polohe
zatvorenia.

V pripade l'avostrannej montaze “SX”: rameno sa nachadza v polohe
otvorenia.

V pripade pravostrannej montaze “DX”: rameno sa nachadza v inej polohe,
ako je poloha zatvorenia.

V pripade l'avostrannej montaze “SX”: rameno sa nachadza v ingj polohe,
ako je poloha otvorenia.

Zhasnuta |Koncového spihaca zasiahol

Rozsvietena| Koncového spinaca nezasiahol

Led Koncového spinac¢a FC2

; ) o ‘ V pripade pravostrannej montaze “DX”: rameno sa nachadza v polohe
Zhasnuta | Koncového spinaca zasiahol otvorenia.

V pripade lavostrannej montaze “SX”: rameno sa nachadza v polohe
zatvorenia.

V pripade pravostrannej montaze “DX”: rameno sa nachadza v inej polohe,
ako je poloha otvorenia.

V pripade l'avostrannej montaze “SX”: rameno sa nachadza v inej polohe,
ako je poloha zatvorenia.

Rozsvietena| Koncového spinaca nezasiahol

8.3.1 Diagnostika displeja Tabulka 11
Ked pomocou enkddera vyberiete rezim diagnosticy ‘din” a volbu
potvrdite, na displeji sa zobrazia 3 digitéine polia, ktoré predstavuill | | Segment Vstup
stav vstupov (Tabulka 10, Tabulka 11 a Tabulka 12); kazdy | (a2 Koncowy spinad FG1 OTVOR
rozsvieteny segment displeja signalizuie, ze prislusny vstup je B2 Tagidlo Cl
iy, acidlo Close
y N Cc2 Selektor smeru DX
@ D2 Fungovanie s batériou
E2 Selektor smeru SX
A3 F2 Tlacidlo Open
C> 22 G2 Koncowy spinac FC2 ZATVOR
F1 o B1 B2 F3 3 B3 dp2 Vstup enkodera A [Poznamka 1]
>
Tabulka 12
E1 C1 c2 [E3 C3
D 3 » A N U A » - A
Q O Segment Vstup
dp2 dp3 A3 FA1 fotobunka pri otvarani
B3 ON ked je aktivna FOTO
L )| |Cc3 ON ked je aktivna FOTO I
) D3 FA2 fotobunka pri otvarani
Tabulka 10 | g3 ON ked je aktivna FOTO 1
F3 ON ked je aktivna FOTO 1 |
Segment Vstup G3 ON riadiaca jednotka master naditala slave
A1 Loop 1 dp3 Vstup enkédera B [Poznamka 1]
B1 Close .
c1 HP Sbs Poznamka 1 led moézu byt rozsvietené alebo zhasnuté v
D1 L 5 zavislosti od polohy magnetu pri zastaveni motora.
Q0P Led blikaju, ked je motor v pohybe.
E1 Open
F1 Sbs
G1 Volny
jeden zablesk za sekundu signalizuje
dp1 ‘
fungovanie dosky
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8.3.2 Signaly na displeji

V pripade poruchy méze byt na displeji zobrazeny kod chyby jednak pocas pohybu ramena, jednak ked je rameno nehybné.
Nasledovna tabulka uvadza kody chyb, ktoré sa zobrazujd.

Tabulka 13
Koéd chyby Popis Pri¢ina Vyznam
Zapamatané Nastala zmena zariaden( pripojenych ku svorke Je potrebné vykonat fazu nacitania
EO1 zarladenia BlueBus BlueBus alebo Stop alebo nacitanie zariadent zapojenych zariaden( (pozri odsek
alebo Stop nebolo nikdy vykonané ‘Nacitanie zariadeni’).
Zapamatané ] . b0l " s racttan Je potrebné vykonat fazu nacitania poloh
polohy alebo elmhozne, 26 NELoIo vykonane nacianie Otvorenia a Zatvorenia ramena (pozr odsek
EO2 nikdy nevykonané pOoIo ‘Nacéitanie poloh mechanickych dorazov’).
nacitanie poloh
EO3 Prevratené koncové spinace
o . Ziadna komunikécia medzi senzorom Skontrolujte, Ci je kabel enkddera pripojeny a
o Signdl enkbdera inStalovanym v motore a riadiacou jednotkou v dobrom stave.,
Skontrolujte, ¢i je pripojeny kabel pre
komunikaciu medzi riadiacimi jednotkami Master
EO5 Komunikacia Riadiace jednotky Master a Slave navzgjom a Slave a skontrolujte polaritu zapojenia.
Master-Slave nekormunikujli spravne Skontrolujte, i bola zvolené riadiaca jednotka
Slave a ¢i bola vykonana faza nacitania Master
(pozri odsek “Motor v rezime SLAVE’).
Vypnite a zapnite napajanie. Ak chyba pretrvava,
vykonajte celkove vymazanie paméte, ako je
‘L . , , o opisané v odseku ‘Uplné vymazanie
Citanie pamate Chyba vo vnutornych parametroch riadiace; POPISE e . ) '
E06 parametrov Jednatky pamite riadiacej jednotky" a zopakujte
instaléciu.
Ak sa problém nevyriesi, jedna sa o poruchu a
bude treba vymenit elektronickl dosku.
Odpojte vsetky obvody napgjania; po niekolkych
> . sekundach ich znovu pripojte a skuste poslat
EO7 Vnuto‘me KETELY & Chyba na vnitomych elektrickych obvodoch prikaz.
test triedy B . o .
Ak sa problém nevyriesi, jedna sa o poruchu a
bude treba vymenit elekironickd dosku.
E08 Konfiguracia Pravdepodobné poskodenie alebo zlomenie Skontrolujte, ¢i je nastavenie dip-svicov zhodné
dip-svicov wberovych dip-sviCov zavory s vyrobnym nastavenim.
‘ . , Riadiaca jednotka je zablokovana prikazom Poslite prikaz “Odblokovat pohon” alebo
S BlokoverNegeleeE Zablokovat ovladajte riadiacu jednotku pomocou HP Shs.
E10 swsatlggrzﬁze)z;gggostny Nie je Ziadny kontakt NZ vstupu safety alebo Skontrolujte kabel zapojenia na vstupe
koncowy spinad aspon jedneho koncoveho spinaca “Safety” a fungovanie koncovych spinacov.
E11 Skrat na vystupe Jgdno alebo viac ;anadem zapojenych na Skiiste poslat prikaz alebo pockajte 40 sekund,
BlueBus vystup BlueBus su v skrate
. Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu jedna e . .
102 Zasah fotobunky alebo viac fotobuniek nedava sahlas k pohybu. Skontrolujte, ¢i nie sU pritomné prekazky.
Zasah obmedzovaca Pocas pohybu sa rameno stretlo s vacsim . W y ” . A
103 A W A | .Y Zistite pricinu alebo zvyste stupen sily.
o |l Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu prislo
I zset{ggenych NP K zasahu zarladeni zapojenych na vstup STOP ZistiteNgricint.
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8.4 SIGNALY POMOCOU MAJAKA

Ak je na wystup FLASH na riadiacej jednotke zapojeny majak (alebo sa pouzie led-majak ako volitelné prislusenstvo), tento pocas
vykonavania manévru vydava zablesky kazd( sekundu. V pripade poruchy majak vydava kratSie zablesky; tieto sa opakuju dvakrat,

oddelené 1-sekundovou pauzou. Rovnakeé signaly vydava aj led-majak

Rychle zablesky Pri¢ina

(volitené prislusenstvo).

Tabulka 14

SIGNALY NA MAJAKU FLASH

AKCIA

Na zaciatku manévru kontrola zariadeni pripojenych na BLUEBUS

1 zablesk

pazuza 1 sekundu Chvba v svstéme Bluebus nezodpoveda tym, ktoré boli zapaméatané pocas fazy nacitania.

1 zablesk Y Y Je mozné, ze niektoré zariadenie je poskodené; skontrolujte a
vymente. Ak boli vwkonané zmeny, treba zopakovat nacitanie.

2 zablesky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavajl

pauza 1 sekundu Zasah fotobunky suhlas k pohybu. Skontrolujte, ¢i sU pritomné prekazky. PoCas

2 zablesky pohybu je to normalne, ak je skutocne pritomna prekazka.

3 zablesky y . - -~

pauza 1 sekundu Zasah obmedzovada “Sily motora” quas pohy,bvu sa zavora ‘stret\a S VACSIm odporom. Zistite pricinu a

3 zablesky pripadne zvyste stupen sily motora.

:azuazbe:e‘ls?ékundu Z4sah vstuou STOP Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu prislo k zasahu vstupu

4 zablesky P STOP. Zistite pricinu.

5 zableskov
pauza 1 sekundu
5 zableskov

Chyba vo vnitornych parametroch riadiacej
jednotky

Vypnite a znovu zapnite napéjanie. Ak chyba pretrava, vykonajte
celkové vwmazanie paméate (pozri odsek “Uplné vymazanie
pamadte riadiacej jednotky’) a zopakujte instalaciu. Ak sa
problém nevyriesi, jedna sa o poruchu a bude treba vymenit
elektronickd dosku.

6 zableskov
pauza 1 sekundu
6 zableskov

Nepouziva sa

7 zableskov
pauza 1 sekundu
7 zableskov

Chyba vo vnutornych elektrickych obvodoch

Na niekolko sekund odpojte vsetky obvody napajania, potom
znovu skuste dat prikaz. Ak stav pretrvava, moéze ist o poruchu na
doske alebo na zapojeniach motora. Vykonajte potrebné previerky
a pripadné vymeny.

8 zableskov
pauza 1 sekundu
8 zableskov

Nepouziva sa

9 zableskov
pauza 1 sekundu
9 zableskov

Automatizacia bola zablokovana
prikazom “Zablokovat pohon”

Odblokujte automatizaciu poslanim prikazu “Odblokovat pohon”
alebo ovladajte manéver pomocou “Krok za krokom s vysokou
prednostou’.

DOPLNUJUCE INFORMACIE
(Prislusenstvo)

9

9.1 UPLNE VYMAZANIE PAMATE RIADIACEJ
JEDNOTKY

Mbzete vymazat vSetky Udaje ulozené v paméti riadiace] jednotky a

obnovit jgj pociatocny stav s hodnotami z vyroby. Za tymto Gcelom

prejdite  k  parametru  programovania “ER5"  (pozri  kapitolu

‘PROGRAMOVANIE’).

|| Pomocou tohto postupu moézete tiez odstranit
pripadné chyby zostavajlice v pamati.

Tato procedira nevymaze pocet vykonanych
manévrov.

9.2 PRIDANIE ALEBO ODSTRANENIE ZARIADENI

K dokoncene] automatizacii je “kedykolvek mozné pridat alebo
odobrat zariadenia. Najméa na ‘BlueBUS” a vstup ‘STOP” sa mozu
zapojit rozne typy zariadeni, ako Je uvedené v nasledovnych
odsekoch.

Po pridani alebo odobrati zariadeni je potrebné
zopakovat nacitanie zariadeni, ako je popisané v
odseku “Nacitanie d'alSich zariadeni”.
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9.2.1 BlueBUS

BlueBUS je technoldgia, ktora umozriue wykonat zapojenie
kompatibilnych zariadeni len pomocou dvoch vodiCov, cez ktoré
prebieha jednak elektrické napajanie, jednak komunikacné signaly.
V&etky zariadenia sa zapoja paralelne na tie isté 2 vodice BlueBUS a
bez potreby dodrzania polarity. Kazdé zariadenie je rozpoznané
nezavisle, pretoze pocas montaze je mu priradena jedinecna
adresa.

Na BlueBUS sa mozu zapojit napriklad: fotobunky, bezpecnostné
zarladenia, ovladacie tlacidla, signalizacné kontrolky atd. Riadiaca
jednotka postupne rozozna prostrednictvom fazy nacitania vsetky
pripojené zarladenia a je schopna rozpoznat s extrémnou
presnostou vSetky mozné poruchy.

Z tohto doévodu musi byt vzdy, ked sa prida alebo odoberie
zariadenie pripojené na BlueBUS, vykonana na riadiacej jednotke
faza nacitania, ako je uvedené v odseku ‘Naéitanie dalSich
zariadeni’.

9.2.2 Vstup STOP

STOP je vstup, ktory wywvola okamzité zastavenie manévru, po

ktorom nasleduje kratka inverzia. Na tento vstup mozu byt zapojené

zariadenia s vystupom s kontaktom normalne otvorenym “NO”,
normalne zatvorenym “NZ" alebo zariadenia s vystupom s konstan-
tnym odporom 8,2 kQ, napriklad citlivé hrany.

Podobne ako v pripade BlueBUS, riadiaca jednotka rozpozna typ

zariadenia zapojeného na vstup STOP pocas fazy nacitania (pozri

odsek “Nacitanie dalSich zariadeni’); nasledne akakolvek
zmena oproti nacitanému stavu sposobi prikaz STOP.,

Pomocou vhodnych akcif je mozné pripojit k vstupu STOP jedno

alebo viac zariadeni, dokonca aj rézne typy:

— Akykolvek pocet zariadeni NO sa moze zapojit paralelne medzi
sebou.

— Akykolvek pocet zariadeni NZ sa mdze zapojit do série medzi
sebou.

— Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ sa
mozu zapojit paralelne; ak existuju viac ako 2 zariadenia, vsetky
musia byt zapojené “kaskadovite” s jedinym konecnym odporom
8,2 kQ.

— Kombinacia NO a NZ je mozna zapojenim 2 kontaktov paralelne,
avsak do sériu ku kontaktu NZ musf byt zapojeny odpor 8,2 kQ (to
tiez umoznuje kombinaciu 3 zariadeni: NO, NZ a 8,2 kQ).

& Ak sa vstup STOP pouziva na zapojenie
zariadeni s bezpecnostnymi funkciami, jedine
zariadenia s vystupom s konstantnym odporom
8,2 kQ) m6zu garantovat odolnost vocCi porucham
kategorie 3 podla normy EN 13849-1.

9.2.3 Fotobunky

Aby riadiaca jednotka bola schopna rozpoznat zariadenia pripojené
cez systém “BlueBus”, je potrebné wvykonat adresovanie tychto
zariaden!.

Tato operéacia sa musi vykonat spravnym nastavenim elektrického
mostika, ktory sa nachadza v kazdom zariadeni (pozri tiez pokyny
kazdého zariadenia). NizSie je schéma adresovania fotobuniek na
zaklade ich typu.

Na vstup “Bluebus” je mozZné zapojit dve
fotobunky s ovladacou funkciou “otvorit FA1” a
“otvorit FA2” (treba prerusit mostik A na zadnej
éasti dosiek TX a RX). Ked zasiahnu tieto
fotobunky, riadiaca jednotka ovlada otvaraci
manéver. DalSie informacie najdete v navode k
fotobunkam.
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Tabulka 15

ADRESY FOTOBUNIEK

Poloha mostikov

==
o

W <m

Externa fotobunka v = 100 so zasahom I o %
o

pri zatvarani (zastavi a obrati pohyb)
=5
e

Po dokonéeni instalacie alebo po odstraneni
fotobuniek alebo inych zariadeni je potrebné
vykonat procediru nacitania (pozri odsek
“Nacitanie d’alSich zariadeni”).

Fotobunka

FOTO

Fotobunka v = 50 so zasahom pri
zatvarani (zastavi a obrati pohyb)
FOTO Il

Fotobunka v = 100 so zasahom pri
zatvarani (zastavi a obrati pohyb)
FOTO 1

Externa fotobunka v = 50 so zasahom
pri zatvarani (zastavi a obrati pohyb)

FA1

Fotobunka na ovladanie otvarania
(preruste mostik A vzadu na
doskach TX a RX)

FA2

Fotobunka na ovladanie otvarania
(preruste mostik A vzadu na
doskach TX a RX)

9.2.4 Digitalny selektor EDSP a bezdotykovy ¢itac
transponderovych kariet ETPB
Systém “ BlueBus” umoznuje pripojenie az Styroch digitalnych
selektorov EDSP alebo Styroch &itaCov transponderovych  kariet
EPTB.
Prostrednictvom EDSP je mozné oviadat automatizaciu vytukanim
jednej z ulozenych ciselnych kombinacii na klavesnici.
Prostrednictvom ETPB je mozné oviadat automatizaciu jednoducho
priblizenim ulozenej transponderovej karty k citacu.
Tieto zariadenia sU wybavené jedinecnym kodom, ktory riadiaca
jednotka rozozna a ulozi do pamate vo féze nacitania vsetkych
pripojenych  zariadeni  (pozri odsek ‘Naéitanie zariadeni’).
Tym sa whnete akémukolvek neopravnenému pokusu o vymenu
zarladenia a Ziadna cudzia osoba nebude moct oviadat vasu
automatizaciu. Dalsie informacie najdete v navode k EDSP a ETPB.



9.2.5 Nacitanie d'alSich zariadeni

ZvwyCajne sa nacitanie zarladeni, zapojenych na “BlueBUS" a na
vstup “STOP’, wkona pocas fazy inStalacie. Nacitanie je vSak
mozné zopakovat vzdy, ked sU pridané alebo odstranené
zariadenia.

Spustite procedlru aktivaciou parametra Set 1 (pozri kapitolu
‘PROGRAMOVANIE").

"

Po pridani alebo odstraneni zariadeni je
potrebné znovu vykonat kolaudaciu automati-
zacie v sulade s tym, ¢o je uvedené v odseku
“Kolaudacia”.

9.3 MOTOR V REZIME SLAVE

Vhodne naprogramovany a zapojeny motor moze fungovat v rezime
SLAVE (sluha); tento spdsob fungovania sa wyuziva v pripade, ze sa
vyzaduje automatizacia dvoch protifanlych zavor a je poziadavka na
dosiahnutie synchronizovanych pohybov oboch zavor. V tomto
rezime jeden motor funguje ako MASTER (pan), cCize ovlada
manéver, a druhy funguje ako SLAVE, Cize vykonava prikazy vyslané
z MASTER (z vyroby st vsetky motory MASTER).

Zapojenie medzi MASTER a SLAVE sa vykona pripojenim svorky 1-2
na MASTER ku svorke 1-2 na SLAVE prostrednictvom dvoch
kablov.

Nezéalezi na tom, ktory motor funguje ako
MASTER a ktory ako SLAVE; pri rozhodovani
treba brat do uvahy pohodlie zapojeni a fakt, ze
prikazy “Krok-za-krokom?”, “Otvorit” a “Zatvorit”
na SLAVE umoziiuju ovladat len zavoru SLAVE.

Ak chcete nastavit dva motory v rezime MASTER a SLAVE,
vykonajte nasledovné kroky:
1. VWykonajte montéaz dvoch zavor.
2 Zapojte dva motory ako na “Obrazku 47"
3 Vyberte smer manévru otvorenia dvoch motorov (pozri odsek
‘Vyber smeru’.
4. \ykonajfte ostainé elekirické zapojenia (pozri  kapitolu
‘ELEKTRICKE ZAPOJENIA’.
5 Pripojte napajanie oboch motorov (vid odsek “Pripojenie
napajania’).
6 Na zavore SLAVE:
— wkonajte nacitanie zapojenych zariadeni (pozri odsek
‘Nacitanie zariadeni’),
— wkonajte nacitanie poloh Otvorenia a Zatvorenia (pozri
odsek “Naéitanie poloh mechanickych dorazov’);
— wkonajte nastavenia sily a rychlosti;
— aklivuite parameter “Rezim SLAVE’
‘PROGRAMOVANIE");
— zobrazi sa chyba “E5”, ktora signalizuje chybu komunikéacie
Master-Slave, pretoze este nebolo vykonanie péarovanie
zavory MASTER so zavorou SLAVE.

(pozri kapitolu

Treba poznamenat, Ze pocas fungovania st
vSetky nastavenia, vykonané na zavore SLAVE,
ignorované, pretoze nastavenia na zavore
MASTER su prioritné, s vynimkou Rychlosti,
Rychlosti spomalenia, Polohy spomalenia a Sily,
ktoré su ucinné len pre zavoru SLAVE.

7.  Nazévore MASTER:
— wkonajte nacitanie zapojenych zarladeni (pozri odsek
‘Nacitanie zariadeni’),
— wkonajte nacitanie poldh Otvorenia a Zatvorenia (pozri
odsek “Naéitanie poloh mechanickych dorazov’).
8. Poslite prikaz z riadiacej jednotky MASTER na vykonanie
manévru a skontrolufte, ¢i je manéver vykonany aj zavorou
SLAVE.

Pocas zapédjania dvoch motorov v rezime MASTER-SLAVE sa

uistite, ze:

— v8etky zariadenia sU pripojené na motor MASTER (ako na
“Obrazku 47’) vratane radiového prijimaca;

— Vv pripade, ze sa pouziva nldzova batéria, oba motory musia mat
viastnu batériu.

Na motor SLAVE je dalej mozné zapaoijit:

— Viastny majak (Flash)

— vlastnu kontrolku otvoreného ramena (OGl)

— svetla ramena

— viastnu citlivd hranu (Stop)

— Viastné ovladacie zariadenia (Sbs, Otvor a Zatvor), ktoré budu
ovladat len zavoru SLAVE

—vstupy Loop1 a Loop2 programované v rezime “Otvorit” a
“Zatvorit”,
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9.4 ZAPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA
TYPU SM

Tabulka 17

OXI / OXIFM /OXIT / OXITFM V ROZSIRENOM REZIME Il

Riadiaca jednotka ma zasuvku pre radiové priimace s konektorom | | €. Prikaz Popis
SM (volitelné prislusenstvo), patriace do skupiny SMXI, OXl atd., | |1 Krok-za-krokom | Prikaz “SbS’ (Krok-za-krokom)
ktoré umoznuju ovladanie riadiacej jednotky na dialku prostrednictvom Zapnutie ) )
vysielacov, ktoré pdsobia na vstupy riadiace] jednotky. 2 pomocného svetla Prikaz “Zapnutie pomocnenho
— e o — - e svetla s ¢asovanim
' 4 Zatvorit Prikaz “Zatvorit”
Ak chcete inStalovat prijimac (‘Obrazok 48"): 5 Stop Zastavi manéver
Umiestnite priimac (A) do prislusnej zasuvky (B) na elekironickej Krok-za-krokom ) B N
doske riadiacej jednotky. 6 T Prikaz v kondominiovom rezime
s M 7 Krok-za-krokom | Ovlada gj ked je automatizacia
@ vysoka prednost | zablokovana alebo prikazy aktivne
8 Odblokovat Odblokuje zablokovan( automatizaciu
a otvorit a vykona manéver Otvorenia
9 Odblokovat Odblokuje zablokovan( automatizaciu
a zatvorit a vwykona manéver Zatvorenia
Vyvola otvaraci manéver a po jeho
dokonceni zablokuje automatizaciu;
riadiaca jednotka neprijima Ziaden iny
Otvorit a prikaz s vynimkou “Krok-za-krokom s
10 | zablokovat vysokou prednostou”, “Odblokovat
automatizaciu automatizaciu” alebo (len z Oview)
prikazy: “Odblokovat a zatvorit” a
“‘Odblokovat a otvorit”
Vyvola zatvaracf manéver a po jeho
dokonceni zablokuje automatizaciu;
riadiaca jednotka neprijima ziaden iny
Zatvorit a prikaz s vwnimkou “Krok-za-krokom s
N |11 zablokm{at' ) vysokou prednostou”, “Odblokovat
V “Tabulke 16" sU uvedené wystupy radiového priimaca a s+ agtoma}t\“zamu alebq (enz O.V,‘,ew)
PR > e prikazy: “Odblokovat a zatvorit” a
prislusné prikazy, ktoré motor vykona: “Odblokovat & otvorit”
Tabulka 16 Vyvola zas/talvgnlie manéyru a zablokuje
= automatizaciu; riadiaca jednotka
AEBO R'M i - 12 Zablokovat “Krok-za-krokom s vysokou prednostou”,
Vystup prijimaéa Prikaz automatizaciu “‘Odblokovat automatizaciu” alebo (len z
Vystup €. 1 “Krok-za-krokom” Oview) prikazy: “Odblokovat a zatvorit”
Vystup &. 2 “Zapnutie pomocného svetla a "Odplokovat & otvorit!
i s Gasovanim’ 13 Odblokovat Vyvold odblokovanie automatizacie a
Vystup €. 3 “Otvorit” automatizaciu obnovenie normalneho fungovania
Vystup €. 4 “Zatvorit” 14 Krok-za-krokom | Prikaz “SbS” (Krok-za-krokom) pre
V pripade, Ze indtalujete radiovy prijfimac OXI pouzivany v *ROZSH- gVt AIMASTIER zavoru“l\/lA S”TER
RENOM REZIME’, tento “bude méct posielat prikazy wvedené v-| [qg | Krok-za-krokom | Prikaz *SbS" (Kiok-za-krokom) pre
“Tabulke 17" zavora SLAVE zavoru SLAVE

[ L) Blizsie informacie najdete v prisluSnom navode
pre prijimac.
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ZAPQJENIE A INSTALACIA NUDZOVEJ
BATERIE

9.5

AN

Elektrické zapojenie batérie k riadiacej jednotke
musi byt vykonané az po dokonéeni vSetkych
faz montaze a programovania, pretoze batéria
predstavuje nudzovy zdroj elektrického
napajania.

Pred zac¢atim montaze nudzovej batérie vypnite
elektrické napajanie riadiacej jednotky.

AN

Ak cheete nainstalovat a zapojit batériu:

1.  VioZte nldzowvl batériu.

2.  Zapojte prislusny kabel na konektor nlidzovej batérie.
3. Zapnite elektrické napajanie zo siete.

(. J

9.6 ZAPOJENIE PROGRAMATORA OVIEW

Na riadiacu jednotku je mozné pripojit programator “Oview”.

Tato jednotka umoznuje rychle a Uplné programovanie funkcii,
nastavenie parametrov, = aktualizaciu firmvéru = riadiacej jednotky,
diagnostiku za Ucelom Zzistenia pripadného nespravneho fungovania
a pravidelny servis.

‘Oview” umoznuje pracovat v maximalnej vzdialenosti priblizne 100
m od riadiace] jednotky. Ak je v sieti ‘BusT4' medzi sebou
prepojenych viac riadiacich jednotiek, pripojenim “Oview” k jednej z
nich je mozné zobrazit na jej displeji vSetky riadiace jednotky
zapojengé v sieti (maximalne 16 riadiacich jednotiek).

Jednotka "Oview’ moze zostat pripojena k riadiacej jednotke &
poctas normaneho fungovania automatizacie, Co umoznuje
pouzivatelovi posielat prikazy prostrednictvom Specialneho menui.

Pred pripojenim rozhrania IBT4N je potrebné
vypnut elektrické napajanie riadiacej jednotky
2o siete.
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Ak chcete nainstalovat rozhranie:

1. Zozte kryt (A).

2. \yberte plastovy prvok (B) a skontrolujte, ¢i na nom nie sU
Ziadne strapce.

4 )

nickej doske riadiacej jednotky.
Zastréte kabel (E) do prislusnej zasuvky (F) na rozhrant.

G
3. Umiestnite rozhranie (€) do prislusnej zasuvky (D) na elektro-
4
-

o
Teraz je mozné znovu zapnUt napajanie riadiace; jednotky.

|| BlizSie informacie najdete v prislu$nych
navodoch k zapojenym zariadeniam.

9.7 LOOP DETECTOR

Riadiaca jednotka méa dva vstupy ur¢ené pre pripojenie detektorov
kovove] masy (napriklad LP21, LP22). Fungovanie tychto vstupov sa
da programovat na samotnej riadiacej jednotke (vid kapitolu
‘PROGRAMOVANIE".



9.8 ZAPOJENIE SYSTEMU NA SOLARNU
ENERGIU

@ Ak je automatizacia napajana zo systému
“Solemyo”, NESMIE BYT NAPAJANA sucasne aj
z elektrickej siete.

BlizSie informacie o systéme “Solemyo” najdete
v prisluSsnom navode.

Ak chcete zapajit systéem “Solemyo’:
1. Pripojte systém k nudzovej batérii (A).
2. Zasunte prislusny konektor (B) do riadiacej jednotky.

ﬁ-g{
S—
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9.9 ZAPOJENIE SVETIEL, RAMENA
(VOLITELNE PRISLUSENSTVO)

Ak chcete vykonat montaz:
1. Rameno dajte do vertikalnej polohy.
2. Odskrutkujte 6 skrutiek, ktoré zaistuju kryt ramena (A).

3. Rameno do¢asne wytiahnite von.
4. Prevlecte kablovu priechodku cez Specialne pripraveny otvor

(. J

8.  Vlozte svetelny kébel (C) dovnitra ochrannej gumengj listy, na
ulahcenie tejto operacie mbzete pouzit sondu.

4 N
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V pripade potreby svetelny kabel skratte, pricom vykonajte rez
iba na jednom z bodov oznacenych prislusnou znackou. Po
skréteni kabla treba premiestnit zaslepku a uzatvorit tak novy
koniec.

Kabel previeCte najprv cez otvor na drziaku ramena, a potom
cez otvor na skrini.

Ponechajte kusok kabla vo vnuatri drziaka
ramena, tak aby sa rameno mohlo otac¢at bez
akéhokolvek napinania kabla.

~
\_ J
8. Svetelny kabel zapojte k svorke “LIGHT” na riadiacej jednotke.

Vystup “LIGHT” ma polaritu: ak sa svetla

nerozsvietia, hoci si naprogramované, je treba
obratit vodi¢e zapojené na svorku.




9.  Zasunte a zaistite konektor do drézky v ramene.
e I

D

(. J

10. Nasadte rameno a zaistite ho jeho krytom, pevne dotiahnite 6
skrutiek a doajte na to, aby ste nepricvikli kabel.

~

9.10 ZAPOJENIE MAJAKA ALEBO SEMAFORA

Na kryt zavory je mozné namontovat led-majak mod. XBA7 alebo
semafor s Cervenym a zelenym led-svetlom mod. XBAS.

Rezimy fungovania tychto vystraznych svetiel mézu byt upravené
prostrednictvom programatora  Oview  alebo  vhodnym
naprogramovanim riadiacej jednotky.

Blizsie informéacie najdete v navodoch k tymto dvom produktom.
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10 SERVIS VYROBKU

Na udrzanie konstantnej Urovne bezpecnosti a zarucenie maximalne;
trvacnosti celej automatizacie je potrebny pravidelny servis. Na tento
Ucel je M/L-BAR vybaveny pocitadiom manévrov a signalizacnym
systémom pre poziadavku servisu; vid odsek ‘Funkcia “Avizo
servisu””’

& Servisné ¢innosti musia byt vykonavané striktne
v zhode s bezpe¢nostnymi predpismi, uvedenymi
v tejto prirucke, a v stlade s platnymi predpismi
a normami.

Na Udrzbu pohonu:

1. Servis programujte najneskér do 6 mesiacov alebo po
vykonani 20.000 manévrov od posledného servisu.

2. Odpojte  vSetky zdroje  elekirického  napéjania  vratane
pripadnych nudzovych batérii.

3. Skontrolujte stav opotrebenia vsetkych materialov, zanhrmutych
v automatizacii, pricom osobitni pozormost venujte erézii
alebo oxidacii konstrukénych prvkov; nahradte prvky, ktoré
neposkytuju dostatocné zaruky.

4.  Skontrolute stuperl opotrebenia  pohyblivych — Casti a
opotrebované Casti vymerite.

5.  Opatovne pripojte zdroj elektrického napéjania a vykonajte
testy a kontroly uvedené v odseku “Kolaudacia”.
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Tento vyrobok je neoddelitelnou sucéastou
automatizacie, a preto musi byt zlikvidovany
spolu s nou.

Tak ako montazne operacie, a demontaz na konci zivotnosti
zariadenia, musia vykonavat kvalifikovani pracovnici.

\Wrobok sa sklada z réznych materialov: niektoré z nich su urcené
na recyklaciu, iné musia byt Zlkvidované. Odporic¢ame vam
informovat sa o systémoch recyklacie alebo likvidacie, uvedenych v
miestne platnych predpisoch pre dand kategdriu vyrobkov.,

& POZOR

Niektoré ¢asti vyrobku mozu obsahovat skodlivé
alebo nebezpecéné latky, ktoré v pripade rozpty-
lenia v prostredi méZzu mat skodlivé uc¢inky na
zivotné prostredie a na ludské zdravie.

Ako znazorinuje symbol naboku,
je zakazané odhodit tento
vyrobok do domového odpadu.
Vykonajte preto “separovany
zber odpadu” v sulade s meto6-
dami stanovenymi predpismi
platnymi na vaSom tzemi alebo
vratte vyrobok predajcovi pri
nakupe nového rovnocenného
vyrobku.

POZOR

Miestne predpisy mozu stanovovat vysoké
pokuty za nelegalnu likvidaciu tohto vyrobku.



12 TECHNICKE PARAMETRE

Uvedené technické parametre sa vztahuja na teplotu okolia 20°C (x 5°C). Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo

kedykolvek vykonat zmenu produktu, pricom v$ak zaruéuje jeho funkénost a zamyslané pouzZitie.

Tabulka 18

TECHNICKE PARAMETRE

Popis Technické parametre

M3BAR | M5BAR M7BAR |L9BAR
Typolégia cestna zavora na sukromné pouzitie s elektronickou riadiacou jednotkou
UzZitoény prejazd (m) 2,32 + 2,82 3,17 + 4,82 5+7 7+9
Max. kratiaci moment pri Starte (Nm)| 100 200 300 400
Nominalny kratiaci moment (Nm) 30 70 90 130
Cas manévru (nastavitelny v s) 05-4 3-6 6-10 8-12
Max. frekvencia cyklov/h pri
nominalnom kratiacom momente 500 350
(riadiaca jednotka obmedzuje cykly |nepretita prevadzka | neprefrita prevadzka | <00 180
na maximum uvené v tabulke T3)
Trvacnost vid odsek “Trvacnost vyrobku’
Napajacie napitie 230 V== 50/60 Hz
Napajacie napatie /V1 230 VV~ 50/60 Hz
Max. vykon pri Starte (W) 150 110 110 160
e A 5 10 o0

lzolaéna trieda

1

Nudzové napajanie

s volitelnym prislusenstvom PS224

Fotovoltické napajanie

s volitelnym prislusenstvom SYKCE

Vystup FLASH

pre 1 majak ELDC (12 V - 21 W)

Vystup LIGHT

s volitelnym prislusenstvom “svetla ramena” XBA4

Vystup SCA

pre signalizacné svetlo 24 \V (max. 10 W)

Vystup pre majak / semafor na
kryte

s volitelnym prislusenstvom led-majak XBA7 alebo led-semafor XBAS

Vystup BLUEBUS

wystup s max. zatazou 10 jednotiek BlueBus

pre kontakty normalne zatvorené, norméalne otvorené alebo s konstantnym odporom 8,2 kQ;

Vstup STOP s automatickym nacitanim (kazda zmena v porovnani s naucenym stavom wyvola prikaz
STOP)

Vstup Sbs pre kontakty normalne otvorené

Vstup APRE pre kontakty normalne otvorené

Vstup CHIUDE

pre kontakty normalne otvorené

Vstup HP Sbs

pre kontakty normalne otvorené

Vstup radio

konektor SM pre prijfimace SMXI alebo SMXIS

Vstup ANTENNA Radio

50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny.

Vstupy detektorov kovovej masy

2

Programovatelné funkcie

vid kapitolu “PROGRAMOVANIE’ a dalsie moznosti programovania prostrednictvom progra-
movacej a oviadacej jednotky Oview

Funkcie s automatickym nacitanim

automatické nacftanie zariadeni zapojenych na vystup BlueBus
automatické nacitanie typu zariadenia "STOP” (kontakt NO, NZ alebo odpor 8,2 kQ)
nacitanie poléh otvorenia a zatvorenia ramena

Pracovna teplota -20°C + 55°C
Pouzitie v obzvlast kyslej alebo
slanej alebo potencialne vybusnej nie
atmosfére
Stupen ochrany P54
P 400x299x1215 v. mm; | 400x299x1215 v. mm); | 400x299x 1215 v. mm); | 500x299x1215 v. mm;
Rozmery a vaha 80 kg 80 kg 85 kg 98 kg




Vyhlasenie o zhode EU
a vyhlasenie o zabudovani “Ciastoéne skompletizovaného strojového zariadenia”

Poznamka - Obsah tohto vyhlésenia zodpoveda obsahu tradneého dokumentu, uloZeneého v ustredi spolocnosti Nice S.p.a., a najmé jeho poslednej verzii, ktora bola k dispozicii pred tlacou tohto
navoau. Tu uvedeny text bol upraveny z vydavatelskych dévodov. Kopiu pévoaného vyhidsenia je mozZné ziskat v sidle Nice S.p.a. (TV), Taliansko.

Cislo: 405/M-LBAR Vydanie: 16 Jazyk: SK
Meno vyrobcu: Nice s.p.a.
Adresa: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV), Taliansko

Osoba opravnena zostavenim
technickej dokumentacie: Nice s.p.a.

Typ vyrobku: Elektromechanicka zavora
Model / Typ: M3BAR, M5BAR, M7BAR, L9BAR, M3BARI, M5BARI, M7BARI, LOBARI
Prislusenstvo: Pozri katalog

Dolupodpisany Roberto Griffa, ako Chief Executive Officer, vyhlasuje na svoju viastnti zodpovednost, Ze horeuvedeny vyrobok spifia nalezitosti nasledovnych smemic:

¢ Smernica Eurépskeho parlamentu a Rady 2014/53/EU zo 16. aprila 2014 o harmonizécii pravnych predpisov ¢lenskych Statov tykajlcich sa spristupriovania radiovych
zariadeni na trhu, ktorou sa zrusuje smernica 1999/5/ES: Ochrana zdravia (art. 3(1)(@)) EN 62479:2010, Elektricka bezpec&nost (art. 3(1)(@)) EN 60950-1:2006+A11:2009
+A12:2011+A1:2010+A2:2013, Elektromagneticka kompatibilita (art. 3(1)(0)) EN 301 489-1 V2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017, radiové spektrum (art. 3(2)) EN 300
220-2V3.1.1:2017.

Dalej vyrobok spifia naleZitosti nasledovnej smernice podia poziadaviek platnych pre “Siastoéne skompletizované strojové zariadenia” (Priloha Il, Gast 1, oddiel B):
® Smernica Eurépskeho parlamentu a Rady 2006/42/ES zo 17. méja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a doplneni smernice 95/16/ES (prepracované znenie)

Vyhlasuje sa, Ze prislusna technick& dokumentéacia bola vyplnena v stlade s prilohou VII B smernice 2006/42/ES a Ze boli dodrzané nasledovné zékladné poziadavky: 1.1.1 -
112-113-121-126-151-152-155-156-157-158-1510-1.5.11

\lyrobca sa zavazuje na zéklade dovodnej Ziadosti odovzdat kompetentnym orgéanom prislusné informécie o “Ciastocne skompletizovanom strojovom zariadeni”, pricom sa
zachova nedotknuté jeho pravo na dusevné vlastnictvo.

Ak je “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” uvedené do prevadzky v eurdpskej krajine s Uradnym jazykom inym, ako je ten, v ktorom je pisané toto vyhlasenie,
dovozca ma povinnost prilozit k tomuto vyhlaseniu prislusny preklad.

Upozoriuje sa, Ze “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” nesmie byt uvedené do prevadzky, az kym koncové strojové zariadenie, v ktorom je zabudované, nebolo
vyhlasené zhodnym s ustanoveniami smernice 2006/42/ES.

Okrem toho vyrobok spiia nalezitosti nasledovnych noriem:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Oderzo, 04/04/2018
Ing. Roberto Griffa

(Chief E%tg Officer)

~
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POKYNY A VYSTRAHY URCENE POUZIVATELOVI

Pred prvym pouzitim automatizacie poZiadajte montéra, aby vam
vysvetlil, aké rizika sa mbézu prejavit pocas pouzivania zavory a
stravte par mindt c&itanim tychto pokynov a vystrah pre
pouzivatela.

Uschovajte navod pre mozné budulce konzultacie a odovzdajte
ho pripadnému novému maijitelovi zavory.

POZOR!

VasSe zariadenie je stroj, ktory verne vykonava
vase prikazy. Nevedomé a nespravne pouzivanie
moze vyvolat nebezpecéenstvo:

- Neuvadzajte zavoru do pohybu, ak sa v jej okoli
nachadzaju osoby, zvierata alebo predmety.

- Je prisne zakazané dotykat sa Casti zariadenia, ked je
rameno v pohybe.

- Fotobunky nie su bezpeCnostné zariadenie, ale iba
pomocné zariadenie pre bezpecnost. SU vyrobené so
spolahlivou technoldgiou, ale za extrémnych podmienok
nemusia fungovat spravne alebo sa mézu poskodit a v
niektorych pripadoch poSkodenie nemusi byt okamzite
viditelné. Z tohto dévodu sa pri pouzivani automatizacie
riadte vSetkymi pokynmi uvedenymi v tejto prirucke.

- Pravidelne kontrolujte spravne fungovanie fotobuniek.

JE ABSOLUTNE ZAKAZANE prechadzat poéas
zatvarania ramena! Prejazd je dovoleny len
vtedy, ked je rameno Uplne otvorené a nehybné.

>

DETI

Automaticky systém zarucuje vysokl uUroven
bezpecnosti. Vdaka detekénym systémom
kontroluje a garantuje svoj pohyb pocas
pritomnosti osob alebo veci. V kazZdom pripade
by malo byt detom zakazané hrat sa v blizkosti
automatizacie a aby sa zabranilo nahodnej
aktivacii, nemali by sa nechavat ovladace v ich
dosahu. Automaticka zavora nie je hra!

Vyrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami
(vratane deti) s obmedzenymi fyzickymi,
zmyslovymi alebo dusevnymi schopnostami
alebo osobami bez prislusnych skisenosti a
znalosti, pokial nie st pod dohladom os6b
zodpovednych za ich bezpeénost a neboli tymito
osobami pouéené o pouzivani vyrobku.

Anomalie: akonahle spozorujete akulkolvek abnormalnu
prevadzku zariadenia, vypnite elektrické napajanie a vykonajte
ruéné odblokovanie motora (vid pokyny na konci kapitoly), aby
bolo mozné manuéalne fungovanie ramena. Nevykonavajte Ziadne
opravy sami, vzdy sa s dbverou obratte na vasho montéra.

|| Nevykonavajte zmeny v instalacii a parametroch
programovania a nastaveni riadiacej jednotky:
tieto ¢innosti musi vykonat montér.

Porucha alebo prerusenie napajania: pocas Cakania na
pomoc montéra alebo obnovenie elektricke] energie, ak
zariadenie nie je vybavené nudzovymi batériami, automatizacia
moze byt rovnako pouzivana: v takom pripade musite odblokovat
motor (vid pokyny na konci kapitoly) a rucne pohybovat
ramenom.

Pokazené bezpecnostné zariadenia: zariadenie je mozné
spustit aj vtedy, ked niektoré bezpecnostné zariadenie nefunguje
spravne alebo je pokazené. Zavoru je mozné ovladat v rezime

“Osoba pritomna”, a to nasledovnym spdsobom:

1. Pomocou vysielaCa alebo kluCového selektora a pod.
poslite prikaz na aktivaciu ramena. Ak vSetko funguje
spravne, rameno sa bude normélne pohybovat, inak majak
niekolkokrat zablika a manéver sa nespusti (pocet
zébleskov zavisi od dbévodu, pre ktory sa manéver
nerozbieha).

2. V takom pripade do 3 sekdnd znovu stlate a podrzte
stlacené tlacidlo na vydanie prikazu.

3. Priblizne po 2 sekundach rameno vykona pozadovany

manéver v rezime “Osoba pritomna”, to znamena, Ze sa

bude pohybovat, iba pocas stlateného ovladacieho tladidla.
Kolaudécia, pravidelna udrzba a pripadné opravy by mali byt
zaznamenané osobami, ktoré ich wvykonavaju, a doklady
uschované u majitela zariadenia. Jediné dinnosti, ktoré mbéze
uzivatel pravidelne vykonavat, su Cistenie skliCok fotobuniek
(pouzite makkd a mierne navihéenl handricku) a odstranenie

pripadnych listov alebo kamerov, ktoré by mohli prekazat
automatickému systému.

Ak bezpecnostné zariadenia nefunguji, odpo-
ru¢éa sa ¢o najskor privolat k oprave kvalifiko-
vaného technika.

Uzivatel zariadenia musi pred vykonanim
akejkolvek é&innosti ruéne odblokovat motor,
aby sa zabranilo nahodnej aktivacii ramena (vid’
pokyny na konci kapitoly).

Servis: aby sa udrzala konStantna Uroveni bezpeCnosti a
zabezpedila maximalna Zivotnost celej automatizacie, je potrebna
pravidelna udrzba (miniméalne kazdych 6 mesiacov).

|| Vsetky kontroly, servisné prace alebo opravy
smu vykonavat len $pecializovani pracovnici.

Likvidacia: po skonceni Uzitkového obdobia automatizacie sa
uistite, ze likvidaéné prace vykonaju kvalifikovani pracovnici a ze
materidly budlu recyklované alebo zlikvidované v sulade s
platnymi predpismi.

Vymena batérie v dialkovom ovladaéi: ak ma dialkovy
ovlada¢ po urcitej dobe pouzivania znizeny dosah alebo Uplne
prestane fungovat, mbéze to byt spbsobené vybitim batérie (v
zavislosti od intenzity pouzivania méze batéria vydrzat niekolko
mesiacov az vySe roka). Zistite to tak, Zze kontrolka na oviadaci sa
nerozsvieti alebo je slaba, alebo sa rozsvieti len na kratky
moment. Predtym, nez sa obratite na montéra, skiste vymenit
batériu za inu, vybratd z druhého ovladaca, ktory funguje spravne:
ak bola pri¢inou poruchy batéria, staci ju vymenit za novu
rovnakého typu.
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Odblokovanie a ruény pohyb
Pre odblokovanie:

1. Vlozte a otocte kluc (A) o 180° dolava alebo doprava.

L~

(. J

2. Teraz mobzete rameno rucne posnunut do [ubovolnej
polohy.

Pre zablokovanie:

Nastavte klu¢ (A) do vychodiskovej polohy.

Vytiahnite kIUc.

Vytiahnite gumenu zaslepku na opacnej strane skrine a do
otvoru vlozte viozku zamku.

Z vnutornej strany skrine nasunte zdola nahor pruzinu v
tvare “U” na zablokovanie viozku zamku.

Nastavte kIU¢ (A) do vychodiskovej polohy.

Vytiahnite kIUE.

= e

o
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SERVISNY PLAN (odovzdat koncovému pouzivatelovi)

‘W Tento register udrzby musi byt odovzdany majitelovi zariadenia po vyplneni pozadovanych éasti.

V tomto Registri musia byt zaznamenané vSetky vykonané aktivity tykajlce sa servisu, oprav a Uprav. Register musi byt aktualizovany
po vykonani kazdej prace a starostlivo uschovany, aby bol dostupny pri pripadnej inSpekcii zo strany autorizovanych organov.

Tento “Register udrzby” sa vztahuje na nasledovné zariadenie:
mod. M-BAR € L9BAR - sériové €. ................. - namontované dna ................. SN AAIESE .vvviiiiiieee it
Sucastou tohto “Registra udrzby” su nasledovné prilozené doklady:

1) - Servisny plan

Podla prilozeného “Servisného planu” sa servisné prace musia vykonavat s nasledovnou frekvenciou: kazdych 6 mesiacov alebo
50.000 cyklov manévrov, v zavislosti od toho, ¢o nastane ako prveé.

SERVISNY PLAN 8. Odblokujte a skontrolujte spravnu vyvazenost ramena a
pripadné prekazky pocas ruc¢ného otvarania a zatvarania.

Pozor! - Servis zariadenia musi byt vykonany | 9. Znovu zablokujte rameno a vykonajte proces kolaudécie.
kvalifikovanym technickym pracovnikom, v silade | 10, Kontrola ochrany pred zdvihnutim: v pripade

s bezpecnostnymi normami vymedzenymi plat- zariadeni so zvisinym pohybom skontrolujte, &i nie je riziko

nymi pravnymi predpismi a bezpecnostnymi zdvihnutia. Tato skuska sa modZze vykonat nasledovnym

inStrukciami uvedenymi v kapitole “VSEOBECNE sposobom: uprostred ramena zaveste 20 kg zataz

POKYNY A ODPORUCANIA PRE BEZPECNOST”, (napriklad vrecko s pieskom), dajte prikaz na manéver

na zaciatku tohto navodu. “otvor” a skontrolujte, & pocas tohto manévru rameno

5 o . .. . N ) . neprekroci vysku 50 cm vodi zatvorenej polohe. V pripade,

V zasade cestna zavora nevyzaduje Specialny servis. V kazdom e rameno prekrodi tato vysku, znizte siu motora (vid
pripade sa odpori¢a pravidelna kontrola, ktora umoznuje odsek “Programovanie riadiacej jednotky”).

udrzanie efektivity zariadenia a zabezpecenie spravneho | 44
fungovania bezpecnostnych systémov.

Co sa tyka servisu pridavnych zariadeni cestnej zavory,
postupuijte podla prislusnych servisnych planov.

Vo vSeobecnosti sa odporuca vykonavat pravidelnd kontrolu s
nasledovnou frekvenciou: kazdych 6 mesiacov alebo 50.000
maneévrov.

Poznamenavame, Ze aj v pripade zlomenia pruziny cestna zavora

?ggg? 2%%'ga poRdavigy VSgaRR v QeiRy "2 gsingorgy EN odblokovanie motora (vid odsek “Ruéné odblokovanie a
] | zablokovanie motora”), priCom sa uistite, ze

Systém vyvazenia ramien musi byt kontrolovany odblokovanie nastane bez problémov. Uistite sa, Ze ru¢na

aspofi 2-krit roéne. nailepgie v prechodhVeh sila, potrebnéa na posun ramena pocas “otvarania®, nie je
rogn)'[ch obdobiach. ’ Jlep P y vacsia ako 200 N (priblizne 20 kg). Sila sa meria kolmo na

rameno a vo vzdialenosti 1 m od osi otacania. Nakoniec

Ak by sa nebezpeCné situacie, spbsobené pohybom
ramena, odstranili prostrednictvom obmedzenia narazove;
sily, musi sa vykonat meranie sily v sulade s normou EN
12445 a pripadne, ak bola kontrola “sily motora” pouZita
ako pomoc v systéme na znizenie narazovej sily, najdite
nastavenie, ktoré poskytne najlepsi vysledok.

12. Kontrola ucinnosti systému odblokovania: dajte
rameno do polohy “zatvorenia” a vykonajte rucné

V ur€enych servisnych intervaloch treba vykonat nasledovné skontrolujte, &i kIU¢, potrebny pre rucné odblokovanie, je

kontroly a vymeny: dostupny v blizkosti zariadenia.

1. Odpojte vSetky zdroje elektrickeho napajania. 13. Kontrola systému odpojenia napajania: pomocou

2, Skontrolujte stav opotrebenia vSetkych materialov, z vypinaCa napdjania a odpojenim pripadnych nudzovych
ktorych sa zavora sklada, s osobitnou pozornostou batérii skontrolujte, ze su vSetky led na riadiacej jednotke
venovanou znakom korézie alebo oxidacie konstrukénych vypnuté a ze po odoslani prikazu zostane rameno nehybné.
prvkov; nahradte diely, ktoré neposkytuju dostatocné Skontrolujte  Ucinnost  systému  zablokovania, aby sa
bezpecnostné zaruky. prediSlo neumyselnému alebo neopravnenému zapnutiu.

3. Skontrolujte, &i sU skrutkové spoje spravne utiahnuté
(najma pripojenie vyvazovacej pruziny).

4. Skontrolujte, ze nie je vbla medzi vyvazovacou pakou a
vystupnym hriadelom. V pripade potrebe Uplne dotiahnite
stredovu skrutku.

5. Namazte klbovu hlavu vyvazovacej pruziny a spodnej kotvy.

6. U verzii M7BAR a L9BAR skontrolujte, ¢i su dva diely
ramena navzajom dokonale zablokované. V pripade
potreby nastavte expanzné skrutky.

7. Dajte rameno do vzpriamenej polohy a skontrolujte, Ci
rozostup medzi zavitmi vyvazovacej pruziny je konstantny a
bez deformacii.
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Datum

Popis vykonaného zasahu
(popis previerok, nastaveni, oprav, Gprav...)

Podpis technika

Tabulka 19

Podpis majitela

Boli vykonané vSetky fazy predpisané v servisnom pléane
__ANO
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