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]_ VSEOBECNE VYSTRAHY A UPOZORNENIA

1.1 - Vystrahy tykajlce sa bezpecnosti

e POZOR! — Tento navod obsahuje déleZité upozornenia tykajice
sa bezpecnosti 0s6b. Chybna instalacia méZe spOsobit’ vazne zranenia.
Pred zacatim prace je potrebné pozorne si precitat’ cely navod. V pripade
pochybnosti preruste montaz a poZziadajte o radu technicky servis Nice.

o POZOR! — Délezité: Odlozte tento navod pre pripadny servis alebo
likvidaciu zariadenia v budicnosti.

1.2 - Vystrahy tykajlce sa montaze

® Skor, ako pristUpite k montazi, uistite sa, Ze tento vyrobok je vhodny na
Zelany typ pouzitia (vid' kapitolu 3.1 a 3.2). Ak nie je vhodny,
NEZACINAJTE montaz.

Obsah tohto navodu sa vztahuje na typické zariadenia, ako je to na obr. 1.
Berlc do Uvahy rizikové situacie, ktoré sa mézu vyskytnuit’ pocas montaze
a pouZivania vyrobku, je potrebné pri montazi automatického zariadenia
dodrziavat’ nasledovné vystrahy:

- Na sieti napajania zariadenia instalujte vypinaC s takou vzdialenostou
otvorenia kontaktov, ktord umoziuje kompletné vypnutie za podmienok
uvedenych v kategorii prepétia III.

- PoCas vykonavania akychkol'vek krokov, tak pri montazi ako pocas
servisu, musi byt’ automatické zariadenie odpojené z elektrickej siete. Ak
vypinal napajania nie je v dohlade z miesta, kde je zariadenie
umiestnené, pred zacatim prac je potrebné k vypinacu pripevnit’ tabul'ku s
napisom: “POZOR! PREBIEHA SERVIS”.

- Vyrobok musi byt zapojeny na elektricky privod vybaveny bezpec-
nostnym uzemnenim.

- PoCas montaze manipulujte s automatickym zariadenim opatrne, aby
nepriSlo k stlaceniu, ndrazu, padu alebo kontaktu s tekutinami
akéhokol'vek druhu. Nedavajte vyrobok do blizkosti zdrojov tepla,
nevystavujte ho otvorenému ohriu. Takéto zaobchadzanie ho moze
poskodit’ alebo spOsobit’ poruchy a nebezpecné situacie. Ak by sa takéto
nieco stalo, ihned’ zastavte montaz a obratte sa na Asistencnu sluzbu Nice.
- Nevykonavajte Upravy na Ziadnej Casti vyrobku. Nedovolené operacie
mozu sposobit’ len poruchy. Vyrobca sa zrieka akejkol'vek zodpovednosti
za Skody spGsobené svojvol'nou Upravou vyrobku.

- Vyrobok nie je urCeny na pouzivanie osobami (vratane deti), ktorych
fyzicka, zmyslova alebo mentalna kapacita je znizena, pokial’ tieto nie su
pod dozorom osoby zodpovednej za ich bezpecnost, alebo osobami bez
skusenosti a znalosti, pokial’ neboli poucené o pouzivani vyrobku.

- Vyrobok neméze byt povazovany za spolahlivy bezpecnostny systém
pred nedovolenym vniknutim. Ak sa chcete efektivne chranit, je potrebné
doplnit’ automatické zariadenie o dalSie prvky.

- Nedovolte detom hrat' sa s pevnymi ovladacimi zariadeniami. Taktiez
dial’kové ovladanie drzte mimo dosahu deti.

- Cestna zavora nemoze byt pouzivana skor, ako bolo vykonané uvedenie
do prevadzky, ako je Specifikované v kapitole 5 “Kolaudécia a uvedenie do
prevadzky”.

- Obalovy material vyrobku musi byt' zlikvidovany pri plnom dodrZiavani
lokalnych predpisov.

1.3 - Zvlastne upozornenia suvisiace s europskymi smerni-
cami tykajlicimi sa vyrobku
* Smernica “Stavebné vyrobky”:
Zvldstne upozornenia k tomuto vyrobku v zmysle Smernice “Stavebné
vyrobky” 89/106/EHS a naslednej zmeny 93/68/EHS:
- Kompletna montaz tohto vyrobku, tak ako je popisana v tomto navode, a
pre niektoré typy pouZivania (napriklad vyliCenie pouzivania vyhradne
vozidlami), mozu zaradit’ vyrobok do pola pdsobnosti Smernice “Stavebné
vyrobky” 89/106/EHS a prislusnej harmonizovanej normy EN 13241-1.
- V odseku 1.3.1 st uvedené vsetky zasady montaze potrebné na to, aby
vyrobok splnil zakladné naleZitosti Smernice 89/106/EHS. Osoba, ktora
vykondva montdz, musi skontrolovat’ a uistit' sa, ze vSetky tieto zasady
boli prisne dodrzané.
- Zakladné naleZitosti by nemuseli byt' garantované, ak je cestna zavora
namontovana a pouzivana bez dodrzania jednej alebo viacerych z tychto
zasad. Je zakazané pouzivanie vyrobku za takychto podmienok,
az pokym osoba vykonavajiuca montaz neskontroluje sulad s
naleZitost'ami smernice. V takomto pripade Stitok “ES13241-1.4870",
nalepeny na vyrobku, musi byt' okamzite odstraneny a nesmie byt pouzité
“Vyhlasenie zhody CE” v prilohe I tohto navodu. Nasledne sa osoba, tora
vykonava montaz, stava vyrobcom “automatickej zavory” a musi dodrzat’
nalezitosti Smernice “Stavebné vyrobky” 89/106/EHS a prislusnej
harmonizovanej normy EN 13241-1. V takomto pripade musi byt' cestna
zavora povazovana za “CiastoCne skompletizované strojové zariadenie” a
moéze sa pouzit (na zaloZenie do fascikla technickej dokumentacie),
“Vyhlasenie zhody” v prilohe II.
Smernica “Stroje":
- V odseku 1.3.1 st uvedené vsetky zasady montaze potrebné na to, aby
vyrobok splnil zakladné naleZitosti Smernice 2006/42/ES (byvala 98/37/
ES). Osoba, ktord vykonava montaz, musi skontrolovat’ a uistit’ sa, ze vSetky
tieto zasady boli prisne dodrzané.



- Zakladné naleZitosti by nemuseli byt garantované, ak je cestna zavora
namontovana a pouzivana bez dodrzania jednej alebo viacerych z tychto
zésad. Je zakazané pouzivanie vyrobku za takychto podmienok,
az pokym osoba vykonavajica montaz neskontroluje sulad s
naleZitostami smernice. V takomto pripade nesmie byt pouzité
“Vyhlasenie zhody CE” v prilohe I tohto ndvodu. Nasledne sa osoba, ktora
vykondva montdz, stadva vyrobcom “automatickej zavory” a musi dodrzat’
naleZitosti Smernice o strojovych zariadeniach 2006/42/ES. Vyrobca musi
vykonat' analyzu rizik, ktord zahffia aj zoznam zdkladnych naleZitosti
tykajlcich sa bezpecnosti, uvedenych v “prilohe I Smernice o strojovych
zariadeniach”, s uvedenim prislusnych prijatych rieSeni. Pripominame,
Ze analyza rizik je jednym z dokladov, ktoré tvoria “technickd
dokumentaciu” automatického zariadenia. Tato musi byt vyplnena
profesionalnym technikom a moéze byt pouzité “Vyhlasenie zhody” v
prilohe II, za ktorého vyplnenie nesie zodpovednost osoba, ktora
vykonala montaz zavory.

Zvlastne upozornenia o vhodnosti pouzitia tohto vyrobku v si-
vislosti so Smernicou “Strojové zariadenia” 2006/42/ES; berte do
uvahy v pripade, ked' sa instalujici stava vyrobcom.
Cestna zavora prichadza na trh ako “Ciastocne skompletizované strojové
zariadenie”, je teda urCena na zabudovanie do nejakého stroja alebo na
kompletizaciu s d'alSimi zariadeniami za GCelom skonstruovania “strojového
zariadenia” v zmysle Smernice 2006/42/ES, len v kombinacii s dalSimi
dielmi a spdsobom popisanym v tomto nédvode na montdz. Ako vyplyva zo
smernice 2006/42/ES, upozoriiujeme, Ze nie je dovolené uvedenie tohto
vyrobku do prevédzky, pokym ho konstruktér strojového zariadenia, do
ktorého je tento vyrobok zabudovany, neoznadil a nevyhlasil zhodnym so
Smernicou 2006/42/ES.
* Smernica “Nizke napatie”:
Zvlastne upozornenia o vhodnosti pouZitia tohto vyrobku v stvislosti so
Smernicou 2006/95/EHS.
Tento vyrobok splia nalezitosti Smernice pre elektrické zariadenia urcené
na pouzivanie v ramci urcitych limitov napdtia, pokial’ je pouzity v
konfiguracii uvedenej v tomto navode na montdz a v komibnacii s
prislusenstvom uvedenym v katalégu vyrobkov Nice S.p.a.
Zakladné ndlezitosti by nemuseli byt garantované, ak je vyrobok
pouzivany Vv inej konfiguracii alebo s inymi nepredpokladanymi vyrobkami.
Je zakdzané pouzivanie vyrobku za tychto podmienok, pokym osoba,
ktora vykonala montaz, neskontroluje sulad s nalezitostami smernice.
Smernica “Elektromagneticka kompatibilita”:
Zvlastne upozornenia o vhodnosti pouZitia tohto vyrobku v suvislosti so
Smernicou 2004/108/EHS.
Tento vyrobok bol vystaveny skuskam tykajucim sa elektromagnetickej
kompatibility v najkritickejsich situaciach pouzivania, v konfiguraciach
uvedenych v tomto ndvode na montaz a v komibndcii s prislusenstvom
uvedenym v kataldgu vyrobkov Nice S.p.a.
Elektromagneticka kompatibilita by nemusela byt garantovana, ak je
vyrobok pouzivany v inej konfiguracii alebo s inymi nepredpokladanymi
vyrobkami. Je zakazané pouzivanie vyrobku za tychto podmienok, pokym
osoba, ktora vykonala montdz, neskontroluje sulad s nalezitostami
smernice.
1.3.1 - Kritéria pre montaz a zvlastne upozornenia tykajtice sa zaklad-
nych nalezitosti
Tento vyrobok, ak je spravne namontovany, spifia zakladné naleitosti ulofené

eurdpskou smernicou pre “Stavebné vyrobky” 89/106/EHS a poZiadavky
harmonizovanej normy EN 13241-1, ako je uvedené v Tabul'ke 1; a
eurdpskou smernicou pre “Strojové zariadenia” 2006/42/ES.

Pozor! — Ak je cestna zévora pouzivana vyhradne na prejazd vozidiel, je
mimo pola posobnosti normy EN 13241-1. V takom pripade nemusi byt
povinné dodrziavanie niektorych ndlezitosti uvedenych v  Tabulke 1.
Prejazd moze byt povazovany za “vyhradeny pre vozidld”, ked je pre iné
typy (napriklad chodcov) vydany zdkaz, napriklad s pouzitim vhodnej
signalizacie, a ak sU pozadované iné typy, existuje pre ne primerany
priestor v bezprostrednej blizkosti.

* Unik nebezpeénych latok

Vyrobok neobsahuje a/alebo nevylucuje nebezpecné latky podla normy EN
13241-1, bod 4.2.9 a podl'a zoznamu latok uvedeného na internetovej stranke
Eurdpskej Unie*: http://europa.eu.int/comm/enterprise/construction/internal/
dangsub/dangmain_en.htm

(*) Posledna aktualizacia: 17/03/2003

Zvlastne upozornenie na zarucenie dodrzania poziadavky:

- Je neodmyslitelné, aby aj iné materidly pouZité v systéme, napriklad
elektrické kable, splnali tdto poziadavku.

e Odolnost’ voci zat'azeniu vetrom

V Tabul'ke 1a je uvedena odolnost’ dodaného ramena voci réznemu tlaku
vetra. Skasky boli vykonané s ramenom vybavenym protinarazovym

odolnost’ voi zat'azeniu vetrom.

e Bezpecné otvorenie pre dvere/brany s vertikalnym pohybom

Vyrobok nespOsobuje nekontrolovany pohyb alebo padnutie ramena v

pripade poruchy jediného komponentu systému zavesenia alebo vyvazenia

(pruziny).

Zvlastne upozornenia na zarucenie dodrzania poziadaviek:

- PoCas montaze prisne dodrziavajte vSetky pokyny uvedené v kapitolach

“3 - Montaz” a "5 - Kolaudacia a uvedenie do prevadzky”.

- Uistite sa, ze bude zostaveny servisny plan (napriklad s pouzitim

“Kontrolky servisu” zapojenej na vystup FLASH priradeny k prislusnej

funkcii - vid’ Tabulku 10), v ktorom musia byt pokyny uvedené v kapitole

“Servisny plan” prisne dodrzané.

e Mechanicka odolnost’ a stabilita

Vyrobok je navrhnuty a zostrojeny tak, aby ho pri normdlnom pouzivani

pouzita sila, narazy a podstipend namaha neposkodili, ani neohrozili jeho

mechanicky vykon.

Vystraha: precitajte si Specifikaciu poziadavky “Bezpecné otvorenie pre

dvere/brany s vertikdlnym pohybom”.

e Manipulacné sily pre motorizované brany

Sila, vynakladana ramenom pocas fungovania, v pomere k rizikam stlacenia

a narazu, je chranena prostrednictvom jednej z tychto troch metdd:

1 Pre fungovanie v rezime “osoba pritomna”: ako uvadza EN 12453:2000
bod 5.1.1.4. V tomto pripade musi byt ovladacie tlacidlo umiestnené v
dohlade automatického zariadenia a ak je na mieste pristupnom
verejnosti, 'udia nesmu mat’ pristup k ovladaniu, ¢o moéze byt napriklad
kl'iCovy prepinac.

2 Pre “poloautomatické” fungovanie: prostrednictvom obmedzenia sily
ako uvadza norma EN 12453:2000, body 5.1.1.5 a 5.1.3.

3 Pre “automatické” fungovanie: prostrednictvom obmedzenia sily, ako

TABULKA 1 - Zakladné nalezitosti pre oznacenie CE (podl'a prospektu ZA.1 normy EN 13241-1)

Zakladné vilastnosti Odsek normy Vysledok
Odolnost’ voci vode 4.4.2 NPD*
Unik nebezpecnych latok 4.2.9 Spliia
Odolnost’ voci zat'aZeniu vetrom 4.4.3 Splna
Tepelny odpor 4.4.5 NPD*
Prievzdusnost’ 4.4.6 NPD*
Bezpecné otvorenie pre dvere/brany s vertikalnym pohybom 4.2.8 Splna
Geometria zasklievacich/sklenenych sucasti 4.2.5 NPD*
Mechanicka odolnost’ a stabilita 4.2.3 Splia
Manipulacné sily pre motorizované brany 4.3.3 Spliia
Stalost’ odolnosti voci vode, tepelného odporu a prievzdusnosti 4.4.7 NPD*

cich/sklenenych sucasti”.

*NPD = Ziaden potvrdeny vysledok, ked’ vyrobok nepontika tento vykon, napr. “Prievzdugnost”, alebo ked’ poziadavka neméze byt aplikovanana, napr. “Geometria zasklieva-

TABULKA 1a Zavora
M3BAR M5BAR M7BAR LBAR
Trieda 4 4 2 2%
Tlak vetra [Pa] < 1000 < 1000 <450 <450
Max. rychlost’ vetra [km/h] 155 155 104 104
Slovné oznacenie Orkan Orkan Mohutna Mohutna
vichrica / vichrica /
silna barka silna barka

* Trieda 2 bola dosiahnuta s pouZitim prislusenstva mod. WA11




je uvedené v norme EN 12453:2000, body 5.1.1.5 a 5.1.3. V tomto
pripade musi byt’ povinne namontovany aspon jeden par fotobuniek, ako
vidno na obr. 1.
Zvlastne upozornenia pre “poloautomatické” a “automatické
fungovanie: typové skisky na kontrolu spolahlivosti obmedzenia sily boli
vykonané s nastavenim Sily na fabrickej hodnote a nastavenim Rychlosti na
fabrickej hodnote, s ramenom zloZzenym podla navodu a vybavenym
“protindrazovym profilom” na hornej a dolnej hrane ramena a s prislu-
Senstvom “vystrazné svetla” XBA4 v hornom protinarazom profile.
Zvlastne upozornenie na zarucenie dodrzania poziadavky: prelitajte
si Specifikaciu poziadavky “Bezpecnost’ otvorov pre brany s vertikalnym
pohybom”.

”

POPIS VYROBKU

A UCEL POUZITIA

MBAR a LBAR su elektromechanické cestné zavory na rezidencné a priemy-
selné pouZzitie; kontroluju otvaranie a zatvaranie prejazdu so Sirkou od 3 do
8 metrov.

MOZNE PRISLUSENSTVO
. . . Mobilna
Rameno| Guma | Svetla Zabradlie opora

M3BAR 3m ano ano — —
MSBAR 4m e,mo fimo ano (1 kus) ano
5m ano ano — F—

5m ano ano ano (2 kusy) ano

M7BAR | 3+3m ano ano ano (2 kusy) ano
3+4 m ano ano = —

3+4m ano ano ano (3 kusy) ano

LBAR 4+4 m ano ano ano (3 kusy) ano
4+5m ano ano — —

POZOR! — Akékol'vek iné pouzitie ako to, ¢o je tu popisané a v

inom prostredi, ako je uvedené v tomto navode, sa povaZuje za
nevhodné a zakazané!

Tieto zavory su vybavené elektromechanickym pohonom s motorom 24 V,
zabudovanym Loop detectorom pre 2 magnetické slucky, systémom
elektrického koncového spinaca a moZnostiou zabudovania majaka do krytu
zavory (volitel'né prislusenstvo). Tieto dva modely mézu byt namontované
ako protilahlé zavory v rezime “Master-Slave” na pokrytie plochy prejazdu
vacsej ako 8 metrov (vid' odsek 7.5).

Riadiaca jednotka je pripravend na zapojenie zariadeni patriacich do
systému Nice Opera a systému pre solarne napajanie “Solemyo” (vid" odsek
4.10.3).

Zavory funguju vd'aka elektrickej energii a, v pripade vypadku pradu (black-
out) je mozné vykonat’ manualne odblokovanie ramena a otvarat’ a zatvarat’
ho rucne. Ako alternativu je mozné pouzit' nidzovl batériu, model PS224
(volite'né prislusenstvo - vid’ odsek 4.10.2), ktora zarucuje automatickému
zariadeniu vykonanie niekolkych manévrov pocas prvych hodin prerusenia
dodavky elektrickej energie. Ak si zeldte predlZit' tento Casovy Usek alebo
pocet vykonatelnych manévrov, treba aktivovat' funkciu “Stand by” (vid’
Tabulku 6).

Doélezité poznamky k navodu:

- V tomto navode oznacenie “cestna zavora” plati pre dva vyrobky “MBAR" a
a “"LBAR".

- Prislusenstvo spominané v navode je volitelné.

Zoznam dostupného prislusenstva:

XBA4 - Svetld pre rameno M3BAR a M5BAR

XBAS5 - Hlinikové rameno natreté nabielo, dl. 5150 mm
XBAG6 - Svetla pre rameno M7BAR

XBA7 - Led-majak zabudovatelny do krytu

XBA8 - Led-semafdr zabudovatelny do krytu

XBA9 - Univerzalna spojka ramena

XBA10 - OtoCna spojka ramena

XBA11 - Zalamovatelny kib pre rameno

WAL11 - Nastavitelna opora pre rameno (povinna pre LBAR)
WA12 - Mobilnd opora ramena

WA13 - Zabradlie, dl. 2000 mm

XBA13 - Sada protindrazovej gumy

XBA14 - Hlinikové rameno natreté nabielo, dl. 4150 mm
XBA15 - Hlinikové rameno natreté nabielo, dl. 3150 mm
XBA16 - Zakladova platfia MBAR

XBA17 - Zakladova platia LBAR

XBA18 - Svetla pre rameno LBAR

3 MONTAZ

3.1 - Previerky pred montazou

Skor, ako zaCnete montovat/, je potrebné skontrolovat’ celistvost’ kompo-

nentov vyrobku, vhodnost vybraného modelu a vhodnost prostredia

uréeného na montaz:

® Skontrolujte, Ci vSetok material, ktory budete pouzivat, je v perfektnom
stave a vhodny na predpokladané pouzitie.

® Skontrolujte, ¢i je mozné dodrzat’ vSetky obmedzenia pouZitia vyrobku
(vid" odsek 3.2).

* Skontrolujte, Ci je prostredie, vybrané pre montaz, kompatibilné s celko-
vymi rozmermi vyrobku (obr. 2).

e Skontrolujte, ¢i povrch, vybrany pre montaz zavory, je pevny a zarucuje
stabilné upevnenie.

® Skontrolujte, ¢i zdna upevnenia nie je vystavena zaplavam; pripadne
zabezpecte upevnenie zavory nad Uroviiou terénu.

® Skontrolujte, Ci priestor okolo zavory umoZiuje jednoduché a bezpecné
vykonanie manualnych manévrov.

® Skontrolujte, ¢i na drahe pohybu ramena nie sU prekazky, ktoré by mohli
branit’ otvaraciemu a zatvaraciemu manévru.

e Skontrolujte, ¢i kazdé jedno zariadenie, ktoré chcete pouzit, bude namon-
tované na mieste chranenom pred nahodnymi narazmi.

3.2 - Obmedzenie pouzitia vyrobku

Skor, ako vykonate montaZz vyrobku, uistite sa, Ze vSetky hodnoty uvedené

v kapitole “Technické parametre vyrobku” st kompatibilné s predpokla-

danym pouzivanim.

— Skontrolujte, ¢i odhadovana Zivotnost’ (vid” odsek 3.2.1) je kompatibilna
s predpokladanym pouzivanim.

— Skontrolujte, ¢i je mozné dodrzat’ vSetky obmedzenia, podmienky a
vystrahy uvedené v tomto navode.

3.2.1 - Zivotnost’ vyrobku

Zivotnost’ je priemerna ekonomicka trvacnost’ vyrobku. Hodnota Zivotnosti
je silne ovplyvnend indexom zataze manévrov, Cize stctom vsetkych
faktorov, ktoré sa podiel'aji na opotrebovani vyrobku, vid Tabul'ku 2.

Na vykonanie odhadu Zivotnosti vasho automatického zariadenia postupujte

nasledovne:

01. Spocitajte hodnoty poloziek v Tabul'ke 2 pre podmienky tykajlce sa
vasho zariadenia.

02.V Grafe 1 vedte z prave ziskanej hodnoty vertikdlnu priamku az do
bodu, v ktorom pretne krivku; z tohto bodu ved'te horizontalnu priamku
smerom k ciare “Cykly manévrov”. Ndjdend hodnota je odhadovand
Zivotnost’ vasho vyrobku.

Hodnoty Zivotnosti, uvedené v grafe,

dodrziavanim servisného planu, vid' kapitolu “Servisny plan”.

dosiahnete jedine prisnym
Odhad

Zivotnosti sa vykonava na zadklade projektovych vypoltov a vysledkov
skusok na prototypoch. Je to teda len odhad a nepredstavuje Ziadnu zaruku
efektivnej Zivotnosti vyrobku

M5BAR s mobilnou oporou (index zataze = 10 %) + Rychlost, stupen 3 (|ndex
zataze = 10 %) + Brzdenie (index zataze = 10 %):

celkovy index zat'aze = 30 %

Odhadovana Zivotnost' je priblizne 550.000 cyklov manévrov.
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TABULKA 2 Index zat'aze

; M3BAR M5BAR M7BAR LBAR
Kibové rameno (XBA12) 20 15 — —
Stuper rychlosti 3 15 10 15 15
Stuper rychlosti 2 0 0 10 10
Prerusenie manévru z Foto > 10% 15 10 15 15
Prerusenie manévru zo Stop > 10% 10 10 15 15
Mobilna opora (XBA11) — 10 10 10
Brzdenie 10 10 10 10
Sila na stupni 7 alebo 8 10 10 10 10
Sila na stupni 5 alebo 6 5 5 5 5
Pritomnost’ soli 10 10 10 10
Pritomnost’ prachu alebo piesku 5 5 5 5
Zabradlie — 5 5 5
Teplota prostredia vyssia ako 40° a nizsia ako 0° C 5 5 5 5
TABULKA 3 - Technické parametre elektrickych kablov (obr. 1)
Zapojenie Typ kabla Maximalna dovolena dizka
A: kabel napajania zo siete 3x1,5mm? 30 m (poznamka 1)
B: kabel BlueBus 2x0,5mm? 20 m (poznamka 2)
C: kabel kl'ic¢ového prepinaca 2 kdble 2 x 0,25 mm? (poznamka 3) | 30 m
Kabel vstupu Open 2 x 0,25 mm? 30 m
Kabel vstupu Close 2 x 0,25 mm? 30 m

, ‘s , . 2 x 0,5 mm? 30m
fiabelymaiaka s antenou (poznamka 4) koaxialny typu RG58 15 m (odportica sa menej ako 5 m)
Kabel kontrolky otvoreného ramena (poznamka 4) 2 x 0,5 mm? 30 m
Svetla ramena (poznamka 4) — —
Kabel Loop detectora 1 x 1,5 mm? toc¢eny (poznamka 5) 20 m toceny (poznamka 5)
Kabel Master/Slave 3x 0,5 mm? 20 m
POZOR! — Pouzité kable musia byt’ vhodné do prostredia, v ktorom sa vykonava montaz.
Poznamka 1 — Ak je kabel napdjania dihsi ako 30 m, treba pouZit' kabel s vacsim prierezom (3x2,5 mm?) a inStalovat’ bezpecnostné uzemnenie v

blizkosti automatického zariadenia.

Poznamka 2 — Ak je kabel BlueBus dIhsi ako 20 m, maximalne vSak 40 m, treba pouZit’ kabel s vac¢sim prierezom (2 x 1 mm?).
Poznamka 3 — Tieto 2 kable m6zu byt nahradené ]edlnym kablom 4 x 0, 5 mm?.
Poznamka 4 — Pred vykonanim zapojenia skontrolujte, &i je vystup naprogramovany pre zariadenie, ktoré zapajate (vid’ odsek 6.2 - Tabulka 8).
Poznamka 5 — Obmotajte 2 konce, ktoré vychadzaju zo slucky, aspon 20 otackami na kazdy meter.

3.3 - Pripravné prace pred montazou

3.3.1 - Schvalenie schémy pre umiestnenie jednotlivych kompo-
nentov

Podl'a standardnej schémy znazornenej na obr. 1 urcite priblizni polohu, v
ktorej bude namontovany kazdy komponent v systéme. Na schéme su
uvedené vsetky komponenty pritomné v baleni vyrobku (obr. 3): [a] cestna
zavora so zabudovanou riadiacou jednotkou; [b] drziak a kryt ramena; [c]
2 krabicky fotobuniek; [d] polovicné kryty pre zasunutie ramena; [e]
pevna zatka ramena; 2 spojky pre ochranni gumu; 2 spojky bez ochrannej
gumy; [f] kI'i¢e na manualne odblokovanie a zablokovanie zavory; kl'ice do
zamku krytu; drobny spojovaci material (skrutky, podlozky atd.); [g]
zakladova platiia; [h] 4 upeviovacie kotvy.

3.3.2 - Urcenie drahy napajacich kablov

POZOR! - Konce kablovych prechodiek umiestnite v blizkosti bodov, kde
predpokladate upevnenie jednotlivych zariadeni. Poznamka: Trubky slizia
na ochranu elektrickych kablov pred pripadnym poskodenim, napriklad pri
naraze. Pripravte si elektrické kable, potrebné pre vas systém, v zmysle
obr. 1 a “Tabul'ky 3 - Technické parametre elektrickych kablov”.

3.3.3 - a) - Umiestnenie vyvaZovacej pruziny v zavislosti od vahy
ramena, kompletného aj s pozadovanym prislusenstvom.
b) - Nastavenie smeru zatvarania ramena: napravo alebo
nal'avo od motora.

Zavora vychadza z vyroby nastavena nasledovnym spésobom:

— vyvazovacia pruzina ukotvena v otvoroch, ktoré nie su definitivne;

— manéver zatvorenia ramena orientovany vl'avo.

Tieto nastavenia su l'ubovolné; je preto potrebné vykonat nasledovné

previerky na pochopenie, ¢i musia alebo nemusia byt vymenené (t.j. Ci

treba alebo nie premiestnit’ zahdknutie pruziny do inych dier vyvazovacej
paky a platne na spodku zavory).

* Ak planujete namontovat’ iba jeden doplnok, najdite v poli "A” Tabul'ky 4
vas model zavory, dizku ramena a nakoniec prislusenstvo, ktoré chcete
montovat’' na rameno, a zistite pismeno a Cislicu prisliichajuce k otvorom,
ktoré slUzia na zahaknutie pruziny;

%kp[anu;etinamgntoiafimggtéjgpmw najdite v poli “B” Tabul'ky 4
vaé model zavory, dizku ramena a nakoniec pocet doplnkov, ktoré chcete
namontovat' na rameno, a spocitajte Cislice v zatvorkach tykajlce sa
vybraného prisluSenstva. Vysledné Cislo vam v dolnej Casti pol'a “B” ukaze
pismeno a dCislicu prislichajice k otvorom, ktoré sliZia na zahdknutie
pruziny.

e Ak _sa ma rameno zatvarat napravo od motora, bude potrebné
premiestnit’ zahaknutie pruziny do jedného z otvorov na druhom ramene
vyvazovacej paky.

Na premiestnenie zahdknutia pruziny do inych otvorov, ako je nastaveny

vo vyrobe, postupujte nasledovne:

01. Dajte dolu horny kryt zavory (obr. 4).

02. Odskrutkujte 2 skrutky, ktoré drzia dvere skrine (obr. 5).

03. - (M3BAR - M5BAR - M7BAR) Maticu zobrazent na obr. 6 (faza a)
otocte proti smeru hodinovych ruciCiek; potom rucne otacajte pruzinu v
smere hodinovych ruciciek na uvolnenie jej napétia (obr. 6 - faza b).
—(LBAR) Maticu zobrazenu na obr. 7 (féza a) otocte v smere hodi-

novych ruciciek na uvolnenie napdtia vyvazovacej pruziny.

04. Odskrutkujte skrutku, ktorou je ukotvena pruzina na vyvazovaciu paku
(M3BAR - M5BAR - M7BAR: obr. 6 - faza c; LBAR: obr. 7 - faza b).
05. — (M3BAR - M5BAR) Vyhaknite hak, ktor)'/m je ukotvend pruzina na
dierovanu platfiu umiestnenu na spodku zavory (obr. 6 - faza d).

— (M7BAR - LBAR) Odskrutkujte skrutku, ktorou je ukotvena pruZina na
dierovanu platfiu umlestnenu na spodku zavory (obr. 7 faza c)

06. Ak si Zelate nastavit' z i manéver ramen

zavory, odblokujte motor (obr 8 - vid tiez odsek 3.6) a otocte

vyvazovaciu paku o 90° (obr. 9).

07. Pomocou Tabul'ky 4 identifikujte nové otvory, do ktorych zahaknete
dva konce pruziny.

08. — (M3BAR - M5BAR) Zaveste hak pruZiny na dierovanu platiiu umiest-
nend na spodku zavory (obr. 10 - faza a); potom upevnite ocko
pruZiny na vyvazovaciu paku a skrutku zatiahnite na doraz (obr. 10 -
faza b).

— (M7BAR - LBAR) Horné ocko pruZiny upevnite na vyvazovaciu paku a
skrutku zatiahnite na doraz (obr. 11 - faza a); spodné ocko pruziny
upevnite na dierovanu platiiu umiestnent na spodku zavory a skrutku

zatiahnite na doraz (obr. 11 - fase b).
09. Ak bol v bode 06 motor odblokovany, znovu ho zablokujte (obr. 12),

ako je popisané v odseku 3.6.

3.4 - Upevnenie zavory

3.4.1 - Ak povrch pre ukotvenie uz existuje

01. Otvorte skrinu zavory (obr. 13);

02. Zavoru postavte na montazny povrch a vyznacte si body, kde budu
upevnené kotvy (obr. 14);

03. Zavoru dajte nabok a na vyznacenych bodoch povrch prevrtajte;
potom osad'te 4 expanzné hmozdinky, nie si dodané (obr. 15);

04. Zavoru spravne postavte a zablokujte ju pomocou prislusnych podloZiek
a matic, nie st dodané (obr. 16).



TABULKA 4

M7BAR | LBAR

CBA ABC
M7BAR / LBAR

2,65m 3,15m 3,50m 415m 515m 7,33m 9,33m
M3BAR / M5BAR i ] i ] il o ] X ]
XBA15 XBA15 XBA14 XBA14 XBA5 XBA15 XBA14
(3,15m) -0,50m (3,15m) (4,15m) -0,65m (4,15m) (5,15m) + XBA14 + XBA5

3,50 m

T
XBA14
(4,15m) -0,65m

XBA5
(5,15m)

XBA15+XBA15
(6,30m) -1,30m

XBA15
+ XBA15

XBA15
+ XBA14

XBA14
+ XBA14
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2) - Vysledn( sumu pouZite na identi- .ﬂ
fikaciu otvorov pre upevnenie pruziny. i e C 627 A
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3.4.2 - Ak povrch pre ukotvenie este neexistuje

01. Vykopte zaklady (*) pre uloZenie zakladovej platne;

02. Polozte kablové prechodky na prechod elektrickych kablov (obr. 17);
03. Na zakladovu platriu upevnite 4 kotvy a na kazdu zaloZte jednu maticu
zvrchu a jednu zospodu platne (obr. 17).

Pozor — Spodna matica sa musj zatiahnut/ az na koniec zavitovej Casti; |
Nalejte betdn a skor, ako zaCne tvrdnut, ponorte donho zakladovu
platiiu, ktord musi byt na drovni povrchu, paralelne s ramenom a v
dokonalej vodovahe (obr. 17). Pockajte na Uplné vytvrdnutie betdnu,
bezne aspon 2 tyzdne;

Dajte dolu 4 horné matice z kotiev;

Otvorte skrifu zavory (obr. 18);

Zavoru spravne postavte a zablokujte prisluSnymi maticami a pod-
lozkami, dodanymi so zakladovou platiiou a odstranenymi v bode 04
(obr. 19).

(*) Pozndmka - Povrch musi byt’ dokonale rovny a hladky. Ak je povrch
betdénovy, musi mat’ hribku asponn 0,15 m a musi byt primerane
zosilneny Zeleznymi klietkami. Objem betdénu musi byt viac ako 0,2 m3
(hribka 0,25 m zodpoveda 0,8 m?, Co je Stvorcova zakladna o strane 0,9 m).
Upevnenie na betdnovl plochu mézete vykonat' s pouzitim 4 roztaznych
hmozdiniek a skrutiek 12 MA, ktoré vydrZia zataz v tahu aspon 400 kg.
Ak je upevilovaci povrch z iného materidlu, treba posudit’ jeho hutnost’ a
skontrolovat/, ¢i 4 kotviace body odolaju zataZi asponn 1000 kg. Na
upevnenie pouzite skrutky 12 MA.

04.

05.
06.
07.

3.5 - Montaz ramena a pozadovaného prislusenstva
3.5.1 - ZloZenie drziaka ramena

01. Zasunte 2 koliky do prislusnych otvorov na vystupovom hriadeli motora
(obr. 20).

02. Umiestnite drziak na vystupovy hriadel’ motora, otoCte ho do polohy
“vertikalneho ramena” a upevnite ho pomocou prislusnych skrutiek a

otvorenych podloZiek grower; silno zatiahnite (obr. 21); )
03. Zalozte kryt ramena a provizorne ho upevnite pomocou 6 dodanych

skrutiek (obr. 22).

3.5.2 - Zlozenie ramena z jedného kusa, celého alebo skrateného
Mozné dizky:

M3BAR: 2,65 m = XBA15 (3,15m-0,50 m = 2,65 m)
3,15 m = XBA15 (3,15 m)

M5BAR: 3,50 m = XBA14 (4,15 m - 0,65 m = 3,50 m)
4,15 m = XBA14 (4,15 m)
5,15 m = XBA5 (5,15 m)

MZ7BAR: 5,15 m = XBA5 (5,15 m)

01. Zlozte dve spojky ramena (obr. 23);

. Nasurite na jeden koniec ramena spojky, ktoré ste prave poskladali.
Pouzite gumené kladivo (obr. 24);

. Zl'ahka naolejujte hlinikov( draZku na oboch stranach (obr. 25);

. Vykonajte tento krok na oboch stranach ramena: zasunite prvy diel proti-
narazovej gumy do drazky a posunte ho na koniec ramena; potom
nasufite spojku gumy (obr. 26) a takto pokraCujte s d'alSimi dielmi;

. Protindrazova guma moze pretrcat’ cca 1 cm cez hranu profilu (obr.25):
A)zalozte uzaver ramena a zablokujte ho dvomi skrutkami (obr. 28);
B) zalozte a zablokujte dve koncovky protindrazovej gumy (obr. 28);




06. Skompletované rameno vloZte do musle drZiaka, zasufite ho az na doraz
a silne zatiahnite 6 skrutiek predtym vlozenych do drziaka (obr. 29).

3.5.3 - Zlozenie ramena z dvoch kusov, celych alebo skratenych
Mozné dizky:

MZBAR: 5,00 m = XBA15 (3,15 m - 1,30 m = 1,85%) + XBA15 (3,15 m)
6,33 m = XBA15 (3,15 m) + XBA15 (3,15 m)

7,33 m = XBA15 (3,15 m*) + XBA14 (4,15 m)

7,33 m = XBA15 (3,15 m*) + XBA14 (4,15 m)

8,33 m = XBA14 (4,15 m) +_XBA14 (4,15 m)

9,33 m = XBA14 (4,15 m*) + XBA5 (5,15 m)

(*) - POZOR! — U ramien zloZzenych z dvoch kusov je povinné
upevnit’ na hlinikovy drziak kratsi kus.

01. Zlozte dve plastové spojky ramena (obr. 23).

02. Nasunte na jeden koniec kratSieho ramena spojky, ktoré ste prave
poskladali. PouZite gumené kladivo (obr. 24).

03. Nasurte univerzalnu spojku do vol'nych koncov dvoch ramien. Davajte
pozor na spravnu polohu spojky, nakol'ko hlavy skrutiek musia byt na
tej istej strane ako diery v ramene (obr. 30);

04. Uvol'nite rovnakou mierou skrutky spojky, aby sa spojka vo vnutri ramien
“roztiahla” (obr. 31);

05. Zl'ahka naolejujte hlinikovl drazku na oboch stranach (obr. 25);

06. Vykonajte tento krok na oboch stranach ramena: zasunte prvy diel
protinarazovej gumy do drazky a posurite ho na koniec ramena; potom
nasufite spojku gumy (gbr. 26) a takto pokratujte s dalSimi dielmi;

07. Protindrazova guma moze tréat’ cca 1 cm cez hranu profilu (obr. 75;

A) zaloZte uzaver ramena a zablokujte ho dvomi skrutkami (obr. 28);
B) zalozte a zablokujte dve koncovky protinarazovej gumy (obr. 28);

08. Skompletované rameno vloZte do musle drZiaka, zasunte ho az na doraz

a silne zatiahnite 6 skrutiek predtym vlozenych do drziaka (obr. 29).

LBAR:

3.5.4 - Montaz prislusenstva na rameno

Po namontovani ramena a ochrannej gumy, skor ako budete pokracovat’
d'alej, je dolezité namontovat’ na rameno aj pripadné d‘alsie doplnky, ak su
planované. Instrukcie k montazi prislusenstva najdete v jednotlivych
navodoch.

3.6 - Manualne odblokovanie a zablokovanie zavory

Tento krok sa vyzaduje v pripade vypadku prudu alebo poruchy.
Na manualne odblokovanie alebo zablokovanie zavory zasunte dodany ki'i¢
a otocte nim o 180° doprava alebo dol'ava (obr. 32).

DOLEZITE! ¢ Odblokovanie a zablokovanie musi byt vykonané
vylucne, ked’ je rameno nehybné a v horizontalnej polohe. ¢ Odblo-
kovanie a zablokovanie ramena je mozné vykonat' na oboch
stranach zavory premiestnenim vliozky zamku (vid’ odsek 3.6.1).

3.6.1 - Ako premiestnit’ viozku zamku pre manualne odblokovanie/
zablokovanie

01. Zasunte dodany kl'G¢ a otocte nim o 180° v smere hodinovych ruciciek
(obr. 33-a);

02. Zvnutra skrine potiahnite dole Uchytku v tvare “U” drziacu vlozku
zamku (obr. 33-b) a zvonku vytiahnite von vlozku (obr. 33-c);

03. Z druhej strany skrine odstrante plastovy kryt (obr. 34-a) a do diery
zasunte vlozku zamku (obr. 34-b);

04. Nakoniec vo vnutri skrine zalozte zospodu smerom hore Uchytku v
tvare “U" na zablokovanie vlozky zamku (obr. 34-c).

3.7 - Nastavenie mechanickych koncovych dorazov

01. Manualne odblokujte motor: vid’ odsek 3.6;

02. Manualne vykonajte s ramenom kompletny manéver otvorenia a
zatvorenia;

03. Potom pouZite skrutky na mechanickych dorazoch koncovych spinacov
(obr. 35 a 36) pre horizontalne nastavenie ramena, ked je toto
zatvorené, a vertikalne nastavenie, ked’ je rameno otvorené.

04. Nakoniec dobre zatiahnite matice.

3.8 - VyvazZenie ramena

Tato operdcia slUzi pre najdenie najlepSej rovnovahy medzi celkovou vahou
ramena, teda aj s namontovanymi doplnkami, a silou, ktorou mu odporuje
napatie vyvazovacej pruziny. Na kontrolu, ¢i je napatie pruziny spravne pre
vyvazenie vahy ramena s prislusenstvom, postupujte nasledovne.

3.8.1 - Vyvazenie ramena M3BAR / M5BAR / M7BAR

01. Manualne odblokujte motor: vid’ odsek 3.6;

02. Manualne dajte rameno priblizne do polovice drahy (45°) a nechajte ho
stdt. Ak méa rameno tendenciu dvihat' sa, znizte napétie pruziny
manualnym otacanim v smere hodinovych ruciCiek (obr. 37-a).
Naopak, ak rameno pada dole, zvysSte napatie pruziny manudlnym
otaCanim proti smeru hodinovych rucic¢iek (obr. 37-b). Poznamka -
prijatelna je len hodnota nevyvazenosti, kedy sila potrebna na pohyb
ramena* pri otvarani, zatvérani a vSetkych ostatnych polohach, je
nizsia alebo rovna polovici nominalnej hodnoty (rovna sa priblizne 1.5
kg pre M3; 3.5 kg pre M5 a 4.5 kg pre M7, asi 5 kg na 1 m).
[(*) sila merana kolmo na ramen a 1 m od osi otacania].

03. Zopakujte bod 02 s umiestnenim ramena aj priblizne na 20° a 70°. Ak
rameno zostane stat’ vo svojej polohe, znamena to, Ze vyvazenie je
spravne; mierna nevyvazenost je povolena, ale rameno sa nikdy
nesmie vyrazne hybat'.

04. Odskrutkujte maticu na zablokovanie vyvaZzovacej pruziny (obr. 37-c);

05. Zablokujte motor: vid’ odsek 3.6.

3.8.2 - VyvazZenie ramena LBAR

01. Manualne odblokujte motor: vid" odsek 3.6;

02. Manualne dajte rameno priblizne do polovice drahy (45°) a nechajte ho
stat. Ak ma rameno tendenciu dvihat' sa, znizte napatie pruziny
manualnym otacanim v smere hodinovych ruciCiek (obr. 38-a).
Naopak, ak rameno pada dole, zvysSte napdtie pruziny manualnym
otdcanim proti smeru hodinovych ruci¢iek (obr. 38-b). Pozndmka -
prijatel'na je len hodnota nevyvazenosti, kedy sila potrebna na pohyb
ramena* pri otvarani, zatvarani a vSetkych ostatnych polohach, je
nizSia alebo rovna polovici nominalnej hodnoty (pre tento vyrobok
priblizne 6.5 kg na 1 m). [(*) sila merana kolmo na rameno a 1 m od
osi otacanial.

03. Manualne odblokujte motor: vid’ odsek 3.6.

4 ELEKTRICKE ZAPOJENIA

POZOR! — Pocas vykonavania elektrickych zapojeni musi byt
vypnuté napajanie zo siete.

01. Odkratte skrutky, otocte kliCom v smere hodinovych ruciciek a dajte
dolu kryt (obr. 39);

02. Prevlecte elektrické kable dovnutra zavory, a to od zakladne smerom
k riadiacej jednotke, na jej lavi stranu. Kable Loop detectorov
(indukénych sluciek) a tie pre rezim “Master-Slave” musia smerovat’ na
pravu stranu;

03. Prevlecte kabel napajania cez kablovi svorku a vodiCe zapojte na
svorku s 3 kontaktmi s poistkou. Zatiahnite skrutky na kablovej svorke
(obr. 40);

04. Vykonajte zapojenia zvysnych kablov podla elektrickej schémy na obr.
41. Poznamka - Na ulahlenie zapojeni kablov je mozné svorky
vytiahnut'.

4.1 - Popis elektrickych zapojeni

* LIGHT = tento vystup je programovatelny (vid' kapitolu 6, odsek 6.2 -
Programovanie na druhom stupni - nastavite/né parametre) a pouziva sa
na zapojenie jedného z nasledovnych zariadeni:

—Majak: ak je programovany ako “majak”, na vystup “LIGHT” je mozné
zapojit’ jeden majak NICE “LUCY B alebo MLB alebo MLBT” s auto-
Ziarovkou 12 V 21 W. Pocas manévru blika v intervale 0.5 s rozsvietena
a 0.5 s zhasnuta. Nastavenie z vyroby: konfiguracia pre fungovanie ako
“Majak pre svetld ramena” 24 V/10 W.

—“Kontrolka otvoreného ramena” - “Aktivny, ked' je rameno
zatvorené” - “Aktivny, ked' je rameno otvorené” - “Majak pre
svetla ramena” a “Kontrolka servisu”: ak je programovany pre
jednu z tychto 5 funkcii, na vystup “LIGHT” je mozné zapojit’ Ziarovku
24 V max. 10 W pre nasledovné signaly:

Funkcia “Kontrolka otvoreného ramena”
Rameno zatvorené: zhasnutd

Rameno sa otvara: pomalé zablesky

Rameno sa zatvara: rychle zablesky

Rameno otvorené (nie zatvorené): rozsvietena

w e ’ = an

Rameno zatvorené: rozsvietena
Vo vsetkych ostatnych pripadoch: zhasnuta
Funkcia “Aktivny, ked’ je rameno otvorené”

Rameno otvorené: rozsvietena

Vo vsetkych ostatnych pripadoch: zhasnuta

Funkcia “Majak pre svetla ramena”




Ziarovka alebo svetla ramena blikanim v pravidelnych intervaloch (0.5 s
rozsvietend; 0.5 s zhasnutd) upozoriujl na prebiehajlci manéver.

Funkcia “Kontrolka servisu”

- Ziarovka svieti 2 s na zaCiatku otvaracieho manévru = pocet manévrov
nizsi ako 80 %

- Ziarovka blika pocas celého vykonavania manévru = pocet manévrov
medzi 80 a 100 %

- Ziarovka stéle blikd = pocet manévrov vyssi ako 100 %.

- Podtlak: je mozné zapojit’ podtlak 24 V max. 10 W (verzie iba s elektro-
magnetom, bez elektronickych zariadeni). Ked' je rameno zatvorené,
podtlak sa aktivuje a zablokuje rameno. Pocas otvaracieho a zatva-
raciecho manévru je vystup deaktivovany.

- Elektroblok: je mozné zapojit’ elektroblok so zapadkou 24 V max. 10 W
(verzie iba s elektromagnetom, bez elektronickych zariadeni). Pocas
otvaracieho manévru je elektroblok aktivovany a zostane aktivny pre
uvolnenie ramena a vykonanie manévru. PoCas zatvaracieho manévru
sa treba uistit, ¢i elektroblok mechanicky zapadol.

- Elektrozamok: je mozné zapojit’ elektrozamok so zapadkou 24 V max.
10 W (verzie iba s elektromagnetom, bez elektronickych zariadeni). Na
zaCiatku otvaracieho manévru je elektrozdmok na kratky okamih
aktivovany pre uvolnenie ramena a vykonanie manévru. Pocas
zatvaracieho manévru sa treba uistit, & elektrozdmok mechanicky
zapadol.

* FLASH = tento vystup je programovatelny s pouzitim programatora
Oview. Je mozné zapojit’ tie isté zariadenia ako na vystup LIGHT. Z
vyroby je konfigurovany pre fungovanie s majakom 12 V 21 W.

* SCA = tento vystup je programovatel'ny s pouzitim programatora Oview.
Je mozné zapojit’ tie isté zariadenia ako na vystup LIGHT. Z vyroby je
konfigurovany pre fungovanie s kontrolkou otvoreného ramena 24 V/10 W.

* BLUEBUS = na tuto svorku sa m6zu zapojit' kompatibilné zariadenia;
vsetky sa zapoja paralelne len cez dva vodiCe, na ktorych bezi elektrické
napajanie aj komunikacné signaly. BlizSie informacie najdete v kapitole 8.

* STOP = vstup pre zariadenia, ktoré zablokuju alebo zastavia
prebiehajici manéver; vhodnym nastavenim vystupu je mozné zapojit’
kontakty typu “Normalne zatvorené”, typu “Normalne otvorené”,
zariadenia s konstantnym odporom alebo optické. BlizSie informacie
najdete v kapitole 8.

PP = vstup pre zariadenia, ktoré ovladaji pohyb v rezime Krok-za-
krokom; je mozné zapojit’ kontakty typu “Normalne otvorené”.

®* OPEN = vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju len otvaraci pohyb; je
mozné zapojit' kontakty typu “Normalne otvorené”.

® CLOSE = vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju len zatvaraci pohyb; je
mozné zapojit’ kontakty typu “Normalne otvorené”.

* ANTENNA = vstup pre zapojenie antény pre radiovy prijimac (anténa je
zabudovana v LUCY B, MLB, MLBT).

* VYSTUP KARTY LED = tento vystup je programovatelny (vid’ kapitolu 6,
odsek 6.2 - Programovanie na druhom stupni - nastavitelné parametre) a
pouZiva sa na zapojenie karty led-majaka (XBA7) alebo karty led-semafdru
(XBA8). S fabrickym nastavenim vykondva funkciu majaka s frekvenciou 0.5
s svieti @ 0.5 s zhasnuty. Okrem toho vydava signalne zablesky pre
diagnostiku.

LOOP1 = vstup Loop detector pre zapojenie magnetickej slucky
detektora kovu. ReZimy fungovania, priradené k tomuto vstupu, mézu byt
upravené cez programator Oview (vid' odsek 7.5 — Loop detector).
Nastavenie z vyroby: konfiguracia pre otvaraci manéver.

* LOOP2 = vstup Loop detector pre zapojenie magnetickej slucky
detektora kovu. Rezimy fungovania, priradené k tomuto vstupu, mézu byt
upravené cez programator Oview (vid' odsek 7.5 — Loop detector).
Nastavenie z vyroby: konfiguracia pre otvaraci manéver.

* MASTER-SLAVE = konektor pre zapojenie 2 zavor v rezime Master-Slave
(vid’ odsek 7.6 — Master-Slave).

DOLEZITE! — NEZAPAJAJTE INE ZARIADENIA AKO TIE, KTORE SU
TU SPECIFIKOVANE.

4.2 - Prvé zapnutie a kontrola zapojeni

POZOR! — Definitivne zapojenie automatického zariadenia na elek-
tricka siet’ musi vykonat’ kvalifikovany a skiseny pracovnik, pri
dodrzani platnych bezpecnostnych noriem.

Riadiacu jednotku zapojte na privod elektrického napdjania vybaveny
bezpecnostnym uzemnenim. Instalujte vypinac, ktory vypne zariadenie zo
siete, so vzdialenostou otvorenia kontaktov, ktord zarucuje Uplné vypnutie
za podmienok platnych pre kategdriu prepétia III alebo instalujte zasuvkovy
systém.

Po zapnuti elektrického napdjania do riadiacej jednotky vykonajte nasle-

dovné previerky:

* Skontrolujte, ¢i led Bluebus niekol’ko sekind rychlo blika, a potom ¢i blika
pravidelne v intervaloch 1 zablesk za sekundu.

® Ak su pritomné fotobunky, skontrolujte, i ich led blikaju (TX aj RX); typ
zableskov nie je dolezity, pretoze zavisi od inych faktorov.

® Skontrolujte, ¢i zariadenie zapojené na vystup FLASH, alebo led-majak
XBA7, je zhasnuté (nastavenie z vyroby).

Ak sa toto vSetko nestane, treba vypnut elektrické napajanie riadiacej

jednotky a_ s najvacSou pozornostou skontrolovat’ vykonané elektrické

zapojenia. DalSie informdcie, potrebné pre hl'adanie a diagnostiku portch,

sU uvedené v kapitole 8 “Co robit’ ked'... (ndvod na rieSenie problémov)”.

4.3 - Vopred nastavené funkcie

Riadiaca jednotka je vybavena radou programovatel'nych funkcii, ktoré st z
vyroby nastavené na vSeobecne pouZivané hodnoty. Tieto hodnoty je
mozné kedykol'vek zmenit, vid' kapitolu 6.

4.4 - Nacitanie zapojenych zariadeni

Po prvom zapnuti je potrebné, aby riadiaca jednotka rozliSila zariadenia

zapojené na vstupy “Bluebus” a “Stop”.

POZOR! — Faza nacitania musi byt’ vykonana aj vtedy, ked' na

riadiacu jednotku nie je zapojené Ziadne zariadenie.

Pre upozornenie, ze je potrebné vykonat’ tuto operaciu, led “L1” a “L2" na

riadiacej jednotke sticasne blikaju.

01. Stlatte a podrzte naraz stlacené tacidla
“Open” a “Set”;

02. Tladidla uvol'nite, ked’ led “L1” a “L.2” zacnu
rychlo blikat’ (priblizne po 3 sekundach).

03. Pockajte par sekind, kym riadiaca
jednotka dokonci fazu nacitania zariadeni.
Na konci tejto fazy led “Stop” musi zostat’
svietit’ a led “L1” a “L2" musia zhasnut’ (mozu
zacat' blikat’ led “L3" a “L4"” pre upozornenie, ze neboli nacitané koty).

Tento proces musite zopakovat' v pripade Upravy zariadeni zapojenych na

svorky BlueBus a Stop; napriklad po zapojeni nového zariadenia na riadiacu
jednotku.

4.5 - Nacitanie poloh otvorenia a zatvorenia

Po vykonani nacitania pripojenych zariadeni je potrebné, aby riadiaca

jednotka rozliSila aj polohy mechanickych dorazov. V tejto faze sa vypocita

hodnota drahy ramena, merana od mechanického dorazu pri zatvoreni po
doraz pri otvoreni.

01. Manualne odblokujte motor (vid" odsek 3.6) a manualne postavte
rameno priblizne na 45° (polovica jeho drahy);

02. Zablokujte motor (vid odsek 3.6);

03. StlaCte a podrzte naraz stlacené tlacidla “Close” a “Set”;

04. Tlacidla uvolnite, ked sa zaCne manéver
(priblizne po 3 sekundach);

05. Pockajte, kym riadiaca jednotka dokonci

fazu nacitania: zatvorenie, otvorenie a
zatvorenie ramena v intervaloch s pauzou 3
sekundy.
Upozornenia! ¢ Neprerusujte vykonanie
troch faz: ak sa prerusia, bude potrebné
zopakovat' cely proces od bodu 01. e Pocas
prebiehania troch manévrov sa uistite, Ze vyvazovacia paka ramena
nardza na mechanické dorazy koncovych spinaCov. Ak nie, zastavte
proces, nastavte mechanické dorazy a zopakujte proces od bodu 01. e
Ak po dokonceni troch manévrov led “L3"” a “L4” blikaju, znamena to
chybu. V takom pripade zopakujte cely postup od bodu 01.

DOLEZITE! — Parametre tykajlice sa poldh spomalenia a intenzity
brzdenia, su funkcie vopred nastavené na riadiacej jednotke. Je ich vsak
mozZné upravit' priamo na riadiacej jednotke, a to Upravou parametrov “L5
Spomalenie dlhé/kratke (vid' Tabulku 6 - odsek 6.1)” a “L8 Brzdenie
(vid’ Tabulku 8 - odsek 6.2)” alebo prostrednictvom programatora Oview.

4.6 - Kontrola pohybu ramena

Po vykonani nacitania zariadeni odporticame vykonat' niekol'ko otvaracich a
zatvaracich manévrov na kontrolu spravneho pohybu ramena.

01. Stlacte tlacidlo “Open” na ovladanie otvaracieho manévru; skontro-
lujte, ¢i rameno zacne spomal'ovat’ pred dosiahnutim otvorenej polohy;

02. Stlacte tlacidlo “Close” na ovladanie zatvaracieho manévru; skontro-
lujte, ¢i rameno zacne spomal'ovat’ pred dosiahnutim zatvorenej polohy;

03. Potas manévru skontrolujte, ¢i led-majék, ak je pritomny, pravidelne

blika (0.5 s svieti a 0.5 s zhasnuty);

Vykonaijte viacero otvaracich a zatvaracich manévrov a skontrolujte, Ci

neexistuju body s nadmernym trenim alebo anomalie vo fungovani.

04.

POZOR! - Ak sa manéver zacina z inej polohy ako z mechanického dorazu
(pri otvoreni alebo zatvoreni), bude vykonany pomalou rychlostou.



4.7 - Zapojenie radiového prijimaca

Na riadiacej jednotke sa nachadza konektor typu SM na zapojenie
radiového prijimaca (volitelné prislusenstvo), model SMXI, SMXIS, OXI
alebo OXIT a podobné.

Na zasunutie radiového prijimaca treba najprv vypnut’ elektrické napajanie
riadiacej jednotky, a potom zasunut’ prijimac, ako vidno na obr. 42.

V Tabul'ke 5 su uvedené akcie, ktoré vykona riadiaca jednotka v zavislosti
od aktivovaného vystupu alebo od prikazov vyslanych z radiového prijimaca.

TABULKA 5

Prijimac SMXI, SMXIS, OIX, OXIT v rezime I alebo II

vystup popis

Vystup ¢. 1 Krok-za-krokom

Vystup €. 2 Ciastotné otvorenie (na cca 45 %; hodnota progra-
movatel'na s Oview, vid’ odsek 4.10.1)

Vystup €. 3 Otvorenie

Vystup €. 4 Zatvorenie

Prijimac OXI, OXIT programovany Vv “rozsirenom rezime II"”

prikaz popis

Prikaz €. 1 Krok-za-krokom

Prikaz €. 2 Ciastotné otvorenie (na cca 45 %; hodnota progra-
movatel'na s Oview, vid’ odsek 4.10.1)

Prikaz €. 3 Otvorenie

Prikaz ¢. 4 Zatvorenie

Prikaz ¢. 5 Stop

Prikaz ¢. 6 Krok-za-krokom kondominiové

Prikaz ¢. 7 Krok-za-krokom s vysokou prioritou (ovlada aj vtedy,
ked' je automatické zariadenie zablokované)

Prikaz C. 8 Odblokovanie + otvorenie

Prikaz €. 9 Odblokovanie + zatvorenie

Prikaz ¢. 10 Otvorenie a zablokovanie zariadenia

Prikaz ¢. 11 Zatvorenie a zablokovanie zariadenia

Prikaz ¢. 12 Zablokovanie zariadenia

Prikaz ¢. 13 Odblokovanie zariadenia

Prikaz ¢. 14 Krok-za-krokom pre zavoru Master

Prikaz ¢. 15 Krok-za-krokom pre zavoru Slave

4.8 - Zapojenie svetiel ramena (volitel'né prislusenstvo)

01. Rameno dajte do vertikdinej polohy;

02. Odskrutkujte 6 skrutiek, ktoré upevnuju kryt ramena (obr. 43);

03. Docasne dajte dolu rameno;

04. Prevlecte kabel cez dieru pripravenu na tento Ucel (obr. 44);

05. Zasunte kabel svetiel dovnutra protindrazovej gumy, na ulahcenie
prace mbZete pouzit' sondu (obr. 45);

06. Ak treba, skratte dizku kdabla svetiel: rez je mozné vykonat' iba v
jednom z bodov oznacenych prislusnym znakom. Po odrezani kabla je
potrebné premiestnit’ koncovku z odrezaného konca a zatvorit' fiou
novy koniec kabla;

07. Kabel prevleCte najprv cez dieru na drziaku ramena a potom cez dieru
na skrini (obr. 46). Pozor — Kabel vo vnutri drziaka ramena
ponechaijte trochu dlhsi, aby pohyb ramena na 90° nevyvolaval Ziadne
napinanie kabla;

08. Zapojte kdbel svetiel na svorku LIGHT na riadiacej jednotke: vid’
schému na obr. 47. Poznamka — Vystup LIGHT ma polaritu: ak sa
svetla nerozsvietia, ako je naprogramované, je potrebné prehodit’ kable
zapojené na svorku.

09. Zalozte a zablokujte konektor v drazke ramena (obr. 48);

10. Nasunte rameno a zablokujte ho krytom, na ktorom silno zatiahnete 6
skrutiek (obr. 49), pricom davajte pozor, aby ste nepricvikli kabel.

4.9 - Zapojenie led-majaka mod. XBA7 alebo led-semaféra
mod. XBAS8 (volitel'né prislusenstvo)

Do vrchného krytu zdvory moze byt instalovany led-majak, mod. XBA7

alebo semafdr s Cervenymi a zelenymi led, mod. XBA8. ReZim fungovania

tychto dvoch zariadeni moze byt upraveny cez programator Oview alebo

vhodnym programovanim riadiacej jednotky. BlizSie informacie najdete v

navodoch na montdz pre tieto dva vyrobky.

4.10 - Zapojenie d'alSich zariadeni

Vd'aka zabudovanej riadiacej jednotke je mozné a
napajat’ externé zariadenia (radiovy prijimac alebo | o4\/cc ) ||
podsvietenie kl'icového prepinaca) tak, Ze tieto T
berd energiu z riadiacej jednotky: pre typ GND (+)
zapojenia vid' vedl'ajSi obrazok. Napdjacie napétie
je 24 Vcc -30 % +50 % s max. odberom 100 mA.

(I [

4.10.1 - Programovacia jednotka Oview

Pouzitie programovacej jednotky Oview umoziuje kompletné a rychle
spravovanie, poCas fazy montdZe a servisu a pri diagnostike, celého
automatického zariadenia. Oview je mozZné zapojit na cestni zavoru
prostrednictvom konektora BusT4, ktory sa nachadza na riadiacej jednotke.
Aby ste sa dostali ku konektoru BusT4, treba otvorit’ kryt zavory a zasunat’
konektor do prislusnej zastrcky (obr. 50).

Vo vSeobecnosti méze byt Oview, zapojeny cez kdabel, umiestneny vo
vzdialenosti max. 100 m od riadiacej jednotky; moZe byt naraz zapojeny na
viaceré riadiace jednotky (max. 16) a moéZe zostat' pripojeny aj pocas
normalneho fungovania automatického zariadenia; na prekonanie tychto
obmedzeni treba dodrzat’ upozornenia uvedené v navode k Oview a v
navode pre systém Oview System Book. Ak je na riadiacej jednotke
pritomny radiovy prijima¢ rady OXI, s Oview molzete mat pristup k
parametrom vysielaCov ulozenych v paméti tohto prijimaca. BlizSie
informacie najdete v navode pre programator Oview alebo v karte funkcii
tykajlcich sa zavory, k dispozicii tieZ na stranke www.niceforyou.com.

4.10.2 - Nudzova batéria mod. PS224 (volitel'né prislusenstvo)

Cestna zavora je pripravena, v pripade vypadku napétia v sieti, na
napdjanie prostrednictvom nddzovej batérie, mod. PS224. Pri montdzi a
zapajani batérie postupujte nasledovne:

Pozor! — Elektrické zapojenie batérie na riadiacu jednotku musi
byt’ vykonané aZ potom, ked’ boli dokoncené vsetky fazy montaze
a programovania, nakol'’ko batéria predstavuje niidzové napajanie.

01. Bat@riu dajte do polohy, ako vidno na obr. 51-a;

02. Vypnite elektrick® nap§janie zo siete a potom zapojte prislugnT
k8bel do konektora bat@rie (obr. 51);

03. Zapnite elektrick® nap§janie zo siete.

4.10.3 - Syst®m Solemyo (fotovoltick® nap§janie)

Zavora je pripravena pre napajanie prostrednictvom fotovoltického systému
“Solemyo”. Pri jeho zapajani na riadiacu jednotku treba pouZit’ zastrcku s 2
kolikmi, vid" obr. 52.

DOLEZITE!
- Ked' je zavora napajana zo systému “Solemyo”, NESMIE BYT
NAPAJANA sticasne aj z elektrickej siete.
Ked'Zze slnecna energia k dispozicii je obmedzena podl'a miesta
montaze a rocného obdobia, zavora bude moct’ vykonat’ urcity
maximalny pocet manévrov denne. Skor, ako namontujete
systém Solemyo, skontrolujte v prislusnom navode, i
maximalny mozny pocet manévrov vyhovuje poZadovanému
sposobu pouzivania zariadenia.
Systém “Solemyo” moéze byt efektivhe vyuzity, iba ak je na
riadiacej jednotke aktivha (ON) funkcia “Stand by” v rezime
“Stand by vsetko” (da sa aktivovat’ jedine prostrednictvom
programatora Oview).



5 KOLAUDACIA A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto sU najdoleZitejSie fazy realizacie automatického systému, ktorych
Ucelom je zarudit’ maximalnu bezpecnost’ zariadenia. Kolaudacia moze byt
pouzitd aj na pravidelni kontrolu zariadeni, z ktorych sa automaticky
systém sklada. Fazy kolaudacie a uvedenia automatického zariadenia do
prevadzky musia byt vykonané kvalifikovanym a skisenym personalom,
ktory je zodpovedny za rozhodnutie, ktoré skusky su potrebné s ohl'adom
na zakony, normy a nariadenia: obzvlast v slvislosti so vsetkymi
poziadavkami normy EN 12445, ktora stanovuje skuSobné metody pri
previerke automatickych branovych systémov a cestnych zavor. VSetky
tieto Ukony musia byt vykonané pod priamou kontrolou zodpovedného
instalujiceho technika, t.j. osoby, ktora doplni svoje meno a svoj podpis do
ramceka €. 1 vyhlasenia o zhode (vid' prilohu I).

Pridavné alebo volitelné zariadenia musia byt podrobené Specidlnej
kolaudacii jedno po druhom, jednak Co sa tyka funkcnosti, jednak ¢o sa
tyka ich spravneho fungovania so zavorou.

5.1 - Kolaudacia

Postupnost’ krokov, ktoré sa maju vykonat' pri kolaudacii, vychadza z
typického zariadenia (obr. 1) s pouzivanim typu “uzivatelia nezaskoleni” a
so spOsobom aktivacie automatického zariadenia “automaticky prikaz”,
ktory si vyzaduje ako minimalny stupen ochrany primarnej hrany zariadenia
typu C (obmedzenie sily - vid' normu EN 12445) v kombinécii so zaria-
deniami typu D (detektor pritomnosti, napr. fotobunka). Nakolko tento
spdsob pouZivania patri medzi najobtiaznejSie, rovnaka postupnost’ kolau-
dacie moze byt’ efektivne pouZitd aj v menej narocnych podmienkach.

1 Skontrolujte, ¢i boli prisne dodrZzané upozornenia uvedené v kapitole 1
tykajlce sa bezpecnosti.

2 Skontrolujte spravne vyvazenie ramena, vid’ odsek 3.8.

3 Skontrolujte spravne fungovanie manualneho odblokovania, vid' odsek
3.6.

4 S pouzitim vysielata alebo klGCového prepinaca vykonajte skusky
otvorenia, zatvorenia a zastavenia zavory a uistite sa, Ze pohyb ramena
zodpoveda prikdzanému. Je vhodné vykonat' viaceré skusky za Gcelom
zhodnotenia pohybu ramena a odhalenia pripadnych chyb montaze a
nastavenia, ako aj pritomnosti zvlastnych bodov trenia.

5 Skontrolujte, jedno po druhom, spravne fungovanie vsetkych
pomocnych bezpecnostnych zariadeni pritomnych v systéme (fotobunky,
citlivé hrany atd".). Ked' niektoré zariadenie zasiahne, led “BlueBus” na
riadiacej jednotke vyda 2 rychle zablesky, ktorymi potvrdzuje
rozpoznanie udalosti.

6 Skontrolujte spravne fungovanie fotobuniek, a to nasledovnym

sposobom: podla toho, ¢i boli namontované jeden alebo dva pary
fotobuniek, budete potrebovat’ jeden alebo dva hranoly z pevného
materidlu (napr. drevené) rozmerov 70 x 30 x 20 cm. Kazdy hranol musi
mat’ tri strany, jednu z kaZzdého rozmeru, z reflexného materialu (napr.
zrkadlo alebo biely leskly nater) a tri strany matné (napr. Cierny matny
nater). Pri testovani fotobuniek umiestnenych vo vyske 50 cm nad
zemou sa hranol postavi na zem, pri skiske fotobuniek vo vyske 1 m
musi byt hranol nadvihnuty o 50 cm nad zemou.
V pripade skisky jedného paru fotobuniek musi byt skiSobné teleso
umiestnené presne pod stredom ramena, s 20 cm stranami obratenymi
smerom k fotobunkam, a postvané po celej dizke ramena (obr. A).
V pripade testovania dvoch parov fotobuniek, skusku treba najprv
vykonat' jednotlivo pre kazdy par fotobuniek s pouZitim jedného
skisobného telesa, a potom ju zopakovat' s pouZitim 2 skusobnych
telies. Kazdé skiSobné teleso sa umiestni bokom od stredu ramena, vo
vzdialensoti 15 cm, a potom sa postva po celej dizke ramena (obr. B).
Pocas tejto skiiSky musi byt' skiSobné teleso rozoznané fotobunkami v
kazdej polohe po celej diZzke ramena.

7 Uistite sa, Ze fotobunky a ostatné zariadenia sa medzi sebou nerusia, a
to tak, Ze valcom (priemer 5 cm, dlzke 30 cm) prerusite optickd os
spajajucu par fotobuniek (obr. C): prejdite valcom najprv blizko
fotobunky TX, potom blizko RX a nakoniec stredom medzi dvomi
fotobunkami. Presvedite sa, 7e zariadenie reaguje vo vSetkych
pripadoch, Cize prejde z aktivineho stavu do stavu alarmu a naopak.
Nakoniec sa uistite, Ze riadiaca jednotka vyvola ocakavani reakciu
(napr. inverziu pohybu pri zatvaracom manévri).

8 Kontola ochrany pred rizikom nadvihnutia: u automatickych
zariadeni s vertikdlnym pohybom je potrebné skontrolovat, Ze
neexistuje riziko nadvihnutia. Této skidka moéZe byt vykonana
nasledovnym spdsobom: v polovici dizky ramena zaveste 20 kg zavazie
(napr. vrecko piesku), aktivujte otvaraci manéver a uistite sa, ze pocCas
tohto manévru rameno neprekroCi vysku 50 cm zo svojej zatvorenej
polohy. V pripade, Ze rameno sa zdvihne vysSie, treba znizit' silu motora
(vid' kapitolu 6 - Tabul'ku 7).

9 Ak boli nebezpecné situdcie vyvolané pohybom ramena zachranené
prostrednictvom obmedzenia narazovej sily, treba vykonat’ meranie sily
v stlade s ustanoveniami normy EN 12445 a pripadne, ak sa ovladanie
“sily motora” pouziva ako pomocny systém na znizenie narazovej sily,
skusajte a hl'adajte také nastavenie, ktoré ponuka najlepsie vysledky.

10 Kontrola efektivnosti systému odblokovania: dajte rameno do
zatvorenej polohy a vykonajte manudlne odblokovanie motora (vid’
odsek 3.6), pricom sa uistite, Ze to ide bez tazkosti. Skontrolujte, ze

manualna sila potrebna na otvorenie ramena nepresahuje 200 N (cca 20
kg); sila sa meria kolmo na rameno a 1 m osi otacania. Nakoniec
skontrolujte, Ci je kl'i¢ potrebny na manualne odblokovanie k dispozicii
v blizkosti automatického zariadenia.

11 Kontrola systému vypnutia napajania: vypnite zariadenie pre privod
napajania a odpojte pripadni nddzovu batériu. Skontrolujte, ¢i zhasli
vSetky led na riadiacej jednotke a Ci po poslani prikazu rameno zostava
nehybné. Skontrolujte spolahlivost’ systému zablokovania, aby neprislo k
opatovnému mimovolnému alebo nedovolenému zapnutiu napajania.

5.2 - Uvedenie do prevadzky

Uvedenie do prevadzky méze nastat’ az vtedy, ked' boli vykonané s
pozitivnym vysledkom vsetky fazy kolaudacie. Je zakazané
ciastocné alebo provizérne uvedenie do prevadzky.

1 Vyplite a odovzdajte vlastnikovi automatického zariadenia “ES Vyhla-
senie o zhode - Priloha I”, ktoré najdete na konci tohto navodu ako
oddelitel'nt prilohu.

2 Vyplite a odovzdajte vlastnikovi automatického zariadenia “Navod na
pouzivanie”, ktory najdete na konci tohto navodu ako oddelitelnu
prilohu.

3 Vyplitte a odovzdajte vlastnikovi automatického zariadenia “Servisny
plan”, ktory obsahuje nariadenia k servisu vSetkych zariadeni v
automatickom systéme. Pre zavoru ho najdete na konci tohto navodu
ako oddeliten( prilohu.

4 Pred uvedenim automatického zariadenia do prevadzky informuijte
primeranou formou vlastnika o nebepecenstve a rizikach, ktoré nadalej
pretrvavaju.

5 Trvalo upevnite na zavoru etiketu, ktora je siicast'ou balenia a obsahuje
Ukony pre manualne odblokovanie a zablokovanie motora.

6 LEN pre montaze, ktoré NIE SU V ZHODE s kritériami uvedenymi v

odseku 1.3.1 tohto navodu: zostavte technicky fascikel automatického
zariadenia, ktory musi obsahovat’ nasledovné doklady: komplexny vykres
automatického systému, schému vykonanych elektrickych zapojeni,
analyzu pritomnych rizik a pripadné prijaté rieSenia (vid' tlaciva na
vyplnenie na stranke www.niceforyou.com), vyhlasenie vyrobcu o zhode
ku vSetkym pouzitym zariadeniam (pre zavoru vid' prilohu II) a
vyhlasenie o zhode vystavené instalujlicim technikom.
Na zavoru upevnite tabulku obsahujicu aspon tieto Udaje: typ
automatického zariadenia, meno a adresu konstruktéra (zodpovedného
za “uvedenie do prevadzky”), vyrobné Cislo, rok zostrojenia a znacku
“CE".
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6 PROGRAMOVANIE RIADIACE] JEDNOTKY

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 3 tlacidla OPEN (A), STOP (Set),

CLOSE (V), ktoré moZzu byt pouzité tak na ovladanie riadiacej jednotky
pocas fazy previerok, ako aj na na programovanie dostupnych funcii.

Programovatelné funkcie s usporiadané na 2 stuprioch a ich stav fungovania

* STOP (Set): tlaCidlo “STOP” umoznuje zastavit manéver; ak je stlacené
dlhsie ako 5 sekind, umoZiuje vstlpit’ do fazy programovania.

®* CLOSE (V): tlaCidlo “"CLOSE” umozZnuje ovladat zatvorenie ramena
alebo, ak sa pouziva poCas programovania, presivat’ sa v programovani
smerom dole.

POZOR! — Pocas vykonavania manévru (otvaranie alebo zatvaranie)
funguju vsetky 3 tlacidla (A, Set, ¥) ako STOP; vyvolaji zastavenie
prebiehajiceho manévru alebo inverziu manévru.

Stop

signalizuje 8 led (L1 ... L8) pritom-

nych na riadiacej jednotke. 6.1 - Programovanie na prvom stupni (ON-OFF)

VSetky funkcie na prvom stupni (Tabul'’ka 6) su z vyroby nastavené “OFF”
a mozu byt kedykol'vek upravené, ako je uvedené v Tabul'ke 7. Parametre
st nastavitelné na stupnici hodnét od 1 do 8; na zistenie hodnody zodpove-
dajucej kazdej led vid’ Tabul'ku 6.

DOLEZITE — Proces programovania ma maximalny ¢as 10 sekind medzi
stlacenim jedného a druhého tlacidla. Po uplynuti tohto Casu sa proces
automaticky ukonci a do paméte sa uloZia Upravy vykonané do toho
momentu.

SIGNALIZACIA LED:
* Led svieti = funkcia aktivna
¢ Led zhasnuta = fukcia neaktivna

PROGRAMOVACIE TLACIDLA:

® OPEN (A): tlacidlo “OPEN” umoz-
nuje ovladat' otvorenie ramena
alebo, ak sa pouziva pocas progra-
movania, presuvat’ sa v programo-
vani smerom hore.

TABULKA 6 - Funkcie na prvom stupni

Tato funkcia vykona automatické zatvorenie ramena po uplynuti nastaveného Casu pauzy. Hodnota z vyroby: 20 sekdnd.

Funkcia umoznuje, aby rameno ostalo v otvorenej polohe len na Cas potrebny na prejazd. Ked' je funkcia aktivna, jej
* ak je “Automatické zatvorenie” aktivne, otvaraci manéver sa zastavi hned’ po uvolneni fotobuniek a o 5 sekind sa

* ak je “Automatické zatvorenie” neaktivne, rameno vzdy dosiahne polohu maximalneho otvorenia (aj ked sa

Tato funkcia je uzitotna v pripade vypadku elektrického pridu, hoci aj kratkeho. Ak je funkcia aktivna (ON) a po
navrate elektrického pridu riadiaca jednotka zisti, Ze rameno je v otvorenej polohe, spusti zatvaraci manéver, ktorému

Tato funkcia zniZuje spotrebu. Ak je aktivna, po 1 minite od ukoncenia manévru riadiaca jednotka vypne TX fotobuniek
Bluebus a vsetky led okrem led Bluebus, ktora bude blikat’ pomalsie. Ked' riadiaca jednotka dostane akykol'vek prikaz,

Ak sa zavora pouziva so systémom Solemyo, je potrebné aktivovat' este hibsi rezim “Stand by”, a to

Tato funkcia umoznuje zdvojnasobit’ priestor zaciatku spomalenia, pri otvarani aj pri zatvarani. Ak je funkcia neaktivna,

Tento parameter, ak je aktivny (ON), umoziuje aktivovat' vypad (Start pri maximalnej rychlosti), aby sa rameno dalo do

Aktivaciou tejto funkcie sa zavora stava “Slave” (sluha): takto je moZné synchronizovat’ fungovanie 2 proti sebe
stojacich zavor, kde jedna funguje ako Master a druha ako Slave; blizSie informacie najdete v odseku 7.6 - Rezim

Led | Popis Priklad
RN Automatické zatvorenie Hodnota nastavitelnd od 3 do 60 sekund.
fungovanie sa meni na zaklade parametra nastaveného u funkcie “Automatické zatvorenie”:
E25| Zatvor po Foto zacne zatvaraci manéver.
fotobunky uvolnia skor) a po uplynuti 5 sekind sa zacne zatvaraci manéver.
L3 | Vidy zatvor
z bezpecnostnych dovodov predchadza 3-sekundové vystrazné blikanie.
L4 | Stand by obnovi normalne fungovanie.
“Stand by vsetko”. Toto nastavenie sa vykonava pomocou programatora Oview.
L5 | Spomalenie dlhé / kratke e Y STy
ERAutomaticky vypad pohybu. Hodnota nastavena z vyroby je “OFF”.
L7 | ReZim “Slave”
Master-Slave.
L8 | Smer rotacie motora nastavena z vyroby je “OFF” (Standardna rotacia motora — zatvaranie ramena dolava).
(odsek 4.5).

Tento parameter umoznuje obratit’ smer rotdcie motora, aby mohla byt zévora namontovana napravo; hodnota

Dolezité — ked' sa aktivuje tato funkcia, je potrebné vykonat’' nacitanie poloh otvorenia a zatvorenia

TABULKA 7 - Proces programovania (prvy stupen)

01. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo “Set” priblizne na 3 sekundy;

02. Tlacidlo uvolnite, ked' led “L1” zatne blikat’; g 4
L1 SET|
N
03. Stlatte tlacidlo “A"” alebo “V¥” a presufite sa z led, ktora blika, na led, ktord predstavuje funkciu, ktorli chcete upravit; & / (% Yo
AN
04. Stlacte tlacidlo “Set” na zmenu stavu funkcie: (kratke zablesky = OFF - dIhé zablesky = ON); & ST
SET] /TN N

05. Pockajte 10 sekidnd (maximalny ¢as) na ukoncenie programovania.

Poznamka — Na programovanie d‘alSich funkcii “ON" alebo “OFF” treba pocas vykondvania procesu zopakovat’ kroky v bodoch 03 a 04 pocas tej istej
fazy.

6.2 - Programovanie na druhom stupni

DOLEZITE - Proces programovania ma maximalny ¢as 10 sekind medzi

(nastavitel'né LEZ ) i n ) )
stlacenim jedného a druhého tlacidla. Po uplynuti tohto Casu sa proces

parametre)
VSetky parametre na druhom stupni si naprogramované vo vyrobe
(Tabul'’ka 8) a mozu byt kedykol'vek upravené, ako uvadza Tabul'ka 9.
Parametre sU nastavitelné na stupnici hodnét od 1 do 8; na kontrolu
hodnoty prisltichajlicej ku kazdej led vid’ Tabul'ku 8.
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TABULKA 8 - Funkcie na druhom stupni

Led vstupu Parameter | Led (stuperi)| Hodnota Popis

L1 Cas L1 3 sekund Upravuje Cas pauzy, Cize Cas, ktory
pauzy L2 5 sekind uplynie od ukoncenia otvaracieho

L3 7 sekind man'évru do z_aéiatku automa-

L4 10 sekand tického zatvorenia.
Tento parameter je ucinny, iba ak

L5 15 sekind je aktivne Automatické zatvorenie.

L6 20 sekdnd

L7 40 sekind

L8 60 sekdnd

L2 Funkcia L1 Otvor — stop — zatvor — stop Upravuje sekvenciu prikazov prira-
Krok-za- | L2 Otvor — stop — zatvor — otvor denych k vstupu alebo k radiovému
krokom L3 Otvor — zatvor — otvor — zatvor prikazu: “Krok-za-krokom”.

L4 Kondominiové 1

L5 Kondominiové 2

L6 Krok-za-krokom 2

L7 Osoba pritomna

L8 Otvorenie “poloautomaticky”, zatvorenie “osoba pritomna”

L3 Rychlost’ | L1 Rychlost’ 1 (50 %) Upravuje rychlost motora pocas

motora L2 Rychlost’ 2 (80 %) normalneho chodu.
L3 Rychlost’ 3 (100 %)
L4 Otvorenie R3, Zatvorenie R1
L5 Otvorenie R1, Zatvorenie R2
L6 Otvorenie R2, Zatvorenie R3
L7 Otvorenie R3, Zatvorenie R2
L8 Otvorenie R2, Zatvorenie R1

L4 Vystup1l | L1 Kontrolka otvoreného ramena (24 V - 10 W) Voli typ zariadenia zapojeného na
LIGHT L2 Rameno zatvorené (24 V - 10 W) vystup LIGHT.

L3 Rameno otvorené (24 V - 10 W) Dolezité! — Ak bude upfavené
L4 Maijék (12 V - 21 W) prog.ra)movan’ie, uist.ite sa, ze typ
L5 Majak 1 ,(24 V - 10 W) (pre svetla ramena) EZEgtliang\\//gn(% zl_alg?_ﬁl?nz'g d;?)?/g]dea,
L6 Elektrozamok (24 V - 10 W) typu napdtia vybraného stupiia
L7 Podtlak (24 V - 10 W) programovania.

L8 Kontrolka servisu (24 V - 10 W)

L5 Vystup Led| L1 Majak (len pocas manévru) Voli rezim fungovania zariadenia
(svetla L2 Majak 1 (blika stale) zapojeného na v’y’/stup led. Rezimy
krytu) L3 Osvetlenie od .Il_l do VIT4 su urCené pre Ied:

L4 Stale svieti mg]ak,. Rezimy od L5 do L8 su
- : - urcene pre led-semafor.

L5 Cerveny semafor Doélezité! — Nezapajajte iné zaria-

L6 Zeleny semafor denia, ako su vyhradené.

L7 Jednosmerny semafor

L8 Semafor pre striedanie smerov

L6 Sila L1 Sila 1 (nizka) Pofas pohybu reguluje systém

motora L2 Sila 2 kontroly sily motora a prispo-
L3 Sila 3 sobuje ho vahe ramena.
L4 Sila 4
L5 Sila 5
L6 Sila 6
L7 Sila 7
L8 Sila 8 (vysoka)

L7 Citlivost’ | L1 100 % - maximalna Upravuje  citlivost  rozliSovania
Loop L2 90 % kovovych predmetov obvodu Loop
detectora | | 3 80 % detectora (indukénej slucky). Vid’

L4 70 % odsek 7.5 - kap. 7 Hlbkovo
L5 60 %
L6 50 %
L7 40 %
L8 30 % - minimalna
L8 Brzdenie | L1 0 - Ziadne Nastavuje intenzitu brzdenia, ktoré
L2 1 nasté)va poCas fazy spomalenia
L3 2 manévru.
L4 3
L5 5
L6 6
L7 8
L8 9 - maximalne

UPOZORNENIA:

— Nenastavuijte prili§ vysokd hodnotu “sily motora”, pretoze by mohla ohrozit’ fungovanie bezpe¢nostného systému alebo poskodit’ rameno;
— Ak sa ovladanie “sily motora” pouziva ako pomocny systém na zniZenie narazovej sily, po kazdom nastaveni je potrebné zopakovat' meranie sily, ako stanovuje
norma EN 12445;

— Pouzivanie a atmosferické podmienky maju vplyv na pohyb ramena, preto pravidelne kontrolujte nastavenie “sily motora”.
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TABULKA 9 - Proces programovania (druhy stupeii)

01. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo “Set” priblizne na 3 sekundy; A4

3s
02. Tlacidlo uvolnite, ked' led “L1"” zacne blikat; \Iji L1 4

C

03. Stlacte tlacidlo “A” alebo “V¥” a presunite sa z led, ktora blika, na led, ktora predstavuje funkciu, ktor chcete upravit; V4 / (%
04. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo “Set” az do ukoncenia bodu 06; ¥

-SET
05. Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led, ktora predstavuje aktualny stupen parametra, ktory chcete upravit’; N

71T\
06. Stlacte tlacidlo “A” alebo “V¥” a presunite sa na led, ktora predstavuje hodnotu parametra; V4 / ) & N

( : 71T\

07. Uvolnite tlacidlo “Set”; 4
08. Pockajte 10 sekind (maximalny Cas) na ukoncenie programovania. % 10's

Poznamka — Na programovanie dalSich parametrov treba pocas vykonavania procesu zopakovat' kroky v bode 03 az 07 pocas tej istej fazy.

7 HLBKOVO

7.1 - UpIné vymazanie pamite riadiacej jednotky
V riadiacej jednotke je mozné vymazat vsetky uloZzené Udaje, a tak ju vratit’
do povodného stavu s hodnotami nastavenymi vo vyrobe:

01. Stcasne stlacte a podrzte stlacené tlacidla “A"” a “Vv";

02. (priblizne o 3 sekundy) Tlacidla uvolnite, ked' sa rozsvietia vsetky led;
03. Ked' led L1 a L2 zacnu blikat/, znamena to, Ze proces je ukonceny.

Poznamka — Tymto procesom je mozné vymazat aj pripadné chyby,
ktoré zostali v pamati.

Doélezité — Tento proces nevymaze parameter tykajici sa smeru rotacie
motora a poCtu vykonanych manévrov.

7.2 - DalSie funkcie
* Funkcia “Vzdy otvor”

Tato funkcia je zvlastnostou riadiacej jednotky; je priradend k vstupu
“Krok-za-krokom” a umoziuje vzdy ovlddat otvéraci manéver, ak prikaz
Krok-za-krokom zostane aktivny dihsie ako 3 sekundy. Tato funkcia je
platnd pre akékol'vek nastavenie vstupu Krok-za-krokom (vid' “Funkcia PP” v
Tabul'ke 8).

Moze byt napriklad pouZitd na zapojenie hodin na nastavenie trvalého
otvorenia zavory pocas urcitého Casového Useku.

unkcia “Hyb v kaZdom pri
V pripade, Ze jedno alebo viac bezpecnostnych zariadeni nefunguju
spravne alebo su pokazené, tato funkcia umoziuje aj tak ovladat’' zavoru v
rezime “Osoba pritomna” (blizSie informacie najdete v kapitole “Navod na
pouzivanie”).
* Funkcia “Avizo servisu”
Tato funkcia umoznuje avizovat, ked' nastane moment vykonania servisnej
kontroly automatického zariadenia. Parameter “Avizo servisu” moze byt
upraveny pomocou programatora Oview. Avizo servisu je signalizované
prostrednictvom majaka Flash alebo kontrolky servisu, na zaklade
nastaveného typu programovania. Signaly, ktoré vydava majak Flash a
kontrolka servisu, st uvedené v Tabul'ke 10.

« Kontrol & | sct .
Na skontrolovanie poctu vykonanych manévrov je potrebné mat k
dispozicii programator Oview; parametre si mozZete overit’ pod oznacenim
“Servis”.

* Vynulovani citadla manévrov

Vynulovanie manévrov musi byt vykonané po dokonceni fazy servisu
automatického zariadenia, a to po deaktivacii funkcie “Kontrolka servisu”
suvisiacej s vystupom LIGHT.

Poznamka — Docasne odpojte zariadenie zapojené na vystup 1
LIGHT.

P . v e = s

01. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo “Set” priblizne na 3 sekundy;

02. Tlacidlo uvolnite, ked’ led “L1"” zacne blikat;

03. Stlacte tlacidlo “A" alebo “¥” a presurite sa z led, ktora blika, na led L4
(led vstupu “Vystup LIGHT");

Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo “Set” aZz do ukoncenia bodu 07;
Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led vystupu, ktory
programujete;

Stlacte tlacidlo “ A" alebo “'V¥" a presurite sa na led L8;

Uvolnite tlaCidlo “Set” a pockajte, kym uplynie ¢asovy limit na ukoncenie
programovania.

04.
05.

06.
07.

P . o~ o= 3

01. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo “Set” priblizne na 3 sekundy;

02. Tlacidlo uvolnite, ked' led “L1"” zacne blikat;

03. Stlacte tlacidlo “A"” alebo “V¥"” a presunte sa z led, ktora blika, na led L4
(led vstupu “Vystup LIGHT");

Stlacte a podrzte stlacené “Set” az do ukoncenia bodu 07;

Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led L8;

Stlacte tlacidlo “A" alebo “V¥” a presurite sa z led, ktora svieti, na ind
led ako L8;

04.
05.

06.

TABULKA 10

Pocet manévrov Majak Flash

Kontrolka servisu

Nizsi ako 80 % limitu

Normalny (0.5 s svieti - 0.5 s zhasnuty)

Svieti 2 sekundy na zaciatku otvaracieho
manévru

Medzi 81 % a 100 % limitu

Na zaciatku manévru zostane svietit’ 2 sekundy

Bliké pocas celého trvania manévru,
potom pokracuje normalne

Vyssi ako 100 % limitu

Na zaciatku a na konci manévru zostane svietit’
2 sekundy, potom pokracuje normalne

Stéle blika
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07. Uvolnite tlacidlo “Set” a pockajte, kym uplynie casovy limit na
ukoncenie programovania.
V tomto momente je avizo servisu vymazané.

Poznamka — Znovu nastavte programovanie vystupu LIGHT na zariadenie,
ktoré sa pouziva a zapojte ho na vystup.

7.3 - Pridanie alebo odobratie zariadeni

Kedykol'vek je mozné pridat’' nové zariadenia zapojené na vstup BlueBus a
Stop alebo odstranit’ tie, ktoré st uz pritomné. Postup je nasledovny:

01. SUcCasne stlacte a podrzte stlacené tlacidla “A” a “Set”;

02. (priblizne o 3 sekundy) Tlacidla uvolnite, ked led L1 a L2 zacnu
vel'mi rychlo blikat’;

03. Pockajte par sekund, kym riadiaca jednotka dokonéi fazu naditania
zapojenych zariadeni;

04. Na konci tejto fazy led STOP zostane svietit' a led L1 a L2 zhasnu
(pripadne zacnu blikat' led L3 a L4).

Po vykonani tohto procesu je potrebné znovu vykonat' kolaudaciu auto-

matického zariadenia, ako je uvedené v odseku 5.1.

7.3.1 - Vstup Bluebus

Systém Bluebus umoZziuje vykonat' zapojenia kompatibilnych zariadeni len
pomocou dvoch vodiCov, cez ktoré prebieha jednak elektrické napajanie,
jednak komunikacné signaly. Vsetky zariadenia sa zapajaju paralelne na tie
isté 2 vodice Bluebus a bez nutnosti dodrziavat’ polaritu. Kazdé zariadenie
je rozoznané samostatne, nakolko pocas montaze sa mu priradi
jednoznaCnd adresa. Na systém Bluebus je mozné zapojit' fotobunky,
bezpecnostné zariadenia, ovladacie zariadenia ako klavesnice a Citace
transponderovych kariet, signalizacné kontrolky atd’. Riadiaca jednotka
pocas fazy nacitania rozpozna jednotlivo vSetky zapojené zariadenia a je
tiez schopna rozlisit' Uplne presne vyskyt pripadnych anomalii. Zakazdym,
ked' je pridané alebo odstranené nejaké zariadenie zapojené na Bluebus,
treba vykonat' fazu nacitania, ako je popisané v odseku 4.4.

7.3.2 - Fotobunky

Systém Bluebus umozniuje riadiacej jednotke rozpoznat' fotobunky vdaka
nastaveniu prislusnych mostikov (vid" Tabul'ku 11) a umoznuje priradit
spravnu hodnotu funkcie rozliSovania prekazok. Adresovanie sa robi tak na
TX ako aj na RX, a to nastavenim mostikov rovnakym spdsobom a
previerkou, ze neexistuju dalsie pary fotobuniek s rovnakou adresou.
Fotobunky sa m6zu namontovat, ako je znazornené na obr. D.

Dolezité — Po namontovani alebo odstraneni fotobuniek je potrebné
vykonat’ fazu nacitania zariadeni, ako je popisané v odseku 4.4.

Fotobunku TX alebo RX je mozné instalovat’ dovnltra krytu zavory, do

miesta na to urceného (obr. 53).

Pri montazi fotobunky postupujte nasledovne:

01. Vytiahnite dosku fotobunky z jej krabicky tak, Ze ju vypacite
skrutkovacom (obr. 53-a). POZOR! - Neposkod'te vnutorné elektrické
komponenty;

02. Otvorte box urceny pre fotobunky, ktory najdete v krabici s prislu-
Senstvom (obr. 53-b);

03. Nastrcte dosku na dno boxu (obr. 53-c);

04. Urobte otvor do gumy urcenej na prechod elektrického kablu (obr. 53-d);

05. Pretiahnite cez otvor elektricky kabel a zapojte ho na svorku fotobunky
(obr. 53-e);

06. Zatvorte dno boxu krytom, pricom dbajte na zablokovanie gumy v 16zku
na to uréenom (obr. 53-f);

07. Pripnite box na SoSovku, ktord sa nachadza na boku skrine tak, ze ho
navleciete zhora smerom dole (obr. 53-g).

POZNAMKA — Na vstup Bluebus je moZné zapojit’ 2 fotobunky s funkciou
prikazu “Otvor FA1” a “Otvor FA2” (je potrebné prerusit mostik A na
zadnej strane dosky TX a RX). Pri zasahu tychto fotobuniek da riadiaca
jednotka prikaz na otvaraci manéver. BlizSie informacie najdete v navode
na montaz fotobuniek.

TABULKA 11 - ADRESOVANIE FOTOBUNIEK

Fotobunka | Mostiky

FOTO Fotobunka v = 50 cm
so zasahom pri zatvarani

FOTO II Fotobunka v = 100 cm
so zasahom pri zatvarani

FOTO 1 Fotobunka v = 50 cm
so zasahom pri zatvarani

FOTO 11I Fotobunka v = 100 cm
so zasahom pri zatvarani

FOTO 2 Fotobunka so zasahom pri otvarani
(obrati pohyb do zatvarania)

FOTO 2 II Fotobunka so zasahom pri otvérani
(obréti pohyb do zatvarania)

FOTO 3 Jedind fotobunka so zdsahom tak
pri otvarani, ako aj pri zatvarani S

FA1 Fotobunka pre prikaz na otvorenie
(preruste mostik A vzadu na doske
TX a RX)

FA2 Fotobunka pre prikaz na otvorenie
(preruste mostik A vzadu na doske
TX a RX)

7.3.3 - Digitalna klavesnica MOTB a bezdotykova citacka transpon-
derovych kariet MOMB

Systém Bluebus umoZnuje zapojenie az 4 digitalnych klavesnic MOTB alebo

4 Citaciek transponderovych kariet MOMB.

S MOTB je mozné ovladat’ automatické zariadenie vytukanim na klavesnici

jednej z Ciselnych kombinacii ulozenych v pamati.

S MOMB je mozné ovladat’ automatické zariadenie jednoduchym priblizenim

transponderovej karty uloZzenej v pamati k senzoru.

Tieto zariadenia suU vybavené jednoznaénym kodom, ktory vo faze

nacitania vSetkych zapojenych zariadeni riadiaca jednotka rozpoznd a

uloZi do pamaéte (vid' odsek 4.4).

Takymto spOsob sa predide akymkolvek faloSnym pokusom o vymenu

zariadenia a nikto cudzi nemdéZze automaticky systém ovladat. BlizSie

informacie najdete v navode na montaz MOTB a MOMB.

7.3.4 - Vstup STOP

Funkciou vstupu STOP je vyvolat' okamZité zastavenie prebiehajliceho
manévru s naslednou kratkou inverziou pohybu. Na tento vstup mézu byt
zapojené zariadenia s vystupom s kontaktom normalne otvorenym “NO”,
normalne zatvorenym “NC”, OPTO SENZOR alebo zariadenia s vystupom s
konstantnym odporom 8,2 kQ (citlivé hrany). Riadiaca jednotka pocas fazy
nacitania rozozna typ zapojeného zariadenia a vyvola STOP, ked' nastane
akakol'vek zmena voli osvojenému stavu. Vhodnou Upravou je mozné
zapojit’ na vstup STOP viac ako jedno zariadenie, aj roznych typov:

® Viaceré zariadenia NO sa moOzu zapojit' paralelne medzi sebou bez
obmedzenia poctu;

® Viaceré zariadenia NC sa mozu zapojit do série medzi sebou bez
obmedzenia poctu;

* Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ sa mozu
zapojit’ paralelne; ak mate viac ako 2 zariadenia, vSetky musia byt
zapojené “kaskadovite” s jedinym koncovym odporom 8,2 kQ;

* Je mozna aj kombinacia typu NO a NC, a to umiestnenim 2 kontaktov
paralelne. V tomto pripade treba dat’ do série ku kontaktu NC odpor 8,2
kQ; takymto spésobom je mozné kombinovat aj 3 zariadenia: NO, NC a
8,2 kQ.

Pozor — Ak sa vstup STOP pouziva na zapojenie zariadeni s bezpe¢nostnou

funkciou, musia to byt’ zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2

kQ alebo optické zariadenia OPTO SENZOR, ktoré zarucuju primerany

stupen bezpecnosti pri poruchach.

Pri zapajani optického zariadenia typu OPTO SENZOR vykonajte zapojenia,

ako je znadzornené na obr. E; maximalny doddvany prid na vedeni je 12

Vcc a 40 mA.
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7.4 - Diagnostika

Niektoré zariadenia maju schopnost’ vydavat signaly, prostrednictvom
ktorych je mozné rozoznat’ stav fungovania alebo pripadné poruchy.

7.4.1 - Signalny na riadiacej jednotke

Led svoriek a tlacidiel, ktoré sa nachadzaju na riadiacej jednotke, vydavaju
Specialne signaly na signalizaciu normalneho fungovania, ako aj pripadnych
poruch. V Tabul'ke 12 a 13 su popisané priiny a rieSenia pre kazdy typ
signalov.

TABULKA 12 - Led svoriek pritomnych na riadiacej jednotke

Led Bluebus Pricina Riesenie

Zhasnuta Chyba Skontrolujte napajanie; skontrolujte, &i nie su vypalené poistky - ak
ano, urdite pricinu tejto poruchy a potom ich vymente za nové
rovnake] hodnoty.

Rozsvietena Vazna chyba Ide o vadznu chybu; skiste na par sekind vypnut riadiacu

jednotku; ak stav pretrvava, jedna sa o poruchu a treba vymenit’
elektronicky kartu.

1 zablesk za sekundu

Vsetko OK

Norméalne fungovanie riadiacej jednotky.

2 rychle zablesky

Nastala zmena stavu vstupov

Je to normalne, ked' nastane zmena na jednom zo vstupov: PP,
STOF; OPEN, CLOSE zasah fotobuniek alebo bol pouzity radlovy
vysielac.

Séria zableskov oddelenych Rozne Je to rovnaka signalizacia ako na majaku (vid’ Tabul'ku 15).

1-sekundovou pauzou

Led STOP Pricina Riesenie

Zhasnuta Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.

Rozsvietena Vsetko OK Vstup STOP je aktivny.

Led PP Pricina Riesenie

Zhasnuta Vsetko OK Vstup PP je neaktivny.

Rozsvietena Zasah vstupu PP Je to normalne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na
vstup PP.

Led OPEN Pricina Riesenie

Zhasnuta Vsetko OK Vstup OPEN je neaktivny.

Rozsvietena Zasah vstupu OPEN Je to normalne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na
vstup OPEN.

Led CLOSE Pricina Riesenie

Zhasnuta VSetko OK Vstup CLOSE je neaktivny.

Rozsvietena Zasah vstupu CLOSE Je to normélne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na

vstup CLOSE.

Led koncového spinaca FC1

Pricina

Riesenie

Zhasnuta

Koncovy spinac zasiahol

- Ak je nastaveny parameter “Standardny smer rotacie motora”,
rameno sa nachadza v polohe UpIného zatvorenia.

- Ak je nastaveny parameter “Obrateny smer rotacie motora”,
rameno sa nachadza v polohe Uplného otvorenia.

Rozsvietena

Koncovy spinac nezasiahol

- Ak je nastaveny parameter “Standardny smer rotacie motora”,
rameno sa nachadza v inej polohe ako UpIné zatvorenie.

- Ak je nastaveny parameter “Obrateny smer rotacie motora”,
rameno sa nachadza v inej polohe ako UpIné otvorenie.

Led koncového spinaca FC2

Pricina

Riesenie

”

Zhasnuta Koncovy spinac zasiahol - Ak je nastaveny parameter “Standardny smer rotacie motora
rameno sa nachadza v polohe Uplného otvorenia.
- Ak je nastaveny parameter “Obrateny smer rotacie motora”,
rameno sa nachadza v polohe Uplného zatvorenia.

Rozsvietena Koncovy spinac nezasiahol - Ak je nastaveny parameter “Standardny smer rotacie motora”,

rameno sa nachadza v inej polohe ako Uplné otvorenie.

- Ak je nastaveny parameter “Obrateny smer rotacie motora”,
rameno sa nachadza v inej polohe ako UpIné zatvorenie.

Led enkdédera

Pricina

Riesenie

Rozsvietena Magnet je pred senzorom Ak neprebieha Ziaden manéver, je to normalne, inak ide o poruchu
enkodera alebo nie je dobre zapojeny kabel.

Zhasnuta Magnet nie je pred senzorom Ak neprebieha Ziaden manéver, je to normalne, inak ide o poruchu
enkodera alebo nie je dobre zapojeny kabel.

Blika Prebiehajlci manéver Vsetko OK, ak prave prebiecha manéver; blikanie je Umerné

rychlosti.

Poznamka — Pocas vykonavania manévru sa moZze rychle blikanie
zdat’ ako rozsvietena led.
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TABULKA 13 - Led tlacidiel pritomnych na riadiacej jednotke

Led 1 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania to znamena, Ze “Automatické zatvorenie” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania to znamena, Ze “Automatické zatvorenie” je aktivne.

Blika * Prebieha programovanie funkcii.

o Ak blikd sucasne s led L2, znamena to, Ze je potrebné vykonat' fazu nacitania zariadeni (vid’ odsek 4.4).

Rychlo blika Po zapnuti riadiacej jednotky oznamuje chybu pamate tykajlcu sa zapojenych zariadeni. Zaroven led “Bluebus” vydava
signaly diagnostiky: 5 zableskov - pauza 1 sekundu - 5 zableskov. V tomto pripade je potrebné vykonat nacitanie
zapojenych zariadeni (vid' odsek 4.4) alebo vymazanie pamate (vid odsek 7.1).

Led 2 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania to znamena, Ze “Zatvor po foto” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania to znamena, Ze “Zatvor po foto” je aktivne.

Blika * Prebieha programovanie funkcii.

o Ak blikd sucasne s led L1, znamena to, Ze je potrebné vykonat' fazu nacitania zariadeni (vid' odsek 4.4).

Rychlo blika Po zapnuti riadiacej jednotky oznamuje chybu paméte tykajlcu sa kot. Zaroven led “Bluebus” vydava signaly diagnostiky: 5
zableskov - pauza 1 sekundu - 5 zableskov. V tomto pripade je potrebné vykonat' nacitanie pol6h otvorenia a zatvorenia (vid’
odsek 4.5) alebo vymazanie pamate (vid odsek 7.1).

Led 3 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania to znamena, ze “Vzdy zatvor” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania to znamena, ze “Vzdy zatvor” je aktivne.

Blika * Prebieha programovanie funkcii.

o Ak blika stUcasne s led L4, znamena to, Ze je potrebné vykonat' fazu nacitania poloh otvorenia a zatvorenia ramena (vid’
odsek 4.5).

Rychlo blika Po zapnuti riadiacej jednotky oznamuje chybu pamate tykajlcu sa parametrov a konfiguracii. Zaroven led “Bluebus” vydava
signaly diagnostiky: 5 zableskov - pauza 1 sekundu - 5 zableskov. V tomto pripade je potrebné vymazat’ pamat’ (vid’ odsek
8.1), vykonat’ nacitanie zapojenych zariadeni (vid" odsek 4.4) a nacitanie pol6h otvorenia a zatvorenia (vid' odsek 4.5).

Led 4 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania to znamena, ze “Stand-By” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania to znameng, ze “Stand-By” je aktivne.

Blika * Prebieha programovanie funkcii.

» Ak blika sucasne s led L3, znamena to, Ze je potrebné vykonat’ fazu nacitania poloh otvorenia a zatvorenia ramena (vid’
odsek 4.5).

Rychlo blika Bol zisteny skrat alebo prepdtie na jednom z 3 vystupov svoriek. Skontrolujte zapojenia a zariadenia zapojené na
r6zne vystupy.

Led 5 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania to znamena, Ze “Spomalenie kratke” je aktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania to znamena, ze “Spomalenie dIhé” je aktivne.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

Rychlo blika Jedna sa o chybu vo vypocte enkodera, pretoZe sa neprecita jeden alebo viac magnetov, alebo nie je zapojeny kabel, alebo
je to treti manéver po sebe, kedy zasiahla funkcia “RozliSovanie prekazok”. Skontrolujte, ¢i sa precitaju vsetky magnety a i
je kabel zapojeny a v dobrom stave.

Led 6 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania to znamena, ze “Vystrazné blikanie” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania to znamena, Ze “Vystrazné blikanie” je aktivne.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

Rychlo blika - Koncové spinaCe sU prehodené: vymerite medzi sebou kable koncovych spinacov alebo skontrolujte, i je nastaveny
parameter “Smer rotacie motora”.

- Po zaslani prikazu na pohyb sa koncovy spinaC neuvolnil v stanovenom casovom limite: skontrolujte, ¢i nieCo neprekaza
pohybu; pripadne aktivujte funkciu “Vypad”.

Led 7 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania to znamena, ze “Amperometricka citlivost” je neaktivna.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania to znamena, Ze “Amperometricka citlivost” je aktivna.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

Rychlo blika Chyba v komunikacii Master/Slave. Skontrolujte, ¢i je zapojeny kabel, alebo skontrolujte polaritu kabla zapojenia Master/
Slave, alebo skontrolujte, Ci bola vykonana faza nacitania Master/Slave u obidvoch riadiacich jednotiek “Master/Slave” (vid’
odsek 7.6).

Led 8 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania to znamena, Ze zatvorenie ramena je nastavené dolava.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania to znamena, Ze zatvorenie ramena je nastavené doprava.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

Rychlo blika Chyba verzie zavory. Typ zavory nesuhlasi s verziu ulozenou v pamédti riadiacej jednotky. Skontrolujte, Ci je kabel v dobrom

stave a Ci je zapojeny spravne. Ak chyba pretrvava, vykonajte vymazanie pamate a novl instalaciu.
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7.4.2 - Signaly na majaku

Ak je na vystup FLASH, ktory sa nachddza na riadiacej jednotke, zapojeny

majak (alebo sa pouZije led-majak, Co je volitelné prislusenstvo), tento
poCas vykondvania manévru blikd v 1-sekundovych intervaloch. Ak sa
prejavia chyby, majak vydava kratSie zablesky. Tieto sa opakuji dvakrat a

su oddelené 1-sekundovou pauzou. Rovnaké signdly vydava aj led-majak

(volitel'né prislusenstvo) a led “Bluebus”. V Tabul'ke 14 su popisané priciny
a riesenia pre kazdy typ signalu.

TABULKA 14

Signalizacia PriCina Riesenie

1 zablesk Chyba v systéme Bluebus Kontrola zariadeni zapojenych na systém Bluebus, ktora sa

pauza 1 sekundu vykondva na zaciatku manévru, nezodpoveda zariadeniam

1 zablesk uloZenym v paméti pocas fazy nacitania. Je mozné, Ze su
pritomné pokazené zariadenia, preto ich treba skontrolovat’ a
vymenit. Ak boli vykonané Upravy, treba zopakovat' nacitanie
zariadeni (vid' odsek 4.5).

2 zéblesky Zasah fotobunky Na zaCiatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju

pauza 1 sekundu sdhlq% k pohybu; skontrolujte, ¢ nie su pritomné nejaké

2 zéblesky prekazky.

3 zablesky Zasah obmedzovaca “Sily motora” Pocas pohybu sa rameno stretlo s vacsim trenim; skontrolujte

pauza 1 sekundu pricinu.

3 zablesky

4 zablesky Zasah vstupu STOP Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu prislo k zasahu

pauza 1 sekundu vstupu STOP; skontrolujte pricinu.

4 zablesky

5 zableskov Chyba vo vnitornych parametroch riadiacej jednotky | Vypnite a znovu zapnite napéjanie. Ak chyba pretrvéva,

pauza 1 sekundu vykonajte “Uplné vymazanie pamate”, ako popisuje odsek 7.1

5 zableskov a znovu vykonajte instalaciu; ak stav pretrvava, moze ist o
vaznu poruchu a treba vymenit’ elektronickd kartu.

6 zableskov Nepouzivané

pauza 1 sekundu

6 zableskov

7 zableskov Chyba na vnutornych elektrickych obvodoch Vypnite na par sekind vsetky obvody napdjania, potom

pauza 1 sekundu znovu skuste poslat’ prikaz; ak stav pretrvava, moze ist' o

7 zableskov vaznu poruchu na karte alebo na zapojeniach motora.
Skontrolujte to a pripadne vymerite.

8 zableskov Nepouzivané e

pauza 1 sekundu

8 zableskov

9 zableskov Automatické zariadenie je zablokované Poslite prikaz “Odblokuj automatické zariadenie” alebo

pauza 1 sekundu ovladajte manéver prikazom “Krok-za-krokom s vysokou

9 zableskov prednost'ou”.

7.5 - Loop detector

Riadiaca jednotka ma& dva obvody uréené na rozliSovanie masy kovu
(motocykle, automobily, kamioény a pod.). Kazdy obvod méze byt doplneny
pouzitim indukcnej slucky, ktord tvori 1 jednopdlovy kabel. Tato sa umiestni
pod terén do hlbky niekol'kych centimetrov.

7.5.1 - Fungovanie

Ked' riadiaca jednotka rozlisi zmenu frekvencie pri prejazde kovovej masy
nad sluckou, aktivuje manéver alebo vystup (vystup 1, 2, 3) na aktivaciu
majaka, kontrolky zavory alebo svetiel ramena. Nastavenie z vyroby ovlada
otvaraci manéver ramena; pokial' je slucka aktivna, nie je mozné ovladat’
zatvaraci manéver.

Ked' sa zapne napdjanie riadiacej jednotky, tato vykond kalibraciu, cize
meranie frekvencie fungovania kazdej slucky. Ak na riadiacu jednotku nie st
zapojené slucky, obvod sa o 30 sekind automaticky vypne.

Je mozZné nastavit’ “citlivost’ rozliSovania kovovej masy” na 8 stupnoch (vid’
Tabul'ku 7 v kapitole 6). Z vyroby je nastavena na 90 %.

Prostrednictvom programatora Oview je mozné upravit’ d'alSie parametre a
sposoby fungovania Loop detectora.

Mozné nastavenia su nasledovné, vid' tiez Tabul'’ku 15 pre hodnoty:
¢ Citlivost’ loop: stanovuje minimalnu zmenu frekvencie kovovej masy
potrebnej na aktivaciu manévru. Vychodzie parametre:

- nastavte “vysoku citlivost” na rozliSenie kovovej masy malych rozmerov;
- nastavte “nizku citlivost” na rozliSenie kovovej masy velkych rozmerov.

« Napajanie loop: aktivuje alebo deaktivuje obvody loop detectora.

* Aktivacia loop 1, 2: zasah slucky aktivuje pohyb zavory v stlade s
nastavenym rezimom fungovania. Ked sa funkcia DEAKTIVUJE, stav
slucky je pristupny vhodnym nastavenim jedného z vystupov (vystup 1, 2,
3) na riadiacej jednotke, cez programator Oview.

* Cas zotrvania slucky: &as, potas ktorého je slutka obsadend. Po
uplynuti tohto ¢asu sa automaticky aktivuje kalibracia na signalizaciu, ze
slucka je vol'na.

* Sposob fungovania loop: ak je funkcia “Aktivacia loop” aktivna, signal
na ovladanie slucky je AKTIVNY, spravanie sa zavory sa meni podl'a nasta-
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veného “sposobu fungovania loop”:

- len otvorenie (otvorenie kondominiové)

- len zatvorenie

- stop

- foto zatvara (FOTO s uUplnou inverziou). POZOR! — Slucka konfigu-
rovana ako “foto zatvara” nie je bezpecnostné zariadenie,
nakol'’ko nie je zaruceny zasah za kazdych podmienok. Riadiaca
jednotka pri kazdom zapnuti vykona kalibraciu, pricom
predpoklada, Ze nad sluckami sa nenachadza Ziadna kovova
masa.

e Kalibracia: spusti proces kalibracie, Cize rozliSenie zapojenej slucky.
Poznamka: kalibracia automaticky aktivuje parameter “Napdajanie loop”.
*Sposoby aktivacie: vid' Tabul'ku 16 (rele = signal na ovladanie

slucky).
*Cas aktivacie loop: je to Cas “t” spojeny so sposobmi fungovania
popisanymi v Tabul'ke 16.
®Zobrazenie frekvencie sluciek:
vybranej slucky v Hz.

signalizuje  kmitajucu frekvenciu

7.5.2 - Montaz

UPOZORNENIA

e Odporuca sa instalovat’ magnetickd slucku vedla zavory.

e Elektrické kable magnetickych sluCiek musia byt oddelené od ostatnych
kablov pritomnych v systéme zavory (napajanie, prislusenstvo atd'.).

* Ak st magnetické slucky zapojené na rozne zavory, treba ich umiestnit
tak, aby boli od seba vzdialené aspon 1 m.

* Dolezité! — Magneticka slucka musi byt upevnena tak, aby bola
nehybnd, pretoze pripadny posun spOsobeny nestabilnou dlazbou by
mohol byt’ pric¢inou faloSnych zasahov.

® Rozmery slu¢ky musia byt’ stanovené v zavislosti od aplikacie; treba vziat’
do Gvahy, Ze slutka musi byt umiestnena vo vzdialensoti aspor 20 cm od
vsetkych pevnych kovovych predmetov a 1 m od pohyblivych kovovych
predmetov (obr. F). Poznamka — Na dosiahnutie optimalneho fungovania
sa odporuca pouzit’ slu¢ku mensich alebo rovnakych rozmerov, ako ma
predmet, ktory ma rozoznavat'.



* Obycajne slucka pouzivand na prejazd vozidiel a kamiénov ma
obdlIznikovy tvar a umiestriuje sa na 45° voci drahe uréenej na prejazd
bicyklov a motoriek (obr. G). Pozndmka - Odportca sa zrezat' na 45°
rohy linie na podlahe, aby sa predislo zlomeniu kabla.

* DOLEZITE — ABY NEPRICHADZALO K RUSENIU, KABLE ZAPOJENIA
SLUCKY MUSIA BYT PREKRIZENE ASPON 20-KRAT NA METER A
NESMU BYT NADPAJANE. V pripade, Ze je potrebné prediZit kabel,
zvarte vodiCe a utesnite ich termo-zmrStovacim tesnenim. Dilzka
toceného kablu musi byt’ kratSia ako 20 m.

01. Po uréeni rozmeru slu¢ky vykopte v podlahe ryhu $irky 8 mm a hibky
30-50 mm (obr. H);

02. Ryhu vycistite a ulozte do nej slucku ¢o najtesnejSie, aby sa nemohla
hybat’;

03. Vykonaite tol'ko okruhov slucky, kol’ko si vyzaduje obvod, vid’ Tabul'ku
17: pouzite jednopodlovy medeny izolovany kabel 1.5 mm? (obr. H);

04. Pred utesnenim ryhy sa uistite, Ze hodnota indukcnej slucky je medzi
100 a 400 uH, alebo prostrednictvom programatora Oview skontrolujte,

¢i je hodnota nameranej frekvencie (parameter “Frekvencia loop”)
medzi 30 a 90 kHz;

05. Slucku na ochranu prikryte pieskom, a potom ryhu utesnite asfaltom
alebo Zivicou (obr. H). Pozor! — Teplota tesniaceho materidlu nesmie
presiahnut’ maximalnu pripustnl teplotu pre izolaciu kabla, inak by sa
mohla prejavit’ strata izolacie do zeme.

06. Elektrické kable musia byt zapojené na svorky Loopl (obr. I) a
Loop2 (obr. L). Svorka Loop2 predstavuje 2 moznosti zapojenia (obr.
L); na zaklade typu pouzitého spojenia sa meni frekvencia prace slucky.
Pozor! — Ak je slucka Loopl umiestnena blizko slucky Loop2 a obe
pracuju na rovnakej frekvencii (alebo takmer rovnakej), mohlo by
dochadzat’ k ich ruSeniu; v takomto pripade je potrebné zmenit
zapojenie na svorke Loop2.

7.6 - Rezim Master - Slave

Tento rezim fungovania sa pouZziva, ak je potrebné automatizovat’ 2 proti
seba stojace zévory, ktoré vykondvaju pohyby v synchronizovanom rezime.
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TABULKA 17
Obvod slucky Pocet okruhov
2-4m 6
4-7m 5
7-12m 4
viac ako 12 m 3

Poznamka — Ak st na mieste uloZenia slucky, pod podlahou, pritomné
pripadné kovové vystuhy, indukénost’ slucky sa znizuje. V tomto pripade
treba pridat’ 2 okruhy k natacaniu kabla.

TABULKA 15

Funkcia Hodnoty Prednastavena hodnota
Citlivost’ loop 1 10 - 100 % 90 %
Citlivost’ loop 2 10 - 100 % 90 %
Napajanie loop on — off on
Aktivacia loop 1 on - off on
Aktivacia loop 2 on — off on
Spodsob fungovania loop 1 volitel'ny otvorenie
Sposob fungovania loop 2 volitel'ny otvorenie
Cas zotrvania slucky 1 2 —20 = vzdy 20 = vzdy
Cas zotrvania slucky 2 2 —20 = vzdy 20 = vzdy
Funkcia vystupu 1, 2, 3:
Aktivacia vystupu (1,2,3) pre loop 1 volitelna off
Funkcia vystupu 1, 2, 3:
Aktivacia vystupu (1,2,3) pre loop 2 volitelna off
Kalibracia [vykonava sa aj pri zapnuti] on — off
Sposob aktivacie* loop 1: 1-5 1
Cas detektora 1 0-25s 2s
Sposob aktivacie* loop 2: 1-5 1
Cas detektora 2 0-25s 2s
Zobrazenie frekvencie slucky 1 0 - 100000 -
Zobrazenie frekvencie slucky 2 0 - 100000 -

TABULKA 16
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V tomto reZime jedna zavora funguje ako Master (majster) a ovlada
manévre a druha zavora funguje ako Slave (sluha) a vykonava prikazy
posielané zo zavory Master.

Z vyroby sU vSetky zavory nastavené ako Master. Na konfiguraciu zavory
ako Slave treba aktivovat’ funkciu na prvom stupni “ReZim Slave” (vid’
Tabulku 7).

Prepojenie medzi Master a Slave prebieha prostrednictvom BusT4 cez
prislusny konektoro Master/Slave.

Pozor! — V pripade, Ze pouzZivate programator Oview, je
potrebné upravit’ parameter “Spolu” alebo “Adresa” na jednej z 2
zavor, aby neprislo k siicasnej komunikacii 2 riadiacich jednotiek s
programatorom Oview.

7.6.1 - Montaz a elektrické zapojenia

Upozornenia

*VSetky zariadenia vrdtane radiového prijimaca musia byt zapojené na
zavoru Master;

® Ak sa pouziva nudzova batéria, kazda zavora musi mat’ vlastnu;

* Na zavore Slave je mozné vykonat’ nasledovné zapojenia:
- jeden vlastny majak (Flash)
- jedna vlastna kontrolka otvoreného ramena (S.C.A.)
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- svetla ramena

- jedna vlastna citliva hrana (Stop)

- jedno vlastné ovladacie zariadenie (P.P.), ktoré ovldda UpIné otvorenie
len ramena Slave

- vstupy Open a Close sa nepouzivaju

- vstupy Loop1 a Loop2 programované na sposob “Otvorenie”

- radiovy prijimac

Pri montaZzi 2 zavor a ich programovani v rezime “Master-Slave” postupujte
nasledovnym spésobom:

01. Vykonajte montaz 2 zavor (obr. M).
Nie je dolezité, ktora z tych dvoch funguje ako Master a ktora ako
Slave; treba zhodnotit’ pohodInost’ pri vykonavani elektrickych zapojeni
a aby prikaz “Krok-za-krokom”, ktory bude vykonavat' zavora Slave,
dovol'oval Uplné otvorenie len ramena Slave;

02. Prepojte  medzi sebou dve riadiace jednotky prostrednictvom
konektora Master/Slave (obr. 54), pricom dodrZzte uvedent polaritu;

03. Teraz vykonajte ostatné elektrické zapojenia (obr. 54), pricom
dodrzujte pokyny uvedené v kapitole 4 - Elektrické zapojenia;

04. Po dokonceni vsetkych elektrickych zapojeni zapnite elektrické napa-
janie ku kazdej riadiacej jednotke a vykonajte, pre kazdu jednu, proces



popisany v odseku 4.2 - Prvé zapnutie a kontrola zapojeni.

Pozor! — V pripade, Ze pouzZivate programator Oview, je potrebné
upravit’ parameter “"Spolu” alebo “Adresa” na jednej z 2 zavor, aby
neprislo k sicasnej komunikacii 2 riadiacich jednotiek s progra-
matorom Oview.
05. Na zavore Slave vykonajte nasledovné programovanie:

a)Nacitanie zapojenych zariadeni (vid' odsek 4.4)

b) Nacitanie pol6h otvorenia a zatvorenia (vid’ odsek 4.5)

c) Vykonajte pripadné nastavenia

d) Aktivujte parameter “Rezim Slave”, ako je popisané v odseku 6.1 -

Programovanie na prvom stupni (ON-OFF).

Teraz led L7 zacne blikat' na signalizaciu “chyby komunikacie Master-

06. Na zavore Master vykonajte nasledovné programovanie:
a)Nacitanie zapojenych zariadeni (vid’ odsek 4.4)
b) Nacitanie poloh otvorenia a zatvorenia (vid’ odsek 4.5)
c) Vykonaijte pripadné nastavenia
07. Nakoniec z riadiacej jednotky Master poslite prikaz na vykonanie
manévru a presvedcte sa, ze ho vykona aj zavora Slave.

Slave”. Je to preto, lebo eSte nebolo vykonané parovanie zavory Master @ ——
so zavorou Slave.
Doélezité! — Na protilahlej zavore, pred vykonanim “Nacitania poloh f i) q f
otvorenia a zatvorenia”, je potrebné nastavit’ “smer rotacie H H
motora” (parameter L8 - Tabulka 7, odsek 6.1);
Doélezité — Myslite na to, Ze pocas fungovania vSetky programovania
vykonané na zavore Slave budl ignorované, pretoze prevahu maju
programovania vykonané na zavore Master, s vynimkou tych, ktoré su
uvedené v Tabul'ke 18 a ktoré maju efekt len na zévore Slave.
- J
TABULKA 18
Funkcie na prvom stupni (funkcie ON — OFF) Funkcie na druhom stupni (nastavitel'né parametre)
Stand-by Rychlost’ motora
Vypad Vystup Flash
Rezim Slave Vystup led
Spomalenie dihé/kratke Sila motora
Smer rotacie motora Brzdenie

Poznamka — Ak si Zelate pouzivat’ funkciu “Stand-by vSetko” na zavorédch s konfiguraciou Master-Slave, treba vykonat' elektrické zapojenie s pouzitim

konektora BusT4, a nie konektor Master-Slave.

€0 ROBIT KED...
(navod na riesenie problémov)
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NizSie su uvedené niektoré pripady nespravneho fungovania, ktoré by sa
mohli prejavit' poCas fazy montaze alebo v pripade poruchy, a mozné
vychodiska:

* Radiovy vysielac neovlada zavoru a led na vysielaci sa nerozsvieti:
skontrolujte, ¢i nie je vybita batéria vysielaca a pripadne ju vymerite.

* Radiovy vysielac neovlada zavoru, ale led na vysielaci sa rozsvieti:
skontrolujte, Ci je vysiela¢ spravne nakédovany v pamati radiového
prijimaca. Dalej skontrolujte na vysielaci spravne vysielanie radiového
signalu vykonanim nasledovnej praktickej skusky: stlacte lubovolné
tlacidlo na vysielaCi a jeho led prilozte na anténu bezného funkiného
tranzistorovéhq Vrédia naladeného na pasmo FM, na frekvenciu 108,5 MHz

so Skriabavymi impulzmi.

* Po vyslani prikazu sa nevykona Ziaden manéver a led OK neblika:
skontrolujte, ¢i je zavora napajana sietovym napdtim 230 V. Dalej
skontrolujte, ¢i poistky F1 a F2 nie su prerusené; ak ano, zistite pricinu
poruchy a vymente ich za nové s rovnakymi parametrami; vid’ obr. 55.

* Po vyslani prikazu sa nevykona Ziaden manéver a majak je zhas-
nuty: skontrolujte, Ci je prikaz efektivne prijaty; ak vyslany prikaz dorazi na
vstup PP, led OK vyda dvojity zablek na signalizaciu, ze prikaz bol prijaty.

* Manéver sa nezacne a majak vyda niekol'’ko zableskov: ratajte pocet
zableskov a preverte si ich vyznam v Tabul'ke 19.

TABULKA 19
Diagnostika s programovacimi led
L1 rychly zablesk: chyba zariadeni v pamti
L2 rychly zablesk: chyba kot v paméti
L3 rychly zablesk: chyba parametrov v pamati
L4 rychly zablesk: skrat majaka alebo osvetlenia
L5 rychly zablesk: chyba pocitadla enkddera

L6 rychly zablesk: chyba obratenych koncovych spinacov alebo
koncovy spinac sa neuvolnil v nastavenom cCase

L7 rychly zablesk: chyba komunikacie Master-Slave
L8 rychly zablesk: chyba verzie

* Manéver je vykonany, ale chvil'u nato sa rameno zablokuje alebo
nasleduje kratka inverzia: zvolend sila by mohla mat’ nastavenu prilis
nizku hodnotu, aby dokdzala hybat' ramenom. Skontrolujte spravne
vyvazenie ramena; pripadne nastavte vyssiu hodnotu sily.

Hodnota citlivosti m6ze byt’ prili$ vysoka: znizte hodnotu citlivosti. Ak
pride k zasahu vo faze spomalenia, je potrebné zmensit' intenzitu brzdenia.

* Manéver sa vykona pri pomalej rychlosti: manéver sa nezacina od
jedného z koncovych spinacov alebo riadiaca jednotka nerozoznava koncovy
spinac. Skontrolujte elektrické zapojenie koncového spinaca.

¢ Zavora Slave nevykonava manévre: skontrolujte, ¢i bola vykonana faza
nacitania” Master-Slave” na oboch zavorach.

* Manéver je vykonany naopak: skontrolujte, ¢i je parameter “Smer ro-
tacie motora” (parameter L8 - Tabulka 7, odsek 6.1) nastaveny spravne,
alebo obrat'te kable motora.

LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitel'nou sicastou automatického
zariadenia, a preto musi byt zlikvidovany spolu s nim.

Rovnako ako ukony montaze, aj na konci Zivota tohto vyrobku, musia byt
Ukony likvidacie vykonané kvalifikovanym personalom.

Tento vyrobok je zloZeny z r6znych typov materidlov: niektoré moézu byt
recyklované, iné musia byt zlikvidované. Informujte sa o systémoch
recyklacie alebo livkidacie, ktoré su stanovené nariadeniami platnymi vo
vasej krajine pre tuto kategoriu vyrokov.

Pozor! - niektoré casti vyrobku moéZu obsahovat’ jedovaté alebo
nebezpecné latky, ktoré, ak by boli rozptylené do okolia, mohli by mat’
Skodlivé nasledky na Zivotné prostredie a na l'udské zdravie.

Ako znazornuje symbol vedla, je zakdzané vyhodit’ tento
vyrobok do domového odpadu. Vykonajte preto
“separovany zber” pre likvidaciu v stlade s metédami
stanovenymi v nariadeniach platnych vo vasej krajine
alebo odovzdajte vyrobok predajcovi v momente kipy
nového podobného vyrobku.

Pozor! - nariadenia platné na lokalnej Urovni moézu predpisovat’ tvrdé
pokuty v pripade nezakonnej likvidacie tohto vyrobku.
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TECHNICKE PARAMETRE VYROBKU

UPOZORNENIA: ¢ Vsetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20°C (+ 5°C). ¢ Nice S.p.a. si vyhradzuje pravo vykonavat
Upravy na vyrobku kedykol'vek to uzna za potrebné, pricom vsak zachova funkcnost’ a ucel poufZitia.

Model M3BAR M5BAR ‘ M7BAR LBAR
Typolégia cestna zavora na rezidencné pouzitie, kompletna s elektronickou riadiacou jednotkou
Uzitkovy prejazd (m) 2,32 +2,82 3,17 + 4,82 5+7 7+9
Max. krutiaci moment pri vypade (Nm) 100 200 300 400
Nominalny kratiaci moment (Nm) 30 70 90 130
Cas manévru (nastavitel'né s) 1.5-4 3-6 6-10 8-12
Max. frekvencia cyklov/h pri fungovani 500 350 200 150
s nominalnym kratiacim momentom nepretrzité pouzivanie nepretrzité pouzivanie

(riadiaca jednotka obmedzuje cykly na

maximum uvedené v Tabul'ke T3)

Zivotnost’ vid’ kapitolu 3 - odsek 3.2.1

Napajacie napatie

230 Vac 50/60 Hz

230 Vac 50/60 Hz

230 Vac 50/60 Hz

230 Vac 50/60 Hz

Napajacie napatie /V1

120 Vac 50/60 Hz

120 Vac 50/60 Hz

120 Vac 50/60 Hz

120 Vac 50/60 Hz

Max. odber pradu pri vypade (W) 150 110 110 160
Max. vykon pri nominalnom 40 50 40 50
kratiacom momente (W)

Izolacna trieda 1 1 1 1

Nudzové napajanie

ano (s prislusenstvom PS224)

Fotovoltické napajanie

ano (s prislusenstvom SYKCE)

Vystup FLASH

pre 1 majak LUCYB, MLB alebo MLBT (12 V — 21 W)

Vystup LIGHT

pre volitelné prislusenstvo “svetla ramena” XBA4

Vystup SCA pre kontrolku 24 V (max. 10 W)

Vystup pre majak / semafor s volitelnym prisluSenstvom led-majak XBA7 alebo led-semafér XBA8

na kryte

Vystup BlueBUS 1 vystup so zatazou max. 12 jednotiek Bluebus

Vstup “STOP” pre kontakty normalne zatvorené, normalne otvorené, s konstantnym odporom 8,2 kQ alebo optického typu OSE;

so samonacitanim (zmena voci stavu nastavenému v paméti vyvola prikaz “STOP")

Vstup "KROK-ZA-KROKOM”

pre kontakty normalne otvorené

Vstup "OTVOR"” pre kontakty normalne otvorené
Vstup “"ZATVOR"” pre kontakty normalne otvorené
Vstup Radio konektor SM pre prijimace SMXI; SMXIS; OXI alebo OXIT

Vstup ANTENA radia

50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Vstupy Loop Detector

2 pre loop s obvodom od 2 do 16 m

Nominalna indukénost’ Loop

medzi 100 a 400 uH

Nastavitel'né funkcie

8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitel'nych funkcii (vid’' Tabul'ky 6 a 8)
a d'alSie programovania prostrednictvom programovacej a ovladacej jednotky Oview

Funkcie so samonacitanim

samonacitanie zariadeni zapojenych na vystup BlueBUS; samonacitanie typu zariadenia “STOP”
(kontakt NO, NC alebo odpor 8,2kQ); samonacitanie poloh otvorenia a zatvorenia ramena a vypocet
bodov spomalenia a Ciastocného otvorenia; samonacitanie “verzie”

Teplota fungovania -20°C + +50°C -20°C + +50°C -20°C + +50°C -20°C + +50°C
Pouzitie v prostredi obzvlat’ kyslom nie nie nie nie

alebo slanom alebo pontencialne

vybusnom

Stupen ochrany IP54 IP54 IP54 1IP54
Rozmery (mm) 400 x 299 x 1215 v 400 x 299 x 1215 v 400 x 299 x 1215 v 500 x 299 x 1215 v
Vaha 80 kg 80 kg 85 kg 98 kg
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PRILOHA I

Pouzit' iba v pripade montaze v sllade s kapitolou 1 a Specificky s odsekom 1.3.1.
Oddelit’, vyplInit' ramcek ¢. 1 a odovzdat’ vlastnikovi automatického zariadenia spolu s navodom na pouZzivanie a servisnym planom.

ES Vyhlasenie o zhode
Vyhlasenie v sillade so Smernicami: 2004/108/ES (EMC); 1999/5/ES (R&TTE), 2006/42/ES (MD) priloha II, ast’ A;
89/106/EHS (CPD) procedtra podl'a prilohy III, ii, moZnost’ 2 (Systém 3)

Ramcek ¢. 1

MontaZ vyrobKu: ZAVOra .........ceceeerrivennen. LY VEe) 0T L= TR o (Y T = o)
kompletného s ramenom: ... a nasledovnym prislusenstvom: ...

vykonal:

5 14 PSRN Y = SRR

Meno a priezvisko ZOAPOVEANEND PrACOVNTKA: tvveiiiirrreeriiirereeeiirereeisisreresssisrerssaasesessissseessisssseessasreseessaseressassserssassssesssassssssssasssseessasssseessansereesssnns
Instalujlci vyhlasuje, ze prisne dodrzal vSetky poZiadavky a instrukcie uvedené v navode na montaz tohto vyrobku.

[ 10 20T [

MIESEO MONAZE: ..veivvveeeeeirreeesrirree e e srnre e e s snreeeeeans [T SRt

Pozor! — Toto vyhlasenie zhody nema Ziadnu hodnotu, ak neboli naleZite vyplnené vsetky policka tohto ramceka.

Poznamka - Obsah tohto vyhldsenia zodpoveda oficidlnemu dokladu ulozenému v sidle Nice S.p.a., osobitne jeho poslednej revizii dostupnej pred
publikovanim tohto navodu. Tu uvedeny text bol upraveny z tlacovych dévodov. Kopiu povodného vyhlasenia je mozné si vyziadat' v Nice S.p.a. (TV)
Taliansko.

Cislo vyhlasenia: 404/M-LBAR Revizia: 1 Jazyk: SK

Meno vyrobcu: NICE S.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV), Taliansko
Osoba poverena zostavenim technickej dokumentacie: NICE S.p.A.
Typ vyrobku: elektromechanickd zavora

Model / Typ: M3BAR, M5BAR, M7BAR, LBAR

Prislu$enstvo: XBA14, XBA15, XBA4, XBA6, XBA18, XBA9, XBA7, XBA8

Dolupodpisany Mauro Sordini, vo funkcii Chief Executive Officer, vyhlasuje na svoju vlastni zodpovednost, Ze horeuvedeny vyrobok spifia naleZitosti
nasledovnych smernic:

* SMERNICA 2004/108/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 15. decembra 2004 o aproximacii pravnych predpisov ¢lenskych $tatov vztahujdcich
sa na elektromagnetickd kompatibilitu a o zruseni smernice 89/336/EHS, v sulade s nasledovnymi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005;
EN 61000-6-3:2007

°* SMERNICA 2006/42/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z0 17. maja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a doplneni smernice 95/16/ES
(prepracované znenie)

Ak je strojové zariadenie uvedené do prevadzky v eurdpskej krajine s Uradnym jazykom inym, ako je ten, v ktorom je napisané toto vyhlasenie,
dovozca ma povinnost’ priloZit’ k tomuto vyhlaseniu prislusny preklad.

® SMERNICA 89/106/EHS RADY z 21. decembra 1988 o aproximacii zakonov, inych pravnych predpisov a spravnych opatreni Clenskych statov
vzt'ahujucich sa na stavebné vyrobky; podla nasledovnych harmonizovanych noriem: EN 13241-1:2003

Zakladné naleZitosti pre oznacenie CE

Vlastnost’ Autorizovana osoba (*) Doklad

Unik nebezpelnych latok CERT(CPD n°1600) 374/11, 375/11, 376/11, 377/11
Odolnost’ voci zat'azeniu vetrom CERT(CPD n°1600) 374/11, 375/11, 376/11, 377/11
Bezpecné otvorenie pre dvere s vertikalnym pohybom CERT(CPD n°1600) 374/11, 375/11, 376/11, 377/11
Mechanicka odolnost’ a stabilita - 2009_002 SP S14

Manipulaéné sily pre dvere a brany s pohonom CERT(CPD n°1600) 374/11, 375/11, 376/11, 377/11

(*) CERT z Treviso Tecnologia v Lancenigo di Villorba (TV), Taliansko

Dalej spifia zakladné naleZitosti uvedené v ¢lanku 3 nasledovnej eurdpskej smernice, pre pouZitie, na ktoré je vyrobok urceny:
® SMERNICA 1999/5/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 9. marca 1999 o radiovom zariadeni a koncovych telekomunikacnych zariadeniach a o
vzajomnom uznavani ich zhody, v stlade s nasledovnymi harmonizovanymi normami:
—Ochrana zdravia (¢l. 3 (1) (a)): EN 62479:2010
— Elektricka bezpecnost’ (¢l. 3 (1) (a)): EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A12:2011
— Elektromagneticka kompatibilita (¢I. 3 (1) (b)): EN 301 489-1 V1.9.2.2011; EN 301 489-3 V1.6.1:2013
— Réadiové spektrum (&. 3 (3)): EN 300 330-2 V1.5.1:2010

V stilade so smernicou 1999/5/ES (priloha V) vyrobok spifia poziadavky triedy 1 a mdze byt oznaceny: C € 0682

Dalej vyrobok spifia poziadavky tychto noriem:

EN 60335-1:2012

Vyrobok spliia, s obmedzenim na prislusné Casti, naleZitosti nasledovnych noriem:

EN 13241-1:2003; EN 12445:2002; EN 12453:2002; EN 12978:2003; EN 60335-2-103:2003 + A1:2009

Oderzo, 25. marca 2014 Ing. Mauro Sordini

(Chief Executive Officer)
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PRILOHA II

Viyhlasenie o zhode, ktoré sa pouZzije v pripade, Ze vyrobok nie je namontovany v sulade s kritériami uvedenymi v kapitole 1.3.1.

ES Vyhlasenie o zhode

a vyhlasenie o vcleneni “ciastocne skompletizovaného strojového zariadenia”

Vyhlasenie v silade so smernicami:
1999/5/ES (R&TTE); 2004/108/ES (EMC); 2006/42/ES (MD) priloha II, cast' B

Poznamka - Obsah tohto vyhlasenia zodpoveda oficialnemu dokladu uloZzenému v sidle Nice S.p.a. a obzvlast' jeho poslednej revizii
dostupnej pred publikovanim tohto Nice&Safe. Tu uvedeny text bol upraveny z tlacovych dévodov. Képiu povodného vyhlasenia je
mozné si vyziadat' v Nice S.p.a., Taliansko.

Cislo vyhlasenia: 405/M-LBAR Revizia: 2 Jazyk: SK

Meno vyrobcu: NICE s.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigneé di Oderzo (TV), Taliansko

Osoba poverena zostavenim technickej dokumentacie: NICE s.p.a. — Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di
Oderzo (TV), Taliansko

Typ vyrobku: elektromechanicka zavora

Model / Typ: M3BAR, M5BAR, M7BAR, LBAR

Prislusenstvo: XBA14, XBA15, XBA4, XBA6, XBA18, XBA9, XBA7, XBA8

Dolupodpisany Mauro Sordini, vo funkcii generalneho riaditela, vyhlasuje na svoju vlastnu zodpovednost, Ze hore

uvedené vyrobky splnaju nalezitosti nasledovnych smernic:

* Smernica EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 1999/5/ES z 9. marca 1999 o radiovom zariadeni a koncovych
telekomunikacnych zariadeniach a o vzajomnom uznavani ich zhody, v sulade s nasledovnymi harmonizovanymi
normami:

— Ochrana zdravia (¢l. 3(1)(a)): EN 62479:2010

— Elektricka bezpecnost’ (¢l. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A12:2011

— Elektromagneticka kompatibilita (¢I. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011; EN 301 489-3 V1.6.1:2013
— Radiové spektrum (¢l. 3(2)): EN 300 330-2 V1.5.1:2010

V stilade so smernicou 1999/5/ES (priloha V) vyrobok spifia poziadavky triedy 1 a oznacenie: C € 0682

* Smernica EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2004/108/ES z 15. decembra 2004 o aproximécii pravnych predpisov
Clenskych Statov vztahujlcich sa na elektromagneticki kompatibilitu @ o zruSeni smernice 89/336/EHS, v sulade s
nasledovnymi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007

Dalej vyrobok spifia naleZitosti nasledovnej smernice v zmysle poziadaviek platnych pre ,Ciastoéne skompletizované

strojové zariadenia":

* Smernica EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2006/42/ES zo 17. maja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a
doplneni smernice 95/16/ES (prepracované znenie)

— Vyhlasuje sa, Ze prislusna technicka dokumentacia bola zostavena v sulade s prilohou VII B smernice 2006/42/
ES a Ze boli dodrzané nasledovné zakladné nalezitosti:
1.11-112-113-121-126-151-152-155-156-1.5.7-15.8-1.5.10-1.5.11.

—Vyrobca sa zavazuje na zaklade dévodnej Ziadosti odovzdat’ kompetentnym organom prislusné informacie o ,Cias-
tocne skompletizovanom strojovom zariadeni, pricom sa zachova nedotknuté jeho pravo na dusevné vlastnictvo.

— Ak je ,Ciastone skompletizované strojové zariadenie" uvedené do prevadzky v eurdpskej krajine s Uradnym
jazykom inym, ako je ten, v ktorom je pisané toto vyhlasenie, dovozca ma povinnost’ priloZit’ k tomuto vyhlaseniu
prislusny preklad.

— Upozorfiujeme, Ze ,CiastoCne skompletizované strojové zariadenie® nesmie byt’ uvedené do prevadzky, az kym konco-
vé strojové zariadenie, v ktorom je zabudované, nebolo vyhlasené zhodnym, s ustanoveniami smernice 2006/42/ES.

Dalej vyrobok spifia poZiadavky tychto noriem: EN 60335-1:2012

Vyrobok spifia, s obmedzenim na prislusné Casti, naleZitosti nasledovnych noriem:
EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN12453:2002, EN 12978:2003, EN 60335-2-103:2003 + A1:2009

Oderzo, 24. marca 2014 Ing. Mauro Sordini
(generalny riaditel’)

o
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Navod na pouzivanie
(odovzdat’ koncovému pouzivatel'ovi MBAR a LBAR)

ESte pred prvym pouzitim automatického zariadenia si nechajte od instalujiceho technika vysvetlit' pévod pretrvavajlcich
rizik a venujte niekol’ko minut precitaniu si tohto navodu. Navod uschovajte pre pripad akychkol'vek pochybnosti v buduc-
nosti a odovzdajte ho pripadnému novému vlastnikovi automatického zariadenia.

POZOR! — Vase automatické zariadenie je stroj, ktory verne plni vase prikazy; nedbanlivé alebo nespravne

pouzivanie mozZe sposobit’ nebezpecné situacie:

— Neaktivujte pohyb zavory, ak sa v jej akénom dosahu nachadzaja osoby, zvierata alebo predmety.
—Je absollUtne zakazané dotykat’ sa casti automatického zariadenia, pokial’ je rameno v pohybe!
—Prejazd je dovoleny len vtedy, ked’ je rameno Gpine otvorené a nehybné!

Upozornenia

1 - Deti: automatické zariadenie zarucuje vysoky stupen bezpec-
nosti tym, Ze prostrednictvom svojich detekénych systémov brani
pohybu v pritomnosti osob alebo predmetov a zabezpecuje vzdy
predvidatelnd a bezpecnU aktivaciu. Napriek tomu je rozvazne
zakazat’ detom hrat’ sa v blizkosti automatického zariadenia a aby
neprislo k ndhodnej aktivacii, nenechavat’ dialkové ovladace v ich
dosahu: to nie su hracky!

2 - Vlyrobok nie je urCeny na pouzivanie osobami (vratane deti),
ktorych fyzické, zmyslové alebo mentalne schopnosti su
obmedzené, alebo ktorym chybaju skisenosti Ci znalosti, ak tieto
nie st pod dozorom alebo neboli poucené o pouzivani vyrobku
osobou zodpovednou za ich bezpecnost'.

3 - Poruchy: Akonahle spozorujete hocijaké abnormalne spravanie
zo strany automatického zariadenia, vypnite elektrické napajanie
zariadenia a vykonajte manualne odblokovanie. Sami sa
nepokusajte o Zziadnu opravu, ale poziadajte o zasah vasho
spolahlivého instalujiceho technika: medzicasom moéze zariadenie
fungovat' ako zavora bez automatizacie, a to po odblokovani
motora, ako je popisané dalej. V pripade poruchy alebo
vypadku prudu, zatial' ¢o Cakate na prichod vasho servisného
technika alebo obnovenie dodavky elektrickej energie, ak
zariadenie nie je vybavené zaloZnou batériou, zavora moéze byt
dalej pouzivanad. Je potrebné vykonat’ manualne odblokovanie
motora (vid" krok 8 - Manudalne odblokovanie a zablokovanie
motora) rucne hybat’ ramenom podla potreby.

4 - Ovladanie s nefunkénymi bezpecnostnymi prvkami: ak
bezpecnostné zariadenia pritomné na zavore nefunguju spravne, je
mozné aj tak ovladat’ zavoru:

— Aktivujte ovladanie zavory (pomocou vysielaca alebo klticového
prepinaca a pod.). Ak je vSetko v poriadku, rameno sa normalne
otvori alebo zatvori, inak majak vyda niekolko zableskov a
manéver sa nerozbehne (pocet zableskov zavisi od priciny, pre
ktor(l sa pohyb neméze zacat).

—V takomto pripade sa musi do troch sekind prikaz znovu
aktivovat’ a drzat’ aktivny.

— Priblizne po 2 sekundach sa zacne pohyb zavory v reZime
“osoba pritomna”, to znamena, ze, pokial je prikaz aktivny,
rameno pokracuje v pohybe, AKONAHLE SA PRIKAZ PRERUSI,
RAMENO SA ZASTAVI.

Ked' su bezpecnostné prvky nefunkcéné, je potrebné dat’
automatické zariadenie ¢im skor opravit'.

5 - Hoci si myslite, Ze to dokazete urobit, neupravujte zariadenie
ani parametre programovania a nastavenia automatického zaria-
denia: zodpovednost' nesie vas instalujuci technik.

6 - Kolaudacia, pravidelny servis a pripadné opravy musia byt
zadokumentované osobou, ktora ich vykonala a vlastnik zariadenia
musi tieto doklady uschovat’. Jediné zasahy, ktoré ma pouZivatel
dovolené a aj odporucané pravidelne vykonavat, su Cistenie
sklicok fotobuniek a automatického zariadenia zvonku. Aby sa
nestalo, Ze niekto zavoru aktivuje, pred zacatim tychto Ukonov
nezabudnite odblokovat’ automatické zariadenie (ako je popisané
dalej). Na Cdistenie pouZivajte iba makkd handricku, mierne
navlihcenu vodou.

7 - Likvidacia: Na konci Zivota automatického zariadenia sa uistite,
Ze jeho likvidaciu vykona kvalifikovany pracovnik a material bude
recyklovany alebo zlikvidovany v sulade s predpismi platnymi vo
vasej krajine.

8 - Manuaine odblokovanie a zablokovanie motora: motor je
vybaveny mechanickym systémom, ktory umoZiuje otvorit a
zatvorit’ rameno manualne. Tieto kroky sa musia vykonat' v pripade
vypadku elektrického prudu alebo poruch fungovania.

DOLEZITE! — Ukon odblokovania a zablokovania motora sa
moze vykonat’' iba vtedy, ked' je rameno nehybné a v hori-
zontalnej polohe.

Na manualne odblokovanie a zablokovanie zavory zasurnte dodany
kl't¢ do zamku a otocte nim o 180° (obr. A); otocenie kl'ica je
mozné v oboch smeroch.
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Servisny

plan

(odovzdat’ koncovému pouzivatel'ovi MBAR a LBAR)

SERVISNY PROTOKOL

Dolezité — Tento servisny protokol musi byt po vyplneni predpisanych casti odovzdany vlastnikovi automatického zariadenia.

V tomto protokole musia byt’ zapisané vSetky aktivity stvisiace so servisom, opravami a Upravami vykonanymi na zariadeni. Protokol musi
byt aktualizovany pri kazdom zadsahu a starostlivo uschovany, aby bol k dispozicii prepripadné inSpekcie zo strany kompetentnych

organov.

Tento “Servisny protokol” sa tyka nasledovného automatického zariadenia:

mod. MBAR a LBAR - vyrobné C. .......cccevrvveeneneen. - namontované dna

Sucast'ou tohto “Servisného protokolu” st nasledovné prilozené doklady:

1)- Servisny plan

Podl'a priloZeného dokladu “Servisny plan” musia byt’ servisné Ukony vykonané s touto pravidelnostou: kazdych 6 mesiacov alebo

50.000 pracovnych cyklov podla toho, ktora udalost’ nastane skér.

SERVISNY PLAN

Pozor! — Servis zariadenia musi vykonat’ kvalifikovany

technik pri plnom dodrzani bezpecnostnych pravidiel

vyplyvajucich z platnych zakonov a bezpecnostnych
predpisov uvedenych v kapitole 1 - “Vystrahy tykajice sa
bezpecnosti”, na zaciatku tohto navodu.

Vo vSeobecnosti si cestna zavora nevyzaduje Specialny servis,

jednako vsak je potrebna pravidelna kontrola, ktora umoznuje

udrzat’ vykonnost' zariadenia a zabezpelit spravne fungovanie
inStalovanych bezpecnostnych prvkov.

Co sa tyka servisu zariadeni pridanych k cestnej zavore, postupujte

podla dispozicii uvedenych v prislusnych servisnych planoch. Ako

vSeobecné pravidlo sa odportca vykonavat' periodické kontroly s

pravidelnost'ou: kazdych 6 mesiacov alebo 50.000 manévrov.

Pripominame, Ze aj v pripade zlomenia pruziny zostava zavora

zhodna s nalezitostami pozadovanymi v ¢lanku 4.3.4 normy EN

12604:2000.

e Vlyvazovaci systém ramena musi byt skontrolovany aspon 2-krat

rone, najlepsie v sllade so zmenami rocného obdobia. Pocas

pravidelného planového servisu je potrebné vykonat’ tieto kontroly

a vymeny:

1 Odpojit’ vietky zdroje elektrického napajania.

2 Skontrolovat’ stav opotrebenia vSetkych komponentov, ktoré
tvoria zavoru, so zvlastnou pozornost'ou zameranou na znamky
korézie a oxidacie konstrukénych casti; vymenit' diely, ktoré
neposkytuju dostatocné zaruky.

3 Skontrolovat, ¢ su primerane zatiahnuté vsSetky skrutky
(hlavne tie na vyvaZovacej pruzine).

4 Skontrolovat, ¢i nie je vOla medzi vyvazovacou pakou a
vystupnym hriadelom. V pripade potreby zatiahnut' na doraz
centralnu skrutku.

5 Premazat’ kibovl hlavu vyvaZovacej pruziny a spodny upeviio-
vaci diel.

6 U verzii M7BAR a LBAR skontrolovat’ dokonalé spojenie dvoch
dielov ramena. Ak treba, zatiahnut’ expanzné skrutky.

7 Rameno dat do vertikdlnej polohy a skontrolovat, ¢ su
medzery medzi zavitmi vyvazovacej pruziny konstantné a bez
deformacii.

8 Odblokovat a skontrolovat spravne vyvaZenie ramena a
pripadné prekazky pocas manualneho otvarania a zatvarania.

9 Znovu zablokovat' a vykonat’ proces kolaudacie.

10 Kontrola ochrany pred rizikom zdvihnutia: u automa-
tickych zariadeni s vertikdlnym pohybom je potrebné
skontrolovat, Ci neexistuje riziko zdvihnutia. Tato skuska sa da
vykonat’ nasledovnym sp&sobom: zavesit’ do polovice dizky ramena

zavazie 20 kg (napriklad vrecko Strku), aktivovat’ otvaraci
manéver a skontrolovat, ¢i pocas tohto manévru rameno
nepresiahne vysku 50 cm od svojej zatvorenej polohy. V
pripade, ze sa rameno zdvihne vysSie, treba zniZit’ silu motora
(vid' kapitolu 6 - Tabul'ka 7).

11 Ak boli rizikové situacie, vyvolané pohybom ramena, chranené
prostrednictvom obmedzenia narazovej sily, musi sa vykonat’
meranie sily v sulade s poziadavkami normy EN 12445 a
pripadne, ak sa ovladanie “sily motora” pouziva ako pomocna
funkcia systému na znizenie narazovej sily, treba skusat’ a urcit’
také nastavenie, ktoré dosahuje najlepsie vysledky.

12 Kontrola efektivnosti systému odblokovania: rameno dat’
do zatvorenej polohy, vykonat’ manuaine odblokovanie motora
(vid" odsek 3.6) a uistit’ sa, Ze s tymto procesom nie su Ziadne
tazkosti. Skontrolovat, ¢i manualna sila na otvorenie ramena
nepresahuje 200 N (priblizne 20 kg); sila sa meria kolmo na
rameno a 1 m od osi otacania. Nakoniec treba skontrolovat’, Ci
je kI'G¢, potrebny na manudlne odblokovanie, dostupny v
blizkosti automatického zariadenia.

13 Kontrola systému vypnutia napajania: pouzit' vypinaC
napajania a odpojit’ pripadni nudzovd batériu, pricom
skontrolovat/, ze vSetky led na riadiacej jednotke st zhasnuté a
Ze pri aktivacii prikazu rameno zostava nehybné. Skontrolovat’
ucinnost’ systému zablokovania napajania, aby sa predislo
nadhodnému alebo nedovolenému zapnutiu.
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(ix

Podpis
vlastnika

Podpis
technika

Popis vykonaného zasahu
(Popis kontroly, nastavenia, opravy, Upravy...)

Q Boli vykonané vsetky fazy predpisané v servisnom plane.

Datum
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