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1.1

VSEOBECNA BEZPECNOSTNi VAROVANI A
OPATRENI

VSEOBECNA VAROVANI

& UPOZORNENI! Pokyny dtilezité pro bezpeénost. Dodrzuj-
te vSechny uvedené pokyny, protoze nespravna instalace
muze zpUsobit vazné Skody.

N

UPOZORNENI! Pokyny diilezité pro bezpeénost. Pro bez-
pecnost osob je duleZité dodrzovat tyto pokyny. Uscho-
vejte peclivé tento navod.

UPOZORNEN:I! Dodrzujte nasledujici varovani:

Pfed zahajenim instalace zkontrolujte , Technické parametry vy-
robku®, zejména to, zda je tento vyrobek vhodny pro automati-
zaci vaSi vedené soucasti. Kdyz neni vhodny, NEINSTALUJTE
iej.

Vlyrobek nelze pouzit dfive, nez bude provedeno uvedeni do
provozu, jak je uvedeno v kapitole ,Zaverecna kontrola a uve-
deni do provozu“.

Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi byt realizace
automatizace provedena v souladu s harmonizovanymi
normami, uréenymi platnou smérnici o strojnich zafize-
nich, které umoziiuji prohlasit domnélou shodu automa-
tizace. S ohledem na tuto skutec¢nost musi byt veskeré
ukony pripojeni vyrobku k elektrickeé siti, jeho zavérecna
kontrola pred uvedenim do provozu a udrzba provadény
vyhradné kvalifikovanym a kompetentnim technikem.

Pfed zahajenim instalace vyrobku zkontrolujte, zda. je vSechen
material, ktery ma byt pouzit, v dokonalém stavu a vhodny k
pouziti.

\lyrobek nenf urCen pro pouziti osobami (vCetné déti) se snize-
nymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi schopnostminebo
s nedostatecnymi zkuSenostmi a znalostmi.

Déti si se zarizenim nesmi hrat.

Nedovolte détem, aby si-hraly s ovladacimi prvky zafizeni. Udr-
Zujte dalkova ovladani mimo dosah déti.

Aby se predeslo jakémukoli nebezpeéi zpuisobenému
nahodnym obnovenim c¢innosti tepelného zarizeni pro
preruseni ¢innosti, toto zafizeni nesmi byt napajeno pro-
stiednictvim externiho odpinaciho zafrizeni, jako je ¢aso-
vac, ani nesmi byt pripojeno k obvodu, ktery je pravidelné
napajen a odpojovan z provozu.

V siti napajeni zafizeni zajistéte vypinaci prvek (neni soucasti vy-
bavy) se vzdalenosti kontaktd, kterd umoznuje upliné odpojeni v
podminkéch ur€enych kategoril prepéti lll.

Béhem instalace manipulujte s vyrobkem opatné, aby nedoslo
k pritlaceni, ndrazu, padu nebo styku s kapalinami jakéhokoli
druhu. Neumistujte vyrobek do blizkosti zdrojdi tepla ani jej ne-
vystavujte otevienému ohni. VSechny tyto Ukony by jej mohly
poskodit a zapfiinit nespravnou Cinnost nebo nebezpecné
situace. Pokud k tomu dojde, okamZzité pozastavte instalaci a
obratte se na servisni sluzbu.

1.2

Vyrobce neprijima zadnou odpoveédnost za ublizeni na zdravi
nebo Skody na vécech a majetku, majici pficinu v nedodrzeni
montéznich pokynd. V téchto pripadech je vyloutena zaruka na
vady materialu.

Vazena Uroven emise akustického tlaku A je nizsi nez 70 dB(A).
Cisténi a udrzbu, které ma provadét uZivatel, nesméji provadét
déti bez dozoru.

Pred provadénim ukond na zarizeni (idrzba, Cisténi) vzdy odpoj-
te vyrobek od napdjeci sité a od pipadnych akumulétord.
Pravidelné kontrolujte zafizeni, pfedevSsim zkontrolujte kabely,
pruziny a drzaky, a to za u¢elem odhaleni pfipadnych nevyvaze-
ni a piiznakd opotrebeni nebo poskozeni. Viyrobek nepouzivejte,
pokud je potfebna oprava nebo sefizeni, protoze porucha in-
stalace nebo nespravné vyvazeni automatizace mohou zpUsobit
zraneni.

Obalovy material vyrobku je tfeba zlikvidovat v souladu s platny-
mi mistnimi predpisy.

Udrzujte osoby v dostate¢né vzdalenosti od automatizace bé-
hem jejiho pohybu prostiednictvim oviadacich prvkd.

Béhem provadéni pohybu kontrolujte automatizaci a udrzujte
osoby v dostate¢né vzdalenosti az do ukon&enti jeho pohybu.
Nespoustéjte vyrobek, pokud se v jeho blizkosti nachézeji oso-
by, které provadéji prace na automatizaci; pfed zahajenim téch-
to praci odpojte elektrické napajeni.

Pokud je napajeci kabel poskozen, musi byt vyménén vyrobcem
nebo jeho servisni sluzbou nebo v kazdém pripadé. osobou s
podobnou kvalifikaci, aby se zabranilo jakémukoli riziku.

Pozor! Pro prepravu vyrobku pouzivejte vhodny balikovy vozik a
rukojeti na obalu pro zajisténi bezpecnosti béhem manipulace.

VAROVANI PRO INSTALACI

Pred instalaci motoru pohonu zkontrolujte, stav vrat z hledis-
ka mechaniky, tedy zda jsou vrata spravné vyvazena a zda se
vhodné oteviraji a zaviraji.

Pfed instalaci motoru pohonu odstrarite vSechna prebytecna
lana nebo fetézy a vypnéte jakékoli zafizeni, které neni potfebné
pro pohanénou ¢innost, jako jsou pojistné prvky.

Pokud je brana, ktera ma byt automatizovana, vybavena bran-
kou pro chodce, je tfeba pripravit zafizeni s fidicim systémem,
ktery zabrani ¢innosti motoru, je-li branka pro chodce oteviena
Nainstaluite manévrovaci soucast pro manuaini uvolnéni (ma-
nualni manévr) do vysky mensi nez 1,8 m. POZNAMKA: Je-li
mangévrovaci soucast odnimatelna, méla by se nachazet v bez-
prostredni blizkosti vrat.

Ujistéte se, Ze se ovladaci prvky nachazeji v dostatecné vzdale-
nosti od pohyblivych soucasti, a Ze jsou za vSech situaci pfimo
viditelné. S vyjimkou pfipadu, kdyz se pouziva voli¢, musi byt
ovladaci prvky nainstalovany do minimalni vysky 1,5 m a nesmi
byt pristupné.
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2 POPIS VYROBKU A JEHO CIiLOVE URCENI

MC424L je elektronicka fidici jednotka pro automatizaci kfidlovych bran. MC424L je schopna ovladat elektromechanické pohony typu WINGO, TOO,
SFAB s napétim 24 V. Je vybavena systémem, ktery kontroluje zatizeni pripojenych motord (amperometricky systém). Tento systém umoznuje automa-
tickou detekei koncovych poloh, ukladani pracovniho ¢asu kazdého motoru a rozpoznani pipadnych prekazek béhem bézného pohybu. Tyto viastnosti
vyrazng usnadriuji instalaci, protoZe neni nutné nastavovat pracovni ¢asy a fazovani kfidel.

Ridici jednotka je pfedprogramovana pro bézné pozadované funkce a obsahuije radiovy prijimac pro dalkové oviadace. V pfipadé potfeby Ize pomoci
jednoduchého postupu zvolit specifické funkce (viz kapitola “PROGRAMOVANI").

MC424L je vybavena konektorem typu SM pro zasunuti radiovych prijimacd (viz odstavec “Pripojeni radiového prijimacée typu SM*) a konektorem
typu IBT4N, ktery prostfednictvim rozhrani IBTAN umozriuje pripojeni zafizeni BusT4, jako je programovaci jednotka Oview (viz odstavec “Pripojeni
rozhrani IBT4N").

Ridici jednotka je pfipravena pro napajeni z vyrovnavacich baterit PSS124, které v pfipadé vypadku sitového napéti slouzi jako nouzové napédjeni (viz
odstavec “Zapojeni a instalace nouzového napajeni“). MC424L je ddle pfipravena pro pfipojeni k solarnimu napdjecimu systému ,Solemyo” (viz
odstavec “PFipojeni systému Solemyo*).

Tento produkt spliuje kritéria stanovena predpisem “Standby”. Produkt piejde do rezimu Standby 5 minut (konfigurovatelné) po dokon-
¢eni spravného manévru.

Tento produkt ma vystup ,24V*, ze kterého Ize odebirat napajeni pro dalsi prislusenstvi. Pfi vypoctu spotfeby v pohotovostnim rezimu nebyla zohlednéna
spotreba prislusenstvi. Spotfebu téchto zafizeni ovérte v prislusnych navodech.

& UPOZORNENI! Jakeékoli jiné nez zde uréené pouziti nebo pouziti v podminkach odli$nych od téch, které jsou uvedeny v
tomto navodu, se povazuje za nevhodné, a tedy zakazané!

2.1 SEZNAM CASTi TVORICICH RIDICi JEDNOTKU
Ridici jednotka se sklada z elektronické fidici a oviadact desky, ktera je umisténa a chranéna uvnitt skifng. “Obrazek 1” zobrazuje hlavni ésti desky.
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A Konektor napéjeni 24 V~ L1..L8 Programovaci LED
B Konektor pro vyrovnavaci baterii PSS124 / solarni napajeci | LR Rédiova programovaci LED
systém Solemyo M Svorky pro vstupy
C Pojistka sluzeb (2A, typ F) N Svorka pro radiovou anténu
D Zasuvka ,SM“ pro radiovy pfijimac (0] Prepina¢ motoru
E Svorka motoru M1 (spousti se jako prvni pfi zavirani) Q Zasuvka pro IBT4N
F Svorka motoru M2 (spousti se jako prvni pfi otevirani) R Sitova pojistka
G Svorka vystupu vystrazného svétla S Sitové napajeni (L-Faze; N-Nulovy vodic)
H Svorka vystupu OGI nebo elektrického zamku T Pripojeni uzemnéni
I Svorky 24 Vdc pro sluzby a fototest U Prlichodka pro kabel
L9..L13  Vstupni LED P1..P3 Tlacitka pro programovani fidici jednotky
OK Stavova LED ,Led OK* P4 Tlacitko pro programovani radia
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3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACI

Pred provedenim instalace vyrobku je tfeba:

- zkontrolovat neporusenost dodavky;

- zkontrolovat, zda je veSkery materidl urCeny k pouziti v dokonalém stavu
a zda je vhodny pro ur€ené pouZiti;

- ovérfte, Ze v8echny podminky pouziti odpovidaji tomu, co je uvedeno
v odstavci “Vymezené pouziti vyrobku” a v kapitole “TECHNICKE
PARAMETRY”

- Ovérte, ze prostiedi zvolené pro instalaci je kompatibilni s celkovymi roz-
meéry produktu (viz “Obrazek 2”)

- 0veérte, ze povrch zvoleny pro instalaci produktu je pevny a umoznuje
stabilni upevnéni

- 0veérte, zda montazni oblast neni vystavena zaplavam; pfipadné zajistéte
montaZ produktu dostatecné zvednutého od zemé

- ovéfte, Ze prostor kolem produktu umozriuje snadny a bezpecny pfistup

- ovéfte, ze v8echny elektrické kabely, které budou pouzity, odpovidaji
typlm uvedenym v “Tabulka 1"

- ovéfte, ze v automatizaci jsou pfitomny mechanické dorazy jak pro za-
vieni, tak pro otevfeni.

3.2 VYMEZENE POUZITi VYROBKU

Produkt Ize pouzivat vyhradné s motoreduktory WG2024, WG3524,
WG4024, WG5024, TO0O3024, TOO4524, XME2024 a v souladu s pfi-
slusnymi provoznimi omezenimi.

3.3 IDENTIFIKACE A VNEJSi ROZMERY

Rozmeéry a Stitek (A), ktery umoznuije identifikaci produktu, jsou uvedeny
v “Obrazek 2".

e )

3.4 TYPICKA INSTALACE

“Obrazek 3" ukazuje priklad automatizacniho systému sestaveného z
komponent Nice.

Elektromechanicky pohon WINGO, TOO, SFAB 24 V
Elektromechanicky pohon WINGO, TOO, SFAB 24 V
Majak

Voli€ s klicem

Par fotobunék ,FOTO*

Par fotobunék ,FOTO1“

Par fotobungk ,FOTO2"

Ridici jednotka oviadani

IOTMMUOW>

Wse uvedené komponenty jsou umistény podle typického a bézného

schématu.

Zejména pfipominame, ze:

- pro viastnosti a zapojeni fotobunék se fidte specifickymi pokyny k pro-
duktu

- zasah paru fotobunék ,FOTO" pfi otevirani nema Zadny uUcinek, ale pfi
zavirani zptisobi reverzni pohyb

- zasah paru fotobunék ,FOTO1“ zastavi pohyb jak pfi otevirani, tak pfi
zavirani

- zasah paru fotobunék ,FOTO2" pfi zavirani (pfipojeny ke vstupu AUX
spravné nakonfigurovanému) nema zadny Ucinek, ale pii otevirani zpd-
sobf reverzni pohyb.

|| Méjte na paméti, ze motor M1 je prvni, ktery se spousti pfi
zavirani, zatimco motor M2 je prvni, ktery se spousti pfi
otevirani (“Obrazek 4”).

~

M1

M2
. J

& Pied zahajenim instalace pfipravte potrebné elektrické
kabely podle odstavce “Schéma a popis zapojeni” a pod-
le toho, co je uvedeno v kapitole “TECHNICKE PARAME-
TRY”.

Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostredi, ve kte-
rém probiha instalace.

N
N

P¥i pokladce trubek pro vedeni elektrickych kabelli a je-
jich vstupu do sk¥iné Fidici jednotky ovéite, Zze v rozvod-
nych Sachtach nejsou Zadné usazeniny vody a zZe v pfipo-
jovacich trubkach nedochazi ke kondenzaci. Pritomnost
vody a vihkosti miize poskodit elektronické obvody pro-
duktu.
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3.5 INSTALACE RiDICi JEDNOTKY

Pripevnéte fidici jednotku na pevny, svisly, rovny povrch,
ktery je dostateéné chranén proti naraziim. Spodni ¢ast
jednotky musi byt alespon 40 cm nad zemi.

|| Ridici jednotka je vhodna i pro venkovni instalaci, protoze
je dodavana ve skfini, ktera pfi spravné instalaci zajistuje
stupen kryti IP54.

Pro upevnéni fidici jednotky (“Obrazek 5" a “Obrazek 6”):

1. odSroubuite Srouby (A) a sejméte kryt (B) fidici jednotky

2. identifikujte predlisované otvory (C) na spodni strané skfiné a vyvr-
tejte ty, které jste zvolili pro priichod elektrickych kabell

|| Boéni vstup kabell (D) Ize pouzit pouze tehdy, pokud je
fidici jednotka instalovana uvniti, v chranéném prostredi.

~

- J

3. vyvrtejte sténu (E) podle rozmérd uvedenych na obrézku a pripravte
vhodné hmozdinky (nejsou soucasti dodavky)

4. umistéte skiiri (F) a upevnéte ji pomoci Sroubl (G) (nejsou soucasti
dodéavky)

5. pripravte prichodky pro vedeni pripojovacich kabell

6. provedte elektricka pripojeni podle popisu v kapitole "ELEKTRIC-
KE ZAPOJENI“.

Pro instalaci dalSich zafizeni v ramci automatizace se rid-
te prisluSnymi navody k pouziti.

7. Po dokonceni elektrickych pfipojeni nasadte zpét kryt (B)-a-za-
Sroubuite Srouby (A).

6 - CESKY

/| ELEKTRICKE ZAPOJENI
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PRiIPRAVNE KONTROLY

Vsechna elektricka pfipojeni musi byt provedena bez pfi-
tomnosti elektrického napajeni a s odpojenym nouzovym
napajenim (je-li sou¢asti automatizace).

Spojovaci tkony musi byt provedeny vyhradné kvalifiko-
vanym personalem.

Ovérte, ze vSechny pouzité elektrické kabely jsou vhod-
ného typu



4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.21 SCHEMA ZAPOJENI

/o ™
A Energeticky usporné pripojeni: “Stand by all” aktivni B Standardni pripojeni: “Stand by all” aktivni,
fotobunky vzdy napajené
(Pozor! Primérna spotieba se zvysuje)
TX RX TX RX
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] 5-10 RX=PHOTO
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C Pripojeni s “Phototest”: “Stand by all” deaktivovano D Pripojeni s “Phototest”: “Stand by all” deaktivovano
a “Phototest” aktivovano. a “Phototest” aktivovano.
Aplikace s alespon dvéma pary fotobunék Aplikace s jednim parem fotobunék
(PHOTO1 vylouéeno)
TX RX TX RX
12 2345 12 2 3 45
JIM JITH v{f llTﬁl[
8-10 RX = PHOTO 8-10 RX = PHOTO
8-11 RX = PHOTO1 [ ]
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4.2.2 POPIS ZAPOJENI
Nize je popsan vyznam zkratek vytiSténych na elektronické desce u pfisludnych svorek.

Tabulka 1
Svorky Funkce Popis Typ kabelu
N. Elektrické napajent VRPN )
L-N-® 120/230/250V~50/60Hz Napajeni ze sité 3x1,5mm
MAM Motor 1 Pfipojeni motoru M1 [nota 1] 3x 1,5 mm?
MAM Motor 2 Pfipojeni motoru M2 3x 1,5 mm?
1+2 Majak Pripojeni vystrazného svétla 24 V = max 25 W 2 x 1 mm?
3:4 OGI / Elektrozamek Pripojeni pro kontrolku otevfené brany 24 V = max 5 W nebo elektrozamek 12 V = max (E)Iglitri;a(r)ngkm? i y
’ 15 VA (viz kapitola “PROGRAMOVANI) mm? '
5 Out STB Napsjeni +24 V == pro TX fotobunék s fototestem (max 100 mA); ,SPOLECNY* pro 10,5 mm?
vSechny bezpecnostni vstupy, s aktivni funkei ,Stand by vse* [nota 2]
6 oOV= Napajeni 0 V = pro sluzby 1x0,5 mm?
7 24V = Napajeni sluzeb (24 V = max 200 mA) [nota 3] 1x0,5 mm?
8 Spolecny 24 V = Spole¢ny pro vSechny vstupy (+24 V =) bez ,Stand by vée* 1x0,5 mm?
9 ALT Vstup s funkei ALT (nouzové zastaveni, bezpe¢nostni blokace) [nota 4] 1x0,5 mm?
10 FOTO Vstup NC pro bezpecnostni zafizeni (fotobunky, citlivé hrany) 1x0,5 mm?
11 FOTO1 Vstup NC pro bezpecnostni zafizeni (fotobunky, citlivé hrany) 1x0,5 mm?
12 Krok za krokem Vstup pro cyKlicky provoz (OTEVRIT-STOP-ZAVRIT-STOP) 1x0,5 mm?
13 AUX Pomocny vstup [nota 5] 1x0,5 mm?
Y—. Anténa Pipojeni antény radioveho prijimace Sl 73/ o) el
RG58
Poznamka 1 Nepouziva se pro jednokfidlé brany (fidici jednotka automaticky rozpozna, zda je nainstalovan pouze jeden motor).
Poznamka 2 Funkce ,Stand by tutto® slouzi ke snizeni spotieby; podrobnosti o elektrickém zapojeni viz odstavec “Pfipojeni Stand by tutto /
Fototest" a pro programovani viz kapitola “PROGRAMOVANI".
Poznamka 3 Pozor: v rezimu Standby se napdjeni snizi na 21V = +/-10% s dostupnym vykonem 2W.
Poznamka4  Vstup ALT Ize pouzit pro NC kontakty nebo s konstantnim odporem 8,2 kQ v rezimu automatického uceni (viz kapitola “PROGRA-
MOVANI).
Poznamka 5 Pomocny vstup AUX je z wroby naprogramovén s funkei ,Castedné otevieni typ 1% ale Ize jej naprogramovat s jednou z funkcf

uvedenych v “Tabulka 2”.

Tabulka 2
PROGRAMOVATELNE FUNKCE PRO VSTUP AUX

Popis
CASTECNE OTEVRENI TYP 1 NA (normdlné otevieny) UpIné otevien horniho kiidla
CASTECNE OTEVRENI TYP 2 NA (normalné otevreny) Otevireni obou kiidel do poloviny drahy
OTEVIiRANI NA (normaing otevreny) Pouze manévr otevieni
ZAVIiRANI NA (normdiné oteveny) Pouze manévr zavieni
FOTO 2 NC (normalné zavreny) Funkce FOTO 2
STOP NA (normainé otevreny) Zastaveni manévru
VYPNUTO - Z4dné funkce
4.2.3 POSTUP PRIPOJENI s
Pro provedeni elektrickych pfipojeni (‘Obrazek 77): 0
1. vyjmete svorky z jejich pozic
2 pripojte jednotliva zafizeni ke svorkam podle schématu “Obrazek
7!]
3. vratte svorky zpét na jejich misto. 1 - 1|
4 pripojte napajeci kabel do bodUi (A) a (B) a zajistéte jej prichodkou @ %) ~ 868 8._
(©) (“Obra’zek 8. J () Do o060
MmO OO0 o
A El DO e 0o
— ﬁ e O O 0
N Do e oo
C D ® D0 00O
L lcoeso
-6 80848
B o @Dh
o) ©
|‘@ @ oy —
N\
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4.2.4 POZNAMKY K PRIPOJENI

V&tSina pripojeni je velmi jednoduché. VEtSinou se jednd o pfimé pripojent
k jednomu zafizeni nebo kontaktu. Nize jsou uvedeny piiklady pfipojeni
externich zafizeni.

4.2.4.1 P¥ipojeni Stand by tutto / Fototest

Funkce ,Stand by tutto“ umoznuje sniZit spotfebu a je ve vychozim na-
staveni aktivni. Automaticky se deaktivuje pouze pfi aktivaci funkce ,Fo-
totest”.

Poznamka Funkce ,Stand by tutto* a ,Fototest” jsou vzajemné
vyluéné, protoze jedna vylucuje druhou.

Nize jsou uvedeny mozné moznosti pfipojeni:

- s aktivni funkci ,Stand by tutto” (ispora energie) (‘Obrazek 7 A"

- bez ,Stand by tutto” a bez ,fototestu” (standardni pfipojeni) (‘Obra-
zek 7B")

- bez ,Stand by tutto“ a s ,fototestem*” (“Obrazek 7 C”).

Pokud je funkce ,Stand by tutto” aktivni, fidic jednotka po 5 minutdch od

ukonCeni manévru automaticky prejde do rezimu ,Stand by tutto®, vypne

vSechny vstupy a vystupy a snizi tak spotfebu.

Poznamka Doba ¢ekani pred aktivaci rezimu standby je nastavi-
telng; vychozi hodnota je 5 minut.

Pokud je fidici jednotka napajena solarnim panelem (sys-
tém ,,Solemyo“) nebo zalozni baterii, je nutné aktivovat
funkci ,,Stand by tutto“ podle schématu "uspora energie"
(“Obrazek 7 A”).

Pokud funkce ,Stand by tutto” neni pozadovana, Ize aktivovat funkci ,Fo-
totest”, ktera na zacatku manévru overi spravnou funkci pripojenych foto-
bunék. Pro pouZiti této funkce je nutné spravné pripojit fotobunky (“Obra-
zek 7 C”) a poté funkci aktivovat.

Poznamka Po aktivaci funkce ,fototest” jsou vstupy podléhajici
testovaci procedufe FOTO, FOTO1 a FOTO2. Pokud néktery z
téchto vstupl neni pouzit, je nutné jej pripojit ke svorce ,OUT-
-STB* (Cislo 5) ("Obrazek 7 D").

4.2.4.2 Pripojeni klicového spinace
Pripojeni spinace pro funkce ,Krok za krokem® a ,ALT* (“Obrazek 9”).
4 N\

o

STEP BY STEP ALT

NCNO C C NONC

- J

Pro pfipojeni ALT s aktivni funkci ,,Stand by tutto” pouzij-
te svorku €. 5 a ne ¢. 8 (viz odstavec “Pripojeni Stand by
tutto / Fototest”).

Pripojeni spinace pro funkce ,Krok za krokem* a jednu z funkci pomoc-
ného vstupu AUX (CASTECNE OTEVRENI, POUZE OTEVRIT, POUZE ZA-
VRIT...) (“Obrazek 10”).

4 N\

10

STEP BY STEP AUX

NCNO C C NONC

12 8 8 13
(& J

4.2.4.3 Pripojeni kontrolky oteviené brany / Elektrozamku

Wstup OGI (Open Gate Indicator), pokud je spravné naprogramovan,
mUze byt pouZit jako ,Kontrolka oteviené brany“. Kontrolka pomalu blika
pfi otevirani, rychle blika pfi zavirani, trvale sviti pfi otevfené (zastavené)
brané a zhasne pfi zaviené brané. Pokud je vystup naprogramovan jako
elektrozamek, aktivuje se na 3 sekundy pfi kazdém zahajeni oteviraciho
manévru (“Obrazek 11°).

/ )

11 3 4

(o]¢c]] EL
3 PR
4 33V= 12V~
max 5 W max 15 VA
S J

42,5 TYP VSTUPU ALT

Ridici jednotka MC424L mCize byt naprogramovana pro dvé varianty vstu-

pu ALT:

--ALT typu NC pro-pripojeni ke kontaktdm typu NC

- ALT typu konstantni odpor pro pripojeni zafizeni s vystupem s kon-
stantnim odporem 8,2 kQ (napf. citlivé hrany). Vstup méfi hodnotu od-
poru a zablokuje manévr, pokud odpor prekro¢i nominalni hodnotu.
Pomoci vhodného zapojeni je mozné ke vstupu ALT, nastavenému jako
konstantni odpor, pfipaojit i zafizeni' s kontakty typu NA (normainé otevre-
ny), NC (normélné zavieny) a piipadné vice zarizeni i rliznych typl (viz “
Tabulka 3).

Tabulka 3
VSTUP ALT S KONSTANTNiM ODPOREM
Typ PRVNIHO zafizeni

Q NA NC 8,2kQ

o = .

e Paralelné . <

5 ;gé NA [poznamka 1] [Poznamka 2] | Paralelné

aR ) Sériové o

lg NC [Poznamka 2] [Poznamka 3] Sériové

8,2kQ Paralelné Sériové [Poznamka 4]
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Poznamka 1 Jedno nebo vice zafizeni NA Ize pfipojit paralelné bez
omezeni po¢tu s koncovym odporem 8,2 kQ (“Obrazek 12”).
Pro elektricka pripojeni s aktivni funkci ,,Stand by tutto* viz odsta-
vec “PFipojeni Stand by tutto / Fototest”.

Pro pfipojeni ALT s aktivni funkci ,,Stand by tutto” pouzij-
te svorku €. 5 a ne ¢. 8 (viz odstavec “Prfipojeni Stand by
tutto / Fototest”).

4 N
@ 8o
lNO l NO
8,2KQ
9 O
\§ %

Poznamka 2 PoufZiti vice zafizeni s kontakty NA a NC je mozné je-
jich paralelnim zapojenim, pficemz ke kontaktu NC je nutné za-
poijit sériové odpor 8,2 kQ (je tedy mozna i kombinace 3 zafizeni:

NA, NC a 8,2 kQ - “Obrazek 13").
4 N
® 8
NC
NO 8,2KQ
90 *
o J
Poznamka 3 Jedno nebo vice zafizeni typu NC Ize pripajit sériove
mezi sebou a k odporu 8,2 kQ bez omezeni poctu (“Obrazek
14"
4 N
(14) 8
NC | NC % 8,2KQ
90
- J
Poznamka 4 Pouze jedno zarizeni's vystupem s'konstantnim odpo-

rem 8,2 kQ mlize byt pripojeno. Vice zarizeni musi byt pfipojeno
V- kaskadé” s'jednim koncovym odporem 8,2 kQ (“Obrazek
5!1)

4 N\

(15

8,2KQ
7 AT ™

Citlive
hrany

Citlive
hrany

Citlive
hrany
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4.3 PRVNi ZAPNUTi A KONTROLA PRIPOJENI

Po pripojeni napdjeni k fidici jednotce provedte nasledujici kontroly:

1. overte, ze na svorkach "6-7" je pritomno napéti priblizné 30 Vdc
(“Obrazek 16”). Pokud hodnoty neodpovidaji, ihned odpojte napa-
jeni a peclivé zkontrolujte pfipojeni a napajeci napéti.

4 N
(16)
M A MM A Ml{1 2|3 4|5 718 9 10 11 12 13|[ ¥—
TR E[E[5 308 5 51515 1% Hﬂﬂﬂﬂﬂ
@ @ % B ey ys zx
N A
@® o HI<1

(& J

2. po pocatecnim rychlém blikani signalizuje LED "OK" spravnou
funkci fidici jednotky pravidelnym blikanim s frekvenci jedné sekun-
dy. Pfi zméné na vstupech jednotky LED "OK" dvakrat rychle blik-
ne, ¢imz signalizuje rozpoznani vstupu

3. pokud byla pfipojeni provedena spravng, vstupy typu “NC” musi
mit pfisluSnou LED rozsvicenou, zatimco vstupy typu “NA” musi
mit pfislusnou LED zhasnutou (viz “Obrazek 17" a “Tabulka 4”).

4 N\

\ /)
Tabulka 4
e —
L9 Zapnuto
ALT ALITRE (Pouze po bodeé 5)
f L9 Zapnuto
ALT KONSTANTNi ODPOR 8,2 kQ Pouze po bodé 5)
FOTO NC L10 Zapnuto
FOTO1 NC L11 Zapnuto
Sbs NA L12 Vypnuto
CASTECNE OTEVRENI typ:1 - NA 1113 Viypnuto
CASTECNE OTEVRENI typ 2 - NA | L13 Vypnuto
AUX POUZE OTEVRIT  NA 13 Vypnuto
POUZE ZAVRIT - NA L13 Vypnuto
FOTO2 - NC L13 Zapnuto




4, oveérte, Ze pii aktivaci zafizeni pripojenych ke vstuplm se pfislusné
LED rozsviti nebo zhasnou

5. ovéHe, Ze stisknutim tlacitek [Stop/Set] a [Close V] (‘Obrazek
18”) na vice nez 3 sekundy oba motory provedou kratky oteviraci
manévr, pfi¢emz motor horniho kfidla se spustf jako prvni. Manévr
preruste stisknutim tladitka [Stop/Set]. LED "L9" (‘Obrazek 17"
se musi rozsvitit, coz signalizuje spravné automatické uceni.

¥ W % B oskeskeygs 2 x
g 5@ 5 g !
[ o Oow 8 M/ (—
Q e} = ||
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Pokud se motory pfi otevirani nespusti, zaménte polari-
tu motorovych kabell. Pokud se jako prvni spusti motor,
ktery nepatfi hornimu kfidlu, zaménte M1 s M2.

[B -

N

Pokud néktera z kontrol neprobéhne uspésné, je nutné
odpoijit napdjeni fidici jednotky a zkontrolovat vSechna
predchozi elektricka pfFipojeni.

4.4 PREPINAC MOTORU

Ridici jednotka je vybavena prepinadem (A - “Obrazek 19”), ktery umoz-
nuje urcit typ pouzitého motoru (viz "Tabulka 5”).

W :
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Jakakoli konfigurace, ktera neni uvedena v "Tabulka 57,
neni povolena.

Tabulka 5
VYBER TYPU MOTORU
Typ motoru Prepina¢ motoru
; 01234
Obecny E H H H H
81234
WG2024 4 H H H H
01234
WG3524 EHHHH
01234
WG4024 EHHHH
01234
WG5024 EHHHH
81234
TO03024 4 H H H H

VYBER TYPU MOTORU

Typ motoru Prepina¢ motoru
TO04524 C’ﬁ @ @ @ i

[ ]
XME2024 § B i i @

%

[ ]

45 AUTOMATICKE VYHLEDANIi KONCOVYCH POLOH
A UCENI VSTUPU "ALT"

Po dokonceni kontrol je mozné zahdjit fazi automatického vyhledani me-
chanickych dorazll pripojenych k fidici jednotce. Tento krok je nezbytny,
protoze jednotka musi zjistit dobu trvani oteviracich a zaviracich manévrd.
Procedura je piné automaticka a je zaloZena na méfeni zatizeni motord pro
detekci mechanickych doraz(l pfi otevirani a zavirani.

Pred zahajenim vyhledavani koncovych poloh ovéite, ze
v§echna bezpecnostni zafizeni davaji souhlas (ALT, FOTO
a FOTO1 aktivni). Zasah bezpecnostniho zafizeni nebo
prijeti pfikazu béhem procedury zplsobi jeji okamzité
preruseni. Kridla MUSI byt umisténa priblizné v poloviné

své drahy.
4 _ o ~ B ] — ™~
@ - [
s || g
N o
3: 3
s || &
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s 8
|
\\@ =0 I8

- J

Stisknéte [Stop/Set] a [Close V] (‘Obrazek 20”) na vice nez 3 sekundy
pro spusténi faze automatického vyhledani.

Procedura zahrnuje:

- kontrolu a ulozeni nastaveni prepinace motoru

kontrolu a ulozeni vstupu ALT (NC / 8,2kQ)

kratké oteviieni obou motord

zavreni motoru spodniho kfidla az do mechanického dorazu

zavfeni motoru horniho kfidla az do mechanického dorazu

zahajeni otevirani motoru horniho kfidla

po nastaveném zpozdéni zahdjeni otevirani spodniho kfidla

- jednotka zméfi pohyb potfebny k dosazeni mechanickych dorazd pfi
otevirani

~"jednotka provede tplny zaviracl manévr. Motory. se mohou spustit v riiz-
nych okamzicich. Cilem je dosahnout zavieni pfi zachovani vhodného
fazovani, aby se predeslo nebezpedi skipnuti mezi kiidly

- _ukonCeni procedury s ulozenim vsech naméfenych hodnot.

|
|

Vsechny tyto faze probihaji automaticky, bez zasahu ob-
sluhy.

Pokud z néjakého diivodu procedura neprobiha spravné,
je nutné ji prerusit stisknutim tlacitka [Stop/Set]. Poté pro-
ceduru opakujte (pfipadné upravte parametry, jako jsou
prahové hodnoty proudové ochrany a zpozdeéni kfidla, viz
kapitola “PROGRAMOVAN/”).

B

Tuto proceduru Ize opakovat bez nutnosti mazani paméti.
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5 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENI DO
PROVOZU

Jedna se o nejdllezitéjsi faze realizace automatizace pro zajiSténi maxi-
malni bezpecnosti zafizeni. Zavérecna kontrola pred uvedenim do provozu
miZze byt pouZzita také pro pravidelnou kontrolu zafizeni, ktera tvofi auto-
matizaci.

Faze testovani a uvedeni automatizace do provozu musi
byt provedeny kvalifikovanym a zkuSenym personalem,
ktery bude odpovédny za stanoveni potiebnych zkousek
k ovéfeni prijatych FeSeni viéi pfitomnym rizikim a za
ovéreni souladu s platnymi zakony, normami a predpisy:
zejména se vSemi pozadavky normy EN 12445, ktera sta-
novi zkuSebni metody pro ovéreni automatizace bran.

Pfidavna zafizeni musi byt podrobena specifické zavére¢né kontrole pred
uvedenim do provozu, a to jak z hlediska funkénosti, tak i z hlediska sprav-
né interakce s fidici jednotkou. Viychézejte proto z ndvodd k jednotlivym
zarizenim.

ZAVERECNA KONTROLA PRED UVEDENiIM DO
PROVOZU

Nasledujici sekvence operaci pro testovani se vztahuje na typickou insta-

laci (“Obrazek 3").

Pro provedeni zavérecné kontroly postupujte nasledovne:

1. overte, ze aktivace vstupu Krok za krokem (Sbs) spusti sekvenci
,Otevrit, Stop, Zaviit, Stop*

2. overte, ze aktivace vstupu AUX (funkce Castecného otevieni Typ
1) ovlada sekvenci ,Oteviit, Stop, Zaviit, Stop“ pouze pro motor
horniho kfidla. Motor spodniho kfidla musf zistat zavieny

3. spustte oteviraci manévr a overte, ze:

- aktivaci FOTO brana pokraCuije v otevirani

- aktivaci FOTO1 se manévr zastavi, dokud FOTO1 neni deaktivo-
vano. Poté manévr pokraduje

- v piitomnosti FOTO2, po jeho aktivaci, se manévr zastavi a po-
kraCuje zaviranim

4. overte, ze kdyz kridlo dosahne mechanického dorazu pfi otevirani,
motory se vypnou

5. spustte zaviraci manévr a ovérte, ze:

- aktivaci FOTO se manévr zastavi a pokracuje oteviranim

- aktivaci FOTO1 se manévr zastavi, dokud FOTO1 neni deaktivo-
vano. Poté manévr pokraCuje

- aktivaci FOTO2 brana pokraCuje v zavirani

6. OVerte, Ze zarizeni piipojena ke vstupu ALT zplsobi okamzité zasta-
veni jakéhokoli probihajiciho pohybu a kréatkou reverzni akci

7. overte, ze Uroven detekce prekazek je vhodna pro danou aplika-
ci: b8hem manévru, pfi otevirani.i zavirani, zabrarite-pohybu kfidla
simulaci prekazky a ovérte, ze se manévr obrat dfive, nez bude
prekroCena sila stanovena normami

8. Dalsi kontroly mohou byt vyzadovany v zavislosti na zafizenich pfi-
pojenych ke vstuptim.

5.1

Pokud jsou pfi dvou po sobé jdoucich manévrech ve stej-
ném sméru detekovany prekazky, jednotka provede ¢as-
teénou reverzni akci obou motorti po dobu jedné sekun-
dy. Na nasleduijici pfikaz se kfidla oteviou a prvni zasah
proudové ochrany pro kazdy motor je povazovan za me-
chanicky doraz pfi otevirani. Stejné chovani nastava pri
obnoveni napajeni ze sité: prvni pfikaz je vzdy otevirani a
prvni prekazka je vzdy povazovana za mechanicky doraz
pfi otevirani.
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5.2 UVEDENi DO PROVOZU

Uvedeni do provozu muze probéhnout aZ po provedeni
vSech fazi zavérec¢né kontroly pred uvedenim do provozu
s kladnym vysledkem.

& Pred uvedenim automatizace do provozu informujte
vlastnika o nebezpecich a zbytkovych rizicich, ktera jsou
stale pritomna.

PFi uvedeni do provozu postupujte nasledovné:

1. Viytvorte technicky spis automatizace, ktery ma obsahovat nasle-
dujici dokumenty: celkovy vykres automatizace, schéma prove-
denych elektrickych pfipojeni, analyzu pritomnych rizik a pfislusna
prijata feseni, prohlaseni vyrobce o shodé vSech pouzitych zafizeni
a prohlaseni o shodé vypinéné technikem provadsgjicim instalaci

2. Umistéte na branu stitek, na kterém jsou uvedeny minimalné tyto
Udaje: typ automatizace, nazev a adresa vyrobce (odpovédného za
L,uvedeni do provozu®), vyrobni &islo, rok vyroby a oznaceni ,CE"

3. Viypliite a doructe viastnikovi automatizace prohlaseni o shodé au-
tomatizace

4. Viyplrite a doructe viastnikovi automatizace ,navod k pouziti* auto-
matizace

5. Viypliite a doructe viastnikovi automatizace ,plan udrzby*, ktery ob-
sahuje nafizeni pro Udrzbu vSech zafizeni automatizace.

Pro veSkerou uvedenou dokumentaci firma Nice poskytu-
je prostrednictvim své servisni sluzby: navody a prirucky.

O  PROGRAMOVANI

Na fidici jednotce jsou Ctyii tladitka: [Open A, [Stop/Set], [Close V]
a[Radio =)] (‘Obrazek 21, kterd Ize pouzit jak pro ovladani jednotky
béhem testovani, tak pro programovani dostupnych funkci.

s N
= S e pep gpwr < o
@Dw i T FEr L iy.18
(] =g >
_ hrt §
O <if S
Z e 0 G
2S5 U = 4
z 8
9 &
3 >
bS] N 3
0 =g |
4 o =
: g
000000000000 __ *_LR
000000000000 ~ P /

Dostupné programovatelné funkce jsou uspofadany do dvou urovni-a
jejich stav je signalizovan osmi LED “L1 ... 'L8” a LED "LR" na jednotce
(LED sviti = funkce aktivni; LED zhasnuta = funkce neaktivni).

6.1 POUZITi PROGRAMOVACICH TLACITEK

[Open A] Tlacitko pro ovladani otevieni brany
Tlacitko pro vybér béhem programovaci faze.

[Stop/Set] Tlacitko pro zastaveni manévru
Pokud je stisknuto déle nez 5 sekund, umozriuje vstoupit do pro-
gramovaci faze.

[Close V] Tlacitko pro oviadani zavreni brany

Tlacitko pro vybér béhem programovaci faze.



6.2 PREDNASTAVENE FUNKCE
Ridici jednotka ma nékollk programovatelnych funkci. Tyto funkce jsou

prednastaveny v typické konfiguraci, ktera vyhovuje vetsing automatizact

(viz “Tabulka 6”). Funkce Ize kdykoli zménit, a to jak pred, tak po fazi
automatického vyhledani koncovych poloh, pomoci nize popsanych pro-
gramovacich postupd.

6.3 PROGRAMOVANi PRVNi UROVNE (ZAP.-VYP)

Tabulka 6

PREDNASTAVENE FUNKCE

Funkce Prednastavena hodnota
Automatické zavirani aktivni

Domovni rezim neaktivni

Signalizace pred rozjezdem | neaktivni

Zavirani po zasahu neaktivni

fotobunky

Zpozdéni pri otevirani

uroven 5 (20 %)

Stand by tutto / Fototest Stand by tutto

Elektrozamek / OGI Elektricky zamek

Vstup ALT automatické uceni NG / 8,2kQ

Tézké brany neaktivni

Doba pauzy 30 sekund

Pomocny vstup Castecné otevreni Typ 1 (aktivuje pouze

motor horniho kfidla)

Citlivost proudové ochrany

uroven 3

VSechny funkce prvni Urovneé jsou z vyroby nastaveny na “OFF” a Ize je kdykoli zménit. Pro ovéreni jednotlivych funkef viz “Tabulka 7.

6.3.1 PROCES PROGRAMOVANi PRVNi UROVNE

Proces programovani nabizi dobu maximalné 20 s mezi stisknutim jednoho a druhého tlacitka. Po uplynuti této doby dojde

automaticky k ukonéeni tohoto procesu a k ulozeni zmén provedenych do tohoto okamziku.

Pro zahajeni programovani prvni Urovné:

1. stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], dokud kontrolka ,L1“ nezacne blikat
2. uvolnéte tladitko [Stop/Set], kdyz led “L1” zacne blikat
3. stisknéte tlacitka [Open A]nebo [Close V] pro presunuti blikajici kontrolky na kontrolku, ktera predstavuje funkci uréenou ke zméne
4. stisknéte tlaGitko [Stop/Set] pro zménu stavu funkce:
- kratkeé blikani = VYP.
- dlouhé blikani = ZAP.
5. pockejte 10 sekund (maximalni'¢as) pro ukonceni programovani.
Pro programovani dalSich funkci na ,,ZAP.“ nebo ,,VYP.“ béhem provadéni procesu je nezbytné zopakovat body 2 a 3 béhem
této faze.
Tabulka 7
FUNKCE PRVNi UROVNE (ZAP.- VYP. )
Aktivni funkce: po oteviracim manévru se provede pauza (die nastaveného ¢asu pauzy), po které jednotka automaticky
L1 Automatické spusti zaviraci manévr. Viyehozi hodnota Gasu-pauzy je 30 s. Stisknuti tladitka [Stop/Set] nebo zésah vstupu “ALT”
zavirani cyklus prerusi.
Neaktivni funkce: provoz je typu “poloautomaticky”.
Zavirani po zésahu Aktivni funkce: pokud b&hem otevirani nebo zavirani zasahnou fotobunky, ¢as pauzy se zkrati na 4 sekundy bez
L2 P = ohledu na nastaveny “Cas pauzy”. Pokud je funkce ,automatické zavieni* deaktivovana a fotobunky zasahnou béhem
otobunky . . T
manévru, aktivuje se ,automatické zavieni“ s Casem pauzy 4 sekundy.
L3 Vidy zaviit Aktivni funkce: v pfipadé vypadku napéjeni, i kratkého, jednotka po 10 sekundéach od obnoveni napdjeni detekuje
otevienou branu a automaticky spusti zaviraci manévr, pfedchazeny 5 sekundami vystrazného blikani.
Neaktivni funkce: fototest.
Jako alternativu ke ,Stand by tutto” Ize aktivovat funkci ,Fototest”, ktera ovéfuje spravnou funkci pfipojenych fotobunék
na zacatku manévru. Pro poufZiti této funkce je nutné spravné pripojit fotobunky (viz “Obrazek 7 C”) a poté funkci
aktivovat.
Aktivni funkce: stand-by.
Jednotka je z vyroby prednastavena s aktivni funkci ,Stand by tutto®. Po 5 minutach necinnosti systém automaticky
= D A prejde do rezimu Uspory energie, véetné deaktivace vystupu 'Out Stb' (svorka 5) (viz “Obrazek 7 A”). \lychozi Cas
aktivace standby je 5 minut, ale Ize jej zménit pomoci mobilni aplikace nebo zafizeni Oview. Tato funkce je povinng,
pokud je jednotka napajena vyhradné solarnimi panely Solemyo. Doporucuije se i pfi napéjent ze sit¢, pokud chcete
prodlouzit nouzovy provoz s vyrovnavaci baterii PSS124.
Pozor! \lychozi konfigurace predpoklada, ze funkce Standby je aktivni. Lze ji deaktivovat pouze uzivatelem s védomim,
Ze spotfeba energie se zvysi, kdyZ zafizeni neni v provozu.
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FUNKCE PRVNi UROVNE (ZAP.- VYP)
kgr?trolka Funkce Popis
. Aktivni funkce: OGI (Kontrolka oteviené brany).
El kYo zam ek /vo G! Pokud je funkce aktivni, svorky 3-4 Ize pouzit pro pfipojeni kontrolky oteviené brany (24 V).
L5 (Kontrolka oteviené Neaktivni funkce: elekirozamek
brény) eaktivni funkce: elektrozamek. 3 o )
Pokud funkce neni aktivni, svorky 3-4 Ize pouzit pro pfipojeni elektrozamku.
L6 Signalizace pred Aktivni funkce: vystrazné svétlo se aktivuje 3 sekundy pred zacatkem manévru, aby pfedem signalizovalo nebezpedi.
rozjezdem Neaktivni funkce: vystrazné svétlo zacne blikat pfi zahdjeni manévru.
Funkce pro bytové Aktivni funkce: kazdy prijaty prikaz spusti oteviract manévr, ktery nelze prerusit dalSim prikazem.
L7 dom P Neaktivni funkce: kazdy pfikaz spusti sekvenci OTEVRIT-STOP-ZAVRIT-STOP. Toto chovani je uzitetné, pokud
v automatizaci pouziva vice osob pomoci radiového oviadani.
Aktivni funkce: pokud je funkce aktivni, jednotka umoznuje fizeni tézkych bran s odliSnym nastavenim akceleracnich
L8 Lehké / Tézké brany | ramp a zpomalovacich rychlosti pfi zavirani.
Neaktivni funkce: pokud funkce nenf aktivni, jednotka je nastavena pro fizeni lehkych bran.

6.4 PROGRAMOVANI DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

V&echny parametry druhé Urovné jsou z wroby nastaveny, jak je uvedeno “SEDOU BARVOU” v “Tabulka 8” a Ize je kdykoli zménit. Parametry jsou
nastavitelné v rozsahu hodnot od 1 do 8. Pro ovéfeni hodnoty odpovidajici kazdé LED viz “Tabulka 8.

6.4.1 PROCES PROGRAMOVANi DRUHE UROVNE

Proces programovani nabizi dobu maximalné 20 s mezi stisknutim jednoho a druhého tlacitka. Po uplynuti této doby dojde
automaticky k ukonceni tohoto procesu a k ulozeni zmén provedenych do tohoto okamziku.

Pro zahajeni programovani druhé urovné:

1. stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], dokud kontrolka ,L1“ nezacne blikat

2. uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz led “L1” zacne blikat

3. stisknéte tlacitka [Open A] nebo [Close V] pro presunuti blikajici kontrolky na kontrolku, ktera predstavuje ,vstupni kontrolku“ parametru
ur¢eného ke zméné

4 stisknéte a drzte tladitko [Stop/Set]. Vzdy s tlacitkem [Stop/Set] stisknutym:
- vyCkejte priblizne 3 sekundy, dokud nedojde k rozsvicenikontrolky, ktera predstavuje aktualni Urovefs ménéného parametru
- stisknéte tlacitka [Open A]nebo [Close V] pro presunuti kontrolky, ktera predstavuje hodnotu parametru

5. uvolnéte tlacitko [Stop/Set]

6. pockejte 10 sekund (maximalni ¢as) pro ukonéeni programaovani.

|| Pro naprogramovani vice parametrti béhem procesu je nutné v této fazi zopakovat operace od bodu 2 do bodu 4.

|| Nastavena hodnota zvyraznéna Sedé (“Tabulka 8”) oznacuje tovarni nastaveni.

Tabulka 8
FUNKCE DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Led
ametr kontrolka | Nastavena
(aroven)
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund
L4 45 sekund Nastavuje Cas pauzy, tj. dobu pred automatickym zavienim. Ma ucinek
t Reb¥ pauzy L5 60 sekund pouze pJokud je? aktizl/nijfunkce IC%avfem’. {
L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 180 sekund
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FUNKCE DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Vstupni Led
LED Parametr kontrolka | Nastavena hodnota Popis
kontrolka (aroven)
L1 Casteéné otevieni typ 1 Jednotka ma pomocny vstup, ktery Ize nakonfigurovat pro jednu z
L2 Céastetné otevieni typ 2 nasledujicich 6 funkcf. o N
13 Pouze oteviit Castecné otevreni typ 1: provadi stejnou funkci jako vstup Krok za
= krokem, ale otevira pouze horni kfidlo. Funguje pouze pfi Upiné zaviené
L4 Pouze zavfit brang, jinak je pikaz interpretovan jako Krok za krokem.
L5 Foto 2 Castecné otevieni typ 2: provadi stejnou funkci jako Krok za krokem,
L2 Vstup AUX L6 Stop (zastavi manévr) ale otevira obé kfidla na polovinu celkové drahy. Funguje pouze pfi Upiné
P L7 Vypnuto zavrené brang.
Pouze oteviit: tento vstup provadi pouze otevirani v sekvenci Otevrit-
Stop-Otevrit-Stop.
Pouze zavfit: tento vstup provadi pouze zavirani v sekvenci Zaviit-Stop-
L8 Vypnuto Zaviit-Stop.
Foto 2: provadi funkci bezpecnostniho zafizeni “FOTO 2”.
Vypnuto: vstup neprovadi zadnou funkci.
L1 Otevreni: 40 %; Zavreni: 40 %
L2 Otevfeni: 80 %; Zavfeni: 40 %
L3 Otevreni: 80 %; Zavreni: 40 %
. L4 Otevreni: 80 %; Zavieni: 60 % . o v
L3 Rychlost motoru 5 Otevient: 80 %; Zavieni: 80 % Nastavuje rychlost motort b&hem bézného pohybu.
L6 Otevieni: 100 %; Zavreni: 60 %
L7 Otevreni: 100 %; Zavieni: 80 %
L8 Otevreni: 100 %; Zavreni: 100 %
L1 Z4adné odlehéeni
L2 0,2 sekundy
_ L3 0,4 sekundy
L4 g((i)lttzl:zen; L4 0,6 sekundy Nastavuje dobu ,kratké reverzni akce* obou motorti po dokondeni
Zzavieni P L5 0,8 sekundy zaviraciho manévru, za ucelem snizeni zbytkového tlaku.
L6 1,0 sekundy
L7 1,2 sekundy
L8 1,4 sekundy
L1 Uroveri 1 = Minimain{ sfla Nastavuie sflu obou motord.
L2 Uroveri 2 — ... Ridicf jednotka je vybavena systémem pro méfeni proudu odebiraného
L3 T oy obéma motory, ktery se pouziva k detekci mechanickych dorazll a
L Urover pripadnych prekazek béhem pohybu bréany. Vzhledem k tomu, ze odbér
4 ,roverj 4-.. proudu zavisi na proménlivych podminkach (hmotnost brany, tfeni, narazy
Sila motorii LS L,Jroven &= vetru, kolisani napéti atd.), je mozné upravit prahovou hodnotu zasahu.
(citlivost L6 Uroven 6 — ... K dispozici je 8 urovni: Uroven 1 je nejcitlivéjsi (minimalni sila), Uroven 8 je
L5 roudové L7 UroveR 7 - ... nejméné citliva (maximalnf sfla).
p ZvySenim Urovné citlivosti proudové ochrany se zvySuije rychlost zpomaleni
ochrany) M ) i, )
béhem faze zavirani manévru.
POZOR! - Spravné nastavena funkce ,proudové ochrany” (spolu
L8 Urovef 8 = Maximalni sfla s dalsimi nezbytnymi opatfenimi) mize byt uZiteéna pro dodrzeni
evropskych norem EN 12453 a EN 12445, které vyzaduji pouziti
technik nebo zafizeni ke snizeni sil a nebezpecnosti pohybu
automatickych dvefi a bran.
L1 0%
L2 5%
L3 10% ’ )
L4 15% Nastavuje zpozdéni zavirani motoru horniho kfidla.
L6 Zpozdéni kridla L5 20% Programuije se v procentech z pracovniho ¢asu.
o Zpozdéni pfi otevirani je polovina zpozdéni pii zavirani.
L6 30%
L7 40%
L8 50%
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Vstupni Led
LED Parametr kontrolka | Nastavena hodnota Popis
kontrolka (aroven)
L1 500
L2 1000
L3 1500 Nastavti - . toré oraal
- L4 D) astavuje pocet manévrl, po kterém se zobrazi
L7 ggt?]z(,c’s';ngg:ila 5 5888 pozadavek na Udrzbu automatizace (viz odstavec “
y Upozornéni na nutnost tudrzby’).
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledek pfi 1- pohybu (nejnové;jsi)
L2 Viysledek pfi 2- pohybu
L3 Vysledek pii 3- pohybu Umosiiuie ovéit tvo zévady. ke které doglo béh
L4 Wsledek pii 4- poh moziiuje ovefit typ zavady, ke které doslo béhem
L8 Seznam poruch YS ede pr| pohybu poslednich 8 manévrl (viz odstavec “Seznam historie
L5 Vlysledek pfi 5 pohybu poruch’).
L6 \iysledek pfi 6 pohybu
L7 \iysledek pfi 7- pohybu
L8 Viysledek pfi 8 pohybu

6.5 VYMAZANi PAMETI

Nize popsany popis vrati fidici jednotku na naprogramo-
vané hodnoty tovarniho nastaveni. Dojde tedy ke kom-
pletni ztraté personalizovaného nastaveni.
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Pro vymazani paméti fidici jednotky a pro obnoveni tovarniho nastaveni
postupuijte nasledovné;

1. stisknéte a podrzte tlacitka [Open A]a[Close VW] dokud se ne-
rozsviti kontrolky programovani ,L1-L8" (cca po 3 sekundéach)
uvolnéte tlacitka

pokud byla operace Uspésna, programovaci ledy “L1-L8" budou
rychle blikat po dobu 3 sekund.

2,
3.

Budou vymazany: konfigurace ALT, polohy koncovych
doraz(, programovani prvni a druhé trovné, poéet mané-
vrd. UloZené vysilaGe nebudou vymazany.

6.6 ULOZENI VYSILAGU DO PAMETI

Ridici jednotka obsahuie radiovy piijimac kompatibilni se véemi vysflagi po-
uzivajicimi radiové kédovani NICE Opera.

6.6.1 REZIM ULOZENI TLAGITEK VYSILAGU DO PAMETI

Nékteré z dostupnych postupll pro ulozeni vysilacl do paméti umozriuji
ulozit je do paméti ve ,standardnim® rezimu (neboli rezimu 1) a ostatni v
,Prizplisobeném*® rezimu (neboli rezimu 2).
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6.6.1.1 STANDARDNI uloZeni do paméti (rezim 1: vSechna

tlacitka)
Postupy tohoto typu umoznuji ulozit do paméti soucasné, béhem jejich
provadeni, vSechna tlaéitka, pfitomna na vysilaci. Systém automaticky
prifadi kazdému tlacitku pfedem urCeny prikaz podle nasledujiciho sché-
matu:
Tabulka 9
PRIRAZENI FUNKCI VYSILACE

€. 1 - Krok za krokem Bude pfifazen tlacitku 1

C.2-AUX Bude pfitazen tlacitku 2

€. 3- OTEVRIT Bude prirazen tlagitku 3

&. 4 - ZAVRIT Budevpnrve}zeno k tlacitku 4 (pokud je na
vysilaGi pfitomno).

6.6.1.2 PRIZPUSOBENE uloZeni do paméti (rezim 2: jediné
tlacitko)

Postupy tohoto typu umoZnuji béhem provadéni ulozit jediné tlaéitko z

wsilace. Mozné pikazy pro pfifazeni jsou: Krok zakrokem, AUX, OTE-

VRIT, ZAVRIT.

Volba tlacitka a prifazeného prikazu je provadéna technikem provadséjicim

instalaci na zakladé potreb automatizace.

6.6.2 POCET VYSILACU, KTERE LZE ULOZIT DO PAMETI
Prijima¢ fidici jednotky méa 100 pamétovych pozic. Jedna pozice mize
ulozit bud' cely vysila¢ (vSechny jeho tlacitka a pfikazy), nebo jedno tlacitko
s pfislusnym piikazem.

6.6.3 POSTUPY ULOZENi TLACITEK VYSILACU DO PAMETI A
JEJICH VYMAZANI

& Pro provedeni postupt A, B, C, D popsanych nize musi
byt pamét fidici jednotky odemcena. Pokud je pamét
uzamcéena, provedte odemykaci postup popsany v od-
stavci “Zajisténi a odjisténi paméti”
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6.6.3.1 POSTUP A - UloZeni VSECH tlaéitek jednoho vysilace

(STANDARDNI rezim neboli rezim 1)

Pro provedeni postupu:

1. Na Fidici jednotce: stisknéte a drzte tladitko [Radio =1)] az do
rozsviceni LED ,LR"

Uvolnéte tlacitko [Radio =]

Na vysilagi, ktery chcete ulozit do paméti (do 10 sekund): drzte
stisknuto kterékoli tliacitko a vyCkejte, dokud LED ,LR* neprovede 3
dlouha bliknuti (= spravné provedené uloZeni do paméti)

Uvolnéte tlacitko vysilace.

wn

6.6.3.3 POSTUPC - Ulozenivysilace do pamétiprostiednictvim
dalsiho vysilacCe, jiz ulozeného v paméti (ulozeni do
paméti na dalku, z centraly)

Tento postup umozfiuje ulozit do paméti novy vysilaC prostrednictvim

pouziti druhého vysilaGe, jiz ulozeného v paméti samotné fidici jednotky.

Tento umoZnuje novému vysiladi pfijmout stejna nastaveni jako ten, ktery

je jiz ulozeny v paméti. Pribéh postupu nepocita s primym plsobenim

na tlaGitko [Radio =] fidici jednotky, ale jednoduse prdbéh uvnitt jejiho

dosahu pfijmu.

Pro provedeni postupu:

1. na vysilaci, ktery chcete ulozit: stisknéte a drzte tlacitko, které
chcete ulozit

2. na fidici jednotce: po nékolika sekunddch (cca 5) se rozsviti LED
IILRII

3. Uvolnéte tlacitko vysilace

4, Na vysilaci, ktery je jiz ulozen v paméti: 3krat stisknéte a poma-

lu uvolnéte tlacitko uloZzené v paméti, které chcete kopirovat

5. na vysilaéi: drzte stejné tlacitko jako v kroku 1 a pockejte, az LED
"LR" tfikrat dlouze blikne (= Uspésné ulozeni)

6. Uvolnéte tlacitko vysilace.

L)

LED ,LR“ mlze provadét také nasleduijici signalizace: 1

Po 3 dlouhych bliknutich je k dispozici dalSich 10 sekund
pro uloZeni dalSiho vysilace (kdyz jej chcete provést), po-
¢inaje krokem 3.

E‘P

LED ,LR“ muze provadét také nasleduijici signalizace: 1
rychlé bliknuti, pokud je vysilaé jiz ulozen do paméti; 6
bliknuti, pokud radiové kédovani vysilace neni kompati-
bilni s kédovanim pfijimace ridici jednotky nebo 8 bliknu-
ti, pokud je pamét plna.

B

6.6.32 POSTUP B - UloZeni JEDINEHO tlacitka jednoho
vysilace (PRIZPUSOBENY rezim neboli rezim 2)

Pro provedeni postupu:

1. Zvolte prikaz, ktery chcete priradit tlacitku urcenému pro ulozeni

do paméti:

- pro C. 1 - "Krok za krokem" stisknéte 1x tlacitko [Radio =)]

- pro C. 2 - "AUX" stisknéte 2x tlacitko [Radio ==2))]

- pro C. 3-"OTEVRIT" stisknéte 3x tlacitko [Radio =2))]

- pro C. 4 - "ZAVRIT" stisknéte 4x tlacitko [Radio =2)]

na Fidici jednotce: stisknéte a uvolnéte tlacitko [Radio =)] toli-

krat, kolik odpovida pozadovanému piikazu podle kroku 1.

Na vysilaci (do 10 sekund): drzte stisknuto tlacitko, které cheete

ulozit do paméti a vyCkejte, dokud LED ,LR" neprovede 3 dlouha

bliknuti- (= spravné provedené ulozeni do-paméti).

Uvolnéte tlacitko vysilace.

®

>

Po 3 dlouhych bliknutich je k dispozici dalSich 10 sekund
pro ulozeni dalSiho tlaéitka (kdyz jej chcete provést), po-
¢inaje krokem 1.

B

LED ,LR*“ muze provadét také nasleduijici signalizace: 1
rychlé bliknuti, pokud je vysila¢ jiz ulozen do paméti; 6
bliknuti, pokud radiové kodovani vysilacée neni kompati-
bilni s kddovanim pfijimace fidici jednotky nebo 8 bliknu-
ti, pokud je pamét pIna.

B

rychlé bliknuti, pokud je vysila¢ jiz ulozen do paméti; 6
bliknuti, pokud radiové kédovani vysilace neni kompati-
bilni s kddovanim prijimace fidici jednotky nebo 8 bliknu-
ti, pokud je pamét plna.

6.6.3.4 POSTUP D - Vymazani jednoho vysilace (pokud uloZzen
v rezimu 1) nebo jednoho tlacitka (pokud ulozen v

rezimu 2)
Pro provedeni postupu:
1. Na Fidici jednotce: stisknéte a drZte stisknuto tlacitko [Radio =2)]

2. Priblizné po 4 sekundéch se rozsviti LED ,LR“ (nadale drzte stisk-
nuto tlacitko [Radio =1)])

3 na vysilaci, ktery chcete vymazat: stisknéte a drzte tlaGitko (*)
dokud LED "LR" (na jednotce) neblikne 5x rychle (nebo 1x, pokud
vysila¢/tlacitko neni ulozen).

4, uvolnéte tlacitko [Radio =)].

* Pokud je vysila¢ ulozen v Rezimu 1, Ize stisknout libovolné tla-
Citko a jednotka vymaze cely vysilac. Pokud je uloZzen v Rezimu
2, je treba stisknout konkrétni ulozené tlacitko, které chcete vy-
mazat. Pro vymazani dalSich tlacitek v Rezimu 2 opakuijte cely
postup pro kazdé tlacitko.

6.6.3.5 POSTUP E - Vymazani VSECH ulozenych vysilaét

Pro provedeni postupu:

1. Na Fidici jednotce: stisknéte a drzte stisknuto tladitko [Radio =]

2. Priblizneé po 4 sekundach se rozsviti LED.,LR" (nadale drzte stisk-
nuto tlacitko [Radio =)

3. Priblizné po 4 sekundach zhasne LED ,LR" (nadale drzte stisknuto
tlacitko [Radio =)

4, Kdyz LED ,LR“ zaCne blikat, napoditejte 2 bliknuti a pfipravte se na
uvolnéni tlaGitka presné béhem nasledného 3. blikani

5. Béhem vymazani LED ,LR" rychle blika

6. LED ,LR* provede 5 dlouhych bliknuti, aby signalizovala, Zze vyma-
zani probéhlo spravné

CESKY -17



6.7 ZAJISTENi A ODJISTENi PAMETI Pro provedeni postupu zajisténi/odijisténi paméti postupuijte nasledovné:
1. Odpoijte elektrické napajeni Ffdfcfjednotk_y
& UPOZORNENI! - Tento postup zajisti pamét a zabrani | 2  Stisknéte a drzte stisknuté tiaitko [Radio =]
provedeni postupli A, B, C a D popsanych v odstavci , | 3-  £NOvu zapojte elektricke napajeni fidici jednotky (drzte stisknute
Postupy uloZeni tlaéitek vysilaéi do paméti a jejich vyma- tlacitko [Radio =)}

5o 4, Po 5 sekundach LED ,LR* provede 2 pomala bliknuti
zani* (strana 16) 5. Uvolnéte tlacitko [Radio ==2)]
- ~ 6. Opakovang stisknéte (do 5 sekund) tladitko [Radio =] kv(lli volbé
@ jedné z nasledujicich moznosti:
- deaktivace zajisténi ukladani do paméti = zhasnuta LED

- aktivace zajisténi ukladani do paméti = rozsvicena LED
7. Po 5 sekundach od posledniho stisknuti tlacitka provede LED ,LR“
2 pomala bliknuti, ktera signalizuji ukonceni postupu

L8 L7 L6

* Z 4
=
B
000000000000 LR
000000000000
nnnnnnnnnnnnn
- J

[/ CO DELAT, KDYZ... (privodce fesenim problémd)

Neéktera zarfizeni jsou uréena k signalizaci provozniho stavu nebo pritomnosti zavad.

7.1 SIGNALIZACE PROSTREDNICTVIM MAJAKU s N
Pokud je na vystup FLASH pripojeno vystrazné svétlo, béhem manévru @

blika s frekvenci 1 sekunda. - — — — -

Pri zavadach bude vystrazné svétlo blikat kratce dvakrat za sebou s pau- poTTTTTeTes ' oK

zou 1 sekunda. V “Tabulka 10" jsou popsany priciny a mozna reseni pro \ 4

kazdy typ zavady signalizované vystraznym svétlem.

V pripadé zavady bude signalizovat i LED "OK". V “Tabulka 10" jsou po- ooo
psany priciny a mozna feseni pro kazdy typ zavady signalizované LED 5' s S' E
OK". S t.i-:----/
\ J
Tabulka 10

&GNAUZACELEDOKPOBRA
2 kratka éervena bliknuti
pauza 1 sekunda Zasah fotobunky
2 kratka cervena bliknuti
3 kratka ¢ervena bliknuti
pauza 1 sekunda

3 kratka c¢ervena bliknuti

4 kratka cervena bliknuti

K 25”) A VYSTRAZNEHO SVETLA

Jedna nebo vice fotobunék nedava souhlas k pohybu nebo béhem pohybu zplsobila
reverzni akci. Zkontrolujte, zda nejsou pitomny prekazky.

Zasah funkce ,Detekce Béhem pohybu motory narazily na zvySeny odpor. Zkontrolujte pfi¢inu a pfipadné
prekazek“ z proudové ochrany | zvyste Uroveni silly motord.

Na zagatku manévru nebo béhem pohybu doslo k zasahu zafizeni pfipojenych ke

gil:;?k; %Zt:::g bliknuti BRI, T/ vstupu ALT. Zkontrolujte pfiCinu.
5 kratkych ¢ervenych
bliknuti Pockejte alespori 30 sekund a zkuste znovu zadat pfikaz, pfipadné vypnéte napajeni.

Chyba v internich parametrech

pauza 1 sekunda Fidici jednotky Pokud stav pretrvava, mlize se jednat o zavaznou zavadu a je tfeba vyménit desku
5 kratkych ¢ervenych plosnych spojd.

bliknuti

6 kratkych ¢ervenych bliknuti | Prekroéen maximalni pocet po

pauza 1 sekunda sobé jdoucich manévrii nebo | VyCkejte par minut, aby se omezovad poctu pohybl dostal pod maximaini limit.

6 kratkych éervenych bliknuti | manévri za hodinu
7 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda

7 kratkych ¢ervenych bliknuti
8 kratkych ¢ervenych bliknuti | Jiz je pfitomen pfikaz, ktery
pauza 1 sekunda neumoznuje provadét jiné

8 kratkych ¢ervenych bliknuti | prikazy

Pockejte alespor 30 sekund a zkuste znovu zadat prikaz, pfipadné vypnéte napajeni.
Pokud stav pretrvava, mliZe se jednat o zavaznou zévadu a je tfeba vyménit desku
plognych spojd.

Porucha v elektrickych
obvodech

Zkontrolujte povahu piikazu ,trvale aktivni“ (napriklad m(ze byt aktivni prikaz z
Casovace pripojeného ke vstupu AUX).
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7.2 SIGNALIZACE NA RiDICi JEDNOTCE e N
Na fidici jednotce jsou pfitomny LED "L1-L8" umisténé u tlacitek a LED @ ST TTommmmmmo-ee- \
"L9-L13" a "OK" umisténé u svorek fidici jednotky (“Obrazek 26”). (T : Lo L12 !
Kazda z téchto LED mize vydavat specifické signdly, jak pfi bézném pro- \ 4 I !
vozu, tak v pfipadé poruchy. V “Tabulka 11” a “Tabulka 12" jsou popsany 6 7]|8 9 10 11 12 13)| ¥— ! 0K L9 |Ln L3
pii&iny a mozna fedeni pro kazdy typ zavady. ﬂ HE ! ‘ ‘ ‘ ‘ l
| |
23 5% Y5 X 4 :D[ﬂDlﬂ[ﬂlﬂ[ﬂ[ﬂD:
REEHAY 2 | 58 513/35 |
8 . —— —L1 . L8 : ' 'E. g‘ °h = :
< N e e e e J
g s
9 M |
= || 3
(B
- _ J
Tabulka 11

SIGNALIZACE LED U SVOREK RIDICi JEDNOTKY

VSechny LED

Zadna LED nesviti

Chybi napajeni fidici jednotky

Zkontrolujte; zda je jednotka napajena: zmérte na svorkach 6-7 napéti priblizne 30
VDC (nebo 24 VDC pfi napajeni z baterie).

Zkontrolujte obé pojistky. Pokud nesviti ani LED OK, pravdépodobné doslo k vazne
poruse a je nutné vymenit fidicf jednotku.

Led OK

. Zkontrolujte napajeni; overte, zda pojistky nejsou preruseng; v piipade potreby zjistete
Zhasnurta AR pricinu poruchy a vyménte je za nové se stejnou hodnotou
Rozsvicend Vézna porucha Doslo k vazné poruse; zkuste jednotku na nékolik sekund vypnout; pokud stav

pretrvava, je nutné vymenit elektronickou desku

1 bliknuti za sekundu
zelenou barvou

Vse v poradku

Normalini provoz fidici jednotky

1 zelené bliknuti kazdych 5
sekund

Vse v poradku

Jednotka v rezimu stand-by

2 rychla bliknuti

Doslo ke zméné stavu na
vstupech

Normalni pfi zméné jednoho ze vstupt: OTEVRIT, STOP, zasah fotobunék nebo pousiti
radiového vysilace

Série bliknuti oddélenych
pauzou 1 sekunda

Ruzné

Stejna signalizace jako na vystrazném svétle (viz “Tabulka 10”)

1 bliknuti za'sekundu
oranzovou barvou

Vse v poiradku

Normalnf provoz. Jednotka ¢eka na Upiné dobiti pripojené zalozni baterie

LED ALT

Zhasnuta Zasah vstupu ALT Zkontrolujte zarizeni pfipojena ke vstupu ALT

Rozsvicena Vsechno je v poradku Vstup ALT aktivni

LED FOTO

Zhasnuta Zasah vstupu FOTO Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu FOTO

Rozsvicena Vsechno je v poradku Vstup FOTO aktivni

LED FOTO1

Zhasnuta Zasah vstupu FOTO1 Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu FOTO1

Rozsvicena Vsechno je v poradku Vstup FOTO1 aktivni

LED SbS

Zhasnuta Vsechno je v poradku Vstup SbS neaktivni

Rozsvicena Zasah vstupu SbS Normalni, pokud je skutecné aktivni zafizeni pfipojené ke vstupu SbS
LED AUX

Zhasnuta Vsechno je v poradku Vstup AUX neaktivni

Rozsvicena Zasah vstupu AUX Normalni, pokud je skuteéné aktivni zafizeni pfipojené ke vstupu AUX

CESKY - 19



SIGNALIZACE LED NA TLAGITKACH RiDICi JEDNOTKY

Tabulka 12

Stav Vyznam

LED L1

Zhasnuta Béhem normaliniho provozu signalizuje ,Automatické zavreni* neaktivni

Rozsvicena Béhem normaliniho provozu signalizuje ,Automatické zavieni* aktivni

Blika Probihé& programovani funkci

LED L2

Zhasnuta Béhem normalniho provozu signalizuje ,Zaviit po FOTO" neaktivni

Rozsvicena Béhem normainiho provozu signalizuje ,Zaviit po FOTO" aktivni

Blika Probiha programovani funkci

LED L3

Zhasnuta Béhem normalniho provozu signalizuje ,Vzdy zaviit* neaktivni

Rozsvicena Béhem normalniho provozu signalizuje ,Vzdy zaviit* aktivni

Blika Probiha programovéni fynklci. Pokud blika soucasné s LED L4, je nutné provést fazi uceni poloh (viz odstavec “Automatické vyhledani
koncovych poloh a uceni vstupu "ALT"")

LED L4

Zhasnuta Béhem normalniho provozu signalizuje aktivni ,Stand-By*

Rozsvicena Béhem normaliniho provozu signalizuje aktivni ,Fototest”

Blika Probiha programovéni fvunk’ci. Pokud blika soucasné s LED L3, je nutné provést fazi ueni poloh (viz odstavec “Automatické vyhledani
koncovych poloh a uceni vstupu "ALT"")

Led L5

Zhasnuta Béhem normalniho provozu signalizuje vystup OGI jako OGI (kontrolka otevfené brany)

Rozsvicena Béhem normaliniho provozu signalizuje vystup OGlI jako ELS (elektrozamek)

Blika Probihé programovani funkcf

LED L6

Zhasnuta Béhem normalniho provozu signalizuje ,Predblikani“ neaktivni

Rozsvicena Béhem normalniho provozu signalizuje ,Predblikani aktivni

Blika Probiha programovani funkci

Led L7

Zhasnuta Beéhem normalniho provozu signalizuje ,Bytovy rezim“ neaktivni

Rozsvicena Behem normalniho provozu signalizuje ,Bytovy rezim* aktivni

Blika Probiha programovani funkci

Led L8

Zhasnuta Béhem normalniho provozu signalizuje ,Lehké brany” aktivnf

Rozsvicena Béhem normalniho provozu signalizuje , TéZké brany* aktivni

Blika Probiha programovani funkci

7.3 UPOZORNENi NA NUTNOST UDRZBY

Ridicf jednotka umozfiuje upozornit uzivatele, kdy provést kontrolu Udrzby
automatizace. Signalizace se aktivuje po dosazeni poctu manévrd nasta-
veného v parametru yUpozornéni na Udrzou* (viz“Tabulka 8”).
Signalizace pozadavku na udrzbu probiha prostrednictvim vystrazného
svetla FLASH.

Podle poctu-provedenych manévrl vzhledem k nastavenému limitu_ vy-
strazné svetlo FLASH a kontrolka udrzby signalizuji podle tabulky v “Ta-
bulka 13"

Tabulka 13

SIGNALIZACE UPOZORNENi NA UDRZBU

Signalizace na
kontrolce udrzby

Sviti 2 s na zadétku

Poéet manévra

Méné nez 80%

Signalizace na FLASH

Normalni (0,5 s zapnuto, 0,5

limitu s vypnuto) otevirani
Mezi 81 a100 % |Na zac¢atku manévru sviti 2 | Blika po celou dobu
limitu s, poté pokracuje normalné | manévru
Na zaéatku a konci manévru
Pies 100 % limitu | sviti 2 s, poté pokracuje Blika stéle

normalné

7.4 SEZNAM HISTORIE PORUCH

Ridici jednotka umozriuje zobrazit pripadné zavady, ke kterym doslo bé-
hem poslednich 8 manévr(l (napf. preruseni manévru kvili zésahu foto-
buriky nebo citlivé hrany).
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Pro zobrazeni seznamu zavad:

1.
2.
3.

o s

drzte stisknuté tlacitko [Stop/Set] asi 3 s

uvolnéte tladitko [Stop/Set], kdyz LED "L1" za¢ne blikat

stisknéte a uvolnéte tladitka [Open A]nebo [Close W] pro posun
blikani LED na "L8" (parametr ,Seznam zavad*)

drzte stisknuté tlacitko [Stop/Set] (drzte ho béhem krokd 5 a 6)
pockejte asi 3 s, poté se rozsviti LED "L1", odpovidajici vysledku
posledniho manévru

stisknéte a uvolnéte tlacitka [Open A nebo [Close V] pro vybér
pozadovaného manévru: pfislusna LED bude blikat tolikrat, kolikrat
by normélné blikalo vystrazné svétlo po zévadé (viz “Tabulka 10”)
uvolnéte tladitko [Stop/Set].



8  PODROBNEJSI INFORMACE (Pfislusenstvi)

8.1 PRIPOJENiI RADIOVEHO PRIJIMACE TYPU SM
Ridici jednotka ma slot pro zasunuti radiovych prijimad&d typu SM (volitelné
prislusenstvi) z fady SMXI, OXI atd., které umoznuji oviadani jednotky na
dalku pomoci vysilacd pripojenych ke vstuplm jednotky.

& Pred instalaci pfijimace odpojte napajeni fidici jednotky.
Pro instalaci pfijimacCe (“Obrazek 28”):

1. sejmeéte kryt skiiné fidicl jednotky
2. umistéte pfijimac (A) do pfislusného slotu (B) na desce fidici jed-
notky

3. nasadte zpét kryt skiiné fidici jednotky.
V tomto okamziku bude mozné znovu napajet fidici jednotku.

' N\

11 N

\ A
%J
Q

20009
000009 090

T
> {
3@09@000@

2 R An0000Q20 il H|

- J

V “Tabulka 14" jsou uvedeny odpovidajici vztahy mezi ,Vystupem pfijima-
¢e" a ,Vstupem jednotky”.

Tabulka 14
h N
Vystup ¢. 1 Krokowvy rezim
Vystup €. 2 AUX (vychozi hodnota: Castedné otevieni 1)
Vystup €. 3 ,Pouze otevrit
Vystup ¢. 4 LPouze zaviit"

|| Pro podrobnosti viz specificky navod k pouziti prijimace.

8.2 PRIPOJENi ROZHRANI IBT4N

Ridici jednotka je vybavena konektorem typu ,IBT4N® pfo rozhtani IBT4N;
které umozriuje pfipojeni viech zafizeni s rozhranim BusT4, jako je progra-
movaci jednotka Oview a Wi-Fi rozhrani ITAWIFI.
Programovaci jednotka Oview umoznuje kompletni a rychléfizeni faze in-
stalace, Udrzby a diagnostiky celé automatizace.

& Pred pripojenim rozhrani odpojte napajeni fidici jednotky.

Pro instalaci rozhrani (“Obrazek 29”):
1. sejmeéte kryt skiing fidici jednotky

2. umistéte rozhrani (A) do pfislusného slotu (B) na desce fidici jed-

notky
3. umistéte kabelaz (C) do prislusného slotu (D) na rozhrani.
4 @ ™\
. J

V tomto okamziku bude mozné znovu napajet fidici jednotku.

|| Pro podrobnosti viz specifické navody k pouziti pfipoje-
nych zafizeni.

8.3 ZAPOJENI A INSTALACE NOUZOVEHO NAPAJENI

Tento produkt mize byt vybaven systémem nouzového napajeni, ktery
zajistuje provoz i pfi vypadku elektrické sit€. Nouzové napdjeni probiha
prostrednictvim baterii, které musi byt udrzovany v nabitém stavu. Funkce
nabijeni baterii je jednou z hlavnich funkci tohoto produktu; rezim Standby
se aktivuje pouze po dokonceni funkce nabijeni bateril.

Oveérte v navodu k pouZiti systému nouzového napajeni maximalni dobu
potiebnou k Uplnému nabiti baterii.

Tento produkt spliuje predpis standby, kdyZ je pfipojen k bateriovemu
balicku PSS124. Produkt je schopen rozpoznat Uroven nabiti PSS124 a
spravné jej nabije, ¢imz se vyhne pfechodu do rezimu nizké spoteby, po-
kud ma baterie Urover nabiti nizsi nez 80%.

& UPOZORNENI

Je mozné pouzit predchozi zalozni bateriovy balicek
PS124 pomoci specifického adaptérového kabelu (CAB-
LA11) a deaktivovat rezim standby pro spravnou funkci.
V tomto poslednim pfipadé se zvysi primérna spotieba.

AN

Elektrické zapojeni baterie k fidici jednotce musi byt pro-
vedeno az po ukonéeni viech fazi instalace a programo-
vani, protoze akumulator predstavuje zdroj nouzového
elektrického napajeni.

Pro instalaci a pfipojeni zélozni baterie:

1. sejmeéte kryt skiing fidici jednotky
2. odSroubuite Sroub (A) a otoCte panel (B)
-

m—m—————
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3. umistéte baterii (C)

4, zasunte konektor (D) otvorem (E) a pripojte jej ke konektoru (F)
5. zaviete panel (B)
-

(31

N J
6. odstrarite predlisovany otvor (G) a zasurite konektor (H) do konek-
toru umisténého pod timto otvorem

4 N

AL
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G J

7. nasadte zpét kryt skiing fidicf jednotky.
V tomto'okamziku bude mozné znovu napajet fidici jednotku.

8.4 PRIPOJENi SYSTEMU SOLEMYO

Ridici jednotka je pripravena pro napéjeni pomoci fotovoltaického sys-
tému ,Solemyo” (solarni panel a 24V baterie). Pro pfipojeni akumulatoru
Solemyo k jednotce pouZiite stejny konektor, ktery se bézné pouZziva pro
zdlozZni baterii (A).
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Pokud je automatizace napajena systémem ,Solemyo“,
NESMI byt sou¢asné napajena ze sité.
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Systém ,,Solemyo* Ize pouzit pouze tehdy, pokud je v jed-
notce aktivni (ON) funkce ,,Stand by tutto“ a pokud jsou
pfipojeni provedena podle schématu (A) v “Obrazek 7.

O  UDRZBA VYROBKU

Ridicf jednotka jako elektronické soudast nevyzaduje zadnou zviastni Gdrz-
bu. Presto pravidelné, alespor kazdych 6 mésicl, ovéfte spravnou funkci
celého systému podle kapitoly “ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENI
DO PROVOZU".

10 LIKVIDACE VYROBKU

|| Tento vyrobek je nedilnou soucasti automatizace , a proto
musi byt zlikvidovan spolu s ni.

Jako v piipadé Ukond instalace musi byt , i po skonceni Zivotnosti tohoto
vyrobku ukony zavéreéné demontaze provedeny kvalifikovanym persona-
lem.

Tento vyrobek je tvoren rliznymi druhy materiél(: nékteré mohou byt re-
cyklovany, jiné musi byt zlikvidovany. Je tfeba se informovat o systémech
recyklace nebo likvidace, uréenych nafizenimi, ktera plati na vasem uzemi
pro tuto kategorii vyrobku.

& UPOZORNENI

Nékteré c¢asti vyrobku mohou obsahovat znecistujici
nebo nebezpecné latky, které by v pripadé uniku do zi-
votniho prostiedi mohly zpUsobit Skodlivé nasledky na
samotném zivotnim prostredi tak i na lidském zdravi.

Jak informuje vedle zobrazeny sym-
bol, je zakazano odhazovat tento vy-
robek do bézného domovniho odpadu.
Proto pfi jeho likvidaci provedte ,se-
parovany sbér“ podle metod uréenych
nafizenimi platnymi na vaSem tizemi,
nebo doruéte vyrobek zpét prodejci
pfi nakupu nového obdobného vyrob-
ku. Pokud je do produktu nainstalovan
doplnék pro nouzové napajeni, tento
dopinék obsahuje baterie, které musi
byt demontovany a zlikvidovany pod-
le specifickych postupi pro dany typ
baterie.

B

UPOZORNENI

Nafizeni platna na mistni trovni mohou v pfipadé svévol-
né likvidace tohoto vyrobku ukladat vysoké sankce.

>



11 TECHNICKE PARAMETRY

|| VSechny uvedené technické parametry se vztahuji na teplotu prostiedi 20 °C (+5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo
kdykoli provadét zmény vyrobku na zakladé vlastniho uvazeni, av§ak pfi zachovani stejnych funkci a cilového uréeni.

Tabulka 15

TECHNICKE PARAMETRY

Popis

Technicky parametr

Sitové napajeni

E%fdici jednotka MC424L: 230 V~ 10 % 50-60 Hz; pojistka: 1Atyp T
Ridici jednotka MC424L/V1: 120 V~ +10 % 50-60 Hz; pojistka: 2A typ T
Ridici jednotka MC4241/AU01: 250 V~ +10 % 50-60 Hz; pojistka: 1Atyp T

Maximalni prikon

170 W

Nouzové napajeni

pfipraveno pro zalozni baterie PSS124 a solarni sadu Solemyo

Maximalni proud motort

3 A (pfi Urovni zasahu proudové ochrany ,stupen 6)

Pohotovostni rezim

Automaticky z vyroby po 5 minutach od ukon&eni hlavnich funkci

Standby tutto (W)* <0,25

Vystup napajeni pro sluzby 24 /= maximalni proud 200 mA (napéti se mlize pohybovat mezi 16 a 33 V=)
Vystup pro fototest 24 /= maximalni proud 100 mA (napéti se mlize pohybovat mezi 16 a 33 V=)
Vystup majéku pro vystrazna svétla 24 V=, maximalni vykon 25 W (napéti 16-33 V=);

pro vystrazna svétla Nice ELDC a EL24

Vystup elektrozamku

pro lampy 24 V== maximalni vykon 5 W (napéti 16-33 V=) nebo elektrozamky 12 V~ 15 VA

Vstup ALT pro kontakty NC nebo konstantni odpor 8,2 kQ +25 %
Pracovni ¢as automaticky detekovan

Doba pauzy programovatelny

Cas odlehéeni programovatelny

Zpozdéni kridla pri otevirani programovatelny

Zpozdéni kridla pfi zavirani automaticky detekovan

Vystup 1. motoru

pro motory WINGO (WG2024; WG3524, WG4024, WG5024), TOO (TOO3024, TOO4524), SFAB (XME2024)

Vystup 2. motoru

pro motory WINGO (WG2024, WG3524, WG4024, WG5024), TOO (TOO3024, TOO4524), SFAB (XME2024)

Maximalni délky kabell

napajeni: 30 m

napajeni solarni sady Solemyo: 3 m

motory: 10 m

ostatni vstupy/vystupy: 30 m

vystrazné svetlo: 10 m

OGl: 30 m

elektrozamek: 10 m

anténa: 20 m (doporu¢eno méné nez 3 m)

Rédiovy pfijima&*

Zasuvka typu ,SM* pro prijimace SMXI, SMXIS, OXI (Rezim | a Rezim I)

Provozni teplota

od -20 do 55 °C

Stupen ochrany

IP 54 pfi neporuseném krytu

Rozméry (mm)

310 x 232 x V/ 122

Hmotnost (kg)

4,1

h Pri vypoctu spotfeby v rezimu Standby nebyla zohlednéna spotifeba prislusenstvi. Zkontrolujte v pifislusnych navodech spotfebu téchto zarize-
ni, jako jsou externi piijimace nebo zafizeni pripojend k napéjecim vystuplim, pokud jsou’ pritomna.
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Prohlaseni o shodé EU
a prohlaseni o zabudovani ,,neuplného strojniho zarizeni“
Nice S.p.A. vyrobce tohoto zafizeni prohlaSuije, ze je v souladu se smérnici 2014/53/EU (RED) a smérnici 2006/42/ES (Stroje) podle pfilohy Il, ast 1,

oddil B. Navod k pouziti a tplné znéni prohlaseni o shodé EU je k dispozici na nasleduijici internetové adrese: www.niceforyou.com; v sekci “podpora”
a "ke stazeni”.

4 N
Nice | mc4:
Made in Italy P/N: MC424LR30
Nice Spa Via Callalta, 1 3104 ly

230V

20/02/2025

ES219001
1P54

- J
Poznamka: Predstavované stitky jsou kopif aktualizovaného Stitku produktu k datu vydani tohoto manualu.
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NAVOD K POUZITi A VAROVANI

Pfed prvnim pouzitim automatizace si nechte technikem provadgjicim in-
stalaci vysvétlit plvod zbytkovych rizik a vénujte par minut precteni to-
hoto névodu a varovanim, které vam dorucil technik provadgjici instalaci.
Uschovejte ndvod kvali jakékoli budouci pochybnosti a odevzdeite jej pii-
padnému novému majiteli automatizace.

& UPOZORNENI!

VasSe automatizace je strojnim zafizenim, které presné
provadi vase piikazy. Nezodpovédné a nevhodné pouziti
jej mize uéinit nebezpeénym:

Neovladejte pohyb automatizace kdyz se v jejim dosahu nacha-

zeji osoby, zvifata nebo véci

- Jejednoznacné zakazano dotykat se Casti automatizace béhem
jejiho pohybu

- Fotobunky nejsou bezpeénostnim zafizenim, ale pouze pomoc-
nym zafizenim pro bezpecnost. Jsou vyrobeny technologii s vel-
mi vysokou spolehlivosti, ale v extrémnich situacich se mohou
vyznacovat nespravnou ¢innosti nebo dokonce se porouchat,
pri¢emz zavada by nemusela byt hned zfejma

- Pravidelng kontrolujte spravnou ¢innost fotobunék.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANO prochazet prostorem au-
tomatizace kdyz se zavira! Pfechod je dovolen pouze v
pripadé, kdyz je automatizace Uplné oteviena a zastave-
na.

DETI

Zarizeni automatizace zarucuje vysoky stupen bezpec-
nosti. Se svymi detekénimi systémy kontroluje a zarucuje
svij pohyb za pFitomnosti osob a véci. V kazdém pripadé
je rozumné zakazat détem hrat si v blizkosti automatiza-
ce. Dale nenechavejte v jejich dosahu dalkova ovladani,
aby se zabranilo nezadoucim aktivacim. Automatizace
neni hra!

Vyrobek neni uréen pro pouziti osobami (v€etné déti) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schop-
nostmi nebo s nedostate¢nymi zkuSenostmi a znalostmi,
s vyjimkou pripadu, kdy mohou béhem tohoto pouziti vy-
uzit dozoru osoby odpovédné za jejich bezpecnost, nebo
jejich pokynu tykajicich se pouziti vyrobku.

Poruchy: Pokud zaznamenéte poruchové chovani automatizace, vypnéte
elektrické napajeni zafizeni'a provedte manualni odjisténi motoru (viz na-
vod na konci kapitoly) pro umoznéni manualniho oviadani automatizace.
Neprovadejte Zadné opravy a pozadejte 0 zakrok technika provadsgjiciho
instalace, kterému ddvérujete.

|| Neprovadéjte zmény zafizeni a parametrti programovani
a regulace fridici jednotky ovladani: tato odpovédnost je
vyhrazena vasemu technikovi povéfenému instalaci.

Poskozeni nebo chybéjici napajeni: v dobé ¢ekani na zékrok vaseho
technika povéfeného instalaci nebo v dobé Gekani na obnoveni dodavky
elektrického proudu, kdy zafizeni neni vybaveno nouzovym napajenim, au-
tomatizace mlze byt pouzivana provedenim manuélniho odjisténi motoru
(viz pokyny na konci kapitoly) a manuélnim pohybem automatizace.

Nepouzitelné bezpecnostni zarizeni: Tato funkce umozfiuje zajistit

¢innost automatizace také v pfipadé, kdy nékteré bezpecnostni zarizeni

nefunguje spravné nebo kdyz je zcela nefunkéni. Automatizaci Ize oviadat

v rezimu ,kontrola pritomnosti obsluhy” a postupovat pfitom nasledov-

ne:

1. Prostfednictvim vysilace nebo volice s klicem odeSlete prikaz pro
uvedeni automatizace do pohybu. Kdyz vSe funguje spravng, au-
tomatizace se bude fadné pohybovat; v opacném pfipadé majak
nékolikrat zablika a manévr nebude zahajen (pocet bliknuti souvisi s
dlivodem, kvali kterému manévr nemdize byt zahajen)

2. V tomto pfipadé do 3 sekund znovu aktivujte pfikaz a udrzujte jej
aktivovany

3. Priblizné po 2 sekundach automatizace provede poZadovany ma-
névr v rezimu ,kontrola pfitomnosti obsluhy*, {j. budou se pohy-
bovat pouze po dobu, kdy bude udrzovan aktivovany pfikaz.

ZavéreCna kontrola pred uvedenim do provozu, pravidelna udrzba a pfi-

padné opravy musi byt zdokumentovany-tim, kdo provede praci a do-

kumenty musi byt-uchovavany viastnikem zafizeni. Pravidelné provadéjte

cisténi skel fotobunék (s pouZitim jemného a mirné navihéeného hadfriku) a

odstranéni pripadného list nebo kamen, které by mohly branit v ¢innosti
automatizace.

Kdyz jsou bezpecnostni zafizeni nefunkéni, doporucu-
je se nechat co nejdiive provést opravu kvalifikovanym
technikem.

Pred provadénim jakéhokoli zakroku udrzby manualné
odjistéte motor, aby se zabranilo tomu, ze nékdo bez
upozornéni uvede automatizaci do pohybu (viz pokyny na
konci kapitoly).

Udrzba: Pro zachovani konstantni Urovné bezpednostia pro zajisténi ma-
ximalni Zivotnosti celé automatizace je potrebna planovana udrzba (nejmé-
né kazdych 6 mésicl).

|| Jakykoli zasah kontroly, udrzby nebo opravy musi byt
proveden vyhradné kvalifikovanym personalem.

Likvidace: Po skonceni Zivotnosti automatizace se ujistéte, ze jeji likvida-
ce bude provedena kvalifikovanym persondlem a ze jednotlivé materialy
budou recyklovany nebo zlikvidovéany v souladu s platnymi mistnimi pred-
pisy.

Vyména dalkového ovladani: Pokud se vam zda, Ze vase radiové ovla-
dani po jisté dobé funguje hire, nebo kdyz nefunguje viibec, mohlo by se
jednat jednodusSe o vybiti baterie (v zavislosti na pouzivani by mohlo k vybiti
baterie dojit uplynutim nékolika mésicti nebo vice nez jednoho roku). Vybiti
baterie si mUzete povsimnout, kdyz se kontrolka-potvrzeni pfenosu neroz-
sviti, sviti slabym svétlem nebo se rozsviti pouze na kratkou dobu. Drive
nez se obratite na-pracovnika provadgjicino‘instalace, zkuste vymeénit ba-
terii za baterii z jiného funk&niho vysilace: kdyz je pficinou poruchy baterie,
stadi ji vymeénit za jinou, stejného typu.
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