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OBECNA BEZPECNOSTNi UPOZORNENI
A OPATRENI

OBECNA UPOZORNENI

UPOZORNEN:I! Diilezité bezpeénostni pokyny. Dodrzujte
vSechny pokyny, protoZe nespravna instalace muze
zpUsobit zavazna poskozeni.

UPOZORNEN:I! Diilezité bezpeénostni pokyny. Pro
zajisténi osobni bezpeénosti je dilezité dodrzovat tyto
pokyny. Tyto pokyny peclivé uschovejte.

UPOZORNENI! Dodrzujte prosim nasledujici upozornéni:

- Pred zahdjenim instalace zkontrolujte , Technické parametry
produktu®, zejména zda je tento produkt vhodny pro
automatizaci vasi posuvné brany. Pokud vhodny neni, v
instalaci nepokracuite.

- Produkt nelze pouzivat, dokud neni uveden do provozu podle
pokynd v kapitole , Testovani a uvedeni do provozu®.

Podle nejnovéjsich evropskych pravnich pfedpist musi
byt automatizované zafrizeni konstruovano v souladu s
pravidly stanovenymi v aktualni smérnici o strojnich
zarizenich, ktera umoznuiji prohlaseni o predpokladané
shodé automatizace. V dlsledku toho musi vSechny
operace souvisejici s pripojenim produktu k elektrické
siti, jeho uvedenim do provozu a udrzbou provadét
vyhradné kvalifikovany a odborny technik.

- Pred zahdjenim instalace produktu zkontrolujte, zda jsou
vSechny materidly v dobrém stavu a vhodné pro zamyslené
POUZitf.

- Produkt neni ur€en k pouziti osobami (véetné déti) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi
schopnostmi, ani osobami, které nemaji dostatecné
zkusenosti nebo znalosti o produktu.

- Déti si nesmi s pristrojem hrat.

- Nedovolte détem, aby si hraly s ovladacimi prvky produktu.
Dalkové ovladace uchovavejte mimo dosah deti.

Aby se zabranilo nebezpeci nechténého resetovani
tepelné pojistky, nesmi byt tento spotiebi¢ napajen
prostrednictvim externiho spinaciho zafizeni, jako je
¢asovac, ani pripojen k napajeni, které je pravidelné
zapinano nebo vypinano obvodem.

- Napajeci sit' systému musi byt vybavena vhodnym
odpojovacim zafizenim (napf. jisticem, neni soucasti dodavky),
které musi umoznit bezpe€né odpojeni systému od-napajen,
a to v rozsahu dle poZadavkl prepétové kategorie |ll.

- P¥i instalaci zachazejte s vyrobkem opatrné, aby nedoslo
k jeho poskozeni, promacknuti nebo padu, ani k jeho
kontaktu s jakymikoli tekutinami. Uchovavejte vyrobek mimo
dosah zdrojl tepla a otevieného ohné. Nedodrzeni vyse
uvedenych pokynd mize vést k poskozeni vyrobku a zvysit
riziko nebezpedi nebo poruchy. V takovém pripadé okamzité
preruste instalaci a kontaktujte zakaznicky servis.

1.2

- Vyrobce odmita veSkerou odpovédnost za Skody na majetku,
predmétech nebo osobéch vzniklé v ddsledku nedodrzeni
montaznich pokynd. V takovych pfipadech se zaruka na vady
materialu nevztahuje.

- Vazena hladina akustického tlaku emise A je nizsi nez
70 dB(A).

- Cisténi a udrzba, které jsou urceny pro uzivatele, nesmi byt
provadény détmi bez dozoru.

- Pred zésahy do systému (UdrZba, ¢isténi) vzdy odpojte
vyrobek od napéjeni ze sit¢ a od vSech bateril.

- Systém pravidelné kontrolujte, zejména kabely, pruziny a
podpéry, abyste zjistili pfipadné nevyvazenosti a znamky
opotfebeni nebo poskozeni. Produkt nepouZivejte, pokud je
tfeba jej opravit nebo sefidit, protoze vadna instalace nebo
nespravné vyvazeni automatizace mize vést ke zranéni.

- Obalové materidly produktu musi byt likvidovany v souladu
s mistnimi predpisy.

- P¥i ovladani brany pomoci ovlddacich prvkd udrzujte osoby
v bezpené vzdalenosti od brany.

- P¥i oviadani brany sledujte automaticky mechanismus
a udrzujte vSechny osoby v bezpetné vzdalenosti, dokud
neni pohyb dokonéen.

- Nepouzivejte vyrobek, pokud nékdo pracuje v jeho blizkosti;
pred zahajenim takovych praci odpojte jeho napajeni.

- Pokud je napéjeci kabel poskozen, musi byt vyménén
vyrobcem nebo-autorizovanym- servisem- i podobné
kvalifikovanou osobou, aby se predeslo jakémukoli riziku.

- Upozornéni! Produkt prepravujte pomoci pfislusného ruéniho
voziku a rukojeti na obalu, aby byla zajiSténa bezpecnost pfi
manipulaci.

UPOZORNENi BEHEM INSTALACE

- Pred instalaci pohonu zkontrolujte, zda je brana v dobrém
provoznim stavu, spravné vyvazena a zda se-spravne otevira
a zavira.

- Pred instalaci pohonu odstrante vSechny nepotfebna lana
nebo retézy a deaktivujte veskera zafizeni, ktera nejsou
potfebna pro motorizovany provoz, jako jsou napriklad
aretaCni mechanismy.

- Pokud je brana, ktera ma byt automatizovana, vybavena
brankou pro pési, musi byt systém vybaven fidicim
systémem, ktery znemoznuje provoz pohonu, kdyz je branka
pro péesi otevrena.

- Namontujte oviadaci zafizeni pro ruéni odemykani ve vysce
mensi nez 1,8 m nad zemi. POZNAMKA - Pokud je ovladaci
zafizeni odnimatelné, musi byt po demontazi ulozeno
v blizkosti dveri.

- Ujistéte se, Ze ovladaci prvky jsou umistény daleko od
pohyblivych ¢asti, ale presto pfimo na dohled. Mima
klicového spinaCe, musi byt-oviadacl prvky instalovany
nejméné.- 1,5 m nad zemi a nesmi byt pfistupné.
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Pokud je pohyb otevirani fizen systémem detekce pozaru,
Ujistéte se, Ze vSechny otvory vétsi nez 200 mm jsou
uzavieny pomoci oviadacich prvkd.

Pfedejdéte a zabrarite jakékoli formé skfipnuti mezi
pohyblivymi a pevnymi ¢astmi béhem pohybu brany.

Trvale pripevnéte Stitek tykajici se rucniho oviadani v blizkosti
ovladaciho prvku.

Po instalaci pohonu se uijistéte, Ze mechanismus, ochranny
systém a vSechny ruéni ovladaci prvky fungujf spravné.
Vertikélni brany vyZaduji funkci nebo zafizeni proti padu.

U pohonl, u kterych je po jejich instalaci mozny piistup

k nechranénym pohyblivym &astem, musi byt tyto ¢asti
instalovany nejméné 2,5 m nad podlahou nebo jinym
povrchem, ze kterého je k nim mozny pfistup.

Dbejte na to, aby nedoslo k jakémukoli zamotani v dlsledku
pohybu pohanéné ¢asti pfi otevirani.

Po instalaci se ujistéte, Ze je mechanismus spravné sefizen
a ze ochranny systém a ruéni uvolhovaci zafizeni (pokud je
k dispozici) fungujf spravné.

Bateriemi napajena zafrizeni
- P¥i vyjimani baterii musi byt zafizeni odpojeno od napajeni.
Pred likvidaci spotfebiCe je nutné vyjmout baterie.
Baterie musi byt bezpecné zlikvidovany.
Pokud baterie nejsou dobijeci, nenahrazuite je dobijecimi

KOVOPOLOTOVARY.cz




2 POPIS PRODUKTU

ROBUS je rada nevratnych elektromechanickych prevodovych motor( uréenych pro automatizaci posuvnych bran.
Jsou vybaveny elektronickou fidici jednotkou a zasuvnym konektorem typu ,SM* pro pfijimace OXI nebo OXIBD (viz odstavec ,,PFipojeni radiového
prijimace typu SM (volitelné prislusenstvi)“).

Elektrické pripojeni k externim zafizenim je ziednoduSeno diky pouziti technologie ,BlueBus®, ktera umoziiuje pripojent vice zafizeni pouze pomoci

2 vodicU.

ROBUS pracuje na elektfinu. V pfipadé vypadku proudu je mozné zafizeni odemknout pomoci pfislusného klice a branu ruéné posunout, nebo pouzit
volitelné pfislusenstvi v podobé zalozni baterie PSS124, ktera umoziuje provadét nékteré tkony i pfi vypadku napajeni.
Tento produkt spliiuje kritéria stanovena v nafrizeni ,Standby“. Produkt pfejde do pohotovostniho rezimu 5 minut (nastavitelné) po

uspésném dokonceni operace.

Veskera pouziti jind nez zde popsana a pouziti v jinych podminkach prostredi, nez jsou uvedeny v tomto navodu, jsou
povazovana za nespravna a zakazana!

Tabulka 1
SROVNANi ZAKLADNICH VLASTNOSTi POHONU ROBUS
ROBUS 400 ROBUS 600 ROBUS 600 HS ROBUS 800
Max. délka brany (m) 8 8 8 8
Max. hmotnost brany (kg) 400 600 600 800
230 (RBS400) 230 (RBS600) 230 (RBS600HS)
Napajeni (V) 120 (RBS400/\V1) 120 (RBS600/V1) 120 (RBSB00HS/V1) 230 (RBS800)
250 (RBS400/AU01) 250 (RBS600/AUO1T) | 250 (RBS600HS/AUO1)
Odbér proudu (A) 1,1 2,1 3,1 1,1
Vykon (W) 250 450 450 230
Rychlost (m/s) 0,34 0,34 0,44 0,30
Max. toCivy moment pri rozbéhu (Nm) 15,4 21,1 18 22,5
odpovidajici sile (N) 510 700 600 750
Jmenovity toc¢ivy moment (Nm) 4,5 10 9 12,0
odpovidaijici sile (N) 150 330 300 400
Pracovni cykly (cycly/hodina)
- délka brany do 4 m &8 40 40 35
- délka brany do 8 m 20 20 20 20
Stupen ochrany (IP) 44 44 44 44
Pracovni teplota (°C) -20...+55 -20...+65 -20...+55 -20...+55
Rozméry (mm) 340 x 220 x 303 h 340x 220 x 303 h 340x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h
Hmotnost (kg) 11,2 11,2 11,2 11,5
Ridici jednotka MCU1 MCU1 MCU4 MCU1
2.1 SEZNAM HLAVNICH SOUCASTI
»0brazek 1“ znézornuje hlavni souéasti, z nichZ se sklada ROBUS.
e o ™
B
(N S 2 V7 S\ 1 ‘.
' a Light————
| E cwe (W ([ { >y :
! Nice I
! r 7 Sl 1
' :LA %’. '
' iLS i '
| [ s[> |
- —— J [ § |
Cello0| |
| 5 =1
| TR ||
R
| e —— ||
' I
' I
' I
' I
\
- J

A Télo pohonu
B Ridici jednotka

CESKY -5



3.1 KONTROLA PRED INSTALACI

& Instalace musi byt provedena kvalifikovanym
persondlem v souladu s platnymi pravnimi predpisy,
normami a smérnicemi a podle pokynti uvedenych
v této prirucce.

Pred zahajenim instalace produktu je nutné:
- Zkontrolujte funk&nost napdjeni
- Zkontrolujte, zda jsou vSechny materidly v dobrém stavu a vhodné
pro zamyslené pouZiti.
- Ujistéte se, ze konstrukce posuvné brany je vhodna pro
automatizaci.
- Ujistéte se, ze vlastnosti posuvné brany odpovidaji provoznim limitdim
uvedenym v odstavci ,Limity pouZiti“ (strana 6).
- Ovérte, Ze béhem otevirani a zavirani posuvné brany nedochazi
k vétsimu tfeni v Zadném bodé po celé délce drahy.
- Ovérte, zda misto, kde je instalovan pohon, umoznuje jeho
odemceni a snadné a bezpe¢né manipulovani.
- Ovérte, Ze nehrozi nebezpedi vykolejeni kridla brany nebo jeho
uvolnéni -z veden.
Ujistéte se, Ze mechanické dorazy jsou dostate¢neé odolné a ze
nehrozi riziko jejich deformace, ani kdyz kfidlo narazi do
mechanického dorazu silng.
Zkontrolujte, zda je kfidlo brany dobie vyvazené: nesmi se samo
pohybovat, kdyz je ponechano v jakekoli poloze.
Ujistéte se, Zze misto, kde je pohon upevnén, neni vystaveno
zaplaveni. V pfipadé potieby namontujte pohon ve zvySené poloze
nad zem.
- Ovérte, zda jsou kotevni body jednotlivych zafizeni chranény proti
narazlm a zda jsou montézni plochy dostate¢né pevné.
Soucasti nesmi byt nikdy ponofeny do vody nebo jinych kapalin.
Uchovavejte vyrobek mimo dosah zdrojd tepla, otevieného ohné
a kyselin, soli nebo potencialné vybusnych prostreds; tyto latky
mohou vyrobek poskodit a zplisobit poruchy nebo nebezpecné
situace.
Pripojte fidici jednotku k rozvodu elektrické energie vybavenému
ochrannym uzemnénim.
- Pokud jsou v brané nebo v jejim dosahu vchodové dvere, uijistéte
se, ze nebrani normalnimu pohybu brany; v pfipadé potreby
nainstalujte vhodny blokovaci systém.
Elektrické vedeni musi byt chranéno vhodnym proudovym
chranicem.
Vlybavte napdjeci sit systému vhodnym odpojovacim zafizenim (napf.
jistiem), které musi-umoznit bezpe¢né odpojeni systému-od
napdjeni, a to v rozsahu dle pozadavkil prepétove kategorie lll.
V pfipadé potreby toto zafizeni zaruCuje rychié-a bezpecné odpojeni
od napajeni; proto musi byt umisténo v dohledu automatizace.
Pokud je umisténo na neviditelném mistg, musi byt vybaveno
systémem, ktery zablokuje jakékoli néahodné nebo neopravnéné
opétovné pripojeni k napajeni, aby se predeslo nebezpecnym
situacim. Odpojovaci zafizeni neni soucasti dodavky produktu.
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3.2 LIMITY POUZITI

Udaje tykajici se vlastnosti vyrobku jsou uvedeny v kapitole

» TECHNICKE PARAMETRY* (strana 54) a jsou jedinymi Udaji, které

umoznuii spravné posoudit, zda je vyrobek vhodny pro zamyslené

pouZziti.

Zkontrolujte provozni limity pohonu ROBUS a prislusenstvi, které ma byt

instalovano, a posudte, zda jejich viastnosti splfuji poZadavky prostredi

a nize uvedené omezeni:

— hmotnost a délka kfidla posuvné brany nesmi prekrocit limity uvedené
v, Tabulce 1*.

Udaje v ,, Tabulce 1% jsou orientadni a slouz pouze pro priblizny odhad.
Skute¢na vhodnost pohonu ROBUS pro automatizaci konkrétni posuvné
brany zavisi na tfeni a dal$ich jevd, véetné priezitostnych jevd, jako je
pritomnost ledu, ktery by mohl branit pohybu kfidla brany.

Pro stanoveni skute¢nych podminek je nutné zméfit silu potfebnou

k pohybu kfidla po celé jeho draze, aby se zajistilo, ze tato hodnota
neprekroi polovinu ,jmenovitého toCivého momentu” uvedeného

v kapitole ,, TECHNICKE PARAMETRY* (strana 54).

Doporucuje se 50% rezerva, protoze nepfiznivé povétrnostni podminky
mohou zvySit tfeni.

»Tabulka 2% (strana 7) obsahuje odhad ,Zivotnosti, tj. prdmérné
ekonomickeé Zivotnosti produktu. Hodnota Zivotnosti je silné ovlivnéna
naro¢nosti provozu, tj. souctem vSech faktor(, které prispivaji

k opotrebeni produkiu. Pro odhad je nutné sedist vSechny indexy
namahani z ,, Tabulky 2“. Celkovy soucet porovnejte s grafem
odhadované zivotnosti.

Napriklad ROBUS 400 na brané o hmotnosti 200 kg a délce 5 metrd,
bez dalSich faktor(l zplisobuijicich namahani, dosahuje indexu namahani
50 % (30 + 20). Z grafu Ize odvodit odhadovanou Zivotnost 80 000 cykId.

& Ridici jednotka je vybavena zafizenim omezujicim
chod, které zabranuje moznému piehrati; vychazi ze
zatizeni motoru a doby trvani cyklt a zasahuje pfi
prekro¢eni maximalniho limitu.



ODHADOVANA ZIVOTNOST VZHLEDEM K INDEXU NAMAHANI

Zivotnost v cyklech

400 + 500 - 40 40 30
500 + 600 - 60 60 40
600 + 800 - - - 60
|Dékabrany(w)

Do 4 10 15 15 15
4:6 20 25 25 25
6+8 35 40 40 40
Okolni teplota vyssi nez 40 °C

nebo nizsi nez 0 °C, nebo vihkost 10 10 10 10
vysSi nez 80 %

Pritomnost prachu a pisku 15 15 15 15
Pritomnost soli 20 20 20 20

Pohyb prerusen fotobunkou

en prikazem ,,Stop“

i nez ,L4 rychla“

rozbéh

KOVOPOLOTOVARY.Ccz

N4, ze podminky p

260.000
240.000
220.000
200.000
180.000
160.000
140.000
120.000
100.000
80.000
60.000
40.000
20.000

A
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& jsou znazornény a uve
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3.4 OBSAH BALENI
V8echny soucasti obsazené v sad

Mod. 400/ 600 / 800

Spojovaci material (Srouby, podlozky, atd.)

Kotvici Srouby
Sada prislusenstvi

Zakladova deska

Pohon

A
B
C
D
E

ra

IDENTIFIKACE PRODUKTU A CELKOVE

v

ROZMERY

Celkové rozméry produktu jsou uvedeny na ,,Obrazku 2.

3.3

ww €0¢€

220 mm

340 mm
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3.5 PRIPRAVA NA MONTAZ

Obrézek ukazuje priklad systému automatizace, sestaveného z komponent( Nice.

\lystrazny majak s anténou

Pozn.

2 Pokud je kabel ,,BlueBus® deldi nez 30 m, maximalné viak 50

4 o N
1

o J

A Pohon Pozn. 1 Pokud je napdjeci kabel delSi nez 30 m, je nutné pouzit kabel s

B Fotobunky vetsim prlrezem (3 x 2,5 mm?) a v blizkosti automatizace

C Sloupky pro fotoburky nainstalovat ochranné uzemneni.

D Kiicovy spinac

E

F

Vodici ozubeny hfeben

\lySe uvedené komponenty jsou umistény podle typického standardniho
schématu. Pomoci schématu, uvedeneho na ,,Obrazku 4 jako vzor,
urcete pribliznou polohu, ve které bude kazda soucast systému
nainstalovana.

Tabulka 3

TECHNICKA SPECIFIKACE ELEKTRICKYCH KABELU

ntifikacn

Kabel pro NAPAJENI POHONU

1 1 kabel 3 x 1.5 mm?

Maximalni délka 30 m [pozn. 1]

Kabel pro VYSTRAZNY MAJAK S ANTENOU
1 kabel 2 x 0.5 mm?

2 Maximalni délka 20 m

1 x Stinény kabel typu RG58

Maximalni délka 10 m; doporuc¢ena < 5 m
Kabel pro FOTOBUNKY

3 2x0.5mm?

Maximalni délka 30 m [pozn. 2]

Kabel pro KLICOVY SPINAC

4 2 kabely 2 x 0.5 mm? [pozn. 3]

Maximalni délka 50 m

Kabel pro pevné bezpeénostni hrany

5 1 kabel 2 x 0.5 mm?[pozn. 4]

Maximalni délka 30 m

Kabel pro pohyblivé bezpecnostni hrany
6 1 kabel 2 x 0.5 mm?[pozn. 4]

Maximalni délka 50 m [pozn. 5]

Pozn.

Pozn.

Pozn.

m, je tfeba pouzit kabel o prifezu 2 x 1 mm?
3 Tyto dva kabely Ize nahradit jednim o prdirezu 4 x 0,5 mm2,

4 Pokud je potfeba vice nez jedna hrana, doporuceny typ
pripojeni najdete v odstavci ,PFidavani nebo odebirani
zarizeni“ (strana 45) ,Vstup STOP".

5 Pohyblivé hrany musi byt spojeny s posuvnymi kfidly pomoct
specialnich zafizeni, ktera umoznuji spojeni i pfi pohybu kfidla.

Pied zahdjenim instalace pripravte potrebné elektrické
kabely podle ,,Obrazku 4 a podle pokynti v kapitole
»TECHNICKE PARAMETRY* (strana 54).

Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostiedi
umisténi instalace.

P¥i pokladani chraniéek pro vedeni elektrickych kabel
méjte na paméti, ze pfipadné nahromadéni vody v
instalaénich krabicich muze zptsobit vznik kondenzatu
uvnit? Fidici jednotky, coz muze vést k poskozeni
elektronickych obvodd.

CESKY -9



Pred zahajenim instalace ru¢né odblokujte pohon
pomoci dodaného klice (A) a sejméte kryt (B)
uvolnénim upeviiovacich $roubd.

Pred zahajenim instalace ovérte celkové rozméry
pohonu podle ,,Obrazku 2% a instalaénich rozméru
na ,,Obrazku 6*.

336 mm

0+50 mm

10 - CESKY

3.6 MONTAZ POHONU

& Nespravna instalace mize zpulisobit vazné zranéni
osobé, pracujici na systému nebo budoucim uZivatelGm.

Pred zahajenim montaze provedte kontrolu popsanou

v odstavci ,Kontrola pred instalaci“ (strana 6)
a v odstavci ,Limity pouziti“ (strana 6).

Pro montaz pohonu ROBUS:

1. vykopejte zaklady (A) a rozvedte chranicky (B) pro kabelaz
(,Obrazek 7%

4 - ™\

G J

2. Upevnete dva kotvici Srouby k zékladové desce pomoci jedné
matice nad a jedné pod deskou (,Obrazek 8.

~




3.

vybetonujte zaklad pro ukotveni zakladové desky (,,Obrazek 9")

v

&

& Nez beton vytvrdne, ujistéte se, ze zakladova deska je

dokonale rovna a rovnobézna s kridlem brany.

4, pockejte, az beton ztuhne, a poté odstrante matice
(,Obrazek 10%)

-

Umistéte pohon (D) a davejte pozor, abyste umistili pastorek (E)

5.
pod ozubeny vodici hieben (F) (,Obrazek 12%).

~

-

@

@ )
. | J
6. ujistéte se, Ze je pohon umistén rovnobézne s kfidlem brany
|| Je mozné pouzit jiz existujici kompatibilni zakladovou (,Obrézek 13
/ N
@ )1 © Y ¥
‘ ra {[ I ~—
ST
o2
AN >
7. zkontrolujte, zda je pastorek vyrovnany s ozubenym vodicim
hrfebenem (,Obrazek 14
/ N
—_—
\ (@ o

0 ]

il
A
10

L
LI
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8. nasadte dodané podlozky a matice a lehce je utahnéte
(,Obrazek 15%)

e N\
D o

° @

[© NN

- J

9. ruéné otevfete a zavfete branu a zkontrolujte, zda se pohybuje
plynule.- Déle zkontrolujte, zda je ozubeny vodici-hieben vzdy
vyrovnany s pastorkem (,,Obrazek 16").-Pokud je vzdalenost
mezi pastorkem a hfebenem vétsi nez 2 mm, pokracuijte
krokem 10; v opacném pfipadé pokracujte krokem 11.

v

10. \lyjméte motor z jeho krytu a vioZte Ctyri sefizovaci matice do
prislusnych otvorl ve spodni ¢asti zakladny (,Obrazek 17%). Po
premisténi motoru podle krok(l 5 az 8 nastavte vysku pohonu
pomoci sefizovacich Sroubd (H) a umistéte pastorek priblizng
18z 2 mm od ozubeného vodiciho hfebenu, aby vaha brany

nevyviiela tlak na pohon (,Obrazek 17%).

- J

12 - CESKY

11.  Pevné utahnéte matice, aby byl pohon pevné pfipevnén
k zakladové desce, a nalepte stitek (I) s pokyny pro odblokovani
(,Obrazek 18%).

4 N\

18]

. J

12.  rucné otevfete kfidlo brany a zastavte jgj 2-3 cm pied
koncovym dorazem (,Obrazek 19")

/ N

19

I_I \\\
Y‘ ‘-3 cm
\§

J
13.  Pripevnéte drzak koncového spinace (L) na hieben co nejblize
k senzoru (M) a upevnéte jej pomoci prislugnych Sroubd
(,Obrazek 20%).
& Pfi upeviiovani drzaku koncového spinace nevyvijejte
nadmérny tlak.
~
J

Drzak koncového spinace s magnetem nesmi byt
zarovnan pfimo se senzorem. V takovém pfipadé je
jeho spolehlivost nizka a hrozi, Zze se brana nezastavi
spravné.



zajistéte kabel v pfislusné kabelové svorce, aby nedoslo k jeho
poskozeni béhem nasledujicich krokd (,Obrazek 24%)

16.
-

000000000

K. (,Obrazek 25%)

Sny

te a vyjméte prislu

ajisté

umistéte kryt (N), upevnéte jej pomoci prilozenych Sroubd,
ruéné jej z

17.

te kiidlo brany tak, aby zlstalo 2-3 cm pred

ruéné zavre
mechanickym dorazem, a opakujte vySe popsané kroky
k upevnéni drzaku koncového spinace (,Obrazek 21%)

14.

pokud byly kotvici Srouby pouzity také k dotazeni, odfiznéte
¢ast (,Obrazek 23%)

jejich prebytecnou

15.

CESKY - 13
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3.7 RUCNIi ODBLOKOVANI A ZABLOKOVANi POHONU

e

P

v

tevirani a zavirani brany.

Pohon je vybaven mechanickym odblokovacim systémem, ktery
umozriuje ruéni o

& vypadku

d

ény pouze v pfipa

proudu, poruchy nebo béhem instalace.

Odblokovani zafizent:

Tyto ruéni operace by mély byt provad

Otevrete zajistovaci packu (A) pomoci pfislusného klice

(Obrazek 28*).

1.

t do poZadované

V tomto okamziku Ize branu ruéné posunou
polohy.

2,

hodinovych rucicek a vyjméte jej.

ST,
Eanaae)

by nastaven pro instalaci na

©
ga
3
N N
2 £
c

s S
IM(

S
&5
wi S
=»n
‘N S
w o
= 8
° e
oo

N

~

im

Lze jej nainstalovat na levou stranu posunut

N

izek 27).

azornéno (,Obraze

k je zn

prepinace ja

) | Pro uzamceni brény zavrete zajiStovaci packu, otocte klicem proti sméru

14 - CESKY



/4 ELEKTRICKE ZAPOJENI

41 PREDBEZNA KONTROLA

A VSechna elektricka pripojeni musi byt provadéna pfi
odpojeni systému od elektrické sité a pfi odpojeni
nouzového napdjeni (pokud je pFitomno).

& Elektricka pripojeni smi provadét pouze kvalifikované
osoby.

Pro provedeni elektrickych pfipojent:

1. Odklopte zajiStovaci packu (A) pomoci prislusného Klice.
2. Odstrante Srouby (B)

3. Sejméte kryt (C) (,Obrazek 30%)

-

50

SOOS
ST

SOSS
AN

4, Protahnéte napdjeci kabel pfislusnym otvorem (ponechte 20-
30 cm volného kabelu) a pripojte jej k prislusné svorkovnici (D).

5. Kabel upevnéte ke krytu pomoci dodané kabelové svorky.

6. \/Sechny propojovaci kabely zapojte do jednotlivych zafizeni
a nechte je o 20-30 cm delsi, nez je nutné. Typ kabell
najdete v ,, Tabulce 3“ a zapojeni v ,,Obrazku 33*.

7. Pomoci stahovaci pasky svazte vSechny kabely vstupuijici do
pohonu (,Obrazek 31%).

Pokud nastanou potize s elektrickym zapojenim, mizete pro fidici

jednotku vyjmout.

1. Jednou rukou pevné drzte fidici jednotku (A).

2. Odstrante vsechny kabely nebo svorky.

3. Opatrné stlacte plastovy tchyt (B) smérem dold a vyjméte fidici
jednotku.

4, Ridici jednotka je pripevnéna ke dvéma tchytlim (C)
(,Obrazek 32%).

CESKY - 15



4.3 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.3.1 SCHEMA ZAPOJENI

s

o

(33) )
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4.3.2 POPIS ZAPQJENI
Tabulka 4

ELEKTRICKA ZAPOJENi
Svorky w

Popis a I N 1 w W & Wl N o wis

FLASH
(vystup max. 10 W - 24 V)

Tento vystup je ve vychozim nastaveni naprogramovan tak, aby oviadal Vystrazny majak. Vystup Ize naprogramovat
prostrednictvim v8ech kompatibilnich rozhrani (viz kapitola ,,PROGRAMOVANI RIDICI JEDNOTKY"). Rezimy konfigurace
vystupu jsou uvedeny v ,, Tabulce 42*.

oaGl
(vystup max. 10 W - 24 V)

Tento vystup je ve vychozm nastaveni naprogramovan tak, aby ovladal indikator oteviené brany. Vystup Ize také
naprogramovat pomoci tla&itek oviddaci jednotky (viz kapitola ,,PROGRAMOVANI OVLADACI JEDNOTKY*). Rezimy
konfigurace vystupu jsou uvedeny v ,, Tabulce 43*.

Tento termindl Ize pouZit k pfipojeni kompatibilnich zafizent, ktera jsou vSechna pfipojena soubézné pouze dvéma vodici
prenasejicimi elektrickou energii i komunikacni signaly.

BLUEBUS Dalsi informace o systému BlueBUS naleznete v odstavci ,Adresovani zafizeni pripojenych k systému BlueBUS*.
Vstup pro zafizeni, ktera blokuji nebo v pfipadé potieby zastavi prave probihajici pohyb. Na tento vstup je nutné pfipojit

STOP (v souladu s odpovidajicim zapojenim) kontakty typu ,Normainé sepnuty” (NC) nebo ,Normalné rozepnuty” (NO), pfipadné
pevny odpor nebo opticka zafizeni (viz odstavec ,,Vstup STOP¥).

SbS Vstup pro zafizeni, ktera fidi pohyb v rezimu Krok-za-Krokem; je nutné pfipojit kontakty typu ,Normalné rozepnuty” (NO).

PHOTO Vstup pro bezpecnostni zafizeni: k tomuto vstupu je mozné pripojit kontakty typu ,Normaliné sepnuty” (NC).

ANTENNA Vstup pro pfipojeni antény pro radiovy prijimag; anténa je zabudovana ve vystrazném majaku; alternativné lze pouzit externi
anténu.

12V OSE Tento vystup poskytuje napajeni 12 V DC a maximaini proud 15 mA.

Varovani! Pouze pro pouziti s optickou bezpec¢nostni hranou (OSE) (max. 15 mA)
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4.3.3 POUZITi TLAGITEK RiDICi JEDNOTKY 4.4 ADRESOVANI ZARIZENi PRIPOJENYCH K

Ridici jednotka ma 4 tladitka, ktera se chovajf riizné v zavislosti na SYSTEMU BLUEBUS
aktualnim stavu fidici jednotky. Adresovanim pomoci specidlnich propojek umoziiuje systém
L L, ,BlueBUS" uzivateli, aby fidici jednotka rozpoznala fotobunky a

CHOVANI BEHEM PROGRAMOVANI priradila jim spravnou funkci detekce.

Adresovani musi byt provedeno na fotoburikach TX i RX (nastavenim
A [Open A] ) 5 propojek stejnym zplsobem), pricemz je tfeba se ujistit, Ze neexistujf
- posouva programovaci menu vpred . L 7adné rlizné péry fotobunék se stejnou adresou.
- zvysi hodnotu upravovaného parametru o jednu droveri PH automatizaci posuvné brany Ize fotoburiky instalovat napf. tak, jak

je znazornéno na obrazku nize.
B [Stop/Set] J

vstoupi do konfigurace vybraného parametru Na konci instalaéniho postupu nebo po odstranéni

potvrzuje zadanou hodnotu zvoleného parametru fotobunék &i jinych zafizeni je nutné dokongit proces
uceni (viz odstavec ,,Uceni pripojenych zafizeni*).

C [Close V]

posouva programovaci menu zpét
snizi hodnotu upravovaného parametru o jednu uroven

D [Radio =]
neni povoleno

BEZNE CHOVANI

A [Open Al
- otevira branu

B [Stop/Set]

- zastavi aktuaini pohyb

- pfi zastaveném pohonu, zhasne pridavné osvétleni

- pokud podrzite tlacitko 3 sekundy, vstoupite do nabidky programovani

C [Close V]
- zavira branu

D [Radio =)]
- umoznuje ukladani nebo mazanf dalkovych oviadacd

54
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Tabulka 5

ADRESACE FOTOBUNEK

Fotoburiky Pozice propojek

FOTO (PHOTO)
Vnéjsi fotoburiky, h = 50 cm, aktivni pfi zavirani
brany

FOTO Il (PHOTO II)
Vnéjsi fotoburiky, h = 100 cm, aktivni pfi
zavirani brany

FOTO 1 (PHOTO 1)

Vnitni fotobunky, h = 50 cm, aktivni pfi zavirani
brany (zastavi branu a obrati smér jejiho
pohybu)

FOTO 1 1l (PHOTO 1 1l)

Vnitrni fotoburiky, h = 100 cm, aktivni pfi
zavirani (zastavi branu a obrati smér jejiho
pohybu)

FOTO 2 (PHOTO 2)
Vnéjsi fotobunky, aktivni béhem otevirani brany

FOTO 2 1l (PHOTO 211)
Vnitrni fotobunky, aktivni béhem otevirani g I %

brany
==

FOTO 3 (PHOTO 3)
Jediny par fotobunék, pokryvajici celou Sirku
chodu brany. Zastavi branu a po odstranéni
prekazky ji otevre.

& Aby bylo mozné spoleéné nainstalovat PHOTO 3

a PHOTO II, musi poloha jednotlivych fotobunék tvofici
par (TX-RX), odpovidat upozornéni uvedenému
v navodu k pouziti fotobunék.

18 - CESKY

4.4.1 FOTOBUNKY FT210B

Fotoburiky FT210B kombinuji v jediném zafizeni systém omezeni sily
(typ C, v souladu s normou EN12453) a snima¢ pfitomnosti, ktery
detekuje prekazky v zorném poli mezi vysilacem TX a pfijimacem RX
(typ D, v souladu s normou EN12453). Ve fotobunkach FT210B jsou
signaly tykajici se stavu citlivé hrany vysilany prostrednictvim fotoburiky,
¢imz jsou oba systémy integrovany do jednoho zafizeni. Vysilaci prvek
umistény na pohyblivém kfidle je napajen baterii, coz eliminuje vizualné
nevzhledné privodni kabely; specidini obvody snizuji spotfebu baterie

a zajistuji zivotnost az 15 let (podrobnosti 0 odhadu Zivotnosti najdete
v navodu k produktu).

Jediné zafizeni FT210B v kombinaci s citlivou hranou (napfiklad TCBE5)
umoZziuje dosahnout Urovné bezpecnosti ,primarni hrany” pozadované
normou EN12453 pro v8echny ,typy pouzit a ,typy aktivace®.

Fotobunky FT210B v kombinaci s ,odporovymi* citlivymi hranami (8,2 kQ)
jsou odolné proti porucham (kategorie 3 podle normy EN 13849-1). Jsou
vybaveny specialnim protikoliznim obvodem, ktery zabranuje ruseni jinych
detektord, i kdyz nejsou synchronizovany, a umoziiuje pridani dalsich
fotobunék, napiiklad v pfipadé prijezdu téZkych vozidel, kde je druha
fotobunka obvykle umisténa 1 m nad zemi.

[Q] Dalsi informace o zplUsobech pfipojeni a adresovani
naleznete v navodu k pouziti FT210B.



45 REZIM ,SLAVE“

& Kompatibilita je zaru¢ena se dvéma produkty souasné generace nebo s jednim produktem soucasné generace a jednim
produktem predchozi generace (ne star$im nez leden 2019).

Pri spravném naprogramovani a pripojeni miize ROBUS fungovat v rezimu ,Slave®; tento typ funkce se pouziva, kdyZ je tfeba automatizovat

2 protilehla kidla brany se synchronizovanym pohybem obou kridel. V tomto reZzimu jeden ROBUS funguije jako Master a fidi pohyb obou pohond,
zatimco druhy ROBUS funguije jako Slave a provadi pfikazy pfedavané Masterem (vSechny pohony ROBUS jsou ve vychozim nastaveni Master).
Chcete-li nakonfigurovat ROBUS jako Slave, musi byt aktivovan ,rezim Slave® Urovné jedna (viz ,,Postup programovani trovné 1),

Spojeni mezi Master ROBUS a Slave ROBUS se provadi pres BlueBus.

& V tomto pfipadé je nutné pfi pfipojovani dvou pohontit ROBUS dodrzovat polaritu, jak je znazornéno na obrazku
(,Obrazek 36“) (ostatni zafizeni nadale polaritu nemaji).

Postupuite podle nasledujicich pokynt k instalaci 2 pohond ROBUS v rezimu Master a Slave:

- Mechanicky namontujte 2 motory

Neni dilezité, ktery motor bude fungovat jako Slave nebo Master; pii vybéru je tfeba zohlednit prakticnost pripojeni a skute¢nost, Ze pikaz ,krok za
krokem“ pohonu Slave umoziuje pouze Upiné otevieni jeho kfidla brany.

Predpoklada se Uplné vymazani pohond Slave (S) i Master (M) do tovarniho nastaven.

(S) Vyberte smér otevirani (pomoci prepinace smeéru);

(S) Na pohonu Slave spustte postup uceni zafizeni a uceni délky kfidla brany (viz odstavce ,,Uéeni pripojenych zarizeni® a ,,Uceni délky
kridla brany*). Pokud je obraceny smér otevirani, opakuijte bod 1.

(S) Na pohonu Slave naprogramuite funkci ,Rezim. Slave” (rezim Slave = zapnuty, viz ,,Postup programovani trovné 1%).

(S+M) Propojte oba pohony podle schématu na obrézku ,,Obrazek 36*.

(M) VWyberte smér otevirani (pomaci pfepinace smeru);

(M) Na pohonu Master spustte postup uceni zafizeni a uceni délky kfidla brany (viz odstavce ,,U¢eni pfipojenych zafizeni“ a ,,Uc¢eni délky
kridla brany*).

Beéhem procesu uceni délky kfidla pohonu Master se bude pohybovat takeé pohon Slave.

Pokud je obraceny smér otevirani, opakujte bod 5.
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V rezimu Slave s produkty predchozi generace (RBA3)
musi byt polarita propojovacich kabeld Bluebus mezi
pohony obracené.

e N
@
Bluebus Bluebus
MASTER SLAVE
11 |2 11 |2
£ I
\_ J

Pfi pfipojeni 2 pohonti ROBUS v rezimu Master-Slave
se ujistéte, ze:

- VSechna zafizeni jsou.pfipojena k pohonu ROBUS Master,
vcetné radiového pfijimace.

- P¥i pouZiti zaloznich baterii ma kazdy motor svou viastni.

- VSechny funkce naprogramované na pohonu ROBUS Slave
jsou ignorovany (funkce na pohonu ROBUS Master maji
prednost), s vyjimkou funkci uvedenych v ,, Tabulce 6.

Tabulka 6

PROGRAMOVANi FUNKCi NA POHONU ROBUS SLAVE, NEZAVISLYCH NA
POHONU ROBUS MASTER

(ON-OFF

parametry)

Stand-by Rychlost pohonu
Rozbéh Vystup OGI
Rezim slave Sila pohonu

Seznam chyb
Na pohon Slave je mozné pripojit:

e vystrazny majak (Flash)

¢ vlastni indikator oteviené brany (OGl)

e citlivou hranu (Stop)

¢ vlastni zazizeni na vstup krok za krokem (SbS), ktery ovlada
celkové otevreni pouze kridla brany pohonu Slave

Vstup pro fotobunky se na pohonu Slave nepouziva. Funkce
automatického zavirani, zavirani po fotobunce, vzdy zavrit
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5 ZAVERECNA KONTROLA A SPUSTENI

5.1 PRIPOJENi NAPAJENI

& Pripojeni napajeni smi provadét pouze kvalifikovany
a zkusSeny pracovnik, ktery spliuje nezbytné
pozadavky a plné dodrzuje platné zakony, predpisy
a normy.

lhned po pfipojeni pohonu do elektrické sité zkontrolujte nasledujici:

1. zkontrolujte, zda LED kontrolka BlueBus blika pravidelné jednou
za vtefinu.

ujistéte se, ze LED kontrolky na fotoburkach (TX i RX) blikaji;
zpUsob blikani neni dllezity, protoze zavisi na dalsich faktorech.
zkontrolujte, Ze vystrazny majak nebo stavové svétlo pripojené
na vystup FLASH jsou vypnuté

zkontrolujte, zda sviti LED kontrlolka Photo NC.

zkontrolujte, ze pfidavné svétlo je zhastnuté. (pokud je

k dispozici)

o 0 D

- J

Pokud nejsou vyse uvedené podminky spinény, okamzité vypnéte
napéjent fidicf jednotky a peclivé zkontrolujte elektrické pfipojent. Dalsi
uzitené informace o vyhledavani a diagnostice zavad jsou uvedeny

v odstavci ,,ReSeni zavad*” (strana 38).




5.2 UCENI PRIPOJENYCH ZARIZENI

Po pfipojeni napdjeni se musf fidici jednotka naucit zafizeni pripojena ke
vstuplm ,,BlueBus* a ,,STOP* a také smér otevirani brany nastaveny
na prepinaci. Timto postupem fidici jedntka navic rozpozna a zapamatuje
si pfipojené vstupni a vystupni rozsifujici moduly. Pred touto fazi budou
blikat LED kontrolky ,L1“ a ,,L2%, které signalizuji, ze je nutné provést
rozpoznani zarizeni.

Faze uc¢eni musi byt provedena i v pripadé, ze k fidici
jednotce neni pfipojeno zadné zafrizeni.

Postupujte podle nésledujicich pokynd:

1. soucasné stisknéte a podrzte tlacitka [Open A]a [Stop/Set]

2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED kontrolky ,,L1% a ,,L2% zanou rychle
blikat (pfiblizné po 3 vtefindch)

3. pockejte nékolik vtefin, nez fidici jednotka dokonéi fazi uceni
zarizeni

4. po ukonceni této faze musi svitit LED kontrolka ,,Stop“ a LED
kontrolky ,L1“ a ,,L2“ musi zhasnout. V pfipadé prvotni instalace
zacnou blikat LED kontrolky ,,L3“ a ,,L4“.

4 M\
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Faze samouceni pipojenych zafizeni miize byt opakovana kdykoli, i po
instalaci, napfiklad pokud je tfeba pridat nebo odebrat zafizeni.

Pokud potiebujete zménit smér otevirani brany, je nutné
znovu provést postup uceni zarizeni.

5.3 Uceni délky kridla brany

5.3.1 PREDBEZNA KONTROLA

Jakmile jsou zafizeni naucena, za¢nou blikat LED kontrolky ,,L3* a ,,L4%;
to znamena, Ze fidici jednotka se potfebuje naucit délku kridla brany
(vzdalenost mezi koncovymi spinaci zavieni a otevieni); toto zmeéreni je
nezbytné pro vypocet bodl zpomaleni'a bodu ¢aste¢ného otevrent.

Nez budete pokraCovat, ujistéte se, Ze je pohon odblokovan. Pokud neni,
pohon odblokujte a branu ruéné zavfete (viz odstavec ,,Ruéni
odblokovani a zablokovani pohonu®).

Pri zavieni brany mohou nastat 3 situace:

- stavova LED kontrolka (L) sviti Cervené (spravna situace). Pohon
spravné detekoval koncovy spina¢ pro polohu zavieno.

- stavova LED kontrolka (L) sviti zelené (pfepinaC sméru otevirani je
obracené). Zkontrolujte pfepina¢ sméru (,Obrazky 26 a 27%).

- stavova LED kontrolka (L) nesviti. Zkontrolujte spravnost polohy
koncového spinace (,Obrazky 19 a 20%).

Stavova LED kontrolka (L) sviti Gervené.

(& J

S odblokovanym motorem posunte branu do oteviené polohy. V tuto
chvili musf stavova LED kontrolka (L) svitit zelené. Zavrete branu a motor
opét zamknéte.

4 N\

Stavova LED kontrolka (L) sviti zelené.
Ovéfte spravnou polohu prepinace sméru otevirani podle pokyn(i v
odstavci Montaz pohonu (,,Obrazky 26 a 27).
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5.3.2 POSTUP UCENI DELKY KRiDLA BRANY

Nez budete pokraCovat, ujistéte se, Ze je kfidlo brany prostfed své
drahy (neni zcela zavfené ani zcela oteviené). Pokud tomu tak neni,
odblokujte motor, posunte branu a motor znovu zablokujte.

- Podrzte stisknuta tlacitka [Stop/Set] a [Close V].

- Jakmile se za¢ne brana hybat, tlacitka pustte (po cca 3 vtefinach).

- Ovéfte, 7e se brana zavira, pokud ne stisknéte tlagitko [Stop/Set]

a peclivé zkontrolujte postupy popsané na,,Obrazcich 19, 20, 21, 22,
26 2 27,

- Pockejte, nez fidici jednotka dokondi zavirani brany az k dorazu pro
polohu zavieno; ihned poté se zaCne brana otvirat, az k dorazu pro
polohu otevieno.

- Pockejte, nez fidici jednotka dokondi otevirani brany.

- Pockejte, nez fidici jednotka naposledy zavie branu.

@ =)
= VT
S O O O - D1 P |
z 5 565 GIVG\E S
( E]))) Closei Open A
\ (g N T T /

Tento postup zajistuje rychlé naprogramovani poloh otevieni a zavreni,
pricemz fidici jednotka automaticky vypocita mezilehlé polohy, které Ize
pozdgji upravit pomoci aplikace ,myNice Pro* a kompatibilnich rozhrani.
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Pokud byl postup uspésny, LED kontrolky ,L3% a ,L4“ zhasnou.

J

Upozornéni! Postup programovani poloh (provadény
pomoci tlacitek Fidici jednotky) je automaticky.
Pokud je postup prerusen, je nutné jej zacit znovu
od zacatku.



5.4 KONTROLA AUTOMATIZOVANEHO POHYBU

Jakmile je délka kfidla brany naucena, je vhodné provést nékolik
pohyb(, abyste ovérili, Zze automatizace funguje spravné.
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- Stisknéte tlacitko[Open A] pro ,,Otevireni® brany; zkontrolujte, zda se
brana otevira plynule bez jakychkoli zmén rychlosti; brana by méla
zpomalit ve vzdalenosti od 70 cm do 50 cm od koncového spinace pro
polohu otevieno, a poté se zastavit ve vzdalenosti 2 az 3 cm od
mechanického dorazu, sepnutim koncového spinace.

- Stisknéte tlacitko [Close W] pro ,,Zavieni* brany; zkontrolujte, zda se
brana zavira plynule bez jakychkoli zmén rychlosti; brana by méla
zpomalit ve vzdalenosti od 70 cm do 50 cm od koncového spinace pro
polohu zavieno, a poté se zastavit ve vzdalenosti 2.az 3 cmod
mechanického dorazu, sepnutim koncového spinace.

- Béhem pohybu brany zkontrolujte, Ze vystrazny majak blika v intervalu
0,5 vtefiny sviti a 0,5 vtefiny nesviti. Pokud je k dispozici, zkontrolujte
take blikani kontrolky pfipojené ke svorce OGI: pomalé blikani béhem
otevirani, rychlé blikani béhem zavirani.

- Neékolikrat oteviete a zaviete branu, abyste se uijistili, Ze nedochézi k
nadmeérnému tfeni a Ze montaz ani sefizeni nevykazuiji zadné
nedostatky.

- Zkontrolujte, zda jsou pohon ROBUS, ozubeny vodici hfeben a drzaky
koncovych spinacli pevné a bezpecné upevnény a zda jsou
dostatecné odolné i pfi nahlém zrychleni nebo zpomaleni brany.

5.5 OBRACENi SMERU OTEVIRANI

Chcete-li zménit smér otevirani, jednoduse nastavte prepinac (A) do
pozadovaného sméru a zahajte postup vyhledavani BlueBus (viz kapitola
»UCeni pFipojenych zafizeni” na strané 21).

Je také nutné opakovat postup uréeni polohy (viz kapitola ,,U¢eni délky
kfidla brany“ na strané 21).

4 N\
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Pfi poloze prepinace podle Obrazku 46 (vychozi nastaveni, typicka
instalace) se brana otevira pohybem ve sméru motoru.

: )

@

\. J

PFi poloze prepinace podle Obrazku 47 se brana otevira smérem od
motoru.

~

Zména sméru nebude provedena az do zahajeni
postupu uéeni zafizeni (viz kapitola ,,U¢eni pfipojenych
zafizeni” na strané 21 a kapitola ,,Uc¢eni délky kfidla
brany“ na strané 21).
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O  TESTOVANI A UVEDENi DO PROVOZU

Jedna se o nejdllezitéjsi ast automatizace, protoze maximalizuje
bezpecnost celého systému. Nasleduijici testy Ize pouzit také k pravidelné
kontrole zafizeni, z nichz se automatizovany systéme sklada.

Testovani a uvedeni automatizovaného systému do
provozu musi provadét proskoleny a kvalifikovany
personal, odpovédny za testy nezbytné k ovéreni
spravnosti vybéru feSeni s ohledem na existujici rizika
a za zajisténi souladu se vSemi pravnimi predpisy,
normami a nafizenimi, zejména se vSemi pozadavky
normy EN 12453, ktera definuje zkuSebni metody pro
kontrolu automatizace vrat.

Pfidavna zafizeni musi projit specifickymi zkouskami, a to jak z hlediska
jejich funkénosti, tak i spravné spolupréace s fidici jednotkou. Viz navody
k pouziti jednotlivych zafizeni.

6.1 TESTOVANI

Tyto zkousSky Ize provadét také jako pravidelnou kontrolu funkénosti
automatizacnich zafizeni. Kazda soucast systému (citlivé hrany,
fotoburiky, nouzové zastaveni atd.) vyzaduje specificky postup zkousky;
u téchto zafizeni dodrZujte postupy uvedené v pfislusnych navodech

k pouziti.

Béhem testovant:

1.  ovéfte, ze byly prfesné dodrzeny v8echny pokyny uvedené
v kapitole ,,OBECNA BEZPECNOSTNI UPOZORNENI
A OPATRENI* (strana 3).

2. odblokujte pohon podle pokynd v odstavci ,,Rucni
odblokovani a zablokovani pohonu® (strana 14)

(;Obrazky 85 a 86%).

3. overte, zda je mozné rucné pohybovat branou v obou smerech
(otevrit a zavrit) silou, ktera nepfesahuje hodnotu-odpovidajic
limitdm pouziti uvedenym v ,, Tabulce 1.

4, zablokujte pohon.

5. pomoci ovladacich zafizeni (klicovy spinag; dalkovy oviadac
atd.) branu otevrfit, zavrit a zastavit a ujistéte se, Zze se chova
dle ocekavani. Cyklus opakuijte nekolikrat, abyste zkontrolovali
plynulost pohybu, zda nejsou néjaké vady v nastaveni pohonu
nebo sestaveni brany a zda nedochazi k nadmeérnému tieni.

6. Pro kontrolu fungovani fotobunék a zajisténi, ze nedochazi k
rusenf jinymi zafizenimi, provedte test pomoci valce (primer 5
cm, délka 30 cm) na optické ose, nejprve v blizkosti fotoburky
SIX, poté v blizkosti fotoburky ,RX* a nakonec v poloving
vzdalenosti mezi nimi, a ovéfte, zda se zafizeni ve vSech téchto
pripadech spusti a prepne se-z pohotovostniho rezimu do
stavu poplachu a naopak; ujistéte se, Ze spousti zamyslenou
akei v fidici jednotce; napfiklad, ze obrati.chod béhem zavirani.

7. zkontrolujte spravnou funkei véech bezpecnostnich zafizeni
(fotobunky, citlivé hrany atd.). Pokud dojde k aktivaci nékterého
zafizeni, LED kontrolka ,BlueBus” na fidici jednotce dvakréat
rychle zablikd, aby potvrdila jeji rozpoznani.

8. pokud byly nebezpecné situace zplisobené pohybem
eliminovany omezenim narazové sily, je nutné provést méreni
této sily v souladu s normou EN 12453. Pokud je navic vyuzita
funkce ,nastaveni sily” jako pomocny prvek pro snizeni
narazové sily, je tieba vyzkouSet rdizna nastaveni a najit takové,
které poskytne nejlepsi vysledky.
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UVEDENI DO PROVOZU

Uvedeni do provozu lze provést az po uspésném
dokonceni v§ech zkousek.

Pred uvedenim systému do provozu se ujistéte, ze je
majitel fadné informovan ohledné vSech zbylych rizik
a nebezpeci.

Brana nesmi byt uvedena do provozu c¢aste¢né
nebo za ,do¢asnych“ podminek.

Pro uvedeni do provozu:

1.

sestavte technickou dokumentaci automatizace, ktera musi
obsahovat nasleduijici dokumenty: celkovy vykres automatizace,
schéma zapojeni, posouzeni rizik a pfijata pfislusna opatren,
prohlaseni vyrobce o shodé vSech pouzitych zafizeni a prohlaseni
0 shodeé sestavené montazni firmou.

umistéte pobliz brany permanentni Stitek nebo ceduli s popisem
postupu odblokovani brany a jejiho ruéniho oviadani.

na branu umistéte Stitek s Udaji, ktery obsahuje alespon
nasleduijici informace: typ pohonu, nazev a adresu vyrobce
(odpovédného za uvedeni do provozu), sériové Cislo, rok vyroby
a znacku CE.

predejte majiteli automatického systému prohlaSeni o-shodé
pohonu.

predejte majiteli automatického systému uzivatelsky navod
pohonu.

vypracujte a predejte majiteli ,Plan Udrzby“ automatického
systému, obsahujici pokyny k tdrzbé vSech zafizeni v systému.

Pro vSechny vySe uvedené dokumenty poskytuje
Nice prostrednictvim své sluzby technické podpory
nasledujici: navody k pouziti a prirucky



[/  PROGRAMOVANi RADIOVEHO PRIJIMACE

POPIS PROGRAMOVANI PRIJIMACE

Beéhem provadéni programovani se podivejte na ,,Obrazek 48“, abyste
urcili tlacitko (A) a LED kontrolky R (B) na fidici jednotce.

71

Jednotlivé ukony maiji ¢asovy limit pro provedeni.
Pred jejich zahajenim je nutné pochopit cely postup.

Symboly pouzivané v postupech programovani a mazani s pouzitim
interniho radiového pfijimace jsou uvedeny v ,, Tabulce 9%

7.1.1 POSTUP UKLADANI TLACITEK DALKOVEHO
OVLADACE

Ve ~ Daélkové ovladace Ize ulozit do paméti dvéma zpUsoby: v ,bézném*
@ ey - rezimu (Rezim 1) nebo v ,roz8ifeném® rezimu (Rezim 2).
oD i - ~
B I ® ®@
A
[ 3
?| QI (3) (a)
( [=)))) || Close ¥ || Stop/Set || Open a
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7.1.1.1__BEZNY rezim ukladani (Rezim 1: véechna tladitka)

Tento rezim umoznuje soucasné naucit do pfijimace vSechna tlacitka na dalkovém oviadaci. Systém automaticky prifadi kazdému tlacitku predem
definovany pfikaz podle nésledujiciho schématu:

Tabulka 7

PAROVANI FUNKCi NA TLAGITKA DALKOVEHO OVLADACE

B

Krok-za-Krokem

Bude sparovani s tlacitkem 1

Casteéné otevieni

Bude sparovani s tlacitkem 2

OTEVRIT

Bude sparovani s tlacitkem 3

ZAVRIT

Bude sparovani s tlacitkem 4

7.1.1.2 ROZSIRENY rezim ukladani (Rezim 2: po jednom tlaéitku)

Tento rezim umozriuje ucit do piijimace jednotlivé tladitka dalkového ovladace po jednom, kazdé zviast.
Montazni technik rozhoduije, které tlacitko prifadi k danému piikazu na zakladé potfeb automatizace.
Prikazy dostupné v tomto rezimu jsou uvedeny v ,, Tabulce 8.

Tabulka 8

OXI / OXIBD / OXIFM / OXIT / OXITFM ROZSIRENY REZIM I

Popis . |
1 Krok-za-Krokem Prikaz “SbS” (Krok-za-Krokem)
2 Casteéné otevieni 1 | Prikaz “Céstecné otevieni 1”
3 Otevrit Prikaz “Oteviit”
4 Zavrit Prikaz “Zaviit”
2 Stop Zastavi pohyb
Spoluuzivani . . o .
6 Krok-za-Krokem Prikaz krok za krokem v rezimu spoluuzivani
Vysoka priorita . Cc ) , L o ]
7 Krok-za-Krokem Prikaz ovladani i pfi zamknutém pohonu nebo aktivovanych jinych oviadacich prvcich
8 Castecné otevieni 2 | Castecné otevieni (brana se otevie do polohy nastaveni jako Céstedné otevieni 2)
9 Casteéné otevieni 3 | Castetné otevieni (brana se otevie do polohy nastaveni jako Césteéné otevieni 3)
10 Otevrit a zamknout | \ysle prikaz Oteviit a po otevieni brany uzamkne pohon; fidici jednotka nepfijme Zadny jiny pfikaz nez ,Vysoka priorita
pohon Krok-za-Krokem*, ,Odemknout pohon*, ,Odemknout a zaviit* a ,Odemknout a oteviit”.
1 Zavrit a zamknout | VySle prikaz Zavfit a po zavieni brany uzamkne pohon; fidici jednotka nepiijme Zadny jiny prikaz nez ,Vysoka priorita Krok-
pohon za-Krokem*, ,Odemknout pohon®, ,Odemknout a zaviit* a ,Odemknout a otevrit”.
Zastavi branu a uzamkne pohon; fidici jednotka nepfijme zadny jiny prikaz nez ,Vysoka priorita Krok-za-Krokem®,
= ST el ,Odemknout pohon*, ,Odemknout a zaviit* a ,Odemknout a otevrit”.
13 Odemknout pohon | Odemkne pohon a obnovi normalni funkénost.
Pfidavné osvétleni , o (s % . ]
14 s éasovadem Sepne vystup pro pfidavné osvétleni s Casovatem pro rozepnuti.
Pridavné osvétleni . o e
15 zapnout-vypnout Vypind a zapina pridavné osvétleni.
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UPOZORNENI = Dalsi podrobnosti tykajici se funkci spojenych se zasuvnymi radiovymi pfijimaéi naleznete na webovych
strankach www.niceforyou.com

Tabulka 9

N1z
LED kontrolka “R” sviti pily

N1z
LED kontrolka “R” blika pomalu E

1

LED kontrolka “R” blika rychle =
LED kontrolka “R” je zhasnuta O

OFF ON
Odpojte privod napajeni / Obnovte privod napajeni @
(vyjméte pojistku F2 a baterii - pokud je k dispozici) EI

N
Pockeijte... C%
Provedte akci do 5 vtefin. >b sec <

drzte tlacitko radiového prijimace

olnéte tlacitko radio

usné tlacitko dalkového ovla

ED kontrolka ,,R“ signalizuje.

KOVOPOLOTOVARY.cz
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7.2 OVERENI TYPU KODOVANiI DALKOVEHO OVLADACE
Chcete-li oveérit, jaky typ kddovani maji nastaveny délkové oviadace jiz uloZzené v radiovém pijimaci, postupuijte podle pokynd v nasleduiici tabulce:

Tabulka 10
OVERENI TYPU KODOVANI JIZ ULOZENYCH DALKOVYCH OVLADACU
Popis Pomocné symboly
OFF ON
Odpojte napajeni fidici jednotky a poté jej znovu pfripojte. g&?’ ifx%’ @ — \E/
Spocitejte pocet po sobé jdoucich bliknuti: r‘l T-| SN
) S
N1 s
2 zelené bliknuti = dalkové ovladace ulozené v paméti jsou s kédovanim typu O-Code O -/E\ X2
N~ s
2 zelené bliknuti a 1 oranzové bliknuti = ovladaée ulozené v paméti jsou s kédovanim typu O-Code + BD | & - '/E\ X 2+1
5 zelenych bliknuti = Zadny dalkovy ovlada¢ neni v paméti ulozen (OFe /ﬁ\ X5
Nz
5 zelenych bliknuti a 1 oranzové bliknuti = dalkové ovladacée ulozené v paméti jsou s kédovanim typu BD | & - /E\ X 5+1

7.3._UKLADANI PRiKAZU DALKOVEHO OVLADANI

7.3.1 UKLADANI V ,REZIMU 1”

Béhem postupu uvedeného v ,, Tabulce 11 se prijimac nauci vSechna tlacitka dalkového oviadace a automaticky priradi prikaz ¢islo 1 k tlacitku

¢islo 1, prikaz Cislo 2 k tlaGitku Cislo2 atd.

Nauceni zabere celkem jednu pozici v paméti a prikaz prirazeny ke kazdému tlacitku bude odpovidat ,Seznamu prikazd* v fidici jednotce pohonu.

UKLADANI V REZIMU 1

kontrolka ,,R“. Uvolnéte tlacitko ,,Radio.

ladaéi, kte!

(= ulozeni bylo uspésné). (*1)

Stisknéte a podrzte tlacitko ,Radio“ na fidici jednotce a pockejte, az se rozsviti zelena LED

Na jednosmérném ovladaci podrzte libovolné tlacitko po dobu 10 vtefin a uvolnéte jej,
jakmile LED kontrolka ,,R“ na fidici jednotce blikne poprvé ze sekvence 3 zelenych bliknuti

Pomocné symboly

Tabulka 11

Blergl=
(G Tx

M
A

£ ]

Na obousmérném ovladaci stisknéte a okamzité uvolnéte libovolné tlacitko; LED
kontrolka ,,R“ na fidici jednotce 3x zelené zablika (= uloZeni bylo uspésné). (*1)

E=p
» RN I AN I AN I
FTNZTNZ TN

(*1) - Pokudje tfeba ulozit do paméti-dalsi oviadace, opakujte postup na dalsim ovladaci-béhem:15 vtefin od-ulozeni pfedchoziho oviadace. Po
uplynuti této doby se rezim uceni‘automaticky ukondi.

Chcete-li rezim uéeni prerusit okamzite (napf, abyste se vyhnuli ukladani dal$ich dalkovych ovladaéu do paméti),

stisknéte jednou tlacitko ,Radio R“.
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7.3.2 UKLADANI V ,REZIMU 2”

Béhem postupu uvedeného v , Tabulce 12 se prijimac nauci jedno tlacitko z tlaCitek na ovladaci a prifadi mu funkci zvolenou montaznim technikem.
Chcete-li naucit dalsi tlacitka, opakujte postup od zaCatku pro kazdé tlacitko, které cheete pfijimac naucit.

Nauceni zabere celkem jednu pozici v paméti a prikaz piifazeny k tladitku bude ten, ktery vybere montazni technik ze ,Seznamu prikaz(“ v fidici
jednotce pohonu (viz ,, Tabulka 8%).

Tabulka 12

UKLADANI V REZIMU 2 (ROZSIRENY REZIM)

Popis Pomocné symboly

Vyberte pfikaz, ktery chcete nauéit, z pfikazi uvedenych v ,, Tabulce 8% a zapiste si jeho
identifikacni Cislo (n).

Kratce stisknéte tlacitko ,,Radio* tolikrat, aby pocet stisknuti odpovidal identifikacnim cislu = \Ij' (n)
pfikazu (n). LED kontrolka ,,R“ zablika odpovidajicim po¢tem bliknuti. H; .

Na dalkovém ovladaéi, ktery ukladate do paméti:
Na jednosmérném ovladaci podrzte tlacitko, které chcete k prikazu priradit, po dobu 10 vtefin NI

a uvolnéte jej, jakmile LED kontrolka ,,R“ na fidici jednotce blikne poprvé ze sekvence 3 @5 4 g
zelenych bliknuti (= ulozeni bylo uspésné). (*2) =

Na obousmérném ovladaci béhem 10 vterin stisknéte a okamzité uvolnéte tlacitko, které N INT I
cheete k piikazu pfifadit; LED kontrolka ,R“ na fidici jednotce 3x zelené zabliké (= ulozeni B
bylo uspésné). (*2) >

(*2) - Pokud je tfeba uloZit do paméti dalsi tlacitka nebo ovladace pro stejny prikaz, opakujte postup na dalSim tlacitku nebo ovladaci béhem 15 vtefin
od ulozeni pfedchoziho tlacitka. Po uplynuti této doby se rezim uc¢eni automaticky ukondi.

Upozornéni! Neni mozné okamzité pierusit proces uceni v Rezimu 2. V pripadé potreby (napr. aby se zabranilo
nechténému sparovani) odpojte pojistku F2, pockejte 30 sekund a poté ji znovu viozte.

7.3.3 UKLADANi NOVEHO OVLADACE ,V BLiZKOSTI PRIJIMAGE*

& Upozornéni! Pouze pro jednosmérné ovladace.

Béhem provadéni postupu uvedeného v ,, Tabulce 13“ prijme novy oviadac stejna nastaveni jako oviadac jiz ulozeny v paméti fidici jednotky.
Postup nevyzaduje Zadné primé pouziti tlacitka ,Radio” nafidici jednotce, pouze pritomnost oviadace v dosahu pfijimace.

Ukladani v blizkosti pfijimace” Ize zabranit zablokovani funkei pfijimace, jak je popsano v odstavci ,Zablokovani (anebo odblokovani) ukladani
do paméti, které se provadi procedurou ,,v blizkosti Fidici jednotky* anebo pomoci ,aktivacniho kodu“*.

Tabulka 13

UKLADANiI NOVEHO OVLADAGE ,V BLiZKOSTI PRIJIMACE*

.. |Pomocnésymboly
Na novém ovladagdi stisknéte a podrzte tlaéitko, které chcete naugéit do paméti. Pockejte @g X 7 Sec. g
7 vierin a poté tlacitko uvolnéte. M

<[ > <z s> <>
Na ovladadi, ktery je jiz naucen v paméti, trikrat pomalu stisknéte a uvolnéte tlacitko, které —~ =
chcete zkopirovat. (*3)

Na novém ovladaci stisknéte a uvolnéte stejné tlacitko, ktereé jste stiskli na zacatku postupu. '\?wﬁ g
() w

(*3) - Pokud je tfeba ulozit do paméti dalsi tlacitka nebo ovladace pro stejny prikaz, opakujte postup na dalSim tlaCitku nebo ovladaci béhem 15 vtefin
od ulozeni pfedchoziho tlacitka. Po uplynuti této doby se rezim uc¢eni automaticky ukondi.

7.3.4 UKLADANi NOVEHO OVLADACGE POMOCi ,AKTIVACNIHO KODU“ STAREHO OVLADAGCE, JIZ ULOZENEHO V PRIJIMACI

& Upozornéni! Pouze pro ovladace s kédovanim ,,0-Code“ a ,,BD*.

Pamét ovladacli s kddovanim O-Code a BD obsahuje ,aktivacni kdd“ (heslo), ktery Ize pouZit k aktivaci nového ovladade v piijimadi.
Chcete-li provést tento aktivacni postup, preététe si navod k ovladaci a pripravte si stary ovladac, ktery je jiz ulozen ve stejném pfijimadi, do kterého
chcete ulozit novy ovladac.

& Aktivacni kod Ize prenaset pouze mezi dvéma identickymi ovladaci, které maji stejné radiové kodovani.

Nasledné, kdyz bude novy aktivovany oviada¢ pouZit, odesle prijimadi (v prvnich 20 prenosech) prikaz, svij viastni identifikacni kod a piijaty ,aktivacni
kod*. V tomto okamziku pfijimac rozpozna aktivacni kod starého ovladaCe a automaticky si zapamatuije identifikadni kdd nového oviadace.

NeZadoucimu zapamatovani oviadacd pomoci ,aktivaéniho kddu* Ize zabranit zablokovanim funkci prijimace (viz odstavec ,,Zablokovani (anebo
odblokovani) ukladani do paméti, které se provadi procedurou ,,v blizkosti fidici jednotky“ anebo pomoci ,aktivacniho kodu“~).
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7.4 MAZANI PRIKAZU DALKOVEHO OVLADANI

7.4.1 SMAZANi JEDNOHO PRIKAZU PRIDRUZENEHO K TLACITKU Z PAMETI PRIJIMACE
Postupem uvedenym v ,, Tabulce 14% je mozné vymazat prikaz pridruzeny ke konkrétnimu tlacitku dalkového ovladace.

& Upozornéni! Pokud je ovlada¢ ulozen v ,,Rezimu 1“ (viz odstavec ,,Ukladani v ,,Rezimu 1“%), béhem tohoto postupu dojde
k vymazani celého ovladace, tj. vSech tlacitek dalkového ovladani.

Tabulka 14

VYMAZANi JEDNOHO TLACGITKA Z PAMETI PRIJIMACE
Popis Pomocné symboly

@ m» D>
Stisknéte a podrzte tlacitko ,Radio” na Fidici jednotce a pockejte, az se s \Ij'
LED kontrolka ,,R“ rozsviti zelené a zhasne. Poté tlacitko uvolnéte. H;

Na ovladadéi, kde chcete tla¢itko smazat

Na jednosmérném ovladaci stisknéte a podrzte tlacitko (*4) které chcete N
vymazat a uvolnéte jej poté, co LED kontrolka ,,R“ na fidici jednotce 5x @5 [
rychle blikne (=smazani bylo Gispésné).

Na obousmérném ovladaci kratce stisknéte tlacitko, které chcete vymazat o>
(*4); LED kontrolka ,,R“ na Fidici jednotce 5x rychle zelené blikne @]
(=smazani bylo Uuspésné). —

(*4) - Pokud je ovladaC uloZen v paméti v ,Rezimu 1* (viz ,Ukladani v ,Rezimu 1“%), Ize stisknout libovolné tlacitko. Pokud je vysilat ulozen
v pameéti v ,Rezimu 2“ (viz ,,Ukladani v ,ReZimu 2“%), je nutné cely postup opakovat pro kazdé ulozeng tlacitko, které ma byt smazano.

7.4.2 VYMAZANi PAMETI PRIJIMACE (UPLNE)

V jednosmerném systému se postup mazani kodu tyka pouze pfiimace. V obousmérném systému je nutné smazat kod také na dalkovém ovladaci.
Chcete-li kod smazat i z ovladaCe, prostudujte si navod k obsluze prislusného dalkoveho oviadace.

Tabulka 15

UPLNE VYMAZANi PAMETI PRIJIMACE

oly
Stisknéte a podrzte tlacitko ,Radio na fidici jednotce a pockejte, az se LED @[T .\E/
kontrolka ,,R“ rozsviti zelené a zhasne. Po nékolika vtefinach zacne blikat. ﬁ; AT ST
Pro vymazani paméti prijimace uvolnéte tlacitko ,Radio* presné pii patém o o S e e =
bliknuti U e i g
Pockejte, az LED kontrolka ,R“ na Fidici jednotce 5x rychle blikne (=smazani ‘E'g’ S S ‘E'g’ ‘E'g’
bylo Gispésné). et anantan
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7.4.3 ZABLOKOVANI (ANEBO ODBLOKOVANI) UKLADANiI DO PAMETI, KTERE SE PROVANi PROCEDUROU ,,V BLiZKOSTI
RIDICI JEDNOTKY*“ ANEBO POMOCI “AKTIVACNIHO KODU*

Postupem uvedenym v ,, Tabulce 16 je mozné zabranit ukladani novych ovladacl do prijimace pfi pokusu o pouZiti postupu ,v blizkosti prijimace*

(viz ,Ukladani nového oviladace ,,v blizkosti pFijimace*) nebo pomoci ,aktivacniho kédu“ (viz ,,Ukladani nového ovliadace pomoci

waktivacniho kodu*“ starého ovladace jiz uloZzeného v prijimaci®).

VWychozi nastavent je pro oba postupy ,ZAPNUTO*. Pro provedeni nasledujictho postupu je nutné mit v pfijimadi iz ulozeny oviadag.

Tabulka 16
ZABLOKOVANI (NEBO ODBLOKOVANI) PAMETI PROVADENE POSTUPEM ,,V BLiZKOSTI RiDICi JEDNOTKY* A/NEBO POMOCI , AKTIVACNIHO KODU*
Popis Pomocné symboly
OFF 10s

Odpojte napajeni vyjmutim pojistky F2 a zalozni baterie (pokud je k dispozici). Pockejte
10 vtefin.

Stisknéte a podrzte tlacitko ,,Radio” a sou¢asné obnovte napajeni.

LED kontrolka ,,R“ nejprve zablika sekvenci tykajici se uloZzenych ovladaéu, poté zaéne blikat @___._\Ij
oranzové. )

1
Uvolnéte tlagitko pfesné po druhém oranzovém bliknuti. ] g 4

opakované kratce stisknéte tlaé € z nasledujicich ful
ikovat stavem LED kontrol

Odblokovano = LED kontrolka nesviti

Zablokovani ukladani postupem ;v blizkosti fidici jednotky” = CERVENA LED <>
Zablokovani ukladani pomoci yaktivaéniho kédu” = ZELENA LED oW~
Zablokovani obou postupt (,v blizkosti fidici jednotky” a ,,aktivaénim kédem”) = ORANZOVA

LED

paméti) pro ulozeni pravé zvolené funkce.

Do 5 vitefin na ovladagdi, ktery je jiz uloZen v piijimadi, kratce stisknéte tlagitko (nauéené do
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8  PROGRAMOVANI RIDICi JEDNOTKY

Na fidici jednotce jsou 3 tladitka: [Open Al [Stop/Set]
a [Close V] (,0Obrazek 50”), kterd Ize pouzit jak k oviadani fidic
jednotky, tak k programovani dostupnych funkeci.

e )
@ oy~ [ —
m@ Aerial
L)
g
=z
C
. J
Dostupné programovatelné funkce jsou seskupeny do dvou drovni
gjejich stav je signalizovan osmi LED kontrolkami ,L1 ... na fidici

ednotce (LED. sviti = funkce je povolena; LED nesviti =

posunuti voleb

posunuti voleb

avirani, vSechna tlacitka
avuji pohyb brany.

KOVOPOLOTOVARY.Cz
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8.2 PROGRAMOVANi UROVNE 1 (ON-OFF)
V8echny funkce Urovné 1 jsou z vyroby nastaveny na ,OFF* (vypnuto) a Ize je kdykoli zménit. Pro kontrolu funkci se podivejte se , Tabulku 17%.

8.2.1 POSTUP PROGRAMOVANi UROVNE 1

Uzivatel ma maximalné 20 vtefin mezi stisknutim tla¢itek béhem programovani. Po uplynuti této doby se proces
automaticky ukoncéi a zmény se ulozi do paméti.

Pro programovani Urovné 1:

stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], dokud nezac¢ne blikat LED kontrolka ,,L1*

uvolnéte tlacitko [Stop/Set]

mackejte tlacitka [Open A]nebo [Close W] pro posunuti blikajici LED kontrolky na pozici piifazené k funkci, kterou chcete upravit
krétce stisknéte tlacitko [Stop/Set] pro okamZitou zménu nastaveni zvolené funkce:

- kratké blikani = OFF (vypnuto)

- dlouhé blikani = ON (zapnuto)

pockejte 20 vtefin (maximaini doba) bez stisknuti jakéhokali tlaCitka, abyste ukonCili programovaci rezim.

Eall ol

o

|| Chcete-li béhem jednoho postupu nastavit dalsi funkce na ,,ON* nebo ,,OFF“, opakujte body 2 a 3.

Tabulka 17

FUNKCE UROVNE 1 (ON-OFF)

LED Funkce Popis

Tato funkce zplsobi automatické zavieni brany po uplynuti naprogramované doby pauzy. Vychozi nastavena doba pauzy je
L1 Autgr,na,tické 30 vitefin, ale Ize ji upravit na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 nebo 180 vtefin. Pokud funkce neni aktivovana, pouzije se
zavirani Jpoloautomaticky" rezim.
Varovani: Nastavte dobu vstupu do stand-by rezimu tak, aby byla delsi nez doba pauzy pro automatického zavieni.
Tato funkce umoznuje udrzet branu otevienou pouze po dobu nezbytné nutnou k prijezdu. Aktivace a nasledna
deaktivace fotobunék vzdy spusti zavirani s Casem pauzy 5 vtefin (bez ohledu na nastavenou hodnotu).
Brana vzdy nejprve dokondi otevieni (i kdyz v prilbéhu dojde k prijezdu). Po uvolnéni fotobunék se spusti odpodet pro
automaticke zavieni s Casem pauzy 5 vtefin.
Funkce ,Zaviit Vizdy* pifi obnoveni napéjenivzdy zavie branu, pokud jiz neni zaviena.
L3 Zavit V3 Z bezpecnostnich diivodl predchazi zavieni 5 vtefin upozornéni blikanim vystrazného svétla.
avrit Vzdy ) VI . PO . -
Pokud je funkce neaktivni, brana po obnoveni napajeni zustane ve stavu, ve kterém se nachazi.
Funkce Stand-by, jinymi slovy tisporny rezim, minimalizuje spotfebu a je zviasté uzite¢na v piipade pouZiti zalozni baterie.
Pokud je tato funkce aktivni, po 5 minutach od posledni operace fidici jednotka vypne fotoburiky BlueBusa vsechny LED
L4 Stand-by k?n}rolky, s vyjimkou LED kontrolky BlueBus, ktera bude blikat pomaleji. Po prijeti nového prikazu obnovi fidici jednotka
plny provoz.
Varovani: v tovarni nastaveni je funkce Stand-by aktivni. UZivatel mdze funkci deaktivovat s védomim, Ze se spotieba
energie zvysi, i kdyz pohon neprovadi zadny pohyb brany.
Pokud je tato funkce aktivni, bude plynulé zrychleni na zacatku kazdého manévru deaktivovano; umozni se tak pouzitl
L5 Rozbéh razove sily, které je uzitecné vzdy, kdyz je vysoké staticke treni, napt. pokud branu blokuje snih nebo led.
Pokud je funkce rozbéh neaktivni, pohyb zacne plynulym zrychlenim.
Funkce Aktivni: \lystrazny majak zacne blikat 3 vtefiny (nastavitelné) pred zahdjenim pohybu brany, aby byla potencialné

L2 Zavrit po foto

L6 Pred-blikani nebezpelna situace signalizovana predem.
Funkce Neaktivni: \/ystrazny majak zacne blikat spole¢né se zahajenim pohybu brany.
Deaktivace Funkce AKTIVNI: deaktivuje integrovany radiovy BIDi priimace uvnitt fidici jednotky.
L7 integrovaného Funkce NEAKTIVNI: normaini provoz.
prijimace Tuto funkci aktivujte pii pouziti externiho nebo zasuvného prijimace typu OXI.
Aktivaci této funkce se pohon ROBUS stane podfizenym pohonem v rezimu ,Slave*: to umoziuje synchronizaci 2-pohont
L8 Rezim ,,Slave* na protilehlych krfdlech, kde jeden pohon funguie jako nadfizeny ,Master a druhy jako-podfizeny ,Slave”; dalsi informace

naleznete v odstavci ,,ReZim ,;Slave”*,

Béhem normalniho provozu, tj. kdyz neni provadén zadny pohyb, jsou LED kontrolky ,L1 ... L8“ zapnuté nebo vypnuté
v zavislosti na stavu prislusné funkce; napfiklad ,,L1* sviti, kdyz je aktivovana funkce ,Automatické zavirani“. BEhem
pohybu blikaji LED kontrolky ,L1 ... L8, aby signalizovaly silu potfebnou k pohybu brany v daném okamziku. Pokud
blika ,L1%, pozadovana sila je nizka, a tak dale, az do blikani LED kontrolky ,L8%, ktera signalizuje maximalni silu.
Neexistuje zadny vztah mezi urovni sily indikovanou LED kontrolkami béhem pohybu (coz je absolutni hodnota) a trovni
indikovanou LED kontrolkami béhem faze programovani sily (coz je relativni hodnota). Viz ,L5% v ,Tabulce 18“. Produkt
bude mit ve vychozim nastaveni rozsvicenou LED kontrolku L4, ktera signalizuje, ze je aktivni funkce Stand-by.
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8.3 PROGRAMOVANI UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Vechny parametry Urovné 2 jsou nastaveny z vyroby, jak je zvyraznéno ,SEDOU* barvou v ,, Tabulce 18, a Ize je kdykoli zménit. Parametry Ize
nastavit v rozsahu od 1 do 8. Hodnotu odpovidajici kazdé LED kontrolce najdete v ,, Tabulce 18%.

& Pokud nastaveni parametr(i (Uroveri 2) neni v aktualni konfiguraci rozpoznana, fidici jednotka souéasné rozblika dvé
LED kontrolky L1 a L8, tim signalizuje, Ze aktualni hodnota je mimo rozsah. V pfipadé potieby Ize hodnoty prepsat
stisknutim tlacitka [Open A] nebo [Close V1.

8.3.1 POSTUP PROGRAMOVANI UROVNE 2

w Uzivatel ma maximalné 20 vtefin mezi stisknutim tla¢itek béhem programovani. Po uplynuti této doby se proces
automaticky ukon¢i a zmény se ulozi do paméti.

Pro programovéni Urovné 2:

mackejte tlacitka [Open A]nebo [Close W] pro posunuti blikajici LED kontrolky na pozici pfifazené k funkci, kterou chcete upravit

- pockejte priblizné 3 vtefiny, dokud se nerozsviti LED kontrolka predstavujici aktualni Uroveri parametru, ktery chcete zménit
- mackejte tlacitka [Open A]nebo [Close W] pro posunuti LED kontrolky na pozici prifazenou k poZadované hodnoté parametru

1. stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], dokud nezacne blikat LED kontrolka ,,L1¢
2. uvolnéte tlacitko [Stop/Set]

3.

4. stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set]. Se stisknutym tlacitkem [Stop/Set]:

5. uvolnéte tlacitko [Stop/Set] pro navrat do prvni Grovné

6.

pockejte 20 vtefin (maximalni doba) bez stisknuti jakéhokoali tlaCitka, abyste ukonCili programovaci rezim.

|| Chcete-li béhem jednoho postupu nastavit dalSi nastavitelné parametry, opakujte body 2 az 4.

Tabulka 18
FUNKCE UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRY)
Funkce LED dnota
L1 5 vtefin
L2 15 vtefin
tj 22 ;tefin Nastavuje dobu pauzy, tedy dobu pred
X ern automatickym zavienim. Funkce je Ucinna
L1 DL L5 60 vtefin pouze v pﬁéadé, Zeje aktivovéna{ funkce
L6 80 vtefin JAutomatické zavirani*.
L7 120 vtefin
L8 180 vtefin
L1 Otevrit - Stop - Zavrit - Stop
L2 Otevrit - Stop - Zavrit - Otevrit
L3 Oteviit - Zaviit - Otevrit - Zaviit Ridi posloupnost oviddacich prikaz(
L4 Spoluuzivani spojenych se vstupem SbS nebo radiovym
L2 Funkce L5 SpoluuZivani 2 (vice nez 2 vtefiny zpdsobf ,Stop”) prikazem Cislo 1. ,
Krok-za-Krokem Krok-za-Krokem 2 (vice nez 2 vtefiny zptisobf POZNAMKe: ,nastgvemm/ h/odvnotyona L4, VI/.5,
L6 ,Castetné Otevient) L7, Lavrsie meéni také chovani prikaz ,Otevrit”
L7 Hold-to-run (DrZ pro chod) a,Zaviit".
L8 Oteviraniv.,polo-automatickém” rezimu,-zavirani-v
rezimu ,hold-to-run“
L1 Rychlost 1 (30% - pomalu)
L2 Rychlost 2 (44%)
L3 Rychlost 3 (58%)
L4 Rychlost 4 (72%) Upravuje rychlost motoru béhem bézného
L3 Rychlost motoru 5 Rychlost 5 (36%) pohybu.
L6 Rychlost 6 (100% - rychle)
L7 Otevirani rychlost 4, zavirani rychlost 2
L8 Otevirani rychlost 6, zavirani rychlost 4
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Vstupni LED Parametr LED (uroven) | Nastavena hodnota Popis
L1 Funkce ,Indikator Oteviené Brany” (OGl)
L2 Aktivni pfi zaviené brané
L3 Aktivni pfi oteviené brané Nastavuje funkci pridruzenou k vystupu OGI.
@ P . < Bez ohledu na pridruzenou funkci poskytuje
L4 Vystup OGI ::g Qﬁ:zg:i ::j:gxg izgz:iz z g vystup (pokud jz aktivni) napéti 24F\)/ :y J
— - = (-30 % +50 %) s maximalnim vykonem 10 W.
L6 Aktivni s radiovym kanélem ¢. 4
L7 Indikator udrzby
L8 Elektricky zamek
L1 Ultralehka brana
L2 Velmi lehka brana
:j: ;ehké brana b Upravuje systém, ktery fidi silu motoru, aby se
, rdmérné tézka bréna fizpUsobil hmotnosti brany. Systém fizent sil
L5 Sila motoru L5 Stfedné t&zka brana Yok mart kol teplotu a vypﬁgadé s
L6 Téska brana nizkych teplot automaticky zvy3uije silu.
L7 Velmi tézka brana
L8 UltratéZka brana
L1 0,5m
L2 1m
L3 1,6m
L6 gt?a s:’tg:‘r;e tg g?m Upravuje vzdalenost ¢aste¢ného otevieni.
L6 3m
L7 3,4m
L8 4m
L1 1000
L2 2 000
L3 4000
L7 I':‘Fipvomenuti L4 7000 Upravuje pq(:,et gyklt‘], po kterych, se spusti
udrzby L5 10 000 pripomenuti udrzby pohonu-a brany.
L6 15000
L7 17 000
L8 20.000
L1 Zaznam 1. cyklu (nejnoveéjsi)
L2 Zaznam 2. cyklu
- ZEEM & 2l Umozfiuje zkontrolovat typ poruchy, kterd se
. Zfuje Z V. uchy,
L8 Seznam poruch tg ;ZEZE g zzi:z vyskytlajbéhe,m posledm}éh 8 cyklf]y(viz
- : odstavec ,Zaznam chyb®).
L6 Zéznam 6. cyklu
L7 Zaznam 7. cyklu
L8 Zaznam 8. cyklu

VSechny parametry Ize podle potieby nastavit bez jakychkoli komplikaci; pouze nastaveni ,Sily motoru® mdze vyzadovat zviastni pozornost:

~ vysoké hodnoty sily by nemély byt pouzivany k vyrovnani mist, kde dochézi k abnormainimu tfeni béhem pohybu-brany. Nadmérmna sila mize
ohrozit fungovani bezpe€nostniho systému nebo poskodit branu.

- pokud se nastaveni ,Sily motoru“ pouziva ke snizeni sily narazu, zméfte silu znovu, po kazdé zmeéné nastaveni v souladu s normou EN 12453,
- opotiebeni a povétrnostni podminky mohou ovlivnit pohyb brany, proto mdize byt potfeba pravidelné upravovat nastaveni sily motoru.

34— CESKY



8.4 SPECIALNi FUNKCE

8.4.1 FUNKCE ,VZDY OTEVRENO*

Funkce ,Vzdy Otevieno® vzdy zada prikaz k otevreni, kdyz prikaz ,,Krok-
za-krokem*® trva déle nez 2 vtefiny a brana zlistane oteviena po dobu
trvani prikazu; to je uziteCné napriklad pro pfipojeni spinacich hodin ke
svorce SbS, aby brana zlstala oteviena po urcitou dobu.

Tato funkce je platna bez ohledu na to, jak je naprogramovan vstup
,3bS*, pokud neni naprogramovan na ,Spoluuzivani 2. Viz ,Funkce
Krok-za-Krokem* v odstavci ,,Programovani urovné 2 (nastavitelné
parametry)*.

8.4.2 FUNKCE ,POHYB V KAZDEM PRiPADE“

Tuto funkci Ize pouzit k oviadani pohonu i v pfipade, ze néjaka
bezpecnostni zafizeni nefunguji spravné. Pohon Ize ovladat v rezimu
yhold-to-run® (drz pro chod) nasledujicim zplisobem:

1. vySlete prikaz k pohybu brany pomoci ovladate nebo klicového
spinace atd. Pokud vSe funguje spravné, brana se bude
pohybovat normaing, v opacném pfipadé pokracujte bodem 2.
do 3 vtefin znovu stisknéte ovladaci tlaGitko a drzte ho stisknuté
Po priblizné 2 vtefinach pohon dokonci pozadovany manévr

v rezimu ,,hold-to-run¥, jinymi slovy, bude pokracovat v pohybu,
dokud bude ovladaci prvek stisknuty.

wn

B

Pokud bezpecnostni zafizeni nefunguiji, vystrazny
majak nékolikrat zablika, ¢imz signalizuje typ poruchy.
Chcete-li ovérit typ poruchy, nahlédnéte do kapitoly
»ignalizace pomoci vystrazného majaku” (strana 40).

8.4.3 FUNKCE ,,PRIPOMENUTI UDRZBY*

Tato funkce upozorni uzivatele, kdyz pohon ¢i brana vyZzaduje servisni
kontrolu. Pocet cyklt, po kterych se upozornéni spusti, Ize nastavit
prostrednictvim aplikace MyNicePro nebo vsech kompatibilnich rozhrani
Nice.

Na zacatku kazdého pohybu pohonu, se rozsviti zelené nebo Cervené
svetlo, které signalizuje stav Udrzby podle chovani popsaného v tabulce
nize:

Tabulka 19
PRIPOMENUTI UDRZBY
Chovani LED Popis
Zelena igg;’g';shzy%%atku Normalni provoz
Doporucujeme provest
Gervena stévle §vftn’ na zacatku udrzbu pohonu a Iprény
kazdého pohybu proskolenou kvalifikovanou
0sobou.

8.5 PRIPOJENI WI-FI

Motory ROBUS jsou navrzeny pro pfipojeni k Wi-Fi, coz umoziuije:

- dalkové ovladani pohonu (pomoci aplikace MyNice)

- montaznimu technikovi: nastaveni pohonu (pomoci aplikace MyNice
Pro)

Pripojeni Wi-Fi je k dispozici ve tfech rezimech:

- pres integrovany Wi-Fi modul v fidici jednotce (pokud je soucasti
zakoupeného modelu)

- pres rozhrani BiDi-Wifi dodavané jako volitelné pfisluSenstvi

- pfes rozhrani ProView (pouze pro aplikaci MyNice Pro) dodéavané
jako volitelné pfislusenstvi

|| Pfipojeni rozhrani BiDi-Wi-Fi ke konektoru busT4 na
fidici jednotce, je zamysleno jako alternativa k rozhrani
BiDi-ZWave.

Pro pouziti Wi-Fi pripojeni pohonu v dostupnych rezimech, je nutné:

-V zavislosti na pozadovaném pouziti nainstalovat aplikaci MyNice
nebo MyNice Pro (vyhrazenou pro montazni techniky), které jsou k
dispozici v obchodech Google Play Store a Apple App Store.

- Zapnout pohon a ovéfit, ze se dostupné Wi-Fi zafizeni zapina
normalng.

- Spustit nainstalovanou aplikaci a nakonfigurovat Wi-Fi zafizeni
z menu ,Wi-Fi rozhrani nebo pfislusenstvi®.

Dalsi podrobnosti tykajici-se funkci spojenych s aplikacemi MyNice Pro
a MyNice najdete na webowvych strankach www.niceforyou.com

8.5.1 INTEGROVANY WI-FI MODUL (ZAVISi NA VERZI
POHONU)

Modul integrovany v fidici jednotce ma 2 tlacitka (P1 a P2) a 2 LED
kontrolky (W1 a W2): jejich chovani se li§i v zavislosti na rliznych
provoznich fazich.

NiZe jsou uvedena tladitka a LED kontrolky, se kterymi mlze uzivatel
pracovat:

- W1 = Napdjeni/Sys (LED kontrolka napajeni a stavu integrovaného
Wi-Fi modulu)

- W2 = Wi-Fi / BT (LED kontrolka stavu Wi-Fi komunikace)

- P1 =drzeni 10 s = resetovani do tovarniho nastaveni

- P2 = neni pouzito
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UPOZORNENI = Pro instalaci a propojeni zafizeni s fidici
jednotkou postupujte podle pokynii v aplikaci MyNice
nebo MyNice Pro. DalSi informace naleznete na
webovych strankach www.niceforyou.com
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» Tabulka 20 znazorfiuje signaly vysilané LED kontrolkami W1 a W2 a jejich vyznam.

Tabulka 20

STAVY LED KONTROLEK WI-FI MODULU

WiFi /BT (W2) Napajeni/Sys (W1) Stav LED W1 a W2 Popis

Sviti zelena Sviti zelend Trvaly Invtegrovvgny' modul jev normalnim provoznim stavu a je k
nému pripojen chytry telefon.

Sviti zelena 8 zelenych bliknuti Docasny (nékolik vtefin) Modul proved! akci ,|dentifikace” uZivatelem.

i . ” ) ’ Modul ¢eka na pijeti konfigurace Wi-Fi sité od uZivatele. Ke

Blika zelena Sviti zelena Trvaly : ) e o
konfiguraci modulu pouzijte aplikaci.

Sviti oranzova Sviti zelend Trvaly Modu/l je v normalnim provoznim stavu a neni pfipojen zadny
chytry telefon.
Modul konfiguruje Wi-Fi pfipojeni. Pokud je tento stav trvaly,

Blika oranzova Sviti zelena Docasny (nékolik vtefin) znamena to, Ze béhem konfigurace Wi-Fi pfipojeni doslo
K problému.
Modul nelze nakonfigurovat, protoze od zapnuti uplynulo 30

. ” ) . minut (pouze u modulu, ktery jesté nebyl nakonfigurovan).

KRR Sviti zelena Trvaly Chcete-li modul nakonfigurovat, odpojte napéjeni fidicf
jednotky a poté jej obnovte.
Modul se aktualizuje. Pockejte, az bude operace

Vypnuta Blika oranzova Docasny (cca 1 minuta) dokonc¢ena. Pokud operace nebude dokonéena spravng,
modul se po 5 minutach automaticky restartuije.

Blika &ervend Vypnuté Dodasny Modul detekoval stisknuti tlacitka reset pfi zapnuti fidicf
jednotky.

Sviti Eervens Sviti zelena Trvaly l\/IodElese nemuze pripojit k QOmaC| Wi-Fi siti nebo se
nemuze pripojit ke cloudu Nice.

8.5.2 ROZHRANI BIDI-WI-FI

Pro pripojeni rozhrani BiDi-Wi-Fi:
1. Odpojte napéjeni fidici jednotky vyjmutim pojistky F2 a v pripade
potfeby odpojte také zalozni zdroj.

~

I

\ 4

2. Pred pokracovanim se ujistéte, Ze jsou vS8echny LED kontrolky.
fidici-jednotky vypnuté.
Zasunte rozhrani BiDi-Wi-Fi do konektoru BUS T4 na fidici jednotce.

4 7\
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|| Varovani! Pokud modul neni spravné zasunut, miize
dojit k poSkozeni rozhrani BiDi-Wi-Fi nebo k trvalému

poskozeni fidici jednotky.

Vlozte pojistku F2 zpét, aby se Fidici jednotka znovu zapnula.
Pockejte, nez zacne blikat LED kontrolka Data.

Nakonfigurujte rozhrani prostrednictvim aplikace.

Pockejte, az se zelené rozsviti a zGstane svitit LED kontrolka Data.
V tomto okamziku je konfigurace dokoncena.

o0 s

Dalsi podrobnosti tykajici se funkci spojenych
s rozhranim BiDi-Wi-Fi naleznete na webovych
strankach www.niceforyou.com
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8.6 PRIPOJENIi PRO-VIEW

Ridici jednotka je vybavena konektorem BusT4, ke kterému je mozné
pres rozhrani IBT4N pripojit rozhrani ,Pro-View", které umoznuje
kompletni a rychlou spravu instalace, udrzby a diagnostiku pohonu
prostrednictvim pripojeni Wi-Fi a aplikace MyNice Pro.

Po spravném zapojeni ProView automaticky vytvori sit Wi-Fi, ke které se
uzivatel mdze pripojit.

Po spravném sparovani prislusenstvi ProView se rozsviti zelena LED
kontrolka ,stav napajeni“ (A) a ,stav Wi-Fi* (B).

8.8 MAZANI PAMETI

Nize popsany postup obnovi tovarni nastaveni fidici
jednotky. VSechna vlastni nastaveni budou ztracena.
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Dalsi podrobnosti tykajici se funkci spojenych
s rozhranim Pro-View a aplikaci MyNice Pro naleznete
na webovych strankach www.niceforyou.com

8.7 Z-WAVE™

Motory ROBUS jsou kompatibilni s protokolem Z-Wave™, ktery uzivateli
umozriuje velmi snadno oviddat vSechny funkce pohonu prostrednictvim
aplikace Z-Wave™ gateway nainstalované v domacnosti.

Konkrétne je konektivita Z-Wave™ k dispozici s rozhranim BiDi-ZWave,
které Ize pouzit k ovladani pohybu a stavu brany.

|] Pougziti rozhrani BiDi-ZWave k portu busT4 na fidici
jednotce, je zamysleno jako alternativa k rozhrani
BiDi-Wi-Fi.

|| DalSi podrobnosti tykajici se funkci spojenych
s rozhranim BiDi-ZWave naleznete na webovych
strankach www.niceforyou.com.

Pro vymazani paméti fidici jednotky a obnoveni vSech nastaveni na
tovarni hodnoty, postupujte podle nasledujicich pokyn(:

Podrzte stisknuta tlacitka[Open A]a[Close V], dokud se
nerozsviti LED kontrolky ,,L1-L8% (pfiblizné po 3 vtefinach).
Uvolnéte tlacitka.

Pokud byla operace uspésna, LED kontrolky ;L1 az ,L8%
rychle blikaji po dobu 3 vtefin.

|E= @n =

Pomoci tohoto postupu je mozné také odstranit vSechny
chyby, které zistaly v paméti.

Tento postup nesmaze kody ulozené v radiovém
pfijimaci (integrovaném ani externim).

B
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PRUVODCE RESENIi ZAVAD

9

9.1 RESENi ZAVAD

NiZe uvedena tabulka obsahuje uZite¢né pokyny k feSeni pripadnych poruch nebo chyb, které mohou nastat béhem instalace nebo v pripadé

zavady.

Problémy

Tabulka 21

RESENi ZAVAD

Doporuceni ovérit

Dalkovy ovlada¢ neovlada pohon a LED kontrolka
na dalkovém ovladaci nesviti.

Zkontrolujte, zda neni baterie v dalkovém ovladadi vyhita, a v pfipadé potreby ji vyménte.

Dalkovy ovlada¢ neovlada pohon, ale LED
kontrolka na dalkovém ovladaci sviti.

Zkontrolujte, zda byl dalkovy ovlada¢ spravné ulozen do paméti radiového pfijimace.

Neni zadan zadny prikaz a LED kontrolka ,,OK“
neblika.

Zkontrolujte, zda je pohon napdjen z elektrické sité.
Zkontrolujte, zda nejsou spalené pojistky F1 a F2; pokud ano, zjistéte pficinu poruchy a vyménte
pojistky za jiné se stejnym proudovym zatizenim a charakteristikami.

Zadny pozadovany pohyb se nezahaji a vystrazny
majak nesviti ani neblika.

Zkontrolujte, zda byl pfikaz skutecné prijat. Pokud pfikaz dorazi na vstup SbS, musi se rozsvitit
LED kontrolka ,,OK*; pokud je misto toho pouzit dalkovy ovlada¢, musi LED kontrolka ,,OK*
dvakrét rychle bliknout.

Pozadovany pohyb se nezahadji a vystrazny majak
nékolikrat blikne.

Spocitejte pocet bliknuti a vyhledejte odpovidajici hodnotu v kapitole ,,Signalizace vystraznym
majakem*.

Pozadovany pohyb zacne, ale ihned nasleduje
zpétny chod.

Nastaveni sily mdiZze byt pro tento typ brany piili$ nizké. Zkontrolujte, zda nejsou v cesté néjaké
piekazky, a v pripadé potreby silu zvyste.
Zkontrolujte, zda se nespustilo bezpecnostni zafizeni pripojené ke vstupu Stop.

Pohyb je proveden spravné, ale vystrazny majak
nefunguje.

Zkontrolujte, zda je béhem pohybu brany na svorce FLASH, pro vystrazny majak, pfitomné napéti
(vzhledem k tomu, Ze se jedna o prerusované napéti, jeho hodnota neni vyznamna: priblizné
10-30 V==); pokud je napéti pritomno, problém je zplisoben svitidlem, které je tfeba vymenit za
svitidio se stejnymi viastnostmi; pokud napéti neni pfitomno, mohlo dojit k pretizeni vystupu
FLASH. Zkontrolujte, zda nedoslo ke zkratu kabelu.

A

%

) Tabulka 22

F1 Pojistka fidici jednotky = 2 A pomala (zpozdénd)
F2 Pojistka privodu napajeni = 1,6 A pomala (zpozdéna)
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V pfipadé poruchy Ize Fidici jednotku pohonu vyménit provedenim nize
popsaného postupu.

1. Odpojte napajeni fidici jednotky odstranénim pojistky F2
a v piipadé potfeby odpojte také zalozZni zdroj.
2. Odpojte vSechny kabely.
3. Vyjméte fidici jednotku (pfislusné informace naleznete v kapitole
4

»Demontaz Fidici jednotky*).
StlaCte plastovy kryt (A) ve vyznacenych bodech a sejméte jgj.

e o | - | N

plastovou zarazku
jednotku a nahrad

KOVOPOLOTOVARY.Cz
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9.3 SIGNALIZACE VYSTRAZNYM MAJAKEM
Béhem pohybu brany blika vystrazny majak ,FLASH® jednou za vtefinu; pfi vyskytu anomalif blika majak krat$imi intervaly; blikani se opakuje dvakrat
s vtefinovou pauzou mezi jednotlivymi cykly.

Tabulka 23
Rychlé zablesky Pricina AKCE
2upllizeny Na zac¢atku cyklu blokuje pohyb jedna nebo vice fotobunék; zkontrolujte, zda nejsou v cesté néjaké
pauza 1 vtefina Zasah fotobunék S N X L . P '
2 zablesky prekazky. Béhem pohybu je to normalni, pokud je v cesté prekazka.
3 zablesky ) .
pauza 1 vtefina Zasah omezovace ,SIY | Behem pohybu brény doslo k nadmémérmu treni zstéte pricinu
3 zablesky
4 zablesky
pauza 1 vtefina Aktivace vstupu STOP Na zagatku nebo béhem pohybu brany se aktivoval vstup STOP; zjistéte pricinu.
4 zablesky
5 zablesku e o y y . o N .
auza 1 viefina Chybg pfi ukladamn Pogkejte alesvponISO vter]n a pgtg §kuste zadat prikaz. Pokud problém pretrvavd, znamena to, ze
gzébl L internich parametru doslo k poruSe a je nutné vymenit fidici jednotku.
6 zablesku L o
pauza 1 vtefina Eglég{egﬁlge;amhgﬁmjm' Pockejte nékolik minut, dokud se omezovac cykld nesnizi pod maximalni limit.
6 zablesku :
7 zablesku Chvba v intearovanych Na nékolik vtefin odpojte a znovu zapojte vSechny napdjeci obvody a poté zkuste znovu zadat
pauza 1 vtefina eleﬁtrick’ch gbvo deych prikaz. Pokud problém pretrvava, znamena to, ze doslo k vazné poruse fidici jednotky nebo
7 zablesku Y kabelaze pohonu. V8e nezbytné zkontrolujte a pfipadné vymeérite.
8 zableski
pauza 1 vtefina Prikaz jiz byl zadan Jiny prikaz je jiz zadan. Zruste jiz zadany prikaz, abyste mohli zadat dalsi prikazy.
8 zableski
9 zableskd
pauza 1 vtefina Pohon je zastaven Pohon byla zastaven prikazem ,STOP*.
9 zableski

9.4 SIGNALIZACE NA RiDICi JEDNOTCE

Ridici jednotka ma fadu LED kontrolek, z nichz kazda méize vyslat réizné
signaly jak béhem bézného provozu, tak i v pripade vyskytu zavady.
Dalsi informace naleznete v ,, Tabulce 26* a ,, Tabulce 27%.

A LED kontrolka BlueBus

B LED kontrolky Photo, Sbs, Stop

C programovaci LED kontrolky ,,L1 ... L8

D LED kontrolka Radio "R"

(59

=

Stop/Set ‘

“ =) H Close ¥
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9.5 SVETELNE SIGNALY

9.5.1 STAVOVE SVETLO

Stavove svetlo motoru (A) (,,Obrazek 60%) ma dve barvy (Cervenou
a zelenou) a slouzi k signalizaci pfipadnych poruch. ,, Tabulka 24“ uvadi
mozné stavy tohoto svétla.
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Stavové svétlo s jiz nau¢enymi koncovymi polohami

Tabulka 24

STAVOVE SVETLO

Zelené svétlo

Sviti Pokud nejsou v systému zadné chyby, kontrolka sviti béhem pohybu brany.

Vypnuto B&zny provoz.

Cervené svétlo

Sviti Pokud byl prekrocen nastaveny pocet cykll pro pripomenuti tdrZby, kontrolka sviti béhem pohybu brany.
Vypnuto Bézny provoz.

Blika Ridici jednotka zjistila chybu: Viz ,, Tabulka 23%.

Stavové svétlo s jeSté nenau¢enymi koncovymi polohami

Table 25
Zelené svétlo
Sviti Svétlo se rozsviti, kdyZ je dosazeno koncového spinace pro polohu otevieno.
Vypnuto Bézny provoz.
Cervené svétlo
Sviti Svétlo se rozsviti, kdyz je dosazeno koncového spinace pro polohu zavieno.
Vypnuto Bézny provoz.
Blika Ridici jednotka zjistila chybu: Viz ,, Tabulka 23*.

9.5.2 LED KONTROLKY NA RiDICi JEDNOTCE

KONEKTOROVE LED KONTROLKY NA RiDICi JEDNOTCE

Tabulka 26

LED kontrolka BlueBus
Zkontrolujte pritomnost napajeni; zkontrolujte, zda nejsou
Vypnuta Chyba spalené pojistky; v piipadé potreby zjistéte pricinu poruchy
a vyménite pojistky za jiné se stejnymi charakteristikami.
Doslo k vazné chybg; zkuste na nekolik vterin vypnout Fidici
Sviti Vazna chyba jednotku; pokud problém pretrvava, znamena to, ze doslo

K poruse a je nutné vymenit fidici jednotku.

2 zelené zablesky za vterinu

VSe v poradku

Normalni provoz fidici jednotky.

2 kratkeé zelené zablesky

Zména stavu na vstupech

To je bézné, kdyz dojde ke zméné na jednom ze vstupd:
SBS, STOP, OPEN, CLOSE, zasahnou fotobunky nebo se
pouzije dalkovy ovladac.

Série zableskt oddélenych
1vtefinovou pauzou

Rdzné

Viz ,, Signalizace vystraznym majakem*.

Odpojte svorku a zjistéte pricinu zkratu na svorkach

§er|e ry’chlygh g dIQUhVCh Zkrat na svorkovnici BlueBUS BlueBUS. Pokud je zkrat odstranén, LED kontrolka zacne po

¢ervenych zablesku X N W -
asi deseti vtefinach normalné blikat.

LED kontrolka STOP

Vypnuta Zasah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu STOP.

Sviti VSe v poradku Vstup STOP je aktivni.

LED kontrolka SbS

Vypnuta V&e v poradku Vstup SbS neni aktivni.

Sviti Zésah vstupu SbS Bé&zny stav v pfl’padé, Ze je zafizeni pfipojené ke vstupu SbS
opravdu aktivni.

LED kontrolka PHOTO

Vypnuta Z&sah na vstupu PHOTO Aktivace zafizeni na vstupu PHOTO.

Sviti VSe v poradku To je b&zné, pokud bezpecnostni zafizeni nezasahlo.
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Tabulka 27

TLACITKOVE LED KONTROLKY NA RiDICi JEDNOTCE

LED kontrolka L1 Popis

Vypnuta Béhem bézného provozu signalizuje, Ze funkce ,Automatické zavirani“ je vypnuta.

Sviti Béhem bézného provozu signalizuje, Ze funkce ,Automaticke zavirani* je zapnuta.
Probiha programovani funkci.

Blika Pokud blika spole¢né s LED kontrolkou ,,L2%, znamena to, Ze je nutné provést fazi uceni zafizeni (viz odstavec ,,Uceni
pripojenych zafizeni®).

LED kontrolka L2 Popis

Vypnuta Beéhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Zaviit po foto je vypnuta.

Sviti Béhem bézného provozu signalizuje, ze rezim ,Zaviit po foto® je zapnuta.
Probiha programovani funkci.

Blika Pokud blika spole¢né s LED kontrolkou ,,L1%, znamena to, Ze je nutné provést fazi uceni zafizeni (viz odstavec ,Uceni
pripojenych zafizeni®).

LED kontrolka L3 Popis

Vypnuta Béhem bézného provozu signalizuje, Ze funkce ,Zavfit vzdy* je vypnuta.

Sviti Béhem bézného provozu signalizuje, ze funkce ,Zaviit vzdy” je zapnuta.
Probiha programovani funkci.

Blika Pokud blika spole¢né s LED kontrolkou ,,L4%, znamena to, Ze je nutné naucit koncové polohy pro otevieni a zavreni kfidla brany
(viz odstavec ,UCeni délky kridla brany“).

LED kontrolka L4 Popis

Vypnuta Beéhem bézného provozu signalizuje, ze funkce ,Stand-by* je vypnuta.

Sviti Béhem bézného provozu signalizuje, ze funkce ,Stand-by*” je zapnuta.
Probiha programovani funkef.

Blika Pokud bliké spole¢né s LED kontrolkou ,,L3%, znamena to, Ze je nutné-naucit koncoveé polohy pro otevieni a zavieni kidla brany
(viz odstavec ,,Uceni délky kridla brany“).

EDontrolkals  (Popis A

Vypnuta Beéhem bézného provozu signalizuje, ze funkce ,Rozbéh* je vypnuta.
Sviti Béhem bézného provozu signalizuje, Ze funkce ,Rozbéh” je zapnuta.
Blika Probiha programovani funkci.
T

Vypnuta Béhem bézného provozu signalizuje, Ze funkce ,Pred-blikani“ je vypnuta.

Sviti Beéhem bézneého provozu signalizuje, ze funkce ,Pred-blikani* je zapnuta.
Blika Probiha programovani funkci.

LEDkontrolkal7 ~— [Popis
Vypnuta Béhem bézného provozu signalizuje, Ze funkce ,Deaktivace integrovaného prijimace” je vypnuta. (integrovany prijimac funguie)
Sviti Beéhem bézného provozu signalizuje, ze funkce ,Deaktivace integrovaného piijimace” je zapnuta. (integrovany prijimac nefunguie)
Blika Probiha programovani funkcf.

|LED kontrolkaLs | Popis
Vypnuta Béhem bézného provozu signalizuje, ze pohon ROBUS je nastaven jako ,master”, tedy nadfizeny.

Sviti Béhem bézného provozu signalizuje, ze pohon ROBUS je nastaven jako ,slave®, tedy podfizeny.
Blika Probiha programovani funkci.

& Pokud nastaveni parametréi (Uroveii2) neni v-aktualni konfiguraci rozpoznana, fidici jednotka souéasné rozblika dvé
LED kontrolky L1 a L8, tim signalizuje, ze aktudlni hodnota je mimo rozsah. V pripadé potreby Ize hodnoty prepsat
stisknutim tlacitka [Open A] nebo [Close V1.

& VAROVAN:I! Béhem kazdého manévru se rozsviti LED kontrolky, které signalizuji silu vyvijenou motorem k pohybu brany.

Béhem kazdého manévru se LED kontrolky rozsviti umérné sile, kterou motor vyviji k pohybu brany. Nize je uvedena sekvence, ve které se LED
kontrolky rozsviti v zavislosti na sile:

- od L1 do L3 v pfipadé malé sily

- od L1 do L5 v pripadé stredni sily

- od L1 do L8 v pfipadé velké sily

VAROVANI! pfi neéinném motoru postupné rozsviceni LED kontrolek L1 -+L2 ~+L3 -+L4 -»L5 L6 -+L7 -»L8 signalizuje
probihajici aktualizaci FW produktu, proto je nutné pockat na dokonéeni aktualizace, nez bude mozné pohon znovu
pouzit! Doporucujeme neodpojovat motor od napajeni.
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9.6 DIAGNOSTIKA RADIOVEHO PRIJIMACE

Tabulka 28

SIGNALIZACE LED KONTROLKY R (RADIO) NA RiDICi JEDNOTCE

Stavajici typ kédovani: ,,0-Code*

2

-

Zadny dalkovy ovladaé neni ulozeno v paméti

B3

Signalizuje, Ze pfijaty kéd neni uloZzen v paméti. 1 E
Ulozeni kédu do paméti. 3|
Pamét vymazana. 5 | B4
Béhem programovani signalizuje, Ze kod neni autorizovan pro ulozeni do paméti. 6 E
Bé&hem programovani signalizuje, Zze pamét je plna. 8 |3
LAktivaéni kéd“ neni platny pro ukladani. 1
Béhem programovani signalizuje, Ze kod nelze ulozit do paméti, protoze vysila ,,Aktivacni kod“. 2 E
Vystup v ,rezimu 2“ neni dostupny na fidici jednotce. 4 %
Béhem procesu mazani signalizuje, ze kéd byl smazan. 5 | %4

d“ s nizsi prioritou, nez je pfipu 5 | B4

onizace kédu. 6 |34

zkosti prijimace
vagniho kodu*

ivaci programovani blokd (p ‘

D IPS

X
x4
x4
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9.7 ZAZNAM CHYB

Pohon ROBUS miize zobrazit véechny poruchy, které se vyskytly béhem poslednich 8 cyklll, napriklad preruseni pohybu v disledku aktivace
fotoburiky nebo citlivé hrany. Chcete-li zkontrolovat zaznam chyb, postupujte podle pokyn(i v ,, Tabulce 29,

Tabulka 29
ZAZNAM CHYB
Popis Pomocné symboly
Drzte stisknuté tladitko [Stop/Set] po dobu pfFiblizné 3 vtefiny. gx; 3s
(2]
3 NI
Uvolnéte tlaéitko [Stop/Set] jakmile LED kontrolka L1 zaéne blikat gg X L1
) L .. e s | s> N
Kratce stisknéte tlaéitko [Open A]nebo [Close V] pro posunuti blikajici LED kontrolky na g D
kontrolku ,,L8“ pro vybér funkce ,Zaznam chyb*. 3 PR
Drzte stisknuté tlaéitko [Stop/Set], které musi zlstat stisknuté béhem nasledujicich kroka.
2]
Pockejte priblizné 3 vtefiny, poté se rozsviti LED kontrolky odpovidajici cyklim s chybou. LED
kontrolka L1 indikuje vysledek posledniho cyklu a LED kontrolka L8 indikuje vysledek osmého At
cyklu. Pokud je LED kontrolka rozsvicena, znamena to, ze béhem cyklu doslo k chybam; pokud an
je LED kontrolka zhasnuta, znamena to, ze béhem cyklu nedoslo k Zzadné chybé.
Kratce stisknéte tladitko [Open A]nebo [Close V] pro vybér pozadovaného cyklu: NI

Prislusna LED kontrolka zablika tolikrat, kolikrat by normalné zablikal vystrazny majak po
vyskytu dané poruchy.

Lo
\\;‘ =

//‘
)
¥
i

Uvolnéte tlaéitko [Stop/Set]

U
i}
W

44— CESKY



10 DOPLNUJICI INFORMACE (Pfislusenstvi)

10.1 PRIDAVANI A ODEBIRANI ZARIZENi

Po namontovani pohonu je mozné kdykoli pfidavat nebo odebirat
zafizeni. Konkrétné Ize ke vstuplm ,,BlueBUS* a ,,STOP* pripojit riizné
typy zafizeni, jak je popsano v nasleduijicich odstavcich.

Po pridani nebo odebrani zarizeni je nutné je naucit
do fidici jednotky, jak je popsano v odstavci , Nacitani
dalSich zarizeni*.

10.1.1 BLUEBUS

BlueBUS je technologie, ktera umoznuje pripojeni kompatibilnich zarizeni
pouze pomoci dvou vodicd, pres které prochézi jak napéjeni, tak
komunikaéni signaly. V8echna zafizeni jsou pfipojena paralelné na stejné
2 vodic¢e BlueBUS a bez nutnosti dodrzovat polaritu; kazdé zafizeni je
rozpoznano individuding, protoZze mu je béhem instalace pfidélena
jedine¢na adresa.

K BlueBUS Ize pfipojit nasleduiici zafizent: fotoburiky, bezpecnostni
zafizeni, ovladaci tlacitka, signalizaCni svétla atd. Ridici jednotka rozpozna
vSechna pfipojena zafizeni jednotlivé prostrednictvim prislusné faze uceni
a dokaze s absolutni pfesnosti detekovat vSechny mozné anomalie.

Z tohoto diivodu je nutné pfi pripojeni nebo odpojent zafizeni od
BlueBUS provest fazi uceni na fidici jednotce, jak je popsano v odstavci
»INacitani dalSich zafizeni*.

10.1.2 VSTUP STOP

Vstup STOP zp(isobi okamZité preruseni pohybu, nasledované kratkym

reverznim pohybem. K tomuto vstupu Ize pripojit zafizeni s vystupem

s normalné otevienymi kontakty ,NO* i s normainé uzavienymi kontakty

,NC* a i zafizeni' s vystupem s odporem 8,2 kQ, jako jsou citlivé hrany.

Béhem faze uceni zafizeni fidici jednotka rozpozna typ zafizeni

pripojeneho ke vstupu STOP a pozdgji, béhem bézného pouzivani

pohonu, fidici jednotka vyda prikaz STOP, kdyz zaznamena zménu VUG
plvodnimu stavu.

Ke vstupu STOP Ize pripojit vice zafizeni, i rznych typd, pokud jsou

provedena odpovidajici opatfent:

- Libovolny pocet zafizeni NO Ize pripojit k sobé paralelne.

- Libovolny pocet zafizeni NC Ize pfipojit k sobé do série.

- Dve zafizeni s vystupem s pevnym odporem 8,2 kQ Ize pripojit
paralelng; pokud je zafizeni vice nez 2, musi byt vSechna pripojena za
sebou s jednim koncovym odporem 8,2 kQ.

- Je mozné kombinovat dva kontakty NO a NC jejich paralelnim
zapojenim-a soucasnym zapojenim-odporu 8;2-kQ do série
s kontaktem NC (coz umoznuje kombinovat 3 zafizenf: NO, NC
a 8,2 kQ).

Pokud se vstup STOP pouziva k pripojeni zafizeni s bezpe€nostnimi
funkcemi, pouze zafizeni s odporem 8,2 kQ zarucuji bezpec¢nost
kategorie 3 proti porucham v souladu s normou EN 954-1.

10.1.3 I/0 ROZSIRUJICi MODUL (VOLITELNE PRISLUSENSTVI)
Ridici jednotka je navrZena pro poufiti nékolika verzi rozsitujicich moduld
I/0, které poskytuji dalsi vstupy a vystupy. Kazdy dalsi vstup/vystup Ize
nastavit tak, jako by se jednalo o fyzicky vstup/vystup fidici jednotky.

Pri kazdém vloZeni nebo vyjmuti rozsifujiciho modulu je nutné proveést
postup ,,Uceni pripojenych zarizeni“: pokud tak neucinite, ovladani
pohonu zlistane omezeno na funkci ,hold-to-run“ (drz pro chod).

PFidavani a odebirani rozsifujicich modulti musi byt vZdy
provadéno bez napajeni (vyjmutim pojistky F2
a pripadné i zalozniho bateriového modulu).
Pro pfidani rozSifujicho modulu:
Odpoijte Fidici jednotku od napajent.
Vyjméte zaslepku (A).
Zasunte rozsifujici modul (B) do pfislusného slotu na Fidici
jednotce.
Pripojte napajeni k fidici jednotce.
Opakujte postup uceni zafizeni, jak je popsano v odstavci ,,Uéeni
pripojenych zarizeni*.

or b=

~

Varovani! U nékterych modelt je rozsifujici modul
dodavan jako standardni vybava.

Varovani! Ovérte spotiebu elektfiny Fidici jednotky a

odbér.

Navod k pouziti konkrétniho rozsifujiciho madulu je k dispozici online.
Pouziite svij chytry telefon k naskenovani QR kddu na modulu.

4 )

@ \
] |

Nice C€ES EE[

5-24V == (Max 500 mA)
JY-20°C f+s5°C

Nice S.p.A. Via Callalta, 1
31046 Oderzo TV Italy E
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Tabulka 30

ROZSIRUJICi MODUL
Produkt Popis Vlastnosti vstupu Vlastnosti vystupu
IN 3 = bezpotencialovy kontakt (COM — IN3) OUTS = otevieny odvod (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE44 4 Vgtupy IN4 = bezpotencie}lovy: kontakt (COM — IN4) OUT4 = otevfeny odvod (max 10W = 24V - 0.4A)
4 Vlystupy IN 5 = bezpotencidlovy kontakt (COM — IN5) OUTS5 = otevreny odvod (max 10W = 24V - 0.4A)
IN 6 = bezpotencialovy kontakt (COM — IN6) OUTB = otevieny odvod (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE22 2 Vgtupy IN3= bezpotenc?eﬁlovy: kontakt (COM —IN3) OUTS = otevieny oq/vod/(mvax ,1 OW = ?4V - 0.4A)
2 \lystupy IN 4 = bezpotencidlovy kontakt (COM — IN4) OUT4 = bezpotencidlovy prepinaci relé kontakt (230VAc — 5A)
2 Vstu IN 3 = bezpotencidlovy kontakt (COM - IN3 .
N 1 Vy’stgg N4 = bezgotenciélovg kontakt ECOM - |N4§ OUTS = otevieny odvod (max 10W = 24V - 0.4A)

10.1.4 NACITANI DALSICH ZARIZENI

Obvykle se uceni zafizeni pripojenych k ,,BlueBus* a vstupu ,STOP*
provadi béhem instalace; pokud vSak dojde k pridani novych zarizeni
nebo odebrani starych, Ize proces uceni opakovat.

7 "” ’* N

10.1.5 PRIPOJENi RADIOVEHO PRIJIMACE TYPU SM
(VOLITELNE PRISLUSENSTVI)

Ridici jednotka mé slot pro osazeni radiovym pfijimacem s konektorem

SM (volitelné prislusenstvi) patficich do produktovych fad OXI, OXIBD

atd., které Ize pouzit k dalkovému oviadani fidici jednotky pomoci

@ ", L _ Y dalkovych oviadacd. Pred zahdjenim instalace pfijimace zakazte ¢innost
o) interniho radiového pfijimace (viz odstavec ,Programovani trovné 1
oD B = (ON-OFF)“) a odpojte napajeni fidici jednotky.
1D Zprovoznéte pfijimac nasledovné: ,,Obrazek 64“
() 1. Zakazte Cinnost interniho radiového pfijimace (viz odstavec
»Programovani urovné 1 (ON-OFF))
2, Odstrarite zaslepku (A)
_ T, 3. Zasunte prijimac (B) do prislusného slotu na fidici jednotce
S O e 4, Pripojte napajeni k ridici jednotce
2 37 E55 5 & BBV - ~
\ v @
Postupuijte takto:
1. soucasng drzte stisknuta tlacitka [Open A] a [Stop/Set]
2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED kontrolky ,,L1“ a ,L2“ zacnou rychle
blikat (priblizné po 3 vtefinach)
3 pov(j:kejt’e nékolik vterin, nez fidici jednotka dokonéi fazi uéent
zafizeni
4 na konci této faze musi svitit LED kontrolka ,,Stop*, LED kontrolky
»L1%a ,,L2“ musi zhasnout, zatimco LED kontrolky ,,L1 ... L8“ se
rozsviti v zavislosti na stavu funkei ON-OFF, které zastupuiji
w Po pridani nebo odebrani zafizeni je nutné znovu
provést test pohonu, jak je uvedeno v odstavci
» Testovani®.
\ e
Informace o dostupnych piikazech a rezimech ukladani do paméti
naleznete v rezimech tykajicich se programovani integrovaného
radiového prijimace. (viz kapitola ,,PROGRAMOVANI RADIOVEHO
PRIJIMACE®).
10.1.6 PRIDAVNE OSVETLENI
Tabulka 31
Bilé svétlo*
Sviti Brana se pohybuje nebo se pravé zastavila. Po uplynuti naprogramovaného ¢asu svétlo automaticky zhasne.
Sviti 3 vteriny Provedeni prikazu k zablokovani pohonu bylo dokoncéeno.
Vypnuto Normalni provoz / motor zastaven a ¢eka na prikaz.

*PrisluSenstvi dostupné pouze pro ROBUS RBS600HS.
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10.1.7 RELATKOVE FOTOBUNKY S FUNKCi FOTOTEST

Ridici jednotka je vybavena funkci FOTOTEST, ktera zvySuje spolehlivost bezpecnostnich zafizeni a umoZfiuje jejf zarazeni do kategorie 2 podle normy
EN 13849-1 tykajici se kombinace fidici jednotky a bezpecnostnich fotobunék.

& Varovani! Pro aktivaci funkce FOTOTEST je nutné upravit nastaveni prostfednictvim kompatibilnich rozhrani Wi-Fi
a aplikace MyNice Pro.

Pi zahdjeni pohybu se zkontroluji vSechna bezpecnostni zafizeni a pohyb zapocne pouze v pfipadg, ze vSe funguje spravne.
Pokud test selze (fotoburika zaslepena sluncem, zkrat kabell atd.), chyba se zaznamena a pohyb se znemozni.

Pfipojte fotobunky podle ,,Obrazku 65*.

Schéma zapojeni s reléovymi fotobunkami s funkci FOTOTEST.

|| VSechny obrazky prisluSenstvi jsou uvedeny pouze pro ilustracni tcely.

& Varovani! Pouziti tohoto nastaveni povede ke zvySeni primérné spotieby energie produktu.
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Pokud se pouzivaji 2 pary fotobunék, které se navzajem rusi, je nutné aktivovat ,,synchronizaci“ podle popisu v navodu
k pouziti fotobunék.

Pii vyméné, pridani nebo odebrani jakychkoli pfidavnych zafrizeni k pohonu je nutné provést proces uceni (viz kapitola
»UCeni pfipojenych zarizeni® na strané 21).

& Varovani: vystup 12 V slouzi pouze pro pfipojeni optoelektronické bezpec¢nostni hrany (OSE) (max. 15 mA).
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10.1.8 RELATKOVE FOTOBUNKY BEZ FUNKCE FOTOTEST

Ridici jednotka ma vyhrazeny vstup PHOTO, ke kterému je mozné pripojit NC kontakt relé fotobunék. Na rozdil od nastaveni s funkci ,FOTOTEST* se
po zadani prikazu provede pohyb brény bez kontroly platnosti signdlu prichézejiciho z fotobunék, pficemz zlistava nezménéna reakce na zménu stavu
vngjsich fotobunék.

Pripojte fotoburiky podle obrazku ,,Obrazek 66“.

Schéma zapojeni s reléovymi fotoburikami bez funkce FOTOTEST

|| VSechny obrazky prislusenstvi jsou uvedeny pouze pro ilustracni tcely.

& Varovani! Pouziti tohoto nastaveni povede ke zvy$eni primérné spotieby energie produktu.
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& Varovani: vystup 12 V slouzi pouze pro pfipojeni optoelektronické bezpec¢nostni hrany (OSE) (max. 15 mA).
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10.1.9 ELEKTRICKY ZAMEK

Vystup OGlI je ve vychozim nastaveni ur€en pro funkci OGI (Indikator
Oteviené Brany), ale Ize jej nastavit pro oviadani elektrického zamku
(viz odstavec ,,Programovani urovné 2 (nastavitelné parametry)“
na strané 33).

Na zacatku pohybu otevirani je vystup aktivovan po dobu 2 vtefin,
zatimco béhem zavirani aktivovan neni, proto musi byt elektricky
zamek resetovan mechanicky.

Vystup nemiiZze ovlddat elektricky zamek piimo, jelikoZz maximaini zatéz
vystupu je 24 V= 10W.

Vystup musi byt propojen s relé, jak je zndzornéno na obrazku.

4 N\

@

A

/

—T 0 QD 12V OSE

o oy [0

c Ol i (
EGD Aerial
1D Ié

G v

A Elektricky zamek
B 24 V= pomocné relé
C Zdroj napdjeni pro elektricky zamek

10.2 ZAPQJEN] A INSTALACE NOUZOVEHO ZDROJE
NAPAJENI

Tento produkt mize byt vybaven systémem zalozniho napéjeni, ktery
zajiStuje provoz i pri vypadku sitového napajeni. ZalozZni.napajeni je
zajiSténo bateriemi, které musi byt udrzovany v nabitém stavu. Funkce
nabijeni baterif je jednou z hlavnich funkei tohoto produktu; rezim
stand-by se aktivuje az po dokonceni nabijeni bateri.

Maximalni dobu potfebnou k Uplnému nabiti bateril najdete v pokynech
k systému zalozniho napajeni.

Tento produkt splfuje nafizeni pro Usporny rezim, pokud je pfipojen k
bateriovému modulu PSS124. Produkt dokdze rozpoznat uroven nabiti
modulu PSS124 a spravné jej dobiji, ¢imz se zabrani pfechodu do
rezimu nizké spotreby, pokud je Uroven nabiti baterie nizsi nez 80 %.

Pokyny k instalaci a pfipojeni baterie:

& VAROVANI

Je mozné pouzit starsi typ zalozni baterie PS124
pomoci specialniho propojovaciho kabelu (CABLA11)
a deaktivaci rezimu Stand-by. V tomto pripadé se
zvy$i primérna spotieba energie.

@ Elektrické pripojeni baterie k Fidici jednotce musi byt
provedeno az po dokoncéeni vSech fazi instalace
a programovani, protoze baterie slouzi jen jako nouzovy
zdroj napajeni.

1. Odstrante zaslepku (A) (,,Obrazek 68)
4 @ N
Ny
(& J
2. pripojte prislusny kabel ke konektoru zalozni baterie (PSS124)
(,Obrazek 69%)
e @ )
Ao J
3. zasurite pfislusny konektor (C) do konektoru vychazejiciho
z motorového prostoru (,Obrazek 70%)
s @ N\
\ J
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4, Vlozte zalozni baterii (D) do jejiho pouzdra uvnitf t€la motoru
(,Obrazek 714

G J

10.3 ZAPOJENi PROGRAMOVACIHO MODULU OVIEW

Ridici jednotka je vybavena konektorem BusT4, ke kterému Ize piipoiit
programator ,,Oview* prostfednictvim rozhrani IBT4N. Programator
umozriuje kompletni a rychlou spravu instalace, Udrzbu a diagnostiku
pohonu.

Pro pristup ke konektoru postupujte podle obrazku a pripojte konektor
do prislusného otvoru.

4 I

@

+
%y

10.4 ZAPOJENI DALSICH ZARIZENi

Pokud uzivatel potfebuje napédjet externi zafizent, jako je CteCka
bezkontaktnich karet a Cipl nebo osvétleni klicového spinace, Ize
napajeni odebirat podle obrazku.

Napéjeci napéti je 24 V = -30 % + +50 % s maximalnim dostupnym
proudem 100 mA.

\ J

Oview Ize pripojit k vice fidicim jednotkdm soucasné (az.16 bez
zvlastnich opatreni) a Ize jej nechat pripojeny k fidici jednotce béhem
normainiho provozu pohonu. V tomto pfipade jej Ize pouzit k odesilani
prikaz(l primo do Fidici jednotky pomoci zviastni ,uZivatelské“ nabidky.
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Dalsi

10.4.1 FOTOBUNKY EPMOB A PRIDAVNE OSVETLENi ELMM

prisluSenstvi. Sada RBSKITSAFE1 obsahuje konzole a

w ROBUS 600 HS se dodava bez montaznich konzoli pro
pridavné osvétleni ELMM.

Jako alternativu k fotoburnikam EPMOB je mo
nainstalovat odrazkové fotoburiky EPMOR.
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Odblokujte pohon (A) pomoci dodaného klice

Povolte Srouby (B)
Odstrarite kryt (C) (,Obrazek 74%)

w Viz také navody k dodanému pfisluSenstvi.

Pro montaz pfislusenstvi:

2.
3.

1.

Obrazek 75%)

) b

Cky (

Nasadte konzoli (D) na koli

4,
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7. Pripevnéte fotobunku k drzéku (M) pomoci stejného Sroubu & Upozornéni! Pied zavéreénym dotazenim zkontrolujte,
a matice, které jste predtim odstranili (,Obrazek 78). zda je fotoburika zarovnana s protéjsi éasti (EPMOB)
nebo (EPMOR).

& Upozornéni! Davejte pozor na smér instalace

fotoburiky. Ve

@D

9. Fotoburiku napevno pfipevnéte k montézni konzoli.

& P¥i upevinovani fotoburiky ke konzoli nevyvijejte
nadmérnou silu.

-
8. Pfipojte zarizeni (,Obrazek 79%) @

/A
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10.  Pripojte pfidavné svétlo (N) (,Obrazek 82%). 12.  Pripojte kabely podle pokyn( (,Obrazek 84%)
N | 7 N

54

J
11.  Pfipevnéte pridavné svétlo pomoci Klipu (O) (“Figure 83") | /m\ E

AN K
1. Umistéte kryt.
2. Dotahnéte Srouby.
3. Zablokuijte pohon a vyjméte dodany KIic.
\_ J
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11 TECHNICKE PARAMETRY

[LLj v8echny technické daje uvedené v této &asti se vztahuiji k okolni teploté 20 °C ( 5 °C). Spolegnost Nice S.p.A. si
vyhrazuje pravo kdykoli provést zmény produktu, pokud to bude povazovat za nutné, aniz by tim byly ovlivnény jeho
funkce a zamyslené pouziti.

Tabulka 32

TECHNICKE PARAMETRY POHONU

RBS400 RBS600 RBS600HS
Popis RBS400/V1 RBS600/V1 RBS600HS/V1 RBS800

RBS400/AU01 RBS600/AU01 RBS600HS/AUO01
Typ produktu Elektromechanicky pohon pro automaticky pohyb posuvnych bran pro rezidenéni pouziti, véetné elektronické Fidicl jednotky.
Pastorek Z15m4 Z15m4 Z15m4 Z15m4

80 cykld za den (Fidici 100 cykIG za den (fidici 100 cyKkIG za den (fidici 100 cykIG za den (fidici

Max. ¢etnost pracovnich
cykld (pfi jmenovitém
toc¢ivém momentu)

jednotka omezuje pocet
cykll na maximum uvedené
v , Tabulce 2%).

jednotka omezuje pocet
cykll na maximum uvedené
v,, Tabulce 2%).

jednotka omezuje pocet
cykld na maximum uvedené
v, Tabulce 2%).

jednotka omezuje pocet
cykll na maximum uvedené
v , Tabulce 2%).

Max. doba nepretrzitého
chodu (pfi jmenovitém
tocivém momentu)

7 minut (fidici jednotka
omezuje nepretrzity chod na
maximum uvedené

7 minut (fidici jednotka
omezuje nepretrzity chod na
maximum uvedené

6 minut (fidicl jednotka
omezuje nepretrzity chod na
maximum uvedené

6 minut (fidici jednotka
omezuje nepfetrzity chod na
maximum uvedené

v ,, Tabulce 2%). v ,, Tabulce 2). v ,, Tabulce 2). v ,, Tabulce 2.
Limity pouziti Pohon ROBUS je obecné schopen automatizovat brany az do limitl hmotnosti nebo délky uvedenych v ,, Tabulce 1.
Zivotnost Odhaduije se na 20 000 az 250 000 cykid, v zavislosti na podminkach uvedenych v ,, Tabulce 2%

Napajeni (230 V)

230 V~ (+10 %,+<15 %) 230 V~ (+10 %, -15 %) 230 V~ (+10 %, -15 %) 230 V~ (+10 %, -15 %)

50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
Verze V1 (120 V) 120 V~50/60 Hz 120 V~ 50/60 Hz 120 V~ 50/60 Hz
Verze AUO1 (250 V) 250V~ 50/60 Hz 250V~ 50/60 Hz 250 V/~ 50/60 Hz
: " 400 W [1,8 A] 500 W 2,5 Al 650 W [3,0 A]
?gg"'osv'l?:;f;?z ve Zp';ce 3.9 A verze V1] 3.9 A verze AV1] 3.9 A verze V1] 600 W 2,8 Al
povidaj pery [3.9 A verze /AUO1] [3.9 A verze /AUO1] [3.9 A verze /AUO1]

Trida ochrany

1 (je vyzadovano ochranné uzemneni)

Zalozni zdroj napajeni

S volitelnym prislusenstvim PSS124

Vystup vystrazného majaku
[Pozn. 1]

Pro az 2 vystrazné LED majaky ELDC nebo maximalné 2 svitidla 12 V 21 W

Vystup OGI [Pozn. 1]

Pro jedno 24 V svitidlo s maximalnim vykonem 10 W (vystupni napéti se mlize pohybovat v rozmezi 30 az +50 % a miize
také ovladat mala relé)

Vystup BLUEBUS Jeden vystup s maximalnim zatizenim 15 jednotek BLUEBUS

Vstup STOP Ero lnor‘mélnvé uzavFer)é ngbo ,normélné otevfepévkontakty nebo pro staly rezistor 8,2 kQ; v reZzimu samorozpoznavani
(jakakoli zména oproti ulozenému stavu spusti pfikaz ,STOP)

Vstup SbS Pro normainé oteviené kontakty (uzavieni kontaktu spusti prikaz Step-by-Step).

Vstup PHOTO Vstup pro relatkoveé fotoburiky.

Vstup CLOSE Nachazi se na rozsifujicim modulu (prislusenstvi). Viz odstavec ,,I/O rozsifujici modul (volitelné prislusenstvi)*.

Vstup AUX_IN Nachazi se na rozsifujicim modulu (pfislusenstvi). Viz odstavec ,,I/O rozsifujici modul (volitelné prislusenstvi)*.

Konektor pro radiovy
prijimac

Konektor SM pro prijimace SMXI nebo OXI.

Vstup pro ANTENU
radiového prijimace

52 Q pro RG58 nebo podobny typ kabelu.

Programovatelné funkce

8 ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci. Viz odstavce ,Programovani trovné 1 (ON-OFF)“ a ,,Programovani trovné 2
(nastavitelné parametry)*“.

Samoucici funkce

Automatické rozpoznani zafizeni pripojenych k vystupu BlueBus.
Samorozpoznani typu zafizeni ,STOP* (normalné otevieny, normalné uzavfeny kontakt nebo odpor 8,2 kQ).
Samouceni délky brany a vypocet bod(l zpomaleni a astecného otevrent.

Rezim Stand-by vse (W) 0.4 0.4 0.4 0.4
Rezim Stand-by v§e kromé
WiFi (W) N/A N/A 1,5 N/A

Pozn.1 \Vystup Ize naprogramovat na jiné funkce (viz ,, Tabulka 18“ na strané 33, 34) nebo prostrednictvim kompatibilnich rozhrani.
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Tabulka 33

TECHNICKE PARAMETRY INTEGROVANEHO RADIOVEHO PRIJIMAGE

Popis Technické parametry

Typ produktu Integrovany obousmérny pfijimac
Kodovani OXIBD: "BD" / "O-code"

Pamét AZ 100 ovladac( uloZzenych v ,Rezimu 1.
Impedance vstupu 50 Q

Prijimaci frekvence 438,92 MHz

Vysilaci frekvence 438,92 MHz (pouze BD)

Citlivost - 108 dBm

Vyzarovany vykon (ERP) <10 mW (OXIDB)

Popis

Technické parametry

Tabulka 34

TECHNICKE PARAMETRY INTEGROVANEHO WI-FI MODULU (POKUD JE K DISPOZICI)

Typ Wi-Fi rozhrani s interni
anténou

802.11b/g/n - 2.4GHz

Zabezpeceni Wi-Fi

OPEN/WEP/WPA-PSK/WPA2-PSK

Bluetooth ®

v4.2 BR/EDR/BLE

Vyzarovany vykon (ERP)

P <20 dBm
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12 PROHLASENi O SHODE

Prohlaseni o shodé EU

a prohlaseni o zabudovani ,,castecné dokonc¢eného strojniho
zarizeni“

Nice S.p.A., vyrobce tohoto zafizeni, prohladuje, Ze toto zafizeni je ve shodé se smérnici 2014/53/EU (RED) a smérnici 2006/42/ES (strojni zafizeni)

podle prilohy Il, ¢ast 1, oddil B. Navod k obsluze a Uplné znéni Prohlaseni o shodé EU jsou k dispozici na adrese: www.niceforyou.com, v sekci
,Podpora“ a ,Ke stazeni“.

- N\
Ni Ni < Ni
IC€| rRBS400 IC€ | RBS600 IC€ |Rress00Hs
Made in Italy P/N:RBS400 Made in Italy P/N:RBS600 Made in Italy P/N:RBS600HS
Nice SpA Via Callalta,1 31048 Oderzo TV Italy Nice SpA Via Callaita,1 31046 Oderzo TV Italy Nice SpA Via Callalta,1 31048 Oderze TV Italy
250w 230V 50/60Hz 450W 230V 50/60Hz 450W 230V 50/60H=z
3.6Nm |}-20°C[+55°C 9Nm |}-20°C[+55°C 5.9Nm |J-20°Cf+55°C
IP44|10min Z;OCycIeslh{@55 C) IP44|7min | 30Cycles/h(@55°C) IP44 | 7min |30Cycles/h(@55°C)
SIN SERIALNUMBER SIN SERIALNUMBER YEAR m SN SERIALNUMBER YEAR .
CE 0682 <@ C€ 0682 Eméﬁg c € 0682 Em@ﬁ
T Py Ry h Tk x
R TR || B ueE | waw wae
www.Niceforyou.com www.Niceforyou.com www. N|ceforyou comI www.Niceforyou.com www.Niceforyou.com
PROGRANG NS'rR MANUAL PROGRAMMNG  INSTR. MANUAL pnoc;mmmnc INST MANUAL
Ni
IC€| RBS800
Made in Italy P/N:
Nice SpA Vis Callalts, 1 21048 Ql-mTVItlly
550w 230V 50/60Hz
9.6Nm | [-20°C [+55°C
IP44 | 7min 30c:yc|esm(@55°c:)
SN SERIALNUM 3
www.Niceforyou.com
4 -2 =
Op 3
PROGRAMMING INSTR. MANUAL
N\ J

Poznamka: Uvedené Stitky jsou kopil Stitku produktu aktualizovaného ke dni vydani tohoto navodu.
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13 SERVIS VYROBKU

Pohon a brana musi byt pravidelné podrobeny udrzbé, aby byla
zaruc¢ena jgjich dlouha zivotnost.

& Udrzba musi byt provadéna v pfisném souladu
s bezpecénostnimi predpisy uvedenymi v tomto navodu
a v souladu s platnymi zakony a nafizenimi.

Pravidelna udrzba pohonu:

1. Naplanuijte servisni zasahy nejpozdgji do 6 mésict nebo po
maximalné 2 000 cyklech od predchoziho servisniho zésahu.

2. Odpojte vSechny zdroje napdjeni, véetné zalozZnich baterii.

3. Zkontrolujte, zda nedoslo k poskozeni materidl(l, z nichZ je pohon
vyroben, se zviastnim ddrazem na erozi nebo oxidaci
konstrukénich ¢asti; vyménte vSechny Casti, které neodpovidaiji
béznému stavu.

4. Zkontrolujte stav opotrebeni pohyblivych ¢asti: pastorku,
ozubeného vodiciho hifebenu a vSech soucasti kfidla brany;
opotrebované ¢asti vymeénite.

5. Znovu pripojte napéajeni a provedte vSechny testy a kontroly
popsané v odstavci ,, Testovani® (strana 24).

14 LIKVIDACE VYROBKU

|| Tento produkt je nedilnou souc¢asti automatizace,
a proto musi byt likvidovan spole¢né s ni.

Stejné jako v pfipadé instalace smi produkt na konci jeho Zivotnosti
demontovat pouze kvalifikovany personal.

Tento produkt je sloZen z rliznych typ( material(l. Nékteré z téchto
materidld Ize recyklovat, jiné je nutné zlikvidovat. Informujte se

0 moznostech recyklace nebo likvidace tohoto typu produktl ve vasi
oblasti.

& VAROVANI!

Nékteré ¢asti produktu mohou obsahovat znecistujici
nebo nebezpecné latky. Pokud nejsou spravné
zlikvidovany, mohou tyto latky mit Skodlivy vliv na
zivotni prostredi a lidské zdravi.

Jak je uvedeno na tomto
symbolu, tento vyrobek nesmi byt
likvidovan spolu s béznym
komunalnim odpadem. Odpad
tfidte podle mistnich predpist
a recyklujte jej, nebo vratte
vyrobek prodejci pfi nakupu
nového vyrobku. Pokud je ve
vyrobku nainstalovano nouzové
napajeci prislusenstvi, obsahuje
baterie, které musi byt vyjmuty
a zlikvidovany podle postupt
specifickych pro dany typ baterie.

VAROVANI!

Mistni zakony mohou ukladat vysoké pokuty, pokud
tento produkt neni zlikvidovan v souladu se
zakonem.
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POKYNY A VAROVANiI PRO POUZiVANI

Pfed prvnim pouzitim automatizacniho systému pozadejte instalacniho
technika, aby vam vysvétlil zdroj moznych rizik, a vénuijte nékolik minut
precteni tohoto navodu k pouziti a souvisejicich varovani, které vam
instalacni technik predal.

Navod si uschovejte pro pfipadné dotazy a zajistéte, aby byl k dispozici
novym majitelim automatizacniho systému.

& VAROVANI!

Vase automatizace je pfistroj, ktery spolehlivé provadi
pfikazy zadavané uzivatelem. Nedbalost a nespravné
pouzivani mohou vést k nebezpeénym situacim:

neovladejte branu, pokud se v jejim dosahu nachazeji lide,

zvifata nebo predméty

- je pfisné zakazano dotykat se ¢asti automatizace, kdyz je v
pohybu

- fotobunky by nemély byt povaZovany za neomyiné
bezpecnostni zafizeni, ale pouze za pomocné bezpecnostni
zafizeni. Jsou navrzeny s vyuzitim vysoce spolehlivé
technologie, ale v extrémnich podminkach mohou byt
nachylné k poruchadm nebo potencidinim zavadam, které
v nékterych pfipadech nemusi byt okamzité ziejmé

- pravidelné kontrolujte, zda fotoburiky funguji spravné

>

Prijezd je PRISNE ZAKAZAN, kdyz se brana zavira!
Prujezd je povolen pouze v pfipadé, Ze je brana zcela
oteviena a nepohybuije se.

DETI

Pohon zarucuje vysokou miru bezpeénosti. Diky svym
detekénim systémim dokaze kontrolovat a zabezpedit
pohyb brany v pfitomnosti osob nebo pfedmétu. Pfesto
je vhodné zakazat détem hrat si v blizkosti brany

a nenechavat dalkové ovladace v jejich dosahu, aby
nedoslo k nechténému spusténi systému. Pohon neni
hrac¢ka!

Vyrobek neni uréen k pouziti osobami, véetné déti,

s omezenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi
schopnostmi nebo osobami, které nemaji zkusenosti
nebo znalosti, pokud nejsou pod dohledem nebo
proskoleny k pouzivani vyrobku osobou odpovédnou za
jeiich bezpecnost.

Poruchy: pokud automatizace vykazuje znamky poruchy, odpojte
napéjeni systému a rucné odblokujte-motor (viz pokyny:na konci
kapitoly), abyste mohli automatizaci ovladat rucné. Nepokousejte se
provadét zadné opravy sami, ale kontaktujte svého divéryhodného
technika.

|| Neupravujte systém ani programovatelné a
nastavitelné parametry fidici jednotky: za tyto operace

je vyhradné odpovédny vas montazni technik.

Porucha nebo vypadek napajeni: pokud systém neni vybaven
nouzovym napajenim, Ize automatizaci i béhem Cekani na zasah
instalacniho technika nebo obnoveni dodavky elektfiny pouzivat ru¢nim
odblokovanim motoru (viz pokyny na konci kapitoly) a ru¢nim pohybem
automatizace.
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Porucha bezpeénostnich zafizeni: pohon Ize pouzit i v pfipade, Ze

néktera z bezpecnostnich zafizeni jsou vadna nebo nefunkeni. Pohon Ize

oviadat v rezimu ,Hold-to-run* (drZ pro chod) nasleduijicim zplisobem:

1. Odeslete prikaz k ovladani pohonu pomoci dalkového oviadace
nebo klicového spinace atd. Pokud vSe funguje normaing, brana
se bude bézné pohybovat, v opacném pripadé nékolikrat zablika
vystrazna majak a pohyb se nespusti (pocet bliknuti zavisi na
dlivodu, pro¢ se pohyb nemUize spustit).

2. V tomto pripadé do 3 vtefin znovu stisknéte a drzte stisknuté
ovladaci tlacitko.

3. Po priblizné 2 vtefinach pohon dokondi poZzadovany pohyb
v rezimu ,,Hold-to-run® (drZ pro chod), jinymi slovy, bude
pokraGovat v pohybu, dokud bude ovladaci tlaGitko stisknuté.

Pokud je bezpecnostni zafizeni mimo provoz, nechte
systém co nejdfive opravit kvalifikovanym technikem.

Testovani, pravidelna udrzba a pfipadné opravy musi byt
zdokumentovany osobou provadejici prace a dokumenty musi byt
ulozeny u vlastnika pohonu. Jediné zasahy, které mlize uzivatel
pravidelné provadét, zahrnuiji Cisténi sklenénych soucasti fotobunék
(pouzifte mekky a mirng navihéeny-hadrik) a odstranéni listi nebo
kamen(, které by mohly branit pohybu brany.

Pied provedenim jakychkoli udrzbovych praci musi
uzivatel pohonu ruéné odblokovat motor, aby
zabranil ndhodnému spusténi pohybu brany (viz
pokyny na konci kapitoly).
Udrzba: aby byla zaji§téna stala roveri bezpe&nosti a co nejdelsf
zivotnost pohonu, je nutné provadét pravidelnou udrzbu (alespon jednou
za 6 mésicl).

|| Kontroly, Gidrzbu a opravy smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

Likvidace: na konci své Zivotnosti musi byt pohon demontovan
kvalifikovanym personalem a materialy musi byt recyklovany nebo
zZlikvidovany v souladu s platnymi mistnimi predpisy.

Vymeéna baterie dalkového ovladace: pokud se po urcité dobé zda,
Ze dalkovy ovlada¢ nefunguije spravné nebo prestane fungovat Upiné,
mUze to byt zplsobeno vybitymi bateriemi (v zavislosti na tom, jak ¢asto
je zafizeni pouzivano, mohou baterie vydrzet nékolik mésicll az pres rok).
To poznate podle toho, ze kontrolka signalizujici pfenos nesuviti, sviti slabé
nebo sviti pouze kratce. NeZ se obratite na montazniho technika, zkuste
vymenit baterii za baterii z jiného_ovladace, ktery funguje spravné: pokud
se porucha vyresi, jednoduse vymérite vybité baterie za baterie stejného
typu.
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15 PARAMETRY A PROGRAMOVATELNE FUNKCE

Na nésledujicich strankach jsou uvedeny vdechny parametry a funkce fidici jednotky s pfislusnymi referencnimi hodnotami. S vyjimkou nékolika
parametrd, které jsou pouze pro ¢teni, Ize téméF vSechny dostupné parametry ménit prostiednictvim véech kompatibilnich rozhrani Nice.

& UPOZORNEN:I: Spole¢nost Nice si vyhrazuje pravo zménit referenéni hodnoty a funkce bez predchoziho upozornéni.

15.1 VYZNAM SYMBOLU
Tyto vysvétlivky zobrazuiji a popisuji vS8echny symboly pouzité na nasleduiicich strankach.
® = Automaticky proces
£73 = Rucni proces
= Vicetroviiovy parametr

X = Parametr pouze pro ¢tenf (neménny parametr)

15.2 OBECNE PARAMETRY

umozriuje uzivateli pfiradit automa odni, aby se usnadnile
aximalng 24 znakd véetné me

eré musi byt pfifa prijimaci nebo jiném

ast. Nasledng v komplexnim sys

azdému pohonu, p
afizeni v sérii od se

erif.

o prijimace instalovaného v jed i zafizeni patficich do této skupiny.

Tuto funkei Ize pouzit k zobrazeni verze firmwaru pfitomné v zafizeni.

e L R S A RATT ST S

Tuto funkci Ize pouZit k zobrazeni sériového Cisla identifikujiciho konkrétni zafizeni. Toto Gislo se liSi pro kazdé zafizeni, i kdyZ se jedna o stejny model.
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||Ll1]| Dostupné programovani prostrednictvim kompatibilnich rozhrani

Tuto funkei Ize pouzit ke spusténi procesu uceni zafizeni pripojenych ke vstupu BlueBus a ke vstupu STOP. Pouziva se také k identifikaci sméru
otadeni motoru (viz odstavec tykajici se sméru otaceni motoru) a k pridruzeni pripojenych rozsifujicich moduld.

Tuto funkai Ize pouzit k méfeni vzdalenosti mezi koncovym spinacem pro polohu Zavieno a koncovym spinaem pro polohu Oteveno (délka kfidla
brany). Toto méfeni pouziva fidici jednotka k presnému vypoctu bodd (poloh), ve kterych musi kfidlo brany béhem pohybu zadit zpomalovat,

a k uréeni poloh ¢aste¢ného otevreni.

Pro aktivaci vyhledavani polohy je nutné stisknout tlacitko ,,Start®.

- Rychlost pohybu (30 -+ 100 (%), vychozi = 40 (%))
UmoZziuje definovat rychlost, kterda se ma pouzit béhem procedury programovani polohy.

- Maximalni otevieni
Umozriuje zobrazeni polohy koncového spinace pro polohu otevieno po jeho nauceni.

- Zpomaleni pfi otevirani
Funkce vyjadrena v metrech. Pouziva se k naprogramovani pfesného bodu (polohy), ve kterém musi brana zacit zpomalovat pred dosazenim
koncového spinace pro polohu otevieno. Po naprogramovani poZzadované polohy je nutné ji ulozit tlacitkem ,,OK*.

fi zavirani

a v metrech. Pouziva se k na|

ace pro polohu zavieno. P

ana zastavi po pfikazu ,CésteCné

4na zastavi po piikazu ,Castedné

KOVOPOLOTOVARY.Cz
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Mazani dat (0x0C)

& Nize popsané postupy mazani nelze zrusit.

Tato funkce umozriuje uzivateli smazat konfiguraci fidici jednotky a v ni ulozena data vybérem z nasledujicich moznosti:

- Zadné mazani
Nesmaze se nic;

- Zafrizeni BlueBus
Smaze konfiguraci zafizeni BlueBus, vstupu STOP a dfive naucenych rozsirujicich moduld;

- Polohy
Smaze vSechny ulozené polohy;

- Hodnoty funkci
Vymaze vSechny hodnoty a nastaveni funkci tykajicich se fidici jednotky a resetuje je na tovarni hodnoty;

- Smazat vSe

Smaze vSechna data v paméti fidici jednotky (obnovi jejich tovarni nastaveni), s vyjimkou neménnych parametrd: série, adresa, verze hardwaru, verze
firmwaru, sériové Cislo.

15.4 ZAKLADNi PARAMETRY

Automatické zavirani (ON -~ OFF, vychozi=OFF) .. L (0X80)
Tuto funkei lze pouzit k aktivaci automatického zavirani v fidici jednotce po dokonc&eni pohybu otevirani.

Funkce zapnuta = Automatické zavirdni se spusti na konci doby necinnosti naprogramované ve funkci ,Cas pauzy".
Funkce vypnuta = Ridici jednotka je v ,poloautomatickem® provoznim rezimu

Tento parametr definuje pozadovanou dobu necinnosti, ktera-musi uplynout mezi koncem pohybu otevirani a zacatkem pohybu zavirani.

& VAROVANI = Tato funkce se pouziva pouze tehdy, je-li funkce ,,automatické zavirani“ ZAPNUTA.

- Aktivni (ON -+ OFF, vychozi = OFF)

Tato funkce umoznuje udrzet branu v oteviené poloze pouze po dobu nezbytné nutnou pro priliezd vozidel nebo osob. Po uplynuti této doby se
automaticky aktivuje pohyb zavirani, ktery zaéne po uplynuti urcité doby naprogramované ve funkci ,Cas stand-by*. (Funkce vyuziva fotobunky

k detekci prljezdu osob/vozidel a spusténi pohybu zavirant.)

Funkce ON = aktivuje funkci ,Zaviit po foto”.
Funkce OFF = funkce je deaktivovana.

& VAROVANI = Funkce ,,zavfit po foto* se automaticky deaktivuje, pokud je béhem probihajiciho pohybu odeslan piikaz
Stop k jeho zastaveni.

- Rezimy (PLNE OTEVRIT -+ OTEVIREJ DO UVOLNENI, wchozi.=. OTEVIREJ DO UVOLNENI)
Tento parametr je z vyroby nastaven na rezim ,otevirej do uvolnéni“. Funkce ma 2 provozni rezimy:

- plné otevrit = pokud bezpecnostni zafizeni (fotoburiky) zasahnou béhem pohybu zavirani, brana se zcela otevfe. Po uplynuti
,Casu stand-by“ pohon automaticky spusti pohyb zaviran.
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- otevirej do uvolnéni = pokud se béhem pohybu zavirani aktivuji bezpecnostni zafizeni (fotoburiky), pohon spusti pohyb otevirani, ktery
pokraGuje, dokud se fotoburky nedeaktivuji. V tomto okamziku se pohyb ukonci a pohon po uplynuti Casu stand-by naprogramovaného
ve funkci ,Cas stand-by" zahaji pohyb zavirani. Poznamka - Pokud funkce ,Automatické zavirani“ neni aktivni, fidici jednotka se prepne do
rezimu ,pIné otevrit".

- Cas stand-by (0 — 250 (s), wchozi =5 s)
Tuto funkai Ize pouzit k naprogramovani pozadovaného ¢asu stand-by v fidici jednotce, ktery musi uplynout mezi koncem pohybu otevirani (nebo
uvolnénim fotobunék) a zahdjenim pohybu zavirani.

Zaviit vzdy (0x87)
- Aktivni (ON -» OFF, vychozi = OFF)
Tato funkce umozriuje pohonu automaticky zaviit branu po vypadku proudu. Funkce se aktivuje pouze po vypadku proudul.

Funkce ON = po obnoveni napajeni se brana zavre.
Funkce OFF = po obnoveni napajeni zlistane bréana ve stejné poloze, kde se nachazi.

VAROVANI: Z bezpeénostnich divodi, kdyz je funkce aktivni, predchazi pohybu zavirani predblikani, jehoz délka se
programuje pomoci funkce ,as stand-by“ (viz nize).

- Rezimy (ZAVRIT VZDY -+ ULOZIT AUTOMATICKE ZAVIRANI, wchozi = ZAVRIT VZDY)
Funkce ma 2 provozni rezimy:

- zavrit vzdy = po vypadku proudu, jeho obnoveni a uplynuti doby uvedené v parametru ,Cas stand-by*, pohon automaticky zavfe branu.

=-ulozit zavirani = aktivaci tohoto reZimu po-obnoveni napajeni-po vypadku proudu mohou nastat 2 riizné situace:
- automatické zavfeni podle ¢asu nastaveného ve funkei ,¢as predblikani“, pokud v-dobé vypadku proudu probihalo odpocitavani tohoto
casu;
- zavieni brany, pokud v dobé vypadku proudu probihalo automatické zavreni a nebylo dokoncéeno.

Poznamka — Pokud bylo automatické zavirani zruSeno pred vypadkem proudu (napriklad odeslanim prikazu Stop), po obnoveni napajeni se zavreni
neprovede.

- ¢as Stand-by (0 - 20 (s), vychozi=5+)
Tento parametr Ize pouzit k naprogramovani pozadované doby pohotovosti v fidici jednotce, kterd musf uplynout mezi restartem v disledku vypadku
proudu a zahajenim pohybu zavirani. Tento parametr je spravovan pouze tehdy, je-li rezim ,AKTIVNI* nastaven na ON.

- Sila otevirani (10 - 100 (%), vychozi = 70 %)
Tuto funkei Ize pouzit k nastaventsily, kterou motor vyviji béhem pohybu otevirani.

- Sila zpomaleni otevirani (10 - 100 (%), vychozi = 70 %)
Tuto funkei Ize pouZit k nastaveni sily, kterou motor vyvijl béhem faze zpomalovani pohybu otevirani.

- Sila zavirani (10 - 100 (%), vychozi = 70 %)
Tuto funkei Ize pouzit k nastaveni sily, kterou motor vyviji béhem pohybu zavirant.

- Sila zpomaleni zavirani (10 -» 100(%), vychozi.= 70.%)
Tuto funkei Ize pouzit k nastaveni'sily, kterou motor vyvijl béhem faze zpomalovani pohybu zavirani.

- Doba zasahu pfi detekci odporu (0 -+ 500 ms, riizné vychozi, 4 x =)
Tato funkce slouzi k nastaveni maximalni doby zasahu béhem rliznych fazi pohybu brany.

[Polozka 1] - Maximalini doba zasahu béhem otevirani (O ~» 500 ms)

[Polozka 2] - Maximalini doba zasahu béhem faze zpomalovani pohybu otevirani (O -+ 500 ms)
[PoloZka 3] - Maximaini doba zasahu béhem zavirani (O -+ 500 ms)

[Polozka 4] - Maximalni doba zasahu béhem faze zpomalovani pohybu zavirani (O -+ 500 ms).
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- Rychlost otevirani (25 — 100 (%), vychozi = 60 %)
Tuto funkci Ize pouzit k naprogramovani rychlosti motoru béhem otevirani.

- Rychlost zpomaleni otevirani (22 - 100 (%), vychozi = 22 %)
Tuto funkei Ize pouzit k naprogramovani rychlosti motoru béhem faze zpomalovani pohybu otevirani.

- Rychlost zavirani (25 - 100 (%), vychozi = 60 %)
Tuto funkci Ize pouzit k naprogramovani rychlosti motoru béhem zavirani.

- Rychlost zpomaleni zavirani (22 - 100 (%), vychozi = 22 %)
Tuto funkei Ize pouzit k naprogramovani rychlosti motoru béhem faze zpomalovani pohybu zavirani.

- Aktivni (ON -» OFF, vychozi = OFF)
Tato funkce je uzite¢na v pfipadé vysokého statického tfeni (napfiklad snih nebo led branici pohybu brany), protoze umoznuje doCasné zvysit (viz doba
rozbéhu) rychlost a sflu pouzitou v po&atecni fazi pohybu.

Funkce ON = hodnoty nastavené funkcim spojenym se silou a rychlosti motoru se (doGasné) zvysi, aby motor ziskal vétsi vykon béhem pocatecni
féze pohybu.
Funkce OFF = normaini provoz

éhu (0 - 10(s), vychozi=0s)
ouZzit k naprogramovani doby trva

Ni! Funkce je G¢inna e ,Rozbéh“ na

KOVOPOLOTOVARY.CczZ
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Pred-blikani (0x93)

- Aktivni (ON -» OFF, vychozi = OFF)
Tuto funkei Ize pouzit k vysilani vystraznych zableskd majakem pred zahdjenim kazdého pohybu brany, ktery pfedem signalizuje nebezpecnou situaci.
Dobu predblikani Ize nastavit pro kazdy smér pohybu.

Funkce ON = aktivuje dobu predblikani mezi aktivaci vystrazného majaku a zahajenim oteviraciho nebo zaviraciho pohybu.
Funkce OFF = vystrazny majak zacne blikat pfi zahajeni manévru.

- Cas pro otevirani (1 -+ 10(s), vychozi=3s)
Tuto funkei Ize pouzit k naprogramovani doby blikani, ktera signalizuje nasledné zahajeni pohybu otevirani; funkce je spojena s funkei ,predblikani.

- Gas pro zavirani (1 -+ 10 (s), vychozi = 3 s)
Tuto funkei Ize pouzit k naprogramovani doby blikani, ktera signalizuje nésledné zahajeni pohybu zavirani; funkce je spojena s funkci ,predblikani®.

Stand-by (Usporny rezim) (0x8B)

- Aktivni (ON -+ OFF, vychozi = ON)
Tuto funkei Ize pouzit k maximalnimu snizeni spotieby elektrické energie, protoze po uplynuti ,doby pro vstup do stand-by rezimu“ na konci kazdého
pohybu se vystupy, vnitfni periferie a stavové LED kontrolky vypnou.

Funkce ON = Aktivuje funkci stand-by rezimu podle profilu zvoleného v nabidce ,Rezim*“. Tato funkce je obzviasté uziteCna v pfipadé provozu na
baterie.
Funkce OFF = Pohon nikdy nepfejde do Usporného rezimu.

- Rezimy (bezpecnostni zafizeni - Bluebus — vSe, vSe krome WiFi, vychozi = pro modely bez integrované WiFi = ,vSe*; pro modely s integrovanou
WiFi jako je ROBUSB00HS je vychozi hodnota,vSe krome WIiFi®

Funkce rezim stand-by ma 4 provozni rezimy:

- bezpeénostni zafizeni - Ridici jednotka vpne vysilage fotobunék BlueBus a véechny LED kontrolky, s vwjimkou LED kontrolky BlueBus,
ktera bude blikat pomaleji.

- BlueBus - Ridicf jednotka vypne wstup BlueBus (zafizeni) a vSechny LED kontrolky, kromé LED kontrolky BlueBus, ktera bude blikat
pomaleji.

- v8e - Ridici jednotka vypne: wystup BlueBus (zafizeni), vystupy fidicf jednotky (a vystupy piipadnych rozsifujicich modult), napajeci napéti
12 V, modul Wi-Fi (pokud je pfitomen) a vSechny LED kontrolky, kromé LED kontrolky BlueBus, ktera bude blikat pomaleji.

- v8e kromé Wi-Fi - Ridici jednotka vypne: vystup BlueBus (zafizeni), wstupy fidici jednotky (a vystupy piipadnych rozsifujicich moduli),
provozni napéti 12 V a vSechny LED kontrolky, kromée LED kontrolky BlueBus, ktera bude blikat pomaleji. V tomto rezimu se integrovany
Wi-Fi modul nevypne!

VAROVANI! Kdyz Fidici jednotka pfijme piikaz k pohybu prostrednictvim lokalnich tlaéitek, pres kabelové vstupy,

z dalkovych ovladaél nebo z aplikaci dostupnych na mobilnich zafizenich, fidici jednotka ukonéi rezim nizké spotieby
energie, aby provedla pozadovany pfikaz. Po dokonceni operace, pokud je tak nastaveno, se vrati do rezimu nizké
spotreby energie. Na konci pohybu, pokud je funkce ZAPNUTA, fidici jednotka znovu aktivuje rezim stand-by.

VAROVANI! Pokud chcete pouzit fotobuiiky EPMB, EPLB nebo jiné fotoburiky Bluebus nakonfigurované v rezimu ,zafizeni
pro ovladani automatického otevirani“, musite deaktivovat funkci rezimu stand-by nastavenim na OFF.

- doba pro vstup do stand-by rezimu (10 - 600 (s), vychozi = 300 s)

Tuto funkei Ize pouzit k naprogramovani doby mezi koncem pohybu a spusténim funkce ,stand-by*.

Pokud produkt jesté nebyl nainstalovan, doba ¢ekani pfed pfechodem do rezimu stand-by je 600 s (10 minut). Jakmile je produkt nainstalovan
a nakonfigurovan, bude doba ¢ekani odpovidat hodnoté uvedené v tomto parametru.

- Rezim MASTER SLAVE

& VAROVANI! V konfiguraci MASTER SLAVE je povinné nastavit rezim stand-by na obou produktech na OFF.

Zamek pohonu (ON — OFF, vychozi = OFF) (0x9A)

Tuto funkai Ize pouzit k zablokovani pohybd pohonu.
Funkce ON = Zadny typ odeslaného pfikazu nebude proveden, s wyjimkou piikaz(l ,Vysoka priorita krok za krokem®, ,Odemknout®, ,Odemknout

a zaviit" a ,Odemknout a otevrit".
Funkce OFF = normalni provoz.
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Tato funkce deaktivuje oviadani tlacitek na fidici jednotce. Tato funkce je obzviasté uziteéna, pokud jsou pritomny déti.

Funkce ON = fidici jednotka blokuije jakykoli prikaz odeslany z tlacitek fidici jednotky
Funkce OFF = normalni provoz.

& VAROVANI! Tlaéitka radiového pfijimaée ziistanou aktivni.

Tuto funkai Ize pouzit k zablokovani provozu interniho radiového prijimace. Tato funkce je obzvlasté uziteCna pfi pouziti externiho prijimace
s konektorem SM (volitelné prisluSenstvi) ze série OXI, OXIBD atd.

Funkce ON = zakaZe provoz integrovaného prijimace
Funkce OFF = normalini provoz (integrovany pfijima¢ povolen)

Tuto funkei Ize pouzit k naprogramovani doby kratkého reverzniho pohybu, ktery fidici jednotka vyda jako bezpe¢nostni pohyb po detekei prekazky
nebo po odeslani prikazu ,Stop*“.

pouzit k definovani maximalni dob u. Po uplynuti této do
ni pohyb. Tato funkce je ob: integrity elektroma
otce pozadovany i koncem pohybu zavirani a zahj

dici jednotce pozac

Ize pouZzit k naprogramo ( ( eni rozsviceno na konci kazdého pohybu nebo po

ac pridavného osvétleni*.
vat synchronizo y instalovany na
ra(@ Zu
o

Rezim Slave:

,.
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10 DOSTUPNE PRIKAZY

V nésledujicich tabulkach jsou uvedeny vSechny dostupné prikazy, které miZe fidici jednotka interpretovat.
Tyto prikazy jsou rozdéleny na ZAKLADNI a ROZSIRENE a Ize je pouzit z ||bovo|neho zdroje (dalkové ovladani, dratové vstupy, kompatibilni rozhrani
Nice atd.).

16.1 ZAKLADNI PRIKAZY
Pfikazy pouzivané v typickych instalacich.

Tabulka 35

POPIS ZAKLADNICH PRIKAZU

Prikaz Popis

Otevrit Z&Kladni pfikaz pro provedeni pohybu otevreni.

Zavrit Z&kladni prikaz pro provedeni pohybu zavieni.

Stop Zakladni prikaz pro zastaveni pohybu brany.

Gasteéné otevieni 1 Ridici jednotka zpUsobi, ze pohon provede pohyb otevirani, dokud neni dosazeno polohy nastavené ve funkci ,Castecné

otevieni 1°.
Ridici jednotka zplisobi, Ze pohon provede pohyb nasleduiici po pohybu provedeném dfive (nebo stéle probihajicim) podle
poradi typu pohybu daného v naprogramované sekvenci prikazu.

Krok-za-Krokem

16 2 ROZ§i§ENE Pﬁl’KAZY

Tabulka 36
POPIS ROZSIRENYCH PRIKAZU

Popis
Ridici jednotka zpisobr, ze pohon provede pohyb nésleduiici po pohybu provedeném dfive (nebo stale probihajicim) podie
poradi typu pohybu daného v naprogramované sekvenci prikazu.

DuleZité = Tento piikaz se provede i v piipadg, Ze je fidici jednotka nastavena na prikaz ,zamknout*.

Vysoka priorita
Krok-za-Krokem

Spoluuzivani
(spoluuzivani
Krok-za-Krokem)

Ridici jednotka zpCisobi, 7e pohon.spusti sekvenci ,zaviit - stop - oteviit - oteviit*, dokud neni dosazeno maximalni polohy
otevreni. Prikaz k zavfeni Ize vydat az po dosazeni maximalni polohy otevreni.

Ridici jednotka zpUisobi, Ze pohon provede pohyb otevirani, dokud neni dosazeno polohy nastavené ve funkei ,éastedné
otevreni 2",

Ridici jednotka zplisobi, Ze pohon provede pohyb otevirani, dokud neni dosazeno polohy nastavené ve funkei ,éastedné
otevreni 3",

Ridici jednotka se zamkne a neprovede Zadny typ pikazu, s vyjimkou piikazdi ,Vysoka priorita krok za krokem®,
,Odemknout”, ,Odemknout a zaviit* a ,0demknout a otevrit”.

Ridici jednotka zpisobi, ze pohon provede pohyb otevirani, dokud nenf dosazeno naprogramované polohy ,otevient“, a
poté pohon uzamkne.

Ridici jednotka zpCisobi, ze pohon provede pohyb zavirani, dokud nenf dosaZeno naprogramované polohy ,zavieni“, a poté
pohon uzamkne.

Casteéné otevieni 2

Casteéné otevieni 3

Zamknout pohon

Otevrit a zamknout

Zavrit a zamknout

Odemknout pohon Ridici jednotka se odemkne a obnovi normaini provoz (véechny odeslané pikazy Ize provést).
Odemknout a Otevrit Odemkne pohon a spusti pohyb otevirani.
Odemknout a Zavrit Odemkne pohon a spusti pohyb zavirani.

Tento piikaz Ize pouZzit k pfepnuti'stavu zapnuto a vypnuto pridavného svétla z fidici jednotky.

Pridavné svétlo mlize zUstat rozsviceno maximainé 240 vtefin (4 minuty), poté se automaticky vypne.

Tento prikaz Ize pouZit k aktivaci pfidavného svétla z fidici jednotky s casovaCem.

Cas zapnuti Ize nastavit na maximalné 240 vtefin (4 minuty).

Aktivace automatického Tento prikaz Ize pouzit k aktivaci funkce oviddani fotoburkami BlueBus a vstupd konfigurovanych v rezimu ,Spoluuzivani
otevirani Oteviit“. Napfiklad: kdyz jsou fotoburiky aktivovany, fidici jednotka spusti prikaz k provedeni pohybu otevirani.
Deaktivace automatického
otevirani

Pridavné svétlo ON/OFF

Casovaé pridavného svétla

Tento pfikaz umoZiuje deaktivaci vySe popsaného rezimu ,automatické otevirani®.
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17 NASTAVENI PRIKAZU

17.1 BEZNA NASTAVENI
Tato Gést seskupuje dostupna nastaveni, ktera Ize piiradit ke vstupdm pritomnym na fidici jednotce (véetné pripadnych rozsifujicich moduld).

Dulezité! Pro zaji$téni spravného provozu fidici jednotky musi byt vstupy pfifazeny pozadovanému pfikazu a poté
pozadovanému provoznimu rezimu.

VAROVANI! Chovani pfikazu je fizeno podle rezim(i uvedenych v seznamu ,,provozni rezim*“. Vychozi nastaveni je
vyznaceno tuénym pismem.

PRIKAZ

POPIS

Tabulka 37

PROVOZNi REZIMY PRIiKAZU

PROVOZNi REZIM
(vychozi rezim je tuéné)

Zadny piikaz

Neprovadi zadny pfikaz (uzitetné pro blokovani interakce vstupu na svorkovnici).

Neaplikovatelné

Krok-za-Krokem
(Vstup Fizen jako N.O.)

Ridici jednotka zpCisobi, ze pohon provede pohyb nésleduiici po pohybu, ktery byl
proveden dfive (nebo stéle probiha).

Oteuviit - Stop - Zaviit - Stop
Otevrit - Stop - Zaviit - Otevfit
Otevrit - Zavrit - Oteviit - Zavrit
Spoluuzivani Krok-za-Krokem 1
Spoluuzivani Krok-za-Krokem 2
Krok-za-Krokem 2

Hold-to-run (Drz pro chod)
LPrimyslovy* rezim

Casteéné otevieni 1

Ridicf jednotka zptisobi, Ze pohon provede pohyb otevirani, dokud nenf dosazeno

Otevrit - Stop - Zaviit - Stop
Oteviit - Stop - Zavrit - Otevrit
Otevrit - Zavrit - Oteviit - Zavrit
Spoluuzivani Krok-za-Krokem 1

(Vstup fizen jako N.C.)

Ridicf jednotka spravuje vstupiako bezpe&nostnizarizen.

(Vstup fizen jako N.O.) polohy nastavené ve funkci ,Castecné otevieni 1. Spoluuzivani Krok-za-Krokem 2
Hold-to-run (Drz pro chod)
LPramyslovy* rezim
Oteviit - Stop - Oteviit
Otevrit Ridici jednotka zpUisobi, Ze pohon provede pohyb otevirani, dokud nenf dosazeno Spoluuavgn[ Otevf',t !
. . ) LY Spoluuzivani Oteviit 2
(Vstup fizen jako N.O.) naprogramované polohy ,otevfeno®. Oteviit 2
Hold-to-run Otevrit (Drz pro otevirani)
> Zavrit - Stop - Zavrit
Zavrit Ridici jednotka zplisobi, Ze pohon provede pohyb zavirani, dokud neni dosazeno | Spoluuzivani Zavrit 1
(Vstup fizen jako N.O.) naprogramovaneé polohy ,zavieno*. Spoluuzivani Zaviit 2
Hold-to-run Zaviit (DrZ pro zavirani)
Stop Ridici jednotka zastavi aktudlni pohyb a provede akci naprogramovanou v Sto
(Vstup fizen jako N.O.) L,dostupnych nastavenich®. P
Stop a obraceni chodu (Uplné)
Foto oo . . . P Stop a kratké obraceni chodu
(Vstup Fizenjako N:C.) Ridici jednotka spravuje vstup jako bezpecnostni zarizen. Stop
Docasny stop
Stop a obraceni chodu (tipIné)
Foto 1 Stop a kratké obraceni chodu

Stop
Docasny stop

Stop a obraceni chodu (Uplné)

Stop pfi otevirani

Ridici jednotka spusti provedent prislusnéno prikazu, kdyz se stav vstupu
(nakonfigurovaného jako STOP) zméni béhem pohybu otevirani.

i L Ridici jednotka spravuje vstup jako bezpeénostni zafizen. Stop a kréitks obracenf chodu
(Vstup fizen jako N.C.) Stop

Docasny stop

Stop a obraceni chodu (UpIné)
(ﬁz& g #izen jako N.C.) Ridici jednotka spravuje vstup jako bezpeénostni zafizen. gigg a kratke obracent chodu

Docasny stop

Stop

Stop a kratké obraceni chodu
Stop a obraceni chodu (UpIné)

Stop pfi zavirani

Ridici jednotka spusti provedent prislusného prikazu, kdyz se stav vstupu
(nakonfigurovaného jako STOP) zméni béhem pohybu zavirani.

Stop
Stop a kratké obraceni chodu
Stop a obraceni chodu (Uplné)

Otevfit v nouzi

Ridici jednotka vynuti otevieni pouze v pfipadé vpadku hlavniho zdroje napéjen.

Varovani = Funkce se aktivuje pouze v pfipadg, Ze je k dispozici sekundarni zdroj
napéjeni (priklad: zaloZni akumulétor).

Spoluuzivani Otevrit
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PROVOZNi REZIMY PRIiKAZU

PROVOZNi REZIM
(vychozi rezim je tuéné)

Zavrit v nouzi

Ridici jednotka vynuti zavieni pouze v pripadé vypadku hlavniho zdroje napajent.

Varovani = Funkce se aktivuje pouze v pfipadg, Ze je k dispozici sekundarni zdroj

napajeni (pfiklad: zalozni akumulator).

Spoluuzivani Zavrit

Detekce prekazky pri Ridici jednotka spusti provedent prislusného prikazu, kdyz je b&hem pohybu gigp a kratké obraceni chodu
otevirani otevirani detekovana prekazka. StoF:) a obréceni chodu (Gpiné)
Detekce prekazky pri Ridici jednotka spusti provedent prislusného prikazu, kdy je béhem pohybu Stgp a kratke obraceni chodu
zavirani zavirani detekovana prekazka. b

Stop a obraceni chodu (tipiné)

17.2 NASTAVENI BEZPECNOSTNICH FUNKCI
Nize uvedené parametry nelze prifadit k zadnému fyzickému vstupu, ale pohon je pouziva pro vSechny funkce, které se striktné tykaji bezpecnosti.
Zejména je mozné definovat, jaky prikaz musi fidici jednotka provést béhem pohybu v pfipadé, Ze zasahne vstup STOP (a vSechny vstupy jsou
konfigurovany jako STOP) nebo pokud je detekovana prekazka.

Nasleduijici prikazy jsou k dispozici a konfigurovatelné v sekci prikaz(.

Tabulka 38
PROVOZNi REZIMY PRIKAZU
Ridici jednotka spustf provedent prislusného prikazu, kdyz.se gte:' Sl
Stop pri otevirani stav vstupu (nakonfigurovaného jako STOP) zméni béhem St og a kratké obraceni chodu
pohybu otevirén. Stop a obracenf chodu (UpIné)
Ridici jednotka spustf provedent prislusnéno prikazu, kdyz se gt%m B cifikovan
Stop pfi zavirani stav vstupu (nakonfigurovaného jako STOP) zmeni béhem st oF:) a kratké obraceni chodu
pohybu zavirani. Stop a obraceni chodu (Uplné)
5 Nenf specifikovan
Detekce prekazky pri Ridicf jednotka spusti provedent prislusného prikazu, kdyz je | Stop
otevirani béhem pohybu otevirani detekovana prekazka. Stop a kratké obraceni chodu
Stop a obraceni chodu (tipiné)
) Neni specifikovan
Detekce prekazky pfi Ridici jednotka spusti provedeni pfislusného piikazu, kdyz je | Stop
zavirani béhem pohybu zavirani detekovéna prekazka. Stop a kratké obraceni chodu
Stop a obraceni chodu (tplné)
17.3 POPIS OVLADACICH REZIMU
Nasledujici seznam popisuie riizné provozni rezimy dostupnych ovladacich prvki na fidici jednotce.
Tabulka 39

NASTAVENi OVLADANI

»Prumyslovy* rezim

POPIS [ oo [
Provede se nasleduijici sekvence:

- ,polo-automatické otevirani*

- ,hold-to-run zaviit" (Drz pro zavirani)

i il IN7/IANV [

Hold-to-run (Drz-pro-chod)

Pohyb otevirani nebo zavirani se provede vyhradné tehdy, je-li pfikaz trvaly (drzeni pro chod). Po uvolnéni oviadani fidici

jednotka provede prikaz STOP.

Zavrit - Stop - Zavrit

Je provedena popsana sekvence.

Spoluuzivani zavrit 1

polohy Uplného zavreni.

Provede se sekvence ,zaviit - zaviit", Pokud je pfikaz odeslan nékolikrat, nebude bran v Uvahu, dokud neni dosazeno

Spoluuzivani zavrit 2

polohy Uplného zavren.

Provede se sekvence ,zaviit - zaviit“, Pokud je pfikaz odeslan nékolikrat, nebude bran v Uvahu, dokud neni dosazeno

Varovani = pokud prikaz trva déle nez 2 vtefiny, fidici jednotka provede piikaz ,Stop”.

Hold-to-run Zavrit
(Drz pro zavirani)

piikaz STOP.

Pohyb zavirani se provede vyhradné tehdy, je-li pfikaz trvaly (drz pro chod). Po uvolnéni oviadani fidici jednotka provede

Otevrit - Stop - Zavrit -
Stop

Je provedena popsana sekvence.

Otevrit - Stop - Zavrit -
Otevrit

Je provedena popsana sekvence.

Otevrit - Zavfit - Otevrit -
Zavrit

Je provedena popsana sekvence.

Otevrit - Stop - Otevrit

Je provedena popsana sekvence.
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Tabulka 40

Spoluuzivani otevrit 1

Provede se sekvence ,otevrit - oteviit*. Pokud je prikaz odeslan nekolikrat, nebude bran v tvahu, dokud neni dosazeno
polohy Uplného otevieni.

Spoluuzivani otevrit 2

Provede se sekvence ,otevrit - oteviit”. Pokud je prikaz odeslan nekolikrat, nebude bran v tvahu, dokud neni dosazeno
polohy Uplného otevieni.

Varovani = pokud prikaz trva déle nez 2 vtefiny, fidici jednotka provede piikaz ,Stop*“.

Otevrit 2

Spusti se pohyb otevirani.

Varovani = pokud prikaz trva déle nez 2 sekundy, fidici jednotka provede piikaz ,Castecné otevieni 1%,

Hold-to-run Otevrit
(Drz pro otevirani)

Pohyb otevirani se provede vyhradné tehdy, je-li pfikaz trvaly (drZ pro chod). Po uvolnéni oviadani fidici jednotka provede
prikaz STOP.

Spoluuzivani
Krok-za-Krokem

Sekvence ,zaviit - stop - otevrit - oteviit” se provadi, dokud neni dosaZeno polohy Uplného otevieni. Pokud je po tomto
prikazu odeslan dalsi pfikaz, aplikace provede pohyb zavirani se stejnou sekvenci.

Spoluuzivani
Krok-za-Krokem 2

Sekvence ,zaviit - stop - oteviit - oteviit* se provadi, dokud neni dosazeno polohy Uplného otevieni. Pokud je po tomto
piikazu odeslan dalsi pfikaz, aplikace provede pohyb zavirani se stejnou sekvenci.

Varovani = pokud pfikaz trva déle nez 2 vtefiny, fidici jednotka provede piikaz ,Stop*.

Krok-za-Krokem 2

Spusti sekvenci ,oteviit - stop - zaviit - zaviit".

Varovani = pokud prikaz trva déle nez 2 sekundy, fidici jednotka provede piikaz ,Castecné otevieni 1.

Stop

Kdyz fidici jednotka obdrzi pfikaz, postupné v kratkém Case (ne okamzite) zastavi probihajici pohyb.

ni chodu

Ridici jednotka zastavi je Uplné obracenf cho

Ridici jednotka z je prikaz aktivni. Ja
aplikace prowvi

Varova u otevirani je tent

obraceni

J fikaz, okamZité z

KOVOPOLOTOVARY.Cz
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18 NASTAVENI vSTUPU

Tato kapitola seskupuje dostupna nastaveni, které Ize prifadit ke vstuptim na fidici jednotce a na rozsifujicich modulech, pokud existuiji (volitelné
prislusenstvi).

Vstupy na svorkovnici fidici jednotky jsou oznaceny jako:

- INPUT 1 (VSTUP 1) (0x71) (Vychozi = Krok-za-Krokem)
- INPUT 2 (VSTUP 2) (0x72) (Vychozi = Foto)

Vstupy na rozSifujicich modulech jsou oznaceny jako:

- INPUT 3 (VSTUP 3) (0x73) (kde je k dispozici) (Vychozi = Otevrit)

- INPUT 4 (VSTUP 4) (Ox74) (kde je k dispozici) (Vychozi = Zavfit)

- INPUT 5 (VSTUP 5) (0x7C) (kde je k dispozici) (Vychozi = Castecné otevreni 1)
- INPUT 6 (VSTUP 6) (0x7D) (kde je k dispozici) (Vychozi = Otevfit v nouzi)

Kromé zakladnich a rozsifenych pfikazii popsanych v odstavcich ,, Zakladni pfikazy“ a ,,Rozsifené pfikazy* jsou pro
vstupy svorkovnice zahrnuty i funkce uvedené v tabulce nize.

Tabulka 41

NASTAVENI VSTUPU

FUNKCE POPIS

::;tt?‘p izen jako N.C.) Ridici jednotka Fidi vstup jako bezpednostni zafizeni a interpretuje jeho sepnuti jako zasah fotoburiky ,FOTO".
:;tt?‘; Fizen jako N.C.) Ridici jednotka fidi vstup jako bezpednostni zafizeni a interprétuje jeho sepnuti jako zésah fotoburiky ,FOTO 1.
zl‘;tt?:g izen jako N.C.) Ridicf jednotka Fidi vstup jako bezpe&nostni zafizenf a interpretuie jeho sepnutf jako zasah fotoburiky ,FOTO 2.
E;tt?:: fizen jako N.C.) Ridici jednotka Fid vstup jako bezpecnostni zafizeni a interpretuje jeho sepnuti jako zasah fotoburiky ,FOTO 3.

Ridicf jednotka vynuti povel k otevient, kdyz se vstup otevie. Zadny povel nemcize prerusit pohyb zahdjeny nouzovym
Oteviit v nouzi vstupem a pouze zésah bezpecnostniho zafizent (fotoburky nebo vstup STOP) miiZze poZzadavek pozastavit.

(vstup Fizen jako N.C) Varovani = Pokud zasahne bezpeénostni zafizeni, fidici jednotka se pokusi o pohyb otevreni nékolikrat. V pripadeé

gpakovan)’/ch zésah( bude pohyb Uplné prerusen. .
Ridici jednotka vynuti povel k zavieni, kdyz se vstup otevie. Zadny povel nem(ize prerusit pohyb zahdjeny nouzovym
vstupem a pouze zésah bezpecnostniho zafizenf (fotoburiky nebo vstup STOP) miize pozadavek pozastavit.

Zavrit v nouzi

R < N-C.) Varovani = Pokud zasahne bezpecnostni zafizeni, fidici jednotka se pokusi o pohyb zavieni nékolikrat. V pfipadé

opakovanych zésaht bude pohyb Uplné prerusen.

Dilezité - Aby Fidici jednotka fungovala spravné, musi byt kazdy vstup prifazen k pfikazu nebo funkci a poté
k pozadovanému provoznimu rezimu dle ,,Popis ovladacich reZzim(“. Véechny parametry jsou pfednastaveny z vyroby, ale
Ize je dle potieby upravit.
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19 NASTAVENI VYSTUPU

Tato kapitola uvadi dostupné funkce na vystupech na fidici jednotce a na rozsitujicich modulech, pokud existuii (volitelné prislusenstvi).

19.1 NASTAVENI VYSTUPU RIDICi JEDNOTKY
Tato kapitola seskupuije dostupné funkce, které Ize piiradit k vystuplm piftomnym na fidici jednotce pohonu.

Vystupy fidici jednotky jsou oznaceny jako:

- OUTPUT 1 (VY:STUP 1) (0x51) (Vychozi = Vystrazny majak)
- OUTPUT 2 (VYSTUP 2) (0x52) (Vychozi = OGI (Indikator oteviené brany))

& VAROVANI! Vystupy jsou omezeny na 24V DC - 10 W

Tabulka 42
FUNKCE ID POPIS
:‘lzea'ral nsa!;eclflkovana Ridici jednotka vynuti vypnuti vystupu. Zadny prikaz ani interakce Fidici jednotky nemdize stav vystupu prepnout.
Naprogramovana kontrolka indikuje provozni stavy fidicf jednotky:
Sca/0GI (0x01) nesvitl = brana v poloze Uplného zavren.
ndikator oteviené brany| ik& pomalu = probihé pohyb otevirani.
(Indikator oteviené brany) blika | biha pohyb
blika rychle = probiha pohyb zavirani.
sviti = bréna v poloze Uplného otevreni.
Naprogramovana kontrolka indikuje provozni stavy fidici jednotky:
SR Gy (0x02) sviti = brana v poloze Uplného otevreni.
nesviti = brana v jakémkoliv jiném stavu.
Naprogramovana kontrolka indikuje provozni stavy fidicf jednotky:
A e svitl = brana v poloze Uplného zavieni.
nesviti = brana v jakémkoliv jiném stavu. Aktivni vystup 24 V DC / max. 10 W
Naprogramované kontrolka indikuje pocet dokoncenych cyklli a tedy potfebu (nebo nepotiebu) Udrzby
systému:
el i svétlo sviti 2 vteriny na zacatku pohybu otevirani = pocet cykid pod 80 %.
svétlo blika béhem provadéni celého pohybu = pocet cyklt mezi 80 a 100 %.
svétlo neustdle blika = pocet cyklt nad 100 %.
FotoTest (0x25) Viystup napaiji relatkové fotoburky a ovéfuje jejich integritu pfi zahajeni pohybu.
Typ interakee je striking svazan s nastavenim vstupl nakonfigurovanych jako FOTO, FOTO1 a FOTO2.
Tato funkce umoznuje, aby vystrazna kontrolka indikovala provadéni aktuélniho pohybu.
Vystrazny majak (0x05) Blikani se objevuje v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy sviti; 0,5 sekundy nesuiti).
Tento rezim umoziuije ovladat vystup napétim 12 V DC.
SN Tato funkce umoznuje prepinani vystupu ze zapnutého do vypnutého stavu bez ohledu na stav motoru.
LD I L (0x13) Aktivace probihajf v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy zapnuto; 0,5 sekundy vypnuto).
Tato funkce umoznuje, aby vystrazna kontrolka indikovala provadéni aktuélniho pehybu.
Vystrazny majak 24 V (0x17) Blikani se objevuje v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy sviti; 0,5 sekundy nesviti).
Tentorezim umozriuje ovladat vystup napétim 24 V DC.
Pridavné svétlo (0x06) Vystup nasleduje stav funkce pridavné svétlo na fidici jednotce.
Vlystup nasleduje stav pohybu motoru bez ohledu na smér pohybu:
Sl (Ox1E) svitl = motor se hybe.
nesviti = motor je v klidu.
Pritomnost prekazky (0x23) Pokud je pohon v klidu, zésah jakékoli fotoburiky aktivuje vystup na 5 vtefin (€as nelze naprogramovat).
Elektricky zamek 1 Je-li tato funkce naprogramovana, pfi provedeni pohybu otevirani se elektricky zémek aktivuje na dobu rovnajici
(0x07) 9 . Dy S LA
[Pozn. 1] se hodnoté nastavené ve funkci ,Cas elektrického zamku®.
Na vystup je mozné pripajit elektrické zamykaci zafizeni se zapadkou (verze pouze s elektrickym magnetem
Elektrické zamykaci nebo bez elektronickych zafizeni).
zarizeni 1 (0x09) Béhem oteviraciho pohybu se elektrické zamykaci zafizeni aktivuje a zCstava aktivni, aby se brana uvolnila

[Pozn. 1]

a proved! se pohyb. Béhem pohybu zavirani se ujistéte, ze se elektrické zamykaci zafizeni mechanicky znovu
zapne.
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NASTAVENI VYSTUPU RiDICi JEDNOTKY

FUNKCE ID POPIS

S touto naprogramovanou funkci se vystup aktivuje, kdyzZ je brana v poloze Uplného zavreni.

Poznamka — Vystup je ve v8ech ostatnich situacich deaktivovan. Kdyz se pfisavka deaktivuje pfed zahajenim
pohybu otevirani, zaséhne ¢asovy interval naprogramovany ve funkci ,Cas pfisavky".

Pokud je naprogramovano jako ,Jednosmérny semafor*:

Jednosmeérny semafor (Ox1A) svétlo zapnuto = brana v poloze max. otevieni.

svétlo vypnuto = brana v jakékoli jiné poloze.

Tato funkce indikuje, ze je pohon aktivni béhem fazi pohybu zavirani:

pomalé blikani = brana se zavira;

Prisavka 1
[Pozn. 1] (0x0B)

Cervena na semaforu (Ox0D) o e N

trvale sviti = brana je zavfena;

nesviti = brana je v ostatnich polohach

Tato funkce indikuje, Ze je pohon aktivni béhem fazi pohybu otevirant:
Zelena na semaforu (0Ox0F) pomalé blikani = brana se otevirg;

trvale sviti = brana je oteviena;

nesviti = brana je v ostatnich polohach

Bzucak (0Ox1D) Tato funkce aktivuje bzucak, kdyz je funkce UL325 aktivni (kdyZ je k dispozici).

Pokud je tento radiovy kandl nastaven pro konfiguraci vystupu, aktivuje se pfi zadani pfikazu dalkovym
ovladadem a v tomto stavu z(istane, dokud piikaz trva.

To je uzite¢né, pokud jsou ve stejném systému instalovana externi zafizeni (napfiklad pomocné svétlo), ktera

Radiovy kanal ¢. 1 (OxOF) maji byt ovladana jednim dalkovym oviadacem.
Radiovy kanal ¢. 2 (Ox10) o
Radiovy kanal ¢. 3 (Ox11) VAROVANI = Pokud tento radiovy kanél neni na piijimaci fidici jednotky volny, protoZe byl dfive uloZen
Radiovy kanal ¢. 4 (0x12) v paméti pomoci prikazu; fidici jednotka aktivuje naprogramovany vystup -pouze tehdy; kdyz je kanal aktivovan
dalkovym ovladacem, a ignoruje prikaz smeérem k motoru.
Varovani = Tato funkce neni v sou¢asné dobé k dispozici pro dalkove oviadace rady BiDi.
L1
o - || Tato funkce umoznuje, aby vystup zdstal trvale zapnuty. Pokud je aktivni rezim stand-by, bude vypnuty.
Vzdy aktivni (0x16) Svorka bude poskytovat napéti 24 \ dle zndzornéni na levé strang.
-+

[Pozn. 1] = Lze pripojit pouze zafizeni obsahujici elektromagnet:

19.2 NASTAVENI VYSTUPU ROZSIRUJICICH MODULU

Tato kapitola seskupuije dostupné funkce, které Ize priradit k vystuplm na rozsifujicich modulech.
Viystupy na rozsitujicich modulech jsou oznaceny jako:

- OUTPUT 3 (VY:STUP 3) (0x53) (kdyz je k dispozici) (Vychozi = Sca/OGl (Indikator oteviené brany))

- OUTPUT 4 (VYSTUP 4) (0x54) (kdyz je k dispozici) (Vychozi = MLAE22 = Pfitomnost prekazky, MLAE44 = Bréna zaviena)
- OUTPUT 5 (VYSTUP 5) (0x55) (kdyz je k dispozici) (Vychozi = Radiovy kanal 4)

- OUTPUT 6 (VYSTUP 6) (0x56) (kdyZ je k dispozici) (Vychozi = Fototest)

& VAROVANI! Vystupy jsou omezeny na 24V DC - 10 W

Tabulka 43
NATAVENi VYSTUPU ROZSIRUJICICH MODULU
:‘lzzr: nsa%eclflkovana Ridici jednotka vynutf vypnuti vwstupu. Zadny prikaz ani interakce fidici jednotky: nemdize stav vystupu prepnout:
Naprogramovana kontrolka indikuje provozni stavy fidicf jednotky:
Sca/0Gl ” . o .
L. L. nesviti = brana v poloze Uplného zavren.
{g‘gzll:lag;r oteviene brany) | (0x01) blikd pomalu = probiha pohyb otevirani.
: blika rychle = probiha pohyb zavirani.
svitl = brana v poloze Uplného otevreni.
Naprogramovana kontrolka indikuje provozni stavy Fidici jednotky:
SR GiEE (0x02) svitl = brana v poloze Uplného otevreni.
nesviti = brana v jakémkoliv jiném stavu.
Naprogramovana kontrolka indikuje provozni stavy fidicf jednotky:
ST (0x03) svitl = brana v poloze Uplného zavreni.
nesvitl = brana v jakémkoliv jiném stavu. Aktivni vystup 24 V DC / max. 10 W
Naprogramovand kontrolka indikuje pocet dokoncéenych cykll a tedy potiebu (nebo nepotfebu) Udrzby
i systému:
Udrzba (0x04)
[Pozn. 2] svétlo sviti 2 vtefiny na zacétku pohybu otevirani = pocet cykll pod 80 %.
svétlo bliké béhem provadeéni celého pohybu = pocet cykil mezi 80 a 100 %.
svétlo neustéle blika = pocet cykld nad 100 %.
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FUNKCE ID POPIS
FotoTest (0x25) Vystup napéij relatkové fotoburky a ovéfuje jejich integritu pfi zahajeni pohybu.
Typ interakce je striktné svazan s nastavenim vstupll nakonfigurovanych jako FOTO, FOTO1 a FOTO2.
Vystrazny majak 1 (0x13) Tato funkce umoZiuje prepinani vystupu ze zapnutého do vypnutého stavu bez ohledu na stav motoru.
[Pozn. 2] Aktivace probihaji v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy zapnuto; 0,5 sekundy vypnuto).
Tato funkce umoznuje, aby vystrazna kontrolka indikovala provadéni aktuélniho pohybu.
Vystrazny majak 24 V 0x17) Blikani se objevuje v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy svitf; 0,5 sekundy nesviti).
Tento rezim umoznuje ovladat vystup napétim 24 V DC.
Pridavné svétlo (Ox06) Viystup nasleduje stav funkce pridavné svétlo na fidici jednotce.
Pritomnost prekazky (Ox23) Pokud je pohon v klidu, zésah jakékoli fotoburiky aktivuje vystup na 5 vtefin (€as nelze naprogramovat).
F;?)I;tn"il;y T (0x07) Je-li tato funkce naprogramovana, pfi provedeni pohybu otevirani se elektricky zamek aktivuje na dobu
’ rovnajic se hodnoté nastavené ve funkci ,Cas elektrického zamku*.
[Pozn. 3]
Na vystup je mozné pripajit elektrické zamykaci zafizeni se zapadkou (verze pouze s elektrickym magnetem
Elektrické zamykaci nebo bez elektronickych zafizeni).
zarizeni 1 (0x09)
[Pozn. 1] Béhem oteviraciho pohybu se elektrické zamykaci zafizeni aktivuje a z{stava aktivni, aby se brana uvolnila
[Pozn. 2] a proved! se pohyb. Béhem pohybu zavirani se uijistéte, Ze se elektrické zamykaci zafizeni mechanicky znovu
zapne.
Pisavka 1 S touto naprogramovanou funkci se vystup aktivuje, kdyz je brana v poloze Uplného zavreni.
Eggi: ;} (0x0B) Poznamka - Vystup je ve vSech ostatnich situacich deaktivovan. Kdyz se pfisavka deaktivuje pfed zahajenim
' pohybu otevirani, zaséhne ¢asovy interval naprogramovany ve funkci ,¢as pfisavky"“.
Pokud je naprogramovano jako ,Jednosmérmny semafor*:
Jednosmérny semafor (0Ox1A) svetlo zapnuto = brana v poloze max. otevieni.
svétlo vypnuto = brana v jakékoli jiné poloze.
Tato funkce indikuje, ze je pohon aktivni béhem fazi pohybu zavirani:
Cervena na semaforu (Ox0D) pomalé blikanf = brana se zavirg;
trvale sviti = brana je zaviena;
nesviti = brana je v ostatnich polohach
Tato funkce indikuje, Ze je pohon aktivni behem fazi pohybu otevirani:
Zelena na semaforu (OxOE) pomalé blikani = brana se otevira;
trvale sviti = brana je oteviena;
nesviti = brana je v ostatnich polohach
Pokud je tento radiovy kanal nastaven pro konfiguraci vystupu, aktivuje se pfi zadani prikazu dalkovym
ovladacem a v.tomto stavu z(stane, dokud prikaz trva.
To je uzitecné, pokud jsou ve stejném systému instalovana externi zafizenf (napfiklad pomocné svétlo), ktera
Radiovy kanal ¢. 1 (OxOF) maji byt ovladana jednim dalkovym ovladacem.
Radiovy kanal ¢. 2 (0x10) o
Radiovy kanal ¢. 3 (Ox11) VAROVANI = Pokud tento radiovy kanal neni na piijimaci fidici jednotky volny, protoZe byl dfive uloZen
Radiovy kanal ¢. 4 (0x12) v pameéti pomoci prikazu, fidici jednotka aktivuje naprogramovany vystup pouze tehdy, kdyZ je kanél aktivovan
dalkovym ovladacem, a ignoruje prikaz smerem k motoru.
Varovani = Tato funkce neni v sou¢asné dobe k dispozici pro dalkové ovladace fady BiDi.
Vizdy aktivni (0X16) Vystup vzdy poskytuje napijeni 24 V.

VAROVANI = tato funkce nemdize byt aktivovana pro bezpotencidlové vystupy.
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[Pozn. 1] = Lze pripojit pouze zafizeni obsahuijici elektromagnet.
Pozn. 2] = Tato funkce neni dostupna na napéajecim vystupu.
Pozn. 3] = PouZijte externi pomocné relé a zalozni zdroj energie.
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