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1.1

VSEOBECNA BEZPECNOSTNi VAROVANI A
OPATRENI

VSEOBECNA VAROVANI

& UPOZORNENI! Pokyny dtilezité pro bezpeénost. Dodrzuj-
te vSechny uvedené pokyny, protoze nespravna instalace
muze zpUsobit vazné Skody.

N

UPOZORNENI! Pokyny diilezité pro bezpeénost. Pro bez-
pecnost osob je duleZité dodrzovat tyto pokyny. Uscho-
vejte peclivé tento navod.

UPOZORNEN:I! Dodrzujte nasledujici varovani:

Pfed zahajenim instalace zkontrolujte , Technické parametry vy-
robku“, zejména to, zda je tento vyrobek vhodny pro automati-
zaci vaSi vedené soucasti. Kdyz neni vhodny, NEINSTALUJTE

jei.

Vlyrobek nelze pouzit dfive, nez bude provedeno uvedeni do
provozu, jak je uvedeno v kapitole ,Zavérecna kontrola a uve-
deni do provozu“.

Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi byt realizace
automatizace provedena v souladu s harmonizovanymi
normami, uréenymi platnou smérnici o strojnich zafrize-
nich, které umoziiuji prohlasit domnélou shodu automa-
tizace. S ohledem na tuto skutecénost musi byt veskeré
ukony pripojeni vyrobku k elektrickeé siti, jeho zavérecna
kontrola pred uvedenim do provozu a udrzba provadény
vyhradné kvalifikovanym a kompetentnim technikem.

Pfed zahajenim instalace vyrobku zkontrolujte, zda. je vSechen
material, ktery ma byt pouzit, v dokonalém stavu a vhodny k
pouziti.

\lyrobek nenf urCen pro pouziti osobami (vCetné déti) se snize-
nymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi schopnostminebo
s nedostatecnymi zkuSenostmi a znalostmi.

Déti si se zarizenim nesmi hrat.

Nedovolte détem, aby sihraly s ovladacimi prvky zafizeni. Udr-
Zujte dalkova ovladani mimo dosah déti.

Aby se predeslo jakémukoli nebezpeéi zplisobenému
nahodnym obnovenim c¢innosti tepelného zarizeni pro
preruseni ¢innosti, toto zafizeni nesmi byt napajeno pro-
stiednictvim externiho odpinaciho zafizeni, jako je ¢aso-
vac, ani nesmi byt pripojeno k obvodu, ktery je pravidelné
napajen a odpojovan z provozu.

V siti napajeni zafizeni zajistéte vypinaci prvek (neni soucasti vy-
bavy) se vzdalenosti kontaktd, kterd umoznuje upliné odpojeni v
podminkéch ur€enych kategoril prepéti lll.

Béhem instalace manipulujte s vyrobkem opatné, aby nedoslo
k pritlaceni, ndrazu, padu nebo styku s kapalinami jakéhokoli
druhu. Neumistujte vyrobek do blizkosti zdrojdi tepla ani jej ne-
vystavujte otevienému ohni. VSechny tyto Ukony by jej mohly
poskodit a zapfiinit nespravnou Cinnost nebo nebezpecné
situace. Pokud k tomu dojde, okamZzité pozastavte instalaci a
obratte se na servisni sluzbu.

1.2

Vyrobce neprijima zadnou odpoveédnost za ublizeni na zdravi
nebo Skody na vécech a majetku, majici pficinu v nedodrzeni
montéznich pokynd. V téchto pripadech je vyloutena zaruka na
vady materialu.

Vazena Uroven emise akustického tlaku A je nizsi nez 70 dB(A).
Cisténi a udrzbu, které ma provadét uZivatel, nesméji provadét
déti bez dozoru.

Pred provadénim ukond na zarizeni (Uidrzba, Cisténi) vzdy odpoj-
te vyrobek od napdjeci sité a od pipadnych akumulétord.
Pravidelné kontrolujte zafizeni, pfedevSsim zkontrolujte kabely,
pruziny a drzaky, a to za u¢elem odhaleni pfipadnych nevyvaze-
ni a piiznakd opotrebeni nebo poskozeni. Viyrobek nepouzivejte,
pokud je potfebna oprava nebo sefizeni, protoze porucha in-
stalace nebo nespravné vyvazeni automatizace mohou zpUsobit
zraneni.

Obalovy material vyrobku je tfeba zlikvidovat v souladu s platny-
mi mistnimi predpisy.

Udrzujte osoby v dostateéné vzdalenosti od automatizace bé-
hem jejiho pohybu prostiednictvim oviadacich prvkd.

Beéhem provadéni pohybu kontrolujte automatizaci a udrzujte
0soby v dostatecné vzddlenosti az do ukonceni jeho pohybu.
Nespoustéjte vyrobek, pokud se v jeho blizkosti nachézeji oso-
by, které provadéji prace na automatizaci; pfed zahajenim téch-
to praci odpojte elektrické napajeni.

Pokud je napajeci kabel poskozen, musi byt vyménén vyrobcem
nebo jeho servisni sluzbou nebo v kazdém pripadé. osobou s
podobnou kvalifikaci, aby se zabranilo jakémukoli riziku.

Pozor! Pro prepravu vyrobku pouzivejte vhodny balikovy vozik a
rukojeti na obalu pro zajisténi bezpec¢nosti béhem manipulace.

VAROVANI PRO INSTALACI

Pred instalaci motoru pohonu zkontrolujte, stav vrat z hledis-
ka mechaniky, tedy zda jsou vrata spravné vyvazena a zda se
vhodngé oteviraji a zaviraji.

Pfed instalaci motoru pohonu odstrarite vSechna prebytecna
lana nebo fetézy a vypnéte jakékoli zafizeni, které neni potfebné
pro pohanénou ¢innost, jako jsou pojistné prvky.

Pokud je brana, ktera ma byt automatizovana, vybavena bran-
kou pro chodce, je tfeba pripravit zafizeni s fidicim systémem,
ktery zabrani ¢innosti motoru, je-li branka pro chodce oteviena
Nainstaluite manévrovaci soucast pro manuaini- uvolnéni (ma-
nualni manévr) do vysky mensi nez 1,8 m. POZNAMKA: Je-li
mangévrovaci soucast odnimatelna, méla by se nachazet v bez-
prostredni blizkosti vrat.

Ujistéte se, ze se ovladaci prvky nachazeji v dostatecné vzdale-
nosti od pohyblivych soucasti, a Ze jsou za vSech situaci pfimo
viditelné. S vyjimkou pfipadu, kdyz se pouziva voli¢, musi byt
ovladaci prvky nainstalovany do minimaini vysky 1,5 m a nesmi
byt pristupné.
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- Pokud je pohyb otevirani kontrolovan protipozarnim systémem,
ujistéte se, ze pripadna okna vétsi nez 200 mm budou zaviena
ovladacimi prvky.

- Zabranite jakékoliv formé uvaznuti mezi pohyblivymi a pevnymi
soucastmi béhem pohybu zafizeni.

- Umistéte pevnym a trvalym zplsobem $titek tykajici se manual-
niho ovladani do blizkosti prvku, ktery umoznuje provedeni sa-
motného manévru.

- Po instalaci motoru pohonu je tfeba se ujistit, Zze cely mechani-
smus, ochranny systém a jakykoliv mechanicky oviadaci prvek
fungujf spravné.

- Svislé brany a vrata vyzaduiji funkci nebo zafizeni na ochranu
proti padu

- U motor( pohonu, které po instalaci umoznuiji pristup k nechra-
nénym pohyblivym soucastem, musi byt tyto soucasti nainsta-
lovany ve vySce nejméné 2,5 m nad podiahou nebo nad jinou
Urovni, ktera umoznuje pristup.

- Ujistéte se, Ze bude zabranéno piipadnému uvaznuti zpdsobe-
nému pohybem pfi otvirani vedené ¢asti.

- Poinstalaci se ujistéte, e je mechanismus sefizen spravné a ze
systém ochrany a pfipadného manuainiho odblokovani fungujf
Spravné.

Pristroje s bateriemi
- Pri vyméné baterii musi byt zafizeni odpojeno od napajen.
- Pred likvidaci zafizeni je tfeba z néj vyjmout baterie.
- Baterie musf byt zlikvidovany bezpe¢nym zplsobem.
- Pokud nejsou baterie nabijeci, nevyménuite je za ty nabiject.

Pristroje s LED svétlem
- Pohled do LED svétla zblizka a po delsi dobu mlize oslepit zrak.
Soucasné mlze snizit vizualni schopnosti a zptsobit nehody.
- Nedivejte se pfimo do LED svétel.

Pristroje s radiozaiizenim
- Provysilace: 433MHz: ERP < 10dBm - 868MHz: ERP < 14dBm;
pro prijimace: 433MHz, 868MHz.

' POPIS VYROBKU A JEHO CILOVE URCENI

HYKE je fada motorovych reduktord s kloubovym ramenem a vnéjsim
montazi, které Ize pouzit k automatizaci bran nebo kfidlovych dvefi pro
rezidencni a primyslové pouziti. Jsou vybaveny robustnim hlinikovym ra-
menem proti sevieni a jsou idedini pro intenzivni pouziti.

Hlavni ¢ast automatizace tvofi jeden nebo dva elektromechanické moto-
rové reduktory (v zavislosti na poCtu kfidel, které maji byt automatizovany),
kazdy vybaveny stejnosmérnym motorem a reduktorem s pfimymi zuby.
Motorovy reduktor HK7024 je vybaven fidici jednotkou, ktera fidi jeho pro-
VOZ.

Ridici jednotka je pripravena k pripojeni k riznym zafizenim patiicim do
systému Opera, systému Bluebus a solarniho napajeciho systému Sole-
myo.

HYKE funguje na elektrickou energii. V pfipadé vypadku napéjeni z elek-
trické sité je mozné odblokovat pomoci specialniho kli¢e a ruéné pohybo-
vat automatizaci, nebo je mozné pouzit volitelny doplnék zalozni baterie
PSS124, ktery umozniuje nékolik manévrll i bez napdjent z elektrické sité.
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Tento produkt spliiuje kritéria stanovena predpisem “Standby”.

Produkt prejde do rezimu Standby 5 minut (konfigurovatelné) po

dokonceni spravného manévru.

Ovliviuje také dalsi funkce uvedené nize:

- vystup Bluebus bude deaktivovan. Pokud je pritomen, napéjeni pro po-
mocny vystup bude deaktivovano;

- prisluSenstvi pfipojené ke konektoru IBT4N bude vzdy napéjeno a cel-
kové spotfeba se tim zvysi;

- pfijimace pripojené ke konektoru SMTYPE budou vzdy napdjeny a cel-
kova spotfeba se tim zvysi.

Odkazujte se prosim na konkrétni kapitoly a technické specifikace pislu-

Senstvi.

Automatizace umoznuije instalaci rdiznych doplnku, které zvysuji funkénost

a zajiStuji bezpecnost.

& UPOZORNENI! Jakékoli jiné nez zde uréené pouziti nebo
pouziti v podminkach odliSnych od téch, které jsou uve-

deny v tomto navodu, se povazuje za nevhodné, a tedy
zakazané!

2.1 SEZNAM SOUCASTI, KTERE TVORi VYROBEK

,Obrazek 1" zobrazuje hlavni ¢asti, které tvoii prevodovy motor HK7024.
4 ™

Viko

Zalozni baterie (dopIn€k)

Pojistka

Elektronicka -Fidici a  kontrolni jednotka  (pouze u HK7024 a
HK7024HS)

Prijima¢ OXI

Napajeci konektor

Kli¢ pro odblokovani/zablokovani
Elektroprevodovka

MontéZni konzola motorového reduktoru
Montézni konzola ramene

Rameno
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3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACI

& Instalace musi byt provedena kvalifikovanym personalem
v souladu s platnymi zakony, normami a narizenimi i v
souladu s informacemi uvedenymi v tomto navodu.

Pfed provedenim instalace vyrobku je tfeba:

- zkontrolovat neporuSenost dodavky;

- zkontrolovat, zda je veSkery material urCeny k pouziti v dokonalém stavu
a zda je vhodny pro urcené pouZiti;

- 0veérte, zda je konstrukce brany vhodna pro automatizaci

- ovéfte, zda hmotnost a rozméry kfidla odpovidaji limitim pouziti uvede-
nym v odstavci “Vymezené pouziti vyrobku”

- ovéfte, zda je prostredi vybrané pro instalaci kompatibilni s celkovymi

rozméry produktu (viz ,obrazek). 5")

v prostfedi, kde ma byt motorovy reduktor instalovan, se uijistéte, Ze

je dostatek prostoru pro Uplnou rotaci jeho ramene (viz ,obrazek). 2")

4 N\

9 MIN 300 mm

\_ J

- overte, zda na celé dréze brany, pfi zavirani i otevirani, nejsou zadné
body s vySSim tfenim

- ovefte pevnost mechanickych doraz( pres drahu, zkontrolujte, zda ne-
dochazi k deformacim, i kdyz kfidlo silné narazi na doraz

- ovéfte, zda je kfidlo v rovnovaze, tj. nemélo by se pohybovat, pokud je
ponechano v jakékoli poloze

= overte, zda montazni oblast neni vystavena zaplavam; pfipadné zajistéte
montaz produktu dostatecné zvednutého od zemée

- Zkontrolovat, zda prostor upevnéni-elektroprevodovky. umozhuje snad-
né a bezpecné provedeni odjisténi a manudiniho manévru;

- ovéfte, zda jsou montazni body rliznych zafizeni v oblastech chrang-
nych pred narazy a zda jsou povrchy dostatecné pevné

- zabrarite ponofeni ¢asti automatizace do vody nebo jinych kapalnych

latek

- neumistujte produkt blizko plamen(i nebo zdroj tepla; v potencialné vy-

busnych atmosférach, zviasté kyselych nebo solnych; to mize poskodit
produkt a zplisobit poruchy nebo nebezpetné situace

- pokud je v kfidle nebo v oblasti pohybu kiidla pfitomna vnitfni prichozi

dvefe, ujistéte se, Ze nebrani normalnimu pohybu, a pfipadné zajistéte
vhodny blokovaci systém

- pfipojte fidici jednotku k elektrické napdject linii vybavené bezpecnost-

nim uzemnénim

- pfipojte branu k ochrannému uzemnéni v souladu s platnymi normami

- Na elektrickém vedeni je tfeba pocitat se zafizenim, které zajisti Upiné
odpojeni automatizace od sit€. Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty
s takovou rozpinaci vzdalenosti, ktera umoznuje Uplné odpojeni v pod-
minkach kategorie prepéti Ill, ve shodé s pravidly pro instalaci. V pfipa-
dé potreby toto zafizeni zaruCuje rychlé a bezpe¢né odpojeni napajent;
proto se musi nachazet na misté viditelném z automatizace. Kdyz je
umisténo v poloze, kterou neni vidét, musi byt vybaveno systémem, kte-
ry znemozni pfipadné nahodné opétovné nebo neautorizované pripoje-
ni napéjeni s cilem zabranit jakémukoli nebezpeci. Odpojovaci zafizeni
neni dodavano s vyrobkem.

3.2 VYMEZENE POUZITi VYROBKU

Pred instalaci motorového reduktoru provedte nasleduijici kontroly:

- ovérfte, zda kfidlo, které ma byt motorizovano, odpovida stanovenym
hodnotam (viz ,obrazek). 3")

- maximalni Sitka kfidla: 3,5 -m-(s-hmotnosti-az 200 kg)

- maximalni hmotnost kfidla: 330 kg (s Sitkouaz 1,8 m)

- ovéfte limity hodnot uvedenych v kapitole “TECHNICKE PARAMET-
RY’

- minimalni Sitka prostoru ur¢eného pro instalaci motorového reduktoru:
210 mm

- montazni konzola ramene musi byt umisténa v pevné oblasti kfidla (na-
priklad ram), aby byla zajisténa pevna a bezpetna montaz.

4 )
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3.2.1 TRVANLIVOST PRODUKTU

Trvanlivost je priméma ekonomicka Zivotnost produktu. Hodnota trvan-

livosti je silné ovlivnéna indexem narocnosti manévrd: tj. souctem vSech

faktor(l, které prispivaji k opotiebeni produktu.

Pro odhad trvanlivosti vasi automatizace postupuijte nasledovné:

1. secCtéte hodnoty polozek v "Tabulka 1" odpovidajicich podminkam
v instalaci

2. v grafu uvedeném v “Obrazek 4’, z pravé nalezené hodnoty
nakreslete svislou ¢aru aZz do priiseGiku s kiivkou; z tohoto bodu
nakreslete vodorovnou ¢éru az do priise¢iku s linii ,manévrovacich
cykld“. Zjisténa hodnota je odhadovand Zivotnost vaseho produktu.

Hodnoty trvanlivosti uvedené v grafu jsou dosazeny pouze pii prisném

dodrzovani planu udrzby, viz kapitola “UDRZBA VYROBKU’. Odhad

trvanlivosti je proveden na zakladé konstrukénich vypoctl a vysledk( testd

provedenych na prototypech. Protoze se jedna o odhad, nepredstavuje

zadnou explicitni zaruku skute¢né zivotnosti produktu.

Priklad vypoctu zZivotnosti: automatizace brany s kiidlem dlouhym
2,8 m a hmotnosti 230 kg, napfiklad s plnym kridlem.

V "Tabulka 1" 1ze ziskat ,indexy naro¢nosti“ pro tento typ instalace: 20 %
(,Délka kridla“), 20 % (,Hmotnost kfidla“) a 15 % (,PIné kfidlo").

Tyto indexy musi byt secteny, aby se ziskal celkovy index narocnosti, ktery
v tomto pfipadé je 55%. S nalezenou hodnotou (55%) ovéfte na grafu, na
vodorovné ose (“index naro¢nosti”), odpovidajici hodnotu “manévrovacich
cykll”, které bude nas$ produkt schopen provést béhem své Zivotnosti =
priblizné 220.000 cykId.
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3.3 IDENTIFIKACE A VNEJSi ROZMERY

Rozméry a Stitek (A) umoznuijici identifikaci produktu jsou uvedeny v “Ob-
razek 5”.

Tabulka 1
TRVANLIVOST PRODUKTU
ameno
zkracené délky |
<1,8m 0% 15%
. o 1,8-25m 15% 20%
Délka kridla 25-30m 20% 30%
3,0-35m 30% -
< 200 kg 0% 30%
Hmotnost kfidla | 200 - 250 kg 20% 40%
> 250 kg 30% -
Teplota prostiedi nad 40°C nebo o o
pod 0°C nebo vihkost nad 80% 207 R
PIné kridlo 15% 20%
Instalace ve vétrné oblasti 15% 20%

4 )

Om=
320 mm

Poznamka Udaje se vztahuijf na vyvazenou sekéni branu v perfekt-
nim stavu Gdrzby.
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3.4 PRIPRAVNE PRACE PRO INSTALACI

Obrézek znazorriuje priklad zafizeni automatizace vytvorené s pouzitim komponentd od firmy Nice.

4 N
6 A B C D E C F G H A
= | ="
§ i @)
e e——re =e—-m— —
) |
| \\\
/ N 2
3
4 7 6 4 5 1
4
\_ /
A Fotobunky na sloupku Poznamka 1 Pokud je napajeci kabel delsi nez 30 m, je tfeba pouzit
B Prevodovy motor bez fidici jednotky (mod. HK7224 a HK7224HS) kabel s vetSim prdfezem (3 x 2,5 mm?) a je treba nainstalovat
C Fotobunky (mod. EPM) ochranné uzemnéni v blizkosti automatizace.
D Mechanicky doraz pfi zavirani ; . o .
E Elektricky zamek Poznamka 2 Pokud kabel BlueBus presahuje délku 20 m, az do
F \Wstrazny majak MLBT maximalni délky 40 m, je nutné pouZit kabel s vétSim prirezem (2
G Prevodovy motor s fidici jednotkou (mod. HK7024 a HK7024HS) x 1 mm?).
H Digitani klavesnice (mod. EDSB) - Ctecka transpondérl (mod. ETPB) 5 v oy Ny
- Kiigovy prepinag: (mod, EKSUJ Poznamka 3 T%to dva kabely mohou byt vyménény za jediny kabel
4 x 0,5 mm?.
\lySe uvedené komponenty jsou umistény podle typického a bézného | Poznamka 4 Tento kabel mdze byt nahrazen jedinym kabelem 5 x

schématu. Jako referencni priklad pouzite schéma “Obrazek 6” a urCete
pribliznou polohu, kde bude kazdy komponent instalovan.

Tabulka 2

TECHNICKE PARAMETRY ELEKTRICKYCH KABELU
aceni | Parametry kabelu

Kabel NAPAJENI RIDICI JEDNOTKY
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Maximélni délka 30.m [poznamka 1]
Kabel MAJAKU
2 1 kabel 2 x 0.5 mm?
Maximalini délka 20 m

Kabel ANTENY
3 1 stinény kabel typ RG58
Maximalni délka 20 m; doporucena <5 m
Kabel BLUEBUS ZARIZENI
4 1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maximaini délka 20 m [poznamka 2]
Kabel VOLICE S KLICEM
5 2 kabely 2x0,5 mm? [poznamka 3]
Maximalini délka 50 m
Kabel ELEKTROZAMKU
6 1 kabel 2 x 1 mm?
Maximalni délka 6 m
Kabel NAPAJENI ELEKTROPREVODOVKY
1 kabel 3 x 1,5 mm?
Maximalini délka 10 m [nota 4]
Kabel PROPOJENI ENKODERU

1 kabel 2 x 1 mm?

Maximalni délka 10 m [nota 4]

1,5 mm?.

Pred zahajenim instalace pfripravte potrebné elektrické
kabely pro vasi instalaci s odkazem na “Obrazek 6” a ka-
pitolu “TECHNICKE PARAMETRY*.

Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostredi, ve kte-
rém probiha instalace.

N
/N

Béhem kladeni trubek pro priichod elektrickych kabelll
zohlednéte skuteénost, ze v dusledku mozné usazené
vody v derivacénich jimkach, mohou spojovaci potrubi

zplsobovat vznik kondenzatu uvnitf fidici jednotky a po-
Skodit elektronické obvody.

INSTALACE ELEKTROPREVODOVKY

Chybna instalace mGze zpUsobit vazna poranéni osoby,
ktera provadi praci a osob, které pouzivaji zafizeni.

Pred zahajenim montaze automatizace provedte priprav-
né kontroly popsané v odstavcich ,,Pfipravné kontroly pfi
instalaci“ (strana 5) a ,VJymezené pouziti vyrobku* (strana
5).
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Pred zahajenim instalace je nutné urcit délku ramene prevodového moto-
ru, viz odstavec “Urcete délku ramene prevodového motoru“.

3.5.1 URCETE DELKU RAMENE PREVODOVEHO MOTORU

Sestavte komponenty, které tvofi rameno motoru:

1. pripevnéte zakfivené rameno (A) k pfimému ramenu (B) pomoci
¢epu (C) a pojistného krouzku (D). Stejnym zplisobem pripevnéte
montazni konzolu pro kfidlo brany (E) k zakfivenému ramenu (A)

~

(. J

2. pro urceni svislé polohy-prevodového motoru nakreslete na sloup
vodorovnou ¢aru ve stejné vysce, kde bude po instalaci umistén
drzék ramene na kfidle

urcete vodorovnou polohu prevodového motoru (rozmér A).

(2

J

Pokud se v blizkosti instalac¢ni oblasti nachazi pevna pre-
kazka (zed, strom atd.), je treba zméfit rozmér E a postu-
povat nasledovné:

- Pokud je rozmér (E) roven nebo vetsi nez 650 mm, viz odstavec
“Instalace prevodového motoru s RAMENEM PLNE DEL-
KY*

- Pokud je rozmér (E) mezi 300 mm (min.) a 650 mm (max.), viz
odstavec ‘Instalace prfevodového motoru s RAMENEM
ZKRACENE DELKY".

8 - CESKY
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3.5.2 INSTALACE PREVODOVEHO MOTORU S RAMENEM

PLNE DELKY
Pro instalaci HYKE:
1. zmérfte hodnotu (B)
4 N\

|z

G J

2. nastavte kfidlo do poZadované maximalni oteviené polohy (max.
110°) a oveérte vysledny Uhel otevieni

3. oznacte v grafu nalezeny rozmér (B) a z tohoto bodu nakreslete
vodorovnou ¢aru az do prliseciku s oblasti obsahujici zméreny thel
otevreni

4. v prlisecicich mezi vodorovnou Gérou a oblasti nakreslete svislé
Cary a urCete pouzitelné hodnoty pro rozmér (A), zvolte v tomto
rozsahu hodnotu pro rozmér (A). Napfiklad: pokud (B) je 200 mm a
pozadovany Uhel je 110°, rozmér (A) bude mezi 300 mm a 345 mm

e 2

450
400
350
300 — 95°-100°

250 100°-105°
B
200 /
150
100 /
50
0

150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450
A

90°-95°

105°-110° 95°-105°




5.

~

J

6.

®

pouzijte montazni konzolu (C) ve vodorovné poloze jako Sablonu | 8. pripevnéte prevodovy motor k drzaku pomoci dvou Sroubl (D) do-
pro uréeni polohy ¢tyf montaznich otvor( danych v baleni
| (®
N
vyvrtejte otvory na ur€enych mistech 9. ruéné odblokujte motorovy reduktor (viz odstavec ,Manualni od-
N jisténi a zajisténi elektroprevodovky")
10.  urcete montazni oblast konzoly na kfidle brany, maximainé prodiou-

N\

7. pripevnéte montazni konzolu (C) motorového reduktoru ke sténé
pomoci vhodnych hmoZzdinek, Sroubd a podlozek (nejsou soucasti
dodavky)

e

~

zenim ramen motorového reduktoru

Je dulezité umistit konzolu na nejvzdalenéjsi bod vzhle-
dem k poloze motorového reduktoru. Ujistéte se, ze se
rameno zablokuje ve svém koncovém dorazu.

~
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11.  vyvrtejte otvory do kfidla
12.  oddélte montazni konzolu od zakfiveného ramene odstranénim po-
jistného krouzku a pfislusného cepu
~
o J

13. pfipevnéte konzolu ke kfidlu branyve vodorovné poloze pomoci
vhodnych Sroubd (nejsou soucésti dodavky)

~

- J

14.  znowu pfipevnéte rameno ke konzole pomoci ¢epu a pojistného
krouzku, které byly odstranény

15.  pfed zablokovanim motorového reduktoru provedte nastaveni kon-
covych poloh (viz odstavec ,Nastaveni mechanickych konco-
vych poloh")

16.  Manualné presunite kfidlo brany pfiblizné do poloviny jeho drahy a
zablokuijte pfevodovy motor podle pokyn(l v odstavci “Manualni
odjisténi a zajisténi elektroprevodovky”. Poté rucné posurite
kfidlo o nékolik centimetrli smérem k otevieni

10 - CESKY
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17.  Pokud ma byt automatizovana dvoukfidia brana, opakujte vSechny
popsané operace pro instalaci druného prevodového motoru.

3.5.3 INSTALACE PREVODOVEHO MOTORU S RAMENEM
ZKRACENE DELKY

S touto konfiguraci je maximalni povolené otevieni kridla
90°.

Pro instalaci HYKE:
1. zméfte hodnotu (B)

|z

- J

2, Oznacte v grafu nalezeny rozmér (B) a z tohoto bodu nakreslete
vodorovnou-Garu az do priseGiku s oblasti mezi 90%.a 95°

3. v priisecicich mezi vodorovnou Gérou a oblasti nakreslete-svislé
¢ary a urCete pouzitelné hodnoty pro-rozmér (A), zvolte v tomto
rozsahu hodnotu pro rozmér (A). Napriklad: pokud (B) je 200 mma
pozadovany Uhel je 95°, rozmér (A) bude mezi 400 mm a 450 mm

4 N\
400
350 90°-95°
300 — 95°-100°

250 100°-105°
B 90°-95°
200

150 105°-110° 95°-105°
100 /
50
0
150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450
A
. J




4.

5!

@

pouzijte montazni konzolu (C) ve vodorovné poloze jako Sablonu | 7. pripevnéte prevodovy motor k drzaku pomoci dvou Sroubl (D) do-
pro uréeni polohy ¢tyf montaznich otvor( danych v baleni
N | 7 @ N
N J

vyvrtejte otvory na ur€enych mistech

N\

6. pripevnéte montazni konzolu (C) motorového reduktoru ke sténé
pomoci vhodnych hmoZzdinek, Sroubd a podlozek (nejsou soucasti
dodavky)

4 N

8. ruéné odblokujte motorovy reduktor (viz odstavec ,Manualni od-
jisténi a zajisténi elektroprevodovky")
9. Priblizte rameno ke kfidlu a pfilozte na néj upeviiovaci drzak

Rukama zatlac¢te zakrivené rameno proti kiidlu az do za-
blokovani ramene (maximalni otevieni).

~
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10.  Drzte drzak v kontaktu s kfidlem jednou rukou, presunte kfidlo do
maximalni oteviené polohy a ovéfte, ze rameno nenarazi na zadné
prekazky

~

J

11.  wyvrtejte otvory do kfidla

12.  oddélte montazni konzolu od zakfiveného ramene odstranénim po-

jistného krouzku a pfislusného ¢epu

~
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13. pfipevnéte konzolu ke kfidlu brany ve vodorovné poloze pomoci
vhodnych Sroubd (nejsou soucasti dodévky)

4 @ N

- J

14.  znowu pfipevnéte rameno ke konzole pomoci Cepu a pojistného
krouzku, které byly odstranény

15.  pred zablokovanim motorového reduktoru provedte nastaveni kon-
covych poloh (viz odstavec ,Nastaveni mechanickych konco-
vych poloh")

16. Manualne presurite kfidlo brany priblizné do poloviny jeho drahy a
zablokujte prevodovy motor podle pokynl v odstavei “Manualni
odjisténi a zajisténi elektroprevodovky’. Poté rucné posunte
kifidlo o nekolik centimetr(l smérem k otevieni

/ @ )

~45°

2 |
- J
17.  Pokud ma byt automatizovana dvoukfidia brana, opakuijte vechny

popsané operace pro instalaci druného prevodového motoru.



3.6 NASTAVENi MECHANICKYCH KONCOVYCH

POLOH
Pro nastaveni koncovych poloh postupuijte nasledovné:
1. odblokujte motorovy reduktor pomoci speciainiho klice (viz odsta-

vec “Manualni odjisténi a zajisténi elektroprevodovky’)

2. rucné umistéte kfidla brany do maximalni oteviené polohy

3. otocte plastovy disk (A) umistény na spodni ¢asti motorového re-
duktoru, umisténim Stérbiny pod rameno do uréené polohy

eSS

[ )

o J

4. vlozit koncovy spinac¢ (B) do prvni pristupné polohy: zkuste jej vioZit
podle pokynd

~

N\ J

5. Otocte kotouc (A) tak, aby nedoslo k uvolnéni koncového dorazu, a
nastavte Stérbinu do polohy zobrazené v “Obrazek 31”. Pro pres-
néjsi nastaveni pouzijte regulacni Sroub (C)

4 N\

>
o o

(& J

Pokud v systému neni pfitomen zemni doraz, je nutné
cely postup opakovat i pro nastaveni koncové polohy pfi
zavirani

6. pevné utahnéte upeviovaci matici disku (D), aby se zajistilo, Ze se
nahodné neotoci.

3.7 MANUALNI ODJISTENI A ZAJISTENI
ELEKTROPREVODOVKY

Motorovy reduktor je vybaven mechanickym odblokovacim systémem,
ktery umoznuije rucni otevirani a zavirani brany.

Tyto Ukony manualniho oviadani musi byt provedeny v pfipadé vypadku
elektrické energie, poruch ¢innosti nebo fazi instalace.

Pro odblokovani postupuijte nasledovné:

1. VloZte a otocte klicem (A) ve sméru hodinovych rucic¢ek o 90°

2. Otocte paku (B) proti sméru hodinovych rucicek o 90°, ¢imz se diky
pruzing vysune ze své polohy

/ N

54

/C@"In

/

. J

3. v tomto okamZiku je mozné ruéné pohybovat kfidlem do pozado-
vané polohy.

3

Qo 8

Pro zajisténi postupujte nasledovné:

1. Otocte paku (B) 0 90° do svislé polohy

2. Zatlacte paku, dokud nezapadne do své polohy

3. Otocte klicem (A) o 90° proti sméru hodinovych rucicek
4, vytahnéte KIic.
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/4 ELEKTRICKE ZAPOJENI

.1 PRIPRAVNE KONTROLY

N

Vsechna elektricka pfipojeni musi byt provedena bez pfi-
tomnosti elektrického napajeni a s odpojenym nouzovym
napajenim (je-li sou¢asti automatizace).

Spojovaci tkony musi byt provedeny vyhradné kvalifiko-
vanym personalem.

> B b

Na elektrickém vedeni je treba poditat se zarizenim, které
zajisti Gplné odpojeni automatizace od sité.

- Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty s takovou rozpinaci vzda-
lenosti, ktera umoznuje Upiné odpojeni v podminkach kategorie
prepéti lll, ve shodé s pravidly pro instalaci.

Pro provedeni elektrického pfipojeni postupujte nasledovné:
1. otevfete kryt (A) motorového reduktoru
4 N

(35

A\ @@
D)

14 - CESKY

2. Zvednéte fidici jednotku (B) prfevodového motoru

v

3. proviéknéte napdjeci kabel a dalsi elektrické kabely otvorem ve

spodni ¢asti motorového reduktoru
e N

4, Nejprve pripojte napajeci kabel motoru s fidicl jednotkou HK7024 a

HK7024HS: odsroubuite kabelovou prichodku (C)

~




5. pripojte napéjeci kabel (D) a zajistéte jej kabelovou priichodkou (C) | 8. zavrete kryty motorového reduktoru.

‘@

LA

6. Stejnym postupem pfipojte napdjeci kabel k motoru bez Fidici jed-
notky HK7224 a HK7224HS

Pripojte kabely prisludnych zafizeni podie “Obrazek 41" a odstavce
"Fotoburiky"

KOVOPOLOTOVARY.CczZ
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4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.21 SCHEMA ZAPOJENI
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4.2.2 POPIS ZAPOJENI
Tabulka 3
ELEKTRICKA ZAPOJENI
orky . [Pomis L \I VAN WA \WY.WBDAVA_T
MAM Pfipojeni motoru M1 [nota 1]
MAM Pfipojeni motoru M2
Vystup pro vystrazné svétlo s 12V zarovkou (max. 21 W). Vystup Ize naprogramovat (viz odstavec “Programovani prvni urovné
Flash »
(ZARP-VYPR)").
ELS Vystup pro elektricky zamek 12 V~. (max. 15 VA). Vystup Ize naprogramovat (viz odstavec “Programovani prvni urovné (ZAP.-
VYPR)").
0GI VWstup ,Oteviena brana“ pro signalizaéni svétlo 24 V, max. 4 W. Viystup Ize naprogramovat (viz odstavec “Programovani prvni
urovné (ZARP-VYP)").
ENC Vstup pro enkodér motoru 1. Neni nutné dodrzet polaritu
ENC Vstup pro enkodér motoru 2. Neni nutné dodrzet polaritu
\¥—| Pipojeni antény radiového piijimace
Vstup pro kompatibilni zafizeni (napf. EPLB, EPLOB, EPLIOB, ETPB, EDSB). Pripojeni zafizeni se provadi paralelné pomoci dvou
vodi¢l, kterymi prochézi jak napéjent, tak komunikacni signaly. Neni nutné dodrzet polaritu. Béhem faze uceni bude kazdé zarizeni
Bluebus A . MR PV . .
pripojené k fidici jednotce rozpoznano jednotlive diky unikatnimu kodu. Pri pridani nebo odebrani zafizeni je nutné spustit nové uceni
(viz odstavec “U€eni zarizeni”).
Poznamka 1 NepouZiva se pro jednokridié brany (fidici jednotka automaticky rozpozna, zda je nainstalovan pouze jeden motor).
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Svorky Popis
Vstup pro zafizeni, které pri aktivaci zplisobi okamzité zastaveni pohybu nasledované kratkym reverzem. K tomuto vstupu Ize pripojit
kontakty typu NA (normalné otevieny), NC (normalné zaveny) nebo zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ, jako jsou
napfiklad citlivé hrany. Kazdé zafizeni pfipojené k tomuto vstupu je béhem faze uceni rozpoznano jednotlivé (viz odstavec “Uceni

7 . zafizeni”). Pokud fidici jednotka béhem této faze zjisti jakoukoli odchylku od nauceného stavu, zplsobi STOP. K tomuto vstupu Ize

astaveni O . o o M v PRI v .

pripojit jedno nebo vice zafizeni, i riznych typl: paralelné vice zafizeni NA bez omezeni poctu; sériove vice zafizeni NC bez omezeni
poctu; paralelné 2 zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ. Pokud je pfitomno vice nez 2 zafizeni, je nutné je zapojit
do série s jednim zakonGovacim odporem 8,2 kQ; paralelné 2 zafizeni NA a NC, pficemz ke kontaktu NC se pfipoji odpor 8,2 kQ
(umoznuje také kombinaci 3 zafizeni: NA, NC a 8,2 kQ).

SbS Vstup pro tladitko NA (norméiné otevieny) pro odesilani prikazli v rezimu krok za krokem.

Open Vstup pro ovladaci zafizeni, kterd zplisobi pouze otevieni. K tomuto vstupu Ize pripojit kontakty typu NA (norméiné otevieny).

Close Vstup pro ovladaci zafizeni, ktera zpUsobi pouze zavieni. K tomuto vstupu Ize piipojit kontakty typu NA (normainé otevieny).

5 FINALNi KONTROLY A UVEDEN{ DO
CINNOSTI

Pred zahajenim faze ovéfeni a spusténi_automatizace je vhodné umistit
kridlo priblizné do poloviny drahy, aby-se mohlo volné pohybovat pfi ote-
virani i zavirani.

5.1 PRIPOJENi NAPAJENI

Pripojeni napajeni musi byt provedeno zkusenym kvalifi-
kovanym personalem, ktery spliiuje potirebné pozadavky,
za kompletniho dodrzeni zakonti, norem a nafizeni.

Bezprostredneé po dodani napeéti vyrobku se doporucuje provést nektere

jednoduché kontroly:

1. overte, zda led "BlueBUS" pravidelné blika s frekvenci jednoho
bliknuti za sekundu

2. overte, zda také blikaji ledy na fotobunkach (na TX i RX); typ. blikani
neni vyznamny, zavisi na jinych faktorech

3. overte, zda je vystrazny majak pripojeny k vystupu FLASH vypnuty.

V opacném pripade je tfeba okamzité vypnout napdjent fidici jednotky a
zkontrolovat elektrické zapojent.

Dalsi-uzite¢né informace pro-hledani-a- diagnostiku.zavad:jsou uvedeny v
kapitole “CO DELAT, KDYZ... (privodce FeSenim problémd)’.

5.2. UGENI ZARIZENi

Po prvnim zapnuti je nutné nechat fidici jednotku rozpoznat zafizeni pfipo-
jena ke vstuplm "Bluebus” a “Stop”.

|| Faze uceni musi byt provedena i v pfipadé, ze k fidici jed-
notce neni pripojeno zadné zafrizeni.

Ridici jednotka je schopna jednotlivé rozpoznat rfiznd pFipojend zafizeni
diky ucici procedure a detekovat pfipadné anomalie.

Z tohoto divodu je nutné provést uceni zafizeni pokazdé, kdyz je nékteré
Z nich pfidano nebo odebrano.

@ o\
42
_:| I1IuebuT Stop || SbS f{OpenpiClosel—
B omssesneis )20 gDl HS]
P=TR R R ==
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g i s{ 4 g
Open A :\ E.__L_'
: Stop/Set E L2
Close ¥ g
N~ J

LED diody-“L1” a*L2” na fidici jednotce (‘Obrazek 42”). pomalu blikaji,

coz signalizuje potfebu provést uceni.rio eseguire I'apprendimento:

Postupujte pritom nasledovné:
stisknéte. a soucasné podrzte stisknuta. tlacitka [Open A] a
[Stop/Set]

2. uvolnéte tlacitka, kdyZz LED kontrolky ,L1% a ,L2% zacnou blikat
rychle (po pfiblizné 3 s)

3. vyCkejte nekolik sekund, dokud fidici jednotka neukonci uéeni za-
fizeni

4, Po dokonceni této faze musi byt LED “Stop” (S) rozsvicena a LED
“L1” a “L2” musi zhasnout (LED ,L3" a ,L4" mohou zadit blikat).
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5.3 PREPINAC MOTORU

Ridici jednotka je vybavena prepinadem (A — “Obrazek 43”), ktery umoz-
nuje specifikovat typ pouzitého motoru (viz "Tabulka 4”).

V rezimu misto je mozné nejprve provést automatickou proceduru a poté
pomoci manualni procedury upravit jednu nebo vice poloh, s vyjimkou po-
loh “0” a “1”, které odpovidaji mechanickym dorazdm.

@ ) )
A
—1¥ — Blusbusi Stop | SbS [{OpenpClosei—
E 123456789101112 BE 5 HH 55 55
Wl
/—\\l [ [ ol o] [al =] (5] =]
I AR SR
[ —
N\ J
- J
Nastaveni prepinac¢e motoru musi byt provedeno pred ak- Tabulka 5
tivaci uéeni poloh mechanickych dorazt. i
P . . . LED .
Jakakoli konfigurace, ktera neni uvedena v "Tabulka 4”, | | Poloha kontrolka | POPiS
neni povolena. Poloha maximalniho zavient: kdyz kfidlo
Poloha:) L1 motoru 1 narazi na mechanicky doraz
Tabulka 4 | | (motor 1) ]
VYBER TYPU MOTORU T T
e . Poloha 0 Poloha maxma!m“ho zavren: kaz kridlo
fepinaé motoru Oview L2 motoru 2 narazi na mechanicky doraz
0123456789101112 (moto zavreni
HK7024 N HYKE oA OF ey A kel K
- orasA o e
HK7024HS grésssslrs e HYKEHS (e se otevirat kifdlo 1 ’
B H H H H H H H H H Pozadovand poloha otevienf: poloha,
ve které se ma kfidlo pripojené k
S . o Poloha A motoru 1 zastavit na-konci oteviraciho
5.4 UCENI POLOH MECHANICKYCH DORAZU (motor 1) L4 manévru. Tato poloha nemusf
Po ugent zafizenf je nutné provést ugeni poloh mechanickych doraz{i (ma- odpovidat mechanickému dorazu
ximalni otevieni a maximalni zavieni). Tento postup Ize provést tremi zpQ- otevremi rrr:uze‘ byt zvolena libovoing
soby: automaticky, manualni a smiSeny. Mmez! poloharmi 0"a*1 —
V/ rezimu automatico fidici jednotka provede u¢eni mechanickych doraz, Pozadovana poloha otevreni: poloha,
vypodita nejvhodn&isi fazovani kiidel a ursl body zpomaleni “SA” a “SC” ve které se ma kiidlo pfipojené k
("Obrazek 44"). Poloha A motoru 2 zastavit na konci oteviraciho
(motor 2) L5 manévru. Tato poloha nemusi
odpovidat mechanickému dorazu
& Pred zahajenim automatického uéeni ovérte, zda je sila otevieni, méize byt zvolena libovolng
motoru vhodna pro pouzity typ motoru (viz odstavec mezi polohami "0"a ™"
wProgramovani druhé urovné (nastavitelné parametry) - | | poloha SC Fazovani pfi zavirani: kdyz se kfidlo 1
Funkce L5"). L6 nachazi pod touto polohou, zacne se
4 (motor 1) zavirat kiidlo 2
V reZimul mavpuale se j(vadnotlivé,polohy g“Obra'zek 44’ lprogram.ujflruélné, Polha | Poloha maximélniho otevent: kdyz
posunutim kiidel do pozadovanych bodd. Programovana poloha je indiko-, | | ~0'oha L7 kiidlo motoru 1 narazi na mechanicky
vana blikanim jednoho z osmi LED “L1...L8” (viz , Tabulka 5"). (motor 1) doraz otevieni
Poloha maximalniho otevfenti: kdyz
z:::)ct“;? ;) L8 kidlo motoru 2 narazi na mechanicky
doraz otevreni
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5.4.1 AUTOMATICKE UCENI
o )
I Open A
| Stop/Set :/ EF7L3
; L4
Close ¥
J

.

Pro provedeni automatického uceni:

1.
2,

3.

¥

B

stisknéte a soucasné drzte tlacitka [Stop/Set] a [Close V]
uvolnéte tladitka, kdyz LED “L3” a “L4” zacnou rychle blikat (po
ccabs)

oveérte, zda automatizace provadi nasleduijici sekvence manévrd:
a. pomalé zavieni motoru M1 az k mechanickému dorazu

b. pomalé zavieni motoru M2 az k mechanickému dorazu

c. pomalé otevfeni motoru M2 a motoru M1 az k dorazu

d. rychlé zavieni motord M1 a M2.

Pokud prvni manévr (a) nezavre kfidlo ovldadané motorem
M1, ale to ovladané M2, stisknéte tlaéitko [Open A]nebo
[Close V] pro zastaveni faze uceni. Poté prohodte pfripo-
jeni motorti M1 a M2 na svorkach fidici jednotky a také je-
jich pfislusnych enkodéri. Nasledné opakujte proceduru
automatického uceni.

Pokud prvni dva manévry (a a b) nejsou “zavreni”, ale
“otevieni”, stisknéte tlacitko [Open A]nebo[Close ¥]pro
zastaveni faze uceni. V tomto okamziku na motoru, ktery
provedl manévr otevieni, vyméiite ovladaci vodice (vnéjsi
pozice na svorkovnici) a opakujte postup automatického
uceni.

na konci manévru zavieni (d) obou motord se ledy “L3” a “L4”
Vypnou, coz naznacuje, ze postup byl Uspesné proveden.

Pokud béhem automatického uceni dojde k zasahu foto-
bunék nebo zafizeni pripojeného k vstupu “stop”, postup
se prerusi a led L1 zaéne blikat. V tomto pripadé je nutné
postup automatického u¢eni zopakovat.

Postup automatického uceni Ize kdykoli zopakovat, i po
instalaci; naptiklad v disledku zmény polohy mechanic-
kych dorazu.

5.4.2 MANUALNi UCENi

Postup u¢eni ma maximalni dobu 10 sekund mezi stisk-
nutim jednoho tlacitka a druhého. Po uplynuti této doby
postup automaticky skonéi a ulozi provedené zmény az
do tohoto okamziku.

4 @ N
| Open A
| stoprset :/ c—L3
i L4
Close ¥
- J

[LLJj B&hem blikani ledi "L1..L8" pro prechod z jednoho ledu
na druhy staéi kratké stisknuti tlacitka [Open A] nebo
[Close V] (led blika, coz naznacuje aktualni polohu).

|| Béhem blikani LED "L1..L8" je pro pohyb motoru v jed-
nom nebo druhém sméru nutné drzet stisknuté tlacitko
[Open A]nebo [Close V]

Pro provedeni manualiniho ucent:
1. stisknéte a soucasné drzte tlacitka [Stop/Set] a [Close V]
2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED “L1” zacne blikat (po cca 3 s)
3. led “L1” bliké: poloha 0 motoru M1
pro ovladani a nastaveni motoru 1 do pozice “0” (“Obrazek
44”) stisknéte a drzte tlacitko [Open A] nebo [Close V1. Po
dosazeni pozadované pozice tlacitko uvolnéte pro zastaveni
manévru
- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tladitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlstane
led “L1” svitit a po uvolnéni tlacitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L2")
4, led “L2” bliké: poloha 0 motoru M2
pro ovladani a nastaveni motoru 2 do pozice “0” (“Obrazek
44”) stisknéte a drzte tlacitko [Open A] nebo [Close V1. Po
dosazeni poZzadované pozice tlacitko uvolnéte pro zastaveni
manévru
- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tladitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlistane
led “L2" svitit @ po uvolnéni tladitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L37)
5. led “L3” blika: poloha SA motoru M2
- pro ovladani a nastaveni motoru 2 do pozice “SA” (“Obrazek
44"): stisknéte a drzte tlacitko [Open A] nebo [Close V¥]. Po
dosaZeni poZadované pozice tlaitko uvolnéte pro zastaveni
manévru
- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlistane
led “L3” svitit a po uvolnéni tladitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L4")
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10.

led “L4” blika: poloha A motoru M1

pro ovladani a nastaveni motoru 1 do pozice “A” (“Obrazek
44”) stisknéte a drzte tladitko [Open A] nebo [Close V1. Po

dosazeni pozadované pozice tlacitko uvolnéte pro zastaveni

manévru

pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlstane
led “L4” svitit a po uvolnéni tlacitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L5")

led “L5” blika: poloha A motoru M2

pro ovladani a nastaveni motoru 2 do pozice “A” (“Obrazek
44”) stisknéte a drzte tlacitko [Open A] nebo [Close V1. Po

dosazeni pozadované pozice tladitko uvolnéte pro zastaveni

manévru

pro ulozZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlstane
led “L5” svitit a po uvolnéni tladitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L6")

led “L6” bliké: poloha SC motoru M1

pro ovladani a nastaveni motoru 1 do pozice “SC” (“Obrazek
44”) stisknéte a drzte tladitko [Open A] nebo [Close ¥]. Po

dosazeni pozadované pozice tlacitko uvolnéte pro zastaveni

manévru

pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundéach zlstane
led “L6" svitit a po uvolnéni tlacitka [Stop/Set] za¢ne blikat led
(lL7!l)

led “L7” blika: poloha 1 motoru M1

pro ovladani a nastaveni motoru 1 do pozice “1” (‘Obrazek
44”) stisknéte a drzte tladitko [Open A] nebo [Close V1. Po

dosazeni pozadované pozice tlacitko uvolnéte pro zastaveni

manévru

pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlistane
led “L7” svitit a po uvolnéni tlacitka [Stop/Set] zacne blikat led
llLs!l)

Ied “L8” blika: poloha 1 motoru M2

pro ovladani a nastaveni motoru 2 do pozice “1” (“Obrazek
44"); stisknéte a drzte tladitko [Open A] nebo [Close ¥]. Po
dosazeni pozadované pozice tlacitko uvolnéte pro zastaveni
manévru

pro ulozeni pozice stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] alespor
3 s a poté jej uvolnéte (po 2 s zlstane LED “L8” svitit a po
uvolnéni tlacnka [Stop/Set] se ukonci manualni programovani).

V pripadé systému s jednim motorem:

pokraduijte podle bodu 1 a 2

v bodé 3 a bodé 9 stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] alesporn
3 s a poté jej uvolnéte

po 2 s zUstane prislusna LED svitit az do uvolnéni tladitka
[Stop/Set]. Poté zacne blikat nasleduiict.

Neprogramujte pozice odpovidajici LED L3 (SA motoru
M2), L4 (A motoru M1) a L6 (SC motoru M1). Pro prechod
mezi LED staci kratce stisknout tlacitko [Open A] nebo
[Close V] (LED blika, coz oznacuje aktualni pozici).
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5.4.3

SMISENE UCENI

Postup u¢eni ma maximalni dobu 10 sekund mezi stisk-
nutim jednoho tlacitka a druhého. Po uplynuti této doby
postup automaticky skonéi a ulozi provedené zmény az
do tohoto okamziku.

(&

@ \
Open A
H N
i —16
Stoprset |z T L3
i L4
Close ¥
J

Pro provedeni smiSeného ucent:

1.

pod

5.5

provedte automatické uceni podle popisu v odstavci “Automatic-
ké uceni”

stisknéte a soucasné drzte tlacitka [Stop/Set] a [Close V]
uvolnéte tlacitka, kdyz led "L1" zacne blikat

kratkym stisknutim tlacitka [Open A] nebo [Close V] presunte
blikajici led (L1...L8) na polohu, kterou chcete naprogramovat
opakujte tuto posledni operaci pro vSechny dalsi pozice, které
chcete upravit

pro ukonceni manuainiho uceni opakované stisknéte tlacitko
[Close V1], abyste presunuli blikajici LED za pozici "L8".

OVERENI POHYBU BRANY

Po dokonceni faze uceni se doporucuje nechat Fidici jednotku provést ne-
kolik manévr(i otevirani a zavirani, aby se oveéfil spravny pohyb brany a
pritomnost pfipadnych montaznich a sefizovacich vad.

4 @ N
Open A =
| Stop/Set E
| Close ¥ E

- %

1. Postupujte pfitom nasledovné:

2. stisknéte tlasitko [Open A] (‘Obrazek 48’). Ovétte, ze béhem
oteviraciho manévru probiha faze zrychleni, faze konstantni rych-
losti a faze zpomaleni. Po dokonceni manévru se kfidla musi zasta-
vit nékolik centimetrd pred mechanickym dorazem otevieni

3. stisknéte tlacitko [Close V] (“Obrazek 48") a ovérte, ze béhem
zaviraciho manévru probiha faze zrychleni, faze konstantni rychlosti
a faze zpomaleni. Na konci musi byt kfidla dokonale zaviena na
mechanickém dorazu zavieni

4, overte, ze vSechny dfive nastavené funkce byly fidici jednotkou na-

uceny.



5.6 PRIPOJENI DALSICH ZARIZENI K RIDICI
JEDNOTCE

V piipadé potieby napajeni dalSich zafizeni v systému (napf. ¢tecka trans-

pondérovych karet, osvétleni pro klicovy prepina¢ atd.) je mozné tato

zarizeni pripojit k fidici jednotce pomoci svorek "SbS (kladny)* a "Stop

(zaporny)“ (“Obrazek 41”). Napajeci napéti je 24 V= s maximalnim do-

stupnym proudem 200 mA.

|| Napéti dostupné na svorkach “Shs” a “STOP” z(stava
pritomné i pfi aktivaci funkce “Stand By” na desce.

6 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENI DO
PROVOZU

Jedna se o nejdllezitgjsi faze realizace automatizace pro zajiSténi maxi-
malni bezpecnosti zafizeni. Zavérecna kontrola pred uvedenim do provozu
miZze byt pouzita také pro pravidelnou kontrolu zafizeni, ktera tvofi auto-
matizaci.

Faze testovani a uvedeni automatizace do provozu musi
byt provedeny kvalifikovanym a zkuSenym personalem,
ktery bude odpovédny za stanoveni potiebnych zkousek
k ovéfeni prijatych FeSeni viéi pfitomnym rizikim a za
ovéreni souladu s platnymi zakony, normami a predpisy:
zejména se vSemi pozadavky normy EN 12445, ktera sta-
novi zkusebni metody pro ovéreni automatizace bran.

Pridavna zafizeni musi byt podrobena specificke zavérecné kontrole pred
uvedenim do provozu, a to jak z hlediska funkénosti, tak i z hlediska sprav-
né interakce s fidici jednotkou. \Vlychazejte proto z navodd k jednotlivym
zarizenim.

ZAVERECNA KONTROLA PRED UVEDENiM DO
PROVOZU

Pro provedeni zavérecné kontroly postupujte nasledovné: N

1. Zkontrolujte, zda byl pfesné dodrzen obsah kapitoly ,VSEOBEC-
NA BEZPECNOSTNI VAROVANI A OPATRENI" (strana 3)

2. odblokujte motorovy reduktor podle popisu v odstavci “Manualni

odjisténi a zajisténi elektroprevodovky”

overte, zda je mozné ruéné pohybovat kiidlem pfi otevirani a zavi-

rani silou nepfesahuijici 390N (pfiblizné 40 kg)

Odblokujte pohon

pomoci ovladacich zafizeni (vysilaC, oviadact tlacitko, kliovy pre-

pinac atd.) provedte testy otevirani, zavirani a zastaven( brany, pfi-

cemz ovérte, zda pohyb kfidel odpovida ocekavanim. Doporucuje

se provést nékolik testd, aby se vyhodnotil pohyb kiidel a zjistily

pripadné montazni a sefizovaci vady, stejné jako prtomnost zviast-

nich bod( trent

6. overte jednotlivé spravnou funkci vSech bezpecnostnich zafizeni'v
systému (fotobunky, citlivé hrany atd.). V pfipadé zasahu zafizeni
fidici jednotka vyda dvé rychlejsi bliknuti jako potvrzeni rozpoznani

7. Pokud byly nebezpecné situace, zplsobené pohybem kridel vrat,
odvraceny prostrednictvim omezeni sily ndrazu, je tfeba odméfit
silu podle pokyn(l uvedenych v normé EN 12445 a pripadné, kdy
se kontrola ,sily motoru® pouziva jako pomoc pro systém omezeni
sily narazu, zkuste najit nastaveni, které nabidne nejlepsi vysledky.

6.1

or ©

6.2 UVEDENi DO PROVOZU

Uvedeni do provozu muze probéhnout az po provedeni
vSech fazi zavérec¢né kontroly pred uvedenim do provozu
s kladnym vysledkem.

& Pred uvedenim automatizace do provozu informujte
vlastnika o nebezpecich a zbytkovych rizicich, ktera jsou
stale pritomna.

& Je zakazano ¢astec¢né uvedeni do provozu nebo uvedeni
do provozu v ,,provizornich” situacich.

Pri uvedeni do provozu postupujte nasledovné:

1. Vytvorte technicky spis automatizace, ktery ma obsahovat nasle-
dujici dokumenty: celkovy vykres automatizace, schéma prove-
denych elektrickych pfipojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusna
prijata feSeni, prohlaseni vyrobce o shodé viech pouzitych zafizeni
a prohlaseni o shodé vypinéné technikem provadgjicim instalaci

2. Trvalym zplsobem piipevnéte do blizkosti brany Stitek nebo ceduli
s uvedenim Ukond potfebnych pro manuéini odblokovani a pohyb
"Obrazek 49"

4 N\

- %

3. Umistéte na branu Stitek, na kterém jsou uvedeny minimalné tyto
Udaje: typ automatizace, nazev a adresa vyrobce (odpovédného za
Luvedeni do provozu®), vyrobni Cislo, rok vyroby a oznaceni ,CE*

4. Viyplnte a doructe viastnikovi automatizace prohlaSeni o shodé au-

tomatizace

5. Viypliite a doructe viastnikovi automatizace ,navod k pouziti“ auto-
matizace

6. Vyplnte a doructe viastnikovi automatizace ,plan udrzby*”, ktery ob-
sahuje nafizeni pro Udrzbu vSech zafizeni automatizace.

Pro vesSkerou uvedenou dokumentaci firma Nice poskytu-

je prostiednictvim své servisni sluzby: navody. a pfirucky.
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[/  PROGRAMOVANI

Na fidici jednotce jsou tfi tlacitka: [Open A, [Stop/Set] a [Close V]
(“Obrazek 50", ktera |ze pouzit jak pro ovladani jednotky béhem testova-
cich fézi, tak pro programovani dostupnych funkci.

Tla¢itko [Radio =] se nepouziva.

4 N\

Open A =
H (I
i 1%
Stop/Set N
i 15
f 15
Close ¥ 1%
i 15
\ J

Dostupné programovatelné funkce jsou rozlozené ve dvou urovnich a je-
jich funkeni stav je signalizovan osmi kontrolkami L1 ... L8 nachazejicimi
se na fidici jednotce (kontrolka sviti = funkce je aktivni; kontrolka zhasnuta
= funkce neni aktivni).

7.2 PROGRAMOVANI PRVNi UROVNE (ZAP.-VYP)

7.1 POUZITi PROGRAMOVACICH TLACITEK
[Open A] Tlagitko pro oviadani otevieni brany
Tladitko pro vybér béhem programovaci faze.
[Stop/Set] Tlagitko pro zastaveni manévru
Pokud je stisknuto déle nez 5 sekund, umozriuje vstoupit do pro-
gramovaci faze.
[Close V] Tlacitko pro ovladani zavieni brany

Tlacitko pro vybér béhem programovaci faze.
[Radio ==1)]
- Tlacitko se nepouziva.

VSechny funkce prvni Urovne jsou z vyroby nastaveny na “OFF” a Ize je kdykoli zmenit. Pro kontrolu jednotlivych funkci viz “Tabulka 6”.

7.2.1 PROCES PROGRAMOVANi PRVNi UROVNE

Proces programovani nabizi dobu maximalné 20 s mezi stisknutim jednoho a druhého tlacitka. Po uplynuti této doby dojde
automaticky k ukonceni tohoto procesu a k ulozeni zmén provedenych do tohoto okamziku.

Pro zahajeni programovani prvni Urovné:

1. stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], dokud kontrolka ,L1“ nezacne blikat
2. uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz led “L1” zacne blikat
3. stisknéte tlacitka [Open A]nebo [Close V] pro presunuti blikajici kontrolky na kontrolku, ktera predstavuje funkci uréenou ke zméneé
4, stisknéte tlacitko [Stop/Set] pro zménu stavu funkce:
- kratke blikani = VYP.
- dlouhé blikani = ZAP.
5. pockejte 10 sekund (maximalni ¢as) pro ukonéeni programovant.
Pro programovani dalSich funkci na ;,ZAP.“ nebo ,,VYP.“ béhem provadéni procesu je nezbytné zopakovat body 2 a 3 béhem
této faze.
Tabulka 6
kgr?trolka Funkce Popis
Automatické Aktivni funkce: po manévru otevieni se provede pauza (rovna naprogramovanému ¢asu pauzy), po které fidici jednotka
L1 P automaticky zahaji manévr zavieni. Viychozi hodnota ¢asu pauzy je 30 sekund.
zavirani o , P s
Neaktivni funkce: provoz je typu “poloautomaticky”.
Zavirani po zasahu AKTIVNI funkce: pokud bé&hem otevirani nebo zavirani zasahnou fotoburiky, doba pauzy se zkrti na 5 sekund bez
L2 § . ohledu na naprogramovanou ,dobu pauzy“. Pfi deaktivované ,automatické zavere”, pokud béhem manévru zasahnou
otoburky f . s BOPRPR .
otobunky, aktivuje se ,automaticka zavera“ s naprogramovanou ,dobou pauzy®.
Aktivni funkce: v pripadé vypadku napdjent, i kratkého, jednotka po 10 sekundach od obnoveni napdjeni detekuje
L3 Vzdy zavrit otevienou branu a automaticky spusti zaviraci manévr, pfedchazeny 5 sekundami vystrazného blikant.
NEAKTIVNI funkce: po obnoveni napajent zlistane bréna tam, kde byla.
AKTIVNI funkce: po 1 minuté od ukonéeni manévru fidici jednotka vypne vystup ,Bluebus® (pipojend zafizeni) a
L4 Stand by tutto vSechny LED, kromé LED Bluebus, ktera bude blikat pomaleji. Po pfijeti pfikazu jednotka obnovi normalni provoz (s
kratkym zpozdénim). Tato funkce slouZi ke snizeni spotteby, coz je dileZité pri napdjeni z baterii nebo solarnich panelli.

22 - CESKY




FUNKCE PRVNi UROVNE (ZAP.- VYP)
kgr?trolka Funkce Popis
L5 Vystrazné svétlo/ | Aktivni funkce: vystup “elektrozamek” pfepne svou funkci na “svétlo na dvore”.
Sluzebni osvétleni | Neaktivni funkce: vystup funguije jako elektrozamek.
L6 Signalizace pred Aktivni funkce: vystrazné svétlo se aktivuje 3 sekundy pred zacatkem manévru, aby pfedem signalizovalo nebezpedi.
rozjezdem Neaktivni funkce: vystrazné svétlo zacne blikat pfi zahdjeni manévru.
»Zavie“ se zméni na . 3
L7 »,Castecné otevreni | AKTIVNI funkce: vstup ,Close” na fidici jednotce zméni svou funkci na ,Castecné otevieni 1%
1“
,,K9nt:olka BN AKTIVNI funkce: vystup ,kontrolka oteviené brany*“ na fidici jednotce zméni svou funkei na ,kontrolka Gdrzby*.
L8 brany“ nebo : o b R
- v« | NEAKTIVNI funkce: vystup funguje jako ,kontrolka oteviené brany*.
»Kontrolka udrzby
7.3 PROGRAMOVANi DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Vechny parametry druhé trovné jsou z vyroby nastaveny, jak je znazornéno v “SEDE BARVE” v “Tabulka 7" a Ize je kdykoli zménit. Parametry Ize
nastavit v rozsahu hodnot od 1 do 8. Pro kontrolu hodnoty odpovidajici kazdé LED viz “Tabulka 7.

7.3.1 PROCES PROGRAMOVANiI DRUHE UROVNE

Proces programovani nabizi dobu maximalné 20 s mezi stisknutim jednoho a druhého tlacitka. Po uplynuti této doby dojde
automaticky k ukonéeni tohoto procesu a k ulozeni zmén provedenych do tohoto okamziku.

Pro zahajeni programovani druhé urovné:

1.
2.
3.
4

5.
6.

stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], dokud kontrolka ,L1“ nezacne blikat

uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz led “L1” zacne blikat

stisknéte tlacitka [Open A] nebo [Close Y] pro presunuti blikajici kontrolky na kontrolku, ktera predstavuje ,vstupni kontrolku“ parametru
uréeného ke zméné

stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set]. Vzdy s tlacitkem [Stop/Set] stisknutym:

- vyCkejte priblizné 3 sekundy, dokud nedojde k rozsviceni kontrolky, ktera predstavuje aktualni Urovefs ménéného parametru

- stisknéte tlacitka[Open A]nebo [Close V] pro presunuti kontrolky, ktera predstavuje hodnotu parametru

uvolnéte tlacitko [Stop/Set]

pockejte 10 sekund (maximalni ¢as) pro ukonéeni programovani.

|| Pro naprogramovani vice parametrti béhem procesu je nutné v této fazi zopakovat operace od bodu 2 do bodu 4.

|| Nastavena hodnota zvyraznéna Sedé (“Tabulka 7”) oznacuje tovarni nastaveni.

L1

FUNKCE DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Tabulka 7

Led
ametr kontrolka Popis
(aroven)
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund

L4 45 sekund Nastavuje égas pauzy, ,tj. dopu, E)fed
automatickym zavfenim. Ma. dcinek

Doba pauzy

L5 60 sekund pouze pokud je aktivni funkce Zavien.
L6 80 sekund

L7 120 sekund

L8 180 sekund
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Vstupni Led
LED Parametr kontrolka | Nastavena hodnota Popis
kontrolka (aroven)
L1 Otevreni - zastaveni - zavieni - zastaveni
L2 Otevieni - zastaveni- zavreni - otevieni
L3 Otevreni - zavfeni - otevieni - zavieni
BYTOVY REZIM
Pfi oteviracim manévru prikazy ,Krok za krokem*” a ,Otevie” nemajf
zadny ucinek; prikaz ,Zavie* zplsobi obraceni pohybu, tedy zavieni
L4 kridel.
Pfi zaviracim manévru piikazy ,Krok za krokem*“ a ,Otevie” zplisobi
obraceni pohybu, tedy otevfeni kfidel; pfikaz ,Zavie" nema zadny Nastavuje sekvenci piikazd
tcinek. prifazenych vstuplm ,SbS*, ,Open®,
BYTOVY REZIM 2 ,Close* nebo radiovému pkikazu.
L2 Krokovy rezim P¥i oteviracim manévru prikazy ,Krok za krokem* a ,Otevie” nemaji | Poznamka:
Z&dny ucinek; pitkaz ,Zavie* zplsobi obraceni pohybu, tedy zavieni nastavenim L4, L5, L7 a L8 se méni
L5 kFidel. Pokud prikaz trva déle neZ 2 sekundy, provede se ,Stop*. take chovani prikazd ,Otevie” a
P¥i zaviracim manévru pitkazy ,Krok za krokem* a ,Otevie® zplisobi | .Zavie®.
obraceni pohybu, tedy otevfent kfidel; prikaz ,Zavie" nema zadny
ucinek. Pokud prikaz trva déle nez 2 sekundy, provede se ,Stop”.
L6 KROK ZA KROKEM 2 (méné nez 2 sekundy provede ¢astecné otevreni)
PRITOMNOST OSOBY
L7 Manévr se provede pouze tehdy, pokud prikaz trva; pokud je prikaz
prerusen, manévr se zastavi.
L8 Otevieni v ,poloautomatickém® rezimu, zavieni v reZzimu ,pritomnost
osoby*.
L1 Velmi pomaly
L2 Pomaly
L3 Stredni
o | L4 Rychly Nastavuje rychlost motort béhem
L3 Rychlost motoru 5 Velmi rychy b&zného pohybu.
L6 Velmi rychly
L7 Otevre rychle, Zavie pomalu
L8 Otevie velmi rychle, Zavre stiedné
L1 Z4dné odlehgent
L2 Uroveii 1. Minimalni vybijeni (cca 100 ms)
.. L3 Uroven 2 - ... Nastavuje dobu ,kratké reverzni
L4 gilg:,ge:; L4 L:Jrover“] 3-.. akee" ok:J)ou mo@or& po dokoneni
zavieni L5 Uroven 4 — ... zavwacho manévru, za Ucelem snizeni
L6 Uroven 5 — ... zbytkového tlaku.
L7 Uroven 6 — ...
L8 Uroveti 7 — Maximlni vybiieni (cca 800.ms)
L1 Uroven 1 — Minimalni sfla
L2 Uroven 2 — ...
L3 Uroveri 3 ...
L5 Sila motorti : Qrove? i Nastavuje silu.obou motord.
L5 Uroven 5 - ...
L6 Uroven 6 — ...
L7 Uroven 7 — ..
L8 Urovefi 8 - Maximalni sfla
L1 P&si 1 (otevfeni kiidla M2 na 1/4 celkového otevreni)
L2 P&si 2 (otevfeni kiidla M2 na 1/2 celkového otevieni) Nastavuje typ otevieni spojeny s
L3 P&Si 3 (otevient kiidla M2 na 3/4 celkového otevieni) prikazem “CasteCné otevieni 1”.
Posinebo L4 P&Si 4 (GipIné otevieni kidla 2) Nadrowich L5, 16, 17,18,
L6 castecne L5 Castecné 1 (otevieni obou kiidel na 1/4 ,minimalniho® otevien) minimalnim” otevrenim se rozum
otevreni > » mensi otevieni mezi M1 a M2;
L6 Castecné 2 (otevieni obou kfidel na 1/2 ,minimainiho“ otevreni) napfiklad pokud M1 otevie na 90° a
L7 Castecné 3 (otevieni obou kfidel na 3/4 ,miniméalniho” otevieni) M2 na 110°, minimalni otevfeni je 90°.
L8 Céstecné 4 (oteveni obou kfidel odpovidajici ,minimalnimu® otevien)
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Vstupni Led
LED Parametr kontrolka | Nastavena hodnota Popis
kontrolka (aroven)

L1 500

L2 1000

L 1509 Nastavyj Cet Svrdl které 3 zobrazit

L L4 D) astavuje pocet manévrll, po kterém se ma zobrazi
L7 :L?t%zcgtngg;i?)a 5 5888 pozadavek na udrzbu automatizace (viz odstavec “
v Funkce ,Upozornéni na nutnost udrzby*’).

L6 10000

L7 15000

L8 20000

L1 Vysledek pfi 1- pohybu (nejnové;jsi)

L2 \Wysledek pfi 2- pohybu

L3 Vysledek pfi 3- pohybu o ) o

L4 \sledek pfi 4- pohybu UmoanJJe overit tylp zcava}dy, ke ktere“doslo béhem
L8 Seznam poruch p " poslednich 8 manévrl (viz odstavec “Seznam

L5 Vlysledek pfi 5- pohybu historie poruch’).

L6 Vlysledek pii 6' pohybu

L7 \Wysledek pfi 7- pohybu

L8 Vlysledek pfi 8 pohybu

7.4 SPECIALNi FUNKCE

7.4.1 FUNKCE ,POHYBOVAT V KAZDEM PRiPADE*

Tato funkce umoznuje zajistit Cinnost automatizace také v pripade, kdyz
nektere bezpecnostni zafizeni nefunguje spravng, nebo kdyz je zcela ne-
funkeni. Automatizaci Ize ovladat v rezimu ,kontrola pfitomnosti obslu-
hy“ a postupovat pfitom nasledovné:

1. odeslete prikaz k ovladani brany pomoci vysilace nebo kli¢ového
prepinace atd. Pokud vSe funguje spravne, brana se bude pohybo-
vat pravidelng, jinak pokraCujte bodem 2

Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a udrzujte jej aktivovany

po priblizné 2 sekundach brana provede pozadovany manévr v re-
Zimu “pFitomna osoba”, tj. bude se pohybovat pouze do té doby,
dokud bude pfikaz trvat.

wn

Kdyz bezpeénostni zafizeni nefunguji, majak parkrat blik-
ne, aby signalizoval typ problému. Ohledné kontroly typu
poruchy vychazejte z kapitoly ,,Signalizace prostrednic-
tvim majaku* (strana 26).

7.4.2 FUNKCE ,,UPOZORNENI NA NUTNOST UDRZBY*

Tato funkce umoziuje upozomit uzivatele, kdy je nutné provést udrzbu
automatizace. Upozornéni na udrzbu se provadi pomoci lampy pripojené
k vystupu “OGI”, pokud je tento vystup nakonfigurovan jako “Kontrolka
udrzby”.

Konfigurace je mozna pouze pomoci programatoru "Oview" (viz odstavec
“PFipojeni programovaci jednotky Oview”).

|| Ruizné signalizace kontrolky jsou uvedeny v “Tabulka 8”.

Tabulka 8
SIGNALIZACE “KONTROLKA UDRZBY”

Lampa sviti 2 sekundy na zacatku

ot
Pod 80 % limitu oteviraciho manévru.

Lampa blika po celou dobu trvani

Lol o o 1
Mezi 81 % a 100 % limitu ManévrL.

Pres 100 % limitu

Lampa blika nepretrzite.

7.5 VYMAZANI PAMETI

Nize popsany popis vrati fidici jednotku na naprogramo-
vané hodnoty tovarniho nastaveni. Dojde tedy ke kom-
pletni ztraté personalizovaného nastaveni.

4 N\
Open A :/ gki L1
| Stop/Set L2
Close ¥
- %

Pro vymazani paméti fidici jednotky a obnoveni vSech tovarnich nastaveni

postupujte nasledovné:

1. stisknéte a drzte tlacitka [Open A]a[Close V], dokud nezacnou
blikat LED “L1” a “L2”

2. uvolnéte tlacitka.
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8  CO DELAT, KDYZ... (priivodce fe$enim problémii)

Neéktera zafizeni jsou urCena k signalizaci provozniho stavu nebo pritomnosti zavad.

8.1 SIGNALIZACE PROSTREDNICTVIM MAJAKU

Pokud je k vystupu FLASH (A) na Fidici jednotce pfipojeno vystrazné svét-
lo, béhem manévru bude blikat s frekvenci 1 sekundy.

Pokud dojde k porucham, vystrazné svétlo bude blikat kratce dvakrat za
sebou, oddéleno pauzou 1 sekundy. V “Tabulka 9" jsou popsany pfici-
ny a moznd feseni jednotlivych typl poruch signalizovanych vystraznym

svétlem.

SIGNALIZACE VYSTRAZNEHO SVETLA PRIPOJENEHO K VYSTUPU FLASH (“OBRA

Porucha
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O000000OO0O0OO0
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Tabulka 9
EK 52”)

1 kratké cervené bliknuti
pauza 1 sekunda
1 kratké cervené bliknuti

Chyba v systému Bluebus

Oveéreni zafizeni pripojenych k systému Bluebus, které se provadi na
zaGatku manévru, neodpovida zafizenim ulozenym béhem faze uceni.
Je mozng, ze néktera zarizenf jsou odpojena nebo vadna, je tieba je
zkontrolovat a pripadné vyménit. Pokud byly provedeny zmeény, je nutné
Znovu proveést uceni zarizeni.

2 kratka cervena bliknuti
pauza 1 sekunda
2 kratka c¢ervena bliknuti

Zasah fotoburky

Jedna nebo vice fotobunék nedava souhlas k pohybu nebo béhem
pohybu zpdsobila reverzni akci. Zkontrolujte, zda nejsou pritomny
prekazky.

3 kratka cervena bliknuti
pauza 1 sekunda
3 kratka ¢ervena bliknuti

Zasah funkce ,,Detekce prekazek* z
proudové ochrany

Béhem pohybu motory narazily na zvySeny odpor. Zkontrolujte pficinu a
pripadné zvyste Uroven sily motord.

4 kratka cervena bliknuti
pauza 1 sekunda
4 kratka cervena bliknuti

Zasah vstupu STOP

Na zacatku manévru nebo béhem pohybu doslo k zasahu zafizeni
pripojenych ke vstupu STOP. Zkontrolujte pricinu.

5 kratkych cervenych
bliknuti

pauza 1 sekunda

5 kratkych cervenych
bliknuti

Chyba v internich parametrech ridici
jednotky

Pockejte alespon 30 sekund a zkuste znovu zadat prikaz, pfipadné
vypnéte napajeni. Pokud stav pretrvava, mdze se jednat o zavaznou
zévadu a je tfeba vymeénit desku plosnych spojl.

6 kratkych cervenych
bliknuti

pauza 1 sekunda

6 kratkych cervenych
bliknuti

Pirekro¢en maximalni pocet po sobé
jdoucich manévriinebo manéyrd za hodinu

VyCkeijte par minut, aby se omezovac poétu pohybl dostal pod
maximalni limit.

7 kratkych ¢ervenych
bliknuti

pauza 1 sekunda

7 kratkych ¢ervenych
bliknuti

Porucha v elektrickych obvodech

Pockejte alespon 30 sekund a zkuste znovu zadat prikaz, pfipadné
vypnéte napdjeni. Pokud stav pretrvava, mizZe se jednat o zavaznou
zavadu a je tfeba vymeénit desku plosnych spojll.

8 kratkych cervenych
bliknuti

pauza 1 sekunda

8 kratkych cervenych
bliknuti

Jiz je pritomen pfikaz, ktery neumoziuje
provadét jiné prikazy

Zkontrolujte povahu piikazu ,trvale aktivni“ (napfiklad mdze byt aktivni
pikaz z Casovace pripojeného ke vstupu AUX).

9 kratkych ¢ervenych
bliknuti

pauza 1 sekunda

9 kratkych ¢ervenych
bliknuti

Automatizace byla zablokovana prikazem
“Blokovat automatizaci”

Odblokujte automatizaci odeslanim prikazu “Odblokovat automatizaci”.

10 kratkych ¢ervenych
bliknuti

pauza 1 sekunda

10 kratkych ¢ervenych
bliknuti

Zasah funkce ,Detekce prekazek* z
enkodéru

Béhem pohybu byly motory zablokovany zvySenym odporem.
Zkontrolujte pficinu.
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8.2 SIGNALIZACE NA RiDICi JEDNOTCE
Na fidici jednotce jsou LED "L1-L8" umisténé u tlacitek a LED "L9-L13"

umisténé u svorek fidici jednotky (“Obrazek 54”).

Kazda z téchto LED mUlze vydavat specifické signdly, jak pfi normainim
provozu, tak v pripadé poruchy. V “Tabulka 10" a “Tabulka 11’ jsou po-
psany priciny a mozna feseni jednotlivych typd poruch.

Ve

Stop/Set

Close ¥

81.19161¥1€712T1 11
|
r
—
r
(]

SIGNALIZACE LED NA SVORKACH RiDICi JEDNOTKY

Tabulka 10

Vsechny LED
Zkontrolujte, zda je pritomno napajeni. Zkontrolujte, zda nedoslo k zasahu pojistek; v
. A takovém pripadé zkontrolujte pricinu poruch té je nahradte jinymi pojistkami
Zénd LED nesviti Chybinapalenifidici | & ey e e e eraasie i pojsam e
Jeduoty Pokud neni rozsvicena ani neblika LED "BlueBus", pravdépodobné doslo k vazné poruse,
ktera vyzaduje vymenu fidici jednotky.
LED BLUEBUS

Zelena LED stale zhasnuta

Porucha

Zkontrolujte, zda je pritomno napéjeni. Zkontrolujte, zda nedoslo k zasahu pojistek; v
takovém pripadé zkontrolujte pficinu poruchy a poté je nahradte jinymi pojistkami se
stejnou jmenovitou hodnotou.

Zelena LED stale sviti

Vazna porucha

Doslo k vaznému probléemu: zkuste odpojit napajenf fidicf jednotky a pokud stav pretrvava,
bude nutné vyménit elektronickou desku.

1 bliknuti za sekundu
zelené LED

Vse v poradku

Bézny provoz fidici jednotky.

2 rychla bliknuti zelené LED

Zména stavu vstupu

Je normalni, pokud dojde ke zméné na jednom ze vstup(l “Sbs”, “Stop”, “Open” nebo
“Close”, k zasahu ovladacich fotobunék nebo k prijeti pfikazu z vysilace.

Série ¢ervenych bliknuti
LED oddélenych pauzou 1
sekundy

Riizné

Viziinformace uvedenév “Tabulka 9.

Led STOP

Zhasnuta Zasah vstupu "Stop" Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu "Stop".

Rozsvicena Vsechno je v poradku Vstup "Stop" aktivni.

Led SBS

Zhasnuta Vsechno je v poradku Vstup "Sbs" neni aktivni.

Rozsvicena Zasah vstupu "Sbs" Je normalni, pokud je skutecné aktivni zafizeni pfipojené ke vstupu "Sbs".
Led OPEN

Zhasnuta Vse v poradku Vstup "Open" neni aktivni.

Rozsvicena Zasah vstupu "Open" Je bézné, pokud je aktivni zafizeni pfipojené ke vstupu "Open".
Led CLOSE

Zhasnuta Vse v poradku Vstup "Close" neni aktivni.

Rozsvicena Zasah vstupu "Close" Je bézné, pokud je aktivni zafizeni pripojené ke vstupu "Close".
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Tabulka 11

SIGNALIZACE LED (L1..L4) (“OBRAZEK 54”)

Stav Vyznam

Mozna reSeni

Ledy L1 - L2

Zména poctu zarizeni
pfipojenych k "BlueBus"
nebo zafrizeni nebylo
nauceno.

Pomalé blikani

Je nutné provést uceni zafizeni (viz odstavec “U€eni zafizeni”)

Ledy L3 - L4

Nikdy nebylo provedeno
uceni poloh mechanickych
dorazi nebo po uéeni doslo
ke zméné nastaveni dip
switch.

Pomalé blikani

Je nutné provést ucenti (viz odstavec “Uéeni zarizeni”)

8.3 SEZNAM HISTORIE PORUCH

Ridici jednotka umozriuje zobrazit piipadné zavady, ke kterym doslo bé-
hem poslednich 8 manévrd (napt: preruseni manévru kvdli zasahu foto-
burky nebo citlivé hrany).

4 )

i ik
Open A T——L1
?.
N
I &
Stop/Set =
i &
i &
Close ¥ I
i J&——1L8
\ J

Pro zobrazeni seznamu zavad:

drzte stisknuté tlacitko [Stop/Set] asi 3 s

uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz LED "L1" zacne blikat

stisknéte a uvolnéte tlacitka [Open A]nebo [Close W] pro posun
blikani LED na "L8" (parametr ,Seznam zavad")

drzte stisknuté tlaGitko [Stop/Set] (drzte ho béhem krok(i 5 a 6)
pockejte asi 3 s, poté se rozsviti LED "L1", odpovidajici vysledku
posledniho manévru

Stisknéte a uvolnéte tladitka [Open A]nebo [Close W] pro vybér
pozadovaného manévru: pfislusna LED bude blikat tolikrat, kolikrat
bézné blika vystrazné svétlo po poruse (viz “Tabulka 9”)

7. uvolnéte tlacitko [Stop/Set].

o ok b=
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O  PODROBNEJSI INFORMACE (Prislusenstvi)

9.1 PRIDANI NEBO ODSTRANENI ZARIZENI

Do realizované automatizace Ize kdykoli pfidat nebo z ni odstranit jednot-
liva zafizeni. Zejména na ,BlueBUS" a na vstup ,STOP* Ize pripojit rizné
typy zafizeni, jak je uvedeno v nasledujicich odstavcich.

Po pridani nebo odebrani zarizeni je nutné provést znovu
uceni zarizeni, jak je popsano v kapitole ,,Uc¢eni dalSich
zarizeni“.

9.1.1 BLUEBUS

BlueBUS je technologie, ktera umoziuje provadét pripojeni kompatibilnich
zafizen( prostrednictvim pouhych dvou vodicl, kterymi je pfenéseno elek-
trické napajeni i signaly komunikace. VSechna zafizeni jsou pfipojena pa-
ralelné k samotnym 2 vodic¢dim BlueBUS a bez nutnosti dodrzZent jakékoli
polarity; kazdé zafizeni je rozeznano jednotlivé;-protoze beéhem instalace
mu je pfifazena specificka adresa.

Ke sbérnici BlueBUS Ize pfipojit napriklad: fotoburky, bezpecnostni zafi-
zeni, ovladaci tlacitka, signalizacni kontrolky apod. Ridici jednotka rozezna
po jednom v8echna pripojena zafizeni prostrednictvim patfi¢ného procesu
uceni a je schopna mimoradné bezpetné zaznamenat vSechny mozné
poruchy.

Z tohoto dlivodu bude tfeba pii kazdém pridani nebo odebrani zafizeni
pripojeného ke sbérnici BlueBUS provést v fidici jednotce proces uceni,
jak je uvedeno v kapitole,U€eni dalSich zafizeni“.



9.1.2 VSTUP STOP

STOP je vstup, ktery zplisobi okamZité zastaveni manévru nasledované

kratkym obracenim. K tomuto vstupu mohou byt pfipojena zafizeni s vy-

stupem normalné otevienym “NA”, normainé zavienym “NC” nebo zafizeni

s konstantnim odporem 8,2 kQ, napiiklad citlivé hrany.

Stejné jako u BlueBUS fidici jednotka rozpozna typ zarizeni pripojeného k

vstupu STOP béhem faze uceni (viz odstavec "UCeni dalSich zafizeni’);

nasledné se vyvola STOP, kdyZ dojde k jakékoli zméné oproti nauéenému
stavu.

Prostfednictvim pfislusnych opatfeni Ize pripojit ke vstupu STOP vice zafi-

zeni, a to také rlizného druhu:

- Vice zafizeni se spinacim kontaktem Ize vzéjemné paraleiné propajit,
bez jakéhokoli omezeni mnozstvi.

- Vice zafizeni s rozpinacim kontaktem Ize vzajemné propojit do série bez
jakéhokoli omezeni mnozstvi.

- Dveé zafizeni s vystupem, s konstantnim odporem 8,2 kQ, Ize pfipojit pa-
ralelng; kdyz se zde nachazi vice nez 2 zafizeni, musi byt vSechna pfipo-
jena ,do kaskady“ s jedinym koncovym rezistorem s hodnotou 8,2 kQ.

- Je mozné pouzit kombinaci spinaciho a rozpinaciho kontaktu zapojenim
2 kontaktt paraleiné s upozornénim, ze je tfeba zapojit do série k rozpi-
naciho kontaktu rezistor 8,2 kQ (to umozZriuje také pouZiti kombinace 3
zafizeni: spinaci kontakt, rozpinaci kontakt a rezistor 8,2 kQ).

& Pokud je vstup STOP pouzit pro pfipojeni zafizeni s bez-
pecnostnimi funkcemi, pouze zafizeni s vystupem s kon-
stantnim odporem 8,2 kQ mohou zaruéit kategorii 3 bez-
pecnosti proti porucham podle normy EN 13849-1.

9.1.3 FOTOBUNKY

Aby fidici jednotka rozpoznala zafizeni pripojena k systému "BlueBus", je
nutné provest jejich adresovani.

Tento Ukon musi byt proveden spravnym umisténim elektrického mastku
pritomného v kazdém zafizeni (viz také navod k pouziti kazdého jednotli-
veho zafizeni). Nize je uvedeno schéma adresovani fotobunék podle jejich
typu.

~

Tabulka 12

ADRESY FOTOBUNEK

Fotobuiika Poloha mustku

FOTO @ %

(zastavi a obrati pohyb)

FOTO Il
Vnéjsi fotoburika h = 100 se zdsahem pfi zavirani

Vnéjsi fotobunka h = 50 se zasahem pfi zavirani

(zastavi a obrati pohyb)

ADRESY FOTOBUNEK

Fotobuiika Poloha miistku

FOTO 1 H %

Vnitini fotoburka h = 50 se zasahem pfi zavirani
°
%

(zastavi a obrati pohyb) i pri otevirani (zastavi a
pokracuje po uvolnéni fotoburiky)
FOTO 11I

o o

P
Ky

Vnitini fotoburika h = 100 se zasahem pfi zavirani
(zastavi a obrati pohyb) i pfi otevirani (zastavi a
pokracuje po uvolnéni fotobunky)
Na konci instalaéniho postupu nebo po odstranéni foto-
bunék nebo jinych zafizeni je nutné provést postup uc¢eni
(viz odstavec "Uceni zafizeni").

FOTO 2

Vnitini fotobunka se zasahem pfi otevirani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO 21I

Vnitini fotoburika se zasahem pfi otevirani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO3
NEPOVOLENA KONFIGURACE

9.1.4 UCENI DALSICH ZARIZENi

Obvykle se uéeni zafizeni pripojenych k "BlueBUS" a vstupu "STOP" pro-
vadi béhem instalacni faze; pokud vSak jsou zafizeni pfidana nebo odstra-
néna, je mozné provest noveé uceni.

' @ N
_:| Ifﬁluebusi: Stop i SbS fOpen:CIose—
@ Wl B B H H H W
Sl Bl Bl o]
D¢ 2IN 2L ol 9ol
PLEINEY B f1 |
I Open A :\ :F7L1
I Stop/Set L2
Close ¥
N J
Postupujte pfitom nasledovné:
1. stisknéte. a_soucasné podrzte stisknuta  tlacditka [Open A] a
[Stop/Set]

2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED kontrolky ,,L1% a ,L2% zacnou blikat
rychle (po pfiblizné 3 s)

3. vyCkejte nékolik sekund, dokud fidici jednotka neukonci uceni za-
fizeni

4, Po dokonceni této faze musi byt LED “Stop” (S) rozsvicena a LED
“L1” a “L2” musi zhasnout (LED ,L3" a ,L4" mohou zacit blikat).

Po pridani nebo odstranéni zafizeni je tfeba znovu pro-
vést finalni kontrolu automatizace podle pokynid uvede-
nych v kapitole ,,Zavérec¢na kontrola pfed uvedenim do
provozu*.
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9.2 PRIPOJENI RADIOVEHO PRIJIMACE TYPU SM
Ridici jednotka md slot pro pHipojent radiovych prijimadi s konektorem SM
(volitelné prisluSenstvi), které umoznuji oviadani jednotky na dalku pomoci
vysilacl, jeZ plisobi na vstupy jednotky.

& Pred instalaci prijimace odpojte napajeni ridici jednotky.

Pro instalaci prijimace (“Obrazek 58”):

1. sejméte kryt skiné fidici jednotky
2. umistéte priimac (A) do pfisluSného slotu (B) na desce fidici jed-
notky

3. nasadte zpét kryt skiing fidici jednotky.
V tomto okamziku bude mozné znovu napdjet fidici jednotku.

4 2\

\_/

58)

-

V “Tabulka 13" a “Tabulka 14" jsou uvedeny odpovidajici vztahy mezi
"\Wstupem prijimace" a "Vstupem jednotky".

Tabulka 13
SMXI / SMXIS NEBO OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM V REZIMU | NEBO I
2 Vstup jednotky
Vystup ¢. 1 Prikaz ,SbS* (Krokovy reZim)
Vystup ¢. 2 Provede piikaz ,Céstedné otevieni 1
Vystup €. 3 Provede prikaz ,Otevieni*
Vystup ¢C. 4 Provede piikaz ,Zaveni”
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Tabulka 14
¢. Piikaz Popis
1 Krokovy rezim Prikaz ,SbS* (Krokovy reZim)
2 Casteéné otevieni 1 | Provede prikaz ,Castecné otevieni 1¢
3 Otevreni Provede prikaz ,Otevieni*
4 Zavieni Provede pfikaz ,Zavfeni*
5 Zastaveni Zastavi pohyb
6 Kr9_kovy L] Ovladani v domovnim rezimu
rezim
7 Krokovy rezim Provede prikaz i se zablokovanou
vysoké priority automatizaci nebo aktivnim ovladanim
8 &astedné otevieni 2 Castec/ne”oyevrem (otev,rem kndlg M2,
odpovidajici 1/2 celkového otevreni)
9 &astedné otevieni 3 Casteo/ne”oyevrem (otev/rem oboy kridel,
odpovidajici 1/2 celkového otevieni)
ZpUsobi manévr otevieni a na jeho konci
zablokovani automatizace; fidicl jednotka
Otevreni a neprijima zadné jiné prikazy kromé “Krok
10 zablokovani za krokem vysoka priorita”, “Odblokovat”
automatizace automatizaci nebo (pouze z Oview) prikazy:
“Odblokovat a zavfit” a “Odblokovat a
otevrit”
ZpUsobi manévr zavieni a na jeho konci
zablokovani automatizace; fidicf jednotka
Zavieni a neprijima zadné jiné piikazy krome “Krok
11 zablokovani za krokem vysoka priorita”, “Odblokovat”
automatizace automatizaci nebo (pouze z Oview) prikazy:
“Odblokovat a zavfit” a “Odblokovat a
oteviit”
ZpUsobi zastaveni manévru a zablokovani
automatizace; fidici jednotka nepfijima
12 Zajisténi zadné jiné prikazy kromé “Krok za krokem
automatizace vysoka priorita”, “Odblokovat” automatizaci
nebo (pouze z Oview) piikazy: “Odblokovat
a zaviit” a “Odblokovat a oteviit”
13 Odblokuje Viyvola odblokovani automatizace a
automatizaci obnoveni normalniho provozu
14 Casovaé On Rozsviti se vystup vecerniho osvétleni s
Vecerni osvétleni nacasovanym vypnutim
15 On-Off Rozsviti se a vypne se vystup vecerniho
Vecerni osvétleni osvétleni v krokovém rezimu

|| Pro podrobnosti viz specificky navod k pouziti prijimace.



9.3 ZAPOJENI A INSTALACE NOUZOVEHO NAPAJENI

Tento produkt mize byt vybaven systémem nouzového napdjeni, ktery
zajiStuje provoz i pfi vypadku elektrické sit€. Nouzové napajeni probiha
prostrednictvim baterii, které musi byt udrzovany v nabitém stavu. Funkce
nabijeni baterii je jednou z hlavnich funkci tohoto produktu; rezim Standby
se aktivuje pouze po dokonceni funkce nabijeni bateri.

Ovérte v navodu k pouziti systému nouzového napajeni maximalni dobu
potfebnou k Uplinému nabiti baterii.

Tento produkt splfuje predpis standby, kdyZ je pfipojen k bateriovému
balicku PSS124. Produkt je schopen rozpoznat Uroven nabiti PSS124 a
spravng jej nabije, ¢imz se vyhne pfechodu do rezimu nizké spotfeby, po-
kud ma baterie Uroveri nabiti nizsi nez 80%.

& UPOZORNENI

Je mozné pouzit predchozi zalozni bateriovy balicek
PS124 pomoci specifického adaptérového kabelu (CAB-
LA11) a deaktivovat rezim standby pro spravnou funkci.
V tomto poslednim pfipadé se zvysi primérna spotieba.

& Elektrické zapojeni baterie k Fidici jednotce musi byt pro-
vedeno az po ukonéeni vSech fazi instalace a programo-
vani, protoze akumulator predstavuje zdroj nouzového
elektrického napajeni.

Pro instalaci a pfipojeni nouzového napajent:

1. sejmete kryt (A)

2. Zvednéte fidici jednotku (B) pfevodového motoru
3. Zasunte baterii (C) do jejiho slotu
-

(50 ~ L

Zasunite prislusny konektor (E) do slotu (A) na fidici jednotce.
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9.4 PRIPOJENiI EXTERNIHO ODBLOKOVACIHO
SYSTEMU KIO

Kio musi byt pripojen k motorovému reduktoru, ktery | ~

pohybuje kridlem, které se pohybuje jako prvni (z polohy
zaviené brany).

Pro pfipojeni postupuite nasledovné:
1. demontuijte kryt (A) a plastovy kryt (B)
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3. Vlozte ocelové lanko (D) nejprve do Sroubu (C) a poté do otvoru
Gepu (E)
4, zajistéte kabel utazenim Sroubu Cepu (F)

6. proviéknéete druhy konec kabelu otvorem ve spodni ¢asti motoro-
vého reduktoru

~

7. pripojte kabel k Kio podle pfislusného navodu k pouziti.



9.5 PRIPOJENi PROGRAMOVACIi JEDNOTKY OVIEW

K fidici jednotce Ize pfipojit programovaci jednotku "Oview”.

Tato jednotka umoznuje kompletni a rychlé programovani funkci, nastaveni
parametr, aktualizaci firmwaru fidici jednotky, diagnostiku pro zjisténi pfi-
padnych poruch a pravidelnou udrzbu.

"Oview” umozniuje ovladani fidici jednotky na vzdalenost az 100 m. Pokud
je vice fidicich jednotek propojeno v siti ‘BusT4’, pripojenim "Oview” k jed-
né z téchto jednotek je mozné na jejim displeji zobrazit vSechny jednotky
pripojené v siti (maximalné 16 jednotek).

Jednotka "Oview” mize z(stat pripojena k fidici jednotce i béhem nor-
malniho provozu automatizace, coz umoznuje uZivateli odesilat prikazy
prostrednictvim specifického menu.

& Pred pfipojenim rozhrani IBT4N je nutné odpojit Fidici jed-
notku od elektrické sité.

Pro instalaci rozhrant:
1. sejmeéte kryt (A)

2. umistéte rozhrani (B) do uréeného mista (C) na elektronické desce
fidici jednotky
3. umistéte kabelaz (D) do uréeného mista (E) na rozhrani.
~
\_ J

V tomto okamziku bude mozné znovu napajet fidici jednotku.

|| Pro podrobnosti viz specifické navody k pouziti pripoje-
nych zafizeni.
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9.6 PRIPOJENi SOLARNIHO SYSTEMU SOLEMYO Pro informace o systému “Solemyo” viz jeho navod k po-

uziti.
& Kdyz je automatizace napajena systémem “Solemyo”, | b, vrinoieni svstému “Solemyo’:
NESMI BYT sougasné napéjena z elektrické sits. 1 ekt ) e

2, Zasunte prislusny konektor (C) do slotu (B) na fidici jednotce.

~
o 7/ 4 iy ».,
2D ;é @) > |
Y% \@”ng = ‘ ‘
%
< g
. J
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10 UDRZBA VYROBKU

Pro udrzeni konstantni Urovné bezpecnosti a zajisténi maximalni zivotnosti
celé automatizace je nutna pravidelna udrzba. Za timto Uc¢elem ma HYKE
pocitadlo manévrl a systém signalizace pozadavku na UdrZbu; viz odsta-
vec "Funkce ,,Upozornéni na nutnost udrzby*’.

Udrzba musi byt provadéna za kompletniho dodrzovani
bezpeénostnich pokynlii uvedenych v tomto navodu i na-
fizeni platnych zakont a predpisu.

Pokyny pro udrzbu elektropfevodovky:

1. Naplanujte UdrZbu nejpozdéji do 6 mésicl nebo nejpozdéji po
20.000 manévrech od predchozi udrzby

2. odpojte vSechny zdroje elektrického napajeni, véetné pripadného
nouzoveho napajeni

3. Zkontrolujte stav opotiebeni véech materiall, které tvofi automa-
tizaci, s mimoradnym ddrazem na znamky eroze nebo oxidace
soucasti konstrukce; nahradte dily, které neposkytuji dostatecné
zaruky

4. Zkontrolujte opotrebeni pohyblivych soucasti: pastorek, ozubeny
hreben a vSechny soucasti kfidla vrat; vymeénte opotfebované dily

5. Znovu pfipojte zdroje elektrického napdjeni a provedte vSechny
zkousky a kontroly uvedené v odstavci ,Zavére¢na kontrola pred
uvedenim do provozu* (strana 21).

11 LIKVIDACE VYROBKU

|| Tento vyrobek je nedilnou souéasti automatizace , a proto
musi byt zlikvidovan spolu s ni.

Jako v pripadé tkond instalace musi byt , i po skondeni Zivotnosti tohoto
vyrobku ukony zavéreéné demontaze provedeny kvalifikovanym persona-
lem.

Tento vyrobek je tvoren rlznymi druhy materidld: nékteré mohou byt re-
cyklovany, jiné musi byt zlikvidovany. Je tfeba se informovat o systémech
recyklace nebo likvidace, uréenych nafizenimi, ktera plati na vasem uzemi
pro tuto kategorii vyrobku.

Zﬁs UPOZORNENI

Nékteré c¢asti vyrobku mohou obsahovat znecistujici
nebo nebezpecné latky, které by v pripadé tniku do zi-
votniho prostiedi mohly zpUsobit $kodlivé nasledky na
samotném zivotnim prostredi tak i na lidském zdravi.

Jak informuje vedle zobrazeny sym-
bol, je zakazano odhazovat tento vy-
robek do bézného domovniho odpadu.
Proto pfi jeho likvidaci provedte ,se-
parovany sbér“ podle metod uréenych
nafizenimi platnymi na vaSem tizemi,
nebo doructe vyrobek zpét prodejci
pfi ndkupu nového obdobného vyrob-
ku. Pokud je do produktu nainstalovan
doplnék pro nouzové napajeni, tento
dopinék obsahuje baterie, které musi
byt demontovany a zlikvidovany pod-
le specifickych postupti pro dany typ
baterie.

UPOZORNENI

Nafrizeni platna na mistni irovni mohou v pfipadé svévol-
né likvidace tohoto vyrobku ukladat vysoké sankce.
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12 TECHNICKE PARAMETRY

|| VSechny uvedené technické parametry se vztahuji na teplotu prostiedi 20 °C (+5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo
kdykoli provadét zmény vyrobku na zakladé vlastniho uvazeni, avsak pfi zachovani stejnych funkci a cilového uréeni.

Tabulka 15

TECHNICKE PARAMETRY

mechanickym odblokovanim. Integrovana fidicf
jednotka a radiovy pfijimac OXI

Popis Technicky parametr
HK7024 | HK7224 HK7024HS | HK7224HS
Elektromechanicky prevodovy motor pro o .
automatizaci bran a vrat s motorem na EﬁzﬁggggiagﬁgﬁyargﬁigggCriqgﬁtg\r/e%to
Typ stejnosmérny proud, planetovou pfevodovkou, Y

se stejnosmérnym motorem, planetovym
reduktorem, mechanickym odblokovanim.

Maximalni startovaci moment [odpovidajici

nominalnim momentu)**

schopnosti vyvinout silu k uvedeni kridla do 500 Nm

pohybu]

Nominélnl”moment [oc'ipgvidail’cl’ schopnosti 120 Nm

vyvinout silu k udrzeni kridla v pohybu]

Rychlost naprazdno (fidici jednotka umoziiuje

naprogramovat 6 rychlosti priblizné: 100, 85,70, | 1,5RPM 2 RPM 1,5 RPM 2 RPM
55, 45, 30%)

rh:l:n):lir:glnr}:‘:r;k::‘r;ﬁur)):ovozn|ch cyklu (pri 40 cyKld/hod

Maximalni doba nepretrzitého provozu (pfi 7 minutly

Viyrobek Ize pouzit

B0 brany s kiidlem il IHOBEKIZE POt

pro brany s kiidlem o

\iyrobek Ize pouzit

oro brény s kiidlem | //TO0EK 126 pout

pro brany s kridlem o

Trvanlivost produktu".

Limity pouziti 0 hmotnosti az 330 - 0 hmotnosti az 330 S
4 . | hmotnosti az 270 kg B’ . | hmotnosti az 270 kg
gg;;bo ppoiicl nebo pro délky az 3 m §g5nnibo pro delky az nebo pro délky az 3 m
Fivotnost Odhadovano mezi 150.000 cykly a 500.000 cykly, podle podminek uvedenych v odstavci

Napajeni HYKE

230V~ (x10%) 50/60 Hz

24V= (£10%)

Nouzové napajeni

S volitelnym pfislusenstvim PSS124

Napajeni solarnimi panely

Priprava pro Kit SYKCE

Maximalni spotfeba energie pfi nominalnim
momentu

300 W

140W

Maximalni spotieba proudu

1,5 A (3 A pro verzi HK7024K/N/1)

6 A po dobu maximaing 2 s

Spotreba energie v rezimu “Standby-Tutto” s
napajenim z PSS124 nebo Kit SYKCE (véetné
prijimace OXI)

Méngé nez 30 mW

Standby tutto (W)

<0,25

Vystup majaku***

Vystrazné svétlo LUCYB.(zarovka 12 V=;21.W))

Vystup elektrozamku***

Elektrozamek 12 V~ max 15 VA

Vystup pro kontrolku oteviené brany***

Zarovka 24V, maximainé 4 W (vystupni napéti
se muze lisit mezi -30.a +50 %, vystup mlize
ovladat i malé relé)

Vystup BLUEBUS

Vystup s maximalni zatézi 15 jednotek Bluebus
(maximaing 6 pard fotobunék, napr. EPMB nebo
EPLB, plus 2 pary fotobunék nastavenych jako
oteviraci zafizeni, plus maximéalné 4 ovladaci

zatizeni EDSB nebo ETPB)
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TECHNICKE PARAMETRY

Popis

Technicky parametr

HK7024 | HK7224

HK7024HS ‘ HK7224HS

Vstup STOP

Pro normainé zaviené, normainé otevfené
nebo konstantni odporové kontakty 8,2 kQ;
samouceni (zména oproti ulozenému stavu
vyvolé pikaz STOP)

Vstup Sbs

Pro spinacf kontakty (sepnuti kontaktu zplsobf
aktivaci ovladaciho prikazu KROKOVEHO
REZIMU)

Vstup OPEN

Pro normalng oteviené kontakty (uzavient
kontaktu vyvola pfikaz OTEVRIT)

Vstup CLOSE

Pro normalng oteviené kontakty (uzavient
kontaktu vyvola piikaz ZAVRIT)

Konektor radio

Konektor SM pro pfijimace fady SMXI|, OXl a
OXIFM

Vstup Radiové ANTENY

50 Q pro kabel typu RG58 nebo podobny

Programovatelné funkce

8 funkci typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci
(viz odstavec "Programovani prvni urovné
(ZAP-VYP)")

Funkce samouceni

Samoudeni zafizeni pfipojenych k vystupu
BlueBus

Samonacitani typu zafizeni ,STOP* (spinaci
kontakt, rozpinaci kontakt nebo rezistor 8,2 kQ)
Samouceni pohybu kfidel a automaticky vypocet
bod(i zpomaleni a ¢aste¢ného otevieni.
Samouceni provozu s jednim nebo-dvéma
motory.

Montaz

Vertikalng, s dedikovanou montazni deskou

Provozni teplota

-20°C + 55°C(pfi nizkych teplotach se ucinnost motorového reduktoru snizuje)

Pouziti v mimoradné kyselé, mimoradné slané
nebo potencidlné vybusné atmosfére

NE

Stupen ochrany

IP 54 (s neporusenym krytem)

Rozméry (mm) 210x290xh230h
Hmotnost (kg) 10,5 kg 9,5 kg
* Frekvence cykll pfi maximalni teploté: 25 cyklt/hod

** Maximaini doba nepretrzitého cyklu pri maximaini teploté: 8 minut
ok Viystupy “Vystrazny majak” a “Elektrozamek” mohou byt naprogramovany s jinymi funkcemi (viz odstavec ,Programovani prvni trovné (ZAP.--
-VYP)"), nebo odstavec ,PFipojeni programovaci jednotky Oview"). Elektrické vlastnosti vystupl se prizpdisobuji podle typu zvolené funkce:
funkce vystrazného majaku: lampa 12 V=, max. 21 W; funkce elektrozamku: 12 V~, max. 15 VA; ostatni vystupy (vSechny typy): 1 lampa nebo

relé 24 V= (-30 a +50%), max. 4 W.
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Prohlaseni o shodé EU
a prohlaseni o zabudovani ,,neuplného strojniho zarizeni“
Nice S.p.A., vyrobce tohoto zafizeni, prohlasuje, Ze zafizeni je v souladu se smémici 2014/30/EU (EMC) a smérnici 2006/42/ES (Stroje) podle pfilohy

Il, Cast 1, oddil B. Navod k pouziti a Uplny text prohlaseni o shodé EU je k dispozici na nasleduijici internetové adrese: www.niceforyou.com; v sekci
“podpora” a “ke stazeni”.

4 N\
: Nice |HK7224
Nice| Hk7024k
. Made in Ital N/A: HK7224K
iy e Mviye EFS Ea /60 REa Nice :p:wﬂ"cmu:, 131046 Oderzo TV Italy
Nice SpA Via Callalta, 1 31046 Oderzo TV It
135W
P eak 300W
1.5rpm -
s/N: numero | Bellilaheeae anno numero BRialeese
E 5222801
rss & CE T ess & (€
G J

Poznamka: Predstavované stitky jsou kopif aktualizovaného stitku produktu k datu vydani tohoto manualu.
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POKYNY A VAROVANI

Pfed prvnim pouzitim automatizace si nechte technikem provadgjicim in-
stalaci vysvétlit plvod zbytkovych rizik a vénujte par minut precteni to-
hoto névodu a varovanim, které vam dorucil technik provadgjici instalaci.
Uschovejte ndvod kvali jakékoli budouci pochybnosti a odevzdeite jej pii-
padnému novému majiteli automatizace.

& UPOZORNENI!

VasSe automatizace je strojnim zafizenim, které presné
provadi vase piikazy. Nezodpovédné a nevhodné pouziti
jej mize uéinit nebezpeénym:

Neovladejte pohyb automatizace kdyz se v jejim dosahu nacha-

zeji osoby, zvifata nebo véci

- Jejednoznacné zakazano dotykat se Casti automatizace béhem
jejiho pohybu

- Fotobunky nejsou bezpeénostnim zafizenim, ale pouze pomoc-
nym zafizenim pro bezpecnost. Jsou vyrobeny technologii s vel-
mi vysokou spolehlivosti, ale v extrémnich situacich se mohou
vyznacovat nespravnou ¢innosti nebo dokonce se porouchat,
pri¢emz zavada by nemusela byt hned zfejma

- Pravidelng kontrolujte spravnou ¢innost fotobunék.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANO prochazet prostorem au-
tomatizace kdyz se zavira! Pfechod je dovolen pouze v
pripadé, kdyz je automatizace Uplné oteviena a zastave-
na.

DETI

Zarizeni automatizace zarucuje vysoky stupen bezpec-
nosti. Se svymi detekénimi systémy kontroluje a zarucuje
svij pohyb za pFitomnosti osob a véci. V kazdém pripadé
je rozumné zakazat détem hrat si v blizkosti automatiza-
ce. Dale nenechavejte v jejich dosahu dalkova ovladani,
aby se zabranilo nezadoucim aktivacim. Automatizace
neni hra!

Vyrobek neni uréen pro pouziti osobami (v€etné déti) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schop-
nostmi nebo s nedostate¢nymi zkuSenostmi a znalostmi,
s vyjimkou pripadu, kdy mohou béhem tohoto pouziti vy-
uzit dozoru osoby odpovédné za jejich bezpecnost, nebo
jejich pokynu tykajicich se pouziti vyrobku.

Poruchy: Pokud zaznamenéte poruchové chovani automatizace, vypnéte
elektrické napajeni zafizeni'a provedte manualni odjisténi motoru (viz na-
vod na konci kapitoly) pro umoznéni manualniho oviadani automatizace.
Neprovadejte Zadné opravy a pozadejte 0 zakrok technika provadsgjiciho
instalace, kterému ddvérujete.

|| Neprovadéjte zmény zafizeni a parametrti programovani
a regulace fridici jednotky ovladani: tato odpovédnost je
vyhrazena vasemu technikovi povéfenému instalaci.

Poskozeni nebo chybéjici napajeni: v dobé ¢ekani na zékrok vaseho
technika povéfeného instalaci nebo v dobé Gekani na obnoveni dodavky
elektrického proudu, kdy zafizeni neni vybaveno nouzovym napajenim, au-
tomatizace mlze byt pouzivana provedenim manuélniho odjisténi motoru
(viz pokyny na konci kapitoly) a manuélnim pohybem automatizace.
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Nepouzitelné bezpecnostni zarizeni: Tato funkce umozfiuje zajistit

¢innost automatizace také v pfipadé, kdy nékteré bezpecnostni zarizeni

nefunguje spravné nebo kdyz je zcela nefunkéni. Automatizaci Ize oviadat

v rezimu ,kontrola pritomnosti obsluhy” a postupovat pfitom nasledov-

ne:

1. Prostfednictvim vysilace nebo volice s klicem odeSlete prikaz pro
uvedeni automatizace do pohybu. Kdyz vSe funguje spravng, au-
tomatizace se bude fadné pohybovat; v opacném pfipadé majak
nékolikrat zablika a manévr nebude zahajen (pocet bliknuti souvisi s
dlivodem, kvali kterému manévr nemdize byt zahajen)

2. V tomto pfipadé do 3 sekund znovu aktivujte pfikaz a udrzujte jej
aktivovany

3. Priblizné po 2 sekundach automatizace provede poZadovany ma-
névr v rezimu ,kontrola pfitomnosti obsluhy*, {j. budou se pohy-
bovat pouze po dobu, kdy bude udrzovan aktivovany pfikaz.

ZavéreCna kontrola pred uvedenim do provozu, pravidelna udrzba a pfi-

padné opravy musi byt zdokumentovany-tim, kdo provede praci a do-

kumenty musi byt-uchovavany viastnikem zafizeni. Pravidelné provadéjte

cisténi skel fotobunék (s pouZitim jemného a mirné navihéeného hadfriku) a

odstranéni pripadného list nebo kamen, které by mohly branit v ¢innosti
automatizace.

Kdyz jsou bezpecnostni zafizeni nefunkéni, doporucu-
je se nechat co nejdiive provést opravu kvalifikovanym
technikem.

Pred provadénim jakéhokoli zakroku udrzby manualné
odjistéte motor, aby se zabranilo tomu, ze nékdo bez
upozornéni uvede automatizaci do pohybu (viz pokyny na
konci kapitoly).

Udrzba: Pro zachovani konstantni Urovné bezpednostia pro zajisténi ma-
ximalni Zivotnosti celé automatizace je potrebna planovana udrzba (nejmé-
né kazdych 6 mésicl).

|| Jakykoli zasah kontroly, udrzby nebo opravy musi byt
proveden vyhradné kvalifikovanym personalem.

Likvidace: Po skonceni Zivotnosti automatizace se ujistéte, ze jeji likvida-
ce bude provedena kvalifikovanym persondlem a ze jednotlivé materialy
budou recyklovany nebo zlikvidovéany v souladu s platnymi mistnimi pred-
pisy.

Vyména dalkového ovladani: Pokud se vam zda, Ze vase radiové ovla-
dani po jisté dobé funguje hire, nebo kdyz nefunguje viibec, mohlo by se
jednat jednodusSe o vybiti baterie (v zavislosti na pouzivani by mohlo k vybiti
baterie dojit uplynutim nékolika mésicti nebo vice nez jednoho roku). Vybiti
baterie si mUzete povsimnout, kdyz se kontrolka-potvrzeni pfenosu neroz-
sviti, sviti slabym svétlem nebo se rozsviti pouze na kratkou dobu. Drive
nez se obratite na-pracovnika provadgjicino‘instalace, zkuste vymeénit ba-
terii za baterii z jiného funk&niho vysilace: kdyz je pficinou poruchy baterie,
stadi ji vymeénit za jinou, stejného typu.
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Odjisténi a manualni pohyb

& Odjisténi maze probéhnout pouze v pfipadé, kdyz je kfi-
dlo vrat zastaveno.

Pro odblokovani postupuite nasledovné:

1. VioZte a otocte klicem (A) ve sméru hodinovych rucicek o 90°

2. Otoc&te paku (B) proti sméru hodinovych rucicek o 90°, ¢imz se diky
pruzing vysune ze své polohy

e )

em do pozado-

do své polohy
hodinovych rucicel
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