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Dulezité informace

Tyto pokyny je dovoleno kopirovat pouze v pfipadé, ze zadna jejich ¢ast
nebude vynechana nebo pozménéna. Pokyny ani jejich ¢asti neni
dovoleno prekladat do jinych jazykt bez souhlasu a nasledné revize

firmou MHOUSE.

Firma MHOUSE se zfika jakékoliv zodpovédnosti za vady vzniklé
nespravnym pouzitim svych vyrobkU. Proto vénujte nalezitou
pozornost ¢teni téchto pokynu.

Firma MHOUSE si vyhrazuje pravo na modifikaci svych vyrobk(
z dlvodu zlepSeni jejich kvality a to kdykoli a bez predchoziho
upozornéni. V kazdém pfipadé vyrobce ruci za spravnou funkénost a

vhodnost pro dany Gc¢el pouZiti.

Pro dalsi informace kontaktujte:

mhouse
u

MHOUSES.t.l.

viaPezzaAlta, 13, Z.1. 31046 Oderzo
Tel: 0422 202109

Fax: 0422 852582

email: info@mhouse.biz

http: www.mhouse.biz.

WG?2 je vyrobkem NICE S.p.a. (TV) I, MHOUSES.r.l. je
pobockou skupiny Nice S.p.a.
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1 Upozornéni

e Pokud provadite instalaci systému otevirani vrat WG2 poprvé,
doporucujeme vam vénovat dostate¢ny Cas studiu téchto pokyna.
Prectéte si je pred zacatkem instalace, vyhnete se tak potizim, které
se mohou vyskytnout zejména pfi dokon¢ovani prace.

Umistéte vSechny komponenty systému W G2 tak, aby byly pfistupné pro
pfipadnou kontrolu, ¢teni Gdajli na Stitcich a ovéfovani jinych nezbytnych
informaci podle pokyn(. PrestoZze béhem instalace neprovadite
nastaveni a ukladani, budete v budoucnu moznéa potifebovat provést
urcité Upravy, které se liSi od zakladniho (tovarniho) nataveni.

« Pri ¢teni pokynu vénujte zvySenou pozornost odstavcum, které jsou
oznaceny timto symbolem:

Tyto Casti textu jsou zvlaste dulezité pro bezpecnost.
« Pokyny si uschovejte na vhodném misté pro mozné pristi pouziti.

e Tyto pokyny i projekt a zpracovani dilt, které tvofi systémy WG2
piné odpovidaji platnym nafizenim a normam.

e Vzhledem k bezpe¢nostnim rizikim, ktera se mohou vyskytnout
bé&hem instalace a provozu systému WG2 je nezbytné, aby byly tyto
Ukony provadény striktné podle platnych predpis(, norem a zakonu.
Zejména je nutné mit na zreteli:

e Tyto pokyny obsahuji dualezité informace, které se tykaji
bezpeénosti osob. Pred zapoéetim instalace jednotlivych
komponentl je nezbytné si tyto pokyny prostudovat tak, abyste
porozuméli vSem informacim zde obsaZzenym. Pokud byste méli
jakékoli nejasnosti, vinstalaci nepokracujte. Je-li to nutné,
kontaktujte pro objasnéni problému oddéleni zakaznického
servisu MHOUSE.

e Pred zapocetim instalace zkontrolujte, jsou-li jednotlivé
komponenty WG2 vhodné pro zamySleny zpusob pouZziti (viz
zejména kapitolu 6 ,Technické parametry). Pokud jakykoli
komponent vhodny neni, instalaci neprovadéjte.

» Pred zapocetim instalace se ujistéte, Ze ostatni zafizeni nebo
materialy navazujici na systém WG2 vyhovuji specifickym
pozadavkdam dané aplikace.

e Automatické systémy WG2 nesméji byt dany do provozu pred
provedenim zkouSek podle odstavce 3.7.2 “Uvadéni do provozu”.

e Automatické systémy WG2 nejsou navrZzeny jako systémy
vhodné pro ochranu proti neopravnénému vniknuti. Pokud je
takova funkce poZadovéana, je nutné systémy SL1 a SL10
zaclenit do jinych zafizeni.

e Obalové materidly pro WG2 musi byt zneSkodnény zplisobem
odpovidajicim mistnim pfedpistim o nakladani s odpady.

e Na vyrobku ani zadné jeho €asti neprovadéjte zadné Upravy,
které nejsou popisovany v téchto pokynech. Jinak miZe dojit
k chybné funkci  vyrobku. MHOUSE odmita jakoukoli
zodpovédnost za poSkozeni zplisobena neschvalenymi Upravami
vyrobku.

e Komponenty vyrobku nesmi byt nikdy ponofeny do vody nebo
jinych tekutin. To plati i béhem instalace, kdy by otevienymi
¢astmi fidici jednotky, €i jinych zafizeni mohla proniknout voda
nebo jina tekutina.

e Pokud by doSlo kproniknuti vody nebo jiné tekutiny do
vnitfnich ééasti systému, okamzité odpojte napajeni a kontaktujte
oddéleni zakaznického servisu MHOUSE. DalSi pouzivani zafizeni
WG2 by vtakovém pfipadé bylo vysokym bezpe€nostnim
rizikem.

e Nikdy vyrobek WG2 ani jeho komponenty neumistujte
v blizkosti zdroju tepla €i otevieného ohné. Mohlo by dojit k jeho
poSkozeni, nespravné funkci, pozaru  a nebo kjinym
nebezpeénym situacim.

e Béhem dlouhého obdobi neéinnosti zafizeni by se méla
demontovat baterie PR1 (pokud je instalovana) a méla by byt
uloZzena na suchém misté tak, aby jeji okoli bylo chranéno pred
moznym Unikem Skodlivych chemikalii.

- Ridici/jednotka muZe byt pFipojena pouze k elektrické siti
s uzemnénym ochrannym vodiéem.

e VSechny operace vyZzadujici odejmuti bezpeénostnich kryta
kterychkoli komponentd WG2 mohou byt provadény pouze pfi
fidici jednotce odpojené jak od elektrické sité, tak od baterie PR1
(pokud je instalovana). Pokud toto odpojeni nelze jednoznaéné
zarugéit, umistéte na tato zarizeni bezpeé€nostni tabulku: "POZOR,
NA ZARIZENi SE PRACUJE".

e V pfipadé, ze doSlo k vybaveni kterékoli automatické pojistky,
je nejprve nutno odhalit a odstranit vzniklou zavadu a az potom je
moZné tuto pojistku opét sepnout.

e Pokud by se objevila zavada, kterou nelze s pouzitim téchto
pokyna odstranit, obratte se na oddéleni zakaznického servisu
MHOUSE.

Instrukce WG2
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2 Popis vyrobku

2.1 Moznosti pouziti

Zafizeni WG2 jsou sadami komponentt navrzenymi pro oviadani
jednokfidlych a dvoukfidlych vrat v obytnych domech.

Jakékoli jiné, nez zde popisované aplikace nebo instalace za
jinych podminek, nez zde popisovanych nejsou dovoleny.

Zafizeni WG2 jsou elektricky napajena. V pfipadé vypadku
dodavky elektrické energie je mozné uvolnit servomotor pomoci
specielnich kli¢u a posunout tak vrata ru¢né. DalSi moznosti
je pouziti zalozni baterie PR1 (volitelné pfisluSenstvi).

2.2 Popis automatického systému

® 0 O

(C)

A) Ridici jednotka CL2

B) Vystrazna lampa FL1 s anténou
C) Dvojice fotobunék PH1

D) Klicem ovladany prepina¢ KS1

E) Par podpér PT50 pro fotoburiky (neni obsahem baleni)

Pro objasnéni riznych termin a aspektli automatického systému ovladani vrat uvadime priklad typické konfigurace zafizeni WG2:

©

(H) o

Obr.1

F) Dvajice dorazu pro polohu ,otevieno® (neni souc¢asti baleni).
bézna sila narazu by méla vyhovovat. Jinak je nutné pouzit
mechanické dorazy uvnitf servomotoru (viz obr.26).

G) Servomotory WG1

H) Doraz pro polohu ,zavieno* (neni soucasti baleni)
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2.3 Popis jednotlivych komponentu

Zafizeni WG2 se skladaji z komponentu dle
obr.2. Ujistéte se, Ze obsah baleni odpovida
tomuto obrazku a jednotlivé dily nejsou
poskozeny.

Pozn.: Z davodu ptizpusobeni zafizeni WG2
lokalnim predpisim se mohou jednotlivé
komponenty baleni liSit. Pfesny seznam
komponenta je vytiStén na vnéjsi strané obalu
pod hlavickou “Mhousekit WG2 contains”.

A) 2xservomotor WG1 s montaznimi
Uhlovymi podpérami a nosniky (*)

B) 3xuvolfiovaci kli¢

C) 1x dvojice fotobunék PH1 (TX a RX)

D) 2x dalkovy ovlada¢ TX4

E) 1xklicem ovladany prepina¢ KS1 se
dvéma Kklici

F) Vystrazna lampa FL1 s anténou

G) 1xfidici jednotka CL2

H) Sada drobnych spojovacich dild: Srouby,
hmozZzdinky, atd. - viz tab. 1,2,3,4 a5 (¥).

(*) Srouby pro upevnéni ptednich a zadnich
podpér nejsou soucasti dodavky, protoze
jejich typ je zavisly na materialu a tloustce
brany.

Obr.2

2.3.1 Servomotory WG1

WG1 jsou servomotory (24VDC) se Snekovym prevodem. Jsou
doplnény mechanizmem na kli¢ pro uvolnéni a manualni posuv vrat

v pfipadé vypadku dodavky elektrické energie.

Servomotor je upevnén na tfech podpérach (jedna na jeho predni
strané, dvé vzadu) a dvou nastavitelnych nosnicich (malé desky, které
mohou byt po uvolnéni prizpisobeny posunutim o nékolik zubU
oteviracimu a zaviracimu pohybu). Toto usporadani umozriuje za

kazdych podminek bezproblémovou instalaci.

Tab.1: Seznam drobnych spoj. dild pro WG1 mnoZstvi
Samogjistici matice M10 2 ks
Samogjistici matice M8 8 ks
Predni nosnik 2 ks
Zadni nosnik 2 ks
Uhlovéa podpéra 6 ks
Sroub se Sestihrannou hlavou 10x40 2 ks
Sroub se estihrannou hlavou 8x10 2 ks
Nosny Sroub 8x35 8 ks
Plochéa podloZzka 8x24 2 ks
Plochéa podloZzka 8x16 8 ks

Obr.3

2.3.2 Uvolnovaci klice

Tyto tfi nastroje umoznuji uvolnéni a poté mechanicky posun

servomotoru v pfipadé vypadku dodavky elektrické energie.

Obr.4
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2.3.3 Ridici jednotka CL2

Ridici jednotka CL2 ovlada servomotory a obsluhuje a nap&ji ostatni
komponenty systému. Jeji hlavni ¢asti je elektronika s integrovanym
pfijimacem signalu dalkového ovladace a prostor pro zalozni baterii
PR1 (B), ktera je nezbytna pro funkci systému pfi vypadku dodavky
elektfiny (volitelné).

Ridici jednotka CL2 m(Ze servomotory ovladat ve dvou rychlostech:
Jfychle* a ,pomalu®.

Tlacitka P1, P2 a P3 (C) a jim odpovidajici diody LED slouzi
k programovani fidici jednotky.

Pro usnadnéni montaze je zafizeni vybaveno konektory zvlast pro
kazdy komponent (A), které jsou ru¢né odnimatelné a jsou barevné
odliseny. Pobliz kazdého vstupniho konektoru je dioda LED pro
signalizaci stavu tohoto vstupu.

Pripojeni k siti je velmi snadné: Pripojte zastréku do sitové zasuvky.

Tab.1: Seznam drobnych spoj. dildi pro CL2 mnoZstvi
Samorezny Sroub 4,2X32 4 ks
HmozZdinka nylonova s 6 ¢ 4 ks
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Obr.5

2.3.4 Fotobunky PH1

Dvojice fotobunék PH1 uréenych pro montaz na sténu — po pfipojeni
k fidici jednotce umozniuji detekci prekazek vyskytujicich se na optické
ose mezi vysilacem (TX) a pfijimacem (RX).

Tab. 3: Seznam drobnych spojovacich dili pro PH1 mnozstvi
Samorezny Sroub 3,5X25 4 ks
Samorezny Sroub 4,2X32 4 ks
HmoZdinka nylonova s 5 ¢ 4 ks

2.3.5 Klicem ovladany prepina¢ KS1

Klicem ovladany dvoupolohovy prepina¢ KS1 umozriuje ovladani
vrat bez pouziti dalkového ovladace. Prepina¢ je vybaven mistnim
osveétlenim pro snadnou obsluhu za snizené viditelnosti.

Kligem Ize nastavit dvé funkce podle jeho polohy bud ,OTEVRENO*
nebo ,STOP* podle sméru natoceni. Pokud kli¢ nedrzime, vrati se
diky mechanické pruziné vzdy do prostfedni polohy.

Tab. 4: Seznam drobnych spojovacich dilt pro KS1 mnozstvi
Sroub HILO 4X9.5 2 ks
Samorezny Sroub 3,5X25 4 ks
HmoZdinka nylonova s 5 ¢ 4 ks

Obr.7

2.3.6 VystraZzna lampa FL1 s anténou

Signalizaéni svitidlo je fizeno fidici jednotkou CL2 a v pfipadé
pohybu vrat upozorrfiuje na nebezpeci. Uvnitf je instalovana anténa
pro pfijima¢ dalkového ovladace.

Tab. 5: Seznam drobnych spojovacich dilt pro FL1 mnozstvi
Samorezny Sroub 4,2X32 4 ks
HmozZdinka nylonova s 6 ¢ 4 ks

2.3.7 Dalkovy ovladac TX4

Tyto radiové vysilace se pouzivaji k dalkovému ovladani vrat (otevirani a
zavirani). Jsou vybaveny ¢tyfmi tlacitky, ktera mohou byt pouzita pro Ctyfi
typy pfikazt jednoho samostatného systému nebo pro fizeni az ¢tyr riznych

systémdQ.

Prenos pfikazu je indikovan pomoci diody LED (A), postranni ousko (B)
slouzi ke zavéSeni na kli¢enku.

Obr.9
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3 Instalace

Instalaci zafizeni maze provadét pouze osoba s prislusnou
kvalifikaci pfi respektovani pokyni obsazenych v tomto
navodu (zejména v kapitole 1 — ,UPOZORNENI").

3.1 Posouzeni vhodnosti systému

Zarizeni WG2 nesmi byt pouzito pro ovladani vrat, ktera nejsou
pro dany Géel vhodna nebo bezpeéna. Nevhodnou instalaci
nebo nespravnou tdrzbou miZe dojit k poSkozeni systému.

Pred provedenim instalace provedte tyto Ukony:

e Ujistéte se, ze vaha arozmeéry vrat je v rozmezi specifikace.
Pokud tomu tak neni, nelze pro tento G¢el zafizeni WG2
pouzit.

e Ujistéte se, Ze konstrukce vrat vyhovuje danému systému a
platnym pfedpisam.

e Ujistéte se, Ze p¥i pohybu vrat (tj. pfi zavirani a otevirani)
nedochdzi v zadném misté pohybu nepfimérené vysokému treni.

* Ujistéte se, Ze je brana spravné vyvazena: Nesmi dochazet
k pohybu jejich kridel v Zadné poloze otevieni.

 Ujistéte se, Ze jsou mista pro upevnéni komponent chranéna
proti moznému mechanickému poskozeni a Zze jsou komponenty
spolehlivé upevnény.

* Ujistéte se, Ze jsou povrchy pro montaz fotobunék rovné a ze
umoznuji vhodné nastaveni a sefizeni vysila€e a prijimace (TX a
RX).

e Podle obr.10 si ovérte mezni rozmeéry.

&
=

Obr. 10

 Ujistéte se, Ze mate i pfi otevieni bany dostatek prostoru.

Max 150mm

Min 150mm

Obr.11

e Podle Ghlu otevieni kFidel vrat zkontrolujte, jestli je mozné
dosahnout hodnoty uvedené v tab.6.

Obr.12

Tab. 6

— 00T

1101200891

100°-110°

90°-100°

e Rozmér ,C" je zavisly na zpusobu montaze zadni podpéry (viz
obr. 17) a miZze se pohybovat v rozmezi od 53mm do 176mm. Bézné
je tato hodnota 150mm.

e Rozmér D" je na brané snadno méfitelny.

e Rozmér A" je souétem rozméra ,C* a D"

e Rozmér ,B" je mozné vypocitat z rozméru ,A* a z Ghlu otevreni
dvernich kfidel. Pfiklad: Pokud je ,A“ 150mm a Uhel otevieni dvernich
kfidel 100°, rozmér ,B" bude asi 150mm.

Ujistéte se, Ze je rozmér ,B* stejny nebo priblizné stejny s rozmérem

LAY Tim se zajisti hladky pohyb kfidla brany a snizi se namahani
servomotoru.

Instrukce WG2
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3.1.1 Provozni limity

V kapitole 6 ,Technické parametry” jsou uvedeny zakladni Udaje nutné
k posouzeni, jsou-li vS8echny komponenty systému W G2 pouzitelné
pro zamyslenou aplikaci.

Obecné plati, Ze: Systém WG2 je vhodny pro ovladani vrat s kridly

do Sitky 2m a hmotnosti do 250kg, s Ghlem otevieni do 130°, pro
domovni aplikace.

Model vrat a klimatické podminky (jako je pfitomnost silného vétru)
muze omezovat provozni limity. V takovych pfipadech je nutné zmérit
silu potfebnou pro pohyb kfidel vrat za nejkriti¢téjSich podminek
porovnat tento (daj s technickymi parametry servomotoru WG1.

3.1.2 Néaradi a material

Ujistéte se, Ze méte k dispozici veSkeré naradi a materiél pro
instalaci systému. VSe by mélo byt v dobrém stavu jak funkéné,
tak i po strance bezpeénosti. Viz pfiklady na obr.13.

3.1.3 Seznam kabelt

Typy kabell pozadovanych pro instalaci zafizeni WG2 se mohou liSit podle typu a poétu pfipojenych komponentd. Na obr.14 jsou kabely
potfebné pro typickou instalaci (tyto kabely nejsou sou¢asti dodavky zafizeni WG2).

(B

1/

(E) @

N& -
SR
%

\

\ |

Obr.14

| Okruh | Typ kabelu L
A — sitovy pfivod 3x1,5mm° 30m (pozn.1)
B — vystup (vystrazna lampa) 2x0,5mm’ 20m

C - anténa

stinény, typ RG58

20m (doporuéeno méné nez 5m)

D — sbérnice ECS (vstup/vystup) | 2x0,5mm 20m (pozn.2)
E — vstup STOP 2x0,5mm? 20m (pozn.2)
F — vstup OTEVRENO 2x0,5mm” 20m (pozn.2)
G — vystupy pro servomotory 3x1mm 10m

POZNAMKA: PouZité kabely musi byt vhodné pro dany zpiisob instalace, napf. kabel typu HO3VV-F je uréen pro vnitini aplikace, zatimco

kabel HO7RN-F je vhodny pro aplikace venkovni.

Pozn. 1 Napajeci kabel o délce vétSi nez 30m smi byt pouzit za pfedpokladu, Ze ma zvétSeny prlrez (napf.3x2.5mm?) a Ze je jeho

ochranny vodi¢ v blizkosti fidici jednotky systému uzemnén.

Pozn. 1 Pro sbérnici ESC a kabely pro vstupy STOP a OTEVRENO neexistuje zvlastni davod, aby tyto okruhy byly vedeny oddélené
jednotlivymi kabely. Napf.: Vstupy STOP a OTEVRENO mohou byt k prepinaci KS1 prfipojeny jedingm kabelem 4x0,5mm?,

8
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3.2 Kabelaz a zapojeni

S vyjimkou napéjeciho kabelu je ve vSech okruzich pouzito malé
napéti (cca24v).

Po vybéru vhodné pozice pro rizné komponenty (viz obr.1) je mozné
zapocit s pfipravou uloZeni kabelll a pfipojenim Fidici jednotky a
ostatnich komponentl systému.

Na ochranu kabell pred mechanickym poSkozenim se pouZzivaji
ochranné trubky a Zlaby.

3.2.1 Pripojeni k elektrickeé siti

Prestoze je zapojeni systému WG2 k elektrické siti popisovano
v tomto navodu, musime vas upozornit, Ze:

 Instalaci napéajeciho pfivodu smi provadét pouze osoba

s potfebnou kvalifikaci podle vyhl. 50/78 sb.

* Napajeni WG2 je také mozné provést pomoci zasuvkového
privodu 230V/ 16A instalovaného pobliz této jednotky.

* Napéjeci pfivod musi byt chranén proti zkratu a proti Grazu
elektrickym proudem. Toto zafizeni musi umoznovat odpojeni
napajeni pro potreby instalace a Udrzby systému waG2 (pro
tento Ucel je, mimo jiné, vhodna zadsuvka se zastrékou).

3.3 Instalace ruznych komponentt systému

3.3.1 Montaz servomotoru WG1

1 Vyberte vhodné misto pro montaz v souladu se specifikaci podle
odstavce 3.1 ,Posouzeni vhodnosti systému®.

2 Ujistéte se, ze je montazni plocha dokonale rovna. Upeviiovaci
prvky pro montaz nejsou ¢asti servomotorti WG1. Tyto prvky je nutno
pfipravit s ohledem na konkrétni podminky (material upevriovaci

plochy).

3 UloZte ochrannou trubku pro napajeci sitovy kabel.

Q- ¢

2,

Obr. 15
4 Pro upevnéni zadni ¢asti sestavte dvé Uhlové podpéry a zadni
nosnik podle obr. 16.

5 Pro dosazeni ruznych rozmért ,,C* (viz obr.12) sestavte Uhlové
podpéry a nosniky podle nékteré z moznosti na obr.17.

Obr. 17 57

6 Pro upevnéni predni ¢asti sestavte thlovou podpéru a predni
nosnik podle obr.18.

Obr.19
8 Nastavte kfidla vrat do polohy ,zavieno“ .

9 Zadni thlové podpéry upevnéte ve vypocétené vzdalenosti ,B* podle
tabulky 6. Umistéte tyto podpéry na spravné misto montazni plochy.
Ujistéte se, Ze mate kdispozici vhodnou montazni plochu pro
upevnéni pfedni thlové podpéry (viz obr. 22).

10 Podle Ghlovych podpér si na sténé oznacte mista pro
upeviiovaci otvory. Do montazniho povrchu vyvrtejte otvory pro 4

hmoZzdinky (A) o priméru min. 8mm (nejsou soucasti baleni).

Pripevnéte podpéry s nosnikem pomoci vhodnych Sroubl
(C) a podlozek (B).

Instrukce WG2



11 Ujistéte se, Ze je nosnik ve vodorovné poloze. Otvory v Uhlovych
podpérach dovoluji pfi montazi drobné korekce polohy.

Obr.21

12 Predni Uhlovou podpéru umistéte ve vodorovné vzdalenosti 600mm
od zadnich a 0 34mm nize (viz obr.22).

£
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600 mm
Obr.22

13 Predni Ghlovou podpéru docasné upevnéte ke kiidlu
brany svorkou.

Obr. 23

14 Zvednéte servomotor a nasadte jej predni ¢asti na predni nosnik.

15 PFidrzte servomotor ve stejné vysSce a nasurite jej pfi otevienych
vratech na zadni nosnik, az se prekryji otvory pro Sroub
v servomotoru a v nosniku. Servomotor upevnéte k zadnimu nosniku
(E) pomoci Sroubu (D), matice (G) a podlozky (F).

Obr.24

16 Matici mirné dotahnéte a potom ji povolte o pll otacky, aby se
servomotor mohl v tomto uloZeni pohybovat.

17 Pripevnéte servomotor k pfednimu nosniku pomoci Sroubu (1)
a podloZky (H). Sroub dotahnéte a nepovolujte.

Obr.25

18 Uvolnéte mechanicky servomotory pomoci vhodného nastroje (viz
odstavec ,Uvolnéni servomotoru” na str.34).

19 VyzkousSejte funkci mechanismu ruénim pohybem branou. Ujistéte
se, Zze se nosnik volné pohybuje se Snekovym pfevodem servomotoru.
a Ze zde zlstava vule min. 5mm od dorazu pro polohu ,zavieno® i
Lotevieno®, pricemz neni pfili§ velkd ¢ast Snekového prevodu
nevyuzita.

20 Pokud je to nutné, vyzkouSejte dalSi pozice, které umoznuji predni
a zadni nosniky (viz obr.17).

21 Pokud je to nutné, nastavte koncové polohy pomoci dorazd uvnitf
servomotoru. Dorazy uvolnéte pomoci Sestihranného klice (N) a
posurite je do pozadované polohy. Vnitfni doraz ,otevieno* (L) se
pouzivd, pokud neni instalovan venkovni doraz na zemi. Kfidla vrat se
bézné zastavuji o doraz béhem zavirani. Doraz pro ,zavieni* (M)
slouzi pro snizeni razu servomotoru pfi zavirani. Po nastaveni doraz(
dotahnéte Srouby.

Obr. 26

22 Zajistéte predni thlovou podpéru pomoci Sroubt vhodnych pro
material, ze kterého jsou vyrobena vrata.

23 Zajistéte servomotor pomoci uvolfiovacich kli¢a (viz odstavec
»Uvolnéni servomotoru na str. 34).

24 Protahnéte elektricky kabel ochrannou trubkou a pfipojte jej k Fidici
jednotce.

Dodatek: Kabel vychazejici ze servomotoru musi mit pfiméfenou
délkovou rezervu, aby se neposkodil pfi pohybu servomotoru pfi
otevirani a zavirani vrat.

Obr. 27
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25 Zavedte kabel do servomotoru a zajistéte jej prichytkou a
kabelovou vyvodkou.

26 Vodice pripojte podle nasledujiciho obrazku.

hnéda

Zluto-zelena

27 Nasadte kryt servomotoru a dotahnéte jeho dva Srouby.

Obr.29

3.3.2 Fotoburiky

1 Vyberte pozice vhodné pro umisténi dvou fotobunék (TX a RX)
podle nasledujicich instrukci:

e Umistéte je ve vySce 40-60cm nad terénem po obou stranach
prostoru, ktery ma byt monitorovan na strané ulice, co nejblize k
okraji vrat. Ne dale nez 15cm.

e Vysila¢ (TX) umistéte naproti pfijimaci (RX) s max. toleranci 5°.
 Na mistech, kde budou fotoburiky umistény, musi byt pfipraveny
instala¢ni trubky pro kabelaz.

2 Mirnym tlakem ven, pomoci Sroubovaku, demontujte predni kryci
sklo (A).

Obr.30

3 Kryty oddélte stiskem cocek.

Obr.31

4 Pomoci Sroubovaku uvolnéte predlisované otvory (B) ve spodni
Gasti krytu.

5 Oznacte si, kde budou otvory pro montaz fotobunék. PFivodni
kabely musi byt vyvedeny otvory podle obrazku 32 bod (D).
Upevriovaci otvory i otvory pro kabely je nutno pfipravit tak, aby mél
vysila¢ s pfijima¢em spravnou vzajemnou polohu.

6 Vyvrtejte otvory do stén pomoci vrtacky s pfiklepem (vrtak o
priméru 5mm) a do otvora vlozte 5mm hmozdinky.

7 Spodni ¢ast fotoburiky zajistéte Srouby (C).

8 Ke svorkam RX a TX pripojte odpovidajici kabely. Elektrické
zapojeni svorek TX a RX musi byt provedeno paralelné podle obr. 33.
Pfitom neni nutné brat ohled na polaritu svorek. Bloky svorek je
mozné pro usnadnéni montaze vyjmout a potom zpét zasunout s jiz
pripojenymi vodici.

Obr.33

9 Kyt (E) zajistéte pomoci dvou Sroubu (F) a Sroubovaku Phillips.
Potom mirnym pfitlakem nasadte skli¢ko (G).

Obr.34
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3.3.3 Kili¢em ovladany prepina¢ KS1

1 Vyberte vhodné umisténi prepina¢e. Musi byt instalovan venku v
blizkosti vrat a ve vySce cca 80cm, aby jej mohly pouZivat osoby o
raznych vySkach postavy.

2 Mirnym tlakem ven, pomoci Sroubovaku, demontujte predni kryci
sklo (A).

Obr.37

7 Elektrické kabely pfipojte na pfislusné svorky ,OTEVRENO* a
,STOP* podle obr.38. Pfitom neni nutné brat ohled na polaritu svorek.
Bloky svorek je mozné pro usnadnéni montaze vyjmout a potom zpét
zasunout s jiz pfipojenymi vodici.

3 Pro oddéleni spodni ¢asti je tfeba pridrzet kli¢ v natocené poloze a
spodni ¢ast vyjmout prstem za otvor pro kabely.

Obr.38

8 Pro sesazeni obou ¢asti je tfeba pridrzet kli¢ v nato¢ené poloze . Po
sesazeni vratte kli¢ do prostfedni pozice.

9 Téleso (C) zajistéte pomoci dvou Sroubl (D) a Sroubovaku Phillips.
Potom mirnym pritlakem nasadte sklicko (E).

4 Pomoci Sroubovaku uvolnéte étyfi predlisované otvory pro
upevnéni. Oznacte si na sténé, kde budou otvory pro montaz.
Privodni kabely musi byt vyvedeny pfisluSnym otvorem.

5 Vyvrtejte otvory do stén pomaoci vrtacky s priklepem (vrtak o
primeéru 5mm) a do otvora viozte 5mm hmozdinky.

6 Spodni ¢ast télesa fotoburiky zajistéte Srouby (B).

3.3.4 Vystrazna lampa FL1 s anténou

1 Vyberte vhodné umisténi: Lampa by méla byt v blizkosti vrat a 3 Demontujte patici Zarovky s drzakem antény.
méla by byt dobfe viditelna. Maze byt umisténa bud horizontalné
nebo vertikalné.

2 Stisknéte tlacitka (B) a sou¢asné sejméte stinidlo (A).

4 Pomoci Sroubovaku uvolnéte ¢tyfi predlisované otvory pro upevnéni
a otvor pro prachod kabelu ve spodni ¢asti podle zpUsobu instalace.

5 Oznacte si na sténé mista, kde budou otvory pro montaz. Pfivodni
kabely musi byt vyvedeny pfisluSnym otvorem.

6 Vyvrtejte otvory do stény pomoci vrtacky s priklepem (vrtdk o
priméru 6mm) a do otvora vlozte 6mm hmozdinky.
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7 Spodni ¢ast lampy zajistéte Srouby (C).

Obr.42
8 Pripojte elektrické kabely k anténé ve svitidle a ke svitidlu (viz obr.
43). Pfitom neni nutné brat ohled na polaritu svorek, nezapomerite
vSak na pfipojeni stinéni anténniho kabelu (viz obr. 44). Bloky svorek
je mozné pro usnadnéni montaze vyjmout a potom zpét zasunout s jiz
ptipojenymi vodici.

Obr.44

9 Patici Zarovky s drzakem antény nasurite do podstavce lampy.

10 Otocenim stinidla nastavte jeho nejvhodnéjsi polohu, potom
stinidlo pritlacte k podstavci, az tlacitka zapadnou.

Obr.45

3.3.5 Ridici jednotka CL2

1 Zvolte misto vhodné pro instalaci v blizkosti brany, aby bylo mozné
pouzit co nejkratSi pfivodni kabely a kde bude Fidici jednotka dobie
chranéna proti moznému mechanickému poskozeni.

2 Pomoci Sroubovaku uvolnéte kryt jednotky, vysurite jej o nékolik
centimetrd a potom sejméte.

3 Pripravte si ochranné trubky pro kabelaz tak, aby kabely mohly
byt pfivedeny vyvodkou ve spodni ¢asti jednotky (viz obr. 47).

4 Ptipravte si otvor pro vyvodku ve spodni ¢asti Fidici jednotky.
Kabelové ochranné trubky upevnéte vhodnymi pfichytkami.

5 Ve spodni ¢asti jednotky uvolnéte pomoci Sroubovaku predlisované
otvory pro jeji upevnéni na sténu. Podle téchto otvorl si oznacte mista
na sténé, kde budou otvory pro hmozdinky.

6 Vyvrtejte otvory do stény pomoci vrtacky s pfiklepem (vrtak o
priméru 6mm) a do otvora vlozte 6mm hmozdinky.

7 Spodni ¢ast jednotky zajistéte vhodnymi Srouby (A).
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8 Zapojeni svorek obvodi malého napéti jednotky CL2 provedte
podle obr. 49.

e Svorkovnice odpovidajicich okruh(l maji shodné barevné oznaceni;
napt. $edé svorky (OTEVRENO) ptepinage KS1 musf byt pfipojeny na Sedé
svorky (OTEVRENO) Fidici jednotky.

e U vétSiny zapojeni neni nutno brat zietel na polaritu, dejte vSak
pozor na spravné pripojeni stinéni a stfedniho vodi¢e anténniho
kabelu, viz obr.49, detail B. Kabely pro servomotory musi byt zapojeny
podle obr.49, detail A.

 Meéjte na paméti, Ze z divodu zabranéni kolize obou kfidel vrat
fidici jednotka spousti pfi otevirani nejprve servomotor M2 a po kratké
Gasové prodlevé servomotor M1 (opacné je tomu pfi zavirani). Ujistéte
se proto, Ze servomotor, ktery ovlada kfidlo, které narazi pfi zavirani
do mechanického dorazu, je pfipojen ke svorkam M1 (vnéjsi), zatimco
servomotor, ktery ovlada druhé kfidlo, je pfipojen ke svorkam M2.

e Pokud je pouzit pouze jeden servomotor (jednokfidla vrata), musi
byt pripojen ke svorkdm M2, zatimco svorky M1 jsou nezapojeny.

Pro usnadnéni montaze je zafizeni vybaveno konektory, zvlast pro
kazdy komponent (B), které jsou vyjimatelné (viz obr.49). Provedte
pripojeni pfi vyjmutém konektoru a potom jej znovu zasurite.

Jakmile dokoncite pripojeni, zajistéte kabely pfichytkami ve vhodnych
mistech (C).
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Obr. 49

9 Nasadte kryt jednotky dle obrazku ve vySce asi 3cm nad jejim dnem
a potom jej posurite smérem dolu dle naznacené Sipky.
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3.4 Pfipojeni sitového privodu

Instalaci napajeciho pfivodu jednotky CL2 smi provadét pouze
osoba s pfisluSnou kvalifikaci padle vyhl. 50/78 sb.

Pro provedeni zkouSek pripojte zastréku jednotky CL2 do zasuvky.
Pokud je to tfeba, pouZijte prodluZovani pfivod.

Obr.52

3.5 Predbézné zkousky

Jakmile je fidici jednotka CL2 pod napétim, provedte nasledujici
tkony:

1 Ujistéte se, ze LED (A) na shérnici ECS pravidelné blika cca 1x za
sekundu.

SEEE

]
@
o]
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—

Obr.53
2 Ujistéte se, Ze LED B (SAFE) na fotoburikach blikaji (obé - TX
i RX). Zpusob blikani ted’ neni dulezity, protoze zavisi jeSté na jinych
faktorech. DulezZité je, Ze LED neni stale zhasnuta nebo stale nesviti.

Obr.54

3 Ujistéte se, Ze nocni podsviceni (C) na kli¢em ovladaném
prepinaci KS1 sviti.

Obr.55

4 Pokud tomu tak neni, okamzité vypnéte napajeni fidici
jednotky CL2 a prekontrolujte znovu jeji zapojeni. Pro vice
uzitegnych informaci viz téz kapitoly 5.5 ,ReSeni problému*
a 5.6 ,Diagnostika a signaly*.

3.5.1 Rozpoznéavani pripojenych zafizeni

Jakmile jsou dokonéeny predbézné zkousky, musi Fidici jednotka
rozpoznat zafizeni pripojena ke sbérnici ECS a ke svorkam ,STOP".

1 Na fidici jednotce stisknéte tlacitko P2 (C) a ptidrZte je pro dobu
minimalné tfi sekund, potom je uvolnéte.

zarizeni.

3 Jakmile je procedura rozpoznavani ukonéena, LED STOP (A) musi
trvale svitit, zatimco LED u tlac¢itka P2 (B) musi zhasnout. Pokud
LED u tlagitka P2 blika, znamena to, Ze se objevila néjaka chyba: Viz
odstavec 5.5 ,ReSeni probléma".

Obr.56

Proceduru rozpoznavani je mozné opakovat kdykoli znovu,
dokonce i po instalaci (napf. pokud byly do systému dopinény

dalSi fotoburiky). Proceduru opakujte od kroku 1.
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3.5.2 Nacdteni informaci o kfidlech vrat a Uhlu jejich otevieni

Po rozpoznani zafizeni musi fidici jednotka nacist informace o Uhlu
otevieni a zavieni kfidel vrat.

Béhem této procedury je méren Uhel otevireni kfidel vrat od
mechanického dorazu ,zavieno“ po dorazy ,otevieno.

Je tieba, aby tyto dorazy byly stabilné upevnény.

1 Pomoci uvolfiovacich kli¢u uvolnéte mehanismus servomotoru (viz
odstavec ,Uvolnéni servomotoru” na strané 34) a posurite obé kfidla
do stfedni polohy jejich pohybu tak, aby se mohla pohybovat obéma
sméry. Potom uvolnéni deaktivuijte.

2 Na fidici jednotce stisknéte tlacitko P3 (B) a pfidrzte je pro dobu
minimalné tfi sekund, potom je uvolnéte.

Pockejte nékolik sekund, az fidici jednotka dokonéi proceduru —
servomotor M1 dojede k dorazu ,zavieno®, servomotor M2 dojede
k dorazu ,zavieno“, oba servomotory M2 a M1 dojedou k dorazu
Lotevieno“, oba servomotory M2 a M1 dojedou k dorazu ,zavieno“.

« Pokud neni prvnim pohybem obou kfidel zavirani, stisknéte tlacitko P3
pro preruSeni nacitani informaci. Potom zmérite polaritu servomotoru
(servomotortl), ktery namisto zavirani otevira zaménou hnédého a
modrého vodi¢e na svorkéch.

e Pokud neni prvnim servomotorem, ktery se zacne pohybovat
servomotor M1, stisknéte tlacitko P3 pro prerusSeni nagitani informaci.
Potom zameérite pfipojeni obou servomotort mezi sebou.

« Pokud dojde béhem procedury nagitani informaci k aktivaci
nékterého ze vstupu (fotobunky, klicem ovladaného prepinace,
stisku tla¢itka P3, atd.), procedura bude automaticky prerusena.
V takovém pFipadé bude tfeba tuto proceduru opakovat.

3 Pokud pfi dokon&eni procedury blika LED P3 (A), znamena to, ze
se objevila n&jaka chyba: Viz odst. 5.5 ,ReSeni problému".

Obr.57

4 Procedura nacteni informaci o Uhlu otevreni kridel vrat muZe byt
opakovana kdykoli, dokonce i po dokonceni instalace (napt. kdyz
dojde k pfemisténi jednoho z dorazu ,otevieno*). Proceduru opakujte
od kroku 1.

3.5.3 Kontrola dalkovych ovladacu

Pro kontrolu ovladacu staci stisknout jedno z jejich ¢tyr tlaGitek. Ujistéte
se, ze ¢ervena LED blika a Ze systém vykonava zadany pfikaz.

Typ prikazu, ktery je pfifazen kazdému z tlacitek, je zavisly na tom, jak
byly tyto pfikazy ulozeny (viz odstavec 5.4 ,Ulozeni dalkovych ovladacl
do paméti*). Ovlada¢e dodané spole¢né s fidici jednotkou jiz jsou
uloZzeny v paméti. Stiskem tlacitka se prenasi nasledujici pfikazy:

| Tlacitko T1 | Prikaz ,OTEVRIT* ‘
Tlagitko T2 | PFikaz ,Oteviit pro chodce* —‘
Tlagitko T3 | Prikaz ,Pouze oteviit ‘
Tlagitko T4 Pfikaz ,Pouze zavfit"

Obr.58

3.6 Moznosti nastaveni

3.6.1 Volba rychlosti pohybu kfidel vrat

Otevirani a zavirani vrat maze mit dvé rychlosti, pomalu nebo rychle.

Pro zménu nastaveni rychlosti pohybu stisknéte na okamzik tlacitko
P2 (B). Rozsviti se LED P2 (A) a po chvili bud zhasne nebo zlistane
svitit. Pokud zhasne, je nastaven rezim ,pomalu”, pokud zlstane
svitit, je nastaven rezim ,rychle.
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3.6.2 Volba typu pracovniho cyklu

Otevirani a zavirani vrat muaze probihat vraznych pracovnich
cyklech:

e Jednoduchy cyklus (poloautomaticky): Vrata se oteviraji na ptikaz a
zUstavaji oteviena, dokud neni zadan dalSi pfikaz pro zavfeni.

« Kompletni cyklus (automatické zavieni): Vrata se oteviraji na pfikaz
a potom se automaticky zaviraji po urcitém kratkém c&ase (viz
odstavec 5.1.1 ,Nastaveni parametr(i pomoci dalkového ovladace").

Pro prfepnuti z jednoho cyklu otevirani do druhého stisknéte kratce
tla¢itko P3 (B). Rozsviti se nebo zhasne odpovidajici LED (A). Pokud
LED zhasne, je nastaven jednoduchy cyklus, pokud se LED rozsuviti,
je nastaven kompletni cyklus.

Obr.60

3.7 Testovani a uvadéni do provozu

maximalni bezpec¢nost a spolehlivost automatického systému.
Tento postup muZe byt také pouzivan pro periodické kontroly zafizeni
z nichz se systém sklada.

Operace , Testovani a uvadéni do provozu* musi byt provedeny
zkuSenou a kvalifikovanou osobou, ktera na zakladé danych
bezpeénostnich rizik stanovi, které zkousky je nutno provést a
ovéri shodu celého zafizeni s pozadavky platnych zdkona,
predpisd a norem (zejména musi byt dodrZzena ustanoveni normy
CSN EN 12445 - tato norma stanovuje zkuSebni metody
aplikované na motoricky ovladana vrata).

3.7.1 Testovani

1 Ujistéte se, Ze jsou dodrzovany vSechny bezpeénostni
pokyny a provedena vSechna opatfeni obsazenda v kapitole 1
,UPOZORNENI“.

2 Za pouziti klicem oviadaného prepinace nebo dalkového ovladace
vyzkouSejte funkci otevirani a zavirani vrat a ujistéte se, Ze se jejich
kfidla pohybuji zamyslenym smérem.

Tato zkouSka by se méla provést nékolikrat, aby byla jistota, Ze se
vrata pohybuji hladce, Ze nejsou na draze jejich pohybu mista
s nadmérné vysokym tfenim a Ze nejsou zadné chyby v jejich
sestaveni a nastaveni.

3 Zkontrolujte spravnost funkce vSech bezpecnostnich prvki (jeden
po druhém) - fotoburiky, zafizeni ,sensitive edges®, atd.). Pokazdé,
kdyz je nékteré zafizeni aktivovano, prislusna LED na sbérnici ECS
fidici jednotky sviti po delSi dobu, ¢imz indikuje, ze fidici jednotka
registruje tuto udalost.

4 Pro kontrolu fotobunék a ujisténi se, Ze neexistuje Zadna
interference s jinymi zafizenimi preruste na okamzik svételny
infrapaprsek mezi fotoburikami (jednou v blizkosti vysilace TX, pak
v blizkosti pfijimace RX a nakonec uprostfed) ty¢i o priméru 5cm a
délce 30cm a ujistéte se, ze ve vSech prfipadech dojde k vybaveni
tohoto ¢idla (t.j. k prepnuti z aktivniho do alarmového stavu a
naopak). Na zaver, pokud je funkce spravna, zkontrolujte, zda Fidici
jednotka vykona na tento popud spravnou funkci, napf., Zze béhem
zavirani vrat dojde k reverzaci jejich pohybu.

Obr.61

5 Zméfte silu pfi narazu vrat zpGsobem podle CSN EN 12445,
Pokud je pro snizeni sily narazu pouzito fizeni sily motoru, zkuste
najit nastaventi, které poskytuje nejlepsi vysledek.

3.7.2 Uvadéni do provozu

Operace uvadéni do provozu muze byt provedena pouze, pokud
jsou jiz uspésSné dokonéeny vSechny testy. Uvadéni do
provozu po éastech nebo simulace uréitych podminek neni
zakazano.

1 Pripravte si technickou dokumentaci pro systém, ktera musi
obsahovat alespori: Vykres sestavy (napf. obr. 1), zapojovaci schéma
(napt. obr. 14), analyzu rizik a zpGsob jejich snizeni, Prohlaseni o
shodé vSech instalovanych komponentl systému s platnymi predpisy
(od vyrobce). Pouzijte ,EC prohlaSeni o shodé komponentl WG2*.

2 Na vrata umistéte Stitek alespon s témito Gdaji: Typ systému, jméno
a adresa osoby odpovédné za uvedeni do provozu, vyrobni ¢islo, rok
uvedeni do provozu a znacka ,CE".

3 Vyplrite Prohlaseni o shodé a predejte je vlastnikovi systému. Pro
tento Ucel mizete pouzit Dodatek 2 téchto pokynl ,EC prohlaSeni o
shodé".

4 Vypracujte navod k obsluze dané aplikace a predejte jej vlastnikovi
systému. Pro tento U¢el mlZete jako priklad pouzit Dodatek 3
.,NAVOD K OBSLUZE".

5 Pripravte si rozpis Udrzby a predejte jej vlastnikovi systému. Musi
zde byt uvedeny pokyny pro jednotlivé Gkony Gdrzby vSech ¢asti
systému.

6 Pred uvedenim systému do provozu informujte jeho majitele o
moznych rizicich a nebezpecich spojenych s pouzivanim a
provozovanim tohoto systému.
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4 Udrzba

UdrZba zafFizeni musi byt provadéna pfesné podle bez-
peénostnich zadsad uvedenych v téchto pokynech ave shodé s
platnymi pFedpisy a normami.

Automatické systémy WG2 nevyzaduji Zzadnou specialni adrzbu,
nicméng, perfektni funkce vSech komponentl by méla byt periodicky
kontrolovana nejméné 1x za pul roku. Ke splnéni tohoto pozadavku

provedte vSechny testy a zkousky podle odstavce 3.7.1 ,Testovani*
a operace popisované v odstavci 7.3.3 ,UdrZbové prace provadéné
uzivatelem".

Pokud jsou instalovana jina zafizeni, fidte se pokyny pro tato zafizeni
uvedenymi v odpovidajicich navodech.

4.1 Demontaz a zneSkodnéni odpadu

Vyrobky WG2 jsou sestaveny z rliznych materialQ, z nichz nékteré jsou
recyklovatelné (hlinik, plasty, elektrické kabely) a jiné musi byt
byt zneSkodnény (elektronické desky).

POZOR! — nékteré dily vyrobku mohou obsahovat nebezpeéné
latky, které poSkozuji zivotni prostredi. Informujte se o predpisech
pro zneSkodnovani odpadu platnych ve vasem regionu. Zlikvidujte
zafizeni WG2 v souladu s témito predpisy!

1 Demontaz a odpojeni systému po ukonéeni zivotnosti musi byt
provedena kvalifikovanou osobou.

2 VSechny dily zafizeni a prisluSenstvi rozeberte opa¢nym postupem,
nez je popisovano v kapitole 3, Instalace”.

3 Vyjméte vSechny baterie z dalkovych ovladacu.

4 Demontujte vSechny desky s elektronikou.

5 Vytfidte rlizné recyklovatelné materidly a odevzdejte je do ur¢eného
sbérného mista.

6 Zbyly material odevzdejte na uréeném sbérném misté.
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5 Doplfujici informace

Nasledujici kapitoly popisuji moznosti uzivatelského nastaveni
systému WG2 pro pozadavky raznych aplikaci.

5.1 Pokrocilé zpusoby oviadani

5.1.1 Nastaveni parametri pomoci dalkového ovladace

Dalkovy ovlada¢ muze byt pouZit pro nastaveni parametrd pro razné
operacéni rezimy: Existuji ¢tyfi parametry a kazdy z nich muze
nabyvat ¢tyr rliznych hodnot:

1) Doba ¢ekani: Doba, béhem které zUstavaji vrata oteviena (v rezimu
automatického zavient).

Parametr

2) Otevreni pro chodce: Rezim otevieni pro chodce.

3) Sila motoru: Maximalni sila, pfi které je Fidici jednotka jesté
schopna rozpoznat prekazku a reverzuje pohyb vrat.

4) Funkce LOTEVRENO": Sekvence pohyb(i pfifazena prikazu
LOTEVRENO*,

C. | Nastaveni Akce: Operace, ktera mé byt provedena ve 3.
kroku faze nastavovani

1 | 10s Stisknéte jednou tlagitko T1
Doba Cekani 2 | 20s (M) Stisknéte dvakrat tiacitko T1

3 | 40s Stisknéte trikrat tlacitko T1

4 | 80s Stisknéte Ctyrikrat tlaCitko T1

1 | Otevieni 1 —kfidlo na polovinu Stisknéte jednou tlaCitko T2
Otevieni pro chodce | 2 | Otevieni 1 —kfidlo napino () Stisknéte dvakrat tlaCitko T2

3 | Otevieni 2 — kfidla na 1/4 Stisknéte tfikrat tlacitko T2

4 | Otevieni 2 - kfidla na polovinu Stisknéte Ctyrikrat tlacitko T2

1 | Mala Stisknéte jednou tladitko T3
Sila motoru 2 | Stfedné velka (%) Stisknéte dvakrat tlaCitko T3

3 | Velka Stisknéte trikrat tlacitko T3

4 | Nejvetsi Stisknéte Ctyrikrat tlaCitko T3

1 | Otevieno-stop-zavieno-stop Stisknéte jednou tlaCitko T4
Funkce 2 | Otevieno-stop-zavieno-otevieno (*) Stisknéte dvakrat tlaCitko T4
LOTEVRENO* 3 | Otevfeno- zavieno-otevieno- zavieno | Stisknéte trikrat tladitko T4

4 | Pouze otevieno Stisknete Ctyrikrat tlacitko T4

(*) Tovarni nastaveni

Nastaveni parametru Ize provadét pomoci kteréhokoli ovladace za
predpokladu, Ze je tento ovlada¢ ulozen do paméti v modu 1 stejné
jako dodané ovladace (viz odstavec 5.4.1 ,Mod 1 - ulozeni*).

V pfipadé, Ze neni dostupny zadny ovlada¢ uloZzeny v Modu 1, je
mozné ulozit jeden jen jako pomocny a pak jej hned smazat
(viz odstavec 5.4.4 ,Smazani dalkového ovladace").

POZOR: Pokud pouzivate ovlada¢ k nastaveni systému, nechte fidici
jednotce dostate¢ny ¢as na rozpoznani radiového pfikazu. To znamena,
Ze je tfeba mackat a uvolriovat jeho tla¢itka pomalu (stisknout min. na
jednu sec., uvolnit min. na jednu sec. atd.).

1 Stisknéte tlacitka T1 a T2 na dalkovém ovladaci sou¢asné na
minimalné 5s.

2 Uvolnéte obé tlacitka.

Obr.62

3 Béhem 3 sekund provedte akci popisovanou v tab.8 (podle toho,
ktery parametr chcete nastavovat).

Priklad:
1. krok
2. krok
3. krok

Nastaveni Doby ¢ekani na 40s.

Stisknéte tla¢itka T1 a T2 sou¢asné na minimalné 5s
Uvolnéte tlacitka Tl a T2

Stisknéte trikrat tlacitko T1

VSechny parametry je mozné nastavit podle pozadavku bez
jakychkoli dalSich Uprav. Pouze nastaveni parametru ,Sila motoru®
vyZaduje zvlastni péci:

« Nepouzivejte velké hodnoty sily pro kompenzaci abnormalniho tfeni
vrat. Prili§ velka sila miZe znehodnotit funkci bezpe¢nostniho
systému a poskodit kfidla vrat.

e Pokud je pouzita funkce ,Sila motoru pro redukci narazu vrat,
zkontrolujte po kazdém nastaveni znovu tuto silu jak stanovuje CSN
EN 12445.

* Meteorologické podminky mohou mit vliv na pohyb kfidel vrat. Proto
je nezbytné provadét periodicka kontroly a pfipadna pfenastaveni
parametru.

Instrukce WG2 19



5.1.2 Kontrola nastaveni pomoci dalkového ovladace

Pomoci dalkového ovladace ulozeného v modu 1 je mozné kdykoli
provadét kontrolu nastaveni vSech nastavenych parametrt
nasledujicim zplsobem:

1 Stisknéte tlacitka T1 a T2 na dalkovém ovladac¢i souasné na
minimalné 5s.
2 Uvolnéte obé tlacitka.

3 Béhem 3 sekund provedte akci popisovanou v tab.9 (podle toho,
ktery parametr chcete kontrolovat).

4 Uvolnéte tlacitko, jakmile za¢ne blikat vystrazna lampa.

5 Pocitejte bliknuti, podle jejich poétu pak z tabulky 8 odvodte
nastavenou hodnotu.

| Tab.9
Parametr Akce
Doba ¢ekani Stisknéte tlacitko T1 a pridrzte je
Otevieni pro chodce Stisknéte tladitko T2 a pfidrzte je
Sila motoru Stisknéte tlacitko T3 a pridrzte je
Funkce ,OTEVRENO* Stisknéte tlacitko T4 a pfidrzte je

Priklad: Pokud vystrazna lampa blikne po stisku T1 a T2 na 5s a
nasledném stisku T1 3x, potom je nastavena doba ¢ekani 40s.

5.2 Volitelné pfislusenstvi

Kromeé zafizeni zahrnutych do systému W G2 jsou dostupna
i dalSi volitelna zafizeni (komponenty), ktera byla navrzena pro
doplnéni a vylepSeni téchto systému.

PR1: Zalozni baterie 24V pro napdjeni v pfipadé vypadku sité.
Toto napajeni zaruéuje minimalné 10 kompletnich cykld.

PT50: Par podpér 500mm s jednou fotoburikou.
PT100: Par podpér 1000mm se dvéma fotoburikami.

Informace o novém prisluSenstvi naleznete v katalogu MHOUSE
nebo navstivte stranky www.mhouse.biz.

5.3 Pridavani a odebirani zarizeni

Zafizeni je mozné ze systém WG2 pridavat a odebirat kdykoli.

Pokud si nejste jisti dokonalou kompatibilitou zafizeni se
systémy WG2, Zzadna zarizeni ' nepridavejte. Pro detailnéjsi
informace kontaktujte zdkaznicky servis MHOUSE.

5.3.1 Sbérnice ECS

Sbérnice ECS je systém, diky némuz je mozné propajit vice zafizeni ECS
pomoci pouze dvou vodi¢u, po nichz se prenasi jak komunikaéni signal,
tak i napdajeni. VSechna zafizeni jsou spojena paralelné na téchto dvou
vodi¢ich sbérnice ECS. Kazdé zafizeni je individualné rozpoznano

diky své jedine¢né adrese pfifazené béhem instalace.

Fotoburiky i ostatni zarizeni, ktera spolupracuji s timto systémem
mohou pracovat na sbhérnici ECS jako bezpecénostni zafizeni, ovladaci
tla¢itka, signalni svétla, atd. DetailnéjSi informace o zafizenich pro
sbérnici ECS naleznete v katalogu MHOUSE nebo navstivte stranky
www.mhouse.biz.

Ridici jednotka CL2 rozpoznava kazdé pfipojené zatizeni
individualné a dokaze detekovat vSechny mozné abnormalnosti
s dokonalou presnosti. Z toho divodu je tfeba, aby pokazdé, kdyz
je pripojeno (nebo odpojeno) nové zarizeni ke sbérnici ECS,
mohla fidici jednotka projit rozpoznavacim procesem. Viz
odstavec 5.3.3 ,Rozpoznani ostatnich zarizeni*.

5.3.2 Vstup ,STOP*

Vstup ,STOP* zplsobi okamzité zastaveni pohybu brany (s kratkym
posunem zpét). K tomuto vstupu je mozné pfipojit zafizeni, kterd maji
kontakty typu NO (normalné rozepnuto), napf. kli¢em ovladany prepina¢
nebo NC (normalné sepnuto) i zafizeni s konstantni rezistenci vystupu
8,2kQ, jako jsou zafizeni typu ,sensitive edges”. Kombinace zafizeni,
dokonce i rozdilnych typt, je mozné k tomuto vstupu pfipojit také, je
vSak nutné udélat potfebna opatieni.

Pokrac¢ujte podle nasledujici tabulky:

Typ prvniho zafizeni
NO NC 8,2kQ)

NO paraleiné (pozn.1) paralelng
Typ (pozn.2)
druheho | NC (pozn.1) do série do série
zafizeni (pozn.3)

8,2kQ paralelné do série paralelng

(pozn4)

Pozn.1: Kombinaci kontaktd NO a NC Ize pouZit pfi paralelnim
zapojeni téchto dvou kontaktl a sériovym pfipojenim této kombinace
ke kontaktu NC s resistenci 8,2kQ (je tedy mozna i kombinace 3
zarizeni: NO, NC a 8,2kQ).

Pozn.2: Jakykoli pocet zafizeni NO je mozné spaojit paralelné.

Pozn.3: Jakykoli pocet zafizeni NC je mozné spojit do série.

Pozn.4: Maximalné dvé zafizeni s konstantni rezistenci vystupu
8,2kQ mohou byt spojena paralelné. Pokud je tfeba zapagjit vice
takovychto zafizeni, musi byt zapojena v kaskadé s jedinym
zakon¢ovacim odporem 8,2kQ.

Pozor: Pokud je vstup ,STOP* pouzivan pro pfipojeni zarizeni
s bezpeénostni funkci, pak k nému sméji byt pfipojeny pouze
zafizeni s konstantni rezistenci vystupu 8,2kQ, aby byl zaruéen
standart ,fail-safe category 3“.

Béhem kroku rozpoznavani fidici jednotka identifikuje typ pFipojenych
zarizeni pripojenych ke vstupu ,STOP*. Jakmile se stav tohoto vstupu
zméni, jednotka okamzité vysila pfikaz na zastaveni brany.
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5.3.3

Normalné probiha rozpoznavani pfipojenych zafizeni pfipojenych ke 4 Po pridani ¢i odebrani jakychkoli zafizeni je nutné systém znovu

sbérnici ECS a vstupu ,STOP* béhem instalace. Pokud jsou vSak testovat podle postupu v odstavci 3.7.1 - , Testovani*.
pfipojena nova zafizeni nebo jsou néktera zarizeni prejmenovana,
musi byt rozpoznavaci proces spustén znovu timto zptsobem:

1 Na fidici jednotce stisknéte tlacitko P2 (B) a pridrzte je pro dobu
minimalné tfi sekund, potom je uvolnéte.

2 Pockejte nékolik sekund az Fidici jednotka rozpozna pfipojena

zafizeni.

3 Jakmile je procedura rozpoznavani ukoncéena, LED P2 (A) by méla
zhasnout. Pokud LED u tla¢itka P2 blika, znamena to, Ze se objevila
n&jaka chyba: Viz odstavec 5.5 ,ReSeni problému".

5.3.4 P¥idani volitelnych fotobunék

K systému WG2 mohou byt kdykoli doplnény dalSi fotoburiky pro jeho
rozsifeni. Jejich umisténi pak muzZe byt takové, jak je uvedeno na
nasledujicim obrazku (obr. 64).

Obr.64

Fotoburika Propojky Fotobunka Propojky

Fotoburika h=50cm,

Fotoburika h=100cm,
A aktivovana pfi zavirani vrat

D aktivovana pfi zavirani nebo
otevirani vrat

B Fotoburika h=100cm, Fotoburika po pravé strané,
aktivovana pfi zavirani vrat E aktivovana pfi otevirani vrat

\4
Fotoburika h=50cm,
C aktivovana pfi zavirani nebo s

= Fotoburika po levé strané,

i aktivovana pri otevirani vrat
otevirani vrat

Aby fidici jednotka spravné rozpoznala fotoburiky, musi byt adresy téchto 3 Provedte proceduru ,Rozpoznani ostatnich zafizeni*,viz odst. 5.3.3

fotobunék nastaveny propojkami. Pfifazeni adres musi byt provedeno jak
na strané TX, tak i na strané RX (stejnym zplsobem jako na strané TX).
Ujistéte se ale, Ze neexistuji dalSi pary fotobunék se stejnymi adresami.

Fotobunky musi mit pfifazeny svoje adresy, aby byla jistota, Ze budou
korektné rozpoznany mezi ostatnimi zafizenimi na sbérnici ECS a
Ze budou spravné pracovat.

1 Otevrete kryt fotoburiky.

2 Najdéte jeji pozici na obr. 64 a v tabulce 11 naleznéte nastaveni
propojky pro danou fotoburiku.

NepouZité propojky uschovejte pro pfipadné pouziti v budoucnu -

viz obr.65.
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5.4 Ulozeni dalkovych ovladacid do paméti

Ridici jednotka CL2 ma zabudovan radiovy pfijimag pro dalkové vr ur v
ovladace TX4. Ty, které byly dodany se zafizenim jsou jiz ulozeny TlﬁCltkO T1 P“kaz ,,POUZG Dtewenl

v paméti jednotky. Pokud si prejete uloZit novy dalkovy ovladac¢, mate '|'|aé|tk0 '|'2 Pﬂkaz .POUZQ Zavfeni"‘

dvé moznosti: Tlacitko T3 | Pfikaz ,OTEVRENI"

e Mod 1: Vtomto rezimu jsou tlac¢itka dalkového ovladace plné ¥ xr i
obsazena prikazy (ovladace dodané s WG2 jsou uloZeny v modu 1). TlaC|tk0 T4 P”kaz 'OTEVRENl

Je zfejmé, Ze ovladac¢ v modu 1 muze byt pouZit pro jeden systém, t.j.:

Kazdy ovlada¢ je pak samoziejmé samostatnou jednotkou a zatimco
nékteré ovladace jsou ulozeny v modu 1, jiné mohou byt v modu 2.

Tlagitko T1 | Pfikaz ,OTEVRENI®

Celkova kapacita paméti fidici jednotky pro ovladace je 150

Tlacitko T2 Prikaz ,Otevreni pro chodce” jednotek. Pro ovlada¢ v modu 1 je tfeba 1 pamétové jednotky, pro
e st ' ——— ovlada¢ v modu 2 je tfeba 1 pamétové jednotky pro kazdé jeho
Tladitko T3 | Prikaz ,Pouze otevieni tlagitko.

Tlacitko T4 | Prikaz ,Pouze zavreni®

Pozor: ProtoZze je proces ukladani €asové limitovan (10s),
prectéte si instrukce obsazené v.néasledujicich odstavcich pfed

* Mod 2: Jeden ze ¢&tyf dostupnych prfikazd muze byt pfifazen ke zapo&etim ukladani.

kazdému tlacitku. Tento rezim, pokud je spravné pouZzivan, dovoluje
uzivateli fidit dva nebo vice systému. Napr.:

5.4.1 Ukladani dalkovych ovladacu do paméti v Modu 1

1 Stisknéte tlacitko P1 (B) na min. 3s. Jakmile LED P1 (A) zhasne,
tla¢itko uvolnéte.

2 Do 10s stisknéte kterékoli tlacitko dalkového ovladace pro uloZeni
a pridrzte je minimalné na 3s.

Pokud probéhla operace ukladani Uspésné, LED P1 3x blikne.

3 Pokud existuje dalSi ovlada¢ pro uloZeni, opakujte do 10s znovu
krok 2. Jinak dojde k automatickému opusténi procedury ukladani.

5.4.2 Ukladani dalkovych ovladacu do paméti v Modu 2

V modu 2 miZe byt kazdému tlacitku ovladace prifazen kterykoli z 3 Ujistéte se, Ze LED P1 rychle blikne tolikrat, jaké je pofadové ¢islo
téchto &tyF prikazd: OTEVRENI, Caste&né otevieni, Pouze otevieni a odpovidajiciho navoleného prikazu.
Pouze zavieni. V modu 2 vyzaduje kazdé tlagitko samostatné ulozeni. 4 Do010s stisknéte na dalkovém ovladaci pozadované tlacitko pro

1 Pokud je ovladag, ktery se chystame ulozit jiz uloZen (napf. ovladac b U R Ob U minimElEe

dodany se systémem, ktery je uloZzen v modu 1), musi byt nejprve Pokud probéhla operace ukladani uspésné, LED P1 3x pomalu blikne.
smazan podle nasledujici procedury (viz odstavec ,5.4.4 Smazani
dalkového ovladace®).

2 Stisknéte tlacitko P1 (obr. 66) na jednotce tolikrat, jaké je pofadové 5 Pokud existuje dalsi ovlada¢ k uloZeni, opakujte do 10s znovu
Cislo pfikazu v nasledujici tab. (napf. 3x pro pfikaz ,Pouze otevieni“): krok 3. Jinak dojde k automatickému opusténi procedury ukladani,
1x Prikaz ,OTEVREN/*
2 X Pfikaz ,Otevreni pro chodce®
3 X Prikaz ,Pouze otevreni*
4 X Prikaz ,Pouze zavreni

5.4.3 Ukladani dalkovych ovladacu klonovanim

Novy dalkovy ovladac je mozné do paméti Fidici jednotky ulozZit bez 1 Stisknéte tla¢itko na novém ovladaci a pfidrzte je na dobu min. 5s,
pfimého ovladani tla¢itek jednotky. V tom pFipadé je tfeba mit jeden potom tla¢itko uvolnéte.

jiz ulozeny dalkovy ovlada¢. Novy dalkovy ovladag, ktery se ma ulozit,

prevezme vlastnosti tohoto pavodniho ovladage (pokud byl pivodni 2 Stisknéte 3x pomalu tlacitko na plvodnim ovladaci.

dalkovy ovlada¢ ulozen v modu 1, novy bude taktéz v modu 1).

V tom pfipadé mZete béhem procedury ukladani stisknout kterékoli 3 Stisknéte 1x pomalu tlac¢itko na novém ovladaci.

tla¢itko na obou ovladacich. Pokud byl plvodni ovlada¢ uloZen v

modu 2, musite na pavodnim ovladagi stisknout tlagitko, které Nyni bude novy dalkovy ovlada¢ rozpoznan fidici jednotkou a bude
odpovida pozadovanému piikazu a na novém ovladagi tlagitko, mu pfifazena charakteristika plvodniho ovladace.

pod kterym si pfejete mit tento pfikaz ulozen. T . L L .
Pokud existuji dalSi ovladace pro uloZeni, opakujte vSechny vyse

Uchopte oba dalkové ovladace a postavte se na misto v blizkosti uvedené kroky pro kazdy z téchto ovladacu.

fidici jednotky (kde je dobry pfijem signalu z ovladacl), provedte:
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5.4.4 Smazani dalkového ovladace

Pokud je dalkovy ovladaé dostupny, Ize jej touto operaci smazat. 3 Stisknéte a pridrzte na tfi sekundy tlacitko dalkového ovladace,

které chcete smazat. Pokud byl dalkovy ovlada¢ jiz smazan, LED
P1 pétkrat rychle blikne. Pokud tato LED blikne jen jednou pomalu,

Pokud je ovlada¢ uloZen v modu 1, je pro jeho smazani vhodné znamena to, Ze smazani neprobéhlo, protoze ovlada¢ neni ulozen.
pouzit tuto proceduru (v kroku 3 stisknéte nékteré tlacitko). Pokud je
ovlada¢ ulozen v modu 2, je pro smazani kazdého tlagitka tieba 4 Pokud existuji dalsi ovladace pro smazani, opakujte do 10s

jeden krok.

znovu krok 3 stiskem tla¢itka P1. Jinak dojde k automatickému
opusténi procedury mazani.

1 Stisknéte a pFidrzte tlacitko P1 (B), obr. 67, na fidici jednotce.

2 Pockejte az se rozsviti LED P1 (A) a do tfi sekund:

5.4.5 Smazéani vSech délkovych ovladacl

Pomoci této operace Ize smazat v§echny uloZené dalkové ovladace.

1 Stisknéte a pridrzte tlac¢itko P1 (B) na fidici jednotce.

2 Pockejte, az se rozsviti a zhasne LED P1 (A), pak pockejte, az

trikrat blikne.

3 Uvolnéte tlac¢itko P1 presné v prubéhu tretiho bliknuti.

4 Pockejte cca 4s, az se dokonc&i proces mazani; béhem této doby

blikad LED velmi rychle.

Pokud probéhla operace mazani UspéSné, LED P1 blikne 5x pomalu.

5.5 ReSeni problému

Nésledujici tabulka obsahuje instrukce pro UspéSné vyfeSeni rliznych problému a chyb, které se mohou vyskytnout béhem instalace a provozu.

" Priznak

Mozné feSeni problému

Dalkovy ovladal negeneruje
Zadny signal - LED (A) se
nerozsvécuje

- Zkontrolujte neni-li vybita baterie, pokud je to tfeba vyméiite ji (viz str.34)

Nespusti se Zadny pohyb a
LED sbérnice ECS (B) nesviti

- Ujistéte se, ze je sitovy privod zapojen v zasuvce
- Zkontrolujte pojistky (E) a (F). Pokud ano, identifikujte a odstrarite pficinu jejich
vypadku a pak je vymérnite za pojistky stejné proudové hodnoty a charakteristiky

Nespusti se Zadny pohyb a
vystrazna lampa nesviti

- Ujistéte se, Ze se prikaz opravdu dostal k fidici jednotce. Pokud se pfikaz dostane
ke vstupu OTEVRENO, musi se rozsvitit odpovidajici LED (D). Pokud pouZivéate
dalkovy ovladaé, LED sbérnice ECS musi dvakrat dlouze bliknout

Nespusti se Zadny pohyb a
vystrazna lampa nékolikrat
blikne

- Ujistéte se, Ze je vstup STOP aktivni. LED ,STOP® (C) se rozsviti. Pokud ne,
zkontrolujte zafizeni pripojena ke vstupu STOP.

- Test fotobunék, ktery se spousti pfi kaZdém pohybu neprobéhl tispésné.
Zkontrolujte fotoburiky podle tabulky 13 na str.24

Pohyb se spusti, ale je
okamZzité reverzovan

- Nastavena sila motoru je piilis nizka. Zkontroluijte, jestli nejsou v cesté brany
né€jaké prekazky. Pokud je to tfeba, zvyste silu motoru podle postupu na str.19

Pohyb probiha normalng, ale
vystraZzna lampa nepracuje

- Ujistéte se, Ze je na svorkach vystrazné lampy b&hem pohybu brany napéti (cca
10-30V). Pokud tam napéti je, problém je zpGsoben lampou. V takovém ptipadé
lampu vyménte za novou se stejnymi parametry
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5.6 Diagnostika a signaly

Néktera zarizeni generuji signaly, které umoznuji rozpoznani jejich stavu a moznych poruch funkce.

5.6.1 Fotobunky

Fotoburiky jsou vybaveny bezpeénostnimi LED (A), které kdykoli dovoluji kontrolu jejich stavu.

Bezpetnostni LED Stav Akce
Nesviti Fotoburnka nema napajeni Ujistéte se, Ze je na svorkach fotoburky napéti 8-12V
nebo je vadna DC). Pokud je napéti spravné, fotobunka je ziejmé
vadna.
3 rychla bliknuti a Zarizeni nebylo Opakujte proceduru rozpoznavani. Ujistéte se, Zze maji
potom pauza 1s rozpoznano fidici jednotkou | vSechny fotoburiky na sbérnici ECS ruzné adresy (viz
tab.11 na str. 21).
1x velmi pomale Prijimac (RX) dostava Normalni funkce
bliknuti vynikajici signal
1x pomalé bliknuti Prijimac (RX) dostava Normalni funkce
uspokaojivy signal
1x rychlé bliknuti PrijimacC (RX) dostava Normalni funkce, zkontrolujte vSak souosost TX-RX a
slaby signal jsou-li Cista sklicka
1x velmi rychlé PrijimaC (RX) dostava Zarizeni pracuje na hranici funkénich moznosti.
bliknuti velmi slaby signal Zkontrolujte souosost TX-RX a jsou-li Cista sklicka
Stale sviti Prijimac (RX) nedostava Ujistéte se, Ze mezi TX-RX neni n€jaka prekazka,
Zadny signal zkontrolujte souosost TX-RX a jestli LED na TX blika
1x pomalu.

Obr. 69

5.6.2 Vystrazna lampa

Bé&hem pohybu lampa blika 1x za sekundu. Pokud nastane néjaky kriticky stav, lampa blika astéji (2x za sekundu) —dvé bliknuti a potom néasleduje
pauza 1 sekundu.

Rychla bliknuti Stav | Akce
Na zacCatku pohybu pfitomna zafizeni
neodpovidaji zafizenim rozpoznanym.

1 bliknuti Zkuste znovu provest rozpoznavaci
pauza 1s Porucha sbérnice ECS proceduru (viz odstavec 5.3.3 ,Rozpoznani
1 bliknuti ostatnich zafizeni*). Jedno nebo vice

zatizeni mize byt vadné. Provedte kontrolu a
vadné zafizeni vymérnte.

2 bliknuti Na zacatku pohybu jedna nebo vice
pauza 1s Spusténi fotoburiky fotobunék tento pohyb nedovoli. Ujistéte se,

2 bliknuti Ze nejsou v cesté svételného paprsku Zadné

pfekazky.

3 bliknuti Bé&hem pohybu dochazi k nadmérnému tieni
pauza 1s Omezeni sily motoru (omezovac) — hledejte pficinu tohoto tieni.

3 bliknuti

4 bliknuti B&hem pohybu dochézi k aktivaci vstupu
pauza 1s PreruSeni vstupem STOP STOP - hledejte pricinu tohoto stavu.

4 bliknuti
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5.6.3 Ridici jednotka

Na Fidici jednotce je skupina LED, ktera miZe podat informaci o stavu, jak béhem normalni funkce, tak béhem poruchy.

Tab. 15

LED (A) - shérnice ECS

Nesviti

Sviti
Blika 1x za sekundu

2x dlouhé bliknuti

Série bliknuti oddélené
pauzami

Rychlé blikani

LED STOP (B)
Nesviti

Sviti

LED OTEVRENO(C)
Nesviti

Sviti

LED P1 (D)

Nesviti

Sviti

Série rychlych bliknuti,1 - 4

5 rychlych bliknuti
1 pomalé bliknuti
3 pomalé bliknuti

5 pomalych bliknuti
LED P2 (E)
Nesuviti

Sviti

Blika 1x za sekundu

Blika 2x za sekundu
LED P3(F)

Nesviti

Nesviti

Blika 1x za sekundu

Blika 2x za sekundu

Stav

Porucha funkce

Vézna chyba

Bez zavady

Stav vstupl se zménil

Akce

Ujistéte se, Ze je pfitomno napajeci napéti, pokud jsou spélené pojistky,
identifikujte pri¢inu a potom nahradte spalené pojistky novymi se stejnou
proudovou charakteristikou.

Zkuste Fidici jednotku na nékolik sekund vypnout. Pokud zavada trva,
jedna se o chybu elektroniky, kterou je tfeba vyménit.

Normalni funkce.

To je normalni jev, ktery nastavéa pfi zméné stavu nékterého ze vstupt
(OTEVRENO, STOP, fotoburiky nebo pfi pouZiti dalkového ovladage).

Koresponduje se signalem vystrazné lampy (viz tab.14)

Zkrat na sbérnici ECS

Stav

Aktivovan vstup STOP
Bez zavady

Stav

Bez zavady
Aktivovan vstup OTEVRENO

Stav

Bez zavady
Ukladani v modu 1
Ukladani v modu 2
Mazéani OK
Chybny prikaz
UloZeni OK
Mazéani OK

Stav
Bez zavady

Bez zavady

Z&dné zafizeni nebylo

uloZeno,

béhem procesu rozpoznavani se

objevila chyba

Probiha rozpoznavéani zafizeni
Stav

Bez zavady

Bez zavady

Nebyl uloZen uhel otevieni

Probiha naéteni a ulozeni ahlu
otevreni vrat

Jednotka detekovala proudové pretizeni a ztoho divodu odpojila
napajeni sbérnice ECS. Postupnym odpojovani jednotlivych zafizeni
zjistéte, na kterém okruhu doSlo k pretizeni. Pro obnoveni napajeni
sbérnice ECS poslete néjaky prikaz stiskem tlacitka ovladace.

Akce

Zkontrolujte zafizeni pfipojena na vstup STOP.

Vstup STOP je aktivni.

Akce

Vstup OTEVRENO neni aktivni.

To je normalni pouze, pokud zafizeni pfipojené na vstup OTEVRENO je
pravé aktivni.

Akce

Ukladani neprobiha.

To je normalni, pokud pavé probih&a ukladani modu 1 (max. doba 10s).
To je normalni, pokud pavé probih&a ukladani modu 2 (max. doba 10s).
Smazani jednoho dalkového ovladace probéhlo Uspésné.

Byl pfijat pfikaz z neulozeného dalkového ovladace.

UloZeni probéhlo Uspésné.

Smazani ovladacu probéhlo uspésné.

Akce

Zvolena rychlost ,,Pomalu®

Zvolena rychlost ,Rychle”

Neékteré zafizeni mdze byt vadné. Zkontrolujte zafizeni a pokud je to
nutné, zopakujte proces rozpoznavani (viz odstavec 3.5.1
sRozpoznavani pfipojenych zafizeni®).

Tato procedura mize trvat maximéalné nékolik sekund.
Akce

Probiha jednoduchy cyklus.

Probiha kompletni cyklus.

Provedte nacteni informaci o kfidlech vrat a uhlu jejich otevieni podle
odstavce 3.5.2.

Indikace, Ze pravé probiha nac¢itani a ukladani ahld otevreni vrat.

Obr.70
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6 Technické parametry

Systémy WG2 jsou vyrabény firmou NICE S.p.a. (TV) |, MHOUSE S.r.l. je poboc¢kou skupiny Nice S.p.a.

Nice S.p.a. si vyhrazuje pravo na provedeni zmén technickych parametr( bez pfedchoziho upozornéni, kdykoli to povaZuje za vhodné z divodu
zvySeni kvality vyrobku pfi zachovani jejich funkcionality a G¢elu pouziti.

Poznamka: VSechny uvedené technické parametry plati pfi okolni teploté 20°C.

Servomotor WGL1 pro vrata s otoénymi kridly

Typ

Pouzita technologie
Maximalni zatizeni
Jmenovité zatizeni
Rychlost bez zatizeni
Jmenovité rychlost
Délka zabéru

Maximalni pocet cyklu

Maximalni doba nepretrzitého chodu

Pracovni meze
Napajeni

Napajeci proud/ prikon
Okolni pracovni teplota
Prostredi (vnéjsi vlivy)

Montaz

Tfida ochrany

Rozméry/ hmotnost

Fotobunky PH1

Typ
Pouzita technologie
Citlivost

Vysilaci ahel (TX)
Prijimaci uhel (RX)

Dosah

Napajeni/ vystup
Prikon
Maximalni délka kabelu

Moznosti adresace

Okolni pracovni teplota

Prostiedi (vnéjsi vlivy)

Montaz
Trida ochrany

Rozméry/ hmotnost (TX a RX)

Elektricky servomotor pro automaticka vrata a brany

Servomotor (24VDC) se Sroubovou prevodovkou a zafizenim pro uvolnéni uvnitf motoru
1400N

800N

16 mm/s rezim ,pomalu“; 22 mm/s rezim ,rychle“

9 mm/s rezim ,pomalu“; 12 mm/s rezim ,rychle“

330 mm

50 kompletnich cykld za den (jednotka CL2 dovoluje spustit maximalné 10 cykld za hodinu)

cca 18 minut

Zafizeni je konstruovano pro oviadani vrat do hmotnosti 250kg nebo do délky kiidel 2m s (hlem otevieni do
130°

24V DC pfirezimu ,pomalu” a 36V DC pfi rezimu ,rychle”

2A,; Spickovy proud 3,6A po dobu max. 3s; ekvivalentni Spickovému vykonu 50W (*70W) a 90W (*130W).
(* hodnoty pro rezim ,rychle®)

-20 +50°C (pfi nizkych teplotach se vykon motoru sniZuje)

Neni vhodné pro pouziti v kyselém, slaném a explozivnim prostredi

Na horizontalni povrch s pouzitim pfisluSného podstavce

IP54

729 x 85 vyska 100/ 6kg

Detektor pro automaticka vrata a brany (typ D podle CSN EN 12453), ktery se sklada z vysilage ,TX" a
pfijimace ,RX".

Opticka, pfenos modulovaného infracerveného paprsku mezi vysilaGem TX a pfijimacem RX

Detekovany jsou matné objekty na optické ose mezi TXa RX, které jsou vétsi nez 50mm a pohybuji se
rychlosti do 1,6m/s.

cca 20°
cca 20°

Do vzdalenosti (TX-RX) max. 10m pfi odchylce od ideéalniho paprsku do + 5° (zafizeni detekuje
prekazky i za nepfiznivych povétrnostnich podminek)

Zarizeni muze byt pfipojeno ke sbérnici ECS. Po této sbérnici dostava napajeni a prenasi svij vystupni
signa.l

1 jednotka sbérnice ECS

Do 20m

AZ 7 detektort s bezpe€nostni funkci a 2 s funkci pro otevfeni. Automaticka synchronizace
zabranuje jakémukoli vzajemnému ruSeni jednotlivych detektord.

-20 + 50°C

Neni vhodné pro pouziti v kyselém, slaném a explozivnim prostredi

Vertikalné, na sténu
1P44
95 x 65, vySka 25mm / 65¢g
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Ridici jednotka CL2

Typ

Pouzita technologie
Maximalni pocet cykli
Sitové napajeni
Prikon

Zalozni napajeni
Motoroveé vystupy

Vystup pro vystraznou lampu
Vystup pro sbérnici ECS

Vstup ,O0TEVRENO*
Vstup STOP

Vstup pro anténu
Maximalni délky kabell
Okolni pracovni teplota

Prostiedi (vnéjsi vlivy)

Montaz
Tfida ochrany
Rozméry/ hmotnost

Pouziti dalkového ovladani
Ulozeni ovladacu do paméti

Dosah dalkovych ovladact TX4

Programovatelné funkce

Automaticky programované funkce

Kliéem ovladany prepinaé KS1

Typ

Pouzita technologie

Ochrana

Bezpecnost
Napajeni/ kontakty

Okolni pracovni teplota

Prostiedi (vnéjsi vlivy)

Montaz
Tfida ochrany
Rozméry/ hmotnost

Ridici jednotka pro 1 nebo 2 motory (24V DC) pro automatické fizenf vrat vybavena pfijimacem
délkového ovladani , TX4".

Zakladni deska osazena 8-Bitovym mikrokontrolérem s technologii flash. Transformator umistény ve
sk¥ini, ale oddéleny od fidici jednotky, ktery redukuje napajeci napéti na 24V DC pro automaticky
systém.

50 kompletnich cyklG za den (jednotka CL2 dovoluje spustit maximéalné 10 cykla za hodinu)

230V AC (+10% -15%) 50/60Hz

100 VA; Spickovy pfikon 250 VA po maximalni dobu 3s

MozZnost instalace zélozni baterie ,PR1"

2, pro motory 24V DC s proudovym odbérem 2A, maximalni proud je 3,6A po maximéalni dobu 3s
(pfi pro rezimu ,rychle” ve napajeni motord 36V DC)

Pro lampy s napajeném 12V/ 21W

Jeden vystup s maximalnim zatizenim 10 jednotek ECS

Pro kontakt typu NO (sepnuti kontaktu vyvola pfikaz ,OTEVRENO")

Pro kontakty typu NO a/nebo pro kontakty s rezistenci 8,2KQ nebo pro kontakty typu NC
s rozpoznanim stavu ,normal“ (jakakoli zména proti ulozenému nastaveni vyvola pfikaz ,STOP").

52Q, kabel typu RG58 nebo podobny

Sitové napajeni: 30m; vystupy pro motory: 10m; jiné vstupy/vystupy: 20m, pro anténni kabel se
doporucuje délka do 5m (dodrzujte ustanoveni tykajici se minimalnich prirez).

-20 + 50°C

Neni vhodné pro pouziti v kyselém, slaném a explozivnim prostredi

Na horizontalni povrch s pouzitim pfisluSného podstavce

IP55

180 x 240 vySka 110mm / 2680g

Ridici jednotka pfijima jeden nebo vice poveltl z dalkovych ovlada&( TX4: ,OTEVRIT*, ,Otevieni pro
chodce*, ,Pouze otevfit* a ,Pouze zavrit".

Do paméti fidici jednotky Ize ulozit az 150 ovlada¢d TX4 v modu 1

0Od50 do 100m. Dosah se mize ménit v zavislosti na trovni okolniho elektromagnetického ruseni a na
prekazkach, které stoji v cesté signélu. Déle je dosah zavisly také na umisténi prijimaci antény, které je
zabudovéana v signaini lampé.

Jednoduchy cyklus“ nebo ,Kompletni cyklus* (automatické

zavreni), ,Pomaly” nebo ,rychly“ pohyb servomotoru

Doba ¢ekani v rezimu ,Kompletni cyklus* muize byt nastavena na 10, 20, 40, 80s

Otevreni pro chodce muZe byt nastaveno ve 4 rezimech

Citlivost pro detekci pfekazky mize byt nastavena ve 4 Urovnich

Nastaveni pfikazu ,,Otevieno” mize byt provedeno ve 4 rezimech

Automaticka detekce zafizeni pfipojenych na sbérnici ECS

Automaticka detekce typu zafizeni pro funkci ,STOP“ (kontakt NO nebo NC nebo rezistence 8,2KQ)
Automaticka detekce zdvihu kazdého motoru

Automatické rozpoznani jsou-li v systému 1 nebo 2 motory

Klicem ovladany prepina¢, vhodny pro ovladani automatickych vrat a bran. Pro ovladani v noci
vybaven lokalnim osvétlenim

Aktivace systému chréanéna zamkem. Zasunutim klice a otoCenim doprava dochéazi k sepnuti
kontaktu. Oto€enim doleva dochéazi k sepnuti druhého kontaktu. Kli¢ se vraci po uvolnéni diky pruziné
do své prostfedni (vychozi) pozice.

Pristup ke svorkam privodnich vodicl je mozny pouze, po zasunuti kli¢e a jeho otoceni libovolnym
smérem.

450 kombinaci klicu (kli¢e jsou &islovany)

Zafizeni Ize pfipojit pouze ke svorkam ,OPEN" a ,STOP" (otevfeno, stop) automatickych jednotek
MHOUSE, do nichZ jsou posilany ovladaci signaly a které napdji no¢ni osvétleni prepinace.

-20 + 50°C
Neni vhodné pro pouziti v kyselém, slaném a explozivnim prostredi

Vertikalné, na sténu
P44
95 x 65, vySka 36mm / 1359
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Vystraina lampa FL1

VystraZna lampa pro automaticka vrata a brany. \V zafizeni je zabudovana anténa pro dalkove

vp oviadani
Pouzita technologie Vizualni signalizacni zafizeni se Zaravkou 12V/ 21W, ovladané fidicimi jednotkami MHOUSE
Lampa Patice BA15, 12V/21W

o Zarizeni Ize pfipojit pouze ke svorkam ,FLASH" a ,AERIAL" automatickych jednotek MHOUSE
Napajeni. pfipojeni pro ovladani vrat
Okolni pracovni teplota -20 = 50C
FRestedl Wndsiviley) Neni vhodné pro pouZiti v kyselém, slaném a explozivnim prostiedi

Montaz ' Horizontélné;veﬂil{él'né
TFida ochrany IP44
Rozmery/ hmotnost 120 x 60, vyska 170mm / 2859

Dalkové ovladaée pro automaticka vrata a brany.
Radiovy vysilac s kéddovou modulaci AM OOK

433,92 MHz

Rollingcode 64 bit (18 milionu kombinaci)

4, kazdé tlaéitko muze byt pouZito pro ovladani riznych
funkci jedné nebo vice fidicich jednotek

Priblizné 0,1 mW

6V +20% -40% se dvéma lithiovymi bateriemi CR2016
Cca 3 roky za predpokladu 10 vyslanych prikazu (délka do
1s) denné a za okolni teploty 20T (p fi ni2ZSi teploté se
Zivotnost baterii zkracuje).

-20 = 50C

Neni vhodné pro pouziti v kyselem, slaném a explozivnim
prostredi

IP40 (vhodné pro vnitfni chranéné prostredi)

72 x 31, vy$ka 11mm / 18g

Nasledujici dodatky slouzi jako pomicka pro pfipravu technické dokumentace. I

7.1 Dodatek 1: CE prohlaSeni o shodé komponentll WG2

CE prohlaseni o shodé komponentd WG2 musi byt pfiloZeno k technické dokumentaci.

7.2 Dodatek 2: CE prohlaseni o shodé motoricky ovladanych vrat

CE prohlaSeni o shodé musi byt pfilozeno k technické dokumentaci a dodano majiteli motoricky ovladanych vrat.

7.3 Dodatek 3: Navod k obsluze

Tento obecny priklad navodu k obsluze slouzi jako podklad pro vypracovani navodu k obsluze pro danou instalaci, ktery pak musi byt pfilozen
k technické dokumentaci a dodan majiteli motoricky ovladanych vrat.
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Prohlaseni C € o shodé

CE prohlaSeni o shodé podle nafizeni 98/37/EC, Dodatek I, ¢ast B (CE prohlaSeni o shodé vypracované vyrobcem)
Zarizeni WG2 jsou vyrabéna firmou NICE S.p.a. (TV) I, MHOUSE S.r.l. je poboc¢kou

skupiny NICE S.p.a.

Cislo: 158/WG2/GB Datum: 15/10/2002 Revize:00

NiZe podepsany, Lauro Buoro, ve funkci Amministratore Delegato, prohlaSuje, Ze tyto vyrobky:

Vyrobce: NICES.p.a.
Adresa: ViaPezzaAlta 13, 31046 Z.l. Rustigne, ODERZO, ITALY
Model: WG1; CL2; PH1; KS1; FL1; TX4

Odpovidaji zékladnim pozadavkim nésledujicich evropskych predpis:

Cislo

Nazev

98/37/EC (EX 89/392/EEC)

SMERNICE EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 98/37/EC ze 22 &ervna 1998, o shlizovani pravnich predpist
Slenskych stata tykajicich se strojnich zafizeni.

SMERNICE EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 73/23/EEC z 19. Ginoral973 o sbliZzovani pravnich predpist

73EEEE Slenskych statd tykajicich se elektrickych zafizeni nn.

SMERNICE EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 89/336/EEC ze 3. kvétna 1989 o shlizovani pravnich piedpist
89/336/EEC - / ARl g L L

¢Elenskych stath tykajicich se elektromagnetické kompatibility.
1999/5/EC SMERNICE EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 1999/5/EC z 9. bfezna1999, ktera se tyka radiovych a

telekomunikaénich zafizeni.

Odpovidaji zékladnim pozadavkim nésledujicich norem:

Cislo Vydani Nézev
EN 12445 11/2000 Vrata - Bezpecnost pfi pouzivani motoricky oviadanych vrat - ZkuSebni metody
EN 12453 11/2000 Vrata - Bezpecnost pfi pouzivani motoricky oviadanych vrat - Pozadavky

ETSIEN301489-3 | 8/2002

Elektromagneticka kompatibilita a radiové spektrum (ERM) - Norma pro elektromagnetickou kompatibilitu (EMC)
rédiovych zafizeni a sluzeb - Céast 3: Specifické podminky pro zafizeni kratkého dosahu (SRD) pracujici na
kmitoctech mezi 9 kHz a 40 GHz.

Elektromagnetickéd kompatibilita a radiové spektrum (ERM) - Pfistroje s kratkym dosahem (SRD) - Rédiova zafizeni

EN300220-3 2000 pro pouZiti v kmito&tovém rozsahu 25 MHz a? 1000 MHz s vykonem do 500 mW - Cést 3: Harmonizovana EN
pokryvajici zakladni poZadavky ¢lanku 3.2 Smérnice R&TTE.
EN60950 10/2001 Zafizeni informacéni technologie - Bezpe¢nost

NiZe podepsany dale prohlasuje, Ze vySe uvedené komponenty nesmi byt uvedeny do provozu dfive, nez je cely systém, jehoz jsou tyto
komponenty soucasti, ovéren a deklarovan jako vyhovujici odpovidajicim ustanovenim narizeni 98/37/EC.

ODERZO0,15/10/2002

Lauro Buoro
(Amministratore Delegato)

L
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C E prohlasenio shode

Podle nafizeni 98/37/EC, DODATEK I, ¢ast A (CE prohlaSeni o shodé pro strojni zafizeni)

NiZe podepsany/ spole¢nost:

(obchodni nazev nebo jméno osoby, ktera je opravnéna k uvadéni motorovych
posuvnych vrat do provozu)

(adresa)

ProhlaSuje na vlastni zodpovédnost, Ze :

Automaticky systém : Motorova vrata s oto¢nymi k¥idly

Vyrobni ¢islo

Rok vyroby

Umisténi (adresa)

Odpovida zakladnim poZzadavktim nasledujicich predpis:

98/37/EC Strojni zarizeni

89/336/EEC Elektromagneticka kompatibilita
73/23/EEC Elektricka zafizeni nn

99/5/EC Radiova a telekomunikaéni zafizeni

A ustanoveni nasledujicich harmonizovanych norem:

EN 12445 Vrata - Bezpecénost pfi pouzivani motoricky ovladanych vrat -
ZkuSebni metody

EN 12453 Vrata - Bezpecénost pfi pouzivani motoricky ovladanych vrat -
PoZadavky
Jméno Podpis
Datum Umisténi
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7.3 Dodatek 3: Navod k obsluze

Tento navod si uloZte na dostupném misté, aby byl pfistupny pro
vS§echny uZivatele systému.

7.3.1 Bezpecnostni zasady

 Béhem pohybu vrat se zdrZujte v bezpeéné vzdalenosti. Nepro-
chazejte ani neprojizdéjte, dokud vrata nejsou zcela oteviena a
nezastavila se.

* Nedovolte détem, aby si hraly v blizkosti vrat s ovladacimi prvky.

e Jakmile dojde k néjaké zavadé na systému, pokud zjistite
jakykoli abnormalni stav (neobvykly zvuk nebo trhavy pohyb),
prestante zafizeni pouzivat. NedodrZzenim této zasady se
vystavujete vaznému nebezpedi.

* Nedotykejte se zadnych zafizeni, pokud jsou v pohybu.

e Nechte si provadét periodické kontroly zafizeni podle
instrukci uvedenych v rozpisu udrzby.

- Udrzbové prace a opravy mohou byt provadény pouze
kvalifikovanym technikem.

7.3.2 Ovladani vrat

Pomoci dalkového ovladace
Déalkovy ovladag je pfipraven pro pouZiti a jeho tlagitka maji nasledujici
funkci:

Tlacitko T1

Tlacitko T2

Tlacgitko T3

Tlacitko T4

(*) Tato ¢ast tabulky musi byt vyplnéna osobou, ktera programovala
systém.

Pomoci kliéem ovladaného prepinace

Klicem ovladany ma dvé pozice s automatickym navratem do
prostfedni (klidové) pozice.

Obr. 72

Otoéeni doprava: ,OTEVRIT* *)

Oto€eni doleva: ,STOP* Zastaveni pohybu brany

(*) Tato ¢ast tabulky musi byt vyplnéna osobou, kterd programovala
systém.

Ovléadani, pokud jsou bezpeénostni zafizeni mimo provoz
Pokud jsou bezpe€nostni zafizeni mimo provoz nebo maji chybnou
funkci, je stadle mozné branu ovladat.

1 Zkuste ovladat branu nékterym z ovladacich prvkd (dalkovym
ovladac¢em nebo kli¢em ovladanym prepinacem). Pokud bezpe&nostni
prvky takové ovladani dovoli, vrata se oteviou normalné. Pokud ne:

2 Vystrazna lampa nékolikrat blikne, ale nedojde k pohybu vrat (pocet
bliknuti signalizuje pfiginu, pro¢ se pohyb nespustil).

3V takovém pFipadé spustte funkci jeté jednou a nechte ovladaci
prvek sepnuty po dobu 3s.

4 Po priblizné 2s se brana za¢ne pohybovat v nouzovém rezimu. To
znamena, ze pokud je prislusny ovladaci prvek sepnut, branaje v
pohybu. Pokud ovladaci prvek rozepneme, pohyb se zastavi.

Pokud je zavada na bezpecnostnim zafizeni, musi byt systém
neprodlené opraven.
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Uvolnéni servomotoru

Systémy WG2 jsou doplnény mechanickym zafizenim, které
umoznuje ruéni otevieni a zavfeni vrat (jakoby zde nebyl
servomotor).

Tyto ruéni operace je tfeba provést v pfipadech vypadku napajeni
nebo pokud je na systému zavada. Pro pfipady vypadku sité je mozné
pouzit zalozni baterii PR1 (volitelné prisluSenstvi).

Pokud dojde k poruSe servomotoru, je zde stale moznost zkusit uvolnit
jeho mechanismus pro kontrolu, neni-li zavada na tomto uvolfiovacim

zarizeni.

1 Otacejte krytkou uvolriovaciho mechanismu vlevo, az se zpfistupni
uvolriovaci otvor.

Obr.73

2 Do otvoru vlozte uvolriovaci Kkli¢.

3 Klicem otacejte vlevo (asi 0 90°), dokud se mechanismus neuvolni.

Obr. 75
4V tomto okamziku je mozné vrata posouvat ru¢ne.

5 Pro obnoveni automatické funkce systému otacejte klic¢em zpét za
souc¢asného pohybu kiidlem vrat, dokud nedojde k navratu
mechanismu do vychozi polohy.

6 Vyjméte kli¢ a krytkou uvolfiovaciho mechanismu zakryjte
uvolriovaci otvor.

7.3.3 Udrzbové prace provadéné uzivatelem

Udrzbové préce, které musi uZivatel provadét periodicky se tykaji
cisténi fotobunék a odstrarfiovani listi ¢i jinych necistot, které by
mohly ohroZovat funkénost automatického systému.

* Pro c¢isténi povrchu vSech zafizeni pouZzivejte lehce navlhéenou
tkaninu (ne mokrou). NepouZivejte zadné latky, které obsahuji
alkohol, benzen, fedidla nebo jiné hoFlaviny. Pouzitim téchto
pripravkti muaze dojit k poSkozeni zafizeni, pozaru nebo k Urazu
elektrickym proudem.

e Pred odstranovanim listi a ¢iSténim odpojte zafizeni od sité,
aby nemohlo dojit k aktivaci systému (napfiklad jinou osobou)
a naslednému Urazu osoby, ktera ¢isténi provadi.

7.3.4 Vymeéna baterii v dalkovém ovladaci

Pokud dojde k vyraznému snizeni dosahu dalkového ovladace a
kontrolka LED sviti slabé, je patrné vybita baterie dalkového ovladace.
Uvnitf ovladaCe jsou dva kusy lithiovych baterii typu CR2016. Jejich
vymeénu provedte nasledujicim zpisobem:

1 Vysunte kryt ve spodni ¢asti dalkového ovladace.

Obr.76

2 Pomoci ostrého predmétu vyjméte baterie.

Obr. 77

3 Vlozte nové baterie se spravnou polaritou (symbolem ,+* dovnitf
otvoru).

4 Nasurite zpét kryt baterii.
Baterie jsou vyrobeny z materialti nebezpeénych pro zivotni

prostfedi: Nevhazujte je do béZného domovniho odpadu,
zneSkodnéte je dle platnych predpisd pro nakladani s odpady.
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